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1 Généralités
1.1 Utilisation du mode d'emploi

1.1.1 Remarque concernant ce mode d'emploi
Ce manuel est valable pour le

PWM 9 avec logiciel 508334-07

1.1.2 Mise a jour

Ce mode d'emploi est actualisé régulierement.

La version papier est uniquement fournie lors d'une formation de service aprés-vente ou en cas
d'achat du PWM 9.

E%‘ Remarques

Une version a jour imprimable (au format PDF) est disponible sur Internet a :
www.heidenhain.fr
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1.2

Instructions de sécurité

A

Ne pas mettre sous tension des appareils défectueux!

Lors de la mise en service du PWM 9 dans la boucle d’asservissement de position d'une

machine a CN, tenir compte de ce qui suit :

1. Mettre la machine hors tension!

2. Déconnecter ensuite les prises!

1. 2.

DIN EM 100 015 =1
A CECC 00D15=1

mﬁﬁ \%)
S

Danger

Ne pas mettre |'appareil sous tension si le cable d'alimentation, le boitier d'alimentation ou
le PWM sont défectueux!

Sur le PWM, ne modifier aucun paramétre ou aucune tension des systéemes de mesure
pendant un déplacement d'axe de la machine si le PWM est dans la boucle
d'asservissement! Des dommages a la machine et aux personnes peuvent étre
occasionnés si cette remarque n'était pas respectée!

D'une maniére générale, sécurisez la descente de |'axe verticale avant de procéder a des
mesures sur cet axe.

Les composants du PWM 9 ne nécessitent pas de maintenance. Ne pas ouvrir le boitier du
PWM 9!

Attention

Afin d'analyser correctement une panne sur une machine a CN, il faut connaitre les
fonctions de base de la machine, les entrainements, les variateurs et la CN ainsi que leurs
interactions avec les systémes de mesure.

Une utilisation ou une programmation incorrecte de la CN, des valeurs erronées ou mal
optimisées des paramétres-machine peuvent entrainer un disfonctionnement de la machine
a CN.

Une utilisation inappropriée peut occasionner d'importants dommages aux personnes et
aux matériels.

En complément aux instructions de ce manuel d'utilisation, il faut tenir compte des
remargues générales de sécurité et de prévention des accidents!

1 Généralités




I:%‘ Remarques

HEIDENHAIN dégage sa responsabilité de tous dommages, directs ou indirects aux
personnes et aux matériels, qui seraient dus a une utilisation incorrecte ou non conforme

aux recommandations!

Pour un diagnostic de panne, il est indispensable de consulter le constructeur de la machine.

HEIDENHAIN Traunreut ou les filiales de HEIDENHAIN vous apporteront leur soutien.
Numéros de téléphone, fax et adresses e-mail , voir “Contacts” a la page 207 du mode
d'emploi ou sur Internet a I'adresse www.heidenhain.fr

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN



1.3 Calibration

D'une maniere générale, le PWM ne nécessite aucune maintenance dans la mesure ou il ne
contient aucune piece d'usure.

Toutefois, afin de garantir un fonctionnement précis et correct, nous conseillons de retourner
tous les deux ans a HEIDENHAIN Traunreut le PWM et les platines d'interface pour un

réétalonnage.

E%_" I Remarques

Le logiciel est également mis a jour lors de I'étalonnage.

Etiquette d'étalonnage sur le
PWM 9

Etiquette d'étalonnage sur la
platine d'interface

Date de I'étalonnage

Prochaine date conseillée
Date d'étalonnage

10 1 Généralités



1.4 Description des composants

1.4.1 Contenu du coffret PWM

ROD 426 Contrblewur 4Tm-
Tost encoder —
Laak rester

oltiar & alim sntwtion
Platines d'intarface " O™er supply unit

AEETE

Le coffret est représenté avec les accessoires en option!

I:%‘ I Remarques

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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1.4.2 Appareil de base PWM

3 prises BNC
(connexion oscilloscope)

Ecran LCD
(rétro-éclairé)

5 softkeys
(choix de la fonction de mesure)

Coffret en aluminiwpp——————

Pied de support et de transport

Déverrouillage en tirant
dans le sens de la fleche!

3 prises BNC A/B/C
(connexion oscilloscope)

Déverrouillage pour
Platine d'interface

/

IN/OUT pour encodeur/
électronique conséc. (avec
capuchon de protection)

Platine d'interface
logée dans le rack du
PWM

12
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Alimentation 24 VDC 1 A

Connecteur DC-IN

Etiquette signalétique avec code-article (ID)
et numéro de série (SN)

Remarques

En cas de demande, indiquer le code-article ID!

1.5 Fourniture

L'appareil de mesure universelle PWM 9, ID 512134-01

est constitué de:

Nbre Désignation ID

1 PWM 9 (appareil de base) 374976-01
1 Alimentation (100 - 240 V) 313797-04
1 Cordon secteur (3m) 223775-01
1 Cable adaptateur (10-30V DC, 3 m) 317293-01
3 Cable de liaison BNC 254150-02
1 Cable de liaison 9 plots. (11 pAcc) voir 7.2 | 309773-01
1 Cable de liaison 12 plots (1 Vce, TTL) voir 7.1, voir 7.3 | 298399-01
1 Cable de liaison 17 plots (absolu, 1 Vce) 323897-01

voir 7.4 voir 7.5, voir 7.7,voir 7.9

1 Coffret en aluminium 313795-02
1 Manuel d'utilisation en allemand 517651-0x
1 Manuel d'utilisation en anglais 517651-2x

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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Livrable en option

Nbre Désignation ID

1 Manuel d'utilisation en francais 517651-3x

1 Platine d'interface 11 pAcc
Préconisé en option :

1 Contréleur d'impédance FST 2 251697-01

1 Prise adaptateur 1 Vcc /11 pAcc voir 11.1 364914-02

1 Prise adaptateur 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 294894-02
9 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN voir 7.2 voir 7.8

1 Cable adaptateur 2 m 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 310198-02
9 plots (Pos.Enc.) pour P?WM OUT voir 7.8 289439-02

1 Platine d'interface 1 Vcc 323077-02
Préconisé en option :

1 ROD 486 (1000 traits) 376886-0H

1 Prise adaptateur 373848-01
Prise femelle/prise male (1 Vcc ou TTL)
voir 7.1, voir 7.3

1 Cable adaptateur 12/15 plots; PWM vers électronique 310196-xx
consécutive TTL Sub-D (Pos.Enc.) voir 7.10.1

1 Cable adaptateur 12/15 plots; PWM vers électronique 331693-xx
d'adaptation TTL (APE) Sub-D (Pos.Enc.) voir7.10.1

1 Cable adaptateur 12/12 plots; PWM vers électronique 323466-xx
d'adaptation TTL (APE) (Pos.Enc.) voir 7.10.1

1 Céable adaptateur 2 m 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 310199-02
12 plots (Pos.Enc.) pour PWM OUT voir 7.8

1 Céable adaptateur 1 m 25 plots Sub-D (Pos.Enc.); 533055-01
12 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN voir 7.8

1 Adaptateur, rond Sub-D 12/15 plots 324555-01
(Pos.Enc./Pos.Enc) (1 Vec/TTL) voir 7.1, voir 7.8

1 Cable adaptateur 12/14 plots; PWM vers systémes de mesure 352611-03
avec connecteurs M12 (1 Vcc/TTL), (Pos.Enc.) voir 7.1

1 Cable adaptateur 12/12 plots; PWM vers connecteur de platine 591118-xx
(1 Vee, TTL, HTL) (Pos.Enc.) voir 7.3

1 Platine d'interface TTL 323079-01
Cable adaptateur FANUC TTL 20 plots/ HEIDENHAIN TTL 12 577345-01
plots

1 Platine d'interface HTL 322732-01

1 Platine d'interface absolu / 1 Vcc 312186-02
Préconisé en option:

1 Prise adaptateur Zn/Z1 convertit Mot.Enc. en Pos.Enc. voir 7.4 349312-01

1 Prise adaptateur Zn /Z1 convertit Pos.Enc. en Mot.Enc.voir 7.4 349312-02

1 Prise adaptateur EnDat/SSI convertit Mot.Enc. en Pos.Enc.voir 349312-03

1 7.4 349312-04

1 Prise adaptateur EnDat/SSI convertit Pos.Enc. en Mot.Enc.voir 336847-10

1 7.4 340302-01
Cable de liaison 1 m: incrémental Zn/Z1 (Mot.Enc.) voir 7.4
Cable de liaison 1 m: absolu EnDat (Mot.Enc.) voir 7.7

1 Cable adaptateur 1 m avec connecteur de platine 12 plots pour 349839-02

Encodeurs 1 Vec EnDat ou SSI (Pos.ENC.EnDat) voir 7.7

14
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1 Cable adaptateur 1 m avec connecteur de platine 14 plots pour 330980-01

Encodeurs 1 Vcc avec piste Zn/Z (Pos.Enc.EnDat) voir 7.4

1 Cable adapt. 1 m avec connecteur de platine 15 plots pour 635349-01
encodeurs absolus EnDat (Pos.ENC.EnDat) voir 7.7

1 Céble adaptateur 3 m 17/17 plots; PWM vers moteur 323897-03

(Pos.Enc.EnDat)
voir 7.4, voir 7.5

1 Cable adaptateur 2 m vers carte d'interface IK 115 voir 7.5, 324544-02
voir 7.7

1 Cable adaptateur 3 m 17/15 plots; PWM vers |'électronique 332115-03
consécutive (Mot.Enc.EnDat) voir 7.5, voir 7.6

1 Céble adaptateur 0,3 m 15 plots Sub-D (Pos.Enc.), 510617-N3
17 plots (Pos.Enc.) pour PIWM OUT voir 7.5, voirr 7.6

1 Cable adaptateur 3 m 17/25 plots; PWM vers |'électronique 289440-03
consécutive (Mot.Enc.1 Vcce) voir 7.4, voir 7.9

1 Cable adaptateur 3 m 17/25 plots; PWM vers |'électronique 336376-03
consécutive (Mot.Enc.EnDat) voir 7.7, voir 7.9

1 Cable adaptateur 0,3 m 25 plots Sub-D (Mot.Enc.), 509666-N3
17 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN voir 7.9

1 Cable adaptateur 0,3 m 25 plots Sub-D (Mot.Enc. 1 Vcc/EnDat), 509667-N3
17 plots (Pos.Enc. 1 Vec/EnDat) pour PIWM OUT voir 7.9

1 Cable adaptateur 0,3 m 25 plots Sub-D (Mot.Enc. 1 Vcc/ZnZ1), 511886-N3
17 plots (Pos.Enc. 1 Vcc/ZnZ1) pour PWM OUT voir 7.9

1 Céble adaptateur 0,3 m 15 plots Sub-D (Pos.Enc.), 510616-N3
17 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN voir 7.6

1 Régulateur de tension 5V pour longueurs de cable > 6 m 370225-01
(Pos.Enc.EnDat) HEIDENHAIN voir 7.5, voir 7.7

1 Régulateur de tension 5V pour longueurs de cable > 6 m 370224-01
(Mot.Enc.EnDat); SIEMENS voir 7.5

Autres cables de liaison et cables adaptateurs, voir schémas dans le manuel.

E%‘ Remarques

utres longueurs de cable sur demande!
Utilisation des cables adaptateurs,voir “Résumé des cables adaptateurs” a la page 101.
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1.6 Description du phasemétre PWM 9

Le PWM 9 est un appareil de mesure universel destiné a controler et a régler les systemes de
mesure linéaire et angulaire HEIDENHAIN.

Les fonctions s'articulent autour du MODE PWT et du MODE PWM.

Dans le mode PWT, les barres graphiques facilitent I'évaluation quantitative et qualitative des
signaux analogiques incrémentaux et du signal de référence. L'aide au réglage intégrée (mode
PWT) pour les systemes de mesure a régle nue permet de faciliter le montage de la téte
captrice.

Le MODE PWM permet de faire des mesures de rapport cyclique, de déphasage, de
consommation en courant et de tension des systemes de mesure et de procéder a des réglages
importants du PWM 9.

Pour adapter les signaux de sortie des différents systémes de mesure, des platines d'interface
adaptées peuvent étre facilement insérées de I'extérieur du PWM.

L'affichage se fait dans un écran LCD, I'utilisation du PWM 9 est facilitée grace a
5 softkeys.

3 prises BNC (A/B/C) permettent de vérifier les signaux de sortie des systémes de mesure au
moyen d'un oscilloscope (conseillé par HEIDENHAIN!).

Le PWM 9 peut étre connecté en série entre le systeme de mesure et |'électronique
consécutive.

Ceci n'a aucune interaction sur les fonctions des axes de la machine.

Le PWM 9 peut également servir — sans électronique consécutive — a contrbler et régler les
systémes de mesure HEIDENHAIN ,, sur site”.
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1.7 Etendue des fonctions du PWM 9

MODE PWT
(MODE activation)

MODE PWM

MODE EXPERT

Le PWM 9 dispose de 3 modes de fonctionnement :

Barre d'affichage graphique de

Amplitude du signal

Qualité du signal

Largeur du signal de référence
Position du signal de référence

Fonction Check-Ref

Outil de réglage pour le montage de la téte captrice des , systéemes de mesure a régle nue”
Contréle des marques de référence a distances codées

I REF BIES| [+
A-E 0.8 15 s

||||i|I||

R —

EHC A ||CORFTEUR UHMIVERSEL FARE 1
A

“r¢| 000003103

o' 1.41 KHz
MODE  EMC OPT. IHFO

Affichage du déphasage et du rapport cyclique

Affichage de la fréquence de balayage

Affichage de I'amplitude du signal, de la consommation en courant et de la tension
d'alimentation du systéme de mesure

Affichage du COMPTEUR UNIVERSEL interne et des périodes de signal du capteur rotatif
(nombre d'impulsions)

Affichage du signal de référence, du signal de perturbation et du sens de comptage

Sorties des signaux de sortie amplifiés (platine d'interface : 11 pyAcc, 1 Vcc) ou des signaux de
sortie d'origine (platine d'interface TTL, HTL) sur les 3 prises BNC (par ex. sur un oscilloscope)

HON_[STOFF gl TS [Gre
[*] -48 2@ XA 48+
man lochoddonhobibod bl
™1 : A i
2D D]
YT
e | SRR SR TIE T
- A==|- clus 0 DE+|5THA
BIE_[-; 1.18| ' ERTEIRTERINR TR A=Al

rc ¢ [[1.15], , —
B Bss|-as & ose|50E

MODE EHC [*] OPT. INFO

Acces au domaine de paramétrage (par ex. réglage de l'interpolation)
Introduction d'une valeur Preset pour le COMPTEUR UNIVERSEL interne
Réglage de la tension du systeme de mesure

Fonction PEAK-HOLD min./max. de I'affichage PHA/TV

HEIDEMHATIH
SOF TWARE:S0§334-05 EFLD:E11803-02

Platine Intertface: 1LS5
EXFPERT—MODE B
VALEURS CORRECT. | FRESEHT

ALIHEMTATION 10V
U~ - HEZURE

HESURER AHFLITUDE -A
HESURER AHFLITUDE -FR

FUH FUT
HODE L E
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1.8 Alimentation

Possibilités d'alimentation du PWM 9

Bloc d'alimentation PWM 24 V (inclus dans la fourniture)

Source de tension continue, externe, libre de potentiel 10-30 V/env. 1 A
(cable adaptateur contenu dans la fourniture)

Electronique consécutive avec une connexion série du systeme de mesure, du PWM 9 et de
I'électronique consécutive.

(Puissance consommée du PWM 9 env. 5,5 W)

Le choix de I'alimentation du systeme de mesure (PWM ou électronique consécutive)
s'effectue a I'aide des softkeys du PWM 9.

Sil'on appligue une tension ala prise DC-IN du PWM 9, |'appareil de base du PWM 9 est alors
toujours alimenté par cette tension.

Sile PWM 9 et/ou le systéme de mesure doit étre alimenté par I'électronique consécutive,

le contréle de tension du systéme de mesure de |'électronique consécutive est activé

il est possible de sélectionner comment la tension d'alimentation de |'électronique
consécutive du PWM 9 doit étre appliquée au systeme de mesure :

1. directement au systéme de mesure (par parametre : P2 en MODE EXPERT et softkey de
commutation)

2. au moyen du régulateur a commutation intégré dans le PWM 9 avec isolation de potentiel
et possibilité de réglage

de la tension du systéme de mesure

Description détaillée,voir “Parameétre P2 = sélection de la tension de service du systeme de
mesure” a la page 79!

E%_" I Remarques

1.9 Logiciel

La version du logiciel est affichée a la mise sous tension en dessous de la softkey INFO
(voir “Description de la softkey INFO" a la page 52)

On peut sélectionner le dialogue en anglais, allemand ou frangais du PWM 9 soit a la mise sous

tension ou par parametre :

Dialogue Nr. de logiciel

anglais / allemand / francais 508334-xx @

a) Les deux derniers chiffres (xx) du numéro de logiciel indiquent la version du logiciel

Le logiciel est régulierement adapté et amélioré en fonction des nouvelles caractéristiques. Il est
conseillé de faire exécuter au moins tous les 2 ans une mise a jour du logiciel par HEIDENHAIN
Traunreut ou I'une de ses représentations (voir calibration page 10).

q@' I Attention

1
Z0F TUARE: B0 07 EFLDCEL11802-02 R
) Interface-Platine: 1USS R

Ce manuel est valable pour le PWM 9 avec le logiciel 508 334-07

MODE BHC OFT. IWFO
HE IDENHATH Urson 508 JREF [~Uas] 5+

A, B 05 Lo 15 yss

: N P
HICHT FOTENTIALFRET

EHC A [|0F TWARE i BUEIFd=07
A INTERFACE 1 4nss
phc g [[RESCHL. [R1 =124
U-HETE oy UH
HC C

LM FuT :
nooe DS E F CISiT ERRSR ESC
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1.10 Descriptions des affichages

Message a la mise
sous tension

Mode PWT

Mode PWM

HEIDENHAIN

PWHM 9

Platine Interface: 1USS
EXPERT=-MODE PRO& £51

BE b E

®

YALEURS CORRECT PRESEMT
ALINEMTATION 10V Qul

UsT = HESURE | oul @
HESURER AHPLITUDE -A oaur

HESURER AHPLITUDE -R oul

Affichage du numéro de logiciel,
platine d'interface, ici 1 Vcc
Info mode EXPERT activée

Commutation PWM/PWT et sélection dialogue
{commutation PWM/PWT possible également

en mode ,_lNFD"@ |

Valeurs de calibration internes de |'appareil
(service aprés-vente HEIDENHAIN seulement)

UreON_[§2:0FF [AUas] | X3
FB Oil (] li: vis

i
L R

——
BnC A |[COHPTEUR UMIYERSEL PAR 1

«+| 000003103

BNC C
| MODE_BHC 0PT._INFO

®O eee

Informations permanentes sur systéme de mesure
Amplitude du signal/qualite du signal
Largeur et position du signal de référence

Champ d'affichage pour divers modes PWM
fici - COMPT. UNIVERSEL +affichage fraguence)

Barre de softkeys pour |'utilisation

Affectation en cours des prises BNC

@

[Drvon [iL orrlaaa U=o] |5

[°1-48 20 B 20 48+
man limhohmlndddiabinbinbinl
Ut : O :
w2: | 1]

PHA ; [ H I

BHC A

MODE BHC [°1 OPT. INFD

®

@ DePHAsage / affichage TV (rapport de cycle)

Plage de mesure et cadrage

de |'affichage PHATV

TV1 = signal 0°
TV2 = signal 80°

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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2 Reconnaissance de l'interface

2.1 Détection de l'interface au moyen de l'identification des systémes de mesure

%' Remarque

La reconnaissance de I'interface est valable pour les systemes de mesure standard

HEIDENHAIN!

Des différences par rapport a la structure des identifications sont possibles (notamment

dans le cas de systemes de mesure en versions spéciales)!

Exemple :

Appareil

Tete captrice

Systéme de
mesure lingaire
a régle nue

ROD

LIDA

LIDA

13

WA D eme| w (e ) e 0 (=] p =-- @

L]

Interface (= signaux de sortie)

11 p Acc

TTL sans interpolation

HTL (capteurs rotatifs seulement,
par exemple ROD 436)

11 pAcc (capteurs rotatifs seulement.

par exemple ROD 450)

TTL avec interpolation
(x5, x10, x50, x100)

1Vece

%' Remarque

Dans une identification des systémes de mesure a deux chiffres, le dernier chiffre définit

I'interface. Dans une identification a trois chiffres, c'est I'avant-dernier chiffre compte.

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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2.2 Autres caractéristiques de reconnaissance

i
r -

Un connecteur 9 plots Zi: = .| correspond toujours & une interface 11 pAcc!
il

Sur les électroniques d'interpolation EXE, I'entrée du systéme de mesure est toujours
connectée a un systeme de mesure 11 pAcc.

Sur les électroniques d'interpolation IBV, I'entrée du systéme de mesure est toujours
connectée a un systéme de mesure 1 Vce.

Les systemes de mesure avec la lettre ,,C" ou ,,Q" dans leur identification utilisent une
interface absolue (EnDat ou SSI).

Exemple :

L 481
RD 413
E N 413
RDIEI 425
EIEI N 425

Les systémes de mesure avec interface absolue EnDat ou SSI ou SSI programmable peuvent
étre connectés au PWM 9!

22
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3 Montage de mesure standard

3.1 Appareils de mesure

Ins&rer le tiroir correspondant a linterface du

systéme de mesure
(woir la description de linterface)

Utilizer une oscilloscope bi-canal pour la
mesure (recommandé)

3.2 Connexion des appareils de mesure

A I Danger

La machine et le PWM doivent étre hors tension lors de la connexion!

Q|2

A Danger

Si une mesure est en cours avec le PWM dans la boucle d'asservissement de position, ne

pas désactiver ou commuter les tensions ou parametres du PWM!

Des mouvements d'axes incontrélés peuvent se produire!

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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=y

BNC

100 .. 240V AC
50 ... B0 Hz

Efactronique consgcutive s ¥
i T

& 10 B
¥ mvem

Connecter le systeme de mesure (a tester) a I'entrée ,,IN” du PWM.
Connecter |'oscilloscope au PWM avec 2 cables BNC (BNC A et BNC B).
Connecter I'électronique consécutive a ,OUT"” du PWM.

Mettre le PWM sous tension avec le bloc d'alimentation.

Mettre |'électronique consécutive sous tension.

Remarque

Le PWM 9 doit étre alimenté au secteur avec un conducteur de terre raccordé (pas de
transfo d'isolation). Sinon, des perturbations peuvent apparaitre!

Si cela est possible, utiliser une prise secteur de la machine pour I'alimentation en tension.
Alimenter le PWM 9 et I'oscilloscope avec la méme prise secteur.
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4 Réglage standard de l'oscilloscope

4.1 Configurations requises pour l'oscilloscope

Oscilloscope bi-canal a mémoire analogique ou numérique (DSO)
Mode Choppé
Déclenchement automatique et manuel

Un oscilloscope est conseillée pour la mesure!

I:%' I Remarque

4.2 Interfaces analogiques 1 Vcc et 11 pAcc

4.2.1 Mesure de signaux incrémentaux

PEfEE®

2.
S sE@E@
| T

I:%‘ Remarque

L'identification des boutons de commande de I'oscilloscope n'est pas normalisée. Elle peut
varier d'un appareil a l'autre!

Déviation verticale Commuter les canaux A et B en mode Choppé (CHOP)
(sensibilité Régler la déviation verticale (sensibilité) des canaux A et B
de tension) pour les systémes de mesure 11 pAcc : 0,5 V/DIV

pour les systémes de mesure 1 Vcc : 0,2 V/DIV

Déviation Régler la déviation horizontale (base de temps) sur 0,5 ms/DIV
horizontale
(base de temps)

Déclenchement Déclenchement automatigue (AUTO)
Déclenchement avec canal A
Déclenchement avec le front montant
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Calibration des
2 canaux de
I'oscilloscope

Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur terre
(GND)

Avec les potentiométres de position Y, décaler les lignes des canaux A et B pour gu'elles se
superposent au centre de I'écran (voir figure)

Canaf & [
CEFIEE E ::
Tarme — &

Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur (DC)

4.2.2 Mesure du signal de la marque de référence

Déviation verticale
(sensibilité
de tension)

Déviation
horizontale
(base de temps)

Déclenchement

Y ]
N | WAL A o n:-j--?:’ = %!L
L Q//\W s BaldislE
VALAUA e a0,
@
T — /@
S sE@EEE
B e F———

Commuter les canaux A et B en mode Choppé (CHOP)

Régler la déviation verticale (sensibilité) des canaux A et B
pour les systéemes de mesure 11 pAcc : 0,5 V/DIV
pour les systémes de mesure 1 Vcc : 0,2 V/DIV

Régler la déviation horizontale (base de temps) sur 0,5 ms/DIV

Déclenchement manuel (AC ou DC)
Déclenchement avec canal A
Déclenchement avec le front descendant
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I:%‘ Remarque

Franchir avec un va et vient la marque de référence a contrdler (,,en avant”/“en arriere”).

Sur 'oscilloscope, régler le seuil de déclenchement (LEVEL) a I'aide du potentiometre

de déclenchement de maniére a ce que le signal de la marque de référence apparaisse
.fixe”dans I'écran.

Effectuer éventuellement un , pré-déclenchement” avec les oscilloscopes numériques
(DSO).

La représentation sinus de Ue1+2 sur I'oscilloscope ne correspond pas a I'amplitude réelle.
Ue1+2 sert de signal auxiliaire pour mesurer la largeur et la position de la marque de

référence.
Calibration des Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur GND (L
2 canaux de ou 0)
l'oscilloscope Avec les potentiométres de position Y, décaler les lignes des canaux A et B pour qu'elles se

superposent au centre de I'écran (voir figure)

Canal & [
Cangl B | £
Tormo i

N

Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur (DC)

4.2.3 Mesure de signaux rectangulaires TTL/HTL

PEiE@e®

=
EasEBE@
E.,-ﬂ

I:%' Remarque
Le réglage de I'oscilloscope est le méme pour les signaux incrémentaux et le signal de la
marque de référence.
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Déviation verticale
(sensibilité
de tension)

Déviation
horizontale
(base de temps)

Déclenchement

Calibration des
2 canaux de
I'oscilloscope

Commuter les canaux A et B en mode Choppé (CHOP)

Régler la déviation verticale (sensibilité) des canaux A et B
pour TTL : 2 V/DIV
pour HTL : sélection de la sensibilité dépend de la tension d'alimentation (10 ... 30 V)

Régler la déviation horizontale (base de temps) sur 0,5 ms/DIV

Déclenchement automatique (AUTO)
Déclenchement avec canal A
Déclenchement avec le front montant

Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur la terre
(GND)

Avec les potentiometres Y, décaler la ligne du canal A p. ex. au centre de |'écran et la ligne du
canal B sur la ligne inférieure de la grille (voir figure)

Terre canal A ?

Terre canal B %

Positionner le commutateur de mode d'entrée (AC/DC/GND) des canaux A et B sur (DC)
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5 Mesure avec le PWM 9

5.1 Mesure en MODE PWT 11 pAcc ou 1 Vce

E%‘ Remarque

Le MODE PWT permet de mesure exclusivement les interfaces analogiques

(11 pAcc 11 et 1 Vce).

Les tolérances indiquées (plages des repéres) sont des valeurs standard!

Les systemes de mesure pour des résolutions élevées (p. ex. systemes de mesure
angulaire) et des plages de température trés larges (p. ex. capteurs de motorisation)
ont des tolérances plus serrées. Dans ce cas, les plages des repéres ne sont pas

valables!

Les systemes de mesure avec des tolérances serrées doivent étre controlés en mode

PWM.

Le PWM ne fonctionne que si une platine d'interface est insérée!

Le MODE PWT permet de contréler les signaux analogiques et les marques de référence. Il sert
également d'aide au montage des systemes de mesure (en particulier les , systemes de mesure

aregle nue”).

|Mse s0Us kE2nsion PWTI.-'I|

Y

HEIDEHHAIH

]
Intertace—Flatin

E-FERT-MODE
KORREK TURLER TE |MORHAHDEN
HETXIEIL 410 uaLrT mls]
UsI - HESSZH JR
AHFLITUDEN HESSEM -A JR
AHFLITUDEH HESSEH -FR JF

nooe IFRAMEM £ F

'

'

Selectionner le mode
de mesure (mode FWT)

Sélectionner | langus
{anglais, allemiand, frangais)

Affichage en MODE Amplitude du signal

PWT Qualité du signal
Position de la marque de référence
Largeur de la marque de référence

I E:CIH EE:DFFIEEJLI._:‘SI =+
A/B 0.5 1.0 15 V==
[ |I| ol
——

CHC @ |CCHETEDR UNTIERSEL FAR 1)

==/ 000003103

Qualité du signal (largeur du curseur)
Amplitude du signal (position parenthéses)

Position et largeur de la marque de référence
{les crochets marquent la plage de tolérance)

i 1.41  IHz
MJCE  EMC CPT. IHFD
E%‘ Remarque

D'autres descriptions d'affichage figurent au chapitre “Mesure en mode PWM"” a la page 49

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN
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5.1.1 Vérifier la qualité du signal en MODE PWT

E%_" I Remarque

|l est nécessaire de déplacer le systeme de mesure pour évaluer la qualité du signal!

/.-"f._,.-—-
i I Largeur curseur =
! mip. e j;— amplitude max. - amplitude min.
W
\"’Q\ / ge de tolérance = anneau circulaire
Ex. pour représentation “‘—_r"
%y sur I'oscilloscope "~ e /
]
A [, AE 05.... 1 Signaux analogigues
{ } idéaux iarmaur
d'interpolation < 1 %)
MDA ————
R
e
i . [(AB o05....1....15 vy | Signauxanalogigues
] 10 autorizés {emaur
] / d'interpolation <3 %)
o M i
i
[
-"; ‘\1'\ ) T Vv | Signaux anzlogiques
non admissibles
(" \ E e
L] —

Cadrage 1 Veo: A, B an [V] avec platine d'intarfaca 1 Voo instiallés

bz 6....T....17 “'E"C'j Signaux znalogigues

L S [~ | | non admissibles

Cadrage 11 pAce: | 5 en [pAce] avec platine d'interface 11 pAcc installéa

% Remarque

La barre doit se trouver a l'intérieur des repéres
Plus la barre est étroite, plus la qualité du signal est bonne
Plage de tolérance, voir “Description des interfaces” a la page 115
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5.1.2 Vérifier I'amplitude du signal en MODE PWT

I:%' Remarque

L'amplitude du signal peut étre mesurée également a I'arrét!
Plage de tolérance, voir “Description d'interfaces” a la page 115.
Selon la platine d'interface utilisée, on mesure des signaux 11 pAcc ou 1 Vcc.

Amplitude du

signal )
rmin.
i ¥ ™ ES ™
E ¥ f:,.-' EE '\-uh k
{ é ; " 13 ¥.
i i I . I é ..:::@4:::::: g
3 — " -
_,.-'" S ER !
e A A
1 Vcece
Tobarance 0.6 ... 1,2 Voo
AB B5....17....15
el 1 Wec idéal
AB 05....1..,..15 1,2 Ve max. admissib
e TLLLR Lo 0.8 Voo min. admissible
AB 010203 04 05 0.6

non admissible
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11 pAcc

Tolérance 7 ... 16 yAcc

liz E....II‘I1....1E A
b 6....M - - 16 pA
b Gaasa 1Mo, .alb A
|2 2 3 4 & & ph

11 pAcc idéal

16 pAcc max. admissiblas

7 pAcc min. admissitlas

non admissibla
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5.1.3 Vérifier le signal de la marque de référence en MODE PWT

Le MODE PWT permet de juger de la qualité du signal de la marque de référence.

On mesure la largeur et la position du signal de la marque de référence.

La marque de référence (= RM) ne peut étre mesurée qu'en dynamique!

E%‘ I Remarque

Sens du déplacemeant
{4+ = comptage positifl

0C0003103

1.41 kHz
MODE  BHC OFT. INFD

* Le signal de la marque de référence correspond a une impulsion électrique trés breve et
il est affiché plus longtemps(~ 1 sec.)!

E%‘ Remarque

L'affichage REF dans I'affichage d'état n'indique pas si le signal de la marque de référence
se trouve a l'intérieur de la plage de tolérance prescrite.

L'affichage REF sert a ,,rechercher” les marques de référence des systémes de mesure.

Sivous utilisez un oscilloscope (recommandé!) pour mesurer le signal de la marque de
référence, vous trouverez les réglages au chapitre “Mesure du signal de la marque de référence”

a la page 26!
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Représentation schématique de I'oscilloscope (n'est pas a I'échelle)

W
| /\‘\v/-r_nm

A+B
o+ )

Fassages a zéro du signal de la
rnarque da référance

=

II 1I 1I
i [
AB e o ¥ oeon 1T o« = = ‘- 12 Voo Interface 1 Ve
.z f y flAoch A, B = signaux incramentaux
. j | R =signal de référance
. 0 ou
! — Interface 11 pAce
_*_. |1 2 = Signaux incrémeantaux
R (Ip) / lg = signal de référence
.

Mesure antérieura 3 15 secondes

Remarque
Pour les mesures datant de plus de 15 secondes, |I'épaisseur de la barre est divisée par 2!
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5.1.4 Exemples de tolérance pour la mesure du signal de la marque de référence

Position

Largeur

Dépassement
de tolérance

360°

————

m]ﬂ
180°
min,
540" max,

Interface 1 Voo
R = signal da référance

Interface 11pAce
p = 3ignal de référenca

" = plage de tolérance d’'une parenthése = 180°

_= —————y
T déa
lo (R}
I —— — -ane
IR} : ancore admissiblas
- !' +890°
I (R} encore admissibles
360°
Io (R idéa
B ——— |
[ 1807 min.
Iy (R} encora admissiblas
———
encore admissiblas
Io (R}
i — l T ————y
. . non admissible
In IR}
(e T_____
Io(R) — non admissible
R ——
lo (R S L non admissible

AB BB v aws T w0 L2

v |

. .

Masure antériours & 15 secondes = "épaissaur
du curseur est réduita de moitié
= masura idéala

Remarque

La barre du signal de la marque de référence doit se trouver a l'intérieur des repéres

tolérancés!

L'idéal est un signal de référence de largeur 360° sans écart de position!

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN

35




5.2 Outil pour le réglage de la téte captrice des systemes de mesure a réegle nue

Avec la fonction de mesure CHECK-REF, la position et la largeur de la marque de référence de
toutes les marques de référence trouvées sont mesurées et mémorisées dans le PWM. Le
PWM calcule alors un écart moyen des positions et largeurs des marques de référence de
toutes celles mesurées. Le logiciel vérifie ensuite si cet écart peut étre corrigé au moyen d'un
réglage mécanique de la téte captrice. Le résultat est affiché avec les messages suivants :

"Toutes marques réf. OK"
Tous les fronts des signaux des marques de référence se trouvent a l'intérieur de + 60° de la
plage des reperes tolérancés.

"Alignement conseillé"
Un ou plusieurs fronts des signaux des marques de référence se trouvent a la limite des repéres
tolérancés (+ 90°).

"Alignement nécessaire"
Ce message appareil lorsque qu'un front du signal de marque de référence se trouve en dehors
de la limite des tolérances des reperes (> + 90°).

~Alignement impossible"

Les fronts des signaux des marques de référence se trouvent en dehors des plages et
mécaniqguement non corrigeable. Une fonction fiable du signal de référence n'est plus garantie.
Il faut remplacer soit la régle de mesure ou la téte captrice et recommencer la mesure.

Front du signal de la margue de référanca

- go° | 1 I"go

Parenthésa du signal de référenca = plage de tolarance
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5.2.1 Préparation de la mesure

Pour obtenir des résultats corrects lors de la mesure, il est indispensable de respecter I'ordre

chronologique prescrit dans ce manuel.

La condition pour la mesure est le respect des cotes de montage du systéme de mesure!

Mode opératoire de la mesure :

- Début de la mesure
- Réglage de base
- Mesure : une marque de référence
- Mesure : plusieurs marques de référence
- Messages du MODE PWT
- "Ttes marques réf. OK"
- "Alignement conseillé" (dans la plage de tolérance)
- "Alignement nécessaire" - réglage fin
"Alignement impossible":

Légende

Action, appuyear sur une touche

Appal automatique da I'écran suivant

Sens du déplacement

Sens de rotation de la téte captrica

Marque fixe

%— Tolé di ibl
2 olérance dispanible

-

L

(]

LX)

-
t

[ ]

Affichage de la tolérance pour la
miarque da référance

Aucune measure de la margue de
référance lors d'un déplacement
opposé au sens de [a mesura
(déplacement vers l'amiére)

I:%' Remarque

La mesure se déroule de maniére différente selon le nombre de marques de référence :

- Mesure avec une marque de référence

- Mesure avec plusieurs marques de référence
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Mesure avec une marque de référence

Activer le systéme
de mesure

Vue densemble

..... 4- 07 LF

R F [ FFE: L0 6L FDe-ed
Fladine Inberface! 11ufes
EXFERT-IMIE

Choix de |3 langue
| (frangais, anglais,

allemand)
Selection du mode de mesure
[mode PWT)
Regler la piste
principale
- Pre-regler la marque
A SALOLEE NE DFULEIOHE dE I_Eferenl:E
| -0002048
i BT ke
IHODE| EHC OFT. IWFO
S a2 1 I
Selectionner
nH'_n CALOAEE VEDTFULE IoHE ::_|E|: k_ :EF
K 0oooooa
"'R“: did Hx
B R e T
Valider
SINGLE REF
Repeter le reglage
de base

FY

1. Aller 3u début de la
meslre
2. Valder Start Ref

@ FLlLEE DEEUT MEIUNE
FULS AP LARA S S0F TREYY
W STHET BER 2

Demarage du
mide de mesure

Franchir la
margue de référence

Message du mode PWT I

{4 possibilités)

L !

Alignemment I Alignement I Alignement consellé hes
L " 5 H ! To marques
imporssible NECESIAIE {dans la plage de 'eferenr?::e
de tolérance) ok

Cpdoral

'

3 Adjust Ref I

Fmnal Check

38 5 Mesure avec le PWM 9



Mesure avec plusieurs marques de référence

Vue d'ensemble

Sélection mode de mesure

{francais. a
— nglas

Choi: de la langue
and) i

[msde PYWT)
- - Regler |a piste
:yaoll__l_l__I_Irﬁs_pl_ilgm.p*p I
3 —
T e | [Pririgela
= de référence
= 000021062
1083 bHz
_nn:oE BHE FT._HFOD
RN 1 A —
| | Sélectionner
o CHECK REF
e 000021331
- el Hz
PR BEA el R
Fr-g8 \'.IISI L Il.I\'.l_ .. _I;f :;d-
Calculer distance de base.
Remamue: Toncion néessae
Repeter le reglag oniquement au debur du ragiage
de base
k.
Valeur caloulés pour
J’ |a distance de base
1. Aller au debut de la mesure
| 2. Valider Start Rlef
Parcourir la plage
demesure
A lafin de la mesure,
appuyer sur STOF REF
P F_f;l:
Message du mode PWT
(4 possibilités)
¥ ' : ¥
| | Algnement I Alignement Alignement con- Toutes
NECESSAINE EEi"éd{edgl-l's la marques de
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5.2.2 Début de la mesure

1. Connecter la prise secteur pour

mettre le PYWM 2 sous tension

2. Selectionner le mode de mesure

-

3. Selectionner la langue

Activer le systéme
de mesure

'

=0F TUAR -0
Flatine Interface: 11ipAss

HEIDEHHAIH

E:C 24 -07 EFLD:E11%

EXFERT-MODE

Sélection du mode de mesure

VALELURS CORRECT. | FRESEHT

ALIHEHTATION 10W oux

1-T - HESURE aux

NEEZURER AMNFLITUDE =R/ oux

HEZURER AHFLITUDE -FR aux

FUH L]

Ml roo= (S E
_P-

Choix de la langue
(frangais, anglais, allemand}

(made PWT)

5.2.3 Réglage de base

N I

Remarque

Vous trouverez une description détaillée du réglage de la piste principale dans le mode
d'emploi actuel du systeme de mesure.

. Régler lz systéme de mesurs

ra

Walider MODE
. Sélecticnner CHECK REF

o

. Selectionner:
- 1 margue de référence

- plusieurs margques de réfarence; la
détection des distances codées

s'effectue automatiquement

T

Seélection du mode de mesure
(mode PWT)

o 1 DFFﬁXUaSl

Plusieurs margques
de référence

Une margue
de référence

EE Regler la piste

AR 0.5 1.0 1LE 4= g

i v | principale

.
R '— - Fré-régler la margus de
reference

BrE: 7 |[CCHF TEUR._UHIVESZEL FAR 1
=== 000007611
R - 1,62 KkHz
LMODE | BEMC OPT. IHFO
Lin:oH_ [§3:0FF]REF|-Llas] [£=<
H-B 0E 1.0 1E yEE

I LI O T T T B |

[

B _

L | | Sélectionner
Br'qqc 7 |[CCOF TEUR._UHIVERZEL FRE 1] CHECK SEF
EHC E

¥+l 000007611

fr - <<€ Hz
FOHFT. HOHERE  U-I _CHECK | FWH
FREGU. THFULS HESURE . REF _ HODE
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5.2.4 Mesure : une marque de référence

1. Walider SINGLE REF. l
Le mode de mesure est lance
automatiquement.
Une marque
2. Deéplacer |a téte captrice sur la de référence

marque de référence.

3. Message du mode PWT

4. Les étapes suivantes dépendent
du message du mode PWT.

LIH:oH [:0F 7 EIFS| | =
A-E o5 ) 15 ¥ss
L IR T T I B | II L |

EE—
ENC f |[VERIF IER _DIZTAACEE CODEEE
A

BHBC E [FRAHMIHIR FTS DE REF. !

EHC C
[

F

Seélectionner

NGLE REF

x> GUITTER AVEC ESC {44
ZIMHGLE
REF ESC

Lo [F2:0FFREF [-11a5] [£-<
A< 0.5 1.0 1.5 YssS
| IR R T D B | |I L I |

F !

L 1. Aller au debut de la mesure
EHC A |FERIFIER DI TANCES CODEES 2 Vabder Start Ref
u}

EHC E ||[ALLER DEEUT HESURE
B FUIS AFFUYER =UR Z0F TKET:

EHC »» START REF <4
[ =** GQUITTER AYEC ESC <<

| FAEET Est

Un:oH [ oF F[REF [ &S] |

O-g 0.5 1.0 1.E uyss
| I T R R B | |I L I |

F |

Démarrage du
mode de mesure

EHC f |[VEEIF IER DISTAHCEE CODEES
H TEAVERSER FLASE DE HESURE

EHC E
E

EHC ©
[ +3% GUITTER RVEC ESC <44
ESC

n:on [T oFF[REF [-LaS] o+
O/B 0.5 1.0 15 vss
| I Y Y T T N B A I I |

: Franchir la

EiC f|VERIFIER CIZTANCEZ COGEEZ] . margue de référence
H

HARGUES REF. VERIFIEE i
FER LUUES = 1bMHL =1

BT E
B

EHC ©
R TTES HARGUES REF. OF TIHAL
ADJUST FINAL

SEF CHECE ESC

Message du mode PWT
(4 possibilités)

; ' I :

Alignement impossible I Alignement rréceasairel Alignement conseillé Toutes margques
(dans la plage de reference
de tolérance) OK
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5.2.5 Mesure : plusieurs marques de référence

E%_" Remarque

Pour la mesure, déplacer la regle de mesure ou la téte captrice seulement dans un sens. Le
message ,,DIRECTION INCORRECTE" peut apparaitre lorsque la regle de mesure ou la téte
captrice est immobile. Ce message peut étre ignoré car une immobilité absolue sans

changement de direction est quasiment impossible lors d'un déplacement manuel de la téte

captrice.

=y

2.
. §
4.
5.

.

. Caleuler la distance de base:
Pour cela, vous devez déplacer |a

régle de mesure/téte captrice dans un
sens et sur § marques de référence pour
gu'une valeur puisse étre calculée et

affichee pour la distance de base.

Se déplacer au début de la mesures.

Valider START REF.
Parcourir la plage de mesure.

A lissue de la mesure, appuyer
sur STOF REF.

Message du mode PWT.

7. La poursuite de la procédure dépend

du message du mode PWT.

—ENC A |[[EEIFIER DIZTARCES CODEES
A

Plusieurs marques
de référence

0H |ﬂ:nﬁx¢laﬂ [<—

Calculer la distance de base

Cette fonction est nécessaire
uniquement au début de la
procedure de mesure

h-B 0.5 io 1.5 Ws=
[ T T T | [
1
o 1
MEHC A|YERIFIER DISTAMCES CODEES [
A m
BHEC E|[FRANCHIR FTS DE REF. !
EHC C
R nus QUITIER AIEC E&C 224
SHRE ESC
HOH_[4i 0FF[REF [~ 0aS] [=+
h-<E 0.5 i0 15 Ns=
I||||I|I|||I
3 !

Walewr calculés pour
la distance de base

EHC A |[MERIFIER DISTAHCES COOEES
A DIFTANCE DE EASE ZOd=CAJ
EHC E |[ALLER DEEUT HEZURE

=] FULE AFFUTER SUR £0F TKET:

EHC »» ZTART REF <<
[

% GQUITTER AUEE ESC 227

Aller au début de la mesure
Appuyer sur START REF

I=RET EsC

HOH [LOFF El +=]

A-E o5 10

|

TRAYERSER F_AGE DE HEZURE
ENC E
E

Parcourir la
plage de mesure

ENC C
3 Frr QUITTER ANTEC ESC <44

EaC

Lpzon [ 5:eFF[REF[-Las] [{=<

hoB 05 1.0 1E ¥Sz
L N e L L e e |

[e—

R

—  ee—

' ENC A |[MERIF IER I:IIISTHHCES CODEES|—
A

FIN DE HESURE: AFFUYER:
EHC E ||SUE SOFTKEY :>STOFF REF
B

EHC T
[ >:r QUITTER AMEC ESC 444

A la fin de la mesure,
appuyer sur STOF REF

|5 TOFF
1" REF

!

Message du mode PWT
{4 possibilités)

ESC

¥

Alignement im possil:-lel Alignement "éces*sairel

! '

Alignement conseille
(dans la plage
de tolerance)

¥
Toutes margues
de référence
oK
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I:%‘ Remarque

Avec des , systemes de mesure rotatifs” et marques de référence a distances codées
(désignation de type, p. ex. ROD 780C, "C" signifie marques de référence distances codées),
le message "DISTANCES CODEES:RACCORD." apparait au passage sur la premiére
marque de référence.

La premiére marque de référence a distances codées est marquée sur les capteurs rotatifs.
Pour les systemes de mesure angulaire avec ruban, elle se trouve dans les zones de jonction
des troncons (p. ex. ERA).

Le message , Distance de base ERROR" apparait lors du calcul de la distance de base si la
vitesse de déplacement est trop élevée ou si la marque de référence est franchie avec la
premiere distance codée.

5.2.6 Messages du MODE PWT
Il existe quatre différents messages :
Alignement impossible

Alignement nécessaire
Alignement conseillé (les signaux se trouvent encore dans la plage de tolérance)

Ttes marques réf. OK

Message du mode PWT
(4 possiblites)
| 1 l |
¥ ¥
Alignement impossible I Alignement nécessaire I Alignement conseills Toutes margues
{dans la plage de référence
de tolerance) Ok

[ ]
"_Er“_

by Adjust Ref

-

Final Check
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Message :
Alignement impossible

1. Réalisez a nouveau le réglage de Message du mode PWT
base et reportez-vous au paragraphe i4 possibilitas)
“Erreur pendant la mesure” a la page 47. 1

2. S'il apparait tout de méme le message :
"Alignement impossible": Alignement impossible I
Vérifiez les tolérances de montage.

Un=oH it oFF[REF ERREUR[4 —<
O-B 04 02 02 04 OF 0.6 Y55
1 1 1 1 1 1

F 1

ENC A |[VERLIF IER D IS TAHCES CODEES
A HARGUES REF. WER IF IEE
ghc g ||FERIODES STSHAL 7551

EHC ©
[

!

Répéter k2 mesure I
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Message :
Alignement
nécessaire

A réception de ce message, il convient d'effectuer un réglage précis de la régle de mesure/de

la téte captrice.

Attention

Lors du réglage précis de la regle de mesure / de la téte captrice, il se peut qu'une influence
s'exerce sur le réglage de base ou que celui-ci soit modifié. Dans ce cas, vous devez
exécuter une nouvelle fois une mesure compléte.

(28]

ks

capfrice.

n

[=1]

-

(==}

Légende

H i 82

1. Appuyer sur ADJUST

2. Déplacer la régle de mesure/iéte capirice
dans le sens de déplacement indique
jusgu'a ce que I'affichage du sens de
déplacemant change.

Remargue: YVous devez faire attention
au sens indigqué pour le déplacement.

. 8i nécessaire, modifier le sens du
déplacement jusqu'a ce que les fléches
de sens de deplacement s'affichent.

. En fonction du message, faire
pivater la régle de mesureféte

. Déplacer |a régle de mesura/téte
captrice dans le sens de déplacement
affiché afin d'actualiser la mesure.

. 5i le message «optimals ne s'affiche
pas, vous devez répéter les élapes
3 a 5 jusgu'a ce que le message adans
tolérances ou soptimals apparaisse.

. Appuyer sur ESC.

. Contrdle final

Sens de déplacement

Sens de rotation de |a téte captrice

Marque fixe
Tolérance disponible

Affichage de mlemnc‘e pour la
miarque de réfErence

Alignement optimal

A cune mesure de la margue

de reference lors d' un deplacement

dans le sens -::ppcse au sens de

& mesure (deplacement vers
amiEe)

Message du mode PWT

{4 possibilités)
Alignement
nécessaire

I
)

ISR | 53
"B oE i0 15 uss
L T T N A O T A A |

I~ '

EHE A Ll:E IFTER IEII‘CTFNI:I:’E CODEES
[u] al=s REF. UERTF IES =
o & |[FER ToE"E Tl E417

E
Bir

I EPE R
. Apparyer sur
ADJUST REF
010 0H IREFIr’UaSI [iF
F-p 0= 1E s
| I B I [ I B I
Franchir la marque de réference
o > en déplacant la régle de mesure/
. téte capince
EHC 7 [VERIF IEE DIZTAMCEE COOEE: [
H SEHS DEPLACEHERT: Faire attention au sens de déplacement
i 4 affiché!
i '
EAERE Esi
iy
oH [0 :on TREFTATA5] [+
T
—1

i =

[ lonc A||'"ERTIFTISE OTIf TAHCEE COLOEEER
5]

FEHS DEFLACEHEMT:

HréCE ‘

Modifier le sens du deplaaerr'eﬂ en fonc-
fion du besoin jusqu'a ce que bes fiéches
de sens de déplacement s affichent.

Faire pivater ks régle de mesure/

et capirice.

Pour le contrdle final, repéter
la procédurs.

-

5i le message OFTIMAL ne s'affiche pas

1. Modifier evtl. les sens de de:rac,ement

| | 2. Faire pivoter |a régletéte Jusgu'3 3 e que
le message DANS TOLERAMNCE ou
QPTIMAL s'affiche.

T _ortmm v
ERER: ESC
O [y or JREF [FIEA] [=
:"{EDisu a |1iu| o |1|5 vEs
i b-%
EHC A
A ZENZ DEFLALCERERT:
ENC =
=]
"B % 05 ToLeRRrCEY

ETHAL

ESC

CHECE
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Message :
Toutes marques de référence OK ou alignement conseillé (dans la plage de tolérance)
Le mode opératoire est identique lors des deux messages!

Homomow oW s

A l'issue de la mesure, fixez la régle de

mesis reftéte capirice. Pour phus de
details, consultez les Instructions de

montage du systéme de mesure conceme.

Apparyer sur FINAL CHECE.
Se déplacer au début de la mesure.
Appuyer sur START REF

Parcourir la plage de mesure.

A la fin de la mesure, appuyer sur STOP REF.

Le message afoutes marques ref. optimals
s'afiche. Si vous découvrez ke message
ralignement nécessaires, vous devez
axecuter un réglage précis de la régle de

mesure ou de |a tete captnce

B, Appuyer sur ESC.

2. Désactver |a tension du systéme de mesure;
pour cela, appuyer sur U-MSYS OFF.

Message du mode PWT
(4 possibilités)

Toutes marques de
réference OH

L 4

Tr [T iF[FEr PR =+

2B l]i5 !iE Wes

in
LI O T T Y S I R

£+ REF. UERIFIEE

TTES HARGUES EEF OF TIHAL

WFEEEW
0 [NISTAKCE DR RARE| =000

DHC b |AL-ER CE=UT HESUAE
E FUIS APPJTER SUR SOF TKET:
BE: [ 1 ETART REF <<
Thr GUITTER AVEC Eft 717
=l ESC
7] : OF| e =
A2 0k .0 1E W5
[T R I
L
o .

R
A TRANEREFER FLAGE DE HEFURE

BE: C
3 QULTTER AMEC ESC <os

ESC

oH Ll.‘L:nrr||.u=|-|JI_|;5 [=+

A2 s 10 15 V=5
LI R S N NN Y |
o [ —
EMC A
A FIN DE HEZURE: AFFUYTER:

pHC [ |FYR SOFTHEY ETOPF REF £

BE: C
L x> QUITTER AVEC E5C  £44)

Al

AR - =
FERTODES S16MAL 2803 =

Valewr calculée pour
J_ 3 distance de base

1. S& déplacer au debut de la
mesure
2. Appuyer sur START REF

Parcownr [a place
de mesure

Ala fin de la mesure,

appuyer sur STOP REF

| Appuyer sur ES :|

Désactiver La tension du systéme de

mesure. Pour cela, appuyer

Lu= U
O dd L
TERMIA U-N==

SHEC o ESC

@ U-MSYS OFF
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5.2.7 Erreurs pendant la mesure

Erreur lors du calcul de la distance de base

1. Exécuter une nouvelle fois le

réglage de base. Uwon [fon JREE 053] B=?
2. Si vous rencontrez le message R7B 95 ._:Lﬁ N
.DISTANCE DE BASE ERROR" : vérifiez I
les tolérances de montage. L ' —
__ eeeessle—
—_—
3. Toutefois, si vous ne pouvez pas =nc 7 |NEEIFIER BIETANCES CODEES
calculer la distance de base, prenez H [[ISTRHCE DE BRSE ERREUR
contact avec le service apres-vente. BE;': &
BHC C
[
“REr - ESC

Erreur lors du contréle des distances codées ou de la détermination de la position et de la largeur moyenne
de la marque de référence

En cas de déplacement trop rapide, le
message suivant s'affiche

,FREQU >"  et/ou Lol 5008 |REF 7 Las)] [+
,ERREUR: DISTANCE REF.” AB 05 10 15 vss
1. Appuyer sur ESC W

A
2. Appuyer sur MODE EEFﬁ .
3. Sélectionner CHECK REF EiC A|/ERIFIER DISTANCES CODEES

FIH DE HESURE: AFFUTER:
BEF B |[|FUR S0FTKEY »STOFF REF<

4. Appuyer sur START REF EHC ©
F

5. Déplacement lent a vitesse ESC
constante

Erreur d'amplitude du signal

L'amplitude du signal est passée en
dessous des tolérances a la suite d'un
mauvais alignement de la regle de mesure
ou de la téte captrice.

Réaligner la regle de mesure ou la téte
captrice de maniére a ce que I'amplitude du
signal soit a I'intérieur de la plage de ENC A|[VERIFIER DISTAHCES CODEES
tolérance FI ZEH> DEFLACEHEHT:
. EHC E
B 4
BHC C
4] t )
F INAL
CHECE ESC
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Erreur de montage mécanique

Avec le message d'erreur
+ALIGNEMENT IMPOSSIBLE",

le montage mécanique doit étre vérifié
(tolérances de montage) et I'opération
d'alignement est a refaire.

N i OFF F ERREUR|{ =
AB o1 02 0F 04 OF 04 VES
i i i i i i

E—_— '

EHC A |VERIFIER DISTAHCES CODEEZS
H HARGQUES KEF. VERIF IEE il
ENC E ||FERIODES SIGHAL 7EE1

BHC C

Aucune autre opération possible (crash du logiciel)

1. Appuyer sur ESC

2. Refaire compléetement
la mesure.

ou:

1. Mettez I'appareil hors tension et a
nouveau sous tension.

2. Refaire completement
la mesure.

Unon |10 0FF| REF BAREEERREUR]C =<

HsB @1 22 03 o4 05 086 VI3
1 1 I 1 I 1

—
B e —

R DISTAMCES CODEES

HARGUES REF. YERIFIEE L
ES ZIGHAL FEEY
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5.3 Mesure en MODE PWM

Pour le montage de mesure, la commutation du MODE et le réglage de I'oscilloscope, voir
les chapitres correspondants de ce manuel.

E%‘ I Remarque

L'exemple suivant montre le contréle des signaux de sortie d'un systeme de mesure 1 Vcc. La
platine d'interface 1 Vcc a été mise en place! Le systeme de mesure (a controler) est connecté

comme indiqué dans le montage de mesure.

Les fonctions actives sont en affichage inversé (sombre).

Mise sous tension
du PWM

!

HE ICEMHAIN

=0F TWRRE. H
Flatine Interface:llpyfss
EXPERT-MODE

VYALEUES CORRECT. | FRESEHT
ALTHEHTATION iaU ouT
UAT - HESURE QI
HEZURER AHFLITUDE -A aux
HEZURER AHFLITUDE -F aux

FUT
mooe O E
Sélectionner le mode Langue sélectionnée
de mesure v

Deplacer le systeme de mesure ou ['axe de la machine!
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5.3.1 Description du MODE PWM

Affichage d'état

Lon [:on el 1)as)

man hulihmliboiboodolbodol

Wzl

FHA : : E I : :
EHC A ||[COHFTEUR UHIYERSEL FAR 1|
A

“¢*| -000004653

A.41 kH=
HODE BHC [°]1 OPT. IMFO

LU

UM: ON Tension d'alimentation activée pour le systeme de mesure
(modification avec softkey OPT.)

UM: OFF Tension d'alimentation désactivée pour le systeme de mesure
(modification avec softkey OPT.)

Q: ON Résistance de terminaison activée, réglage en fonction de la platine
d'interface (modification avec la softkey OPT.)

Q: OFF Résistance de terminaison désactivée
(modification avec softkey OPT.).

REF Aucun signal de référence

E Signgl de référence détecté (pas d'affichage en temps réel, durée
d'affichage env. 1 sec.)

/UaS Aucun signal de perturbation

™S ERFOR Le signal de perturbation indigue que le niveau du signal de sortie du

systeme de mesure est en dessous de la limite fonctionnelle
(I'affichage du signal de perturbation ERROR est mémorisé)

Si/UaS ,foncé”, deux causes sont possibles :

E 1. Erreur de signal (voir /UaS ERROR)
2. /UaS n'est pas géré par le systéme de mesure! La broche du signal
n'est pas

céblée, ce qui est interprété comme une erreur (low actif).
Exception : Dans certains types de systemes de mesure qui ne gerent
pas le signal de perturbation, la broche /UaS est cablée a +5V | /UaS
signale toujours , aucun signal de perturbation”!
Remarque : Respecter les instructions de montage du systéeme de
mesure!

/UaS ERROR Aucun signal de perturbation, mais la mémoire du signal de perturbation
(ERROR) a été activée par une perturbation précédente.

ERROR peut étre effacé :

1. en appelant un nouveau MODE PWM

2. avec la softkey INFO ,,CLR ERROR"

> + > Sens de comptage positif

< -< Sens de comptage négatif
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5.3.2 Description de la barre des softkeys

HeoH [iiod [REF[-TaS] |
[#] -46 28 @ 28 46+
man llodhoohdodw bbbl
TUL = ol : :

TUZ =™ |
FHA = I : :
BH: A |EORFTEDR UHIVERZEL _FAR 1|

“¢ | 000000000

EHC C
™

Barre de softkeys standard pour
L appeler le menu de configuration
et des fonctions

MODE BHC [*] OFT. IHFO

Barme de softkeys avec platine d’interface
mulfifonctions absolue /1 Ve
installée (Id-Nr. 312 186-02)

Aprés le message de mise sous tension, 1 faut tout
d'abord sélectionner dans ce masque |'interface du
systéme de mesure 3 contrdler. Dans cet exemple
on a sélectionné un systéme de mesure 1 Vee avec
signaux de sorbie AB et CD (capteur rotatf avec
signaux de commutation, par ex. ERMN 138T)

|:| |:| |:| |:| . » Sélectionner avec softkey et acquitter

avec ESC

1VCC Interface 1 Vcc ,, standard”

1Vce Systéme de mesure avec commutation sinus (Zn/Z1)
AB Piste incrémentale AB (= Zn)

p. ex. ERN 1387 2048 signaux sinus/tour
1 Vce Piste de commutation CD (= Z1)
CcD p. ex. ERN 1387 1 signal sinus et cosinus/tour

SSI/ Systéme de mesure avec interface EnDat ou SSI (méme contrble de
ENDAT fonctionnement)
PROG. Systéme de mesure avec interface programmable SSI (SS109 et SSI 10

SSi avec tension de service 10-30V)

E%‘ Remarque

Seuls les signaux incrémentaux sont mesurés sur les systémes de mesure absolus. Le
PWM ne traite pas les signaux de sortie absolus.

Les signaux absolus de données peuvent étre visualisés avec un oscilloscope et
les sorties BNC (possible seulement si le systéme de mesure est connecté a une
électronique consécutive).

Pour les signaux de sortie absolus, HEIDENHAIN propose des cartes d'interface spéciales
pour PCl!
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5.3.3 Description de la softkey INFO

HOH [Sd:oH [REF [-Ja5] |
[*] -43 28 O 28 4
man |||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||
TUL =

TUZ = E 5 |

FHA = : I

B COAF TEUR_UNIVERZEL _FAE 1
ENC E

r= 000000000
ENC C

T IF
MODE BHC [=1 OPT. IWFO

Ot &

Appuyer sur ESC pour retourner & la barre de softk

HOH [Li:oH ERFEUR[ =+ 3]
[#1 -48 2@

=0 ||||||||||||||||||||||||||||||||I|||I|||I

LT Y B

TJZ | L

FHA | "

HTERFACE
. LRl

TS : Ol PJH
FAS FOTENT. LIERE

eys standard

Exemple 1

- Muméro du kogiciel PYWM

- Platine d'interface 1 Vs,

- Résistance de charge 121 chms

- Alimentation systéme de mesure par PYWM,
ibra de potentie

ERCE CLE FLUS

hFe  ESC

H
LISHT ERFELR

HOH [ii:oH [+ Exemple 2
(%1 - 48 2@ 20 48+
rMarn IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
TUL = :
Tz i .
FHA | -

Dot E L

LerorF[iL-06 |REF BN ErRRER] -4

- Interpalation par 20
- Aimentation systéme de mesure
par 'électronique consecutive

» Appuyer sur PLUS INFO
(commuter vers la fenétre INFO suivante)

Exemple 3

(1 -4 28 @ ZA 468+
mar [l ool
TUL = : : : : :
TUZ : o L
FHA : : o -
ERiC A |[TEMEI0N ELECTROMIGUE

g [cExT3 Ranave:

HETTRE TEHSIDH SYWSTEHE
HEZIMRE SUR >> DU FUH €4 !
Fzzi-HETS: EREGRE - FWH

HOH | [=EF]-a5] J-
[#1 -4 26 A 28 48+
rar ludohinhnhbu ol
TJ= bl
TJZ2 : : I : L
FHA : : Pl .
BIC R TENEIEA-UF
=1 T LiAss
EHFLIFICATION: Z00HY LR
AFERT-AODE  : ALTIF

- La tension d'alimentation du systéme de mesune
st réghée sur & ecinonique cOnsEcutiver
(EXTERME). Mais Méectronique consécutive

ne detecte aucume Ige"sicn.
Pour verifier le systerne de mesure, il faut
commuter vers salmentation PWMx

» Appuyer sur MODIFIER = alimentation PWM

Exemple 4

- Platine d'interface 11 pAcc
- Amplification du signal: 300 mVipA

» Appuyer sur BACK LIGHT

(affichage en arriére plan allume ou éteint)
» Appuyer sur CLR ERROR

{efface /UaS ERROR dans 'affichage d'etat)
* Appuyer sur ESC

(ferme |a fenétre INFO)
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5.3.4 Description de la softkey OPT (options)

|
o

Remarque

Les réglages du PWM s'effectuent en mode Options.

Danger

Ne modifier ni la tension des systémes de mesure U-MSYS ni la source d'alimentation
ADJUST si le PWM est dans la boucle d'asservissement active de position!

H:0H o [REFT-T=E [f=
[=] - 48 =8 a Za 48+
Tthiabidhme bbb bl
T = : F : :
TLZ F I : -
PHA F B : -
ENC A |[CALCULER HE IFFULSIOHT |
EHC E

s 0000000
EHC C
MODE EBWC  C[%1 GOFT. IMFO

O OO

» Activation de la bamre de softkeys des options

[]

Fomctions possibles:

ERHIN LU-REYE

Barre de softkeys sans MODE EXPERT active

ERHIN U=HZYZ ADJUZT EXFRT

FF oM Bfad  HOOE

ESC Barre de softkeys avec MODE EXPERT activé

TERMIN
ON OFF

Les résistances de terminaison pour les signaux de balayage
(uniqguement avec platine d'interface TTL, HTL ou 1 Vcc) peuvent étre
activées (ON) ou désactiveées (OFF). Le réglage en cours est mémorisé
dans le PWM et rechargé apres une coupure d'alimentation!

Platine d'interface

Résistance de terminaison [Q]

0 Volt +U systéeme de commutable
mesure
TTL 91 215 oui
HTL 1200 1200 oui
1 Vce 121 oui
11 pAcc - - -
absolu/1 Vee 121 (Zn), 1000 (Z1) non

U-MSYS La tension de service du systéme de mesure peut étre activée (ON) ou
ON OFF désactivée (OFF).
ADJUST Affichage seulement avec le MODE EXPERT est activé et si le
ON OFF parametre P2 (U systéme de mesure) ,EXTERNE" est sélectionné.
EXPRT Affichage uniquement avec le MODE EXPERT activé;
MODE voir “Activer mode EXPERT"a la page 100 et “MODE EXPERT"”
a la page 73.
ESC Ferme ,, Options”

Remarque

= |

L'affichage inversé indique I'état actif.
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5.3.5 Description de I'affectation des prises BNC

UrioH [52:0H |REF - Uas] [+ ]
[®] - 48 28 B 28 48+
mane llwdwdhddhododhmlmlnl
TUL i s :
TUZ : :

OHF TELUIR UHIVERSEL FAR_1

000006419

B.24 kHz

EMC [?1 O0OPT. IHWFO

BNC A Affichage de I'affectation actuelle des prises BNC A, Bet C
A Exemple : signal incrémental 1 Vcc, le signal A (= 0°) est sur la prise
BNCB BNC A, le signal B (= 90°), sur la prise BNC B et peut étre visualisé avec
B un oscilloscope)
BNCC
R

5.3.6 Modification de I'affectation des prises BNC et de la mémoire

MOME BHC  [*1 OFT, INFI]|

D’DDD

EMC A BHCE BHCC jpes ESC |

DoOodQ HE

=« Ferme le menu BNC

B A BHCE BHCC (B, ESC

DodEQd

Memuoire BHC:

individusllement.

Chacune des 4 mémoires BNC peut étre occupée

Exemple d'occupation de mémoires

Memaoire 1 Memoire 2
ENC A EAC A
BUC B | Mesure du signal incrémental BT:EE Mesure du signal de référence
EHC C RHI™
# Up
ﬂ?‘:ﬂ3c4 :|.FIIH5I:4
Remarque

La mémoire sélectionnée (1, 2, 3, 4) ,mémorise” toujours la derniere affectation des prises

BNC.

Commutation de la mémoire suivante par action sur la touche. La mémoire sur fond foncé

est active!

Remarque

Les données sont mémorisées sur les platines d'interface respectives utilisées!
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5.3.7 Affectation possible des prises BNC

E%‘ I Remarque

L'affectation BNC dépend de la platine d'interface utilisée!

E%‘ Remarque

Utilisation des prises BNC

En cas d'utilisation des prises BNC pour mesurer les signaux du systéme de mesure avec
|'oscilloscope, I'utilisateur doit veiller a assurer une protection anti-statique suffisante!

Pour un affichage avec le moins de perturbations possible des signaux du systeme de
mesure sur |'oscilloscope, utiliser un oscilloscope libre de potentiel ou un transformateur
d'isolation.

Pour I'alimentation de I'oscilloscope, il faut toujours utiliser la prise qui se trouve dans
|’armoire électrique de la machine.

Cela évite les distorsions des signaux qui peuvent étre générés par différents potentiels
de terre.

Le réglage de I'affection des prises BNC est mémorisé sur la platine d'interface utilisée!

I:%' I Remarque

Exemple:

MC A BHC B BNC C =50C
b rll | Fiche BNC A modifide

HEEEEN

[N YT |REF|zLIa5| E=t
[?] -dB 20 2a dB+
man I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I
T

000006431

{400 Hz
® ONCE BHCC ESC = Avecla softkey flechee, spalpers
jusqu'au signal BNC choisi.

Signaux possibles: of. T
; ({x:-nﬁgura'.inn usine)

BNC A BNC B
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Les signaux en caractéres gras sont affectés par défaut aux zones de mémoire respectives (1 ...
4) (configuration usine).

Cette configuration peut étre restaurée avec la fonction ,,Factory Default”

(voir “Restaurer la configuration usine” a la page 100)

Signaux des syst. de mes. sélectionnables Affectation Signaux de sortie Platine d'interface
BNC A BNC B BNC C mémoire BNC ° utilisée
Ue1 Ue2 UeO 1
Ue0 Uel + Ue2 uUpP 2 Signaux incrémentaux 11 pAcc
Ue1 Ue2 uUP 3 ~ 11 pAcc ID 323083-01
Ue0 Ue0 /UaS " 4
Ue2 Ue1 sélection si-
Uel + Ue2 gnal possible
A B R 1
R A+B upP 2 Signaux incrémentaux A, B 1Vce
A B uUP 3 ~ 1 Vce ID 323077-02
R R /UaS " 4
B A sélection si-
A+B gnal possible
c D R? 1
R C+D upP 2 Signaux de commut. C, D absolue /1 Vcc
C D uUP 3 ~ 1 Vce ID 312186-02
R R /UaS " 4
D C sélection si-
C+D gnal possible
A B upP 1 Signaux incrémentaux
CLK+ DAT+ /UaS " 2 ~1Vee absolu/1 Vce
CLK- DAT- upP 3 Signaux absolus ID 312186-02
DAT+ DAT- /UaS " 4 M_I EnDat/SSI
DAT- CLK+ CLK+ sélection si-
B CLK- CLK- gnal possible
A
Ua1 Ua2 Ua0 1
/Ua1 /Ua2 /Ua0 2 Signaux incrémentaux TTL
Ua0 /Ua0 UP 3 M TTL ID 323079-01
Ua1 /Ua1 /UaS 4
Ua2 Ua1l sélection si-
/Ua2 Ua0 gnal possible
/Ua0
Ua1 Ua2 Ua0 1
/Ua1 /Ua2 /Ua0 2 Signaux incrémentaux HTL
Bao /Ua0 UP 3 mEn ID 322732-01
al /Ua1 /UaS 4
Ua2 Ua1 sélection si-
/Ua2 Ua0 gnal possible
/Ua0

Ve signal n'est pas un signal de systéme de mesure, il est généré par la platine d'interface

2 e signal est en rapport avec la piste AB du systeme de mesure
3) Configuration usine (en caracteres gras) modifiable individuellement
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5.3.8 Affichage du rapport cyclique et du déphasage

=y

Remarque

Affichage des tolérances TV pour les erreurs du rapport cyclique du signal incrémental 1
(TV1 = signal 0°), du signal incrémental 2 (TV2 = signal 90°) et PHA pour |'erreur de
déphasage entre les deux signaux incrémentaux.

'000010093

@.2& kH=z

MODE BHC  [*]  OFT. IMFO

[
'

Y Exemples:

g~ 23 18 @ 18 A+ Cadrage manuel amans:
LTy Y T TH T T =g cadrage + 25°

¥ TV (écart +10°)

£
Zil_

PHA (écart +1.25°)

Cadrage automatique «Aw:

sk 5o 10 o5 [EZEE

« Selecticnner le cadrage

Commutation de la plage de mesure du cadrage PHA/TV.
Flages de mesure possibles:

TVZ (e = plage dépassée = 25°

48 +
# ||I|||I|||I|||I|||||||I|||I|||I|||I|||I Avec cadrage automatigue selectionne, le curseur
i le plus grand détermine la plage de mesure (dans

cet exemple: £ 50°)

Remarque

Tolérances du rapport cyclique et du déphasage voir :

page 115!

Attention

“Description des interfaces” a la

Toujours tenir compte des instructions de montage d'origine du systeme de mesure a

controler!
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Terminologie

% I Remarque

TV1/TV2
Erreur du rapport cyclique signal incrémental 1, signal incrémental 2.

Les signaux incrémentaux analogiques sont déclenchés au passage a zéro, c.a-d. convertis en
signaux rectangulaires.

Une période (= temps haut+ temps bas du signal rectangulaire) correspond a 360°.

Si le temps haut est identique au temps bas du signal rectangulaire (cas idéal), c.a-d. 180°,
(180° + 180° = 360°), I'erreur du rapport cyclique est alors 0°.

Si le temps haut est supérieur au temps bas du signal rectangulaire, on dit alors que I'erreur de

rapport cyclique est positive.
Une erreur du rapport cyclique de p. ex. +10° signifie que le temps haut du signal rectangulaire
est 190° (180° + 10°) et que le temps bas est 170° (180° — 10°).

PHA
Erreur de déphasage entre le signal incrémental 1 et le signal incrémental 2.

Si le signal incrémental 1 est en avance de 90° sur le signal incrémental 2, on parle alors d'une
erreur de déphasage de 0° (cas idéal). Les écarts par rapport au déphasage idéal de 90° sont
donnés en tant qu'erreur de déphasage, en degrés.

180° teps TV
I" :?I::.:ll:::;:i:r:' ::\I .Ill
VLY
PHA el

Affichage PHA/TV dans I'écran

PHA/TV sont affichés dans I'écran avec des barres. L'échelle de I'affichage PHA/TV peut étre
réglée sur différentes plages de mesure.

Le réglage s'effectue a l'aide de la softkey [°].

Lors de la commutation automatique de la plage de mesure, la plage de mesure (division en
degrés) de I'affichage PHA/TV s'ajuste automatiquement a l'erreur la plus importante (barre la
plus longue).

Exemples d’ affichages PHA/TV

[#] -48 28 @ 20 4@+ [*1-48 28 @8 20 48+ [*1-4 2 8 2 4+
mar linholodwhalndmholodml ?a"' !“'l'“!“'““!“'M""'“!“"'“! man [lodmdmhnlodmlododl
: : I I : : N oo m
: : : : : T . : : : : : :
TU2 ¢ : N : : : : : : : : Uz L
PHAE 0 i i TRESEERE S ERE b
Echelle + 50° Echelle + 5°
(1 trait de division 2 2,5°) Echelle £50° (1 trait de division 2 0,25°1)
TV1, TV2 =inférieura-2,6° (1 traitde division = 2,5°) V1 =-0,75°
PHA =0° i =+125° TV2 =-0,5°
TV2 =-15° PHA - Q°
PHA =+ 2,5°

Pour les tolérances admissibles des signaux, reportez-vous aux Instructions de montage du
systeme de mesure concerné ou bien au chapitre “Description des interfaces”a la page 115
de ce manuel.

Avec des signaux de sortie idéaux, les barres graphigues affichées sont étroites.
La largeur de la barre dépend également du réglage de I'échelle!
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5.3.9 Affichage MODE

= |

Remarque

MODE permet d'accéder aux fonctions de diagnostic des systémes de mesure.

HOH [Le:0H a =]
[#]1-48 28 @ 20 468+

mab ihmbibodonhobndedmbml

T i I i i

T2 |

000010492

H.36  kHz
. THFD

MG [¥]

BHOoon -

UH= I MORERE  UAL AL -
REQLU. IHFULS HEZURE HESURE

ot HE

FWT FEAEH.
HIDE STERT

lDDDTI—*-

Afficher la fonction

Sélectionner les fonctions
Poursunre avec le menu 2.
Seulement avec MODE EXPERT
activé, sinon ESCI

Retour au premier menu MODE

Fonction PEAK. HOLD

[°1-28 18 @4 (@ 23+ ) ) .
rane Tl ol g inl (pour sgelers les tolérances max.)
moogo oo
.F'HFIE o SR P
Possible seulement avec MODE
EXPERT ACTIF!
L)
FREQ. S — COMPTEUR UNIVERSEL et
METRE 00001 04 92 fréquencemétre
@.36 kHz
NOMBRE Détermination du nombre
IMPULS CALCLULER H-B IHFULS I0HS drimpulsions
0002048 (p. ex., comptage du nombre de traits
111 Mz d'un capteur ro*;atif)
Test de la fonction de comptage
u/I U/I-Mesure
MESURE - HESURE. b (mesure de la tension de service et de
J.81 4 58.5 A la consommation en courant du
[0 Hz 7] T R
.66 1) @@l systéme de mesure)
MESURE Mesure de I'amplitude du signal
HESURER AHFLITUDE CYss] . .
AMPL. Rzz|- 05 0 oE+[STHA (mesure des amplitudes des signaux
1.08| " " [ de sortie)
3,99, —— | 1003
Bs=|- 02 0 o5+ Euﬁtruz'u"ujsz
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5.3.10 MODE COMPTEUR UNIVERSEL
Le COMPTEUR UNIVERSEL compte les signaux incrémentaux interpolés ou déclenchés
(dépend de la platine d'interface utilisée).

Signe
algebrique

[

-000010954

9.58  KH=

Affichage —

OU COmMPIEUT Affichage de la fréquence

Exploitation des fronts
[cf. "Paramétre Ph = exploitation des fronts” 3 lapage 82)

Remarque

La fonction du COMPTEUR UNIVERSEL peut étre définie dans les parametres du compteur
(voir “Parameétre P6 = Configuration de I'[NTERPOLATION"a la page 86):

Interpolation par 1 a 1024 (signaux incrémentaux analogiques)
Exploitation des fronts par 1, par 2, par 4 (signaux incrémentaux rectangulaires)

Introduction d'une valeur preset (valeur de comptage par défaut)

Modification du sens de comptage
Modification du parameétre de start de comptage

Effacer automatiquement le COMPTEUR UNIVERSEL

= |

COHFTEUR UHIYERSEL FAR 1

-000011003

{444 Hz

= Effacer la situation du compteur en
sélectionnant FRgel |

Remarque

Possible en MODE PWM ou PWT!

Effacer manuellement le COMPTEUR UNIVERSEL

=

COHFTEUR UHIVERSEL FFR 1

EHC A

A
=eel -000011003
B 44 Hz
T

v

¥

« Me pas effacer la situation du compteur

Effacer la situation du compteur

Remarque

Possible seulement en MODE PWM et si le MODE EXPERT est activé!
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5.3.11 MODE CALCULER NB IMPULSIONS

Fonction de mesure

La fonction NOMBRE IMPULS. a été congue spécialement pour les capteurs rotatifs pour
déterminer leur nombre de traits.

Cette méthode simple de mesure est également destinée a tester la fonction de comptage
et la fonction signal de référence sur les systémes de mesure linéaire.

MODE CALCULER MNE IMPULSIONS
_ (I"interpolation ou I'exploitation des fronts
est reglée automatiqguement sur x1

c—
CA_CULER HE IHFULSIOHEZ

0002048

1.11 kHez
I Mombre d'impulsions inombre de traitsl

Affichage de
la frequence

Lors de I'activation de ,, CALCULER NB IMPULSIONS", le COMPTEUR UNIVERSEL est

effacé et l'interpolation ou |'exploitation des fronts est réglée sur ,par 1”.

Le compteur ,attend”, et la premiére marque de référence démarre le COMPTEUR

UNIVERSEL.
Le compteur commence a compter.

La marque de référence suivante arréte le compteur et affiche le nombre d'incréments
comptés entre 2 marques de référence.

L'affichage reste ,,gelé” (comptage en pause) jusqu’a la marque de référence suivante.
Les cycles 1 a 4 redémarrent ensuite.

Remarque

Différence par rapport au MODE PWT:

En MODE PWT, la fonction ,CALCULER NB IMPULSIONS"” permet d'évaluer chaque
marque de référence (sans pause du comptage), voir “Barres graphiques PWT, largeur et
position du signal de référence” a la page 196.

A chaque marque de référence, le compteur redémarre ou bien la valeur de comptage

s'affiche.

Voir exemple des systemes de mesure linéaire!
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Exemple 1 : Capteur rotatif avec 2048 traits par tour

1)

- Activer CALCULER NB IMPULSIONS (appuyer sur la
softkey)

- Le compteur met |'affichage a 0 (reset)

- Le compteur ,attend” la marque de référence

Remarque :
RM est I'abréviation de marque de référence!

2)
a RM, le compteur démarre et compte jusqu’a la RM
.Suivante”.

3)
Le compteur stoppe a RM et affiche le nombre
de traits comptés.

Remarque :

Le nombre affiché par le compteur doit étre identique au
nombre de traits de I'étiquette signalétique du capteur
rotatif!

Si cela n'est pas le cas, la fonction RM du systéme de
mesure est défectueuse.

4)

L'affichage du compteur est ,gelé” jusqu’a la RM
suivante

(durée minimale d'affichage env. 0,5 seconde).

Aprés un cycle a vide, le compteur redémarre le
comptage d'impulsions. (reset du compteur et démarrage
a RM, suite avec point 2)

Remarque:

Pendant la durée de I'affichage (0,5 sec.) aucun nombre
d'impulsions n'est déterminé (cycle a vide). En cas de
vitesses de rotation élevées, il peut y avoir plusieurs
tours.

5)
Une inversion du sens de rotation entraine un
changement de signe.

Remarque :
En MODE PWT, le compteur est remis a 0 a chaque RM
(reset)! Le compteur redémarre a chaque RM.

Sile message d'erreur FREQU > apparait, la fréquence de
balayage a été dépassée et le résultat n'est pas valable
(voir “"“Barres graphiques PWT, largeur et position

du signal de référence”a la page 196)

1

2

\
.-'_a

AREZRTS

3

4)

Redemamage du compteur seulement 3
Fissue de la deuxieme rotation

5)
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Exemple 2 : test de fonction de comptage sur un syst.re avec 1 marque de référence (RM)

1) 1)
Positionner la téte captrice , a coté” p‘.:”
de RM. || egegeest
Appuyer sur la softkey NOMBRE I
IMPULS
- Reset compteur !
P " T 1 COMPTELR UNIVERSEL
- Le compteur ,attend” RM Comateur eattendst !
Pl i
|@, I.I—I_ﬁ i i i i g|
(=1 JEJ:IZI‘%
2) :
Franchir RM avec la téte captrice. 2)
- Le compteur démarre a RM et .
compte la course de mesure
o t
. Démarrage du compteyr
|E& I ._ I T I I s,|
FF T W ol =] I = = Y
: “22z - =
3) Sens de deplacement positif
Franchir RM dans le sens inverse. 3)
? : Le compteur compte dans
le sens negatf et s"amete
3 RMI
-* __H BEOBED | comsct
Armrét du compteur i ‘m A
|@ T T LI T i @|
= = —-\\“ ______ - L'_'_' T
Sens de déplscement negati
Remarque

Lorsque les fonctions de marque de référence et de comptage du systéeme de mesure
linéaire sont correctes, |'affichage NB IMPULSIONS est égal a 0!

Si I'affichage est différent de 0, la fonction RM est défectueuse sur le systeme de mesure!
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5.3.12 MODE U/l MESURE

Le MODE PWM/PWT U/I-MESURE permet de mesurer la consommation en courant et la
tension d'alimentation du systéme de mesure.

=

Remarque

Selon la platine d'interface, la tension est également mesurée sur les lignes de retour.

Dans les électroniques consécutives, les lignes de retour servent a prélever sous haute
impédance la tension directement aux bornes du systeme de mesure et de la retransmettre

a I'électronique consécutive.

Les chutes de tension dans les lignes d'alimentation des systemes de mesure peuvent
ensuite étre compensées grace a une régulation présente dans |'électronique consécutive.

De nombreux systemes de mesure TTL, HTL et 1 Vcc sont équipés de lignes de retour.

FEGE I R E- LA [+

[#] -48 28 @ 20 48+ Affichage de Falimentation en tension du systéme de mesure
mar lndlohobucdbod bbbl

TN : H : : /

Tz i b e DD

PHR P

Tension d'alimentation (sur PYWM) et consommation en courant

ERC A ST - HeZIIR
STSTEHE HESURE DU FWH

Bré: E dE..6 mH

EMC UL Chute de tension (sur les hignes o alimentation )

F 5.08 U .81 U
MODE BHC | [°1 OPT. IHFO

Tension d'alimentation sur piece de test, mesurés 3
haute mpedance via les lignes de retour

L LT - HESURE

a.82 U 8.8 rA
u-nzTz] =
A.6e U 5,62 U

Affichage si aucun systéme de masure n'est raccords

1T - HESJRE

Affichage si les bgnes de retour sont reliées powr

EILERY 4“-%] il inversion de polants
e

=J.81 v lB.a3 U

Remarque

En MODE PWM/PWT U/I-MESURE, les lignes d'alimentation sont séparées des lignes de
retour des systémes de mesure.

Dans tous les autres MODEs PWM, les lignes d'alimentation des systémes de mesure sont
reliées aux lignes de retour correspondantes de maniere a réduire la chute de tension sur

ces mémes lignes.

La consommation en courant des résistances de terminaison (avec platines d'interface TTL

et
HTL) est affichée dans I'affichage du courant avec la consommation du systéme de mesure.
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Hﬂ_[il:| Attention

Le PWM 9 ne doit pas étre en MODE U/l MESURE au moment de la mise sous tension de
I'électronique consécutive si il est connecté en série avec une électronique qui gere la
régulation avec les lignes de retour (par exemple une carte d'interface HEIDENHAIN).
Pour quelle raison :

Lors de la mise sous tension, I'électronique consécutive mesure la tension de retour et
régule la tension du systéme de mesure en fonction de la mesure.

En mode U/l Mesure, le PWM 9 ouvre la ligne de retour vers le systéme de mesure pour
que le PWM puisse mesurer lui-méme la tension de retour. De ce fait, I'électronique
consécutive ne ,,voit” plus les lignes de retour que jusqu'au PWM 9 et ne tient plus compte
des lignes entre le PWM 9 et I'électronique consécutive.

En cas de grandes distances entre le PWM 9 et le systéme de mesure, ou en présence de
courants forts (LC), la chute de tension dans les lignes peut étre trés importante et perturber
le fonctionnement du systeme de mesure!

Exemple avec tension de retour

Platine du Mesure de la tension
systeme de mesure du PWM
1 Chute de tensionm 20 *
tlg | =— .
{ -
g]i o Sensor
+ Sensor
Cionsommatewr

el ® O,
I 0 o hmemaum en tension

= du systéme de mesure
par PAWM

|;|1.-'u —II'- Chute de tension .U * Gl:l'n.n'

* Pour le céble HEIDEMHAIM, la chute de tension s calcule de la maniére suivante:

s L [m]-lmA]
AUN] = 2107 ———
M o 56-A, [mm®]
avec
L: Lengueur de cible
|- Consommation en courant du systéme de mesure (par PWh ou EXTERMNE)
Ay Section des fils d'alimentation
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Possibilités d'affichage en MODE PWM U/l MESURE

PWM ou EXTERNE)!

% Remarque
Différents affichages sont possibles en fonction de I'alimentation en tension choisie (par

MODE U/l MESURE avec systéemes de mesure équipés de lignes de retour
(platines d'interface TTL, HTL, 1 Vcc)

Alimentation du systeme de mesure par le PWM (paramétre P2 U-MSYS :par le PWM)
(voir “Configuration des parametres” a la page 79)

Le systéme de mesure est alimenté par le PWM

T - HEZJRE

_ Tension d'alimentation et consommation an courant
du systéme de mesure

ERS 7.7 wh

Tension d"alimentation du systeme de mesure
et chute de tension sur les lignes d'alimentation
(tension palpeur)

Alimentation du syst. de mes. par |'électronique consécutive et par paramétre (P2 U-MSYS
EXT.)

Le systéme de mesure est aliments directement
par I'électronique consacutive

111 - HESLRE

= Ga L o1 A — Consommation du systeme de mesure

- Tension d'alimentation du systeme de mesure
et chute de tension sur les lignes d'alimentation
(tension palpeur)

Particularité de la platine d'interface HTL
Une alimentation libre de potentiel du syst. de mes. est impossible (paramétre P2 U-MSYS : par
PWM ou EXTERN)

U/l MESURE avec platine d'interface HTL est représenté de la maniere suivante :

Seule est possible une alimentation des systémes
de mesure avec liaison de potentiel!

L1 - HEELRE par EATA
12.6 U 161 A
e

B )
12.6 U E.8 L ou

1L-T - HEZURE , .,
—= par client (= electronique consecutive)

L4 U 8 mA
IEEE =-u
.4 U 8.8 U
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MODE U/l MESURE avec systémes de mesure sans lignes de retour
(Platine d'interface 11 pAcc)

Alimentation du syst. de mes. par le PWWM (paramétre P2 U-MSYS :par le PWM)

Le systéme de mesure est aliments libre de potentiel

T - P . . .
Tz T2HE MESURE FoT. LIEFE Ta par rapport a lelectronique consecutive
5. 82 U__ 26.3 wA T~ Consommation en courant du systeme de mesure

e,
T _ Tension d'slimentation du sysieme de
mesure [par PWH)

Alimentation du syst. de mes. par I'électronique consécutive (paramétre P2 U-MSYS :

EXTERNE)

Le systéme de mesure est alimenté, sans
_~~ séparation de potentiel, directement par I'&lectronique
AL | 331 11 g consécutive (electronique du client)
4,93 0 25,9 mA_

- ATTEHRTTIOHN -
U-HETS FAS LIERE FOT.

I— Remarque: Fas de séparation de potentiel entre

le systéme de mesure =t 'électronique consécutive

Consommation en courant du systéme de mesure

Tension d'alimentation du systéme de mesure
(= électronigue consécutive)
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5.3.13 MODE MESURER AMPLITUDE

Dans ce mode, les valeurs d'amplitude créte/créte des signaux incrémentaux 1 et 2 sont
mesurées. Le résultat de la mesure représente toujours la mesure d’amplitude d'une seule

période de signal.

Remarque
Dans le cas de signaux de mesure sinusoidaux (11pAcc et 1Vcc), les valeurs de créte

positive et négative sont mesurée par rapport a UQ. Pour les signaux de mesure
rectangulaires (TTL et HTL), les niveaux LOW et HIGH sont mesurés par rapport au 0V.

Les plages de mesure max. des différentes platines d'interface sont résumées dans le tableau

ci-dessous :
Platine 11 pAcc 1Vce / TTL HTL
d'interface absolue 1 Vcc
Plage de 33 pAcc MODE PWM | 1,66 Vce low: 0-2,5V low: 0-7,5V
mesure max. | 17 yAcc MODE PWT high: 2,6-7,5V |high:7,5-22,5V

Si le MODE EXPERT est activé, et que I'on utilise la platine d'interface 11 pAcc ou 1 Vcg, le
MODE MESURER AMPLITUDE permet de modifier I'alimentation du systéme de mesure.

PR b

HOCE BHC [*1 OPT.

|:| |:| |:| |:| . » La barre de menus change pour le réglage de la tension
du systéme de mesure

-

ENC p |[MESURER AAFLLIUDE [LA551
Uel 121 [- 1@ o 0 +]37H.1
ol b ol | L00S
S0 B
EAC C 1B oy .1.?_"5;
UgB) Ie2 |- 0 0 40 +|5.00E
U=AZTE] HEIT
434 vevy” IMFD =
. II I:' |:| m  La tension du systéme de mesure peut &re modifide
|

|
L Affichage de |a tension du systéme de mesurs emise
par le PWM
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Description de I'affichage lors d'une mesure d'amplitude des signaux 1 Vcc et 11 pAcc

Unité Ve pour platine d'interface 1 Viee
{pAce pour platine dinterface 1 pAcc)

Rapport d'amplitude (cof. explications de ferminclogie)

E SYS_ASYM.B = symétrie du signal {of. explications de terminclogie)

L Représentation du signal awec cursewr graphigque

[cawrseur en hawt = signal 1, curseur en bas = signal 2)

Crete numerique / vabeur de créte des amplitudes de signal 1 et2)
{exemple: avec signal de sortie 1 Vee: idéal 1 Vee)

Tolérances admissibles des signaux de sortie “Description des interfaces” page 115.

I:%' I Remarque

Terminologie :
bon Mauvais
. — Représentation du signal avec curseurs
Cadrage avec 1 -x graphigues
Les deux curseurs indiquent s - 05 0E +
- les amplitudes des signaux de sortie sont (RN RN I
symétriques par rapport 3 |a igne neutre i .
] e 0E . - les dews amplitudes sont de méme 0 T N
i : = mportance ' : :
i o ! =
| et i e
L____H L____-.:
a 0
E%‘ Remarque

Le graphique a barres permet un , diagnostic grossier”.

Les valeurs exactes sont obtenues grace a la mesure du rapport cyclique et du rapport
d'amplitude, etc.

Un oscilloscope est recommandé pour |'évaluation du signal!

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN

69




Affichage de la symétrie du signal (SYM.1 et SYM.2)

Mesure d'amplitude du signal avec platine d'interface 11 pAcc

Calcul: PN
2xM

SYM.1: Symeétrie 1, rapport entre les alternances |
positive et négative du signal incréemental le 1

M
SYM.2: Symétrie 2, rapport entre les alternances | “, / |N t

positive et négative du signal incrémental le2
Resultat: idéal = 0

M/12: Rapport d'amplitude, amplitude du signal incrémental le1 par rapport a le2

d'amplitude du signal (Ug)

\

Calcul: Mier Résultat: idéal = 1
Mz
Paint de référence de la mesure Le résultat de la mesure est affiché

en picc

Représentation & |'aide de curseurs du signal

[AESURER AHFLITUDE CUASSJ

Iel|- 1¢ © 10 +][5¥HT

— incremental 1. La position des curseurs indigue
la symétrie des signaux incrémentau.

1@-6 |-r||l||-||1!|__|_l.-'|'i- Lo

11.8] ..., w—

Ie2|- 10 © 10 +|hade

. Aeprésentation & I'aide de curseurs du sianal
incrémental 2.

Plage de mesure max. de la mesure

d’amplitude des signaux
33 phcc (= 16,6 phco

Valeur numengue créte-créte de la mesure d'amplitude des
signaux incrémentaux 1 et 2 en ploc
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Mesure de I'amplitude du signal avec platine d'interface 1 Vcc (et absolue/1 Vcc)

SYM_A: Symetrie A rapport entre les alternances 0
positive et négative du signal incrémental A
FI
L o I s M
SYM.B: Symétrie B, rapport entre les alternances \ / IN t
positive et negative du signal incréementzl B
Caleul: P-N Resultat: idéal = 0

2xM

A !B: Rapport d'amplitude, amplitude du signal incrémental lel1 par rapport a le2

Ma
Me

Calcul: Résultat: idéal = 1

) - Le résultat de la mesure est affiché en Ve
Point de reférence de la mesure

d’amplitude du signal (Ug)

Représentation & |'aide de curseurs du signal
—— incrémental &A. La position des curseurs indique

E?H.q_ " o - . - .

| Do la symétrie des signaux incrémentau.

ITUDE LCYSS]
Bes|[-0E & o0&

@,00] 1 et e

AE
Blgg [N m{ﬁh%
Bzs|-0E 0 05« :

e, . : o e - .
- Représentation & |'aide de curseurs du signal
incrémental B.

Plage de mesure max. de la mesure
d’amplitude des signaux 1.66 Voo

Valeur numérique créte-créte de la mesure d'amplitude des
signawx incrémentaux A et B en Voo

Affichage du dépassement de la plage de mesure:
=»=[épassement de la limite superieure de la plage de mesure
<< <[épassement de la limite inférieure de |z plage de mesure
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Mesure d'amplitude du signal avec interface de platine TTL ou HTL

0N |51 0FF|REF DANERIERRER] >+

[#] =46 28 @ 28 40+

man ldwlodwhdwbmdahudol Le résultat de la mesure est affiché en V
TUL: ;o Wi ; ure est

TUZ (- : :

FHA : : I i J_,-:’f

Biﬂll.'il HESURER ANFLITUCE CPoLTI] — Signal incremental

sm:ag Pegel | Ual T Ua2 —— Signal incrémental 2

EBHC C

TERH IH
joM TEa

UaZll high 3.55|3.55~H
Uza Lo a.28

8.28 . Miveau High d'une amplitude de signal en V

EF ARl EMC N - "
R ARt Rzz4  ESC | ™ Miveau Low d'une amplitude de signal en V/

Dans la barre de

softkeys correspondante, les paramétrages suivants sont disponibles

ERHIN AURA1  ENC
N (dd W finz3s ESC
TERMIN Activation ou désactivation des résistances de terminaison (charge
ON OFF définie des signaux rectangulaires). Affichage inversé actif.
UA1 /UA1 Commutation possible sur les signaux inverses
UA2 /UA2 (Certains systemes de mesure HTL n'utilisent pas de signaux inverses
(Ua1, Ua2, Ua0).
Pour les signaux inverses, on a alors |'affichage ,, ----,,.)
ESC Terminer la mesure d'amplitude du signal
Remarque

Quand la terminaison doivent-elles étre activée?
Configuration des interfaces rectangulaires (TTL/HTL):

~ON” Con
électronique

figuration par défaut. La terminaison restent activée avec ou sans

consécutive.
»OFF” désactivation possible pour des tests. (réduction des courants des récepteurs de

ligne de I'éle

ctronigue consécutive;

n'est pas utilisé lors de contréle standard!).
Configuration avec interfaces 1Vcc :

~ON” Con
électronique

figuration par défaut. La terminaison restent activée avec ou sans

consécutive.
»OFF” La terminaison est désactivée seulement avec I'utilisation du cable adaptateur ID
324556-01 (n'est plus inclus

dans la fourniture, a été remplacé par la platine d'interface absolue / 1Vcc ID

312186-02)
!
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5.4 MODE EXPERT
Activation du MODE EXPERT : voir “Activer le mode EXPERT" a la page 100.

En MODE EXPERT, le PWM propose d'autres fonctions (expertes) encore plus évoluées en plus
des fonctions standards :

Programmation des paramétres

Modification de la tension d'alimentation du systeme de mesure

Réglage possible de l'interpolation

Introduction d'une valeur Preset

Fonction PEAK HOLD (mémoire de valeur max.)

5.4.1 Sélection des fonctions du MODE EXPERT
Exemple : MODE PWM et MODE EXPERT sont configurés

[TE] :OFF i ERFELFR]|, —

“] - A @ @ 4
mzr Lonlmdidihodbodeaho ool
T : I : :

FHA :

w53 000026599

MODE  BHC  [?]  0OFT. IHFOD
I:' I:' |:| . I:' « Sppuyer sur OPT.

ExAIM L=Az715% ADJUZT EAFRET
oFF [ OFF 013 oFF e ESC

|:| |:| |:| . |:| « Appuyer sur EXPERT MODE

Remarque: Les affichages des softkeys peuvent différer en fonction de la
configuration des paramétres

CEN R FEF B [+
[*1 -4 28 @ 28 48+
nan lhwdboebohwdeoboe bl
T i O i :
o
¥ Fonctions
« U-MSYS
. PRESE
g i « PARAMETRES
- - zelection o BAO o
[ﬁgs e sélectionnables du MODE EXPERT
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5.4.2 Modifier la tension d'alimentation du systéme de mesure U-MSYS

HON_[sioH a +=
[*] -48 28 @ 20 48+

wab bbb oo bidodl ol

TAT : H B : :

T2

FHA

EHC A

BIC & Affichage de la tension

ENC C
F

P-HZYZS U-HZTS FREC- Fharn-
cii rrrr  $E1 HETRE ESC

TR LT oo

U-MSYS Réduire U du systéme de mesure :
<<<< La tension d'alimentation du systéme de mesure peut étre réduite
jusqu’a environ 3V (platine d'interface HTL : 10V).

U-MSYS Augmenter U du systéme de mesure :

>>>> La tension d'alimentation du systeme de mesure peut étre augmentée

jusgu’a environ 6 V (9 V*) (platine d'interface HTL :19 V,

avec bloc d'alimentation PWM 24 V).

*Parametre P3 : Limite U-MSYS limité & environ 6 V (configuration
standard), la limite peut étre augmentée a 9 V.

E%—_. I Remarque

La tension d'alimentation du systéme de mesure peut étre modifiée avec les touches ,, U-

MSYS<<<<,, ou
,U-MSYS>>>>" pour des raisons de tests.

Utilisation sans électronique consécutive :

Le systeme de mesure connecté est alimenté avec la tension optimale (dépend de la platine
d'interface utilisée). Exemple : réglage a 5 V avec platine d'interface 1 Vcc).

Utilisation avec électronique consécutive connectée :

Le systeme de mesure connecté est alimenté avec la méme valeur de tension que celle fournit

par |'électronique consécutive.
Exemple : la CN fournit au systéme de mesure une tension d'alimentation de 4,85 V ; le PWM

ajuste la tension d'alimentation du systeme de mesure a 4,85 V.

Cette fonction permet de contréler ou de simuler des chutes de tension dans les lignes et
de surveiller la tension des électroniques consécutives.
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5.4.3 Introduction d'une VALEUR PRESET

E%‘ Remarque
Sile PWM est utilisé en tant que compteur paralléle dans une boucle d'asservissement de
position, on peut introduire dans le PWM une valeur prédéfinie qui correspond a celle de

I'électronique consécutive.
Avec la margue de référence, les compteurs du PWM et de I'électronique consécutive

peuvent étre démarrés simultanément (parameétre 9).
Les états des compteurs sont alors comparables pendant le mouvement de I'axe!

Oneon [it-on [aag-Uss] [+
[*]1-4B 20 @8 20 484+
mary hodhohnlebilib bbbl
TUL - ; I E B
T2 : : -

PHA : i |

-1 - HEZLURE

J.81 U E

-z 73] au
EHS €
R S.8a 1 .81 v
PIEEE UIOSTT BB RRRR: Esc
RE-

|:| |:| |:| |:| « Appuyer sur SEET

PRE- Activation de I'éditeur PRESET :
SET Pour le COMPTEUR UNIVERSEL, on peut introduire une valeur Preset

(valeur prédéfinie).

WoH 56N [FEF7US5] = - » -
1 - 48 28 B 28 an. Editeur pour valeur PRESE
nzen bt ol uedil

TE R S b

PHA : Poon -

EHC A JHTREDD. YALEUR FRESET
a

L E *‘UUDUUUDU@ g= Champ d'affichage pour

EHC C —
& la valeur PRESE

'
|:| . alidation de Iz valeur numérique
dans le compteur universe

+ Introduction des chiffres et du signe
*

- Sélection de la décade

-
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5.4.4 PEAK HOLD

=

H:oH [iEaH [REF]-TT=5] [+

La valeur PRESET réglés & été
[#] -d48 2@ B 28 448 L —
man I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||I|||T validée dans le COMPTEUR
TUL : N P i
TUZ = Sl : : UNIVERSEL
FHA : : I .

ENC A ||[COHFTEUR UNMIVERSEL FAR 1
A

*t=| 003426000

B
B 48l Hz

MODE EHWC [®] OPFT. IHFOQ

Remarque

Le paramétrage permet d'adapter individuellement le PWM en fonction de I'électronique
consécutive.

(pour la mesure parallele : sens de comptage, interpolation et démarrage du compteur avec
la marque de référence).

Voir “Parameter P6 = Configuration de I'INTERPOLATION"a la page 86.

Remarque

La mémoire maxi de |'affichage PHA/TV (traits de repere PEAK HOLD) ne fonctionne qu'en

MODE PWM et avec le MODE EXPERT activé et aprés activation manuelle avec
PEAK H. START!

La fonction PEAK HOLD n'est pas possible lors de la mise a I'échelle automatigue de
I'affichage TV/PHA (voir " Affichage du rapport cyclique et du déphasage” a la page 57)!

La mémoire maxi indigue avec des traits de repere dans I'affichage aussi bien la valeur max.
positive que la valeur max. négative de I'erreur PHA/TV.

La mémoire maxi est effacée lorsqu'un MODE est modifié. Lors de la commutation
automatique de la plage de mesure, la mémoire maxi de |'affichage PHA/TV est inactive.

Remarque

L'axe de la machine doit étre déplacé de maniére continue!

La plage de mesure entre START et STOP sera controlée et les traits de repere PEAK HOLD
de I'affichage TV/PHA seront ,gelés”.

Les touches START/STOP doivent étre actionnées pendant le déplacement de I'axe, sinon
la mémoire Min/max. est effacée!

[#]1 -28 1@ © 18 =8+

mat [l wiiolbw bnlibehind
T Poonmm i H :
TUZ : ; [ __Hi
PHA : ; ol

| “1* Repére PEAK HOLD pour meémoire max. positive

\ 1% Repére PEAK HOLD pour mémoire max. négative
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Démarrage et arrét manuel de la mémoire maxi :

L'utilisation manuelle a lieu dans la barre de softkey MODE :

[MICE BHC [*1 OPT. INFO|

NENENEEEN

|:| |:| |:| . |:| . Démarrage de la commande manuelle de
"atfichage PEAK. HOLD
| e * |
|:| |:| |:| . |:| Arrét de la commande manuelle de
" I'affichage PEAK HOLD

PEAK H. Cette softkey permet de démarrer manuellement I'affichage PEAK
START HOLD. Un affichage PEAK HOLD existant sera effacé en méme temps.
PEAK H. La softkey STOP apparait dés que la softkey START a été appuyée. Si
STOP la softkey STOP est appuyée, les traits de repére PEAK HOLD sont

alors ,,gelés” dans I'affichage et les barres de I'affichage PHA/TV
disparaissent. La lecture des valeurs extrémes est alors possible.

Aprés I'appui sur la softkey STOP, celle-ci apparait en affichage inversé.
Cela signifie que I'état est gelé. La fonction PEAK HOLD est
=, interrompue en appuyant sur la softkey STOP en affichage inversé.

Exemple d'une utilisation PEAK HOLD :

Sur un systeme de mesure linéaire, une plage de mesure définie dont on suppose une zone
défectueuse doit étre vérifiée avec PEAK HOLD.

| D Plage de mesure (s

Fl [oh----—-=o! o

Mnan | =] [rrr |
[0 -dd 28 @ 28 do+ [0 -ad 2@ @ 28 do+
naen Ll ool wlw hohodind nzi Ll bbbl wedvadibwl
Tn"_"é = Tn"_"é S I B {:: Valeurs max. "gelées”
PR i iowe i i| [P 2 sma i
s ¢ [FREETETE TREIEEEEL P | [FEFETE T TH T TESTEL 5| “L‘IEE-? [CCFFTEDE DRT FERSEL S0 F |
1
w2 000009501 [%&:|-000095951
“ﬁ:ﬂﬁ O.1eE BHT ﬂﬁ:ﬂl& L0 HI
B "Gl esc e I e

ooy ooumg
O @
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5.4.5 Description de la programmation des PAREMETRES

Avec la programmation des PARAMETRES, on peut modifier les fonctions du PWM.

= |

Remarque

On accede aux paramétres que si le MODE EXPERT est activé!

Un exemple pour accéder au MODE PARAMETRE :

HeOH |8 oA [REE [~ am] Lo+ Affichage sortie COMPTEUR UNIVERSEL

[=1 - 4 2 a 2 4 +
nan lohodwdodimboloduio ol
N

L= I Y I
FHA : : B I

-000003690

MODE BHC [*] OPT. IHFQ
|:| |:| |:| . |:| « Appuyer sur OPT.
=1 orr FE orr n-:-:-:lr EEC ]
|:| |:| |:| . |:| « Appuyer sur Efgg;_r
fﬁ";?n EES hESMe EsC
R PARA
10001 [] - Aesuyersu METRE

FHARAMETREE — Prodrarmation S - N T S,
Im '::Cﬁflgu ation actuelle des paramétres
Fi=L-NsTs ioU FRn
FI=l=HEYE=LIHIT :ACTIF [EV]
Fd=H0ODE EXFERT :HEHOR IZER
FREFAETRE CORE TEUR
FE=EYALLATIOH ‘FFE  ACTIF
FE=IMTERFOLATION : 1-FAR
F7=HODE COHF TASE :0-1-2-.
Fd=ZEHT COHFTASE EH AYANT
F3=HODE COHF TEUR :COHF. UMIMER.

Choix de paramétre haut/bas
L
|
CHAN- Le parametre en affichage inversé peut étre modifié avec la softkey.
GER
FACTORY Réinitialise le PWM a la configuration d'usine
DEFAULT (P1 = DIALOGUE reste inchangé)
ESC Termine la programmation des PARAMETRES
Remarque

Aprés une modification, les paramétres agissent immédiatement et sont mémorisés de
maniere permanente. Cela signifie que le PWM démarre en tenant compte des nouveaux
parameétres aprés une remise sous tension,

Exception :

Parametre P3=U-MSYS-LIMIT toujours réinitialisé a ,,ON [6 V]" aprés mise hors tension!
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5.4.6 Configuration des paramétres

=y

Remarque

La description des parameétres est valable pour les platines d'interface :
1 Vee, 11 pAce, TTL et HTL.

La platine d'interface multifonctions absolue/1 Vcc se distingue au niveau de I'affichage des
parametres et de |'utilisation (voir “Platine d'interface absolue Vcc”a la page 201)

Parametre P1 = sélection de la langue

PRRRMETRE — Prodrammation | p1=DlaLoG: - ALLEMAND configuration usine

F 1=DIALOGUE : FRANCALE T
FZ=U-N3T=s SO0 FWN - -'I!'-r"\]'-«_' I_PI!'.I-\_.

F=sU-H5YS-LIHIT ACTIF CEM]
F4=HODE EKFERT : HEHOR ISER
FRRAME IRE CUAFTEUR

FE=EYALVAT IdH rFAS ACTIF
FE=IHTERFOLRTIOHN : t-FAR
FZ=HODE COHFTASE :0O-1-2-.
F&=SCHS COHFTASE (EH AaYAHT
FZ=HODE COHFTEJR :CJHF. UM IVEE.

CHAH- FACTORY
* t sk neFRULT ESC

O8O0

Parameétre P2 = sélection de la tension de service du systéme de mesure

=y

Dans P2 = U-MSYS, 2 choix sont possibles

1. par WM
2. EXTERNE

1. Parameétre P2 DU PWM sélectionné

[PARAMETRE - Pro%-amnation
F L =0 TFL 0l  FRANCR TS

FLUH
Fx=U-H=YE-LIAIT :RACTIF CEV]
FeZNODE ESFERT sNENORIZER
FARAHETRE COHFTEUR:
FE=EVALLA TIOH PR ACZTIF

FE=INTERFOLATION ¢ 1-FAR
F7=HOLE COAFTABE : Q= 1-2-..
F&=3EHS COAFTABE : EM AVANT
F3=NOLE CIMIFTEVR : CONF. UNLIYER

CHAH=- FRC TORYT
* l e DEFAULT ESC

OO @E L[

Remarque

Dans le parametre ,,P2 = du systéme de mesure”, le systéme de mesure est alimenté par
le PWM9. Sans électronique consécutive raccordée, la configuration par défaut de
I'alimentation du systeme de mesure par le PWM 9 est de 5 V (exception: utilisation de la
platine d'interface HTL 12 V).

Si une électronique consécutive est connectée au PWM 9, le PWM mesure la tension
fournie par I'électronique consécutive et alimente le systéme de mesure connecté avec
méme valeur de tension.

Exemple : si I'électronique consécutive fournit une tension de 4,8V, le PWM 9 ajuste la
tension d'alimentation a 4,8 V.

La limitation en courant de |'alimentation du systeme de mesure est réglée a 500 mA.

La sécurité de fonctionnement des électroniques consécutives avec interfaces 11 pAcc est
assurée par une alimentation libre de potentiel!
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Bﬂni: A 1T - RESURE Bll'l-li: ? e :
el =i 11 pAcc
ence| m.El L 4T.6 nA encel” 5,82 0 6.3 WO TH _
B U2 libre de potentiel
pnc c| (EEEE -l EHC C
E S.Ea L H. 851 W Ued
= = - _HSME U-HSTS  PRE-  PARA-
i MElE PR R ESC {i<¢  rirr  SET  HETRE ESC

EELULD mEOOO

A I Danger

Le niveau de tension de I'alimentation des systemes de mesure peut étre modifié a des fins de
diagnostic.
La configuration par défaut est 5V (12 V avec platine d'interface HTL).

Pourquoi une isolation de potentiel entre le PWM et I'électronique consécutive (interface
11 pAcc) est-elle nécessaire?

Différents potentiels de référence des signaux de mesure 11pAcc et des platines d'interface
(QV) peuvent provoquer des décalages de signaux. Ceux-ci peuvent induire des erreurs de
comptage dans |'électronigue consécutive et, au pire, une erreur de la boucle de mesure.
L'isolation de potentiel empéche le décalage des signaux. La machine fonctionne également
sans probléme avec le PWM sous tension.

Si l'isolation de potentiel est désactivée, il faut d'abord vérifier la stabilité des axes de la
machine : ceux-ci ne doivent pas se déplacer de maniére incontrolée!

2. Parameétre P2 EXTERNE sélectionné
Remarque

P2 ,EXTERNE" n'agit que si le systéme de mesure est alimenté par une électronique
consécutive (TNC, ND, VRZ, ...)!

Sinon, un message d'erreur est délivré :

HETTRE TEHZION =475 TEHE

HESURE SUR _»r DU FUH <4 I

Le PWM lui-méme est toujours alimenté par son bloc d'alimentation!
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Dans P2 = U-MSYS, 2 choix sont possibles :

1. ADJUST ON
2. ADJUST OFF

[PARAMETEE — Prodrarmat icn
F 3 =OIALOGUE TFRANCALS
EXTERHE
FLIHEMT. EAT. STZTEHE HESURE =
A ELECIK., COMEECUT. COLID=EMI1
FE_ECTIOH ALIHEHTATIOH EXTERHE:
ADJUZT OHr
-AS1z EST EQUILIERE FRR P
T FEJ1 ETRE REGLE

[EANS HODIF ICATION DAHS
"ELECTROMINUE COMZECUTIVE

Le PWM applique la méme tension que celle fournie par I'électronique
ADJUET P ) . . N . . .
BRl oF F consécutive. Avantage : la tension peut étre modifiée a des fins de diagnostic.

Exemple : I'électronique consécutive fournit 4,7 V, le PWM alimente le
systeme de mesure avec 4,7 V par |'intermédiaire d'un régulateur de tension.
Cette tension peut étre augmentée ou diminuée.

EHC A
A

ewcel 495U GM.6 oA
E r 1-HS7S gt
B d.g3 4 B.EE Y

SFE1E U-MET1Z  FRE-  FERA-
4<i%  rrer  SE1  HETRE ESC

HE OO

La tension d'alimentation du systéme de mesure fournie par |'électronique

gﬁ“"ﬂ'j'% consécutive est transmise 1:1 et affichée sans modification!

Représentation de la sélection de la tension du systéme de mesure

P g [P R e Ouvrir Ia fenétre INFO
==5| 000000000
6 4 Hz
MODE BNC [ OFT. INFO

oot =
1

ENC & NF0F TWARE 1 SOEEE4-07

[i] INTERFACE 1P5E
EHC B |ESFERT-HODE :ACTIF . . .

E TR Remarque sur 'alimentation en tension du
BHE © FAE FOTENT. L IERE f.':Zl systeme de mesure. Dans cet exemple: Le

R systéme de mesure est alimente par le PWM.
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BNC <o TELR UNIVERSEL FAR 1 La source de I'alimentation en tension du

ENC E systéme de mesure est également affichée

2 000000000 dans la fenétre U/l MESURE sous la softkey
155 4444 Hz eMODE», « U/l MESURE:=:.

MODE EHMC [%] 0OFT. IHFO

= 00O
1

BEIC A ||SOHFTEUR UHIVERSEL PRk 4

“¢*| 000000000

4444 Hz

HOHERE UAT  AHFL. "
IHFUL= HESURE HESURE

E%—_. Remarque

Avec la configuration ADJUST ON, la puissance fournie par I'électronique consécutive est
d'environ 50 % supérieur au mode ADJUST OFF (dépend du rendement des régulateurs
situés dans le PWM).

Tenir compte également de la chute de tension supérieure dans la ligne d'alimentation,
entre I'électronique consécutive et le PWM, qui est due au courant plus élevé!

Remarques sur la mesure sans isolation de potentiel (concerne l'interface 11 pAcc)

@ Attention

Il est possible que le fonctionnement correct d'électroniques consécutives avec les
interfaces pour systémes de mesure 11pAcc ne soit pas assuré a cause des décalages de
signaux (différences de potentiels).

A I Danger

Toujours vérifier la stabilité des axes de la machine, et s'ils ne se déplacent donc pas
de manieére incontrolée!

% Remarque

La puissance fournie par I'électronique consécutive pour le systéme de mesure n'est que
|égérement supérieure au besoin du systeme de mesure. Environ 10 mA sont nécessaires
a la surveillance de tension de I'électronique consécutive.
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Parameétre P3 = Limites de réglage (Limit) de la tension d'alimentation du systéme de mesure

=y

Remarque

Le parametre P3 U-MSYS-LIMIT définit la limite de réglage max. de la tension d'alimentation
du systeme de mesure.
Configuration usine : LIMIT 6 V. Les systémes de mesure standard sont alimentésavec
une tension de
5V +5 %!

PARAMETRE — Prodrarmat.ion

F1=DIALOSUE :FRAHCALS

FizU-HZT5 :EXTERNE
|

SACTIF [EY3a
FadzHODE EXFERT ‘HEHOR TZER
FRRFHETRE COH™TEUR

FE=EVALUAT ION ‘FFRE RCTIF
i-FAR

FE=IMTERFOLATION

FR=HODE COHF TAGE rO-d4-Z-.
FE=ZEHE COHF TASE :EM AVYANT
F3=HODE COHFTEUR :COHF. LMIPER.

CHAH- FACTORYT
L &=k DeFRulLT ESC

OOBEOQ
4

tDESACTIF CaY] |

EHC E

E=ETE s
Sl 4ssu Eesu

-H5YE U515 PRE-  FARA-
cii4 prrr $E1 HeTRE ESC

HE OO

LIMIT est modifie & 8 V!

En MODE EXPERT, on peut regler la tension du
systéme de mesure sile paramétre P2 est
configuré sur PAR PWM ou EXTERN et
ADJUST ONI

Danger

Remarque

En désactivant LIMIT 6 V, on peut régler la tension du systeme de mesure jusqu’a
9V (1V).

Une surtension peut entrainer la destruction du systeme de mesure!

Lorsque le PWM est mis hors tension, le parametre P3 est toujours réinitialisé dans sa
configuration usine (LIMIT 6 V)! Le paramétre P3 est inactif avec la platine d'interface
HTL!
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Paramétre P4 = mémorisation permanente de la sélection du MODE EXPERT
2 configurations sont possibles :

Configuration 1 (configuration d'usine):
P4 = MODE EXPERT :NE PAS MEMORISER

Si le MODE EXPERT a été activé, il sera désactivé lors d'une coupure d'alimentation du PWM!

Configuration 2 :
P4 = MODE EXPERT : MEMORISER

Le MODE EXPERT reste activé (mémorisation permanente) apres une coupure d'alimentation

du PWM!
PARAMETRE - Pro-amnation
FL=0 TFLOGLE i FRAMCA TS
Fi=l-HST1S 10U FRH
F3=U-HSTE-LIHIT :RCTIF [543
[Fesnoce Emment RN IR
FARAHETREE COHFTEUR
FE=EVYALLA TION PR FCTIF
FE=INTERFOLATION :  1-PAR

F7=HOCDE COAFTAGE : Q- 1-Z2-..
Fi#=iIEMS COHFTASE : EM AVAHNT
F3I=NODE CONFTEUR : CONF. URIYER.

AH- FRCTORT
Ex DEFAILT ESC

OoBEdn
4

| Fd=HODE EXFERT :HEHOR[SER |

=N
[

Parameétre P5 = exploitation des fronts

% Remarque
L'exploitation des fronts n'est possible que sur les systémes de mesure avec signaux de
sortie rectangulaires (TTL/HTL)!

Trois configurations sont possibles pour le COMPTEUR UNIVERSEL avec le paramétre P5.
P5 = EXPLOITATION: PAR1

PAR 2

PAR 4
PARAMETRE - Prodamnation
FL=0TFLOGLE : FRRMCA TZ
FL=l-H515 i Ef TERHE
FE=U-HSE-LIHIT :FAS  ACTIF
Fe=NODE ESENT CNENMORIZER

FARAHETRE COHFPTEUR
FE=EYFL LA TION

FE=INTERFO_ATION : FAS ACTIF
F?=HODE COAFTAGE :0-1-2-.
F#=SEMS COAFTASE : EM AYAHT
FI=NOLDE CONFTEUR : CONF. URIYER

HAaH- FEC TORY
* x sEk DEFAILT ESC

O3 OO

L'exploitation des fronts détermine combien de fronts par période de signal des signaux
incrémentaux

1 et 2 doivent étre comptés par le COMPTEUR UNIVERSEL.

E%_" Remarque

MODE PWM CALCULER NB IMPULSIONS utilise toujours |'exploitation par 1!
L'exploitation n'est ,PAS ACTIVE" avec interpolation sélectionnée!
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Explications de I'exploitation des fronts :

Pérode de

gravure PG |

Grating period |
ST

Reégle de mesure

Signal & analogigue

|
/-\\ : /F\ i Signal B anzlogigue

¥ [ Signal rectangulaire Ua1

Signal rectangulaire UaZ2

FAR1

Impulsions de comptage
ifront Ual 4 )

PAR 2

ifronts Ual 44 )

PAR 4

ifronts Ual « Uz2 44
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Paramétre P6 = configuration de 'INTERPOLATION
P6 = INTERPOLATION : 1 FOIS 1024 FOIS réglable

FARAMETREE — Frodrarmat ion
F1=0IALOGUE iFRANCALS
Fa=L-HETE *EXTERHE
F3=-H575-LIHIT G:ACTIF [EY3
Fa=nODE EAMFERT  :HEHOR IZER
FREFHETRE CoOH= TEUR
F5=EVALUATIOH iFFE  ACTIF
Fu=JH IEREFULH I1UH i-FAR
F7=HODE COFF TAGE :0-1-%-.
P3=ZENS COMFTAGE :EM AWAHT
FI3=HODE COHF TZUE < COHM. UHIPER.

v v ErEn e

FARAMETREE - Proftamnation
FL=0IMLOSUS s FRAHCA IS
Fi=l-H5YS : EXTERHE
Px=U-HEYS-LIHIT sACTIF C2Y]
PL=HODE ENFERT @ HEWORISER
FARRNETRE CONFTEUR

FE =E VFLUA TIOH iFAZ  ACTIF
Fe=JH IERFU_HI LM o i-FAR

00#0

SET
*  [HIERF.

Sélectionner I'INTERPOLATION

+ Sélection du chiffre 0 ... 9

Sélection de la position décimale
-

SET Meémorisation de I'interpolation (dans cet exemple: par 20)
INTERP.

FRARAMETEE —= Prodrammation
Fi=DIALOGSLIE :FRABCAIS
FZsl=HETS | E& TERNE
FZF=U-HASTS-LIAIT TACTIF Ce¥l
P4.EHODE EXPERT HEMGR IEER
FREAHE TEE COHF TEURE

FE=E VALUATION ‘FAS  ACTIF . .
F&=THTERFOLATION KRNSO ::: Interpolation par 20 active
FPF=HODE CORFTAGBE :0=1=2Z=.

P&=3ENS COMFTAGE EN AYANT
FS:zHOODE CORFTEUR :COHF. UNIYEER.

L'interpolation n'est possible que sur les systemes de mesure avec signaux de sortie
analogiques (11 pAcc, 1 Vcc)!

E%_" I Remarque
Exemple :
Période de signal du systéme de mesure (PS) = 20 pm.

La résolution du COMPTEUR UNIVERSEL (= pas de comptage de la derniere position) doit étre
de 1 um.

Péricde signal systéme mesure| 20 pm

Réglage de I'interpolation = , = Interpolation PAR 20 & configurar
Inerérmant de comptege Tum —
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Parameétre P7 = mode de comptage

E%‘ Remarque

Le parameétre P7 définit le pas de comptage du dernier digit du compteur universel. Cette

fonction est utilisée pour adapter le mode de comptage du PWM a I'électronique

consécutive (mesure en paralléle). Le paramétrage du mode de comptage n'est possible
gu'avec les interfaces TTL et HTL.

Trois paramétrages sont possibles pour le COMPTEUR UNIVERSEL avec le paramétre P7:

P7 = mode de comptage :0-1-2 - ..

0-2-4-.
0-5-0-..

FARAMETREE — FProdrammation

F1=DIALOSUE :FRAHCAIS
FZ=U-HZ7S : EX TERHE
FZ=U-HZ75-LIAIT :ACTIF C&Y]

Fd=HODE EXFERT : HEHOR IZER
FARAHETRE COHFTEUR
FE=EVYALUATION tPRAS ACTIF

FE=IMNTERFOLATION : 1-FAR
F7=HODE COHF TAGE [ERaig =yl
F2=SEMS COHFTASE :EM AVAHT
F3=HODE COHFTEUR :COHF. UMIVER.

CHAH- FAC TORT
* t sER_DEFAULT ESC

O E OO

COHF TEUR LUHIYERSEL

FAR 1

{44

-000018335

H=z

Parameétre P8 = paramétrage du SENS DE COMPTAGE
P8 = SENS DE COMPTAGE :EN AVANT

EN ARRIERE
PHRAMETRE - Proft-amnation
FL=0IFLOGUE : FRAMCA IS
F2=l-H5TS 10U FRH

F3=U-HZYS-LIHIT sMZTIF LSV
FL=HODE EWFERT : HERORTZER
FARAHETRE COHFTEUR

FE=EVALLA TIOH :FAS ACTIF
FE=IMTERFO_ATION 1-FAR
F?=HOCE COHPTAGE ' d-d-2-..

ARG AT : EH AYANHT
F3i=HOCE COAFTEUR : COHF. URIYER.

CHAal- FECTORY
* ¥ SER DEFAJLT ESC

D008 OO
4

:EM ARRIERE |

E%‘ Remarque

Le parameétre P8 définit le sens de comptage du COMPTEUR UNIVERSEL.

Cette fonction est utilisée pour adapter le sens de comptage du PWM a ['électronique

consécutive (mesure en paralléle).
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Parameétre P9 = paramétrage MODE DU COMPTEUR

=y

P9 = MODE DE COMPTAGE:COMPTEUR UNIVERSEL (configuration usine)
START AVEC REF

Le paramétrage COMPTEUR UNIVERSEL correspond a la fonction de comptage standard.

Avec le paramétrage START AVEC REF., le COMPTEUR UNIVERSEL attend un signal de
référence et démarre seulement alors la fonction de comptage.

FAEAMETREE - Prot-amnation

FL=0IALOSUE : FRAHCA IS
Fi=l-HEE 00 FUH
FP3=slU=-HZ9Z-LIHIT ACTIF CSY]
FL=HODE EMPERT t HERORTZER
FARRHETRE COHFTEUR

FE=EVALLUA TIOH tFAL ACTIF

FESIHTERFOLATIDN 1-FAR
F?=HODE COAFTAGE - d=2-..
FisIEHS COAFTARSE : EH AYANT
FEEL G : COHF. UK INER.

CHAH- FEC TORY
r ser DEFAILT ESC

OO E O
4

F".'- =HODE COHF TELR: ERgals fUL an REFl

On peut programmer une valeur numérique dans le COMPTEUR UNIVERSEL en
introduisant une valeur Preset.
La valeur Preset est une valeur de démarrage du compteur.

Cette fonction est utilisée pour adapter le COMPTEUR UNIVERSEL du PWM a
I'électronique consécutive (mesure en paralléle).
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5.5 Mesure avec la platine d'interface multi-fonctions 1 Vcc, absolue, Zn/Z1, EnDat, SSI

Généralités

L 1Vss
absolut
Zn/Z1

EnDat
S5

L o W ' ®
¥ i = W our

ID 312186-02

La platine d'interface 1 Vcc est prévue pour controler les interfaces suivantes des systémes de
mesure :

Signaux de sortie Zn/Z1, 1 Vcc (systémes de mesure avec commutation sinus)
EnDat avec signaux de sortie 1 Vcc

SSl avec signaux de sortie 1 Vcc

SSI programmable avec signaux de sortie 1 Vce

La platine d'interface est équipée d'embases 17 plots HEIDENHAIN.

L'interface pour systémes de mesure souhaitée est sélectionnée a l'aide du paramétre (P9) en
MODE EXPERT PWM ou bien a la mise en service..

5.5.1 Systémes de mesure avec piste Zn/Z1 et interface 1 Vcc

Ex. ERN 1185, ERN 1387 (avec signaux de commutation)

La carte d'interface permet de commuter entre les deux pistes des signaux de sortie (signal
incrémental AB, signal de commutation CD). Dans le mode boucle passante, les signaux des
systémes de mesure peuvent étre commutés par le PWM vers un oscilloscope.

Les signaux de sortie A, B, R (signaux incrémentaux et marque de référence) et CD (signal de
commutation) sont contrélés de la méme maniéere que ceux d'une interface 1 Vcc.

I:%' Remarque

Le compteur universel PWM ne fonctionne qu'a partir d'une fréquence d'entrée de 20 Hz.
Lors du controéle du signal de commutation CD, la fréquence d'entrée de 20 Hz n'est atteinte
gu'a une vitesse de rotation de 1200 tours/min. (signal CD = 1 période de signal par tour).

A Danger

Ne pas dépasser la vitesse de rotation max. adm. mécaniquement sur les capteurs rotatifs!

Attention!

Différentes configurations de cablage existant, tenir absolument compte du
chapitre "Résumé des cables adaptateurs" !

Pour que les systemes de mesure avec différents cablages puissent étre controlés avec le
PWM, il existe un cable adaptateur qui se raccorde directement sur le connecteur de platine
monté sur la platine du capteur rotatif (voir “Résumé des cébles adaptateurs” a la page 101).
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5.5.2 Systéemes de mesure avec interface EnDat et 1 Vcc

Dans la configuration , SSI/EnDat", les signaux incrémentaux fournis par les systémes de
mesure absolus peuvent étre contrélés en mode boucle passante.

Les signaux de sortie incrémentaux (interface 1 Vcc) ainsi que le protocole de données EnDat
peuvent étre commutés vers un oscilloscope via les prises BNC pour y étre exploités.

Les signaux incrémentaux sont controlés de la méme maniére que ceux de

I'interface 1 Vcc.

A Danger

Attention!
Différentes configurations de cablage existant, tenir absolument compte du chapitre
“Résumé des cables adaptateurs” !

E%_" Remarque

Les systémes de mesure EnDat et SSI mesure une position absolue et n'ont pas de marque
de référence!

Le PWM ne sait pas traiter les protocoles de données absolues (EnDat ou SSI).

Pour le contréle des protocoles de données absolues, les cartes d'interface PC (interfaces
EnDat et

SSI), les cébles de programmation avec coupleur T ainsi que les logiciels de programmation
(interfaces programmables SSI) sont disponibles.

Pour cela, veuillez contacter le service apres-vente HEIDENHAIN!

Si des signaux numériques et analogiques sont commutés simultanément sur les prises
BNC, une interaction des signaux numériques est possible sur les signaux analogiques. Plus
la largeur de bande de I'oscilloscope connecté est élevée et plus l'interaction est évidente.
Cet effet ne concerne que les sorties BNC (il n'existe pas sur la sortie du systéeme de
mesure OUT)!

5.5.3 Systéemes de mesure avec interface SSl et 1 Vcc (tension de service 5 V)

E%—_. Remarque

Mémes fonctions que pour les systémes de mesure avec interface EnDat :
Les signaux de sortie 1 Vcc peuvent étre controlés avec le PWM, les signaux de sortie
absolus sont contrblés avec une carte d'interface ou un oscilloscope (sorties BNC du PWM).

5.5.4 Systéemes de mesure avec interface programmable SSI et 1 Vcc (tension de service 10 - 30 V)

|l s'agit dans ce cas de capteurs rotatifs absolus avec interface programmable identifiée par
SSI 09 ou SSI 10 sur I'étiquette signalétique!

E%‘ I Remarque

@ Attention

Tension de service 10-30 V!

Cette tension de service élevée doit étre activée séparément par parametre!

Sinon, mémes fonctions que celles des systémes de mesure avec interface EnDat!

Voir “Configurations lorsque I'interface programmable SSI a été sélectionnée”a la page 94.
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5.6 Utilisation de la platine d'interface 1 Vcc, absolue

= |

Remarque

5.6.1 Sélection de l'interface a la mise en service

Activer le MODE EXPERT avec platine d'interface installée!

— ATTEHTIDODH —

SYSTERE FMESURE SANS REF

DIFFHORLIE de BHC C
AZ BHC A ET BHC B

L ISHES RETOUR VERS S751. HEZURE
EH AODE U-I SEULEASHT YERS FWA3

LHOLSIR SWSTEME DE PMESLUEE
*h COHTIHUSR AIES EFC 44

wes A% K WY e

Ooood

Lok [58:on |EEFEUE I3

[*] -48 2B t] 2@ A@+
man Lol hodidbmlodolbol

: : F : -
TUZ ¢ : F : -
FHE & N : :

CHC @ |[COHETELR UMINERZEL  FAR 1)

¢+ 000000000

“lak L4444 Hz

ERC B
[

MODE  EMC  [*1  OPT. IMFO

Champ d'affichage optionnel pour
Bs remarques

L'interface affichée en surbrillance est
sélectionnée. Toujours acquitter avec ESCI

Selectionner l'interface

Lorsque |'on appuye sur ESC, 'affichage

retourne au dernier maode de fonctionnement

PWI ou PWT sélectionng.

On peut sélectionner les interfaces suivantes :

CHOISIR SYS

Vs FROS,
LSS Aetn m 351

TEME DE MESLRE

Les systemes de mesure incrémentaux sans piste CD avec prises 17 plots doivent étre

contrélés avec le paramétrage ,,1 Vcc"” (évite la perturbation des signaux)!

1VCC Interface 1 Vcc , standard”
(systémes de mesure sans piste CD et avec prise 17 plots)

1 Vce Systeme de mesure avec commutation sinus (Zn/Z1)
AB Piste incrémentale AB (= Zn)

1 Vce Systeme de mesure avec commutation sinus (Zn/Z1)

cD Piste incrémentale CD (= Z1)
SSl/ Systeme de mesure avec interface EnDat ou SSI
ENDAT
PROG. Systeme de mesure avec interface programmable SSI (SS109 et SSI 10
SSi avec tension de service 10-30V)
Remarque
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5.6.2 Sélection de l'interface par paramétre

Exemple :

1 Ve, piste AB sélectionné, la piste CD doit étre commutée.

Remarque

I:EJI

Fonction possible seulement si le MODE EXPERT est activé!
Activation voir “Activation EXPERT-MODE"a la page 100!

oH :0H ERREUR[ >+
[=] - 44
e Lo ool i bl
TN G : : 3
T - : S 4
PH = O : :

| 000000000

BHC B
E
o $444 Hz
HOGE BHC  C°1 OPT. IHFO

Oog|Ed

I GFF 0T Gee rope  ESC

Ooo@En

U-HEYS LHZTS PREE-  FARA- (=o'
PRy FrE¥ SET HETEE

Ooo@En

FARANETRE = Prodrannation
F1=DIALOELE t FERMCALLS
Fl=l=HENE <D FUA
FI=U-HES-LIHIT :ACTIF [E43
Fd=HODE EMFERT : HEHORIEZER
FARFHE TRE CDHFP TEL:
FE=EVALURTIOH fFA3 ACT11F
Fe=IMTERFOLATION : 1-FAFk
F2=n0DE COrFTREE : 0- 1-2-.
Fd=SEHE COHFTAEE : EH AVAHT
FA=HODE COHFTELR : COHP. LMIVER.
FicHcrz_rece: IR

B OERIBE] =sc

HE S OO

| 1 *

CHOLS LR SYSTERE DE MEZLRE
»» COMTINUER RVEC E3C <0

1ss WYl AR T eec |

OEOO0O®

L T
L) .

L= ol IIII IIIIIIIIII IIIIII IIIIIII IIIIII IIIIIIII

ERELR] =+

000000000

4444 Hz
OFT. IRFOD

HOME

oo e

EHC [®]

FAC F|[C0F TOARE ERESda i

O |[MmeRFAcE : ivEs EMezaCD

ENC E EFFERT-NOBE  :RCTIF
TERAI. [&] :d21 . 4000
L-HETS ;0L FUH

B'E: © FAE FOIEHT. LIERE

»  Appuyer sur OPT.

ver o EAPAT

= ApPUYersur yinne
= ,

=  Appuyer sur ‘*;ﬂfl;{H‘E

= 3 + Sélectionner P10
M-

Appuyer Sur bR

. HAppuyer sur CD
« Acguitter ESC

Piste CD sélectionnée
icf. également fenétre BMNC)

La softkey INFO permet
d'afficher 'interface active.
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5.6.3 Commutation rapide entre les pistes AB et CD

E%‘ I Remarque

Pistes AB et CD possibles seulement avec 1 Vcc!

Exemple :

1 Vce, piste AB sélectionné, commutation sur la piste CD.

LhzoH [0 :0H [FEF]-AISS[ERREUR 24>
[*1 -<42 28 @ 20 49+
mak Lol hmbeehn bl
1] 3 ; N ; ;
Tz = N
FHA = L

000000000

Lidd Hz
HOCE EHRC  [*]1 OQFT. INFOQ

] 00 OO0 M - AepuyersurINFO

[:oe [00oH [REFT-TI=SERRENRT +3]
L] - 43 2B @ 28 <454+

man [olihohobndihwdebinll

ML= : i :

TUZ = |

FHR *= |

iR |Titgarece ouez nei refgm Piste AB sélectionnee
e = [EXFERT-AGDE - RETIE

=] TEEHIH. [Rk1 - 1zl .~ 1000

H=Ts <00 FUH

“ﬁc = Ff13 FOTEHT. LIDRE
CTERT ERREVR o0 ESC

|:| |:| . |:| |:| = .ik:-pu',fe'glJr"é"-D:l:

Lot [5::on [FEF|-1I=5FRREUR]: —

L°1-40 23 8 28 <04 Piste CD selectionnée

natt [hmbmhohedo bmbodiodun] e - .
i cf. également fenétre BNC)
L A

PHA = . | : :

p'»;]:c A [SOHETELS: LHMIUERSEL  FAE 4

“=| 000000000

i il HE

HODE EHC [*1  OFT., IWFO

OO0 e

I
mli: Y = L= softkey INFO permet

TERHIH. [d :1Zl .~ 1000 affinhar I fo e ety
Enm e d’afficher I'interface active.
“’E: £ PAS FOTENT. LIERE

I:%' Remarque

Les systemes de mesure incrémentaux sans piste CD avec prises 17 plots doivent étre
contrélés avec le paramétrage ,,1 Vcc” (évite la perturbation des signaux)!
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5.6.4 Configurations lorsque l'interface programmable SSI a été sélectionnée

@

I:%I

Attention

Tension d'alimentation des systemes de mesure 10 - 30 V!

La connexion d'un systéme de mesure avec une alimentation de service de 5 V

provoque la destruction de son électronique!

Remarque

Aprés une coupure d'alimentation, la tension de service des systémes de mesure retourne

abVvl

Commutation a une tension de service de 10 - 30 V

FPARAMETRE — Peof~ammation

Fi=DIALCEVS * FRAMCALS
FE=U-Hs7E O FUH
FE-U-HIYE-LTHIT :/ACITIF [&U3]
Fd =HIDE EM~ER1 : FEHOR IZER:
FAFRKETEE COHF TELR

« Commuter vers le menu des paramétres

F zE WALUA TTON : FAS ACTIF
FE=IRTERFOLATION : 1-FAR
FR=HIOE COAFTASE :0- d-i-.
F2=SEME COAFTRSE :EM AMAHT

F3:=HIDE COAFTEUR : COHF. LUHIVEFR.
tFROG. 551

= Interface 55| programmable sélectionnée

[+« oBF RIS Esc

EEEDO

Appuyer simultanément sur les trois
touches

PAREMETRE Frodr. 551 B3-18

=

* " CHA K-

=R f ESC

OO E U

er ap e IoHAN-
« Appuyer su GER

PREAHETRE Froo. 55T H3-1A

=

-— AHTTEMWNTILIOHN -
U=HMZ%5 = HTL C18-Za U] !!

»» COMTIHUER AVEC ESC <<

Affichage du message d'avertizssement

CHAR - T
* T SER 1 ESC

OO ELE

CHAM-
GER

« Appuyer sur ESC

« Appuyer sur

FARAMETRE srodr. SST E3-14

10-z04

FOzZ=u-nN=1= SOU FWT
Fii=fEHEOR UHSYE TOUUERT

= L'affichage commute sur 10-30V

L affichage commute sur 10-30Y

« Appuyer sur ESC

La tension 12 V pour systémes de mesure
est maintenant active
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Deuxiéme affichage du signal de perturbation avec interface programmable SSI

I:%' I Remarque

Le signal UaS2 n'est affiché que si la résistance de terminaison est activée!

[“1 -d48 28 @A 20 48+
mar lihididhihbimhoabidolbinl
TUL : H : -
TUZ = : F :

FHA i H i -

ENC f ||COHF TEUR UHIVERSEL FAR 4]
fu]

°¢*| 000000000

s ¢¢<d Hz

MODE EHC [®1 OFT. IMFO

Le signal de perturbation UaS2 est fourni par le systéme de mesure et n'a aucun rapport avec
UaS du PWM!

Le systéme de mesure fournit le signal UaS2 sur la prise PIN 3 pour étre affiché dans I'écran du
PWM.
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6 Commutation vers un autre mode de mesure PWM

6.1 Instructions générales relatives aux différents modes

=y

MODE PWT

MODE PWM

=y

MODE EXPERT

=y

Remarque

Le PWM mémorise la configuration courante avant la mise hors service!
Lors de la remise sous tension, I'appareil charge la derniére configuration.

Exception MODE EXPERT : dans ce mode, une mémorisation permanente est possible au
moyen de parameétres.

.MODE basique” permettant I'évaluation simple de la qualité des signaux de sortie
et de leur amplitude.

Diagnostic simple du signal de référence (position et largeur).

Aide au montage des ,,systemes de mesure linéaire a regle nue” pour optimiser le parallélisme
du réseau de traits et la distance fonctionnelle entre la téte captrice et la régle de mesure.

Remarque

L'oscilloscope peut étre utilisé en méme temps.

Contréle des signaux incrémentaux analogiques et rectangulaires avec la mesure de TV1/2
(rapport cyclique) et PHA (déphasage).

Mesures détaillées des fonctions de comptage, consommation en courant, amplitude et
configurations des divers états possibles en rapport avec le MODE EXPERT.

Remarque

L'oscilloscope est recommandé pour |'évaluation du signal!

On valide dans ce mode les configurations du PWM. La configuration des paramétres peut étre
modifiée, l'interpolation et les valeurs Preset etc. sont réglables.

Remarque
On ne peut modifier les paramétres qu'en MODE PWM!
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6.2 Activation du MODE PWT

%, Remarque
Appuyer deux fois sur la softkey (MODE PWM ou PWT) raccourcit la durée du message a
la mise sous tension!

HEIDEHHAIH
P H M 9 Mettre le PYWM 9 sous tension

Pendant le message de £ s0Us tension
(environ 10 secondes), ._pu*,fer
sur la saftks'-..':

D, E ou F {choix de |z languel

T €
[ ] [ ] [] = Sewectionner i MODE PWT

%, Remarque

Les fonctions actives sont en affichage inversé (foncé)!

6.3 Commutation du MODE PWT au MODE PWM

LE Ve MODE PWT acuf

Affichage classique:
? crochets et 3 curseurs graphigues

w¢| 000003103

B 1.41 kHz

HODE  BHC OPT. IHFO

. |:| |:| |:| = Appuyer sur MODE

HOH b -:FF@A_Iam o+

B BE L5 vEs

i i i I |I i i 1

S ——

Btl*%'l: 1] s e T o

=+ 000003103

Bt 1.41 kHz _
HODE EHC ot La barre de menus change de fonctions!
D |:| |:| |:| . » Sélectionner le MODE PWM
[ Y] /LIaSI |)+ .
TR = MODE PWM actif

nah |||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||

: 1

wz oo i

FHA : : N I
Ere A |COHETEIR UMTVERZEL  FARE A
= ¢ 000010093
B . 8,26 kHz
NODE BHC [*1 AaFT. IWFO
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6.4 Commutation du MODE PWM au MIODE PWT

MODE PWM actf

H:0H |8 O IREFI-”UEEI [+

[*]1 - 48 Zd 28 48+

?ﬁ? ||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||| Affichage classique:

- | S - Echelle en degrés [7]

B:':F'H: L N . - Curseurs graphigues du rapport de
a cycle TV1/TVZ et PHA (déphasanel
EHC B

<+ 000009323

R 044 Hz

MIDE BHC  [*1 0OPT. IHFD

. |:| |:| |:| |:| « Appuyer sur MODE

H:OH [I2:0H IEEFIa’UaH |>+
[#1 — 4@ s}

R ||||||||||||||||||||||||||||I|||I|||I|||I
TU1 =

TLZ2 @ E E | E E iE
PHR : : I I o

EMC A
=)
=== 000009323
- i bz
La barre de menus change de fonction!

ECHF T. MORERE LT
FREQLL. ]HPULSHES’JHEHEURE

|:| |:| |:| |:| . = Appuyer pour élargir la barre de menus

H0H [ 0H JREF [-dao] [F+
[°] -48 26 @ 24 48+
nan IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
WL = : i i :
TLZ : N .
PHA : ; I I

Bia: A |[COHFTEUR UMIVERSEL FFRR 1

¢ *| 000009323

R © $40¢ Kz
g TR g La barre de menus change de fonction!
|:| |:| . |:| « Appuyer sur MODE PWT
o [deod [REF]-U=5] [+ o MODE PWT actif
N
1

R —_ ]

EHC A |[SOHFTEDR WHIVERSEL FAR 1
[=]

== 000000000

- £044 Hz
MODE  EHE OPT. IHFOD
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6.5 Activer le MODE EXPERT

HE ICEHHATH L"zffichage représente le MODE EXPERT

SOFTWRRE:S0E23d4-07 EFLD:S11203-02
Flatine Interface: 1USE
EXFERT-MODE Affichage du MODE EXPERT

VYALEUES CORRECT. FREZEH1
ALTHEHTATTION dau
U~T - HESURE

HEZURER AHFLITUDE -A
[HESURER AHPLITUDE —F

« Mettre le PYWM sous tension (une platine
d'interface doit &tre installéel)

FiH
HIDE ui]e]y o

. Pendant le message de mise soUs tension
[environ 10 secondes), actionner simultane-
ment/brisvement les 2 softkeys externes

%, Remarque

Le MODE EXPERT doit étre réactivé aprés une mise hors service du PWM.
Un mémorisation permanente est paramétrable (voir “Parameétre P4 = MODE EXPERTsur

MEMORISER" a la page 84)

6.6 Restaurer la configuration usine

HEIMEHHAIH

{:n Affichage avec la configuration usine

Mettre le PYWM sous tension (une platine
dinterface doit &re installéel)
Lors du message de mise sous tension

{environ 10 secondes), appuyer simulta-
nement sur les trois touches centrales

La configuration using est ainsi rétablie

Configuration usine

MODE PWT (platine d'interface : 1 Vcc, 11 pAcc, 1 Vec absolue)

MODE PWM (platine d'interface : TTL, HTL)

Affectation BNC voir "“Affectation possible des prises BNC” a la page 55.
Configuration standard des paramétres

% Remarque

La configuration usine peut étre également restaurée dans le menu des parameétres (voir *
description de la programmaton des parametres” a la page 78.
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7 Résumé des cables adaptateurs

E 310199-02

29840 0w

12 plots (15 plots 15 plots

7.1 Platines d'interface 1 Vcc et TTL
12 plots 1%eo! TTL
TNC : """""
| | 12 plots 12 plots '
...... ! 12 plots
- . == 1 P
— 20839501 ' -
E— 11 i 1
)
12 plots 12 plots ' ' 12plots 12 plots
1
ﬂH—— : == I---i---H---E_---
1
373R48-01 ] p o 373R4ED1
15 plots ! .
12 plots 1 -
2 1
L
[]
1
[ ]
[ ]
1

Platine dinterface 1 Vec ou TTL
1 Vieo: 323 07702
TTL: 323 078-01

e T T T I I T T

h--‘---.---+--

324665-01
12 plots 12 plots
==
1 29839801
1
1 14 plots
' 12phts fots
- - -E—m
' 352611-03
L
X 12 plots
L= =
5971118-01

A Les cables Mot.Enc. et Pos.Enc. ont un cablaga qul différa!

Depuls 2003, les conNectelUrs portent une etlqustte!

Exemple:

Etiquette  [HNIGHENEN accolée:

Etiquette |"Pos.Enc."| acoolée:

Connecteur coté capteur de position
(capteur valeur effective)

Connecteur cité moteur (capteur de motorisation)

=y

Remarque

Les cables adaptateurs sont identiques pour les applications 1 Vcc et TTL (méme repérage

de broches).
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A Danger

Demander le repérage des broches de I'embase du moteur au constructeur (pas de cablage
HEIDENHAIN)!

7.2 Platine d'interface 11 pAcc

| || gpets 8 plots 9 plots
........ __ I__________—IIH==D]:I
E 309773-01

15 plots
9 plots 15 plots 15 plots

e ———
e

310198-02

08771

204 BR4-02

Platine d'interface 11 pAcc
323 083-M

& Les cables Mot.Enc. et Pos.Enc. ont un cAblage qul diffare!

Depuls 2003, les conNectelrs portent une atiguette!

Exemple:

Etiquette [JIBEEREN accolée:

Connecteur cité moteur (capteur de motorisation)

Etiquette |"PosEnc.®| accolée:
b: Connecteur cité capteur de position
(capteur waleur effective)
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7.3 Platine d'interface HTL

TNC

12 plots

e

Flatine d'interface HTL
322 732-M

E 298389-01 E _____

298400-xx

PWM 9

(]

—

12 plots HTL
-
1
: 12 plots 12 plots
b-- —0-F—
1 37384801
[ ]
v 12plots 12 plats
.+ E 298399-01 E
1 *
' 12plots 12 plots {
L--H--f‘-ﬁ
531118-01 LN
/ JI
f,r’ HTL ¢
J' TOR
| &

A

qui différa!

Les cAbles Mot Enc. et Pos Enc. ont un cablage

Exemple:

Etiquette [[IIRERGN accolée:
Connecteur cote moteur
(capteur de motorisation)

Etiquetie|"PosEns,’| accolée:
Connecteur coté capteur de position
(capteur valeur effective)

Depuls 2003, les connectelUrs portent une etlgquetta!

Remarque

|
‘|
a

Attention

Danger

HEIDENHAIN)!

Les cables adaptateurs sont les mémes pour les applications HTL et TTL.

Tension de service HTL = 10 4 30 V!
Une tension de service HTL provoque la destruction des appareils TTL (Ug =5 V)!

Demander le repérage des broches de I'embase du moteur au constructeur (pas de céablage
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7.4 Platine d'interface absolue / 1 Vcc, signal de commutation sinus Zn/Z1

{Bmoeye Jne|en Jnepdes)
vopsod ap nsjpdes $100 INSEeUU0 T
‘8g{0o0E [(FREEA4, genbgg

(UoNESUoIOW 8p Jnede)
NSO S100 INSaUUe Ty
‘ajoo0e [EEEEENN A1anbid

ejduwaxs

jm;enbne aun juagiod sinajseuuos sa) 'goor sindag

jeugpp inb
@ Bejgea un Juo ‘Dug S04 18 DU oW S8|qeD Sa Q

[{BEL MH3T & Jed)
SNINIISMIYHNIDITH

ﬂhH__ 12/uz m—_ .

2008l 21
3A L
jan|osge soBBIULD BUITE d

o a-ans
" goi | 1 syod 2L = .nn,..E__n_ Ll sod 67
v o
_ SMEW IS sBeigED HE RHOTEEL =
! f
" 0L 78 BEE TO-ELEGYE [ ]
— s L INL
= _F=1= ==
iz MIYHHIaI3H 2Begen
LO~Z LEBYE K- (BB £TE

7 Résumé des cables adaptateurs

Le repérage des broches SIEMENS n'est pas compatible avec celui d'"HEIDENHAIN!
La platine d'interface PWM ID 312 186-02 utilise le repérage des broches HEIDENHAIN!

L'embase du moteur possede un repérage de broches Siemens!
Toujours utiliser la prise d'adaptation ID 349312-01/02!

| Attention

%
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7.5 Platine d'interface absolue/1 Vcc, systemes de mesure EnDat/SSI/ SSI programmable

Mesure des signaux absolus coté du systéme de mesure

ND3
NO3
(w]0}"]
J20d

(e nEas ua nh
UDIEUR) B P ENYD B apla aanoeswm anbiuonsa)s | 18 ansaw
ap _u.._._.:u..—.m..._.m B BIlLE =R L _u.._._m.__ apan _u.._.__m__.—n.__ Bl ap _u.._._..__._..n._u ua]

‘uBjiEuaLL B, P AUl B IN% UOEUA] Bp

anya aun Jesuadwes ap e sad 1987 " F MG EP U US] BuUn J8AE
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7.6 Platine d'interface absolue / 1 Vcc, systémes de mesure EnDat, mesure coté CN
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7.7 Platine d'interface absolue/1 Vcc, systemes de mesure EnDat/SSI/SSI programmable,
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Attention
La platine d'interface PWM ID 312 186-02 utilise le repérage des broches HEIDENHAIN!

Le repérage des broches SIEMENS n'est pas compatible avec celui d'HEIDENHAIN!

L'embase du moteur possede un repérage de broches Siemens!
Toujours utiliser la prise d'adaptation ID 349312-03/04!
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7.8 TNC avec prise Sub-D 15/25 plots et platines d'interface
1 Vce, TTL, 11 pAcc (systémes de mesure de position)

Systeme de mesure 1 Voo
15 plots (position)

15 plots

|

TNG

12 mj

Platine d'interfaca
Tvcc
32307702

Systeme de mesure TTL
15 plots (position)

T 15 plots 12 plats 12/15 plots 15 plots JLTTL
a E‘EE':] E_j.z' —roop  [[_sis ]
- 31019902 j b Il
12 mj 324556 01
TNC i

Platine d'interface TTL
323 078401

Systeme de masure 11 pAcc
15 plots (position)

15 plots

EEMEIEI-C'E

Platine d'intarface

11 pAcc
323 0830

12 plots

‘ 310198-02 E 1

9 plots

‘mi—; rﬂﬁ
" / m

12 plots 25 plots 25 plots

BAANSE=01
{1 mi

12715 plots 15 plots ~ 1 Voo
R0

S -

J24555 0

12 plots 25 plots 25 plots

E-EI 23305%5=01 a

{1 m)

"

e 11 pACe

9/15 plots 15 plots

==

[ Ls:s J

28489402

Les cables Mot.Enc. et Pos.Enc. ont un cablage
qui différe!

Depuls 20032, le2 colnactaUrs portelt Uns
atlguetta!

Exemple:

SHE-

Etiquettejililmne] accolée:
Connecteur cité moteur
(capteur de motorisation)

Etiouetie ["Portre”| accolée:
Connecteur cité capteur de position
(capteur valeur effective)
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7.9 TNC avec prises Sub-D 25 plots , Zn/Z1 (1 Vcc), EnDat (1 Vec) (encodeur moteur)
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Remarque

L'embase du moteur possede un repérage des broches SIEMENS!
Le repérage des broches SIEMENS n'est pas compatible avec celui d'HEIDENHAIN!

Toujours utiliser les cables adaptateurs ID 509666-xx / 509667-xx / 511886-xx!
La platine d'interface PWM ID 312186-02 utilise le repérage des broches HEIDENHAIN!

7.10 Systémes de mesure avec commutation TTL --> 11 pAcc

Pour les systemes de mesure a régle nue équipés de l'interface TTL, seule une commutation
des signaux de sortie de TTL vers 11 yAcc peut assurer un réglage mécanique précis.
L'amplitude du signal analogique et la position du signal de la marque de référence donnent une
information sur la position mécanique (distance fonctionnelle, parallélisme, etc.) de la téte

captrice.

Il y a une distinction entre les systémes de mesure avec APE et ceux avec électronique

intégrée dans la prise Sub-D.

Electronique du connecteur
Sub-D

Systémes de mesure
avec connecteurs Sub-0-

LIF17 MT 1271
LIP 47 MT 2571
LIP 57 sST1271
LIDA 17 ST1277
LIDA 42 ST 3078
LIDa 47

Electronigus APE

Systémes de mesure
avec APE:

LIF 12
LIF 17
LIP 37
LIP 47
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7.10.1 Vue d’ensemble des cables adaptateurs TTL /11 pAcc et mode de bouclage

Réglage / test

Les signaux analogigues 11 pAcc sont délivrés via le cable adaptateur de
commutation du systéme de mesure.

Attention: Mode de bouclage impossible!

Ir Cable adapt. pour commut.
| TTL —= 11 plAce

9 plots 12 plots

-
I I
I
- . SUBD
: | 32428201 : ! 12 plots 15 plots APE
by FINg =5V | |___ -
: L o~ JI = 5621 Emux _( _T m
I i
| |
'\ I'9plots Cable adapt. pour commusation 15 plats} !
1
ol 1 i
»d===[mf — k=t
' £ 3169200 :
' AN 15=5v |
: M
i
XK
1 1 o
1 1
I : i Attantion:
v ! v Ptating d'interface
. 11 phcc
H Tl—— 32308301

Mesure des signaux de sortie TTL en mode de bouclage

12 plots —

-— —_
_ E‘=|:|]— ===
15 plots 12 plots 323066

-
1
= i
Ej = EABIE k- oo -. 12 plats 15 plots
Cabla vers I'électronique ' L

conséacutive
Attantion!

Plating d'intarfaca TTL
3230731
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7.10.2 Vue d’ensemble des cables adaptateurs, entrainements directs, systémes de mesure incrémentaux
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Remarque
directs) fournissent la valeur effective aussi bien pour I'asservissement de position que pour

|'asservissement de vitesse!
Dans ce cas d'application, les systémes de mesure de position sont connectés aux entrées

Les systemes de mesure linéaire ou angulaire sur les moteurs linéaires (entrainements
de I'asservissement moteur de la CN!

=
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7.10.3 Apercu des cables adaptateurs, entrainements directs, systemes de mesure absolue
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directs) fournissent la valeur effective aussi bien pour I'asservissement de position que pour

I'asservissement de vitesse!
Dans ce type d'application, les systemes de mesure de position sont connectés aux entrées

Les systemes de mesure linéaire ou angulaire sur les moteurs linéaires (entrainements
de I'asservissement moteur de la CN!

Remarque
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7.11 Adaptateur FANUC-TTL

20=f1ir1

FANUC | []
TTL BEEE G

Intarface=Platime TTL
Interface board TTL
32307%M

1 2=gin 20=pin 20=piin

57734501

TEEETdanx
zB. L5 1378
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8 Description des interfaces

8.1 Interfaces analogiques

8.1.1 Signaux incrémentaux . 11 pAcc

=y

Signaux
incrémentaux

Signal de référence

Cable de connexion

Remarque

Les tolérances indiguées sont des valeurs standard!

Les systemes de mesure destinés a des résolutions élevées (systemes de mesure
angulaire, par exemple) et a d'importantes plages de température (capteurs de motorisation,
par exemple) ont des tolérances plus étroites!

La tension d'alimentation de 5V + 5% doit étre garantie au systéme de mesure!

Les signaux sinusoidaux incrémentaux |1 et |, sont déphasés de 90° él. et leur amplitude typique
est de 11 pAcc. La partie utile des signaux de référence Iy est d'environ 5,5 pA. Les valeurs
données pour I'amplitude du signal sont valables pour Up = 5V £ 5 % au systeme de mesure.
L'amplitude du signal varie en fonction de I'augmentation de la fréquence de balayage (voir
fréquence limite).

La régle de mesure en verre des systemes de mesure linéaire avec diverses marques de
référence possede des marques de référence tous les 50 mm ; une ou plusieurs de celles-ci
peuvent étre activées a |'aide d'un aimant que I'on positionne. Le niveau au repos du signal de
sortie est rehaussé d'environ 22 pA sur lesquels vient s'ajouter la partie utile G du signal de la
marque de référence a exploiter. Les crétes de signal d'amplitude G apparaissent également au
niveau de repos pour les marques de référence inactives distantes de 50 mm.

2 signaux de courant de forme sinusoidale |4 et |,

Amplitude du signal M * 7 a 16 pAcc

11 pAcc typ.
Ecart de symétrie |P-N|/2M 0,065 2TV + 15°
Rapport de signal M (l;) / M (I5) 0,8a1,25
Déphasage o1+ ¢2| /2 90° + 10° él.

* Anciennes séries LS
LS 50x; LS 80x (par ex. LS 503, LS 803) le1,1e2 15 ...35 pAcc

1 ou plusieurs crétes de signal |

Partie utile G* 2a85pA
Valeur de repos H 25 pA max.
Rapport signal/bruit E, F 0,4 pA min.
Passages a zéro K, L 180° + 90° él.

* Anciennes séries LS

LS 50x; LS 80x (par ex. LS 503, LS 803) le04 ... 15 pA
Cable blindé HEIDENHAIN PUR [3(2 x 0,14 mm?) + (2 x 1 mm?)]
Longueur de céble 30 m max. avec capacité de cable de 90 pF/m
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Diagramme des signaux incrémentaux " 11 pAcc

Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive "~ 11 pAcc

Composants et Amplificateur opérationnel, par ex. RC 4157
valeurs R=100kQ+2 %
C=27pF
Ug=+15V
U; =2,5Vtyp.
Signaux incréementaux
Signal de référence

Fréquence limite a -3 dB du circuit
env. 60 kHz

Signaux de sortie du circuit
|UJ = |Iss| x 2R

U, = 2,2 Vce typ.

Surveillance du signal

Il convient de prévoir un seuil de réponse de 2,5 pAcc pour la surveillance des signaux de sortie.
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Fréquence limite

La fréquence limite indique la fréquence de balayage a laquelle une fraction donnée de
I'amplitude d'origine du signal sera conservee:

Fréquence limite a —3 dB : 70 % de I'amplitude du signal

Fréquence limite a —6 dB : 50 % de I'amplitude du signal

# &8 & @ sgEE

Amplitude
du signal [*:] =

— Fréguence limiie 4 -2 dE

— Frequence mite a -6 dB Frénuance de

balayage [kHz]
Courbe caractanstiqgua da I'amplitude du signal en fonction de |a fréquence de balayage

8.1.2 Signaux incrémentaux "~ 1 Vecc

Signaux
incrémentaux

=y

Remarque

Les tolérances indiguées sont des valeurs standard!

Les systemes de mesure destinés a des résolutions élevées (systémes de mesure
angulaire, par exemple) et a d'importantes plages de température (capteurs de motorisation,
par exemple) ont des tolérances plus étroites!

La tension d'alimentation de 5V + 5% doit étre garantie au systéme de mesure!

Les signaux sinusoidaux incrémentaux A et B sont déphasés de 90° él. et leur amplitude
typique est de 1 Vcc. La partie utile des signaux de référence R est d'environ 0,5 V. Les valeurs
données pour I'amplitude du signal sont valables pour Up =5V + 5 % aux bornes du systeme
de mesure (voir spécifications techniques du systéme de mesure). Elles correspondent a une
mesure différentielle aux bornes de la résistance de terminaison de 120 Onu connectée aux
sorties correspondantes. L'amplitude du signal varie en fonction de I'augmentation de la
fréquence de balayage.

La regle de mesure en verre des systémes de mesure linéaire avec diverses marques de
référence possede des marques de référence tous les 50 mm ; une ou plusieurs de celles-ci
peuvent étre activées a l'aide d'un aimant que I'on positionne. Le niveau de repos du signal de
sortie est rehaussé d'environ 1,5 V sur lesquels vient s'ajouter la partie utile G du signal de la
marque de référence a exploiter. Les crétes de signal d'amplitude G apparaissent également au
niveau de repos pour les marques de référence inactives distantes de 50 mm.

2 signaux de forme sinusoidale A et B

Amplitude du signal M 0,6a1,2Vcec
1 Vce typ.

Seuil de déclenchement bas conseillé pourla | min. 0,3 V
surveillance du signal

Seuil de déclenchement haut conseillé pourla | 1,7 V max.
surveillance du signal

Ecart de symétrie |P-N| /2M 0,065 = TV £ 15°
Rapport d'amplitude My / Mg 0,8a1,25
Déphasage |(p1 + (p2| /2 90° + 10° él.
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Signal de référence 1 ou plusieurs impulsions de signal R

Partie utile G 0,2a0,85V
Valeur de repos H 1,7 V max.
Rapport signal/bruit E, F min. 40 mV, max. 680 mV
Passages a zéro K, L 180° + 90° él.
Cable de connexion
Cable blindé HEIDENHAIN PUR [4(2 x 0,14 mm?) + (4 x 0,5 mm?)]
Longueur de céble 150 m max. avec capacité de cable de 90 pF/
m
Temps de propagation 6 ns/m

Diagramme des signaux incrémentaux .- 1 Vcc

Féi de gonal

% eIl

2
A

M

o\

i
13

N
)
)

360 1
eakour nisrmjinzlcl H

=
A, E. R mesurdg aved gsdllosope gn mode difaiantiol
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Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive "™~ 1 Vcc

Composants et Amplificateur opérationnel, par ex. MC 34074, RC 4157
valeurs Ri=10kQetCy;=110pF
R2=34,8ertC2= 10 pF
Zp=120Q
UB =+165V
U] env. UO
Signaux

Inerémentaux

i | e riské Systéme ce mesure Electronique consecutive
Signal de réfarence
Fg < 100062, 2400 tvp
Eﬂ = 50 pF A4, Be, Fa

3 <1 mA +
Ug=2BV£0EV Tu\- Fak
{par rappart 2u 0 dela > > G
tangion dalimantation) el a2

A B- A-

Fréquence limite a -3 dB du circuit

env. 450 kHz
env. 50 kHz avec C; = 1000 pF et C, = 82 pF

(conseillé pour les électroniques sensibles aux perturbations électromagnétiques)

5 Remarque
Cette variante de circuit réduit certes la largeur de bande du circuit mais améliore du méme
coup l'antiparasitage.

Signaux de sortie du circuit

U, = 3,48 Ve typ.

Amplification 3,48 fois
Surveillance du signal

[l convient de prévoir un seuil de réponse de 250 mVcc pour la surveillance des signaux de sortie.
Amplitude du Sur les systémes de mesure délivrant des signaux de sortie sinusoidaux, I'amplitude du signal

signal dépend de la tension d'alimentation et donc également de la chute de tension AU et de la
fréquence limite.
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Fréquence limite La fréquence limite a —3dB est la fréquence de balayage a laquelle environ 70% de I'amplitude
d'origine du signal seront conservés.

Courbe caracténstigue de 'amplitude de signal pour signaux de sortie
sinusoidaux (1 Vec) en fonction de la frequence de balayage
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8.1.3 Signaux incrémentaux .- 1Vcc avec signaux de commutation

Exemples de
systémes de
mesure

Signaux de
commutation

Signaux
incrémentaux

Signal de référence

Cable de connexion

ERN 1085, ERN 1185, ERN 1387

Les signaux de commutation C et D sont issus de la piste que |'on appelle piste Z1 et
correspondent a une période sinus ou cosinus par tour. Leur amplitude de signal est de 1 Vcc
typ. (Niveau de signal, voir signaux incrémentaux A et B). Le circuit conseillé a I'entrée de
I'électronique consécutive correspond a l'interface 1 Vce.

2 signaux de forme sinusoidale A et B

Amplitude du signal M 0,75a 1,2 Vcc
1 Vcce typ.
Ecart de symétrie |P-N|/2M 0,06 2 TV+11,6°
Rapport d'amplitude My / Mg 0,9a1,1
Déphasage |(pl + (p2| /2 90° £ 5° el.
1 ou plusieurs impulsions de signal R
Partie utile G 02a11V
Rapport signal/bruit E, F 100 mV min.
Passages a zéro K, L 180° + 90° él.

Cable blindé HEIDENHAIN

PUR [4(2 x 0,14 mm?2) + (4 x 0,5 mm?)]

Longueur de cable

150 m max. avec capacité de cable de 90 pF/
m

Temps de propagation

6 ns/m

Commutation électranigue avecla piste 21

Emission valeur
de position

VIARARAAAAARRAAAAR i Saenasmenee,
-

SigreLs incrémentals

Commutateur Convertisseur
L L tour | analogigque l rlanalugiws..-’nu mérigua

I - Oonn nnln OonNonoononnn
[ | -~ ¥alaur azsolua de pesitian - ! : 5
“l e | CoOmMLIALon grossiére” . —— 5
Fiste 21 : EEPROM [
T T Vakurabsolus do positon .o | SREQMmptEIE
i Commutation .grossiére” . | 5
A

|
T n

|

VAAAAARARARARAAN - e e
f

Sigrl de reférence

4

‘ + Happart absalu de pasition
COmmUEton exatte”

|18 g I I [ [ Ny py

ulti-
plexeur

Electronigue
de subdivision
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8.2 Interface signaux rectangulaires |

8.2.1 Signaux incrémentaux [_| TTL avec interface signaux rectangulaires

=y

Exemples de
systémes de
mesure

Signaux
incréementaux

Signal de référence

Signal de
perturbation

Remarque

Les tolérances indiguées sont des valeurs standard!

Les systémes de mesure destinés a des résolutions élevées (systémes de mesure
angulaire, par exemple) et a d'importantes plages de température (capteurs de motorisation,
par exemple) ont des tolérances plus étroites!

La tension d'alimentation de 5V + 5% doit étre garantie au systeéme de mesure!

Les systéemes de mesure délivrant des signaux rectangulaires TTL contiennent des circuits
électroniques qui digitalisent les signaux de balayage sinusoidaux avec ou sans interpolation de
2 fois. Les signaux de sortie se composent de 2 impulsions rectangulaires Ua1 et Ua2
déphasées de 90° él. ainsi que d'une impulsion de référence Ua0 combinée aux signaux
incrémentaux. Un signal de perturbation Ua$S signale des erreurs de fonctionnement, par
exemple, une rupture des fils d'alimentation, une panne de source lumineuse, etc. |l peut étre
utilisé pour mettre la machine hors tension, notamment dans une production automatisée.
L"électronique intégrée délivre également le signal inverse de chaque signal rectangulaire.

L'incrément de mesure résulte de I'écart entre deux fronts des deux signaux Ua1 et Ua2 apres
exploitation par 1, par 2 ou par 4.

L'électronique consécutive doit étre congue pour exploiter chaque front de I'impulsion
rectangulaire. L'écart min. a entre les fronts indiqué dans les caractéristiques techniques
s'appligue au circuit d'entrée illustré, avec une longueur de cable de 1 m et se référe a une
mesure en sortie du récepteur de ligne différentiel. En plus, des différences de temps de
propagation du signal dépendant du cable réduisent I'écart entre les fronts de 0,2ns max. par
metre de cable. Pour éviter les erreurs de comptage, il faut donc concevoir I'électronique
consécutive de maniére a pouvoir encore traiter 90 % de I'écart entre les fronts. La vitesse de
rotation ou la vitesse de déplacement max. admissible ne doit pas étre dépassée, méme
brievement.

ERN 120, ERN 420/460, ERN 1020, ROD 42x, ROD 466, ROD 1020
LS 176, LS 476, LS 477, LS 323, LS 623, LIM 571

Deux signaux rectangulaires TTL Ua1 et Ua2 et leurs signaux inverses Ua1l et Ua2

Ecart entre les fronts a > 0,45 ps a la fréquence de balayage de
300 kHz

a > 0,8 ys alafréquence de balayage de 160
kHz

a > 1,3 s alafréguence de balayage de 100
kHz

Une ou plusieurs impulsions rectangulaires Ua0 et leurs impulsions inverses Ua0

Largeur d'impulsion 90° él. (autre largeur sur demande)
LS 323 : non combiné (= 360° el.)
Retard |td| < 50ns
(sur LS 176, LS 47x) Perturbation : LOW (sur demande : Ua1/Ua2
1 impulsion rectangulaire UaS haute impédance)
Systeme OK : HIGH
ts > 20 ms
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Caractéristiques
des signaux

Cable de connexion

Amplificateur de ligne différentiel selon EIA-

Standard RS 422

Amplitude du signal

Uy > 2,6 Vavec -l = 20 mA

U< 0,5Vavecl =20mA

Charge admissible

R > 100 Q (aux bornes des sorites
correspondantes)

Charge max. par sortie

I| <20mA

Charge capacitive

Clast < 1000 pF & 0V

Résistance aux courts-circuits

Sorties protégées a un court-circuita 0 VvV

Temps de commutation (10 % a 90 %)
avec cable 1 m et circuit d'entrée conseillé

Temps de descente

Temps de montée t, < 30 ns

t=<30ns

Céble blindé HEIDENHAIN

PUR [4(2 x 0,14 mm?) + (4 x 0,5 mm?)]

Longueur de cable

100 m max. (UaS 50 m max.) avec capacité de
cable 90 pF/m

Temps de propagation

6 ns/m

Signaux incrémentaux

UaZ en retard sur Uai
avec rotation sens
haraire (vue sur la bride)

Signal de référence

Signal de perturbation

Pariode de skjnal 2507 2l

Parturbation

a Fag o mosur

» aproe

exploitation per 4

Lza aignaus= imvoraca|Uy ), Ugs, Uan

[l =l k|

pas repreoonich
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Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive [ | TTL

Composants et

valeurs
Récepteurs de ligne différentiels conseillés DS 26 C32 AT
AM 26 LS 32 (seulement pour a > 0,1 ps)
MC 3486
SN 75 ALS 193
Rq 4.7 kQ
Ry | 1.8 kQ
Z51120Q
Cq|220pF
Signaux Systéme de mesure Electronique consécutive
inerémentaux _
Signal de référence N /] "
[> U, P e . [>
— U, v RSa22 0 I:]?-;. —
! ] Al Icy
! B B ol |
Signal de i’ i |
perturbation : ; . S
B Uss | ! | _
= S— 1 It
Ry %C,
e T

Longueurs de cable La longueur de cable admissible pour la transmission des signaux rectangulaires TTL dépend
de I'écart a entre les fronts. Elle est de 100 m ou 50 m max. pour le signal de perturbation. Pour
cela, la tension d'alimentation doit &tre garantie aux bornes du systeme de mesure (voir
spécifications technigues). La tension aux bornes du systéme de mesure peut étre prélevée
avec les lignes de retour. Elle peut étre éventuellement régulée avec un circuit de régulation
intégré (alimentation Remote-Sense).

Longueur cle cable
admissible .l
enfonction de l'écart s 100 }
ertre les fronts E sans Ugg :
n 75 .
= |
B I
4] 50 t
= avec Ugs I
|
g % T
o I
- 61— - --t--A---F-—1---r1

a7 0.6 05 a4 03 0z L 0:(]5

Ecart entre les fronts [ps] =
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Variantes et spécifications

Résoluti?n de Vitesse de Ecart entre Fréquabuei de Impulsion de Signal de
mesure"'f | deplacement s Ironts balayage® rélérence perturbation
Interpolation® Retard
LS 176 1 urndzar 5 120 m/min =058 A0 kHz [tal = 52 ns oL
LS 476 120 mimin =06 ps 100 kHz
LS a77 G0 i 21|12 Bl kHz
0.5 prypar 10 120 i 100 kHz
GO /. B0 kHz
30 mimin Zh kHz
LS 622 5 pymisans G0 rrdmin. > 76 s 100 kHz oL
Ls &29
LS 323 5 pmiEsans 120 rfmnin =125ps 100 kHz Irmpulsion de refe nen
rence non reliée
LI 671 10 pmpar 266 GO0 mfmin 20bps 1 kHz It = Q1 ps o

P )
" aprés mplcitation par 4

o IF

4 indquer & la commrands

2

" enforction de la mécaninue

8.2.2 Signaux incrémentaux [_| HTL avec interface des signaux rectangulaires

Exemples de
systémes de
mesure

Signaux
incrémentaux

Les capteurs rotatifs délivrant des signaux rectangulaires HTL sont équipés de circuits
électroniques qui numérisent les signaux de balayage sinusoidaux. Les signaux de sortie se
composent de 2 impulsions rectangulaires Ua1 et Ua2 déphasées de 90° él. ainsi que d'une
impulsion de référence Ua0 combinée aux signaux incrémentaux. Un signal de perturbation
UasS signale des erreurs de fonctionnement, p. ex. une rupture des fils d'alimentation, une
panne de source lumineuse, etc.. Pour chaque signal rectangulaire, I'électronique intégrée
délivre également les signaux inverses (sauf pour les ERN / ROD 1x30).

L'incrément de mesure résulte de |'écart entre deux fronts des deux signaux Ua1 et Ua2 aprés
exploitation par 1, par 2 ou par 4.

L'électronique consécutive doit étre congue pour exploiter chaque front de I'impulsion
rectangulaire. L'écart minimal a entre les fronts indiqué dans les caractéristiques techniques
se rapporte a une mesure faite a la sortie du récepteur de ligne différentiel indiqué. Pour éviter
les erreurs de comptage, il faut donc concevoir I'électronique consécutive de maniére a pouvoir
encore traiter 90 % de |'écart a entre les fronts.

La vitesse de rotation max. ou la vitesse de déplacement max. admissible ne doit pas étre
dépassée, méme brievement.

ERN 130, ERN 430, ERN 1030, ROD 43x, ROD 1030

2 signaux rectangulaires HTL Ual et Ua2 et leurs signaux inverses Ual et Ua2
(ERN/ROD 1x30 sans Ua1 ni Ua2)

Ecart entre les fronts a > 0,45 us a la fréquence de balayage de

300 kHz

a > 0,8 us ala fréquence de balayage de 160
kHz

a > 1,3 us alafréquence de balayage de 100
kHz
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Signal de référence

Signal de
perturbation

Caractéristiques
des signaux

Cable de connexion

1 impulsion rectangulaire Ua0 et son impulsion inverse Ua0

(ERN/ROD 1x30 sans Ua0)

Largeur d'impulsion

90° él. (autre largeur sur demande)

Retard

td| < 50 ns avec impulsion
de référence connectée

1 impulsion rectangulaire UaS

Perturbation = LOW
Systeme OK = HIGH

Amplitude du signal
avec Up = 24V, sans céble

Uy > 21 Vavec -l = 20 mA

UL < 2,8Vavec |l =20mA

Charge admissible

1| < 100 mA

(charge max. par sortie, sauf UaS)

Charge capacitive

Clast < 10nF &0V

Résistance aux courts-circuits

Sorties protégées au court-circuit, 1 min. max.
a0V et Up (sauf UaS)

Temps de commutation (10 % a 90 %)
avec cable 1 m et circuit d'entrée conseillé

Temps de montée t, < 200 ns

Temps de descente  t- < 200 ns

Céble blindé HEIDENHAIN

PUR [4(2 x 0,14 mm?) + (4 x 0,5 mm?)]

Longueur de cable

300 m max. (ERN/ROD 1x30 100 m max.)

Temps de propagation

6 ns/m

Signaux incrementaux PO e Fa——
11a2 en retard sur Ua1 :
avec rotation sens Usa |
horaire (vue sur la bride)
Uz I
: a Pas do mosury apris
u exploitstion per 4
al
Signal de référence .
Lix} Lol ig
Signal de perturbation J— =1 Tl
Uss
Le= sipnaux imversas U4, Uz, Usp ne som pas mpréssntés
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Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive [_| HTL

Systame de masura Electroniuae consaantive ERMN/ROD 1030 Elect ronkque consteutive
R J
e N )
A F o N : (N
Ue |} ' t';:\- (TH | i I
[:) i i 1 0 / i -S.D" - L‘
] | | ! i K
O )ii il L e : 0k
1 1 I 1 i oY Iy - *
S B s T | i
1 1 [ _:_I b= ]
L 1 1 1@
! ! 0 W Ll -]'II:I nF
asen Oz |1 1] [Co—=Ue 1
EJ— T bl e
L5 1 J-mnF Sur das loreusurs de cable = B moet pour amelorer 'arti-perastage, les
]: ligres comespondantes dd gignal O daivert sire reliées au OV de
—_— |'&lectroriqus corsscutive.

Longueurs de cable

Consommation en
courant

Avec les capteurs rotatifs incrémentaux qui délivrent des signaux HTL, la longueur de cable
admissible dépend de la fréquence de balayage, de la tension d'alimentation appliquée a

I'appareil et de la température de service du systeme de mesure.

Pour garantir les temps de commutation ainsi que des fronts raides des signaux de sortie, la
longueur de cédble admissible ne doit pas étre dépassée.

ERN/ROD 43x; ERN 130 ERN/ROD 1x30
‘ 00 Up=30V 31
20 Up=24V ma
E Up =15V
= 1o —— T °C W
" — 00 °C
T wl- ®
5
2 = 30
? H Fand
3
ia "
g B ® R B B8 BB
Frequence de balayage [kHz] =

La consommation en courant des capteurs rotatifs qui délivrent des signaux HTL dépend de la
fréquence de sortie ainsi que de la longueur du céble vers I'électronique consécutive. Les
diagrammes montrent des courbes typiques de transmission de signal avec un cable 12 plots
HEIDENHAIN. La consommation max. peut étre supérieure de 50 mA..

300 m Up=24V Up=15Y
l l 3007 a00 m
= o zs0t
£ g
-E [= 2004
— E
2 3 100]
(4] (4]
5 5 10 20m
s i
E g 907
E 0 f t } - % 0 } t : f
1] B0 100 160 200 = i) B0 100 160 200
(=]
réquence da balayage [kHz] = < Fréguence alayage -
8 Fre de bal [kHz] Fré de halayage [kHz]
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8.3 Interfaces absolues

8.3.1 Série EnDat

=y

Versions EnDat 2.2

Remarque

Le PWM 9 permet de contréler les signaux incrémentaux (voir “Signaux incrémentaux 1
Vee” & la page 117).

Les signaux codés peuvent étre commutés vers un oscilloscope au moyen des sorties BNC
(n'est possible qu'en mode boucle passante — horloge-systéme nécessaire).

Pour contréler et programmer I'interface EnDat, une carte PC

IK215/1K 115 est nécessaire!

La tension d'alimentation de 5 V + 5% doit étre garantie aux bornes du systéme de mesure
absolue (plage étendue 3,6 V 4 5,25 V ou 14 V)!

L'interface EnDat (Encoder-Data) bidirectionnelle des systémes de mesure absolue est en
mesure aussi bien de délivrer des valeurs absolues de positions que d'interroger ou actualiser
les informations mémorisées dans le systeme de mesure. Avec le transfert de données série,
4 lignes de signaux sont suffisantes. Le type de transfert (valeurs de positions ou paramétres)
est sélectionné avec les instructions MODE que I'électronique consécutive envoie au systeme
de mesure. Les données sont transmises synchronisées au signal d'horloge CLOCK fourni par
|'électronique consécutive.

La version de I'interface étendue EnDat 2.2 est compatible avec la version 2.1 au niveau de la

et EnDat 2.1 communication, des séquences d'instructions (instructions MODE disponibles) et de la
chronologie. Avec en plus, des avantages notables. Il est ainsi possible de transférer des
informations complémentaires en méme temps que la valeur de position. Pour cela, aucune
instruction séparée n'est nécessaire. A cet effet, le protocole de I'interface a été étendu et la
chronologie optimisée (fréquence d'horloge, temps de calcul, Recovery Time).
EnDat 2.1 et EnDat 2.2 existent dans les versions avec ou sans signaux incrémentaux. La
version Standard des systemes EnDat2.2 est sans signaux incrémentaux, car elle dispose d'une
grande résolution interne. Pour augmenter la résolution des appareils EnDat 2.1, les signaux
incrémentaux sont exploités dans I'électronique consécutive.
EnDat 2.2 (contient EnDat 2.1)
Valeurs de position pour systeme de mesure incrémentale et absolue
Informations complémentaires a la valeur de position
- Diagnostic et valeurs de test
- Valeurs absolues de position apres franchissement des marques de référence des systemes
de mesure incrémentaux
- Emission et réception de paramétres
- Commutation
- Accélération
- Signal de fin de course
- Température de la platine du systeme de mesure
- Exploitation de la température d'une sonde thermique externe (ex. dans le bobinage du
moteur)
EnDat 2.1
Val. absolues de position
Emission et réception de paramétres
Reset
Instruction de test et valeurs de test
Interface Version Fréquence Dés. sur étiquette Alimentation en tension
d'horloge signalétique
EnDat 2.1 avec signaux incrément. < 2 MHz EnDat 01 voir spécif. techniques
sans signaux incrément. < 2 MHz EnDat 21 du systéme de mesure
EnDat 2.2 avec signaux incrément. < 2 MHz EnDat 02 plage étendue
sans signaux incrément. < 16 MHz EnDat 22 36ab25VouldV
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Gras : Version préférentielle

Exemples de LC/ROC/ECN/ROQ/EQN/ECI/EQI ...
systémes de
mesure
Interface EnDat (série bidirectionnelle)
Transfert des Positions absolues, paramétres et informations supplémentaires
données
Entrée de données Récepteur de ligne différentiel selon standard EIA
RS 485 pour signaux CLOCK et CLOCK ainsi que
DATA et DATA
Sortie de données Amplificateur de ligne différentiel selon standard
EIA RS 485 pour signaux DATA et DATA
Amplitude du signal Sortie de tension différentielle
> 1,7 V avec charge 120 Q *
(standard EIA RS 485)
* Résistance de terminaison et d'entrée du
récepteur
Code Code binaire
Sens du déplacement LC Valeurs codées croissantes, sens de déplacement a
droite
(position étiquette signalétique a gauche!)
Sens de rotation ROC Valeurs codées croissantes, rotation a droite, en
regardant I'arbre (sens horaire)
Signaux "o 1 Vcee dépend de I'appareil (voir”signaux incrémentaux1Vcc”a lapage117).
incrémentaux

Cable de connexion

Céble blindé HEIDENHAIN PUR

avec signaux incrémentaux (4 x 0,14 mm?) + 2(4 x 0,14 mm?) + (4 x 0,5 mm?)]
sans signaux incrémentaux [(4 x 0,14 mm?) + (4 x 0,34 mm?)]

Longueur de cable 150 m max. avec capacité de cable de 90 pF/m
Temps de propagation 10 ns max.; 6 ns/m typ.
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Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive avec interface EnDat

Signaux codés

P
=

Reécepteur et conducteur de ligne

differentiel

parex. SM 85 LBC 176 LT 485

Cq = 330 pF
20 =101

Signaux incrémentaux
(en fonction de l'appareil}

Systéme de mesure Electronique consécutive
"y U
DATA \1 ——
- > fz | |iRswss i ! 0w [ef | >
1 m—t— : : == - ||:|
e DATA N = S YV
1 N
< i {4
T | [+
Up i !
— cLock | !
— < fza | |imsaes ii]cag
I cock| || T Ca
av !
P
TR
RN H I
Lo i Bl EnC1I
i) e
'.__I________',
zo=1200 | dov ©I

Proposition de dimensionnement: of. asignaux incrémentaux 1 Voo

Fréquence
d’horloge -

longueur de cable

Sans compensation du temps de propagation, la fréquence d'horloge varie — selon la longueur
du cable — entre 100 kHz et 2 MHz. De grandes longueurs de céble et des fréquences d'horloge

élevées ont pour effet d'augmenter le temps de propagation au point de perturber le flux des

données. Ce temps peut faire I'objet d'un calcul et d'une compensation. Avec cette

compensation du temps de propagation dans I'électronique consécutive, des fréquences
d'horloge jusqu'a 16 MHz sont possibles pour des longueurs de céble jusqu'a 100 m (fo ¢ 8
MHz). La fréquence d'horloge max. dépend essentiellement des cables et des connecteurs
utilisés. Si la fréquence dépasse 2 MHz, utiliser le cable complet original HEIDENHAIN pour
garantir le bon fonctionnement.

=y

A %0

E 100k

o X — T

=2 & -

§ 20 ™

3

[ =]

€ 10

L 300 2000 4000 8000 12 000 16 000

Frequence d'horloge [kHz] &
EnDat 2.1; EnDat 2.2 sans compensation du temps de propagation
EnCiat 2.2 avec compeansation du temps de propagation
Remarque

Vous trouverez des informations plus détaillées sur Internet a I'adresse www.heidenhain.fr!
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Avantages de
I'interface EnDat

Configurations

Fonctionnalités

Mise en service automatique : toutes les informations nécessaires a I'électronique
consécutive sont mémorisées dans le systeme de mesure.

Sécurité-systéme importante grace aux alarmes et messages d'erreur pour la surveillance
et le diagnostic.

Sécurité de transmission élevée grace au contrdle cyclique de redondance.
Décalage du point zéro Réduction du temps de mise en service.

Autres avantages de I'EnDat 2.2

Une interface standard pour tous les systemes de mesure absolus et incrémentaux.
Informations supplémentaires (fin de course, température, accélération)

Amélioration de la qualité : le calcul de la valeur de position dans le systeme de mesure
permet des durées d'échantillonnage plus faibles (25 ps).

Diagnostic en ligne au moyen de nombres d'évaluation qui révelent la réserve actuelle de
fonctionnement du systéme de mesure. Une meilleure planification de la machine est
possible.

Concept de sécurité pour mise en ceuvre de systémes de commande de sécurité. Ceux-ci

sont composés de commandes et de systémes de mesure de position de sécurité, basés sur
les normes DINENISO13849-1 et IEC61 508.

Avantages de la transmission série pure spécialement pour les appareils EnDat 2.2

Optimisation des co(ts grace a une électronique consécutive simple avec circuit récepteur
EnDat et une connectique simple : connecteur standard (M12; 8 broches), cable standard
avec simple blindage et cablage facile.

Temps de transmission réduits grace a des fréquences d'horloge élevées (jusqu'a
16MHz). Les valeurs de position sont disponibles pour |'électronique consécutive aprés un
délai d'environ 10 ps.

Compatibilité avec les concepts modernes des machines, p. ex., technique des
entrainements directs.

La version de l'interface étendue EnDat 2.2 est compatible avec la version 2.1 au niveau de la
communication, des séquences d'instructions et de la chronologie. Avec en plus, des avantages
notables. En plus de la valeur de position, elle permet notamment de transférer des informations
supplémentaires sans instruction d'interrogation. A cet effet, le protocole de l'interface a été
étendu et la chronologie optimisée (fréquence d'horloge, temps de calcul, Recovery Time).

Identification de commande
Indication sur I'étiquette signalétique et lecture au moyen de paramétre.

Jeu d'instructions

Le jeu d'instructions correspond & un groupe d'instructions MODE disponibles (voir , Sélection
de type de transmission”). Le jeu d'instructions EnDat2.2 contient les instructions du mode
EnDat2.1. La transmission d'une instruction MODE du jeu de commandes EnDat 2.2 vers une
électronique consécutive EnDat 01 peut provoguer un message d'erreur du systéme de mesure
ou de I'électronique consécutive.

Signaux incrémentaux

EnDat 2.1 et EnDat 2.2 existent dans les versions avec ou sans signaux incrémentaux. Les
systemes EnDat 2.2 possédent une résolution interne élevée. En fonctions de la technologie de
la commande utilisée, il n'est donc pas nécessaire d'exploiter les signaux incrémentaux. Pour
augmenter la résolution des systémes EnDat 2.1, les signaux incrémentaux sont interpolés et
exploités dans I'électronique consécutive.

Alimentation en tension
Les appareils avec les désignations EnDat02 et EnDat22 possédent une plage de tension
d'alimentation élargie.

L'interface EnDat transmet des valeurs de position ou autres données physiques (EnDat 2.2.
seulement) dans un ordre chronologique bien défini et sert a lire ou écrire le contenu de la
mémoire interne des systémes de mesure. Certaines fonctions ne sont disponibles qu'avec les
instructions MODE EnDat 2.2.

Les valeurs de position peuvent étre transmises avec ou sans informations supplémentaires.
Celles-ci sont sélectionnées avec le code MRS (Memory Range Select). En méme temps que la
valeur de position, d'autres fonctions telles que la lecture et |'écriture des parametres peuvent
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Sélection du mode
de transmission

étre activées une fois que la zone de mémorisation et |'adresse ont été sélectionnées. Le
transfert simultané a la valeur de position permet également d'avoir des informations
supplémentaires sur les axes de la boucle d'asservissement et d'exécuter des fonctions.

La lecture et I'écriture des parametres est possible simultanément avec la valeur de position,
ou séparément. Les parametres peuvent étre lus ou écrits aprés avoir sélectionné
|'emplacement mémoire et 'adresse.

Les fonctions de réinitialisation servent a réinitialiser le systéme de mesure en cas de
fonctions défectueuses. La réinitialisation est possible a la place de la transmission de la valeur
de position, ou pendant celle-ci.

Un diagnostic de mise en service permet de controler la valeur de position avec les axes a
|'arrét. Une instruction de test commande au systeme de mesure d'envoyer les valeurs de test
souhaitées.

Lors de la transmission des données, on distingue les valeurs de position avec

ou sans infos supplémentaires, et les parametres. Les instructions MODE permettent de
sélectionner les informations a transmettre. Les instructions MODE définissent le contenu de
I'information transmise. Chaque instruction MODE contient 3 bits. Pour une transmission sure,
chaque bit est envoyé de facon redondante (inversé ou double). L'interface EnDat 2.2 peut aussi
transférer des valeurs de parameétres dans les informations complémentaires en méme temps
que la valeur de position. Ainsi, les valeurs actuelles de position sont disponibles en permanence
pour la boucle d'asservissement, y compris pendant une interrogation de paramétre.

Cycles de commande pour la transmission des valeurs de position

Le cycle de transmission débute au premier front d'horloge descendant. Les valeurs de mesure
sont mémorisées et la valeur de position est calculée. Aprés deux impulsions d'horloge (2T) ,
|'électronique consécutive envoie, pour le choix du mode de transmission, |'instruction

. Systéme de mesure envoie valeur de position” (avec/sans infos supplémentaires).
L'électronique consécutive continue d'envoyer des impulsions d'horloge et surveille le bit de
start sur la ligne de données. La transmission des données du systeme de mesure vers
|'électronique démarre avec le bit de start. tcal représente le temps a partir duquel la valeur de
position du systeme est disponible. Les messages d'erreur suivants Erreur 1 et Erreur 2
(seulement avec les instructions EnDat 2.2) sont des messages groupés pour toutes les
fonctions surveillées et servent a la surveillance de pannes.

La valeur de position absolue est ensuite transmise comme mot de données entier en
commengcant par LSB. Sa longueur dépend du systéme de mesure utilisé. Le nombre
d'impulsions d'horloge nécessaires a la transmission d'une valeur de position est mémorisé
dans les parametres du constructeur du systéme de mesure. La transmission de la valeur se
termine par un CRC (Cyclic Redundancy Check).

Avec I'EnDat 2.2 suivent les informations complémentaires 1 et 2, chacune se terminant
également par un CRC. A la fin du mot de données, I'horloge doit étre réinitialisée a HIGH.
Apres une durée de 10 a 30 ps ou 1,25 a 3,75 ps (avec EnDat 2.2, durée Recovery Time tm
paramétrable), la ligne de données retombe au niveau LOW. Une nouvelle transmission peut
commencer avec un start d'horloge.

132

8 Description des interfaces



Instructions MODE

Instructions MODE

Systeme de mesure envoie valeur de position EnDat 2.1 EnDat 2.2
Sélection de I'emplacement mémoire
Systeme de mesure recgoit paramétres
Systeme de mesure envoie parametres
Systeéme de mesure regoit Reset!

Systeme de mesure envoie valeurs de test
Systeéme de mesure recoit instruction de test

Systeme de mesure envoie valeur de position avec
informations supplémentaires

Systeme de mesure envoie valeur de position et recoit
sélection de la zone de mémorisation?

Systeme de mesure envoie valeur de position et recoit
parametres

Systeme de mesure envoie valeur de position et envoie
parametres

Systeme de mesure envoie valeur de position et recoit reset
erreur

Systeme de mesure envoie valeur de position et recoit
instruction de test?

Systeme de mesure regoit instruction de communication®

T mame réaction gue mettre hors tension/sous tension

2 les informations supplémentaires sélectionnées sont transmises en méme temps

3) réservé aux systemes de mesure ne gérant pas le concept de sécurité

En présence d'instructions MODE EnDat 2.1 et EnDat 2.2, les temps de calcul tcal des systemes
de mesure linéaire absolue différent (voir catalogue Systémes de mesure linéaire pour
machines-outils a commande numérique — Caractéristiques techniques). Si les signaux
incrémentaux servent a l'asservissement des axes, les instructions MODE EnDat 2.1 doivent
étre utilisées. C'est la seule facon de transmettre un éventuel message d'erreur en méme
temps que la valeur de position courante interrogée. Aucune instruction de MODE EnDat 2.1 ne
doit étre utilisée lors de la transmission série pure de la valeur de position destinée a
I'asservissement d'un axe.

Sans compensation du Avec compensation du
temps de propagation temps de propagation
Fréquence fe 100 kHz ... 2 MHz 100 kHz ... 16 MHz
d'horloge
Temps de calcul
Valeur de pos. t. voir Caractéristiques techniques
Paramétres 1t max. 12 ms

Recovery Time tm EnDat 2.1: 10 a 30 ps
EnDat2.2:10a30pusou 1,254 3,75 ps (fc = 1 MHz)
(paramétrable)

tR 500 ns max.
tsT - 2a10 us
Data delay Time tp (0,2 + 0,01 x longueur de cable en m) ps
Largeur tHI 0,2a10 s Fluctuation larg. d'impulsion
d'impulsion HIGH a LOW max. 10 %
tto | 0,2a50ms/30 ps (avec LC)
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EnDat 2.2 -
Transmission des
valeurs de position

EnDat 2.2 peut transmettre les valeurs de position, au choix avec ou sans informations

supplémentaires.

Systame de mesure
miémorisa valour de position

Valeur de position sans information supplémentaire

Electronigue consécutive

emeoie instruction de moda

CLOCK §

ik

DATA |

[ T T T 1 ||I3IF1IF2II. II [Mm] [ 1 II

Instnsction de mode | | Valeur de position | CRC |

S =5tart, F1 = ermeur 1, F2 = emawr 2, L = LSE, M = M5B
Le diagramme ne tient pas compie de la compensation du temps de propagation

Systame de mesure
m&morize valewr de posion

Electronigue consécutive

Paquet de données Valeur de position avec deux informations supplémentaires

envois Instruction de mode

L Leal -l o il

CLOCK . [
J_|_|_L|_L|_L|_L|_L|_L|_LiI igigigigigipipigipgipipipipgipigipigigupipugugpipiigRpiguy Ep g Aps i

e || | |

i il
DATA 7 [ TT T T T IH [sTRleelLT|[T T T8l T T T T 1 T TT T T T T T T T1 I rrrorrrvrer—

|ndr|.|cbondnmcn:h| '-u'el:al.rdnp-osbnn{ CRC | | Info. supplément 2 CRC | | Info. supplament | CRC |

5 = Start, F1 = amewr 1, F2 = emeur 2, L = LSB, M = M5B

Le diagramme ne tient pas compta de la compensation du temps de propagation

Informations supplémentaires

Avec I'EnDat 2.2, une ou deux informations complémentaires peuvent étre annexées a la valeur
de position. Les informations supplémentaires ont une longueur de 30bits avec un premier bit a
niveau LOW et un CRC a la fin. Les types d'informations supplémentaires gérées par chaque
systeme de mesure sont enregistrés dans les paramétres du systeme de mesure. Le contenu
des informations supplémentaires est défini au moyen du code MRS et émis lors du cycle
d'interrogation suivant des informations supplémentaires. Ces informations sont alors
transmises a chague interrogation jusqu'a ce le contenu soit modifié par la sélection d'une

nouvelle zone de mémorisation.

B 30 bits
Information supplémentaire 5 bits
[ cRCT
CLOCK | | | [l L
pata [ [ 1 [ww[mefas] [ [ [ | [ il [ il [ 1
Acquittemant da
limfo. supplémentaire g bits £ bits
Adresseou - Donnéas
donnéss
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EnDat 2.1-
Transmission des
valeurs de position

Les infos supplémentaires
commencent toujours par :

Les informations supplémentaires peuvent contenir les

données suivantes :

Données d'état
Avertissement - WRN
Marque de réf. - RM
Interrog. parametre - Busy
Acquittement de
I'information supplémentaire

Info. supplément. 1
Diagnostic (nombre
d'évaluation)

Valeur de position 2
Parametres mémoire
Acquittement code MRS
Valeurs de test
Température du service de
mesure

Capteurs de température
externe

Données capteur

Info. supplément. 2
Commutation
Accélération

Signaux de fin de course
Sources d'erreur d'état de
service

Avec EnDat 2.1, les valeurs de position peut étre transmises au choix avec horloge discontinue

(comme

EnDat 2.2) ou avec horloge continue.

Horloge discontinue

L'horloge discontinue est destinée en particulier aux systémes avec échantillonnage — p. ex.

boucles d'asservissement. A la fin d'un mot de données, I'horloge est au niveau HIGH. Aprés
une durée de 10 a 30 ps (tm), la ligne de données retombe a LOW. Une nouvelle transmission
des données peut démarrer avec un start de I'horloge.

valeur da posrbon

Systéme de miesure mamonss

Elactronigus consécutive
emvoie nstnscton de mode

Leal

CLOCK

DATA [

Instruction de mode

| eleur de :osili:-1|

Cydlic Redundznce
Chedk

Hordoge discontinuea
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Horloge continue

Pour les applications qui exigent une acquisition rapide de la valeur de mesure, I'interface EnDat
permet un fonctionnement de I'horloge CLOCK en continue. Immédiatement apres |'émission
du dernier bit CRC, la ligne de données DATA est mise sur HIGH pendant une période d'horloge,
puis sur LOW. Au front d'horloge descendant suivant, les nouvelles valeurs de position sont
meémorisées. Apres I'émission du bit de start et d'alarme, elles sont restituées synchronisées
avec I'horloge. Dans ce mode, comme l'instruction de MODE systeme de mesure envoie valeur
de position, n'est nécessaire qu'une seule fois avant la premiére transmission des données, la
longueur du train d'impulsions de I'horloge est réduite de 10 périodes d'horloge a chacune des
transmissions suivantes.

Mémonsaton nouvelle Mémonsation nouvelle
valeur de positon wvabzur de position

CAC | Vialeur de position CRC |

n = 0a 7; en fonction du systéme Horoge continue

Synchronisation de la valeur codée transmise en série avec le signal incrémental

Sur les systémes de mesure de position absolus avec interface EnDat, les valeurs de position
codées transmises en série peuvent étre synchronisées de maniere précise avec les valeurs
incrémentales. Avec le premier front descendant d'horloge (,, signal Latch”"), du signal
d'horloge (CLOCK) transmis par |'électronique consécutive, les signaux de balayage des
différentes pistes du systeme de mesure et des compteursZ) ainsi que les convertisseurs A/D
servant a subdiviser les signaux incrémentaux sinusoidaux sont , gelés” dans I'électronique
consécutive.

La valeur codée transmise par l'interface série identifie clairement une période de signal
incrémental. La valeur de position est absolue a I'intérieur d'une période sinusoidale du signal.
Le signal incrémental subdivisé peut ainsi étre combiné dans I'électronique consécutive avec la
valeur codée transmise en série.

Aprés la mise sous tension de I'alimentation et aprés la premiére transmission de la valeur de
position, deux valeurs de position redondantes sont disponibles dans I'électronique consécutive.
Comme les systemes de mesure avec interface EnDat — quelle que soit la longueur du cable —
assurent une synchronisation précise de la valeur codée transmise en série avec les signaux
incrémentaux, les deux valeurs peuvent étre comparées dans I'électronique consécutive. Grace
aux faibles temps de transmission de l'interface EnDat, inférieurs a 50us, ce contrdle est
également possible a des vitesses de rotation élevées. Cela est une condition pour les concepts
de machines évoluées et les concepts de sécurité.

Systéme de masura | Electronique consécutive —
I
Enlat ! Signal Latch o
| -LrLn cLock
I Y
— F
(==
BB 1V : N ¥ ]
Enlat : ] ﬂ_ :#Cm'p‘tgr E
| . 1 i J
é : | | samninle -
BB Ve i | hgld @ |l = Subdnasion
I il |
: Interface
I parallele
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Parameétres et
zones mémoire

=y

Le systeme de mesure possede plusieurs zones mémoire pour les parametres. Ceux-ci peuvent
étre lus par I'électronique consécutive et définis en partie par le constructeur du systéme de
mesure, I'OEM ou par I'utilisateur. Certaines zones mémoire peuvent étre protégées en
écriture.

Remarque

La configuration des parametres — toujours définie par I'OEM - indique clairement le mode
de fonctionnement du systeme de mesure et de l'interface EnDat. Lors du remplacement
d'un systéeme de mesure EnDat, il faut respecter impérativement la bonne configuration.
Une mise en service de la machine avec des parametres OEM erronés pour les systémes
de mesure peut entrainer un dysfonctionnement. En cas de doute, contacter le constructeur
de la machine.

Parameétres constructeur du systéme de mesure

Cette zone mémoire protégée a |'écriture comporte toutes les informations sur le systéme de
mesure, par ex. le type (capteur linéaire/angulaire, simple tour/multitours, etc.), période du
signal, nombre de positions/tour, format de transmission des positions, sens de rotation, vitesse
de rotation max. adm., précision en fonction de la vitesse de rotation, gestion des
avertissements et alarmes, ID et numéro de série. Ces informations constituent la base pour une
mise en service automatique. Une zone mémoire séparée contient les parametres typiques
de I'EnDat2.2 : état des informations supplémentaires, température, accélération, gestion des
messages d'erreur et de diagnostic, etc.

Parameétres OEM

Dans cette zone mémoire qu'il définit au choix, le constructeur de la machine mémorise diverses
informations, comme p. ex. I', étiquette signalétique électronique” du moteur avec son codeur,
le type du moteur, courant max. admissible, etc.

Parameétres de service
Cette zone est disponible pour un décalage d'origine, pour la configuration des diagnostics et
pour les consignes. Elle peut étre protégée a I'écriture.

Etat de fonctionnement

Cette zone mémoire contient les messages détaillés des alarmes et avertissements destinés au
diagnostic. On peut aussi y initialiser certaines fonctions du systéme de mesure, activer la
protection en écriture pour les zones , Paramétres OEM"” et ,,Paramétres de fonctionnement”
et interroger leur état. Une protection a I'écriture activée une fois ne peut étre désactivée que
par le S.A.\V. HEIDENHAIN.

Systéme de mesure absolu : Electronique
1 consacutive
- — = 1V AY)
Signiaux incré-
mertaux ¥} o]

= -1V AY)

é [-— |__||:
w je— |:|'|.|
8
£
.___‘IE.Il'glal..lrgﬂ_:lsulua - E — CLOCK
[— CLOCK
] o DATA
o == CATA
—
|
|
1 1 |
Paramétres | Etat de Paramétres | Paramétres constructsur 1 *) an fonction de
de fonction- | fonction- OEM systéme de mesure pour I l'appareil
nement nement | :
EnDat 2.1 : EnDat 2.2 i
1
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Fonctions de
surveillance

et de diagnostic

L'interface EnDat permet une large surveillance du systéme de mesure sans aucune ligne
supplémentaire. Les alarmes et messages d'erreurs gérés par le systeme de mesure sont
enregistrés dans la zone mémoire , Paramétres du constructeur du systeme de mesure”.

Messages d'erreur

Le message d'erreur indique si une fonction défectueuse du systéme de mesure peut
entrainer des valeurs de position erronées. L'origine exacte du probleme est enregistrée dans la
mémoire , Etat de fonctionnement” du systéme de mesure. L'interrogation est également
possible au moyen de l'information supplémentaire ,, Sources d'erreurs état de
fonctionnement”. L'interface EnDat délivre alors les bits d'erreur Erreur 1 et Erreur 2 (seulement
avec les instructions EnDat 2.2). Il s'agit la de messages groupés pour toutes les fonctions
surveillées et servant a la surveillance des pannes. Les deux messages d'erreur sont générés
indépendamment I'un de I'autre.

Avertissement

Ce bit collectif est transféré dans les données d'état de I'information supplémentaire. Il indigue
si certaines limites de tolérance du systéme de mesure sont atteintes ou dépassées (p. ex.
vitesse de rotation, réserve de source lumineuse, sans pour cela que la valeur de position soit
erronée. Cette fonction permet de faciliter la maintenance préventive et de réduire ainsi les
temps morts.

Diagnostic en ligne

Les systéemes de mesure avec interface série pure n'ont pas de signaux incrémentaux
permettant d'évaluer la fonctionnalité du systéme de mesure. Une interrogation cyclique des
systemes de mesure EnDat 2.2 permettent de lire ce qu'on appelle les nombres d'évaluation.
Ces nombres d'évaluation indiquent |'état actuel du systeme de mesure et définissent sa
.réserve de fonctionnement”. L'échelle est identique pour tous les systemes de mesure
HEIDENHAIN, permettant une évaluation générale. Ainsi |'utilisation de la machine et la
fréquence de maintenance sont plus faciles a planifier.

Cyclic Redundancy Check

Pour garantir la fiabilité de transmission des données, un Cyclic Redundance Check (CRC) est
formé par la combinaison logigue des différentes valeurs de bits d'un mot de données. Ce CRC
de b5 bits termine chaque transmission. Le CRC est décodé dans I'électronique de réception et
comparé au mot de données. Les erreurs dues aux perturbations sont ainsi largement éliminées
pendant la transmission des données.

8.3.2 Série synchrone SSI

Exemples de
systémes de

=y

Remarque

Le PWM 9 permet de contréler les signaux incrémentaux (voir “Signaux incrémentaux
1Vce” alapage 117.

Les signaux codés peuvent étre retransmis a un oscilloscope via les sorties BNC (ceci n'est
possible qu'en boucle passante — horloge-systéme nécessaire).

Pour contréler et programmer I'interface EnDat, une carte PC
IK 115 est nécessaire!
La tension d'alimentation de 5V + 5% doit étre garantie aux bornes du systéme de mesure!

ROC 410, ROC 412, ROC 413, ROQ 424, ROQ 425,
ECN 113, ECN 413, EQN 425

mesure
Interface Série SSI
Lors du transfert de l'information de la position absolue, celle-ci est transmise (MSB first)
synchronisée avec une horloge (CLOCK) transmise par la commande et commencant par le
,most significant bit” (MSB).
Selon le standard SSI, la longueur du mot de données est de 13 bits pour les capteurs rotatifs
simple tour et de 25 bits pour les capteurs rotatifs multitours.
138 8 Description des interfaces



Signaux codés

Entrée de données

Récepteur de ligne différentiel selon standard EIA
RS 485 pour signaux CLOCK et CLOCK

Sortie de données

Amplificateur de ligne différentiel selon standard
EIA RS 485 pour signaux DATA et DATA

Amplitude du signal

Sortie de tension différentielle
> 1,7 Vavec charge 120 *
(standard EIA RS 485)

* Résistance de terminaison et d'entrée de
récepteur

Code

Code Gray

Sens de rotation

Valeurs codées croissantes, rotation a droite, en
regardant I'arbre

Signaux
incrémentaux

“~_ 1 Vcc (voir signaux incrémentaux 1 Vcc"” a la page 117)

Pour les capteurs rotatifs absolus cités, des signaux incrémentaux sinusoidaux d'amplitude 1

Vce

sont fournis en plus de la transmission série des données.

Cable de connexion

Cable blindé HEIDENHAIN

PUR
[(4x 0,14 mm?) + 2(4 x 0,14 mm?2) + (4 x 0,5 mm?)]

Longueur de cable

150 m max. avec capacité de cable de 90 pF/m

Temps de propagation

6 ns/m

Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive avec interface SSI

Composants et

IC; = récepteur de ligne différentiel, par ex. SN 65 LBC 176 LT 485

valeurs Zo=120Q
Systeme de mesure Electronique consecutive
Signaux codés
Up
DATA M\?:———-----TKJ —
HEH I T
> Nz | (iRs48s ii| 2ot | [>
B i : [ |:_'.
' DATA o L BT o
P (N P
In= 120102 i '
— <] N i
Fq = 100 0" i '
3 7| 1 i pi
Hy =1 kL2 | [ "
. . \p i D
Cq =330 pf | CLOCK P L
(pour ameliorer 'antiparasitage) _ {:] [ll]i" ) i
; i
gvl CLOCK : !
Signaux incrémentaux B \
. B, Be :'_'|-E_l_—____
! non disponibles avec tension ':_', ! u
d'alimentation 10 & 30 V ,;5‘ - b
2} en fonction de 'appareil : P
F‘ Raf2 |
. B
Uy
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Fréquence d'horloge admissible en fonction de la longueur du cable

Longueur de cable Durée de cycle Fréquence d'horloge
50 m 1a10us 1000 kHz a 100 kHz
100 m 3,3a 10 us env. 300 kHz a 100 kHz

8.3.3 Série synchrone SSI programmable

=y

Interface

Valeurs de position

Réglage de
I'échelle

Offset/Preset

Exemples de
systémes de
mesure

Remarque

Le PWM 9 permet de controbler les signaux incrémentaux (voir “Signaux incrémentaux
1Vee” ala page 117.

Les signaux codés peuvent étre commutés vers un oscilloscope au moyen des sorties BNC
(n'est possible qu'en mode boucle passante — horloge-systéme nécessaire).

Pour contréler et programmer l'interface EnDat, une carte PC enfichable IK 115 est
nécessaire!

La valeur absolue de position est transmise via les lignes de données (DATA), synchronisée

avec une horloge (CLOCK) définie par la commande, commencant avec ,, most significant bit”

(MSB). Le logiciel de programmation inclus dans la fourniture permet de programmer toute une
série de parametres et de fonctions.

En plus des valeurs absolues de position, des signaux incrémentaux sinusoidaux d'amplitude
1 Vce sont délivrés (description du signal, voir “Série synchrone SSI”page 138).

Le signal de perturbation signale des erreurs de fonctionnement, p. ex. une rupture des fils
d'alimentation, une panne de source lumineuse etc.

Fonctions et paramétres programmables

La programmation est faite sur un PC au moyen du logiciel de programmation HEIDENHAIN.
Celui-ci

permet également de controler les valeurs configurées. Certaines fonctions sans répercussion
sur

la configuration de l'interface peuvent également étre activées directement par Hardware via le
connecteur.

Format de sortie des valeurs de position en code Gray ou en code binaire

Sens de rotation pour valeurs de position croissantes (activable également via le connecteur)
Format de données série synchrone justifié a droite ou format 25 bits en sapin (SSI)
Résolution simple tour jusqu’a 8192 positions par tour. Ainsi, p. ex. une adaptation a n'importe
quel pas de vis est possible.

Résolution multitours jusqu’a 4096 rotations distinctes, p. ex. pour une adaptation a la
longueur de la vis.

Facteur de réduction de la configuration simple tour
Réduction par incrément (nombre entier) des positions simple tour ou multitours

Valeurs Offset et Preset pour remise a zéro ou compensation
Initialisation via le connecteur de la valeur Preset définie par logiciel

D'autres informations sont disponibles a I'adresse internet www.heidenhain.fr.

ROQ 425 programmable
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Signaux codés

Signaux
incrémentaux

Signal de
perturbation UaS

Entrées de
programmation

Interfaces

Série au format de données SSI (en sapin) ou série
synchrone justifi¢ a droite (programmable)

Entrée de données

Récepteur de ligne différentiel selon standard EIA
RS 485 pour signaux CLOCK et CLOCK ainsi que
DATA et DATA

Sortie de données

Amplificateur de ligne différentiel selon standard
EIA RS 485 pour signaux DATA et DATA

Amplitude du signal

Sortie de tension différentielle
> 2 V (standard EIA RS 485)

Code

Code Gray ou code binaire (programmable)

Sens de rotation

Valeurs codées croissantes pour rotation a gauche,
en regardant I'arbre (programmable)

1 Vce (voir “Signaux incrémentaux 1Vcc” a la page 117).)

1 impulsion rectangulaire Ua$S (HTL)

Perturbation = LOW
Systeme OK = HIGH

Sens de rotation et reset

Inactif LOW < 0,25 x Up ou entrée ouverte
Actif HIGH > 0,6 x Up
Temps de commutation tmin > 1 ms
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Cable de connexion

Céble blindé HEIDENHAIN

PUR

[(4x 0,14 mm?) + 2(4 x 0,14 mm?) + (4 x 0,5 mm?)]

Longueur de céble

150 m max. avec capacité de cable de 90 pF/m

Temps de propagation

6 ns/m

Circuit conseillé a I'entrée de I'électronique consécutive

Signaux codes
ICy =
RS 485 Récepteur at

conductaur de ligne
diffarentials

£y =120 ohms
C5 = 330 pF {pour améliorer
I"anti-parasitagel

Signaux incrementaux
" hon disponibles avec tension
d'alimentation 10 4 30V

Signal de perturbation

Interface programmable

Programmation sur
les conhecteurs

Systeme de mesure
DATA \ ________ _/ Uy
— D e | :iRs<8s | oot |[>—
Up DATA :- :. - lwm.
T S
1< I
T : i
Up i Ei
! CLOCK i g
—
Lo 4
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Cycle de commande pour un format complet de données

Au repos, les lignes d'horloge et de données sont au niveau High. La valeur de mesure actuelle
est mémorisée au premier front descendant d'horloge. Le transfert des données a lieu au
premier

front montant d'horloge.

Aprés transmission d'un mot de données complet, la sortie des données est au niveau Low
jusgu'a ce que le capteur rotatif soit prét a appeler une nouvelle valeur de mesure (t2). Dans
I'intervalle, si une

nouvelle lecture de données est demandée (CLOCK), les données déja restituées sont émises
une nouvelle fois.

Lors d'une interruption de la sortie des données (CLOCK = High pour t > t2), une nouvelle valeur
de mesure est mémorisée au prochain front d'horloge descendant. L'électronique consécutive
prend en compte les valeurs au prochain front montant d'horloge.

T=1a10ps r—

ty = cf. camacténstiques ted

technigues

Ty < 0.4 ps [sans cable)

T;=14a17ps CLOGK

n = longuew du mot de données

DATA —
CLOCK et DATA non représentss
Longueur du mot de données n

ROC 413 ROC 412 ROC 410 ROQ 424 ROQ 425
ECN 113 EQN 425
ECN 413
13 bit 13 bit 13 bit 25 bit 25 bit

Fréquence d'horloge admissible en fonction de la longueur du cable

l 100

E 50

L

LF

"

=

= 0

g

(=11

= 10

= 100 ang 500 700 1000

Fréquence dhorloge [kHz] e
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9 Distributions des raccordements

9.1 Platines d'interface

11 pAcc

Embase 9 plots HEIDENHAIN
sur embase de la platine d'interface: IN

1 2 5 6 3 4 9
11 12 o] 5V ov ov
+ _ + - Up UN Blindage
interne
Embase 9 plots HEIDENHAIN
sur embase de la platine d'interface: OUT
1 2 5 6 3 4 9
11 12 0 5V ov libre
* - + - up UN
1 Vce
Embase 12 plots HEIDENHAIN
sur embase de la platine d'interface: IN
sur embase de la platine d'interface: OUT
5 6 8 1 3 4 12 10 2 11 9 7
A B R 5V ov 5V ov libre libre
+ - + - + - Up UN sensor [ sensor

Excepté en MODE PWM 9: U/l - MESURE, les lignes sensor sont reliées a la ligne
d'alimentation correspondante
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TTL

Embase 12plots HEIDENHAIN
sur embase de la platine d'interface: IN
sur embase de la platine d'interface: OUT

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ua2 s;r?sgr el Uad af Uai | Uas Va2 boitier EJ: ser?sgr +L5JFT
Excepté en MODE PWM 9: U/l - MESURE, les lignes sensor sont reliées a la ligne
d'alimentation correspondante
HTL

Embase 12plots HEIDENHAIN
sur embase de la platine d'interface: IN
sur embase de la platine d’interface: OUT

1 2 3 4 5 G T 8 9 10 11 12
Uz | 10-30V | Uad | Ugp | Yatl | Uzq | Uas | Ya2 | boitier ov av 10-30 v
Un sensof  Up

Excepté en MODE PWM 9: U/l - MESURE, les lignes sensor sont reliées a la ligne
d'alimentation correspondante

absolue/1 Vce

Embase 17plots HEIDENHAIN
sur prise de la platine d'interface: IN
sur embase de la platine d'interface: OUT

(= Remarque

La distribution des raccordements de cette platine d'interface dépend du systéme de

mesure raccordé et du réglage de softkey.
Cf. "EnDat 2.1" a la page 137, "Interface série SSI” a la page 138, "Interface série SSI

programmable” a la page 138, “Systémes de mesure de motorisation et systemes de
mesure absolus” a la page 143.

9.2 Fiche d'alimentation

Fiche d'alimentation 8 plots DC-IN

oV

10-30V
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9.3 EnDat 2.1

Prise d’accouplement
ou embase 17 plots
HEIDENHAIN

Connecteur de platine 12 plots

TOP

Tension d’alimentation Signaux incrémentaux Valeurs absolues de position
E 7 1 10 4 11 15 16 12 13 14 17 8 9
E 1b 6a 4 3a / 2a 3] 4a 3b 6b 1a 2 5a
Up sensor ov sensor | blin- A+ A- B+ B- DATA + | DATA — | QLOCK | CLOCK —
Up " 0V’ |dage
1" 71 interne
= brun/vert | bleu blanc/vert | blanc / vert/noir jaune/noir | bleu/noir | rouge/noir | gris rose | violet | jaune

Autres signaux
= I
™2 T-2
— brun? | blanc?

Le blindage est sur le boftier
Up = tension d'alimentation
T = température

Sensor: La ligne sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation

correspondante.
Les plots ou fils non utilisés ne doivent pas étre raccordés!

1)
2) seulement avec cables adaptateurs dans le moteur

non raccordé avec tension d'alimentation 7 & 10 V via cables adaptateurs dans le moteur

Prise Sub-D 15 plots male
pour IK 115

pour commandes
HEIDENHAIN et IK 220

Prise Sub-D 15 plots femelle

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN

Tension d’alimentation Signaux incrémentaux Valeurs absolues de position
E 4 ? 2 10 6 1 9 3 1 5 3 8 15
H 1 9 2 1 13 3 4 6 7 5 8 1% 15
Up sensor ov sensor | blin- A+ A- B+ B- DATA+ |DATA- |(CLOK + | Q0K -
Up ov dage
—1 o —1 o interne
=== brun/vert bleu | blanc/vert | blanc ! vert/noir | jaune/noir | bleu/noir |rouge/noir| gris rose violet | jaune
Le blindage est sur le boftier
Up = tension d'alimentation
Sensor: La ligne sensor est reliée de maniéere interne avec la ligne d'alimentation
correspondante.
Les plots ou fils non utilisés ne doivent pas étre raccordés!
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9.4 Interface série SSI

Prise d’accouplement 17 plots HEIDENHAIN
Tension d’alimentation EN 50 178 Signaux incrémentaux Valeurs absolues de position
E 7 1 10 4 1 15 16 12 13 14 17 8 9
Up sensor Un sensor | plin- A+ A— B+ B- DATA+ | DATA- | CLOCK+ | CLOCK-
up oV uv dage
" " ® " interne
!
===€ | brun/vert | bleu |blanc/vert| blanc vert/noir | jaune/noir | bleu/noir |rouge/noir| gris rose violet | jaune

Le blindage est sur le boitier
Up = tension d'alimentation
Sensor: La ligne sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation

correspondante.
Les plots ou fils non utilisés ne doivent pas étre raccordés!

9.5 Interface série SSI programmable

Embase 17 plots HEIDENHAIN

Tension d’alimentation Signaux incrémentaux Valeurs absolues de position
EN 50 178

E 7 10 1n 15 16 12 13 14 17 8 9

Up Uy blin- A+ A- B+ B- DATA+ |DATA- | CLOCK+ | CLOCK-
10-30V ov dage
interne
brun/vert blanc/vert vert/noir jaune/noir eu/noir rouge/noir |  gris rose viole jaune
=_—E / / rt/noi j /noi bleu/noi /noi let

Autres signaux

H 1 4 3 2 5 6

RxD TxD UaS Sens de Pn:set Frezset

rotation

brun

=é bleu blanc rouge noir vert

Le blindage est sur le boitier.
Up = tension d'alimentation
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9.6 Cable standard HEIDENHAIN

11pAcc

Prise male 9 plots HEIDENHAIN

Embase 9 plots

1 2 3 4 5 6 7 8 9 Boitier
14 14 5V ov I2 I2 lo lo Blindage Blindage
Up UN interne externe
+ - + - + -
vert jaune brun blanc bleu rouge gris rose blanc/brun
Prise Sub-D male 9 plots
pour carte de comptage IK 121A
HEIDENHAIN pour PC WERE
$182
1 2 3 4 5 8 9 Boitier
14 ov lo Blindage lp I4 5V I lo Blindage
UN interne Up externe
- - - + + +
jaune blanc rouge blanc/brun rose vert brun bleu gris
Prise Sub-D male 15 plots
pour commandes de contournage HEIDENHAIN
TNC 410, TNC 426, TNC 430
1 2 3 4 5. B 8 11, [ T 10 12 13 Boitier
14,15
5 o Iy Iy I3 I2 Iy Iy Blindage Blindage
Up Uy interne externe
+ - + - + -
brun blanc vert jaune libre bleu rouge gris rose blanc/brun
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TTL

Prise d’accouplement 12 plots Prise 12 plots HEIDENHAIN Prise Sub-D 15 plots male sur LIF 171
HEIDENHAIN

Boitier

Blindage
externe

Ua1 — Ua2 — Ua0 —_ 5V ov 5v ov libre | — 1)
Ua1 Ua2 Ua0 Up UN |sensor |sensor UaS
/ . .
brun | vert gris rose |rouge | noir brun/ | blanc/ | bleu blanc violet | jaune
vert vert
IEC742 EN 50178

La ligne sensor est reliée de maniere interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boftier
Y Commutation TTL/11pAcc

1 Vce
Embase ou prise Prise male
d’accouplement 12 plots
12 plots HEIDENHAIN
HEIDENHAIN
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 / Boitier
B 5V R R A A / B libre ov ov 5V libre Blindage
Sensor Uy |Sensor| Up externe
- + - + - +
rose bleu | rouge noir brun vert | violet gris / blanc/ | blanc | brun/ | jaune
vert vert

La ligne Sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier
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1 Vce

Prise Sub-D femelle 15 plots
pour commandes de contournage HEIDENHAIN
TNC 410, TNC 426, TNC 430
Prise Sub-D male 15 plots

pour carte de comptage HEIDENHAIN
IK 121 V pour PC

3 4 6 7 10 12 1 2 9 1 5/8/ 14 / .
E 13/15 Boitier
1 9 3 11 14 7 4 2 12 10 5/6/ 13 / Blindage
8/15
[ -— externe
A B R 5V ov 5V ov libre | libre / libre
Up UN |Sensor | Sensor ne pas
raccorder
+ - + - + -
brun | vert | gris | rose [rouge| noir brun/ | blanc/| bleu blanc ! violet jaune
vert vert
HTL
Embase ou prise d’accouplement
12 plots HEIDENHAIN

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 / Boitier
— [10-30V]| va0 | — Uat — — | uva2 | libre | ov oV |10-30V| libre | Blindage
Ua2 | Sensory Ua0 Ua1 UaS (UN) |Sensor | (uUp) externe
rose bleu rouge [ noir brun | vert | violet | gris / blanc/ | blanc | brun/ | jaune

vert vert
La ligne Sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier
ROD 1030/ERN 1030 sans signaux inverses Ua1, Ua2 et UaO.
TTL **
Embase 12 plots Prise 12 plots
(type Binder) (droite ou coudée)
(type Binder)

A B Cc D E F G H J K L M / Boitier
— 5V* | Ua0 | — Ual | — — | ua2 | libre | oV ov 5v | libre | Blindage
Ua2 (Sensor Ua0 Ua1 UaS (UN) | Sensor| (Up) externe
rose bleu rouge | noir brun | vert | violet | gris / blanc/ | blanc | brun/ | jaune

vert vert

La ligne Sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier.

* ERN 460 a une tension d'alimentation de 10 a 30 V. ** Céable adaptateur sur demande
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HTL

Embase 12 plots Prise 12 plots

(type Binder) (droite ou coudée)
(type Binder)

A B C D E F G H J K L M / Boitier
— | 10-30V | Ua0 | — Ua1 — — | Ua2 | libre ov oV [ 10-30V | libre | Blindage
Ua2 | Sensor Ua0 Ua1 UaS (Un) |[Sensor (Up) externe
rose bleu | rouge noir brun vert violet gris / blanc/ | blanc | brun/ | jaune

vert vert
La ligne Sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier
1 Vce
Embase 12 plots Prise 12 plots
(type Binder) (droite ou coudée)
(type Binder)
A B C D E F G H J K L M / Boitier
B 5V R R A A libre B | libre ov ov 5V | libre | Blindage
Sensor (Un) | Sensor| (Up) externe
- + — + - +
rose bleu | rouge noir brun vert violet gris / blanc/ | blanc | brun/ jaune
vert vert

La ligne Sensor est reliée de maniére interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier

Signaux de sortie EXE TTL

EXE 604C
Prise Sub-D 15 plots
(indication de couleurs valable
pour cable HEIDENHAIN)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Ual | Ual Ua2 | Ua2 5V Ua0 |Ua0  |uas 5V ov libre | ov
Sensor Up Sensor UN
. /
brun vert gris rose bleu rouge noir violet brun/ | blanc blanc/
vert vert

La ligne Sensor est reliée de maniere interne avec la ligne d'alimentation. Blindage sur le boitier
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EXE 605S: prise d’accouplement 12 broches (Souriau)

EXE 604C: prise 12 broches (Souriau)

(Les couleurs ne sont valables
que pour les cables HEIDENHAIN)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
Ua1 — Ua2 — 5V Ua0 — — 5V ov Blindage| 0V
Ua1 Ua2 | sensor Ua0 UaS Up | Sensor UN
brun vert gris rose bleu rouge noire | yiolet brun/ | blanc / blanc/
vert vert
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9.7 Systémes de mesure absolue pour moteurs

Systéme de mesure 1Vcc avec piste Zn / Z1

Embase 17 plots HEIDENHAIN
Connecteur de TOP
E platine sur le El ;o
= b =] 1]
systeme de sy
mesure:
|E| 15 16 12 13 3 2 7 10 1 4
El 6b 2a 3b 5a 4b 4a 1b 5b 7a 3a
A B R 5V ov 5V ov
N — i _ i — up UN Sensor | Sensor
———e| Vert/ | jaune/ | bleu/ | rouge/ rouge noir brun/ | blanc bleu blanc
noir noir noir noir vert / vert
green/
black
‘EI 11 14 17 9 8 5 6
El - 7b la 2b 6a - -
Blindage C D Température
interne
+ - + — + —
= . gris rose jaune | violet vert brun
Systéme de mesure 1 Vcc (ERM/ERA) avec interface 1 Vcc
Embase 17 plots
e w1
0% & 13"2
I =
IEI 7 15 10 16 1 2 11 12 3 13
oV ov +V +V
UN Sensor up Sensor At A- B+ B- R+ R-
———€ | Blanc brun/ vert/ noir | jaune/ bleu / rouge / .
/ vert blanc vert bleu noir noir noir rouge noir
IEI 8 9 4 5 6 14 17
Temp.+ | Temp.- libre libre libre libre libre
¢ brun blanc brun vert gris rose jaune

Les fils Sensor sont reliés en interne aux fils d'alimentation. Blindage au boitier
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Systéme de mesure 1 Vcc avec interface EnDat ou SSI

Embase 17 plots HEIDENHAIN
Connecteur TOP
de platine sur
le systeme
de mesure:
E' 15 16 12 i) g T 10
B 2a 5b 4a 3b Bl 1a 2h Fa 1b 4h
A B - 5v ov
: _ - _ DATA | DATA | CLOCK | CLOCK | p UN
——& | vert/ jaune/ | bleu/ rouge/ | gris rose violet | jaune | brun/ | blanc/
noir noir noir noir vert vert
IE' 11 1 4 3 2 5 6
EI - 6a 3a - - - -
i 5V 5V
t;'r:?gri%e Sensor | Sensor | libre |[libre |libre libre
———E - bleu blanc rouge noir vert brun

Systéme de mesure 1 Vcc avec interface SSI programmable (SSI 09 ou SSI 10)

Embase 17 plots HEIDENHAIN

E| 15 16 12 13 8 9 T 10
A B P N 13y | OV
+ _ + _ DATA DATA | CLOCK | CLOCK Up UN

— vert/ jaune/ | bleu/ rouge/ | gris rose violet jaune | brun/ blanc/
noir noir noir noir vert vert

E' 11 1 4 & 2

blindage —— .. | sensde
interne | FD T+D Uas" | otation | Fresetl | Preset2

rouge noir vert brun

— - bleu blanc

1) Le signal de perturbation du systéme de mesure est affiché par le PWM 9 avec UaS2
(cf. également les systémes de mesure 1 Vcc avec interface SSI programmable)
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9.8 Prise d'adaptation pour cablage autre que Heidenhain

doivent étre mises en oeuvre. Si les adaptateurs ne sont pas mis en oeuvre, le capteur rotatif

Vérifiez la distribution des raccordements! Pour le raccordement moteur/capteur (par ex.
de motorisation risque d'étre détruit!

embase, sortie systeme de mesure sur moteurs), les prises d'adaptation 1D 349 312-xx

| Attention

&

Exemple: Pour adapter les platines d'interface du PWM 9 avec cablage HEIDENHAIN Pos.Enc.

(Position Encoder) sur un capteur rotatif de motorisation SIEMENS avec céblage Mot.Enc.

(annoays nafea Jnaydes) E
uoiisod ap insldes 2100 INsPRsULOD n.
89|0008 Ssuxread,| SHSNDNT b

(uonesuojow ap Jnajdea)
JN2W 9100 JNSRBUUCYD)
agico0e [ 2nenbn3g

‘adwaxy

i#nenbpe
aunauod sin=19euunos s 'cooz sindaq

jasap 1nb (ou3 'sod)
a6ir|qeEd un 0 IUF'S0d 18 IUF IO SB|qRD S8 NIVHN3AI3H obejqed
8sIIn NMJ

OOoOooa

(e@u3) GzeL NO3 no
(12/uz) £8€1 NY3 xo Jed

‘UoI1B10J BP 9SSOLUA
9p 2INSoW 9p SOWISAS
SOUOJYOUAS SINdIO|N

[1BQu3) E0-ZLEGPE
(LZMZ) LO-ZLEGEE

eQuUI) E0-LLESTE
(LZWZ) LO-ZLEGHE

(esequis) SNIINTIS Sindlow Ins

ainsew ap swaisAs aios ‘sNINTIS I
In8poo/inelo|n abejqe)

Negul) #0-Z LEGFE
(LZMZ) Z0-ELEGPE

6 WM @] Jed gsijan
NIVHN3QI3H ofejqen [ ]
uoiisod ap Ina1deo abejge)
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Adaptateur Zn/Z1 ID 349312-01 convertit Mot.Enc en Pos. Enc.

349 312-01

Coté PWM 9 Signal Couleur Coté moteur
(Pos.Enc. 1Vcc) (Mot.Enc. 1Vcc)
Embase 17 plots Embase 17 plots a

méale collerette femelle
PIN 1 Up — sensor bleu PIN 16
PIN 2 R- noir PIN 13
PIN 3 R+ rouge PIN 3
PIN 4 0V - sensor blanc PIN 15
PIN 5 Temp.+ vert PIN 8
PIN 6 Temp.- brun PIN 9
PIN 7 Up brun/vert PIN 10
PIN 8 D- violet PIN 4
PIN 9 D+ jaune PIN 14
PIN 10 ov blanc/vert PIN 7
PIN 11 blindage interne - PIN 17
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 11
PIN 13 B- rouge/noir PIN 12
PIN 14 C+ gris PIN 5
PIN 15 A+ vert/noir PIN 1
PIN 16 A- jaune/noir PIN 2
PIN 17 C- rose PIN 6
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Adaptateur Zn/Z1 ID 349312-02 convertit Pos.Enc en Mot.Enc.

Coté moteur Signal Couleur Coté PWM 9
Zn/Z1 (Mot.Enc. 1Vcc) (Pos.Enc. 1Vcc)
ouT
Embase 17 plots Embase 17 plots a
male collerette femelle
PIN 16 Up — sensor bleu PIN 1
PIN 13 R- noir PIN 2
PIN 3 R+ rouge PIN 3
PIN 15 OV T sensor blanc PIN 4
PIN 8 Temp.+ vert PIN 5
PIN 9 Temp.- brun PIN 6
PIN 10 Up brun/vert PIN7
PIN 4 D- violet PIN 8
PIN 14 D+ jaune PIN 9
PIN 7 ov blanc/vert PIN 10
PIN 17 blindage interne - PIN 11
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 12
349 312-02 PIN 12 B- rouge/noir PIN 13
PIN 5 C+ gris PIN 14
PIN 1 A+ vert/noir PIN 15
PIN 2 A- jaune/noir PIN 16
PIN 6 C- rose PIN 17
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Adaptateur EnDat/SSI ID 349 312-03 convertit Mot.Enc en Pos.Enc.

EnDat/SSI
IN

349 312-03

Coté PWM 9 Signal Couleur Coté moteur
(Pos.Enc.EnDat) (Mot.Enc.EnDat)
Embase 17 plots Embase 17 plots a

male collerette femelle

PIN 1 Up — sensor bleu PIN 16
PIN 2 libre

PIN 3 libre

PIN 4 0V - sensor blanc P IN 15
PIN 5 Temp.+ vert PIN 8
PIN 6 Temp.- brun PIN 9
PIN 7 Up brun/vert PIN 10
PIN 8 CLOCK+ violet PIN 5
PIN 9 CLOCK- jaune PIN 14
PIN 10 ov blanc/vert PIN 7
PIN 11 blindage interne - PIN 17
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 11
PIN 13 B- rouge/noir PIN 12
PIN 14 DATA+ gris PIN 3
PIN 15 A+ vert/noir PIN 1
PIN 16 A- jaune/noir PIN 2
PIN 17 DATA- rose PIN 13
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Adaptateur EnDat/SSI ID 349 312-04 concertit Pos.Enc. en Mot.Enc.

Coté moteur Signal Couleur Cotée PWM 9
EnDat/SSI (Mot.Enc.EnDat) (Pos.Enc.EnDat)
ouT
Embase 17 plots Embase 17 plots a
male collerette femelle
PIN 16 Up — sensor bleu PIN 1
libre
libre
PIN 15 0V - sensor blanc PIN 4
PIN 8 Temp.+ vert PIN 5
PIN 9 Temp.- brun PIN 6
PIN 10 Up brun/vert PIN 7
PIN 5 CLOCK+ violet PIN 8
PIN 14 CLOCK- jaune PIN 9
PIN 7 ov blanc/vert PIN 10
PIN 17 blindage interne - PIN 11
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 12
349 312-04 PIN 12 B- rouge/noir PIN 13
PIN 3 DATA+ gris PIN 14
PIN 1 A+ vert/noir PIN 15
PIN 2 A- jaune/noir PIN 16
PIN 13 DATA- rose PIN 17

9.9 Cable adaptateur pour raccorder le PWM directement sur le connecteur de platine du
systéme de mesure

Sile systeme de mesure doit étre controlé alors que I'on dispose d'un kit de cable inconnu, pour
raccorder |'appareil, il convient de raccorder le céble adaptateur avec cablage HEIDENHAIN
directement sur le connecteur de platine!

(= I Remarque

La distribution des plots de I'embase coudée 17 plots présente sur la motorisation (systeme
de mesure) peut différer suivant les cas!
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Cable adaptateur avec connecteur de platine 12 plots

Pour systeme de mesure absolue avec interface EnDat ou SSI

Cable adaptateur ID 349 839-xx / EnDat/SSI
Signal Couleur
123456
Prise d'accouplement Connecteur de platine

17 plots male 12 plots
PIN 1 Up — sensor bleu 6a
PIN 2 libre noir -
PIN 3 libre rouge -
PIN 4 0V - sensor blanc 3a
PIN 5 Temp.+ vert -
PIN 6 Temp.- brun -
PIN7 Up brun/vert 1b
PIN 8 CLOCK+ violet 2b
PIN 9 CLOCK- jaune 5a
PIN 10 ov blanc/vert 4b
PIN 11 blindage interne - -
PIN 12 B+ bleu/noir 4a
PIN 13 B- rouge/noir 3b
PIN 14 DATA+ gris 6b
PIN 15 A+ vert/noir 2a
PIN 16 A- jaune/noir 5b
PIN 17 DATA- rose 1a

@ Attention

Ce céble n'est pas adapté au mode boucle sur la machine, caril n'y a pas

de fils pour la surveillance de température!

Attention au blindage!

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN

161



Cable adaptateur avec connecteur de platine 14 plots

Systemes de mesure incrémentale avec piste incrémentale Zn (A, B)
et piste de commutation Z1(C, D)

Cable adaptateur ID 330 980-xx / Zn/Z1

Signal Couleur | = =TTL b
E ..... I,
ES:EEFIE:"?J
Prise d'accouplement Connecteur de platine
17 plots méle 14 plots
PIN 1 Up — sensor bleu 7a
PIN 2 R- noir 4a
PIN 3 R+ rouge 4b
PIN 4 0V - sensor blanc 3a
PIN 5 Temp.+ vert -
PIN 6 Temp.- brun -
PIN 7 Up brun/vert 1b
PIN 8 D- violet 6a
PIN 9 D+ jaune 2b
PIN 10 ov blanc/vert 5b
PIN 11 blindage interne - -
PIN 12 B+ bleu/noir 3b
PIN 13 B- rouge/noir 5a
PIN 14 C+ gris 7b
PIN 15 A+ vert/noir 6b
PIN 16 A- jaune/noir 2a
PIN 17 C- rose 1a

@:5 Attention

Ce céble n'est pas adapté au mode boucle sur la machine, car il n'y a pas
de fils pour la surveillance de température!

Attention au blindage!
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Céable adaptateur avec connecteur de platine 15 plots

Pour systéme de mesure absolue avec interface EnDat

Céable adaptateur ID 635 349-xx

Couleur
WIZINE S & 3
Prise d'accouplement Connecteur de platine
17 plots méle 15 plots
PIN 1 Up — sensor bleu 11
PIN 2 libre noir -
PIN 3 libre rouge -
PIN 4 0V - sensor blanc 12
PIN 5 Temp.+ vert 5
PIN 6 Temp.- brun 6
PIN 7 Up brun/vert 13
PIN 8 CLOCK+ violet 9
PIN 9 CLOCK- jaune 10
PIN 10 ov blanc/vert 14
PIN 11 blindage interne - -
PIN 12 B+ bleu/noir 3
PIN 13 B- rouge/noir 4
PIN 14 DATA+ gris 7
PIN 15 A+ vert/noir 1
PIN 16 A- jaune/noir 2
PIN 17 DATA- rose 8

&

Attention

Ce cable n'est pas adapté au mode boucle sur la maching, caril n'y a pas
de fils pour la surveillance de température!

Attention au blindage!
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9.10

Cable adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Pos.Enc.EnDat)

Cable adaptateur ID 323 897-xx

Pos.Enc. Pos.Enc.
= =
Signal Couleur
Prise d'accouplement Prise 17 plots
17 plots male femelle
PIN 1 Up — sensor ou RxD bleu PIN 1
PIN 2 R- sens de rotation noir PIN 2
PIN 3 R+ ou rouge PIN 3
PIN 4 0V — sensor ou TxD blanc PIN 4
PIN 5 Temp.+ Preset1 vert PIN 5
PIN 6 Temp.- Preset2 brun PIN 6
PIN 7 Up brun/vert PIN 7
PIN 8 CLOCK+ violet PIN 8
PIN 9 CLOCK- jaune PIN 9
PIN 10 ov blanc/vert PIN 10
PIN 11 blindage interne - PIN 11
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 12
PIN 13 B- rouge/noir PIN 13
PIN 14 DATA+ gris PIN 14
PIN 15 A+ vert/noir PIN 15
PIN 16 A- jaune/noir PIN 16
PIN 17 DATA- rose PIN 17
boitier de la prise blindage externe blindage externe boitier de la prise
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9.11 Cable adaptateur vers la carte d'interface IK 115/IK 215

Cable adaptateur ID 324 544-xx

Pos.Enc. Pos.Enc.
= -
Signal Couleur

Prise 17 plots Prise Sub-D 15 plots

femelle male
PIN 1 Up — sensor bleu PIN 12
PIN 2 libre - PIN 7
PIN 3 libre - PIN 14
PIN 4 0V - sensor blanc PIN 10
PIN 5 libre - -
PIN 6 libre - -
PIN 7 Up brun/vert PIN 4
PIN 8 CLOCK+ violet PIN 8
PIN 9 CLOCK- jaune PIN 15
PIN 10 0V (Un) blanc/vert PIN 2
PIN 11 blindage interne - PIN 6
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 3
PIN 13 B- rouge/noir PIN 11
PIN 14 DATA+ gris PIN 5
PIN 15 A+ vert/noir PIN 1
PIN 16 A- jaune/noir PIN 9
PIN 17 DATA- rose PIN 13

boitier de la prise

blindage externe

blindage externe

bottier de la prise
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9.12 Cable adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Mot.Enc.EnDat)

Cable adaptateur ID 340 302-xx

Mot.Enc. Mot.Enc.
= =]
Signal Couleur
Prise 17 plots Prise d'accouplement
femelle 17 plots méale

PIN 1 A+ vert/noir PIN 1
PIN 2 A- jaune/noir PIN 2
PIN 3 DATA+ rouge PIN 3
PIN 4 libre - PIN 4
PIN 5 CLOCK+ vert PIN 5
PIN 6 libre - PIN 6
PIN 7 0V (UN) blanc/vert PIN 7
PIN 8 Temp+ jaune PIN 8
PIN 9 Temp- violet PIN 9
PIN 10 +V (Up) brun/vert PIN 10
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 11
PIN 12 B- rouge/noir PIN 12
PIN 13 DATA- noir PIN 13
PIN 14 CLOCK- brun PIN 14
PIN 15 0V palpeur blanc PIN 15
PIN 16 +V palpeur bleu PIN 16
PIN 17 blindage interne (0V) - PIN 17

boitier de la prise

blindage externe

blindage externe

boitier de la prise
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9.13 Cable adaptateur 17/15 plots; PWM vers I'électronique consécutive (Pos.Enc.EnDat)

Cable adaptateur ID 332 115-xx

Pos. Enc. Pos.Enc.
= 1=
Signal Couleur 123488758
PeURREE
Prise 17 plots Prise Sub-D 15 plots
femelle femelle
PIN 1 Up - sensor bleu PIN 9
PIN 4 0V - sensor blanc PIN 11
PIN 7 Up brun/vert PIN 1
PIN 8 CLOCK+ violet PIN 14
PIN 9 CLOCK- jaune PIN 15
PIN 10 0V (UN) blanc/vert PIN 2
PIN 11 blindage interne blindage interne PIN 13
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 6
PIN 13 B- rouge/noir PIN 7
PIN 14 DATA+ gris PIN 5
PIN 15 A+ vert/noir PIN 3
PIN 16 A- jaune/noir PIN 4
PIN 17 DATA- rose PIN 8
PIN 2
PIN 3 . 10
PIN 5 libre - 12
PIN 6

boitier de la prise

blindage externe

blindage externe

boitier de la prise
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9.14 Cable adaptateur 17/25 plots; PWM vers I'électronique consécutive (Mot.Enc.1 Vcc)

Cable adaptateur ID 289 440-xx
Mot Enc. Met.Enc.
= )
Signal Couleur 1531'22252‘."9‘.3‘3}
EE RS S R
Prise 17 plots Prise Sub-D 25 plots
femelle femelle
PIN 1 A+ vert/noir PIN 3
PIN 2 A- jaune/noir PIN 4
PIN 3 R+ rouge PIN 17
PIN 4 D- rose PIN 22
PIN 5 C+ vert PIN 19
PIN 6 C- brun PIN 20
PIN 7 0V (UN) blanc/vert PIN 2
PIN 8 Temp+ jaune PIN 13
PIN 9 Temp- violet PIN 25
PIN 10 +V (Up) brun/vert PIN 1
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 6
PIN 12 B- rouge/noir PIN 7
PIN 13 R- noir PIN 18
PIN 14 D+ gris PIN 21
PIN 15 0V sensor blanc PIN 16
PIN 16 +5V sensor bleu PIN 14
PIN 17 blindage interne (0V) blindage interne PIN 8
- libre - PIN 5
- libre - PIN 9
- libre - PIN 10
- libre - PIN 11
- libre - PIN 12
- libre - PIN 15
- libre - PIN 23
- libre - PIN 24
boitier de la prise blindage externe blindage externe boftier de la prise

=y

Remarque

Ce cable adaptateur ne peut étre utilisé qu'avec I'adaptateur Zn/Z1: ID 349312-01/02 sur

la platine d'interface 1 Vcc absolue: ID 312186-xx.
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9.15 Cable adaptateur 17/25 plots; PWM vers I'électronique consécutive (Mot.Enc.EnDat)

Cable adaptateur ID 336 376-xx
Mot Enc. Mot Enc.
E 2
Signal Couleur TR
M ERT PP RRYE]
Prise 17 plots Prise Sub-D 25 plots
femelle femelle
PIN 1 A+ vert/noir PIN 3
PIN 2 A- jaune/noir PIN 4
PIN 3 DATA+ rouge PIN 15
PIN 4 libre - -
PIN 5 CLOCK+ vert PIN 10
PIN 6 libre - -
PIN 7 0V (Un) blanc/vert PIN 2
PIN 8 Temp+ jaune PIN 13
PIN 9 Temp- violet PIN 25
PIN 10 +V (Up) brun/vert PIN 1
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 6
PIN 12 B- rouge/noir PIN 7
PIN 13 DATA- noir PIN 23
PIN 14 CLOCK- brun PIN 12
PIN 15 0V sensor blanc PIN 16
PIN 16 +V sensor bleu PIN 14
PIN 17 blindage interne (0V) - PIN 8
- libre - PIN 5
- libre - PIN 9
- libre - PIN 11
- libre - PIN 17
- libre - PIN 18
- libre - PIN 19
- libre - PIN 20
- libre - PIN 21
- libre - PIN 22
- libre - PIN 24
boitier de la prise blindage externe blindage externe boitier de la prise
=g Remarque

Ce cable adaptateur ne peut étre utilisé qu'avec |'adaptateur EnDat/SSI: ID 349312-03/04
sur la platine d'interface 1 Vcc absolue: ID 312186-xx.
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9.16 Cable adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Mot.Enc.1 Vcc)

Cable adaptateur ID 336 847-xx

Mat Enc. Mot Enc.
= {—=]
Signal Couleur
Prise 17 plots Prise d'accouplement
femelle 17 plots méle
PIN 1 A+ vert/noir PIN 1
PIN 2 A- jaune/noir PIN 2
PIN 3 R+ rouge PIN 3
PIN 4 D- rose PIN 4
PIN 5 C+ vert PIN 5
PIN 6 C- brun PIN 6
PIN 7 0V (UN) blanc/vert PIN 7
PIN 8 Temp.+ jaune PIN 8
PIN9 Temp.- violet PIN 9
PIN 10 +V (Up) brun/vert PIN 10
PIN 11 B+ bleu/noir PIN 11
PIN 12 B- rouge/noir PIN 12
PIN 13 R- noir PIN 13
PIN 14 D+ gris PIN 14
PIN 15 0V sensor blanc PIN 15
PIN 16 +V sensor bleu PIN 16
PIN 17 blindage interne (0V) - PIN 17
boitier de la prise blindage externe blindage externe boitier de la prise

=y

Remarque

Ce cable adaptateur ne peut étre utilisé qu'avec I'adaptateur Zn/Z1: ID 349312-01/02 sur
la platine d'interface 1 Vcc absolue: ID 312186-xx.
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9.17 Cable adaptateur 17/15 plots; TNC avec prise Sub-D 15 plots
(Pos.Enc. 1 Vcc/EnDat)

Cable adaptateur ID 510 616-xx

Cable adaptateur ID 510 617-xx

Pos.Enc. Pos.Enc. Pos.Enc. Pos. Enc.
Signal 1 Vcc Signal EnDat Couleur
Prise 17 plots Prise Sub-D 15 plots

PIN 1 Sensor+ Sensor+ bleu PIN 9
PIN 2 R- - noir PIN 12
PIN 3 R+ - rouge PIN 10
PIN 4 Sensor— Sensor— blanc PIN 11
PIN 5 Temp.+ - -

PIN 6 Temp.- - -

PIN 7 +5V (Up) BV brun/vert PIN 1
PIN 8 - CLOCK+ violet PIN 14
PIN 9 - CLOCK- jaune PIN 15
PIN 10 0V (Un) ov blanc/vert PIN 2
PIN 11 blindage interne blindage interne PIN 13

(ov) ov)

PIN 12 B+ B+ bleu/noir PIN 6
PIN 13 B- B- rouge/noir PIN 7
PIN 14 - DATA+ gris PIN 5
PIN 15 A+ A+ vert/noir PIN 3
PIN 16 A- A- jaune/noir PIN 4
PIN 17 - DATA- rose PIN 8

boitier de la prise

blindage externe

blindage externe

boitier de la prise

=y

Remarque

Ces cables adaptateurs sont congus pour les systemes de mesure avec prises 15 plots Sub-D
EnDat et 15 plots Sub-D 1 Vcc.
Pour I'EnDat, la carte d'interface 1 Vcc absolue doit étre réglée sur SSI/EnDat.
Pour 1 Vcc, régler la carte d'interface 1 Vcc absolue sur 1 Vee.
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9.18 Cable adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots
(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/ZnZ1)

Cable adaptateur ID 511 886-xx
Pos.Enc.
b=
Signal Couleur Q’a P o P2 E 2 ECE 232 ;]
s o s 4 o & & 5 8 5 5 &
Prise 17 plots Prise Sub-D 25 plots
PIN 1 5V sensor (Up) bleu PIN 14
PIN 2 R- noir PIN 18
PIN 3 R+ rouge PIN 17
PIN 4 0 V sensor (Un) blanc PIN 16
PIN 5 Temp+ jaune PIN 13
PIN 6 Temp- violet PIN 25
PIN 7 Up brun/vert PIN 1
PIN 8 D- rose PIN 22
PIN 9 D+ gris PIN 21
PIN 10 oV blanc/vert PIN 2
PIN 11 blindage interne PIN 8
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 6
PIN 13 B- rouge/noir PIN 7
PIN 14 C+ vert PIN 19
PIN 15 A+ vert/noir PIN 3
PIN 16 A- jaune/noir PIN 4
PIN 17 C- brun PIN 20
boitier de la prise blindage externe boitier de la prise

libre PIN 9

libre PIN 10

libre PIN 11

libre PIN 12
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9.19 Cable adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots
(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/EnDat)

Cable adaptateur ID 509 667-xx
Pos Enc. Mot Enc.
=
= 1=
Signal Couleur (1.3 70 P32 EdcE & 2 g2 J]
s Y e R s
Prise 17 plots Prise Sub-D 25 plots
PIN 1 5V sensor (Up) bleu PIN 14
PIN 2 - noir
PIN 3 - rouge
PIN 4 0V sensor (Un) blanc PIN 16
PIN 5 Temp+ jaune PIN 13
PIN 6 Temp- violet PIN 25
PIN 7 Up brun/vert PIN 1
PIN 8 CLOCK+ vert PIN 10
PIN 9 CLOCK- brun PIN 12
PIN 10 oV blanc/vert PIN 2
PIN 11 blindage interne PIN 8
PIN 12 B+ bleu/noir PIN 6
PIN 13 B- rouge/noir PIN 7
PIN 14 DATA+ rouge PIN 15
PIN 15 A+ vert/noir PIN 3
PIN 16 A- jaune/noir PIN 4
PIN 17 DATA- noir PIN 23
boitier de la prise blindage externe bofitier de la prise

libre PIN 17

libre PIN 18

libre PIN 19

libre PIN 20

libre PIN 21

libre PIN 22
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9.20 Cable adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots
(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/EnDat et 1 Vee/ZnZ21)

Cable adaptateur ID 509 666-xx

Pos Enc. Mot Enc.
= n
L
Signal EnDat et Couleur i 2 3 4 E B 7 B 3 W 1 12 12
gnal EnDat SRR )

Prise 17 plots Prise Sub-D 25 plots

PIN 1 5V sensor (Up) bleu PIN 14

PIN 2 R- -- (EnDat) noir PIN 18

PIN 3 R+ -- (EnDat) rouge PIN 17

PIN 4 0V sensor (Un) blanc PIN 16

PIN 5 Temp+ vert PIN 13

PIN 6 Temp- brun PIN 25

PIN 7 Up brun/vert PIN 1

PIN 8 D- / CLOCK+ (EnDat) violet PIN 22/ 10 (pont)

PIN 9 D+ / CLOCK- (EnDat) jaune PIN 21/ 12 (pont)

PIN 10 ov blanc/vert PIN 2

PIN 11 blindage interne PIN 8

PIN 12 B+ bleu/noir PIN 6

PIN 13 B- rouge/noir PIN 7

PIN 14 C+ / DATA+ (EnDat) gris PIN 19/ 15 (pont)

PIN 15 A+ vert/noir PIN 3

PIN 16 A- jaune/noir PIN 4

PIN 17 C- / DATA- (EnDat) rose PIN 20/ 23 (pont)

bofitier de la prise

blindage externe

boitier de la prise
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9.21 Cable adaptateur 12/15 plots; PWM vers électronique consécutive TTL Sub-D (Pos.Enc.)

Vérifier le cablage!

=g I Remarque

Cable adaptateur ID 310 196-xx

2)

avec systémes de mesure linéaire ,a reégle nue”: Commutation TTL/11 pAcc pour PWT

Pos Enc. Pos Enc.
= =)
Signal Couleur
Prise 12 plots Prise Sub-D 15 plots
PIN 1 -Ua2 rose PIN 11
PIN 2 sensor Up bleu PIN 12
PIN 3 +Ua0 rouge PIN 14
PIN 4 -Ua0 noir PIN 7
PIN 5 +Ua1 brun PIN 1
PIN 6 -Ua1 vert PIN 9
PIN 7 -UaS ") violet PIN 13
PIN 8 +Ua2 gris PIN 3
PIN 9 libre 2) - PIN 15
PIN 10 ov blanc/vert PIN 2
PIN 11 sensor 0 V blanc PIN 10
PIN 12 Up brun/vert PIN 4
- libre - PIN 5
- libre - PIN 6
- libre - PIN 8
sectionné jaune
boitier blindage boitier
VLS 323: libre
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9.22 Cable adaptateur

(Pos.Enc.)

12/15 plots; PWM vers électronique d'adaptation TTL (APE) Sub-D

Cable adaptateur ID 355 215-xx
Pos.Enc. Pos.Enc.
= =
Signal Couleur
Prise 12 plots Prise Sub-D 15 plots
PIN 1 -Ua2 rose PIN 11
PIN 2 sensor Up bleu PIN 12
PIN 3 +Ua0 rouge PIN 14
PIN 4 -Ua0 noir PIN 7
PIN 5 +Ua1 bleu PIN 1
PIN 6 -Ua1 brun PIN 9
PIN 7 -UaS 1) vert PIN 13
PIN 8 +Ua2 violet PIN 3
PIN 9 -2) gris PIN 15
PIN 10 oV blanc/vert PIN 2
PIN 11 sensor 0V blanc PIN 10
PIN 12 Up brun/vert PIN 4
- libre - PIN 5
- libre - PIN 6
- libre - PIN 8
Boitier blindage externe Boitier

1)

2)

non utilisé par tous les systemes de mesure Heidenhain

avec systémes de mesure linéaire ,,a régle nue”: Commutation TTL/11 pAcc (réglage/test)
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9.23 Cable adaptateur 12/12 plots; PWM vers électronique d'adaptation TTL (APE) (Pos.Enc.)

Cable adaptateur ID 323 466-xx
Pos Enc. Pos Enc.
Signal Couleur
Prise APE 12 plots Prise 12 plots

PIN 5a -Ua2 rose PIN 1
PIN 2b sensor Up bleu PIN 2
PIN 4b +Ua0 rouge PIN 3
PIN 4a -Ua0 noir PIN 4
PIN 6b +Ua1 brun PIN 5
PIN 6a -Ua1 vert PIN 6
PIN 3a -UaS ") violet PIN 7
PIN 5b +Ua2 gris PIN 8
PIN 3b -2 jaune PIN 9
PIN 1a ov blanc/vert PIN 10
PIN 1b sensor 0 V blanc PIN 11
PIN 2a Up brun/vert PIN 12
bottier libre bottier

D non utilisé par tous les systémes de mesure Heidenhain

2) avec systemes de mesure linéaire , a regle nue”: Commutation TTL/11 pAcc (réglage/test)
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9.24 Cable adaptateur 12/14 plots; PWM vers systéemes de mesure avec connecteurs M12
(1 Vee/TTL)

Cable adaptateur ID 352 611-xx
Pos.Enc. Pos.Enc.
)— i
Signal TTL Signal 1 Vcc Couleur
Prise M12 14 plots Prise 12 plots

PIN 8 -Ua2 B- rose PIN 1
PIN 14 sensor Up sensorUp bleu PIN 2
PIN 3 +Ua0 R+ rouge PIN 3
PIN 4 -Ua0 R- noir PIN 4
PIN 5 +Ua1 A+ brun PIN 5
PIN 6 -Ua1 A- vert PIN 6
PIN 10 -UaS -UaS 1) violet PIN 7
PIN 7 +Ua2 B+ gris PIN 8
PIN 9 - - jaune PIN 9
PIN 12 ov oV blanc/vert PIN 10
PIN 13 sensor 0 V sensor 0V blanc PIN 11
PIN 11 Up Up brun/vert PIN 12
PIN 12 libre

=y

1)

Remarque

Les interfaces 1 Vcc et TTL utilisent les mémes cables adaptateurs!

non utilisé par tous les systemes de mesure Heidenhain
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9.25 Cable adaptateur 17/14plots ; PWM vers systemes de mesure avec connecteurs M12

(EnDat)
COble adaptateur ID 533 631-xx
Pos.Enc. Pos.Enc.
>
EnDat Couleur
Prise M12 14 plots Prise 17 plots
PIN 14 +V bleu PIN 1
Sensor

- libre PIN 2

- libre PIN 3
PIN 13 ov

Sensor blanc PIN 4

- libre - PIN 5

- libre - PIN 6
PIN 11 +V brun PIN 7

(Up)
PIN 10 CLOCK+ vio PIN 8
PIN 9 CLOCK- jaune PIN 9
PIN 12 ov blanc/vert PIN 10
(Un)

- libre - PIN 11
PIN 7 B+ bleu/noir PIN 12
PIN 8 B- rouge/noir PIN 13
PIN 2 DATA+ gris PIN 14
PIN 5 A+ vert/noir PIN 15
PIN 6 A- jaune/noir PIN 16
PIN 1 DATA- rose PIN 17
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9.26 Cable adaptateur 12/12 plots; PWM vers connecteur de platine (1 Vcc, TTL, HTL) (Pos.Enc.)

Cable adaptateur ID 591 118-xx

Pos Enc. Pos. Enc.

Signal HTL Signal 1 Vcc Couleur TOP
122456
Prise 12 plots Prise 12 plots
PIN 1 +Ua2 B- rose PIN 5a
PIN 2 Palpeur Up + V palpeur bleu PIN 2b
PIN 3 +Ua0 R+ rouge PIN 4b
PIN 4 -Ua0 R— noir PIN 4a
PIN 5 +Ua1 A+ brun PIN 6b
PIN 6 -Ua1 A— vert PIN 6a
PIN 7 -UaS -UaS violet PIN 3a
PIN 8 +Ua2 B+ gris PIN 5b
PIN9 - - - PIN 3b
PIN 10 Un 0V (Un) blanc/vert PIN 1a
PIN 11 Palpeur Uy 0V palpeur blanc PIN 1b
PIN 12 Up +V(Up) brun/vert PIN 2a
fg—ﬂ Remarque

Exemple d'utilisation:

Capteur sans signaux de commutation, avec interface 1 Vcc, TTL, HTL.
Exemple d'appareils: ERN 138x, ERN 133x, ERN 132x.
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9.27 Cable adaptateur 25 plots Sub-D (Mot.Enc.); 12 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN

Cable adaptateur ID 533 055-01

Fos Enc. Mot.Enc.
Signal 1 Vcc Signal TTL Couleur
{121453:9910111219]
L] - L] L] L] L] L] L] L] L] - - L]
14 158 18 7 12 18 20 M X 23 24 I8
@ ® ® ® ® @8 @& 4§ & & & &
Prise 12 plots Prise Sub-D 25 plots
PIN 1 B- -Ua2 rose PIN 7
PIN 2 5V sensor sensor Up bleu PIN 14
PIN 3 R+ +Ua0 rouge PIN 17
PIN 4 R- —-Ua0 noir PIN 18
PIN 5 A+ +Ua1 brun PIN 3
PIN 6 A—- -Ua1 vert PIN 4
PIN 7 libre libre -
PIN 8 B+ +Ua2 gris PIN 6
PIN 9 libre libre -
PIN 10 ov ov blanc/vert PIN 2
Un
PIN 11 0V sensor sensor 0 V blanc PIN 16
PIN 12 5V Up brun/vert PIN 1
Up
Boitier Blindage Blindage Boitier
PIN 5, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 15, 19-25
libres
non occupés
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9.28 Cable adaptateur 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 12 plots (Pos.Enc.) pour PWM OUT

Cable adaptateur ID 310 199-xx
Pos.Enc. Pos.Enc.
(= 1
Signal 1 Vcc Signal TTL Couleur
1234867 E&
%" °1J=1uza1;°1a:15°
Prise 12 plots Prise Sub-D 25 plots

femelle femelle
PIN 1 B— -Ua2 rose PIN 7
PIN 2 5V sensor sensor Up bleu PIN 9
PIN 3 R+ +Ua0 rouge PIN 10
PIN 4 R- -Ua0 noir PIN 12
PIN 5 A+ +Ua1 brun PIN 3
PIN 6 A- -Ua1 vert PIN 4
PIN 7 libre -UaS violet PIN 14
PIN 8 B+ +Ua2 gris PIN 6

PIN 9 libre libre -
PIN 10 oV oV blanc/vert PIN 2

Un
PIN 11 0 V sensor sensor 0 V blanc PIN 11
PIN 12 5V Up brun/vert PIN 1
Up
Boitier Blindage Blindage Boitier
PIN 5, 8, 13, 15
libres
non occupés
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9.29 Cable adaptateur 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 9 plots (Pos.Enc.) pour PWM OUT

Cable adaptateur ID 310 198-xx
Pos Enc. Pos Enc.
2 S
Signal Couleur
TI3itele
9.:. 'IEI 1:I 'I? 1.‘3 1u|1- 'Iﬁ5-
Prise 9 plots femelle Prise Sub-D 15 plots femelle
PIN 1 4+ vert PIN 3
PIN 2 l4— jaune PIN 4
PIN 3 5V brun PIN 1
Up
PIN 4 oV blanc PIN 2
Un
PIN 5 Io+ bleu PIN 6
PIN 6 lo— rouge PIN 7
PIN 7 lo+ gris PIN 10
PIN 8 lo— rose PIN 12
PIN 9 blindage interne blanc/brun PIN 5
boitier blindage externe Boitier
PIN 8, 9, 11, 13, 14, 15
libres
non occupeés
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9.30 Adaptateur rond Sub-D 9/15 plots (Pos.Enc./Pos.Enc) (11 pAcc)

Adaptateur ID 294 894-01

Pos. Enc. Pos Enc.

=8

Signal
Prise 9 plots Prise Sub-D 15 plots

PIN 1 1+ PIN 3
PIN 2 l4— PIN 4
PIN 3 5V PIN 1

Up
PIN 4 oV PIN 2

Un
PIN 5 Io+ PIN 6
PIN 6 lo— PIN 7
PIN 7 lo+ PIN 10
PIN 8 lo— PIN 12
PIN 9 blindage interne PIN 5
boitier blindage externe Boitier

PIN 8,9, 11, 13, 14, 15
libres

non occupés
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9.31 Adaptateur rond Sub-D 12/15 plots (Pos.Enc./Pos.Enc) (1 Vcc/TTL)

Adaptateur ID 324 555-01

Pos Enc.

=8

Pos Enc.

Signal 1 Vcc Signal TTL
Prise 12 plots Prise Sub-D 15 plots

PIN 1 B- -Ua2 PIN 7
PIN 2 5 V sensor 5V sensor PIN 9
PIN 3 R+ +Ua0 PIN 10
PIN 4 R- -Ua0 PIN 12
PIN 5 A+ +Ua1 PIN 3
PIN 6 A- -Ua1 PIN 4
PIN 7 -UaS -UaS PIN 14
PIN 8 B+ +Ua2 PIN 6
PIN 9 libre libre -
PIN 10 ov ov PIN 2

UN UNn
PIN 11 0 V sensor 0V sensor PIN 11
PIN 12 5V 5V PIN 1

Up Up
Boitier Blindage Blindage Boitier

PIN 5, 8, 13, 15
libres

non occupés
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9.32 Cable adaptateur de commutation TTL Sub-D 15 plots (Pos.Enc.) --> 11 pAcc
M23, 9 plots (Pos. Enc.)

Cable adaptateur de commutation ID 331 692-xx
Pos.Enc. Pos.Enc.

Signal Couleur T3

G & % o8 7 ¥ 3

2101 1213 1815

Prise 9 plots Prise Sub-D 15 plots (femelle)
PIN 1 4+ vert PIN 1
PIN 2 l4— jaune PIN 9
PIN 3 5V brun PIN 4
Up PIN151)
PIN 4 oV blanc PIN 2
Un
PIN 5 I+ bleu PIN 3
PIN 6 lo— rouge PIN 11
PIN 7 lo+ gris PIN 14
PIN 8 lo— rose PIN 7
PIN 9 blindage interne blanc/brun PIN 5
Boitier blindage externe Boitier
PIN 6, 8, 10, 12, 13
libres
non occupeés

) PIN 4 et PIN 15 pontés. Tension de commutation 5 V sur PIN 15 (TTL = 11 pAcc)
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M23, 9 plots (Pos. Enc.)

9.33 Adaptateur de commutation TTL M23, 12 plots (Pos.Enc.) --> 11 pAcc

Adaptateur de commutation ID 324 282-xx

Pos Enc.

—

Pos Enc.

Signal Couleur
Prise 9 plots Prise d’accouplement 12 plots
(femelle)
PIN 1 4+ vert PIN 5
PIN 2 l4— jaune PIN 6
PIN 3 5V brun PIN9 T
Up PIN 12
PIN 4 oV blanc PIN 10
Un
PIN 5 lo+ bleu PIN 8
PIN 6 lo— rouge PIN 1
PIN 7 lo* gris PIN 3
PIN 8 lo— rose PIN 4
PIN 9 blindage interne blindage interne
Boitier blindage externe Boitier
PIN 2,7, 11
libres

non occupés

1) PIN 9 et PIN 12 pontés. Tension de commutation 5V sur PIN 9 (TTL = 11 pAcc)
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9.34 Adapterkabel FANUC TTL 20-pol./ HEIDENHAIN TTL 12-pol.

Cable adaptateur ID 577 345-01

E

Signal TTL
B 1o 10
Mo, 20
Prise 12 plots FANUC TTL 20 plots
PIN 1 -Ua2 PIN 4
PIN 2 5V Sensor PIN 18, 20
PIN 3 +Ual PIN 5
PIN 4 -Ua0 PIN 6
PIN 5 +Ual PIN 1
PIN 6 -Ual PIN 2
PIN 7 - UaS -
PIN 8 +Ua2 PIN 3
PIN 9 libre -
PIN 10 ov PIN 12
Un
PIN 11 0 V Sensor PIN 14
PIN 12 5V PIN 9
Up
Bo'tier Blindage PIN 16

PIN

7,8, 10, 11, 13, 15, 17, 19
libres
non occup®s
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10 Controleur d'impédance FST 2

10.1 Description

Le contréleur d'impédance permet de contrdler des impédances de I'ordre du kQ ou du MQ
(jusqu'a 3 MQ) au niveau du céble ou de la platine d'éléments photoélectriques (p. ex. "courts-
circuits" provoqués par I'humidité dans le boitier d'un connecteur ou sur une platine). Cela
concerne les systemes de mesure linéaire CN et des capteurs rotatifs avec I'interface 11 yAcc
équipés d'un connecteur 9 plots .

Le FST 2 commute automatiguement dés qu’un systéme de mesure a tester est connecté (p.
ex. systéme de mesure linéaire). Pour cela, le courant de la lampe (LED) du systeme de mesure
est utilisé.

Pour les systemes sans lampe, p. ex. pour les cédbles prolongateurs ou en cas de défectuosité
de la lampe, le processus de contrble automatique n’est pas activé. Dans ce cas, appuyer sur la
touche de start manuelle.

= Remarque

Sur les systémes de mesure avec amplificateur intégré, la mesure n'est possible qu'entre
le blindage intérieur ( L ) et le blindage extérieur ( < )!

Conditionné par la résistance interne de I'amplificateur (< 3 MQ), les 4 autres LEDs indiquent
toujours un court-circuit du systeme apres la connexion.

10.2 Explications des éléments d’utilisation

1 Prise d'entrée 9 plots
Connexion de systemes de mesure avec signaux de sortie sinusoidaux et cable de liaison
avec connecteur 9 plots.

2 Touche de start manuelle
Pour tester les appareils sans lampe (LED) ou les systemes de mesure avec lampe
défectueuse, utiliser la touche start manuelle pour activer le FST2. Le FST 2 est alors
actif pendant que la touche est actionnée.

La touche start manuelle sert également a tester la pile. La tension de la pile est correcte
lorsqu'il y a une allumage tournant des diodes pendant que la touche est actionnée.

3 Diodes d'affichage
Les diodes allumées en permanence indiquent un court-circuit. L'allumage tournant des
diodes indique I'absence de court-circuit sur le systéme de mesure.

Le schéma sur le boitier du FST 2 indique ou est le court-circuit.

4 Manuel d'utilisation succinct
Un manuel d'utilisation succinct se trouve au dos du boitier de |'appareil.
Une étiquette autocollante en anglais est jointe au FST 2.
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10.3 Exemple d'application

Mesure d'un capteur rotatif présentant les défauts (courts-circuits) suivants :

Court-circuit entre L et <&+
Court-circuit entre le1 et0V/5V

Instruction Affichage Origine du défaut
Test de pile i Allumage tournant des LEDs = pile
Appuyer sur la touche start J— correcte
Pt
manuelle H .‘ f’{:&_ i _E'_'\‘
= shaer | e i LEDs éteintes = pile défectueuse
5 R WP
£ wooRT o
\'1-'.‘__‘_ =

Connecter le capteur rotatif,
La procédure de contréle démarre
automatiguement

Court-circuitentre | et |
est affiché -
(court-circuit 1)

La procédure de contréle ne
démarre pas
(LEDs éteintes)

Appuyer sur la touche start
manuelle, |
la procédure de contréle démarre

Source lumineuse du capteur rotatif
défectueuse ou fil conducteur de la
source lumineuse interrompu

Court-circuit entre L et L
est affiché
(court-circuit 1)

Supprimer le court-circuit sur le capteur rotatif!

Connecter le capteur rotatif,
La procédure de contréle démarre
automatiguement

L'allumage tournant s'arréte a la LED
oOVv/5V.

Le court-circuit entre 0 V/5V

et le1 est signalé par

les LEDs 0V /5V etlel quirestent
allumées en permanence
(court-circuit 2)

Supprimer |

Connecter le capteur rotatif,
La procédure de contréle démarre
automatiguement

Allumage séquentiel de chacune des 6
LEDs aussi longtemps que le capteur
rotatif reste connecté ou que la touche
start manuelle est actionnée.

Le capteur rotatif ne présente pas de
court-circuit!

= Remarque

Apres réparation, la procédure de mesure doit étre renouvelée jusqu’a
ce que toutes les diodes clignotent sous la forme d'un affichage tournant. Le systéme a

tester n'a pas de court-circuit!
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10.4 Spécifications techniques

Sensibilité

Chronologie de la
mesure

Cycle de mesure

Tension
d'alimentation

Tension de la
batterie

Consommation en
courant

Longueurs de cable

Courts-circuits < 3 MQ

|_

S T
@
N

1 sec.

Bloc de batteries 9 V

Changer les batteries tous les 2 ans, utiliser des batteries de marque avec faible courant de fuite

(p. ex. alcalines)

> 556V

En dessous de 5,5 V, I'appareil de controle est inactif!

10 mA (en service)

<0,1 pAcc (courant de repos)

dépend de la capacité
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11 Capteur rotatif ROD 486

11.1 Description

=y

Le ROD 486 permet de controbler la fonction de comptage et le réglage d'interpolation des ND,

VRZ, IBV, EXE, etc. avec l'interface 1 Vcc

Le ROD 486 convient au préréglage du déclenchement de |'oscilloscope pour le contréle du

signal de référence avec le PWM.

Remarque

Le controle des électroniques consécutives avec interface 11 pAcc est possible avec la prise
d'adaptation 1 Vcc/ 11 pAcc (convertisseur d'interfaces) ID 364914-02 et le cable de liaison

12 plots 1D 298399-01.

12 plots_19 plots

1%eo /11 pAcc
12 plots 12 plots_9 plots

=
Id.-Nr. 29839501

ROD 486

S

3649714=02

Electroniqua consacutive
avac entrés 11 pacc

11.2 Spécifications techniques

Tension
d'alimentation

Signaux de sortie

Nombre de traits

Connexion
électrique

Tension d'alimentation

5V £10 % max. 120 mA

Signaux incrémentaux A/ B

0,8-1,2 Vce

Signal de référence le0

0,2-0,85V (partie utile)

1000 traits/tour
1 signal de référence/tour

Embase radiale
(Le cable de liaison ID 298399-01 faisant
prolongateur.)

partie de la fourniture peut étre utilisé comme
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12 Spécifications techniques

12.1 PWM 9 - appareil de base

Alimentation en tension sur la prise DC-IN

Alimentation en tension du PWM via I'embase OUT de la platine d'interface

Plage de tension d'alimentation

10-30V

Consommation en courant du PWM 9 avec platine
d'interface
1 Vee ID 323077-02 sans systéme de mesure

avec 24V env. 250 mA
avec 12V env. 470 mA
Courant de démarrage env. 1 A

Puissance consommée avec bloc d'alimentation
PWM
ID 313797-01

env. 156 W

Plage de tension d'alimentation

3-10V (11 pAcc, 1 Vee, TTL)
10-30V (vérifier HTL!)

Consommation en courant du PWM 9 en MODE
PWM avec platine d'interface

1 Vee ID 323077-02 sans systéme de mesure

sans éclairage d'écran

avec éclairage d'écran

avec éclairage d'écran plus lumineux (Rv =5 Qau lieu
de 10 Q)

avec b Venv. 1,3 A (env. 6,5 W)
avec b Venv. 1,6 A (env. 8W)
avec b5 Venv. 1,8 A (env. 9 W)

Tension d'alimentation du systéme de mesure

Limitation de
courant

Parametre P2 : U-MSYS-EXTERNE sur libre de potentiel

= I Remarque

Tension du systéme de mesure (11 yAcc,1 Vee, TTL)

3-9YV, réglable manuellement
Configuration usine 5V + 0,1V

Tension du systéme de mesure (HTL)
(sans tension prédéfinie de I'électronique
consécutive)

10-19V, réglable avec bloc
d'alimentation

24V PWM

10-25V, réglable avec 30 V

a DC-IN

Configuration usine 12V + 0,2V

Tension du systéme de mesure (HTL)
avec tension de |'électronique consécutive

10-25V, réglage avec alimentation
30V

Remarque

A la mise en service, le PWM 9 ajuste la tension de I'électronique consécutive avec la

tension PWM du systeme de mesure.

Exemple : électronigue consécutive (OUT) 4,8 V, tension du systéeme de mesure (IN) 4,8 V.

Limitation de courant du systeme de mesure
Limitation de courant du systeme de mesure avec
terminaison active

500 mA max.

700 mA max.
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Fréquencemeétre

Plage de fréquence du COMPTEUR UNIVERSEL

Plage de fréquence Calculer nb impulsions”

Plage de mesure du fréquencemeétre 20 Hz - 2 MHz
Fréqguence d'entrée max. env. 2 MHz
Fréquence d'entrée max. 1 MHz

(tenir compte de la fréquence d'entrée max. de la
platine d'interface)

Barres graphiques PWM PHA, TV1, TV2

Plages de mesure en degrés [ ° |

5, 10, 25, 50, autom. Plage de
mesure
Configuration par défaut + 50°

Plage de fréquence

10 Hz - 10 MHz

Barres graphiques PWT, largeur et position du signal de référence

Plage de fréquence

15 Hz - 100 kHz

Mesures max des signaux de référence

45, _Signaux de référence
5

Durée de traitement du signal de référence

70 ms

Remarque

Sil'on dépasse 45 =gnaux de refErene o traitement ignore ces signaux de
5

référence. Siles signaux de référence sont espacés de moins de 70 ms, I'écran de I'appareil

affiche le message d’'erreur FREQZ> (exemple:

Précision de I'affichage PHA/TV

Platine d'interface

Fréquence TV PHA

TTL, HTL

10 Hz- 10 kHz +£0,5° | £0,5°
10 kHz - 500 kHz | +2° +2°
500 kHz -1 MHz | £3° +3°

11 pAcc, 1 Vee

10 Hz- 10 kHz +1° +3°
10 kHz - 500 kHz | +3° +5°
500 kHz -1 MHz | £5° +5°

Remarque

Les tolérances indiquées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration

(voir chap. “Calibration” a la page 10).
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Plage de
température

Réglage du
contraste
de l'affichage

Température de service

0°Ca+40°C

Température de stockage

-20°Ca+60°C

Le contraste de I'affichage LCD peut étre ajusté de |'extérieur. Le trimmer pour le réglage du

contraste se trouve a c6té de la prise BNC C.

Remarque

Pour le réglage, il convient d'utiliser un tournevis de réglage ou un tournevis d'horloger!

Manuel d'utilisation PWM 9 HEIDENHAIN

197



12.2 Platine d'interface 11 pAcc

Amplification des signaux (le1, le2, le0)

mV
300 m

Amplificateur
d'entrée

Courant max. du signal

le0, le1, le2 : 66 yAcc

Fréquence d'entrée max.

-3dB

env. 300 kHz

5 Remarque

La fréquence d’'entrée max. n'indique que la fréquence limite du convertisseur courant-
tension du PWM 9 (source du signal : générateur de fréquence). En fonctionnement réel
avec les systémes de mesure, la réponse en fréquence dépend essentiellement des
éléments photoélectriques, de leur capacité et de la longueur des lignes.

Mesure du courant / de la tension du systéeme de mesure

Plage de mesure de courant 0-500 mA
Plage de mesure de tension 0-10V
Tolérance +3 %

Mesure de I'amplitude du signal

Plage de mesure MODE PWT

0 pAcc - 16,9 pAcc

Plage de mesure MODE PWM

2 pAcc - 33,3 pAcc
(correspond a 0,6 - 10 Vce)

Fréguence de mesure
fréquence de mesure min.

fréquence de mesure max. -3dB

10 Hz
100 kHz

logiciel

Tolérance avec compensation par

+ 3 % pour fréquences de mesure jusqu'a 20 kHz
+ 10 % pour fréquences de mesure jusqu'a 50
kHz

=y Remarque

Les tolérances indiquées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration

(voir chap. “Calibration” a la page 10).
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Affichage du signal de perturbation UaS

lel etle2 < 4 pAcc

Temps de réponse platine d'interface t1 env. 5 ys

Temps de réponse de I'affichage du PWM 12 > 1,2us

Durée min. de la perturbation pour |'affichage Uas t>6,2us (=11 +12)
Affichage de perturbation en MODE PWT 16,1 pAcc
.SIGNAUX TROP GRANDS”

Sortie du systéme de mesure

Signal de sortie comme signal d'entrée sans U,
avec potentiel de référence 0V

12.3 Platine d'interface 1 Vcc

Entrée de systéeme de mesure (IN)

Tension du signal 5 Vee max.

Fréquence d'entrée max.

Fréquence max. sur I'entrée pour systemes de env. 500 kHz
mesure de la platine d'interface (- 3 dB)

Fréquence max. pour les signaux analogiques surles | env.1 MHz
prises BNC (- 3 dB)

= Remarque

Des fréquences d’entrées supérieures sont possibles jusqu'a TMHz. Toutefois, dans

ce cas, la précision de I'affichage PHA/TV n’est plus garantie!

La fréquence d’entrée max. n'indigue que la fréquence limite a I'entrée de tension du PWM
(source du signal : générateur de fréguence). En mode de fonctionnement réel avec les
systemes de mesure, la réponse en fréquence dépend essentiellement du systeme de
mesure et de la longueur des lignes.

Mesure du courant / de la tension du systéme de mesure

Plage de mesure de courant 0-500 mA
Plage de mesure de tension 0-10V
Tolérance +3 %

Les tolérances indiguées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration
(voir chap. “Calibration” a la page 10).

= I Remarque
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Mesure de I'amplitude du signal

Plage de mesure

0,2 Vec - 1,6 Vee

Fréquence de mesure
fréquence de mesure min.
fréquence de mesure max. -3dB

10 Hz
100 kHz

Tolérance avec compensation logicielle

+ 3 % pour fréquences de mesure jusqu'a 20 kHz
+ 10 % pour fréquences de mesure jusqu'a 50
kHz

Résistance de terminaison

121 Q

Affichage du signal de perturbation UaS

Signaux incrémentaux A et B < 0,3 Vce

Temps de réponse platine d'interface t1 env. b us

Temps de réponse de I'affichage du PWM 12 > 1,2us

Durée min. de la perturbation pour I'affichage UaS t>6,2us (=t1 +t2)

Sortie du systéme de mesure

=y

Signal de sortie

comme signal d'entrée avec U

Remarque

Les tolérances indiguées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration

(voir chap. “Calibration” a la page 10).
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12.4 Platine d'interface absolu 1 Vcc

Entrée de systeme de mesure (IN)

Tension du signal 5 Vee max.

Fréquence d’entrée max.

Fréquence d'entrée pour signaux 1 Vcc (- 3 dB) env. 500 kHz

Fréquence max. pour les signaux analogiques surles | env. 1 MHz (3 dB)
prises BNC

= Remarque

Des fréquences d’entrées supérieures sont possibles jusqu'a 1 MHz. Toutefois, dans
ce cas, la tolérance de I'affichage PHA/TV n'est plus garantie!

La fréquence d’entrée max. n'indigue que la fréquence limite a I'entrée de tension du PWM
(source du signal : générateur de fréquence). En fonctionnement réel avec les systemes de
mesure, la réponse en fréquence dépend essentiellement du systeme de mesure et de la
longueur des lignes.

Sortie du systeme de mesure (OUT)

Signal de sortie comme signal d'entrée sans Ug

Repérage des sighaux des prises BNC

Systéme de mesure 1 Vcc, piste AB

Signaux sur la prise BNC A A, B, A+B, R
Signaux sur la prise BNC B B, A A+B, R
Signaux sur la prise BNC C R, %, Up

Systéme de mesure 1 Vcc, piste CD

Signaux sur la prise BNC A C, D, C+D,R
Signaux sur la prise BNC B D,C,C+D, R
Signaux sur la prise BNC C R, @, Up

Systéme de mesure 1 Vcc avec interface EnDat ou SSI

Signaux sur la prise BNC A A, CLK+, DAT+, DAT-
Signaux sur la prise BNC B B, CLK-, DAT+, DAT-
Signaux sur la prise BNC C Uas, Up, CLK—, CLK+
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Mesure du courant / de la tension des systémes de mesure

Mesure de I'amplitude du signal

Plage de mesure de courant 0-500 mA
Plage de mesure de tension 0-30V
Tolérance +5 %
Plage de mesure 0,2 Vcc-1,6 Vee
Fréquence de mesure

fréquence de mesure min. 10 Hz

fréquence de mesure max. -3dB 100 kHz

Tolérance avec compensation logicielle | =3 % pour fréquences de mesure jusqu'a 20 kHz
+ 10 % pour fréquences de mesure jusqu'a 50

kHz

Affichage du signal de perturbation UaS

Signaux incrémentaux A et B < 0,3 Vce
Temps de réponse platine d'interface ty env. b us
Temps de réponse de I'affichage du PWM th>1,2ps

Durée min. de la perturbation pour I'affichage / UaS

t>62ps (=t + 1)

Résistance de terminaison

=y

Signal incrémental A, B

121 Q

Signal incrémental C, D

Remarque

Les tolérances indiquées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration

(voir chap. “Calibration” a la page 10).
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12.5 Platine d'interface TTL

Tension d'entrée max.

Tension d'entrée max. +7V

Fréquence d'entrée max.

Fréquence d'entrée max. env. 2 MHz

= Remarque

La fréquence d'entrée max. n'indique que la fréquence limite a I'entrée rectangulaire
du PWM (source du signal : générateur de fréquence).

Mesure du courant / de la tension du systeme de mesure

Plage de mesure de courant 0-500 mA
Plage de mesure de tension 0-10V
Tolérance +3 %

Les tolérances indiquées sont valables a l'intérieur du cycle de calibration
(voir chap. “Calibration” a la page 10).

= I Remarque

Mesure de I'amplitude du signal

Plage de mesure niveau High 25-75V
Plage de mesure niveau Low 0-25V
Résolution 50 mV
Fréquence de mesure 10 Hz - 200 kHz
Tolérance +50 mV

Résistance de terminaison

du signal du systéme de mesure vers U-MSYS 215 Q
du signal du systéme de mesure vers GND 90,9 Q
= Remarque

Particularité de la platine d'interface TTL

En fonction du circuit d'entrée utilisé, I'affichage PHA/TV reste fonctionnel malgré une
rupture de cable (p. ex. Ua1). Les signaux manquants sont générés en interne et
intégralement délivrés a la sortie du systeme de mesure. La rupture du céble peut étre
détectée avec le MODE MESURE D'AMPLITUDE DES SIGNAUX ou en contrdlant les
signaux du systéme de mesure aux prises BNC.
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12.6 Platine d'interface HTL

Tension d'entrée max.

Tension d'entrée max.

0-30V

Fréquence d'entrée max.

=y

Mesure du courant / de la tension du systéeme de mesure

=y I Remarque

Fréquence d'entrée max.

env. 2 MHz

Remarque

La fréquence d'entrée max. n'indique que la fréguence limite a I'entrée rectangulaire
du PWM (source du signal : générateur de fréquence).

Plage de mesure de courant 0-500 mA
Plage de mesure de tension 0-30V
Tolérance +5 %

Les tolérances indiquées sont valables a I'intérieur du cycle de calibration

(voir chap. “Calibration” a la page 10).

Mesure de I'amplitude du signal

Plage de mesure niveau High 7,5-225V
Plage de mesure niveau Low 0-75V
Résolution 100 mV

Fréquence de mesure

10 Hz - 200 kHz

Tolérance +100 mV
Résistance de terminaison

du signal du systéeme de mesure vers U-MSYS 1200 Q

du signal du systéeme de mesure vers GND 1200 Q

= Remarque

Particularité de la platine d'interface HTL
Si les signaux inverses manquent a I'entrée du systéeme de mesure, ils sont générés en
interne et intégralement délivrés a la sortie systéme de mesure.
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12.7 Boitier d'alimentation PWM

Tension en entrée 100- 240V AC, 50-60 Hz
Tension de sortie 24V DC,1,0A
Indice de protection 1
Température ambiante max. 40 °C
Normes CEM EN 61000-6-2

requises . " . . .
Norme d'immunité pour les environnements industriels

en détail :

EN 61000-4-2 ES Level 3

EN 61000-4-3 Radiation niveau 3

EN 61000-4-4 Burst Level 3

EN 61000-4-5 Surge Level 3

EN 61000-4-6 Induction fréquence radio niveau 3

EN 55011, classe B

Antiparasitage
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13 Contacts

Votre support en ligne HEIDENHAIN

Le support en ligne HEIDENHAIN a Traunreut avec son personnel multilingue qualifié vous
assiste dans la résolution de vos problemes.

En cas de questions d'ordre technique, le support téléphonique HEIDENHAIN vous donne des
informations détaillées et des conseils sur les systémes de mesure et sur la programmation CN
et PLC.

Support technique en ligne HEIDENHAIN

Systémes de mesure / Etalonnage des machines
+49 (8669) 31-3104
E-Mail: service.ms-support@heidenhain.de

Programmation CN
+49 (8669) 31-3103
E-Mail: service.ms-support@heidenhain.de

Support CN
+49 (8669) 31-3101
E-Mail: service.nc-support@heidenhain.de

Programmation PLC, TNC
+49 (8669) 31-3102
E-Mail: service-plc@heidenhain.de

Commandes numériques pour tour
+49 (8669) 31-3105
E-Mail: service.lathe-support@heidenhain.de

Support en ligne HEIDENHAIN pour
Réparations, piéces détachées, appareils d'échange, réclamations et contrats de
maintenance

Equipe nationale
+49 (8669) 31-3121

Equipe internationale
+49 (8669) 31-3123

Gestion des réclamations et des plaintes, contrats de maintenance et prestations d'étalonnage
+49 (8669) 31-3135

E-Mail: service.order@heidenhain.de

Formations techniques

+49 (8669) 31-2293, 31-1695
Fax: +49 (8669) 31-1999
E-Mail: mtt@heidenhain.de
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HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-Strae 5
83301 Traunreut, Germany

@ +498669 31-0

+49 8669 5061

E-mail: info@heidenhain.de

Technical support +49 8669 32-1000

Measuring systems © +49 8669 31-3104
E-mail: service.ms-support@heidenhain.de

TNC support © +49 8669 31-3101
E-mail: service.nc-support@heidenhain.de

NC programming & +49 8669 31-3103
E-mail: service.nc-pgm@heidenhain.de

PLC programming © +49 8669 31-3102
E-mail: service.plc@heidenhain.de

Lathe controls © +49 8669 31-3105
E-mail: service.lathe-support@heidenhain.de

www.heidenhain.de

517651-33 - Printed in Germany - 0.5 - 2/2013 - S



	Sommaire
	1. Généralités
	1.1 Utilisation du mode d'emploi
	1.2 Instructions de sécurité
	1.3 Calibration
	1.4 Description des composants
	1.5 Fourniture
	1.6 Description du phasemètre PWM9
	1.7 Etendue des fonctions du PWM 9
	1.8 Alimentation
	1.9 Logiciel
	1.10 Descriptions des affichages

	2. Reconnaissance 
de l'interface
	2.1 Détection de l'interface au moyen de l'identification des systèmes de mesure
	2.2 Autres caractéristiques de reconnaissance

	3. Montage de mesure standard
	3.1 Appareils de mesure
	3.2 Connexion des appareils de mesure

	4. Réglage standard de l'oscilloscope
	4.1 Configurations requises pour l'oscilloscope
	4.2 Interfaces analogiques 1 Vcc et 11 μAcc

	5. Mesure avec le PWM9
	5.1 Mesure en MODE PWT 11 μAcc ou 1 Vcc
	5.2 Outil pour le réglage de la tête captrice des systèmes de mesure à règle nue
	5.3 Mesure en MODE PWM
	5.4 MODE EXPERT
	5.5 Mesure avec la platine d'interface multi-fonctions 1 Vcc, absolue, Zn/Z1, EnDat, SSI
	5.6 Utilisation de la platine d'interface 1 Vcc, absolue

	6. Commutation vers un autre mode de mesure PWM
	6.1 Instructions générales relatives aux différents modes
	6.2 Activation du MODE PWT
	6.3 Commutation du MODE PWT au MODE PWM
	6.4 Commutation du MODE PWM au MODE PWT
	6.5 Activer le MODE EXPERT
	6.6 Restaurer la configuration usine

	7. Résumé des câbles adaptateurs
	7.1 Platines d'interface 1 Vcc et TTL
	7.2 Platine d'interface 11 μAcc
	7.3 Platine d'interface HTL
	7.4 Platine d'interface absolue / 1 Vcc, signal de commutation sinus Zn/Z1
	7.5 Platine d'interface absolue/1 Vcc, systèmes de mesure EnDat/SSI/ SSI programmableMesure des signaux absolus coté du système de mesure
	7.6 Platine d'interface absolue / 1 Vcc, systèmes de mesure EnDat, mesure coté CN
	7.7 Platine d'interface absolue/1 Vcc, systèmes de mesure EnDat/SSI/SSI programmable
	7.8 TNC avec prise Sub-D 15/25 plots et platines d'interface1 Vcc, TTL, 11 μAcc (systèmes de mesure de position)
	7.9 TNC avec prises Sub-D 25 plots , Zn/Z1 (1 Vcc), EnDat (1 Vcc) (encodeur moteur)
	7.10 Systèmes de mesure avec commutation TTL --> 11 μAcc
	7.11 Adaptateur FANUC-TTL

	8. Description des interfaces
	8.1 Interfaces analogiques
	8.2 Interface signaux rectangulaires
	8.3 Interfaces absolues
	9. Distributions  des raccordements
	9.1 Platines d'interface
	9.2 Fiche d'alimentation
	9.3 EnDat 2.1
	9.4 Interface série SSI
	9.5 Interface série SSI programmable
	9.6 Câble standard HEIDENHAIN
	9.7 Systèmes de mesure absolue pour moteurs
	9.8 Prise d'adaptation pour câblage autre que Heidenhain
	9.9 Câble adaptateur pour raccorder le PWM directement sur le connecteur de platine dusystème de mesure
	9.10 Câble adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Pos.Enc.EnDat)
	9.11 Câble adaptateur vers la carte d'interface IK 115/IK 215
	9.12 Câble adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Mot.Enc.EnDat)
	9.13 Câble adaptateur 17/15 plots; PWM vers l'électronique consécutive (Pos.Enc.EnDat)
	9.14 Câble adaptateur 17/25 plots; PWM vers l'électronique consécutive (Mot.Enc.1 Vcc)
	9.15 Câble adaptateur 17/25 plots; PWM vers l'électronique consécutive (Mot.Enc.EnDat
	9.16 Câble adaptateur 17/17 plots; PWM vers moteur (Mot.Enc.1 Vcc)
	9.17 Câble adaptateur 17/15 plots; TNC avec prise Sub-D 15 plots(Pos.Enc. 1 Vcc/EnDat)
	9.18 Câble adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/ZnZ1)
	9.19 Câble adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/EnDat)
	9.20 Câble adaptateur 17/25 plots; TNC avec connecteur Sub-D 25 plots(Pos.Enc./Mot.Enc. 1 Vcc/EnDat et 1 Vcc/ZnZ1)
	9.21 Câble adaptateur 12/15 plots; PWM vers électronique consécutive TTL Sub-D (Pos.Enc.)
	9.22 Câble adaptateur 12/15 plots; PWM vers électronique d'adaptation TTL (APE) Sub-D(Pos.Enc.)
	9.23 Câble adaptateur 12/12 plots; PWM vers électronique d'adaptation TTL (APE) (Pos.Enc.)
	9.24 Câble adaptateur 12/14 plots; PWM vers systèmes de mesure avec connecteurs M12(1 Vcc/TTL)
	9.25 Câble adaptateur 17/14plots ; PWM vers systèmes de mesure avec connecteurs M12(EnDat)
	9.26 Câble adaptateur 12/12 plots; PWM vers connecteur de platine (1 Vcc, TTL, HTL) (Pos.Enc.)
	9.27 Câble adaptateur 25 plots Sub-D (Mot.Enc.); 12 plots (Pos.Enc.) pour PWM IN
	9.28 Câble adaptateur 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 12 plots (Pos.Enc.) pour PWM OUT
	9.29 Câble adaptateur 15 plots Sub-D (Pos.Enc.); 9 plots (Pos.Enc.) pour PWM OUT
	9.30 Adaptateur rond Sub-D 9/15 plots (Pos.Enc./Pos.Enc) (11 μAcc)
	9.31 Adaptateur rond Sub-D 12/15 plots (Pos.Enc./Pos.Enc) (1 Vcc/TTL)
	9.32 Câble adaptateur de commutation TTL Sub-D 15 plots (Pos.Enc.) --> 11 μAcc
	9.33 Adaptateur de commutation TTL M23, 12 plots (Pos.Enc.) --> 11 μAccM23, 9 plots (Pos. Enc.)
	9.34 Adapterkabel FANUC TTL 20-pol./ HEIDENHAIN TTL 12-pol.
	9.34 Adapterkabel FANUC TTL 20-pol./ HEIDENHAIN TTL 12-pol.

	10. Contrôleur d'impédance  FST2
	10.1 Description
	10.2 Explications des éléments d’utilisation
	10.3 Exemple d'application
	10.4 Spécifications techniques

	11. Capteur rotatif 
ROD 486
	11.1 Description
	11.2 Spécifications techniques
	12. Spécifications techniques
	12.1 PWM 9 – appareil de base
	12.2 Platine d'interface 11 μAcc
	12.3 Platine d'interface 1 Vcc
	12.4 Platine d'interface absolu 1 Vcc
	12.5 Platine d'interface TTL
	12.6 Platine d'interface HTL
	12.7 Boîtier d'alimentation PWM
	13. Contacts



