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Grundlegendes | Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet Informationen Uiber das vorliegende Produkt und die
vorliegende Anleitung.

Informationen zum Produkt

Die Adjusting and Testing Software (ATS) ist Bestandteil eines Messgeréte-
Diagnosesets. In Kombination mit den Test- und Priifgeraten der Baureihe

PWM unterstitzt die Adjusting and Testing Software beim Anbau, bei der
Funktionskontrolle und bei der Fehlerdiagnose von HEIDENHAIN-Messgeraten. Dazu
wird die Adjusting and Testing Software auf einem Computer installiert und mit dem
PWM verbunden.

Weitere Informationen: "Funktionsibersicht", Seite 34

Die Adjusting and Testing Software umfasst eine Messgerate-Datenbank. Die
Messgerate-Datenbank beinhaltet die IDs und Varianten der bis zur Software-
Freigabe gefertigten Messgeréate.

Eine neue Version der Adjusting and Testing Software mit aktualisierter Messgerate-
Datenbank erscheint im regelmafigen Abstand. Die aktuelle Software-Version finden
Sie im Download-Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren’,
Seite 42

Software-Optionen

Mit Software-Optionen konnen Sie den Funktionsumfang der Adjusting and Testing
Software erweitern. Software-Optionen konnen Sie in der Adjusting and Testing
Software durch Eingabe eines Lizenzschlissels freischalten.

Weitere Informationen: "Software-Optionen freischalten’, Seite 53

Giiltigkeit der Dokumentation

Dieses Benutzerhandbuch ist gultig fur die Version 3.8.xx der Adjusting and Testing
Software.

» Vor dem Gebrauch der Dokumentation priifen, ob Dokumentation und Software-
Version Ubereinstimmen

Weitere Informationen: "Informationen zur Software aufrufen”, Seite 47

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren’,
Seite 42
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1.5 Hardware-Kompatibilitat

Die Adjusting and Testing Software ist kompatibel mit folgender Hardware:

Hardware ID
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

o Spezialversionen der Adjusting and Testing Software und die zugehorige
Dokumentation, z. B. zur Prifung von Messgeraten in Kombination mit der
IK 215, finden Sie unter www.heidenhain.com.

o Um einen rickflhrbaren, genauen und fehlerfreien Betrieb garantieren
zu konnen, empfiehlt HEIDENHAIN das Gerét alle zwei Jahre an den
Kalibrierdienst von HEIDENHAIN zu senden.

Nach Ablauf des empfohlenen Zeitraums wird eine entsprechende
Meldung in der Adjusting and Testing Software angezeigt.
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Hinweise zum Lesen der Dokumentation

Unfalle mit Todesfolge, Verletzungen oder Sachschaden bei Nichtbeachtung
der Dokumentation

Falsche Bedienung der Software kann zum Tod, zu Verletzungen oder zu
Sachschaden fihren.

» Dokumentation sorgfaltig und vollstandig lesen
» Dokumentation aufbewahren

Bevor Sie die Adjusting and Testing Software mit einem Priifgerat oder
Messgerat verbinden, missen Sie die Dokumentation des Priufgerats und
des Messgerats gelesen und verstanden haben.

Die folgende Tabelle enthalt die Bestandteile der Dokumentation in der Reihenfolge
ihrer Prioritat beim Lesen.

Dokumentation Beschreibung

Addendum Ein Addendum erganzt oder ersetzt die
entsprechenden Inhalte der Betriebsanleitung und
ggf. auch der Installationsanleitung.

Ist ein Addendum in der Lieferung enthalten, hat es
die hochste Prioritat beim Lesen. Alle tbrigen Inhalte
der Dokumentation behalten ihre Glltigkeit.

Montageanleitung Die Montageanleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um ein Gerat sachgerecht zu
montieren und zu installieren. Die Montageanleitung
ist in jeder Lieferung enthalten. Die Montageanleitung
hat die zweithochste Prioritéat beim Lesen.

Betriebsanleitung Die Betriebsanleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um ein Gerat sachgerecht und
bestimmungsgemal zu betreiben. Die Betriebsan-
leitung ist auf dem mitgelieferten Speichermedium
enthalten und kann auch im Download-Bereich von
www.heidenhain.com heruntergeladen werden. Vor
der Inbetriebnahme des Gerats muss die Betriebsan-
leitung gelesen werden.

Die Betriebsanleitung hat die dritthochste Prioritat
beim Lesen.

Software Release Notes Die Software Release Notes fassen Erweiterungen
und Verbesserungen der jeweiligen Software-Version
zusammen.

Benutzerhandbuch Das Benutzerhandbuch enthalt alle Informationen, um
die Software auf einem PC zu installieren und bestim-
mungsgemal zu verwenden. Das Benutzerhandbuch
ist im Installationsordner der Software enthalten und
kann im Download-Bereich von www.heidenhain.com
heruntergeladen werden.
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Anderungen gewiinscht oder den Fehlerteufel entdeckt?

Wir sind standig bemuht, unsere Dokumentation fir Sie zu verbessern. Helfen Sie
uns dabei und teilen uns bitte Ihre Anderungswinsche unter folgender E-Mail-
Adresse mit:

userdoc@heidenhain.de

1.7 Aufbewahrung und Weitergabe der Dokumentation

Das Benutzerhandbuch muss in unmittelbarer Nahe des Arbeitsplatzes aufbewahrt
werden und dem gesamten Personal jederzeit zur Verfligung stehen. Der Betreiber
muss das Personal Uber den Aufbewahrungsort des Benutzerhandbuchs
informieren. Wenn das Benutzerhandbuch unleserlich geworden ist, dann muss
durch den Betreiber Ersatz beim Hersteller beschafft werden.

Bei der Weitergabe der Software an Dritte muss auch das Benutzerhandbuch an den
neuen Besitzer weitergegeben werden.

1.8 Zielgruppen des Benutzerhandbuchs
Das Benutzerhandbuch richtet sich an Fachkrafte flir Service, Instandhaltung und
Inbetriebnahme.

Die beschriebenen Tatigkeiten dirfen nur von Personen mit fundierten Kenntnissen
der Elektronik, Elektrotechnik und NC-Werkzeugmaschinentechnik ausgefthrt
werden.

Das vorliegende Benutzerhandbuch muss von jeder Person gelesen und beachtet
werden, die mit der Diagnose oder Justage von Messgeraten mit Hilfe der Adjusting
and Testing Software betraut ist.

1.9 Textauszeichnungen

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen verwendet:

Darstellung Bedeutung
> . Kennzeichnet einen Handlungsschritt und das Ergeb-
> nis einer Handlung

Beispiel:

» Auf OK klicken
> Die Meldung wird geschlossen

o Kennzeichnet eine Aufzahlung
LI Beispiel:
= TTL

® EnDat
L

fett Kennzeichnet Menus, Anzeigen und Schaltflachen
Beispiel:
» Auf Datei beenden klicken
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1.10 Abbildungen

Die Abbildungen in diesem Benutzerhandbuch dienen der Erklarung und
Veranschaulichung. Die tatsachliche Benutzeroberflache ist abhdngig von der
Software-Konfiguration und vom verbundenen Messgeréat.

1.11 Weiterfiihrende Informationen

Detaillierte Informationen zu Hardware und Anschlusstechnik finden Sie in den
nachfolgenden Dokumenten.

In der Adjusting and Testing Software verfiigbare Dokumentation:
® "Benutzerhandbuch Kabel und Anschlusstechnik”

m  Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten”

® Betriebsanleitung PWM

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

Dokumentation der Geratehersteller:

® Dokumentation der Peripheriegerate
®m Dokumentation der Messgerate

®m  Dokumentation der Maschine

Dokumentation zu EnDat 3:
Informationen zu EnDat 2.1, EnDat 2.2 und EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.
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Sicherheit | Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet wichtige Informationen zur Sicherheit, um die Adjusting
and Testing Software mit Geréaten zu verbinden und ordnungsgemal zu betreiben.

Verwendete Hinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise warnen vor Gefahren im Umgang mit dem Gerat und geben
Hinweise zu deren Vermeidung. Sicherheitshinweise sind nach der Schwere der
Gefahr klassifiziert und in die folgenden Gruppen unterteilt:

A GEFAHR

Gefahr signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung zum
Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefdhrdung sicher zum
Tod oder schweren Korperverletzungen.

Warnung signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung
zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zum Tod oder schweren Koérperverletzungen.

AVORSICHT

Vorsicht signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung
zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zu leichten Koérperverletzungen.

HINWEIS

Hinweis signalisiert Gefahrdungen fir Gegenstande oder Daten. Wenn Sie
die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die
Gefahrdung voraussichtlich zu einem Sachschaden.
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2.3

2.4

2.5

Informationshinweise

Informationshinweise gewahrleisten einen fehlerfreien und effizienten Einsatz des
Gerats. Informationshinweise sind in die folgenden Gruppen unterteilt:

o Das Informationssymbol steht flir einen Tipp.
Ein Tipp gibt wichtige zusatzliche oder ergénzende Informationen.

@ Das Zahnradsymbol steht fir eine maschinenabhangige Funktion.
Die beschriebene Funktion ist maschinenabhangig, wenn z. B
® |hre Maschine Uber eine notwendige Software- oder Hardware-Option
verflgt

® Das Verhalten der Funktionen von konfigurierbaren Einstellungen der
Maschine abhangt

@ Das Buchsymbol steht fiir einen Querverweis.

Ein Querverweis fuhrt zu externer Dokumentation, z. B. der Dokumentation
Ihres Maschinenherstellers oder eines Drittanbieters.

Sicherheitshinweise in der Adjusting and Testing Software

Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise an, die durch Symbole
gekennzeichnet sind.

Beispiele:

Symbol Hinweis

3 Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem
) angeschlossenen Messgerat Ubereinstimmt, konnen
das Messgerat oder der PC beschadigt werden.

Messgerate, die einer Laserschutzklasse unterlie-

& gen sind entsprechend gekennzeichnet. Beachten
Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem Messgerat,
die Montageanleitung des Messgerats und alle darin
enthaltenen Sicherheitshinweise.

Bestimmungsgemale Verwendung

Die Adjusting and Testing Software ist ausschliellich fir die folgende Verwendung
bestimmt:

® Diagnose und Justage von HEIDENHAIN-Messgeraten

Bestimmungswidrige Verwendung

Jede Verwendung, die nicht in 'Bestimmungsgemalie Verwendung' genannt ist, gilt
als bestimmungswidrig. Fir hieraus resultierende Schaden haftet allein der Betreiber
des Messgerate-Diagnosesets.

Unzulassig ist insbesondere der Einsatz als Bestandteil einer Sicherheitsfunktion.
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Sicherheit | Qualifikation des Personals

Qualifikation des Personals

Das Personal fir die Installation und Bedienung der Software muss die
entsprechende Qualifikation flr diese Arbeiten aufweisen und sich mit Hilfe der
Dokumentation der Software, der Gerate und der angeschlossenen Peripherie
ausreichend informiert haben.

Nachfolgend sind die Personengruppen hinsichtlich ihrer Qualifikationen und
Aufgaben naher spezifiziert.

Fachpersonal

Das Fachpersonal wird vom Betreiber in der Bedienung und Parametrierung
ausgebildet. Das Fachpersonal ist aufgrund seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrung sowie Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen in
der Lage, die ihm Ubertragenen Arbeiten hinsichtlich der jeweiligen Applikation
auszufuhren und mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden.

Elektrofachkraft

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und
Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Normen und Bestimmungen in

der Lage, Arbeiten an elektrischen Anlagen auszuflhren und mogliche Gefahren
selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Die Elektrofachkraft ist speziell fir

das Arbeitsumfeld ausgebildet, in dem sie tatig ist. Die Elektrofachkraft muss die
Bestimmungen der geltenden gesetzlichen Vorschriften zur Unfallverhitung erfillen.

Betreiberpflichten

Der Betreiber besitzt die Software, die Gerate und die Peripherie oder hat diese
gemietet. Er ist jederzeit fiir die bestimmungsgemalie Verwendung verantwortlich.
Der Betreiber muss:

® die verschiedenen Aufgaben qualifiziertem, geeignetem und autorisiertem
Personal zuweisen

m das Personal nachweisbar in die Befugnisse und Aufgaben unterweisen

m samtliche Mittel zur Verfigung stellen, die das Personal bendtigt, um die ihm
zugewiesenen Aufgaben zu erflllen

= sicherstellen, dass die Geréate ausschliel3lich in technisch einwandfreiem Zustand
betrieben werden

m sicherstellen, dass Software und Gerate gegen unbefugte Benutzung geschiitzt
werden

Allgemeine Sicherheitshinweise

o Die Verantwortung flr jedes System, in dem dieses Produkt verwendet
wird, liegt bei dem Monteur oder Installateur dieses Systems.

@ Die Software unterstiitzt die Verwendung einer Vielzahl von
Peripheriegeraten. Die Sicherheitshinweise aus den entsprechenden
Geratedokumentationen mussen beachtet werden. Falls die
Dokumentationen nicht vorliegen, missen sie beim Hersteller angefordert
werden.

Die spezifischen Sicherheitshinweise, die fiir die einzelnen Tatigkeiten zu beachten
sind, sind in den entsprechenden Kapiteln dieser Anleitung aufgefihrt.
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Messgeritepriifung mit dem Messgerite-Diagnoseset | Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet grundlegende Informationen zur Messgeratepriifung mit
dem Messgerate-Diagnoseset.

Messverfahren und Schnittstellen

Der Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software hangt vom verbundenen
Messgerat ab, insbesondere von dessen Messverfahren und Schnittstellentyp.

Messverfahren

Bei Messgeraten von HEIDENHAIN werden die folgenden Messverfahren

unterschieden.

Messverfahren

Inkrementales
Messverfahren

Beschreibung

Beim inkrementalen Messverfahren wird die Positi-
onsinformation durch Z&hlen der einzelnen Inkre-
mente (Messschritte) von einem beliebig gesetzten
Nullpunkt aus gewonnen. Da zum Bestimmen von
Positionen ein absoluter Bezug erforderlich ist, wird
zusatzlich ein Referenzmarkensignal ausgegeben.
Messgerate, die nach dem inkrementalen Messver-
fahren arbeiten, geben in der Regel Inkrementalsigna-
le aus.

Absolutes Messverfahren

Beim absoluten Messverfahren wird die absolu-

te Positionsinformation direkt aus der Teilung der
MaRverkorperung gewonnen. Der Positionswert steht
unmittelbar nach dem Einschalten des Messgerats
zur Verfligung und kann jederzeit von der Folge-
Elektronik abgerufen werden. Absolute Messgera-
te erfordern keine Referenzierung. Zusatzlich zum
Positionswert geben manche absoluten Messgerate
Inkrementalsignale aus. Manche absoluten Messge-
rate Ubertragen Bewertungszahlen, die Uber den
aktuellen Messgeratestatus informieren.
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Abhangig vom Messgerate-Ausgangssignal werden die folgenden
Schnittstellentypen unterschieden.

Sinusformige
Inkrementalsignale

1 VSS
3 Vss

Beschreibung

Das Messgerét gibt Spannungssignale (Sinussignale)
aus.

17 pAss
25 UASS

Rechteckformige
Inkrementalsignale

TTL
HTL
HTLs

Serielle
Dateniibertragung

EnDat 2.1, EnDat 2.2

Das Messgerét gibt Stromsignale (Sinussignale) aus.

Beschreibung

Das sinusformige Abtastsignal wird von der enthalte-
nen Elektronik digitalisiert (mit oder ohne Interpolati-
on) und als Rechteckimpulsfolge an die Folge-Elektro-
nik ausgegeben.

Beschreibung

Digitale, bidirektionale Schnittstelle, die in der Lage
ist, sowohl Positionswerte auszugeben, als auch im
Messgerat gespeicherte Informationen auszulesen,
zu aktualisieren oder neue Informationen abzulegen.

Ob das Messgerat zusatzlich zur Absolutposition
Inkrementalsignale ausgibt, konnen Sie an der Bestell-
bezeichnung des Messgerats erkennen:

EnDat01, EnDat02: mit Inkrementalsignalen 1 Vgg
EnDat21, EnDat22: ohne Inkrementalsignale
EnDatTx: mit Inkrementalsignalen TTL

EnDatHx: mit Inkrementalsignalen HTL

EnDat 3

Die Schnittstelle bendtigt fur die Kommunikation zwei
Adern. In der Regel werden bei EnDat 3 zwei weitere
Adern fUr die Spannungsversorgung des Messgerats
bendtigt. Die Gleichanteilsfreiheit des digitalen Daten-
stroms erlaubt es, die Kommunikation auf die Versor-
gungsadern zu modulieren und damit die Anzahl der
Adern fir bestimmte Anwendungen (z. B. Hybrid-
Motorkabel) auf insgesamt zwei Adern zu reduzieren.

Bestellbezeichnung des Messgerats:

m E30-R2: Kommunikation auf die Versorgungsadern
aufmoduliert

® E30-R4: Kommunikation und separate Versor-
gungsadern

®  E30-RB: Busbetrieb (Daisy-Chain Busbetrieb)

m E30-RM: Ausfiihrung mit Kompatibilitat zu
EnDat22

DRIVE-CLIQ

Fanuc

Mitsubishi

Firmenspezifische Schnittstellen ohne Inkremental-
signale
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Serielle Beschreibung

Dateniibertragung

Panasonic

Yaskawa

Indramat

SSl Synchron-serielle Schnittstelle mit Inkremental-
signalen

Signalkonverter

Signalkonverter passen die Messgeratesignale an die Schnittstelle der Folge-
Elektronik an. Sie werden dann eingesetzt, wenn die Folge-Elektronik die
Ausgangssignale der Messgerate nicht direkt verarbeiten kann oder wenn
eine zusatzliche Interpolation der Signale notwendig ist. Mit dem Messgerate-
Diagnoseset kdnnen Sie Messgerate in Kombination mit verschiedenen
Signalkonvertern der Baureihen EIB, EXE, IBV und APE prifen.

Sende- und Empfangseinheit fiir EnDat-Tastsysteme

Kabellose Tastsysteme Ubertragen die Signale per Funk oder Infrarot an eine
Sende- und Empfangseinheit. Mit dem Messgerate-Diagnoseset konnen Sie
die EnDat-Tastsysteme TS 460 und TT 460 in Kombination mit der Sende- und
Empfangseinheit SE 661 priifen.

Weitere Tastsysteme oder Sende- und Empfangseinheiten werden vom Messgeréte-
Diagnoseset derzeit nicht unterstitzt.

@ Detaillierte Informationen zu den Messgerate-Schnittstellen finden Sie im
Prospekt Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

@ Detaillierte Informationen zur Messgerate-Schnittstelle finden Sie in der
Dokumentation des Messgerats, die Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
herunterladen konnen.

Link: www.heidenhain.com
Pfad: Software » Infobase
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3.3 Betriebsarten des Priifgerats

Das Vorgehen zur Priifung von Messgeraten hangt von der Betriebsart des
Prufgerats ab.

Folgende Betriebsarten sind maoglich:

= Messgerate-Diagnose:
Das Messgerat ist direkt an das PWM angeschlossen. Damit ist eine ausfihrliche
Analyse der Messgeratefunktionen maoglich, unabhangig vom Regelkreis einer
Maschine

®  Monitoring-Betrieb:

Das PWM ist in den Regelkreis einer NC-gesteuerten Maschine integriert. Das
erlaubt ein Monitoring des Messgerats wahrend des Betriebs

o Welche Schnittstellentypen den Monitoring-Betrieb unterstiitzen, konnen
Sie der Funktionslbersicht entnehmen.

Weitere Informationen: "Funktionsibersicht", Seite 34

@ Beachten Sie die Betriebsanleitung, bevor Sie das PWM anschlieRen und in
Betrieb nehmen.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47
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Messgerate-Diagnose

Messgerate-Diagnose ohne Signaladapter

Das Messgerat ist direkt an das PWM angeschlossen. Damit ist eine ausfuhrliche
Analyse der Messgeratefunktionen maoglich, unabhangig vom Regelkreis einer
Maschine.

1 2 3 4 5

Abbildung 1: PWM mit direkter Verbindung zum Messgerat

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
PWM

b WN=

Eigenschaft Beschreibung
Anschluss des PWM ®  Messgerateeingang X1 oder X4 ist mit dem
Messgerat verbunden
®m  Messgerdteausgang X2 ist nicht verbunden

Spannungsversorgung Durch das PWM
des Messgerats

Bei der Spannungsversorgung durch das PWM kénnen Sie in

der Adjusting and Testing Software die Spannungsnachregelung
aktivieren. Dadurch werden Spannungsabfalle auf den
Verbindungsleitungen zwischen Prifgerat und Messgerat kompensiert.
Die Spannungsnachregelung muss von der Verkabelung zwischen
Prifgerat und Messgerat unterstitzt werden. Die Adjusting and Testing
Software zeigt ggf. eine entsprechende Meldung an.

Verfahren des Messge- In der Regel manuell; NC-Regelung moglich
rats
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Messgerate-Diagnose mit Signaladapter
Das PWM ist Uber den Signaladapter mit dem Messgerat verbunden.

1 2

3 4

Abbildung 2: Messgeratediagnose mit Signaladapter

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
Signaladapter
PWM

Noah,wdNh=

Eigenschaft
Anschluss des PWM

Beschreibung

B Messgerateeingang X1 ist mit dem
Signaladapter verbunden

B Messgerateausgang X2 ist nicht verbunden

Spannungsversorgung des
Messgerats

Durch das PWM

Spannungsversorgung des
Signaladapters

Durch das PWM

Verfahren des Messgerats

In der Regel manuell; NC-Regelung maglich
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3.3.2  Monitoring-Betrieb

Das PWM ist in den Regelkreis einer NC-gesteuerten Maschine integriert. Das erlaubt
ein Monitoring des Messgerats und der Maschine wahrend des Betriebs.

o Flr den Monitoring-Betrieb wird die Verwendung eines Signaladapters
empfohlen. Der Signaladapter dient der galvanischen Trennung und
ermaglicht eine potenzialfreie Priifung.

@ Detaillierte Informationen zu den Signaladaptern SA 100 oder SA 110
finden Sie im "Benutzerhandbuch Kabel und Anschlusstechnik".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen®, Seite 47

o Bei Messgeraten mit Schnittstellen vom Typ EnDat 3 wird die Prifung im
Monitoring-Betrieb derzeit nicht unterstitzt.

0 Bei Tastsystemen wird die Prifung im Monitoring-Betrieb derzeit nicht
unterstitzt.

Monitoring-Betrieb mit Signaladapter

Das PWM ist Uber den Signaladapter in den Regelkreis der Maschine integriert. Die
Prifung kann potenzialfrei durchgefihrt werden.

1 2 3 4 5

———————————— ///I///I/////I/III/I///////%
—

Abbildung 3: Monitoring-Betrieb mit Signaladapter (Potenzialtrennung)

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
Signaladapter
PWM

NoahwdN=
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Eigenschaft Beschreibung
Anschluss des PWM ®m  Messgerateeingang X1 ist mit dem Signaladapter
verbunden
B Messgerateausgang X2 ist nicht verbunden
Spannungsversorgung Durch die Folge-Elektronik
des Messgerats
Spannungsversorgung Durch das PWM
des Signaladapters
Potenzialtrennung Ja, durch den Signaladapter
Verfahren des NC-Regelung moglich
Messgerats

Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter
Das PWM ist direkt in den Regelkreis der Maschine integriert.

1 2 3 4 5

X2 X1
OuUT IN

Abbildung 4: Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter (keine Potenzialtrennung)

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
PWM

UL WN=

HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



32

Messgeratepriifung mit dem Messgerate-Diagnoseset | Betriebsarten des Priifgerats

Eigenschaft

Anschluss des Prifgerats

Beschreibung

Messgerateeingang X1 ist mit dem Messgerat
verbunden

Messgerateausgang X2 ist mit der Folge-
Elektronik verbunden

Spannungsversorgung
des Messgerats

Durch Folge-Elektronik

Potenzialtrennung

Nein

Verfahren des Messge-
rats

NC-Regelung moglich

Flr den Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter gelten folgende
schnittstellenspezifische Eigenschaften:

Schnittstelle
T Vsg

Eigenschaft

Das PWM greift die Signale ohne 120 Ohm
Abschlusswiderstand ab

Die Grenzfrequenz wird vom Priifaufbau (z. B.
Adapterkabel) beeinflusst

11 pAss

Im Monitoring-Betrieb wird die Leitung
unterbrochen, d. h. das PWM hat einen 11 pAgs-
Empfanger und spiegelt die Eingangssignale
(kiinstliche Nachbildung) auf einen 11 pAgg
Ausgang

Die Grenzfrequenz wird vom Priifaufbau (z. B.
Adapterkabel) beeinflusst

Abhdangig von der Priifsituation (z. B. Kabelldngen,
Kabelverlangerungen, Kabelfiihrung, Maschinentyp
wie Erodiermaschine) kdnnen Signalstorungen
auftreten

TTL

Ohne PWT-Umschaltung: Das PWM greift die
RS-422-Signale ab, d. h. ein Standard-RS-422-
Empfanger wird ohne 120 Ohm Abschlusswi-
derstand auf die Leitungen geschaltet

Seriell

Das PWM greift die RS-485-Signale ab, d. h. ein
Standard-RS-485-Empfanger wird ohne 120 Ohm
Abschlusswiderstand auf die Leitungen geschaltet
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3.3.3 Signaladapter fiir den Schnittstellentyp EnDat 3

Abhangig von der Version des Prifgerats ist bei manchen Messgeraten mit
Schnittstelle vom Typ EnDat 3 ein bestimmter Signaladapter erforderlich:

Bestellbezeichnung des PWM 20 PWM 21

Messgerits

E30-R2 SA 2380 SA 1210

E30-R4 SA 2380 Signaladapter nicht
erforderlich

E30-RM SA 2380 Signaladapter nicht
erforderlich

E30-RB SA 2380 SA 2380, nur erforderlich,

wenn PWM 21 die
maximale Leistung nicht
zur Verfigung stellen
kann

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind fir eine Versorgungsspannung
von maximal 5,5 Volt ausgelegt und daher nicht zur Priifung von
Messgeraten mit Schnittstellen vom Typ EnDat 3 geeignet.

3.34 Busbetrieb

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt die Messgerate-Diagnose im EnDat
3-Busbetrieb (Daisy-Chain-Busbetrieb). Mehrere Teilnehmer sind als Buskette mit
dem Prifgerat verbunden.

X1
IN

| S | I— 5

= =
+ ; + i

o 2 33 E o 3 S %
& ZI Z| @ ZI Z\
+ I + .
[a)] [a)]
& o @ o

Slave 2 Slave 1

Abbildung 5: Mehrere Teilnehmer im Busbetrieb (Daisy-Chain-Betrieb)

o Beachten Sie die maximale Leistung, die vom PWM 20 oder PWM 21 zur
Verfiigung gestellt werden kann. Gegebenenfalls sind ein Signaladapter
und ein externes Netzteil erforderlich. Wenden Sie sich an HEIDENHAIN fir
weitere Informationen.
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Funktionsiibersicht

Die folgende Ubersicht zeigt den Funktionsumfang des Messgerate-Diagnosesets
mit PWM 21 in Abh&ngigkeit von der Messgerate-Schnittstelle (sofern vom

Messgerat unterstiitzt).

S
]
< (=4 —
o~ - = = < 2 ©

o o o o 2 § £

5 8 8 3 5 5 8§ 3 &8 £

a a a 3 2 g 5 § £ 5 8 g7

W W W e F I A w =2 a > o
Diagnose
Anzeige der Online-Diagnose v  / - - - v v v -
Anzeige der Online-Diagnose im v - - - - - v v -
Regelkreis™)
Monitoring-Betrieb mit PWM 21 v v v - - v v - -
erlaubt
Anzeige Betriebszustandsdaten v - - - - - - - - - - -
Anzeige Messgerateinformation v v v v  / v  / v v
Kreisdarstellung der Inkremental- - - v v - - - - - - v
signale
Auswertung Referenzsignal - - - v v - - - - - -
Inkrementalzahler - - v v v - - - - - -
Anzeige von Versorgungsspan- v v v v v v v v v v v v
nung und -strom
Homing-/Limitanzeige - - - v  / - - - - - - -
Signalaufzeichnung - - - v - - - - - - - -
Verbindungsdialog,
Messgerat verbinden mittels:
Ident-Nummer Messgerat v v  / v  / v v v v
Angabe von Schnittstelle und v v v v v v v v v v vV Y
Versorgungsspannung
Ident-Nummer HEIDENHAIN- v v v v - - - - - - - -
Motor
Positionsanzeige
Anzeige der Absolutpositionen v v - - - v v v v v
Unterstutzung Daisy-Chain-Bus v - - - - - - - - - - -
Anzeige der Inkrementalposition v v v v v - v - - v
(wenn verfiigbar)
Anzeige und Ricksetzen von v v v - - - v v v v v -
Fehlermeldungen
Anzeige und Ricksetzen von v v v - - - Vv v v v v J
Warnmeldungen
Anzeige des Ubertragungsstatus v v v - - - v v v v v )
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)
< (=4 —
N - = = = Q ©

» & o = Q 3 6 =

" ® B ®» 5 ¥ 8§ Z & £

¢ 8 8 2 2 g g EE& 5 % g

W W W o~ F I A uwu =2 a > o
PWT-Darstellung der Inkremen- - - - v V) - - - - - - -
talsignale
Anbauassistenten/Priifassis-
tenten
Anbauassistenten Siehe "Anbauassistenten”. Weitere Informa-

tionen siehe Dokumentation des Messgerats.
Prifassistent fir Messgeratemit v v/ - - - v - - - - -
Funktionaler Sicherheit
Assistent "MalRband spannen” - v v - - - v - - -
Zusatzfunktionen
Vergleich der Absolut- und Inkre- - - v - - - - - - - - v
mentalposition
Nullpunktverschiebung (‘elektri-  (v) (v) () - - - V) V) V) vV vV @
sches Nullsetzen") inklusive
Infoanzeige®
Konfigurations-Assistent (Adres- v - - - - - - - - - - -
sen, Sensorkennlinien, ...)
Anzeige Temperaturen v /9 - - - - v v - - - -
Anzeige weiterer Positionswerte v v - - - - v - - - - -
Anzeige weiterer Sensoren v v - - - - - - - - - -
Anzeige Grenzlagensignale v - - - - - - - - - -
Erweiterte Statusanzeige v v - - - - - - - - - -
Speicherinhalte
Anzeige von Speicherinhalten v v J/ - - - v  / - - v -
bzw. Speicherparametern
Anderung von Speicherinhalten v v - - - - - - - - -
Abspeichern von Speicherbele- v v J/ - - - v - - - - -
gungen
Vergleichsoption von aktuellem v v - - - - - - - - -
und gespeicherten Speicherinhalt
Messgeratespeicher sichern v v - - - v v v v Y -
1) Im Monitoring-Betrieb; bevorzugt in Verbindung mit einem Signaladapter
2) 25 uAgs/3 Vgs flir Servicezwecke
3)  Uber Signaladapter, fir Servicezwecke
4)  Produktschlissel erforderlich und nur fiir bestimmte Messgerate verflgbar
5)  Inklusive Umrechnung fiir PT 1000-Sensoren bei entsprechend gesetzten
EnDat-Speicherparametern
(v') Siehe Angaben im vorliegenden Benutzerhandbuch
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Ubertragung von Werten und Signalen

Welche Werte und Signale vom Messgerat Ubertragen und von der Adjusting and
Testing Software ausgewertet werden kdnnen, hangt sowohl von der Messgeréate-
Schnittstelle als auch von der Betriebsart des Priifgerats ab.

Schnittstelle Ubertragung In der Betriebsart In der Betriebsart
Messgerate- Monitoring-Betrieb
Diagnose

EnDat 3 Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Ja

EnDat 2.1 (mit Inkre- Positionswert Ja Nein

mentalsignalen) Inkrementalsignale Ja Ja

EnDat 2.2 (ohne Inkre- Positionswert Ja Ja

mentalsignale) Bewertungszahlen Ja Jam

DRIVE-CLIQ Positionswert Ja Nein
Bewertungszahlen Ja Nein

Fanuc Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Ja

Mitsubishi Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja% Jan4)

Panasonic Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Jah

Yaskawa Positionswert Ja Nein
Bewertungszahlen Jabd Nein

SSl Positionswert Ja Nein
Inkrementalsignale Ja Ja

T Vss Inkrementalsignale Ja Ja

TTuAgs Inkrementalsignale Ja Ja

TTL Inkrementalsignale Ja Ja
Abtastsignale Jad Nein

HTL Inkrementalsignale Ja2 Nein

Kommutierung Blockkommutierung Ja?) Nein
Sinuskommutierung Ja Ja

1) Information muss von der Steuerung angefragt und ibertragen werden

2)  Uber entsprechenden Signaladapter

3) Wenn vom Messgerat unterstitzt (PWT-Funktion)

4)  Nicht verflgbar fiir Messgeréte mit Bestellbezeichnung "Mitsu01"

5)  Nicht verfiigbar fur EIB 3391Y

6) InPlanung
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3.6

Einheiten und Toleranzen

Die Adjusting and Testing Software passt Einheiten, Skalierungen und Toleranzen
automatisch an das verbundene Messgerat an.

Die in der Adjusting and Testing Software angezeigten Toleranzwerte entsprechen
den HEIDENHAIN-Standardwerten fir die jeweilige Messgerate-Schnittstelle.

o Detaillierte Angaben zu Signalgrofien und Toleranzen finden Sie im
Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

o Messgerdte mit hoher Genauigkeit (z. B. Winkelmessgerate) oder
Messgeréte flr grolle Temperaturbereiche (z. B. Einbaudrehgeber) sind
enger toleriert. In diesen Fallen sind die Toleranzwerte der Adjusting and
Testing Software unguiltig.

» Beijeder Priifung die Toleranzangaben in der Dokumentation des
Messgerats beachten

0 Um die Toleranzgrenzen der Adjusting and Testing Software zu dndern, ist
ein Lizenzschissel erforderlich (Software-Option).

Weitere Informationen: "Software-Optionen’, Seite 14

Umdrehungen

Multiturn-Drehgeber Ubertragen zuséatzlich zu ihrer Singleturn-Position die Anzahl der
Umdrehungen.

m = Anzahl der unterscheidbaren Umdrehungen

Wertebereich laut Spezifikation 0 ... m Umdrehungen

Wertebereich in der Adjusting and 1...m-1T Umdrehungen
Testing Software:

Die Umdrehung 0 der Spezifikation entspricht der Umdrehung 1 in der
Adjusting and Testing Software .

Typischen getriebebasierten Multiturn-Drehgebern stehen 12 Bit fir die Ubertragung
des Multiturn-Werts zur Verfiigung. Daraus ergibt sich:

Anzahl der unterscheidbaren Umdrehun-  m =212 = 4096 Umdrehungen
gen

Wertebereich laut Spezifikation 0 ... 4095 Umdrehungen

Wertebereich in der Adjusting and 1 ... 4096 Umdrehungen
Testing Software:
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Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet alle Informationen, um die Software und die notwendigen
Treiber herunterzuladen und bestimmungsgemal’ auf einem Computer zu

installieren.

Systemanforderungen

Computer: IBM-PC oder kompatibler PC
> Dual-Core-Pentium; 2 GHz

Betriebssystem: Microsoft Windows 7 (32/64 Bit), Microsoft
Windows 8 (32/64 Bit), Microsoft Windows 10
(32/64 Bit), Microsoft Windows 11

RAM: > 2 GByte

Festplatte: = 500 MBYyte (1 GByte) frei

Bildschirm: > 1024 x 768 Pixel

Schnittstelle: USB 2.0 Typ A

Windows-Benutzerrecht: Administrator

Wenn der Computer die beschriebenen Anforderungen nicht erfllt, kann
das folgende Konsequenzen haben:

® Datenverarbeitung dauert langer
m  Adjusting and Testing Software gibt Fehlermeldungen aus
m Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software ist eingeschrankt
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4.3

4.4

Software installieren

Die Installationsdateien der Adjusting and Testing Software finden Sie im Download-

Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Link: www.heidenhain.de/service/downloads/software

Pfad: Filebase » Priif- und Testgerate » PWM 20 und PWM 21 » Software
ATS Justage- und Priifpaket

Datei: ATS Vx.x.xx - Adjusting and Testing Software for PWM20 and
PWM21.zip

Beachten Sie die Release Notes zur vorliegenden Software-Version,
bevor Sie die Adjusting and Testing Software installieren. Das Dokument
ReleaseNotes.pdf befindet sich im Ordner der Installationsdatei.

vV vVvvVvVvyVvyyvwy

vV VvV VvV VYyy

Installationsdatei von der HEIDENHAIN-Webseite herunterladen
Heruntergeladene ZIP-Datei entpacken

Zum folgenden Ordner navigieren: 539862xx » FILES » Software
Installationsdatei mit der Endung ".exe" ausfiihren

Der Installationsassistent 6ffnet sich

Auf Next klicken

Im Installationsschritt Select Destination Location den Ordner auswahlen, in
dem die Software gespeichert werden soll

o Im Installationsschritt Select Destination Location schlagt der
Installationsassistent ein Installationsverzeichnis vor. Es wird
empfohlen, das Standard-Installationsverzeichnis beizubehalten. Alle in
diesem Benutzerhandbuch angegebenen Pfade beziehen sich auf das
Standard-Installationsverzeichnis.

Auf Next klicken

Auf Install klicken

Die Installation wird gestartet

Der Fortschrittsbalken zeigt den Status der Installation an

Nach abgeschlossenem Installationsvorgang auf Finish klicken

Die Verknipfung zur Adjusting and Testing Software erscheint auf dem Desktop.

Installation priifen

Prifen Sie nach der Installation, ob die Adjusting and Testing Software auf das PWM

zugreifen kann.

>
»
>

PWM uber die USB-Schnittstelle mit dem Computer verbinden
PWM einschalten

Adjusting and Testing Software starten

Weitere Informationen: "Software starten", Seite 46

Wenn Treiber fehlen, gibt die Adjusting and Testing Software die folgende
Fehlermeldung aus: "Es wurde keine Hardware gefunden’

Weitere Informationen: "Treiber installieren”, Seite 42
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Treiber installieren

Die erforderlichen Treiber sind im Installationsordner der Software enthalten.

Abhangig vom Betriebssystem des Computers kann das Vorgehen von der
nachfolgenden Beschreibung abweichen.

> Im Installationspaket zum folgenden Ordner navigieren:
539862xx/FILES/Drivers/PWMxx

> Die enthaltenen Treiberdateien in das folgende Programmverzeichnis kopieren:
C: » Programme (x86) » HEIDENHAIN » ATS b Drivers » PWM20_PWM21

Gerate-Manager des Computers aufrufen

Auf Andere Gerate klicken

Auf PWM doppelklicken

Auf Treiber aktualisieren klicken

Option zur manuellen Suche und Installation wahlen
Im Dialog den Speicherort der Treiberdateien angeben
Auf Weiter klicken

Die Treiber werden installiert

VvV v v vV v vV VY

Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren

Eine neue Version der Adjusting and Testing Software erscheint in regelmanigem
Abstand. Wenn Sie ein Software-Update durchfihren, wird auch die Messgerate-
Datenbank aktualisiert. Die aktuelle Software-Version finden Sie im Download-
Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Link: www.heidenhain.de/service/downloads/software

Pfad: Filebase » Prif- und Testgerate » PWM 20 und PWM 21 » Software
ATS Justage- und Priifpaket

Datei: ATS Vx.x.xx - Adjusting and Testing Software for PWM?20 and
PWM21.zip

Software deinstallieren

Um die Adjusting and Testing Software von einem Computer zu deinstallieren, gehen
Sie wie folgt vor:

> In Microsoft Windows nacheinander 6ffnen:

= Start

= HEIDENHAIN Applications

B Adjusting and Testing Software

Auf Uninstall klicken

Der Deinstallationsassistent offnet sich

Um das Deinstallieren zu bestatigen, auf Ja klicken

Die Deinstallation wird gestartet

Der Fortschrittsbalken zeigt den Status der Deinstallation an

Nach erfolgreicher Deinstallation den Deinstallationsassistenten mit OK
schlielen

vVVVVvYyVy
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt die Benutzeroberflache und Bedienelemente sowie die

Grundfunktionen der Adjusting and Testing Software.

Aufbau der Benutzeroberflache

Aligemeine Bedienung | Uberblick

Die Bedienung der Software erfolgt Gber ein Funktionsmend. Das Funktionsmen(
beinhaltet die Funktionen, die zu Funktionsgruppen zusammengefasst sind.

Der Funktionsumfang ist abhangig vom angeschlossenen Messgerat
und von der Software-Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zu einem
Messgerat herstellen, werden alle Funktionen angezeigt, die fir das
Messgerat verflighar sind.

Datei Hilfe

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

2 Verbindung zum Messgerat trannen

'\u Basisfunktionen

"

|~ Positionsanzeige

&P Wessgeratespeicher anzeigen
a2
P43 MessgeratespeicherInhalte verglichen

a Spannungsanzeige

'\u Diagnose

L™ Zusatzinformation Positionswert 2

A OnlineDiagnose

@ Functional-Safety Gerteprifung

'\Jj Konfiguration

F Hardware konfigurieren
83 sprachauswahl

% Produktschiussel verwalten

LC 415 689674-03 [ /_

Abbildung 6: Benutzeroberflache nach dem Verbinden eines Messgerats

1

2
3
4

Menduleiste mit den MenUs Datei und Hilfe

Funktionsgruppe
Funktion
Informationsleiste mit Informationen zum verbundenen Messgerat
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5.3

Wiederkehrende Anzeigen und Bedienelemente

Anzeige von Werten

n n ﬁ Werte werden in farbigen Ziffern angezeigt.
S Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
U |

lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Statusanzeige

O Die Farbe des LED-Symbols zeigt einen Status an, z. B.:
= Griin: Messwert liegt im Toleranzbereich

®  Rot: Messwert liegt auRerhalb des Toleranz-
bereichs

Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Balkenanzeige

| 1 1 | Balkenanzeigen dienen der Darstellung und Auswer-
tung von Messwerten.

Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Eingabefelder mit Bedienelementen Plus und Minus

> Gewdlnschten Wert eingeben

Eingabe mit Enter bestatigen

oder

» Auf + oder - tippen, bis der gewlinschte Wert
angezeigt wird

» Um Werte schneller zu andern, + oder - halten

100

i
hd

Bedienelement "Zur letzten Ansicht zuriickkehren"

Wechselt zur letzten Ebene oder zuriick zum Hauptme-
Bm nu

Symbole: Spannungsversorgung
Die Symbole zeigen an, ob die Spannungsversorgung durch das PWM aktiv ist.

Anzeige Beschreibung

.l Spannungsversorgung ist nicht aktiv

.l Spannungsversorgung ist aktiv

Wenn der Computer in den Ruhezustand wechselt oder ein Software-Fehler
vorliegt, ist die Anzeige in der Adjusting and Testing Software nicht mehr
zuverlassig. Beachten Sie daher immer die Status-LED L2 am PWM, um zu
beurteilen, ob das PWM Spannung ausgibt. Eine detaillierte Beschreibung
der Statusanzeigen des PWM finden Sie in der Betriebsanleitung.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47
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Mouseover-Text

Wenn Sie mit dem Mauszeiger Uber Bedienelemente oder Anzeigen fahren, erscheint
ein Mouseover-Text mit einer Kurzerklarung, z. B. der Einheit eines Werts.

5.4 Software starten

> Auf dem Microsoft Windows-Desktop auf die Verknipfung der
@ Adjusting and Testing Software doppelklicken

oder
> In Microsoft Windows nacheinander 6ffnen
= Start
= HEIDENHAIN Applications
®  ATS - Adjusting and Testing Software
> Die Software wird getffnet

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

ﬁ\;»' Verbindung zum Messgerat herstellen (

'ﬂ_j Konfiguration ‘

; F Hardware konfigurieren

- 83 sprachauswahi

¥ Produktschlussel verwalten

Abbildung 7: Benutzeroberflache nach dem Start

Firmware-Update

Wenn das PWM mit dem Computer verbunden und eingeschaltet ist, pruft die
Adjusting and Testing Software die Kompatibilitat zwischen der Firmware des
Gerats und der vorliegenden Software-Version. Wenn ein Update der Firmware
erforderlich ist, konnen Sie dieses mit Hilfe der Adjusting and Testing Software
durchfihren. Ein Software-Assistent fihrt Sie durch die erforderlichen Schritte.

HINWEIS

Gerateschaden bei Unterbrechung eines Firmware-Updates

Wenn Sie wahrend eines Firmware-Updates die Spannungsversorgung des PWM
trennen oder die Steckverbindung losen, kann das PWM beschadigt werden.

> Bei einem Firmware-Update warten, bis der Fortschrittsbalken 100 % erreicht
hat, bevor Sie mit weiteren Schritten fortfahren
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5.5

5.6

5.7

Software beenden

» |In der MenUleiste auf Datei klicken
» Auf Beenden klicken

> Wenn die Software mit einem Messgerat verbunden ist, wird
die Verbindung getrennt

> Die Software wird geschlossen

Informationen zur Software aufrufen

Informationen zur Software- und Datenbankversion anzeigen
> In der Menlleiste auf Hilfe klicken
» Auf Uber klicken

> Informationen zur installierten Software-Version und Datenbankversion werden
angezeigt

0 Die aktuelle Software-Version konnen Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
herunterladen.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank
aktualisieren”, Seite 42

Lizenzhinweise zu Open-Source-Software anzeigen

> In der Menlleiste auf Hilfe klicken

» Mauszeiger auf Lizenzvertrags-Hinweise positionieren

» Auf Verwendete Open Source Software klicken

> Die Lizenzhinweise zur verwendeten Open-Source-Software werden angezeigt

Dokumentation aufrufen

Voraussetzung: Ein PDF-Viewer ist auf dem Computer installiert.
Die folgenden Dokumente sind als PDF-Datei in der Software hinterlegt:

Dateiname im Menii Hilfe Dokument

Benutzerhandbuch "Benutzerhandbuch Adjusting and Testing Software"

Kabel und Anschluss- "Benutzerhandbuch Kabel und Anschlusstechnik”

technik

Schnittstellen Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Mess-
geraten"

Betriebsanleitung "Betriebsanleitung PWM 20 / PWM 21"

Release Notes Release Notes zur installierten Version der Adjusting

and Testing Software

» Um ein Dokument zu offnen, in der Mendileiste auf Hilfe klicken
» Auf den Dateinamen klicken
> Das Dokument wird im PDF-Viewer angezeigt

Dokumentation zu EnDat 3:
Informationen zu EnDat 2.1, EnDat 2.2 und EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.
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5.8 Diagramme anpassen, exportieren und drucken

Einige Ansichten der Adjusting and Testing Software enthalten Diagramme.
Sie konnen die Ansicht der Diagramme anpassen und Sie konnen Diagramme
exportieren und drucken.

5.8.1 Diagrammansicht vergroern

> Bei gedruckter linker Maustaste von links nach rechts ein Rechteck Uber den
gewunschten Bereich ziehen

> Der Bereich wird vergroRert dargestellt

5.8.2 Bildausschnitt verschieben

Wenn Sie die Diagrammansicht vergroern, konnen Sie im Diagramm navigieren,
indem Sie den Bildausschnitt verschieben.

» Um den Bildausschnitt vertikal zu verschieben, bei gedruckter linker Maustaste
das Scrollrad der Maus in die gewunschte Richtung drehen

» Um frei zu navigieren, das Diagramm bei gedriickter rechter Maustaste an die
gewlnschte Stelle verschieben

5.8.3 Diagrammansicht verkleinern

> Bei gedrlckter linker Maustaste von rechts nach links ein Rechteck ziehen
> Die Diagrammansicht wird verkleinert dargestellt
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5.8.4 Diagramm exportieren
Die Adjusting and Testing Software arbeitet mit dem Programm TeeChart, das
folgende Exportfunktionen umfasst:
B Diagramm in die Zwischenablage kopieren
m Diagramm speichern
®  Diagramm per E-Mail versenden
> Mit der rechten Maustaste auf das Diagramm klicken
> Auf Diagramm speichern klicken
> Der Dialog Speichern wird angezeigt

] Speichern >
Bld  TeeDatei Daten
Format Optionen  Gréfe
als Metafile Earben: IEEaE =
[ IMenochrom
(R | w8
Vorschau:
kopieren | | speichemn... | | senden.. | | Vorschau.. | | schiieBen

Abbildung 8: Dialog Speichern

Gewunschte Parameter wahlen

Um eine Vorschau des Diagramms aufzurufen, auf Vorschau klicken

Um das Diagramm in die Zwischenablage zu kopieren, auf Kopieren klicken
Um das Diagramm lokal zu speichern, auf Speichern klicken

Um das Diagramm per E-Mail zu versenden, auf Senden klicken

Den Anweisungen im Windows-Dialog folgen

vV VvVvyVvyysy
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5.8.5 Diagramm drucken
> Mit der rechten Maustaste auf das Diagramm klicken
» Auf Diagramm drucken klicken
> Der Dialog TeeChart Druckansicht wird angezeigt

[ TeeChart Druckansicht — O x
Drucker: \\deOivs1481\SecurePrintPCL v | Eigenscha....| | Drucken | | schiiefien
Ausrichtung:

() Hochformat

(®) Querformat
Detail:
Mehr Mormal

Abstande -

[+] proportional
[ gistten
[JHintergrund

Abbildung 9: Dialog TeeChart-Druckansicht

> Gewlnschte Parameter wahlen
> Auf Drucken klicken
> Der Druckauftrag wird an den ausgewahlten Drucker gesendet
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie die Adjusting and Testing Software an lhren
Bedarf anpassen konnen.

Sprache d@ndern

Sie konnen die Sprache der Benutzeroberflache andern.

v

>
>
>

Im Funktionsmeni auf Sprachauswahl doppelklicken

Auf die entsprechende Landerflagge klicken

Mit Ok bestéatigen

Die Benutzeroberflache wird in der gewlinschten Sprache angezeigt
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6.3

Software-Optionen freischalten

Mit Software-Optionen konnen Sie den Funktionsumfang der Adjusting and
Testing Software erweitern. Eine Software-Option schalten Sie durch Eingabe

eines Produktschliissels frei. Den erforderlichen Produktschliissel kdnnen Sie Uber
HEIDENHAIN beziehen.

o Produktschlissel sind an die Seriennummer des Gerats gebunden.
Software-Optionen sind nicht auf andere Gerate Ubertragbar.

o Pro Seriennummer kdnnen mehrere Software-Optionen aktiviert werden.

Es gibt verschiedene Produktschlussel, die unterschiedlich lange gultig
sind:

m dauerhaft
m zeitlich befristet (typischerweise ein Jahr)
= Testlizent (typischerweise ein Monat)

» Im Funktionsmeni auf Produktschliissel verwalten doppelklicken
> Der Dialog Produktschliissel wird angezeigt

Produktschiasseleingabe

Gerat Lizenzstatus

Lizenzstart Lizenzende

a

Abbildung 10: Dialog Produktschliissel

Produktschlussel eingeben
Auf Hinzufiigen klicken

Die Software-Option wird im Bereich Lizenzstatus angezeigt
Auf SchlieBen klicken

VvV VvV VvYy

Die zusatzlichen Funktionen sind verfligbar, sobald Sie die Verbindung zu einem
Messgerat herstellen, das die Funktionen unterstitzt
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Software-Optionen deaktivieren

Wenn Sie eine Software-Option deaktivieren, stehen die entsprechenden Funktionen
nicht mehr zur Verfligung. Die Software-Option konnen Sie mit dem vorhandenen
Produktschlissel am selben Gerat wieder aktivieren.

> Im Funktionsmenu auf Produktschliissel verwalten doppelklicken

> Der Dialog Produktschliissel zeigt fiir jede Seriennummer die aktiven Software-
Optionen an

20200207 20250207 Laschen

al?

Abbildung 11: Dialog Produktschliissel mit aktivierten Software-Optionen

> Neben der gewiinschten Software-Option auf Loschen klicken
> Mit Ja bestatigen
> Die Software-Option wird deaktiviert
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6.5 Dokumentation aktualisieren

Die nachfolgenden Dateien sind in der Adjusting and Testing Software hinterlegt und
konnen durch eine neue Dateiversion ersetzt werden.

Dateiname Dokument

um.pdf "Benutzerhandbuch Adjusting and Testing Software"

cct.pdf "Benutzerhandbuch Kabel und Anschlusstechnik"

i.pdf Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Mess-
geraten'

oi.pdf "Betriebsanleitung PWM 20 / PWM 21"

Die aktuelle Dokumentation konnen Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
herunterladen.

Link: www.heidenhain.de/service/downloads/software

Pfad: Filebase » Priif- und Testgerate » PWM 20 und PWM 21
» Dokumentation

» Um neue Dokumente in der Adjusting and Testing Software zu hinterlegen,
das Programmverzeichnis 6ffnen, abhangig vom Speicherort, den Sie bei der
Software-Installation gewahlt haben:

Pfad: C: » Programme (x86) » HEIDENHAIN » ATS » doc

> Im Programmverzeichnis befindet sich ein Ordner fiir jede Sprache, in der die
Dokumentation verfligbar ist

> Ordner der gewiinschten Sprache 6ffnen

> Bestehende Dateien durch die neuen Dateien ersetzen

0 Die Dateinamen mussen lauten wie in der Tabelle angegeben.

> Vorgehen ggf. fir weitere Sprachen wiederholen

> Die neuen Dokumente stehen im MenU Hilfe in der gewahlten Sprache zur
Verfligung
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PWM als Priifgerat auswahlen

Wenn Ihr Computer mit nur einem Priifgeréat verbunden ist, wahlt die Adjusting and
Testing Software das Prifgerat automatisch aus und es ist kein weiteres Handeln
erforderlich.

Voraussetzungen:
®m Das PWM ist Uber die USB-Schnittstelle mit dem Computer verbunden
® Das PWM ist eingeschaltet

® Die Geratetreiber sind installiert
Weitere Informationen: "Treiber installieren”, Seite 42

Wenn |hr Computer mit mehreren Prifgeraten verbunden ist, wahlen Sie in der
Adjusting and Testing Software das Prifgerat aus, mit dem Sie aktuell arbeiten:

» Im Funktionsmeni auf Hardware konfigurieren doppelklicken

> Der Dialog Hardware konfigurieren wird angezeigt

> Vor dem gewlnschten Priifgerat den Haken setzen

> Mit Ok bestatigen

> Die Adjusting and Testing Software greift auf das ausgewahlte Prifgerat zu
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6.7 Protokollangaben hinterlegen

In den Funktionen Inkrementalsignal, Online-Diagnose und Functional-Safety-
Geratepriifung konnen Sie die Priifergebnisse als Protokoll (PDF-Datei) speichern.
Fir die Protokolle kdnnen Sie Angaben zum Unternehmen und zum Priifer
hinterlegen.

Max Mustermann
MusterstraBe 17
12345 Musterstadt
Germany

Abbildung 12: Individueller Protokollkopf

Zur Erstellung der Inhalte kénnen Sie Dateivorlagen nutzen. Die Dateivorlagen finden
Sie in folgendem Verzeichnis:

Pfad: C: » Programme » HEIDENHAIN » ATS » db b cfg B templates

Folgende Dateivorlagen stehen zur Verfligung:

Dateiname Beschreibung

AtsCustomerAddress.txt Firmenanschrift

AtsCustomerName.txt Firmenname

AtsTesterName.txt Name des Prifers

AtsReportLogoLeft.png Firmenlogo auf der linken Seite

AtsReportLogoRight.png Firmenlogo auf der rechten Seite

AtsSignatureLogo.png Unterschrift des Prifers

> Auf dem Laufwerk "C:" ein neues Verzeichnis mit dem Namen "ATS" anlegen
Pfad: C: » ATS

> Gewdunschte Dateivorlagen in das neue Verzeichnis kopieren
oder
> Im neuen Verzeichnis gleichnamige Dateien erstellen

Die Dateinamen mussen lauten wie in der Tabelle angegeben. Grafiken
missen in Dateityp und GroRRe der Vorlage entsprechen.

> Dateiinhalte anpassen
» Anderungen speichern
> Die Adjusting and Testing Software fligt die Dateiinhalte in jedes Protokoll ein
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Messgerit verbinden | Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie in der Adjusting and Testing Software die
Verbindung zum Messgerat herstellen. Das Vorgehen ist abhangig von der
Betriebsart des Prifgerats.

@ Bevor Sie in der ATS die Verbindung zum Messgerat herstellen, missen Sie
die Betriebsanleitung des PWM gelesen und verstanden haben.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

@ Detaillierte Informationen zu den erforderlichen Adapterkabeln
und Signaladaptern finden Sie im "Benutzerhandbuch Kabel und
Anschlusstechnik”.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

Konfiguration der Messgerateparameter im Verbindungsdialog

Um die Adjusting and Testing Software mit einem Messgerat zu verbinden, sind
Angaben zum Schnittstellentyp und zur Versorgungsspannung erforderlich. Zur
Konfiguration der Parameter bestehen folgende Moglichkeiten:

= Mit Messgerate-ID verbinden:
Wenn Sie im Verbindungsdialog die Messgerate-ID angeben, werden Schnitt-
stellentyp und Versorgungsspannung automatisch aus der Messgerate-
Datenbank ibernommen

= Manuell verbinden:
Wenn Sie die Messgerate-ID nicht kennen oder das Messgerat noch nicht in der
Messgerate-Datenbank enthalten ist, kdnnen Sie den Schnittstellentyp und die
Versorgungsspannung manuell auswahlen

o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfligung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o Flhren Sie regelmaRig Software-Updates durch, damit die Messgerate-
Datenbank auf dem neuesten Stand ist.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank
aktualisieren”, Seite 42
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Messgerate-ID

Welche ID Sie im Verbindungsdialog angeben missen, hangt vom Messgeratetyp
ab:

m Bei offenen oder mehrteiligen Messgeraten die ID des Abtastkopfs
® Bei gekapselten Langenmessgeraten die ID des Malistabprofils
Die ID finden Sie jeweils auf dem Typenschild.

Abbildung 13: Typenschild

Name des Messgerats

Bestellbezeichnung/Schnittstellentyp des Messgerats

Messgerate-ID

Kennzeichnung fir Messgerate, die Funktionale Sicherheit unterstitzen

AWON=

Bei Einbaudrehgebern in HEIDENHAIN-Motoren konnen Sie die ID des
Motors angeben. Die Adjusting and Testing Software ermittelt die
Parameter des Einbaudrehgebers automatisch.

o Wenn Messgerat und Prifgerat dber einen separaten Signalkonverter
verbunden sind, hangt das Vorgehen vom Ausgangssignal des
Signalkonverters ab:

® Bei TTL-Ausgangssignalen: Messgerat manuell verbinden und
Parameter manuell auswahlen

B Bei seriellen Ausgangssignalen: ID des Signalkonverters angeben

Nachdem Sie die ID des Signalkonverters eingegeben haben, erscheint
gegebenenfalls eine weitere Eingabemaske mit dem Feld Monitoring-
Identifier. Den Monitoring-ldentifier finden Sie in der Montageanleitung des
Messgerats.

Mithilfe des Monitoring-ldentifiers ermittelt die Adjusting and Testing
Software die Paramteter, die in der Betriebsart Messgerate-Diagnose fur
die korrekte Interpretation des Positionsformats erforderlich sind.

o Bei Tastsystemen, die Uber eine Sende- und Empfangseinheit (SE) mit dem
PWM verbunden sind, sind zusétzliche Schritte erforderlich.

Weitere Informationen: "Tastsystem verbinden’, Seite 81
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7.2 In der Betriebsart Messgerate-Diagnose verbinden

HINWEIS

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs

Wenn Sie Steckverbindungen wéahrend des Betriebs herstellen oder I6sen, konnen
interne Bauteile der Gerate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder losen:
» In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

o Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum
Messgerat herstellen, aktivieren Sie gleichzeitig die Spannungsversorgung
durch das PWM. Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der Adjusting and
Testing Software und in der Montageanleitung.

Voraussetzungen:

m Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

® Das PWM ist eingeschaltet
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7.2.1

Mit Messgerate-ID verbinden

» Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
?7/' doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X

Datei Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kinnen Sie die Daten, die das Programm fir den Anschluss eines Messgerats benétigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: ???
- Messgeriite-Schnittstelle: 7?7
- Versorgungsspannung [V]: 227
m] sorgung von Folg

i Wenn das gerat nicht in der gerd ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie
;/ hier auf manuelle Einstellungen klicken und die E von Hand eingeb

i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt ,, Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeriten®. Beachten Sie die Dokumentation des
"/ Messgerats, da einzelne ate ggf. eine i D itil i kénnen!
() Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem at tibereinstil kisnnen das at, die
& oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die Warnhi ise und Mo isungen laut M lei beach
Messgerite die einer L i sind prechend gek ich Beach Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
M at und die M lei des M 2 sowie alle darin enthal W und Hii ise.
ACHTUNG: Nach dem Betatigen der Schaltfliche 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbruch

Abbildung 14: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben,; die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt

> Das Funktionsment zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)

o Wenn Sie das Messgerat durch Eingabe der Messgerate-ID verbinden,
aktiviert die Adjusting and Testing Software die Spannungsnachregelung
automatisch.

o Wenn bei einem Messgerat mit Schnittstelle vom Typ EnDat 3 im
elektronischen Typenschild der Leseschutz eines Bereichs gesetzt ist,
kommt es beim Auslesen zu einem Fehler. Das Messgerat kann nicht in der
Software betrieben werden. Eine entsprechende Meldung wird angezeigt.
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7.2.2 Manuell verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts benatigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: 777
- Messgeriite-Schnittstelle: 7?7
- Versorgungsspannung [V]: 27
[m] gung von Folg

Wenn das gerat nicht in der ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen kllcken und die von Hand eingeb

Die Anzelgen bezlehen sich aufden Prospekt ,, Schnmstellen von HEIDENHAIN Messgerdten®. Beachten Sie die Dokumentation des
g da ggf. eine D kénnen!

Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem ati insti konnen das at, die i
oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die i ise und Mo laut M lei beach

dte die einer | li sind prechend gek ichnet. Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des ites sowie alle darin enthal W und Hii ise.

ACHTUNG: Nach dem Betatigen der Schaltflache 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Ahhfur,h L

Abbildung 15: Dialog Messgerateauswahl

» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an

64 HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



Messgerat verbinden | In der Betriebsart Messgerate-Diagnose verbinden

Datei  Hilfe

Osp g iiber

Messgerateauswahl

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X

Auf dieser Seite miissen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung

@ 50V Osov <100V O 120V O 240V O Eingabe [V]: 50

Schnittstelle

Anbau-Code

Messgerate-Schnittstelle

EnDat 2.1 /EnDat 2.2 v

< Zuriick Abbruch

Abbildung 16: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

>

2

Um die Spannungsnachregelung durch das PWM zu aktivieren,
den Haken setzen vor Spannung iiber Sensorleitungen
nachregeln (empfohlen bei allen Messgeraten mit Ausnahme
von Tastsystemen)

Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung die
zulassige Versorgungsspannung des Messgerats auswahlen
Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
auswahlen

Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

Auf Verbinden klicken

Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt

Das FunktionsmenU zeigt die verfiigbaren Funktionen an
(messgeradteabhiangig)

7.2.3 Im Busbetrieb verbinden

Wenn Sie die Verbindung zu einer Buskette herstellen, erkennt die Adjusting and
Testing Software die Teilnehmer (Busknoten) automatisch. Dazu fihrt die Adjusting
and Testing Software eine Bus-Prifung durch und vergibt fur jeden Teilnehmer
automatisch eine neue Bus-Adresse. Das Messgerat, das sich am Ende der

Kette befindet, erhalt die Adresse "1". Alle weiteren Teilnehmer erhalten Ziffern in
aufsteigender Reihenfolge. Das Messgerat, das direkt mit dem Priifgerat verbunden
ist, erhalt die Adresse mit der hochsten Ziffer.

Die Bus-Prifung und die automatische Adressvergabe konnen einige
Sekunden in Anspruch nehmen.
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Mit Messgerate-ID verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts benatigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: ???
- Messgeriite-Schnittstelle: 777
- Versorgungsspannung [V]: 272
a von F

Wenn das

@t nicht in der ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie

hier auf manuelle Einstellungen Klicken und die : von Hand eil

Die Anzelgen bezlehen sich auf den Prospekt , Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgerdten®. Beachten Sie die Dokumentation des
g da | ate ggf. eine i D i kénnen!

Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem ati insti konnen das at, die
oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die i ise und Mo gen laut M lei beach

dte die einer | li sind hend gel ichnet. Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des ites sowie alle darin enthal W und Hii ise.

ACHTUNG: Nach dem Betati der Schaltflache 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbruch

Abbildung 17: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID des Messgerats
eingeben, das sich am Ende der Buskette befindet; die Eingabe
kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt

Auf Verbinden klicken

Die Busprifung wird durchgefihrt

Die automatische Adressvergabe wird durchgefihrt
Die Verbindung zur Buskette wird hergestellt

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM die Buskette mit Spannung versorgt

> Eine Ubersicht der erkannten Bus-Teilnehmer wird angezeigt

VVVYVY
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei  Hilfe

=, Die Addi gabe der eil Bus-Teil war
/ In folgender Tabelle werden die Bus-Teilnehmer mit der jeweiligen Bus-Adresse angezeigt.

Bus-Adresse Messgerate 1D Typ Seriennummer
1 1192204-01 Lic413 X6368837853
2 1340668-01 Lica1z X636883781

Abbildung 18: Ubersicht der Bus-Teilnehmer nach dem erfolgreichen Verbinden

> Mit OK bestéatigen
> Das Funktionsmenti zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgeradteabhiangig)
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Manuell verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts benatigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: 777
- Messgeriite-Schnittstelle: 7?7
- Versorgungsspannung [V]: 27
a von F

Wenn das gerat nicht in der ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen kllcken und die von Hand ei

Die Anzelgen bezlehen sich auf den Prospekt , Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgerdten®. Beachten Sie die Dokumentation des
g da | ate ggf. eine i D i kénnen!

Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem ati insti konnen das at, die i
oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die i ise und Mo gen laut M lei beach

dte die einer | li sind hend gel ichnet. Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des ites sowie alle darin enthal W und Hii ise.

ACHTUNG: Nach dem Betatigen der Schaltflache 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbruch |

Abbildung 19: Dialog Messgerateauswahl

» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite milssen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50

Osp g iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat2.2 v

Anbau-Code <zuick [ Weiter> | | Abbuch |

| |
Abbildung 20: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung einen Wert
nahe der maximal zuldssigen Versorgungsspannung der
verbundenen Messgerate auswahlen (Empfehlung: 12 V)

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
"EnDat 3 (E30-R4,E30-RM,E30-RB)" auswahlen

» Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

Auf Verbinden klicken

Die Busprifung wird durchgefihrt

Die automatische Adressvergabe wird durchgefihrt
Die Verbindung zur Buskette wird hergestellt

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM die Buskette mit Spannung versorgt

> Eine Ubersicht der erkannten Bus-Teilnehmer wird angezeigt

\'

VVVVY
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Datei  Hilfe

=, Die Addi gabe der eil Bus-Teil war
/ In folgender Tabelle werden die Bus-Teilnehmer mit der jeweiligen Bus-Adresse angezeigt.

Bus-Adresse Messgerate 1D Typ Seriennummer
1 1192204-01 Lic413 X6368837853
2 1340668-01 Lica1z X636883781

Abbildung 271: Ubersicht der Bus-Teilnehmer nach dem erfolgreichen Verbinden

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)
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7.3 In der Betriebsart Monitoring-Betrieb verbinden -
Option 1: mit Signaladapter

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei Aufnahme des Monitoring-
Betriebs

Das Einbinden des PWM in den Regelkreis der Maschine beeinflusst die
Versorgungsspannung des Messgerats und die Erdungsverhaltnisse. Wenn Sie
den Monitoring-Betrieb aufnehmen, kénnen unkontrollierte Achsbewegungen
auftreten. Tod oder schwere Verletzungen kdnnen die Folge sein.

Bevor Sie den Monitoring-Betrieb aufnehmen:

> Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung beachten

Verfahrbereich der Maschine verlassen

Maschinenachsen in der Mitte des Verfahrbereichs positionieren
Maschinenachsen gegen Herunterfallen sichern

Eine Person am Notausschalter platzieren, damit die Person die Maschine bei
Gefahr sofort abschalten kann

Nachdem Sie den Monitoring-Betrieb aufgenommen haben:
» Prifen, ob sich die Maschinenachsen kontrolliert verfahren lassen

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen beim Herstellen und Losen von
Steckverbindungen

vV vyvyy

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Monitoring-Betriebs herstellen oder
|6sen, konnen unkontrollierte Achsbewegungen auftreten. Tod oder schwere
Verletzungen konnen die Folge sein.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder l6sen:

» Hersteller-Dokumentation der Folge-Elektronik, der Peripheriegerate und der
Maschine beachten

> Maschinenachsen gegen unkontrollierte Achsbewegungen sichern
> In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
> Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

HINWEIS

Geriteschaden durch Uberspannung

Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software falsche Messgerate-Parameter
angeben, kdnnen Messgerat, Prifgerat und Peripheriegerate beschadigt werden.

> Mit Messgerate-ID verbinden und Messgerate-Parameter aus der Messgerate-
Datenbank ibernehmen

» Beim manuellen Verbinden die Angaben des Messgerate-Herstellers beachten
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HINWEIS

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Betriebs herstellen oder |6sen, kdnnen
interne Bauteile der Gerate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder I6sen:

» In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

Voraussetzungen:
® Die Folge-Elektronik ist ausgeschaltet

® Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

= Das PWM ist eingeschaltet

7.3.1  Mit Messgerate-ID verbinden

Beschidigung des Signaladapters durch Uberspannung

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind fir eine Versorgungsspannung

von maximal 5,5 Volt ausgelegt. Wenn das Messgerat eine hohere
Versorgungsspannung erfordert und Sie die Verbindung mit Hilfe der Messgerate-
ID herstellen, kann der Signaladapter beschadigt werden. Folgeschaden an
Messgerat, PWM und Folge-Elektronik sind maglich.

» Im Verbindungsdialog die angezeigte Versorgungsspannung des Messgerats
beachten

» Wenn die Versorgungsspannung des Messgerats 5,5 Volt Uberschreitet, den
Vorgang abbrechen

= > Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

72 HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



Messgerit verbinden | In der Betriebsart Monitoring-Betrieb verbinden — Option 1: mit Signaladapter

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog konnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschiuss eines Messgerats benatigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeritebezeichnung: 77
- Messgerate-Schnittstelle: e
- Versorgungsspannung [V]: 72?
Os von F

Wenn das gerat nicht in der ist oder wenn Sle die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen kllcken und die atep von Hand

Dle Anzelgen bezlehen sich auf den Pmspekl Sl:hnmslellen von HEIDENHAIN Messgeriten®”. Beachten Sie die Dokumentation des
g da | ate ggof. eine ab D i kénnen!

Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem E insti konnen das at, die
oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die i ise und Mq isungen laut Mq lei beach

ate die einer i sind hend gek ich Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des stes sowie alle darin enthal W und Hi ise.

ACHTUNG: Nach dem Betatigen der Schaltfliche 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbruch ‘

Abbildung 22: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben,; die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM den Signaladapter mit Spannung versorgt

> Das Funktionsment zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)

> Die Folge-Elektronik einschalten

> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung
versorgt
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7.3.2 Manuell verbinden

Beschidigung des Signaladapters durch Uberspannung

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind fir eine Versorgungsspannung

von maximal 5,5 Volt ausgelegt. Wenn Sie im Verbindungsdialog eine hohere
Versorgungsspannung auswahlen, kann der Signaladapter beschadigt werden.
Folgeschaden an Messgerat, PWM und Folge-Elektronik sind maoglich.

» Im Verbindungsdialog die zulassige Versorgungsspannung des Signaladapters
(5 Volt) auswahlen

o Wenn Sie das Messgerat manuell verbinden, ist der Monitoring-Betrieb nur
bei inkrementalen Messgeraten maoglich.

Bei Messgeraten mit serieller Schnittstelle konnen Sie die Messgerate-1D
aus dem Messgeratespeicher auslesen: Wenn Sie das Messgerat in der

Betriebsart Messgerate-Diagnose manuell verbinden, zeigt die Adjusting
and Testing Software die Messgerate-ID in der Informationsleiste an.

Weitere Informationen: "In der Betriebsart Messgerate-Diagnose
verbinden", Seite 62

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen

ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm far den Anschluss eines Messgerats benstigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen-

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeritebezeichnung: 7??
- Messgerate-Schnittstelle: 77
- Versorgungsspannung [V]: 222

S gung von Folg

Wenn das at nicht in der ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen kllcken und die atep von Hand eingeb

Dle Anzelgen bezlehen sich auf den Prospekt Schnmstallen von HEIDENHAIN Messgeriten®”. Beachten Sie die Dokumentation des
da | ate ggof. eine ab D i kénnen!

Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem E insti konnen das at, die
oder der PC beschadigt werden. Fiir Ihre Sicherheit bitte die i ise und M gen laut M lei

dte die einer | li sind hend gel ichnet. Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des stes sowie alle darin enthal W und Hii ise.

ACHTUNG: Nach dem Betati der Schaltfliche 'Verbinden’ ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbruch

Abbildung 23: Dialog Messgerateauswahl
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» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite miissen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V G sov 100V O 120V O 2.0V O Eingabe [V]: 5.0

O sp g iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat 2.2 v

Anbau-Code | <zuuck [ Weiter> | | Abbuch |

Abbildung 24: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung den Wert
"5 V" auswahlen (zuldssige Versorgungsspannung des
Signaladapters)

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
auswahlen

> Die Folge-Elektronik einschalten

> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung
versorgt

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM den Signaladapter mit Spannung versorgt

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)
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7.4 In der Betriebsart Monitoring-Betrieb verbinden -
Option 2: ohne Signaladapter

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei Aufnahme des Monitoring-
Betriebs

Das Einbinden des PWM in den Regelkreis der Maschine beeinflusst die
Versorgungsspannung des Messgerats und die Erdungsverhaltnisse. Wenn Sie
den Monitoring-Betrieb aufnehmen, kénnen unkontrollierte Achsbewegungen
auftreten. Tod oder schwere Verletzungen kdnnen die Folge sein.

Bevor Sie den Monitoring-Betrieb aufnehmen:

> Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung beachten

Verfahrbereich der Maschine verlassen

Maschinenachsen in der Mitte des Verfahrbereichs positionieren
Maschinenachsen gegen Herunterfallen sichern

Eine Person am Notausschalter platzieren, damit die Person die Maschine bei
Gefahr sofort abschalten kann

Nachdem Sie den Monitoring-Betrieb aufgenommen haben:
» Prifen, ob sich die Maschinenachsen kontrolliert verfahren lassen

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen beim Herstellen und Losen von
Steckverbindungen

v vy

v

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Monitoring-Betriebs herstellen oder
|6sen, konnen unkontrollierte Achsbewegungen auftreten. Tod oder schwere
Verletzungen konnen die Folge sein.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder l6sen:

» Hersteller-Dokumentation der Folge-Elektronik, der Peripheriegerate und der
Maschine beachten

> Maschinenachsen gegen unkontrollierte Achsbewegungen sichern
> In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
> Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

HINWEIS

Geriteschaden durch Uberspannung

Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software falsche Messgerate-Parameter
angeben, kdnnen Messgerat, Prifgerat und Peripheriegerate beschadigt werden.

> Mit Messgerate-ID verbinden und Messgerate-Parameter aus der Messgerate-
Datenbank ibernehmen

» Beim manuellen Verbinden die Angaben des Messgerate-Herstellers beachten
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HINWEIS

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Betriebs herstellen oder |6sen, kdnnen
interne Bauteile der Gerate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder I6sen:

» In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

Voraussetzungen:
® Die Folge-Elektronik ist ausgeschaltet

® Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27
= Das PWM ist eingeschaltet
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7.4.1  Mit Messgerate-ID verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts benatigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: ???
- Messgerite-Schnittstelle: B
- Versorgungsspannung [V]: 272
[m] gung von Folg

Wenn das

@t nicht in der ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie

hier auf manuelle Einstellungen Klicken und die dtep von Hand eingeb:

Die Anzelgen bezlehen sich aufden Prospekt ,, Schnmstallen von HEIDENHAIN Messgerdten®. Beachten Sie die Dokumentation des
da ggf. eine D kénnen!

Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem ati insti konnen das at, die
oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die i ise und Mo laut M lei beach

dte die einer | li sind prechend gek ichnet. Beachten Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die M lei des ites sowie alle darin enthal W und Hii ise.

ACHTUNG: Nach dem Betatigen der Schaltflache 'Verbinden' ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden [ Abbruch

Abbildung 25: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben,; die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt

> Den Haken setzen vor Spannungsversorgung von der
Folgeelektronik verwenden

Die Folge-Elektronik einschalten
Auf Verbinden klicken
Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM keine Spannung ausgibt
> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgeradteabhangig)

VvV Vv VvYyYy
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7.4.2 Manuell verbinden

Wenn Sie das Messgerat manuell verbinden, ist der Monitoring-Betrieb nur
bei inkrementalen Messgeraten maoglich.

Bei Messgeraten mit serieller Schnittstelle konnen Sie die Messgerate-ID
aus dem Messgeratespeicher auslesen: Wenn Sie das Messgerat in der

Betriebsart Messgerate-Diagnose manuell verbinden, zeigt die Adjusting
and Testing Software die Messgerate-ID in der Informationsleiste an.

Weitere Informationen: "In der Betriebsart Messgerate-Diagnose
verbinden', Seite 62

> Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z HEIDENHAIN; ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgerits benétigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: 7?2
- Messgerite-Schnittstelle: ?7??
- Versorgungsspannung [V]: 7?7

Os sorgung von Fol

i Wenn das M at nicht in der M dted bank hall ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie
5/ hier auf manuelle Einstellungen klicken und die atep von Hand ei

i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt ,, Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten®. Beachten Sie die Dokumentation des
—j Messgerits, da einzelne dte ggf. eine abweichende Definiti i kénnen!

T Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem hl M at iibereinstil kiénnen das M at, die
;\ oder der PC beschadigt werden. Fir lhre Si it bitte die i ise und isungen laut i
gerite die einer L i sind P g i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
Messgerat und die M lei des M E: sowie alle darin enthaltenen Warnungen und Hinweise.
‘ ACHTUNG: Nach dem Betatigen der i " ist der Laser des Messgerates aktiv!
Verbinden Abbruch

Abbildung 26: Dialog Messgerateauswahl

» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an

HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



Messgerat verbinden | In der Betriebsart Monitoring-Betrieb verbinden — Option 2: ohne Signaladapter

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite milssen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50

Osp g iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat2.2 v

Anbau-Code <zuick [ Weiter> | | Abbuch |

| |
Abbildung 27: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

Die Auswahl im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung hat in
diesem Fall keine Auswirkung, da die Spannungsversorgung durch die
Folge-Elektronik erfolgt.

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
auswahlen

> Die Folge-Elektronik einschalten

> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung
versorgt

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM keine Spannung ausgibt

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgeradteabhiangig)
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7.5

7.6

Verbindung zum Messgerat trennen

Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat trennen, wird auch die
Spannungsversorgung durch das PWM deaktiviert.

ﬁ » Im Funktionsmend auf Verbindung zum Messgerit trennen
v doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software trennt die Verbindung zum
Messgerat

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM keine Spannung ausgibt

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die
Benutzeroberflache nach dem Start an

Tastsystem verbinden

Tastsysteme konnen Sie ausschliellich in der der Betriebsart Messgerate-Diagnose
prifen.

Um ein Tastsystem zu verbinden, sind in der Adjusting and Testing Software
folgende Schritte erforderlich:

®  Sende- und Empfangseinheit (SE) verbinden

m Funkverbindung zwischen der SE und dem Tastsystem herstellen, entweder
durch Paaren oder durch Einlesen des elektronischen Typenschilds

HINWEIS

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Betriebs herstellen oder |6sen, kdnnen
interne Bauteile der Geréate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder l6sen:

> In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
> Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software die Verbindung zur
Sende- und Empfangseinheit herstellen, aktivieren Sie gleichzeitig die
Spannungsversorgung durch das PWM.

Voraussetzungen:

® Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

® Das PWM ist eingeschaltet
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Sende- und Empfangseinheit (SE) verbinden

= » Um die Verbindung zur SE herzustellen, im Funktionsmenu auf
ﬁ» Verbindung zum Messgerit herstellen doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = O X
Datei  Hilfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgerits bendtigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgeréts festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeratebezeichnung: 72?
- Messgerite-Schnittstelle: 77??
- Versorgungsspannung [V]: 77
] von Fol

Wenn das M at nicht in der M
hier auf manuelle Einstellungen klicken und die dtep von Hand eing

ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Geridtes nicht kennen, kénnen Sie

Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt ,, Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten®. Beachten Sie die Dokumentation des
M dts, da einzel, dte ggf. eine abweichende D iti i kénnen!

Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem

konnen das M at, die
oder der PC beschadigt werden. Fiir Ihre Si it bitte die i ise und isungen laut i

Y
Y
\ dte die einer L i sind i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
\ M at und die M lei des ates sowie alle darin enthaltenen Warnungen und Hinweise.
\
)

ACHTUNG: Nach dem Betatigen der i " ist der Laser des Messgerates aktiv!

Verbinden Abbuch

Abbildung 28: Dialog Messgerateauswahl

» In das Feld Ident-Nummer die ID der SE eingeben; die Eingabe
kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Parameter angezeigt

> Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zur SE wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM die SE mit Spannung versorgt

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgeradteabhangig)
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

ﬁ Verbindung zum Messgerat trennen (

‘jj Basisfunktionen ‘

-
= a‘ SE 661 mit Tastsystem verbinden / einschalten

G Q Messgeratespeicher anzeigen
li Spannungsanzeige
Kj Konfiguration

h Hardware konfigurieren

a Sprachauswahl

% Produktschlissel verwalten

| SE661 |1087803-01| @
Abbildung 29: Funktionsmeni nach dem Verbinden der Sende- und Empfangseinheit

o Alternativ konnen Sie die SE manuell verbinden. Das Vorgehen ist identisch
mit dem manuellen Verbinden eines Messgerats in der Betriebsart
Messgerate-Diagnose.

Weitere Informationen: "Manuell verbinden", Seite 64
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Funkverbindung durch Paaren herstellen

Beachten Sie die Montageanleitung des Tastsystems, bevor Sie das
Tastsystem paaren.

» Um die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem
herzustellen, im Funktionsmeni auf SE 661 mit Tastsystem
verbinden / einschalten doppelklicken

» Wenn Sie die Funkverbindung erstmalig herstellen, im Dialog
die Option Tastsystem paaren wahlen

> Auf OK klicken
> Den Anweisungen des Software-Assistenten folgen

> Die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem wird
aufgebaut

> Die Adjusting and Testing Software liest das elektronische
Typenschild des Tastsystems aus

Das elektronische Typenschild knnen Sie als Datei speichern und fir ein
spateres Wiederverbinden verwenden.

» Um das Typenschild als Datei zu speichern, im Dialog auf
Speichern klicken

Im Dialog den gewiinschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die Daten des
verbundenen Tastsystems an

Auf Beenden klicken

Das Funktionsmenu zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)

VvV VvV vVvVv vy

v Vv
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Funkverbindung durch Einlesen des elektronischen Typenschilds herstellen

Wenn Sie das elektronische Typenschild beim Paaren des Tastsystems als Datei
gespeichert haben, konnen Sie die Datei flr das Wiederverbinden verwenden.

N Endat >
¥

g

v v v Y

v Vv

Um die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem
herzustellen, im Funktionsmend auf SE 661 mit Tastsystem
verbinden / einschalten doppelklicken

Im Dialog die Option Tastsystem tiber abgespeicherte Datei
verbinden wahlen

Auf Datei laden klicken
Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die aus der Datei
geladenen Daten an

Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die Daten des
verbundenen Tastsystems an

Auf Beenden klicken

Das Funktionsmenu zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig)

7.7 Verbindung zum Tastsystem trennen

Um die Verbindung zum Tastsystem zu trennen, sind in der Adjusting and Testing
Software folgende Schritte erforderlich:

® Funkverbindung zwischen Tastsystem und Sende- und Empfangseinheit (SE)

trennen

® Verbindung zwischen PWM und Sende- und Empfangseinheit (SE) trennen

deaktiviert.

Wenn Sie die Verbindung zwischen PWM und Sende- und Empfangseinheit
(SE) trennen, wird auch die Spannungsversorgung durch das PWM

Funkverbindung trennen

" >
g ) >
>
>

Im Funktionsmeni auf Tastsystem ausschalten doppelklicken
Im Dialog auf Ausschalten klicken

Die Funkverbindung wird getrennt

Das Tastsystem befindet sich im Standby-Modus

Verbindung zur Sende- und Empfangseinheit (SE) trennen

ﬁ »
>

N

>

Im FunktionsmenU auf Verbindung zum Messgerit trennen
doppelklicken

Die Adjusting and Testing Software trennt die Verbindung zur
SE

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
das PWM keine Spannung ausgibt

Die Adjusting and Testing Software zeigt die
Benutzeroberflache nach dem Start an
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Messgerat anbauen (Anbauassistent) | Messgerat anbauen mit einem Anbauassistenten

Messgerat anbauen mit einem Anbauassistenten

Fur den mechanischen Anbau bestimmter Messgerate stehen in der Adjusting and
Testing Software spezielle Justage-Funktionen, sogenannte "Anbauassistenten’
zur Verfiigung. Das betrifft in der Regel offene Messgerate, deren Abtastkopf exakt
ausgerichtet werden muss.

Die Funktion Anbauassistent erscheint im Funktionsmenu, wenn Sie das Messgerat
mit Messgerate-ID verbinden. Wenn Sie die Funktion aufrufen, fihrt Sie der
Anbauassistent durch die erforderlichen Schritte.

Messgerateabhangig konnen weitere Funktionen zur Verfligung stehen, z. B.:
= Bandspannen fir den Austausch von Stahlmalbandern

= Messgerate-Einstellungen zur Anpassung ausgewahlter Messgerate-
Einstellungen

= Reportfunktion

@ Weitere Informationen zum Anbau eines Messgerats oder zu
messgeratespezifischen Funktionen wie Bandspannen oder Messgerate-
Einstellungen finden Sie in der Dokumentation des Messgerats.

o Wenn das Messgerat noch nicht in der Messgerate-Datenbank hinterlegt
ist, kdnnen Sie das Messgerat mit Hilfe eines ATS-Codes verbinden.

Weitere Informationen: "Mit ATS-Code oder mit Kommunikations-Code
verbinden", Seite 89
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Mit ATS-Code oder mit Kommunikations-Code verbinden

Wenn zum korrekten Anbau des Messgerats ein Anbauassistent erforderlich

ist, missen Sie das Messgerat gegebenenfalls mithilfe eines "ATS-Codes" oder
"Kommunikations-Codes" verbinden (messgeradteabhéangig). Erst dann erscheint der
zugehorige Anbauassistent in der Adjusting and Testing Software. Den ATS-Code
oder Kommunikations-Code erhalten Sie bei Bedarf auf Anfrage.

Weitere Informationen finden Sie in der mitgelieferten Dokumentation zum
Anbau des Messgerats.

Um das Messgerat mit einem ATS-Code oder Kommunikations-Code zu verbinden,
gehen Sie wie folgt vor.

» Im Funktionsmeni auf Verbindung zum Messgerat herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0 X
Datei Hitfe

Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgerats benstigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer H

- Messgeriitebezeichnung: 77
- Messgerate-Schittstelle: 7?2
- Versorgungsspannung [V]: 7?7

Os sorgung von Folgeelek

i Wenn das Messgerat nicht in der Messg: ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie
j hier auf manuelle Einstellungen klicken und die Z von Hand eil

i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt ., Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten”. Beachten Sie die Dokumentation des
=74 Messgerats, da einzelne ate ggf. eine abweichende Definiti isen konnen!

() Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem hi M at iibereinstil konnen das M at, die
&S oder der PC beschadigt werden. Fiir lhre Sicherheit bitte die Warnhi ise und Me i laut M leif b h
Messgerite die einer L klasse i sind prechend gek ich Beach Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die i des G sowie alle darin und Hii ise.
ACHTUNG: Nach dem Betati der Schaltfliche Verbinden® ist der Laser des Messgerates aktiv!
Verbimden Abbruch

Abbildung 30: Dialog Messgerateauswahl

> Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite milssen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50
Osp iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat2.2 v

Anbau-Code <zuick [ Weiter> | | Abbuch |

| |
Abbildung 31: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

» Um die Spannungsnachregelung durch das PWM zu aktivieren,
den Haken setzen vor Spannung iiber Sensorleitungen
nachregeln (empfohlen)

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung die
zulassige Versorgungsspannung des Messgerats auswahlen

» Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
auswahlen

» Auf Anbau-Code klicken
> Das Feld ATS-/Kommunikations-Code wird angezeigt

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite miissen Sie die Ve pannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgeréte-Versorgungsspannung
@ 50V Osov O 100V O 120v Q 2a0v O Eingabe [V]: 50

m] uber i h

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle |EnDat 2.1/ EnDat 2.2 -

Anbau-Code

ATS-/ Kommunikations-Code ]

<Zuick | Weiter> || Abbuch |

Abbildung 32: Dialog Messgerateauswahl mit dem Feld ATS-/Kommunikations-Code
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> ATS-Code oder Kommunikations-Code eingeben
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an

> Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt

> Das Funktionsmenti zeigt die verfiigharen Funktionen an
(messgeradteabhangig)
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9.2

9.2.1

94

Messgerit mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Uberblick

Uberblick

Fur die Prifung von Messgeréten mit sinusférmigen Ausgangssignalen (z. B. 1 Vgg
oder 11 pAgs) umfasst die Adjusting and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion

@ Inkrementalsignal

Beschreibung

Pruffunktionen flr die Inkremen-
talsignale, ggf. mit Toleranz-
prifung

ﬁ,- J Aufzeichnung

Funktionen zur Aufzeichnung
und Analyse der Inkrementalsi-
gnale

lj Spannungsanzeige

Messwerte der Spannungs- und
Stromversorgung

Messgerateinformationen

[l

Anzeige der Messgerateinforma-
tionen

o Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.

Inkrementalsignale priifen

Funktion Inkrementalsignal

Abhangig vom angeschlossenen Messgerat umfasst die Funktion

Inkrementalsignal die folgenden Ansichten:

®  Analog: Inkrementalsignale, Referenzsignal und Kommutierungssignale priifen
= Aufzeichnung: Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren

m  Zahler: Zahlerfunktion und Referenzfunktion priifen

B PWT: Inkrementalsignale anhand von Balkenanzeigen priifen

= Homing - Limit: Limitsignale prifen
= Protokoll: Protokolle erstellen

= Hinweis: Hinweise zur aktuellen Messung aufrufen

(empfohlenes Vorgehen).

o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfligung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden

o Die angezeigten Toleranzen entsprechen den HEIDENHAIN-
Standardwerten (messgerateabhangig).
Weitere Informationen: "Einheiten und Toleranzen", Seite 37

@ » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf

Inkrementalsignal doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Analog

an
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9.2.2 Ansicht Analog

In der Ansicht Analog konnen Sie folgende Signale priifen:
B [nkrementalsignale

= Referenzsignale

= Kommutierungssignale

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m} X
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Protokoll Hinweis
Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] 919
Freq R
i SigMon @ ©
e Inkrementalsignal
Sigh  —— T —
cii] 04 06 08 1 12 14
sigp —— o0 7 |
04 06 08 1 12 14
024—1 [ _ w 3 _ ]
Al 06 0’8 12 14
[ '« ]
o P B,
il A B e = 5 " 10 20
[ e@ ]
i 200 o 10 20
B
6 |
-08
.Dlﬁ -B‘E -Dld -0‘2 ﬂl 0‘2 ﬂlll D‘E B‘E
‘) ||@|Z1 HE‘ﬁJ ?"@HQH@M%@@ (kSis] [100 ||| Abtastpunite [2000 = [4] Hinweis 3,
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 33: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Analog

Bei der Diagrammdarstellung kénnen Sie zwischen X/Y-Diagramm und Y/t-
Diagramm wechseln.
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X/Y-Diagramm

/1)

1
i

T
TN

N
\

08 06 04 02 0 02 04 0§ 08

Abbildung 34: X/Y-Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrolie des Signals A

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Y-Achse Signalgréfie des Signals B

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

AuBerer und innerer Kreis ~ Toleranzgrenzen

Blauer Kreis Signalkreis der Signale A und B

96 HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

Y/t-Diagramm

W A

0 500 1000 1 500 2000

Abbildung 35: Y/t-Diagramm

SRV

Darstellung Beschreibung
X-Achse (1) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Rote Kurve Signal A
Blaue Kurve Signal B
Grine Kurve Referenzsignal

Gestrichelte Linieninder ~ Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals
Farbe der Signale

Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige Beschreibung
Position Zahlwert der Positionsanzeige
[Inkremente] Einheit: Messschritte
Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz
Sig Mon Statusanzeigen der Signaliberwachung

®  Grln: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

B Rot: Signalamplituden Uberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.

Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze bleibt die
Statusanzeige flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Abschnitt Inkrementalsignal
Die Balkenanzeige zeigt die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Inkrementalsignal Inkrementalsignal
SigA I 1.046 | SigA | ] <<< (.211 <<< ]
0.4 0.6 0.8 1 12 14 0.4 0.6 0.8 1 12 14
SigB I 1.050 ] SigB | | <<< (.211 <==< ]
0.4 06 0.8 1 1.2 14 0.4 0.6 0.8 1 1.2 14
AB | 0.957 | as | 1000 |
06 0.8 A2 14 0.6 0.8 1 T 14
Ph | 0.313 : | pn | 3478 : |
i B e 5 0 5 10 15 W manae I 0 5 10 15
TVA [ 0.097 ‘ : |I TVA [ | >>> 67.111 >>> |
40 o ] 10 20 e 0 g 10 !u
VB | 0.135 ‘ 7 |I VB [ : =2> 70.343 2> |
20 -0 0 10 20 20 -10 0 10 20
Messwerte liegen innerhalb der Mehrere Messwerte liegen auerhalb
Toleranzgrenzen der Toleranzgrenzen
Darstellung Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

-E%— Die Farbe des Anzeigers zeigt das Ergebnis der
Toleranzprifung an:

B Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-

bereichs
m Rot: Messwert liegt aulterhalb des Toleranz-
bereichs
—_ Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen
1.2 an.
<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der
> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher
Richtung der Messwert liegt.
Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.
Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen’, Seite 47
Anzeige Beschreibung
Sig A Signalgrolie des Signals A
Sig B Signalgrolie des Signals B
A/B Signalverhaltnis von Signal A zu Signal B

Signalverhaltnis =A /B
Optimaler Zustand: Signalverhaltnis = 1
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Anzeige Beschreibung

Pha Phasenverschiebung der Signale A und B
Optimaler Zustand: Signal A eilt dem Signal B um 90°
voraus.

Pha 80°

Signal A Signal B

0
7 30° 180° 270° 360°

Phasenverschiebung = 90°
Phasenverschiebungsfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Phasen-
verschiebungsfehler, d. h. die Abweichung vom
optimalen Zustand in Grad an.

Berechnung: Pha = |pA + ¢B| / 2
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Anzeige Beschreibung

TV A Tastverhaltnis des Signals A

Die Inkrementalsignale werden am Nulldurchgang
getriggert und in Rechtecksignale umgewandelt. Eine
Signalperiode entspricht der Einzeit plus der Auszeit
des Rechtecksignals und ist in 360° eingeteilt.

Optimaler Zustand: Einzeit und Auszeit einer Signal-
periode sind gleich lang.

Signal A 180° 180°
2TV1
(Signal B
2Tv2)
"Einzeit (on)" "Auszeit (off)*
0
o° 90° 1807 270° 360°

Einzeit = Auszeit = 180°

Tastverhaltnisfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Tastver-
haltnisfehler, d. h. die Abweichung vom optimalen
Zustand in Grad an.

In der Dokumentation kann das Verhaltnis von Einzeit
zu Auszeit auch als Symmetrieabweichung (SYM) im
Bogenmal} angegeben sein.

Abweichend zur Definition der Symmetrie
(SYM) wird das Vorzeichen der Abweichung
mit ausgegeben. Dies erleichtert
Anwendungsfalle, wie z. B. den Anbau eines
Messgerats.

Berechnung:
SYM=|P-N|/2-M
TV=2-180/1-sin (2 - SYM)
TVB Tastverhaltnis des Signals B
Beschreibung siehe "TV A"
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Bedienelemente

Symbol

Funktion

»

Messung anhalten

Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und
Anzeigen die letzten Messwerte fest

5

Zum Y/t-Diagramm wechseln

Zeigt anstelle des X/Y-Diagramms das Y/t-Diagramm
an

Z1

Kommutierungssignale priifen

Zeigt die Messwerte der Kommutierungssignale C
und D an

Referenzsignal einblenden
Zeigt die Messwerte des Referenzsignals an

Filter aktivieren
Unterdrlckt Storsignale =2 100 kHz

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen der Signalliberwachung (Sig
Mon) zurtick auf Griin

O @

Vergleichskreis aktivieren

Halt im X/Y-Diagramm den aktuellen Signalkreis fest,
wahrend die Messung mit einem neuen Signalkreis
fortgesetzt wird

,
| @

Nachleuchten aktivieren

Halt die definierte Anzahl von Messwerten im
Diagramm fest (Persistence Mode)

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertrégt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

T

Abtastrate [kS/s]
Legt die Abtastrate fest

T

Abtastpunkte
Legt die Anzahl der Abtastpunkte fest

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist
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Abtastrate

Der Wert im Feld Abtastrate legt fest, in welchem Takt die analogen Signale
gemessen und gewandelt werden.

Einheit: Kilosamples pro Sekunde (kS/s)

1 kS/s = 1.000 Signalwandlungen pro Sekunde
Standardeinstellung: 100 kS/s
Einstellbereich: 1..1.800kS/s

Die optimale Abtastrate hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq
im Abschnitt Messgerate-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit
der Verfahrgeschwindigkeit oder Drehzahl des Messgeréts.

Empfohlener Wert: Abtastrate = 10 - maximale Signalfrequenz

Wenn die Abtastrate zu niedrig ist, wird das Ursprungssignal verfalscht dargestellt:

T

/\\ AR

/ |

| \ \ / /
W M VAV A 7AW A1y
Ausreichend hohe Abtastrate mit korrek- Zu niedrige Abtastrate mit verfalschter

ter Signalform Signalform; eine korrekte Auswertung ist
nicht moglich

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird die Abtastrate
auf die Standardeinstellung zurickgesetzt.
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Abtastpunkte

Der Wert im Feld Abtastpunkte legt fest, wie viele Messwerte im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 2.000
Einstellbereich: 2.000 ... 100.000

o Der optimale Wert hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq im
Abschnitt Messgerite-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit der
Verfahrgeschwindigkeit oder der Drehzahl des Messgerats. Je hoher die
Signalfrequenz, desto niedriger sollten Sie den Wert im Feld Abtastpunkte
wahlen.

o Mit einem hohen Wert im Feld Abtastpunkte konnen Sie Signaleinbriche
lokalisieren, indem Sie die Hullkurve Uber mehrere Signalperioden hinweg
bestimmen.

o Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Abtastpunkte auf die Standardeinstellung zurtickgesetzt.
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9.2.3 Inkrementalsignale A und B priifen (Ansicht Analog)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 145

‘% » Um den Status der Signalliberwachung zuriickzusetzen, auf
(A Statusanzeigen zuriicksetzen klicken

Die Statusanzeigen Sig Mon sind grin

In das Feld Abtastrate den gewiinschten Wert eingeben

In das Feld Abtastpunkte den gewiinschten Wert eingeben
Den gesamten Messbereich verfahren

Die Adjusting and Testing Software erfasst die Messwerte mit
der angegebenen Abtastrate

> Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und
Toleranzen der Signale A und B an

VvV v.v. VvYV

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] 9 :9
Freq R
28] SigMon © ©
051 i Inkrementalsignal
' ' Sigh i —
el 04 0.6 ] 1 12 14
sigh | : —i : |
04 06 08 1 12 14
02| [ 0.997 |
Al 0.6 0’8 ER 12 14
[ 0.313 ]
o] B ool s L0 (8 g AT A
[ 0.097 ]
2 (PO STy T 0 20
| D35 |
e 20 o i) 0 20
04
|
s |
VEIIE 08 VEI.J -02 EI EI‘? EI.4 08 08
b Z1 :“ ‘,r ggj @ Q a Abtastrate [kS/s] (100 |=4 Abtastpunkte (2000 |= 4 Hinweis: L
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 36: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Analog

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 48

o Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergrofern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroern', Seite 48
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Zwischen den Diagrammen wechseln

D] » Auf Zum Y/t-Diagramm wechseln klicken
> Das Y/t-Diagramm wird angezeigt

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
Y/t-Darstellung Rot=Sig A Blau=Sig B Griin=Sig R Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] I
Freq 819!
£8 SigMon @ ©
Y | ! R R —— Inkrementalsignal
sigh | - — ]
o 04 06 08 . 1 il 14
sigp | I ]

AB

.
; EF ;
P —1'l5 ECINE &F 5 10 11‘5
m—
-

P 0z17 7 D B Avtestate s [100 =] # Avtastpunice (2000 |=/#] Himels B
640196-04 ERN487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 37: Ansicht Analog mit Y/t-Diagramm

[ > Um zum X/Y-Diagramm zurickzukehren, erneut auf das
O Bedienelement klicken

Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, kdnnen
Sie die Messung anhalten.

’ > In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
’ » Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

Filter aktivieren

Flr spezielle Abgleichvorgange konnen Sie einen Filter aktivieren, der Storfrequenzen
= 100 kHz unterdriickt, indem die Bandbreite des Eingangsverstarkers bedampft

wird.
Aktivieren Sie den Filter nur im Ausnahmefall, damit Sie bei
Standardmessungen die volle Bandbreite des PWM nutzen.
? > In der Bedienleiste auf Filter aktivieren klicken
> Storfrequenzen = 100 kHz werden unterdriickt

» Um den Filter zu deaktivieren, erneut auf das Bedienelement
klicken
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Vergleichskreis aktivieren

Um Signalschwankungen deutlicher sichtbar zu machen, konnen Sie im
X/Y-Diagramm den Vergleichskreis aktivieren. Der Vergleichskreis ist eine
Momentaufnahme des aktuellen Signalkreises. Der Vergleichskreis wird im
Diagramm festgehalten, wahrend die Messung mit einem neuen Signalkreis
fortgesetzt wird.

a » In der Bedienleiste auf Vergleichskreis aktivieren klicken
> Der aktuelle Signalkreis wird im Diagramm festgehalten

[} HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
fjusting 9
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Paosition[inkremente] B 0 3 K
0s iy 33758
Al SigMon @ ©
il Inkrementalsignal
sigh | —— ]
il 04 06 08 1 12 14
sigs F __oem ]
04 0% 08 1 12 14
024 A/B I ].

0’6 08 2 14

[
s 20 o

[
it 20 o

-0.2

=

Pha $ aaaacaaec !
i? =
.

04

08 |

-08

-08 -06 -04 -0.2 0 0z 04 06 08
E| @@@Abﬁsﬂaﬂe [ksis] (100 |=4 Abtastpunkte 2000 |=)4 Hinweis| @
512132-02 ROD280C CD 18000 03S12-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 38: X/Y-Diagramm mit Vergleichskreis

@ » Um den Vergleichskreis zu verwerfen, erneut auf das
Bedienelement klicken
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Nachleuchten aktivieren

Um Signalschwankungen deutlicher sichtbar zu machen, konnen Sie im
X/Y-Diagramm das Nachleuchten aktivieren. Dadurch werden bei Verfahren des
Messgerats fortlaufend Messwerte hinzugefiigt. Im Diagramm kdnnen zeitgleich
maximal 10.000 Messwerte abgebildet werden. Der Verlaufsbalken zeigt an, wie viel
Prozent des Diagrammspeichers belegt sind. Wenn die 10.000 Messwerte erreicht
sind, werden die altesten Messwerte Uberschrieben.

™ d

» In der Bedienleiste auf Nachleuchten aktivieren klicken
> Messgerat verfahren

> Dem X/Y-Diagramm werden fortlaufend Messwerte
hinzugeflgt

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] 14835y
08 Freq R
SigMon @ ©
os Inkrementalsignal
sigh | — e |
04 04 06 08 1 12 14
sigB | — s W ]
- 04 056 08 1 12 14
[ 1. ]
@ 0’6 08 ? £7 14
0 [ i 1
P ———
[ W ]
o LEGR rosmznaeen o 20
[ 1* ]
e Rl Jo o 10 20
-06
-08
0.8 0.6 0.4 0.2 a 0z 04 06 08
\ 4% |
PO 7 QO B Avtastate [ksis) 100 =] Avtastounkte [2000 =] 4 Hiweis
512132-02 ROD 280C CD 18000 03512-03 02 R4 =~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 39: XY-Diagramm mit aktiviertem Nachleuchten
;‘ » Um das Nachleuchten zu deaktivieren, erneut auf das
[Naana®| Bedienelement klicken

|
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HEIDENHAIN-Signal-Processing (HSP) deaktivieren

Manche Messgerate sind mit dem HEIDENHAIN-Signal-Processing-ASIC

HSP ausgestattet. Wenn Verschmutzungen auf der MaRverkorperung oder der
Abtastplatte zu Signalanderungen fihren, gleicht der ASIC die Abweichungen nahezu
vollstandig aus. Das Ergebnis ist ein dauerhaft stabiles Messsignal. Fir den Anbau
und die Justage des Messgerats mussen Sie die HSP-Funktion deaktivieren.

Beachten Sie die Montageanleitung des jeweiligen Messgerats. Die
Verkabelung muss alle Signale gemal der Montageanleitung unterstitzen,
z. B. auch das PWT-Signal.

» In der Bedienleiste auf HSP deaktivieren klicken

> In der Anzeige blinkt der Hinweistext HSP aus
> Diagramm und Anzeigen werden aktualisiert
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
HSP aus! Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] ] 8 S
Freq 43en
L2 SigMon @ ©
Al el Inkrementalsignal
] 2 ) . 095 |
il SR 06 05 1 12 14
’ : [ 0583 ]
b ! =B 04 06 08 1 12 14
02 ! ‘ [ 1.000 |
| j \ ai 0’6 08 T 7 14
[ 0.000 |
z _ | H parrormmassrEnvar s sERar sam ),
\ X [ 0.000 |
o \ } LEGR ronmznaeen T 10 20
! i [ [X ]
] \ T it 20 o ? 10 20
24 | y
08
-0.8 -
-08 -U‘.E -0.4 -0‘.2 0 0z 0 .4 O:E U:B
:;u 'f @ @ Q ﬁ Abtaslrate [kSis] _ =k Abtastpunkte _ + Hinweis 18
1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 =~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 40: Funktion Inkrementalsignal mit deaktivierter HSP-Funktion

» Um die HSP-Funktion wieder zu aktivieren, erneut auf das

HSP Bedienelement klicken

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird die HSP-Funktion
automatisch wieder aktiviert.
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Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um sie spater
als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

i » Um Daten zwischenzuspeichern, auf Daten in die Ansicht
Protokoll iibertragen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Protokoll
mit den zwischengespeicherten Daten an

Weitere Informationen: "Ansicht Protokoll", Seite 143

Beispiele eines fehlerhaften Messgerats

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x

Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] =5 100
Freq 3 533
il SigMon @ @
Al | L | Inkrementalsignal
e l‘\
= : [ _ <2< 02T << 1
. // = SHIA 04 06 08 il 14
1 o - —
’/ _ _ _ _ _
/ o N

02 )

)

#

/ =
| \
)

il
A
] ] / .
02| K\_—/
\‘\
I~

A

-04 /
06 4 ! \\—-_/// !
-08 08 -04 VEI‘Q EII EI‘? EII4 IJ‘E EI‘E
DO 7 O (O Wttt 100 =3 vt 600 |=/ L=
572248-03 LS 487C 20000 4Zs14-2F ~1Vss 05 1Vss

Abbildung 41: Ansicht Analog mit X/Y-Diagramm
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Protokoll Hinweis

Analog
Yit-Darstellung Rot=Sig A Blau=Sig B Griin=Sig R Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] = 5 8 8 9
Freq T
£8 SigMon @ @
) L Inkrementalsignal
é | _ <2< 0.018 <<< —1
o SHIA 04 06 08 T i) 14
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, SigB 22 b :
02 AB
o Pha

o 5EID 1 EI‘EIEI 1 S‘IJEI 2000
m@@/‘*ﬂ@ﬁmmmm [ksfs] (100 |= 4 Abt 2000 = Hinweis| @
57224803 LS487C 20000 42S142F  ~1Vss 05 1Vss
Abbildung 42: Ansicht Analog mit Y/t-Diagramm

9.2.4 Referenzsignal priifen (Ansicht Analog)

In der Ansicht Analog konnen Sie das Referenzsignal einblenden, um dessen
Qualitat und die Lage der Referenzmarken zu priifen. Im Y/t-Diagramm wird das
Referenzsignal grafisch dargestellt.

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

Empfohlene Abtastrate

Wahlen Sie die Abtastrate entsprechend der erforderlichen Anzeigegenauigkeit.
Abtastrate = maximale Frequenz - 360° / Anzeigegenauigkeit in Grad
Empfohlener Wert: 1°

Weitere Informationen: "Abtastrate’, Seite 102
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Empfohlene Anzahl der Abtastpunkte

Die Signalauswertung basiert auf den Werten, die im Y/t-Diagramm angezeigt
werden. Wahlen Sie die Anzahl der Abtastpunkte daher so, dass bei Uberfahren einer
Referenzmarke im Diagramm ein vollstandiger Referenzimpuls sichtbar ist.

/m MMM B
T i AR
| ARG VIR
RURIRHRN BB IS RURS

|
HW\\H\\ I/\
il L

i
Hﬂ

<~H

|
|
|
|

g
1

|
I

|
il

Abbildung 44: Unvollstandiger Referenz-
impuls; eine korrekte Auswertung ist nicht
maglich

Weitere Informationen: "Abtastpunkte”, Seite 103

Bei Messgeraten mit Referenzauswahl (Magnet oder Blende) muss auch
der Ruhewert "H" im Diagramm zu sehen sein.

Auf Zum Y/t-Diagramm wechseln klicken

Auf Referenzsignal einblenden klicken

Der Abschnitt Referenzsignal wird eingeblendet

In das Feld Abtastrate den gewlinschten Wert eingeben

In das Feld Abtastpunkte den gewinschten Wert eingeben

Referenzmarke Uberfahren

Wenn das Referenzsignal die Triggerlinie Ubertritt, erscheint im

Y/t-Diagramm der Referenzimpuls

> Der Abschnitt Referenzsignal zeigt die Werte der Uberfahrenen
Referenzmarke an

> Ggf. weitere Referenzmarken Uberfahren

> Das Y/t-Diagramm und die Anzeigen im Abschnitt

Referenzsignal werden bei jedem Uberfahren einer

Referenzmarke aktualisiert

vV v v v VY

o Die Adjusting and Testing Software erfasst einen Referenzimpuls, sobald
das Referenzsignal die Triggerlinie Ubertritt. Im Diagramm konnen Sie den
Schwellenwert flr die Referenzmarkenerkennung anpassen, indem Sie die
Triggerlinie bei gedriickter Maustaste an die gewtinschte Position ziehen.
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HEIDENHAIN; ATS - Adjusting and Testing Software E | X
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT  Protokoll Hinweis
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Y/t-Darstellung Rot=Sig A Blau=Sig B Griin=Sig R Messgerate-Eigenschaften
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Abbildung 45: Funktion Inkrementalsignal mit Referenzsignal

Darstellung Beschreibung
X-Achse (t) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrole

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Rote Kurve Signal A
Blaue Kurve Signal B
Grine Kurve Referenzsignal

Gestrichelte Linieninder ~ Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals
Farbe der Signale

Dunkelblau gestrichelte Triggerlinie
Linie
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Abschnitt Referenzsignal

Darstellung

Beschreibung

Ref Mon

Statusanzeigen der Referenzsignalliberwachung
B Grin: keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.
Wenn eine Statusmeldung erfasst wird, bleibt die
Statusanzeige flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Wenn eine Statusmeldung erfasst wird,
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.

Trigger

Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
® Grau: keine Referenzmarke erkannt
= Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 5 Sekunden zurtick auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfolgen,
kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

LR

Lage des Referenzimpulses
Berechnung: (K- L) /2

BR

Breite des Referenzimpulses
Berechnung: K+ L

RR

Ruhewert H des Referenzimpulses

NR

Nutzanteil G des Referenzimpulses

SR

Schaltschwelle des Referenzimpulses
Berechnung: E/ G

mehrmals.

o Uberfahren Sie die Referenzmarke oder die Referenzmarken in beide
Richtungen. Fihren Sie bei Messgeraten mit abstandscodierten
Referenzmarken Stichproben durch und prifen sie fehlerhafte Bereiche

Seite 109

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
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9.2.5 Kommutierungssignale C und D priifen (Ansicht Analog)

Die Inkrementalsignale A und B werden durch die Inkrementalspur Zn erzeugt.
Manche Drehgeber verfiigen (ber eine zusatzliche Inkrementalspur Z1, die je ein
Sinussignal (C) und Cosinussignal (D) pro Umdrehung liefert. Fir die elektronische
Kommutierung kann dadurch bereits vor Anlauf des Motors die Rotorposition
ermittelt werden.

Inkrementalspur Eigenschaften

Zn: Signale Aund B Hohe Auflosung: Eine Umdrehung entspricht z. B.
2048 Signalperioden (messgerateabhangig).

Z1: Signale Cund D Niedrige Auflosung: Eine Umdrehung entspricht einer
Signalperiode.

Die Kommutierungssingale C und D konnen Sie in der Ansicht Analog prifen.
Voraussetzungen:

B Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

oder
B Beim manuellen Verbinden wurde der Schnittstellentyp 1 Vgg + Z1 ausgewahlt

Empfohlene Abtastrate und Anzahl der Abtastpunkte

Die Signalauswertung basiert auf den Werten, die im Diagramm abgebildet werden.
Damit PHA, TV A und TV B berechnet werden konnen, muss eine komplette
Signalamplitude erfasst werden. Wahlen Sie die Abtastrate und die Anzahl der
Abtastpunkte so, dass im X/Y-Diagramm bei Verfahren des Messgerats ein
kompletter Kreis angezeigt wird.

Kommutierungssignale priifen

Z1 > In der Bedienleiste auf Kommutierungssignale priifen klicken

> Diagramm und Anzeigen zeigen die Messwerte und
Toleranzen der Signale C und D

Das weitere Vorgehen ist identisch mit der Priifung der Inkrementalsignale
A und B. Nachfolgend finden Sie eine Beschreibung der Abweichungen in
Diagrammen und Anzeigen.
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X/Y-Diagramm

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Analog
X/Y-Darstellung X=Sig C Y=Sig D Messgerate-Eigenschaften
Paosition[inkremente] 3 9 2 Y
| | | Freq HE TS
SE] | | | SigMon @ ©
il : Inkrementalsignal
: [ | ]
ol ////—\\ slake 06 0’8 - § 12 14
/ O sigh ———— 100 T |
/ /r\ 0.4 06 08 1 12 14
02 Lf | =% | S | [ § ]
/ / \ GRS 0 ? 12 14
I B |
o] J B —.
[ T ]
el | A do 0 o W 0 20
[ i 1
+ / WB % w 0 20
| ol I 7 |
\ 1
-
08 | \/
-08
-08 06 -04 -0.2 0 02 0.4 08 08
»0z17TOm Howes )
749144-59 ERN 1387 2048 62814-70 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 46: X/Y-Diagramm bei der Prifung der Kommutierungssignale C und D

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrofie des Signals C
Einheit: Volt

Y-Achse Signalgrolie des Signals D
Einheit: Volt

Innerer und auRerer Kreis ~ Toleranzgrenzen der Signale C und D

Gruner Kreis Signalkreis der Signale C und D

Abschnitt Inkrementalsignal

Darstellung Beschreibung
SigC Signalgréle des Signals C
Einheit: Volt
SigD Signalgréle des Signals D
Einheit: Volt
C/D Signalverhaltnis von Signal C zu Signal D

Signalverhaltnis=C /D
Optimaler Zustand: Signalverhaltnis = 1
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Y/t-Diagramm und Z1/Zn-Diagramm

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O b
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Analog
Y/t-Darstellung Rot=Sig C Blau=Sig D Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] 1S969 !
,,,,,, Freq 0020
SigMon @ ©
""""""""" Inkrementalsignal
i [ _ | I ]
} e e e S 04 06 08 1 12 14
1 - i - - [ _ [ ] ]
da L . || sab % s o

co | :
06 0

1.052
e
U 1 + o 1 2! S
P .
e

Z1 / Hauptspur - Abweichung[Grad]

wvA F—
20 -10
“ I

20 o

2

4

1000 1500 2000

[Slelrdhg2l } iels| )
385488-02 ERN 1387 2048 62814-70 RA =~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 47: Y/t-Diagramm und Z1/Zn-Diagramm bei der Prifung der
Kommutierungssignale C und D

Zusatzlich zum Y/t-Diagramm erscheint das Z1/Zn-Diagramm. Das
Z1/Zn-Diagramm zeigt die Abweichungen zwischen den berechneten
Positionswerten von Z1-Spur und Zn-Spur. Im optimalen Zustand befindet sich die
Kurve nahe der Nulllinie.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Strichzahl des Drehgebers pro Umdrehung
Y-Achse Winkelabweichung

Einheit: Grad

Die Skala entspricht der maximalen
Abweichung flr HEIDENHAIN-Drehgeber.
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9.2.6  Ansicht Aufzeichnung

In der Ansicht Aufzeichnung konnen Sie mehrere Signalperioden der
Inkrementalsignale aufzeichnen und anhand der Diagramm-Darstellung analysieren.
Wie viele Signalperioden pro Messung aufgezeichnet werden und mit welcher
Abtastrate die Aufzeichnung erfolgt, konnen Sie individuell festlegen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Aufzeichnung
Rot=8ig A[V] - Blau=S8ig B[V] - Griin=S8ig R[V] X-Achse[Signalperioden]

1

PUANARRRAARAAANARRARARRA

=}

R
00 20 41 [:5] 82 102 123 143 164 184 M4 225 245 266 266

Rot = Sig A Signalgrofte[V] - Blau = Sig B SignalgroRe[V] X-Achse[Signalperioden]

12 e S

0 50 100 150 200 250 300
Rot = TV A Tastverhdltnis[’] - Blau = TV B Tastverhaltnis["] - Braun = Pha Phasenwinkel["] X-Achse[Signalperioden]

150 200 250 300

Position '

Datei - SignalData dat Abtastrate [kS/s]- 100

Y ‘WAblastrale [kSis] [100_|=m| 4| Periodenzani [Tog] _J=m| @
385480-47 ERN 480 2000 27s12-03 RA ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 48: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Aufzeichnung

Diagramm 1

Diagramm 1 bildet einen Abschnitt der aufgezeichneten Signalperioden ab. Der
Abschnitt entspricht dem blau markierten Bereich in den Diagrammen 2 und 3.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Anzahl der Signalperioden
Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Grln Referenzsignal

Optimaler Zustand: Die Amplituden sind symmetrisch zur X-Achse und befinden
sich innerhalb der Toleranzgrenzen.
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Diagramm 2
Diagramm 2 bildet die Signalamplitude aller aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Anzahl der Signalperioden
Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Amplituden sind symmetrisch zur X-Achse und befinden
sich innerhalb der Toleranzgrenzen.

Diagramm 3

Diagramm 3 bildet das Tastverhaltnis und die Phasenverschiebung aller
aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Anzahl der Signalperioden
Y-Achse Abweichung
Einheit: Grad
Rot Tastverhaltnis des Signals A
Blau Tastverhaltnis des Signals B
Braun Phasenverschiebung der Signale A und B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Signalamplituden sind symmetrisch zur X-Achse und
befinden sich innerhalb der Toleranzgrenzen.

Empfohlene Abtastrate (Mindestwert)
Abtastrate = Eingangsfrequenz - 20
Weitere Informationen: "Abtastrate”, Seite 102

Periodenzahl

Der Wert im Feld Periodenzahl definiert den Messbereich der Aufzeichnung. Wenn
die angegebene Anzahl an Signalperioden erreicht ist, wird die Aufzeichnung
automatisch beendet.

Einstellbereich: 1..10.000.000
Standardeinstellung: 1.000

Um den gesamten Messbereich zu prifen, wahlen Sie die Periodenzahl wie folgt:
® Bei rotatorischen Messgeraten: Periodenzahl = Strichzahl pro Umdrehung

® Bei Langenmessgeraten: Periodenzahl = (Messlange [mm] x 1.000) / Lange einer
Signalperiode [um]

Angaben zur Strichzahl oder zur Lange einer Signalperiode finden Sie in der
Dokumentation des Messgerats.
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Beispiel:

Hohe Werte bei Abtastrate oder Periodenzahl konnen zu langen
Rechenzeiten flhren. Mit folgender Formel kdnnen Sie die Datenmenge
abschatzen, die bei der Aufzeichnung erzeugt wird:

DateigroBe [Byte] = Abtastrate x Aufnahmezeit x 12 Byte

Abtastrate = 1.000 [kS/s]
Aufnahmezeit = 100 [g]
DateigroRe [Byte] = 1.000 x 1.000 x 12 Byte = ca. 1,2 GB

Bedienelemente

Symbol

Funktion

»

Aufzeichnung starten

Startet die Aufzeichnung mit der angegebenen
Abtastrate und Periodenzahl

Filter aktivieren
Unterdrickt Storsignale = 100 kHz

Diagrammansicht zuriicksetzen
Setzt alle Diagramme auf die Standardansicht zurlick

| &)<

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Aufzeichnungsdaten aus einer DAT-Datei

T

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern der Aufzeichnungs-
daten in einer DAT-Datei

Daten exportieren

Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-
nungsdaten in eine TXT- oder ASC-Datei

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)
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Signalperioden aufzeichnen und analysieren (Ansicht
Aufzeichnung)

@ » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken

» Um zur Ansicht Aufzeichnung zu wechseln, auf den Reiter
Aufzeichnung klicken

krementalsignale priifen

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Aufzeichnung
Rot=Sig A[V] - Blau=S8ig B[V] - Griin=Sig R[V] X-Achse[Signalperioden]

Rot = Sig A Signalgrofte[V] - Blau = Sig B Signalgrofe[V] X-Achse[Signalperioden]

Position '
Datei

b ‘._i @ ?j i Abtastrate [kS/s] = = Periodenzahl - &

640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05

Abbildung 49: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Aufzeichnung

> In das Feld Abtastrate den gewlinschten Wert eingeben
> In das Feld Periodenzahl den gewunschten Wert eingeben
» In der Bedienleiste auf Aufzeichnung starten klicken

D > Der Dialog Aufzeichnung wird angezeigt

Aufzeichnung...
Bitte warten!

Position -65203
Zeit[s] 9.2
63%

Abbruch

Abbildung 50: Dialog Aufzeichnung

> Den gewtlinschten Messbereich verfahren

> Die Signalperioden werden mit der angegebenen Abtastrate
aufgezeichnet

> Der Fortschrittsbalken zeigt an, wieviel Prozent der
Signalperioden aufgezeichnet sind

> Wenn die angegebene Periodenanzahl erreicht ist, wird die
Aufzeichnung automatisch beendet

oder
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> Um die Aufzeichnung manuell zu beenden, auf Abbruch
klicken

> Der Dialog Datei lesen wird angezeigt

Datei lesen...
Bitte warten!
Zeit[s] "o
76%
\Abbruch

Abbildung 51: Dialog Datei lesen

> Der Fortschrittsbalken zeigt an, wieviel Prozent der
Aufzeichnungsdaten verarbeitet sind

> Nach Abschluss des Speichervorgangs zeigen die Diagramme
die aufgezeichneten Signalperioden an

2 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware
Datei  Hitfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Aufzeichnung
Rot=8ig A[V] - Blau=Sig B[V] - Griin=Sig R[V] X-Achse[Signalperioden]

14

AT AR AT

ER 1
00 20 4.1 6.1 8.2 032 123 143 16.4 184 4 225 245 266 266

Rot = Sig A Signalgréfe[V] - Blau = Sig B Signalgréfe[V] X-Achse[Signalperioden]

o

12 B

0 56 10'0 15'0 20'0 25‘0 360
Rot = TV A Tastverhdltnis[“] - Blau = TV B Tastverhéltnis[*] - Braun = Pha F i ['1 X-Achse[Signalperi

50 7100 150 200 250 300
Position '
Datei : SignalData.dat Abtastrate [kS/s]: 100
mﬁi@[@!ul’immme kSis] [100 ||| Periodenzahi [1o0] | | @|
385480-47 ERN 480 2000 27812-03 RA ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 52: Aufgezeichnete Signalperioden ohne Fehler

Optimaler Zustand: Bei fehlerfreien Ausgangssignalen sind im oberen Diagramm
keine Einbrliche sichtbar. Die Kurven im mittleren und unteren Diagramm sind
annahernd deckungsgleich und liegen vollstandig im Toleranzbereich.

Um in den Diagrammen die Stillstandsphasen des Messgerats konsistent
darstellen zu konnen, erfolgt eine Anpassung der Signalperioden. Da sich
bei Stillstand des Messgerats die Werte fir die Signalperioden bzw. die
Position nicht verandern, wird nach 5.000 Samples (siehe Abtastrate)
eine zusatzliche Signalperiode eingefligt. Fir die Aufzeichnung werden
die eingefligten Signalperioden nicht mitgezahit, sondern nur die realen
Signalperioden des Messgerats.
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Beispiel eines fehlerhaften Messgerits

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software | X

Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung zihler PWT  Protokoll Hinweis

Aufzeichnung

Rot=Sig A[V] - ig B[V] - Grin=Sig R[V] X

00 302 0.3 @05 1206 1508 1808 2114 243 2714 A6 3T 3818 3920 4222 4524 4825 5127 S428 5730 6034

Rot = Sig A SignalgréRe[V] - Blau = Sig B Si (] T X a
- N

0

0 1000 2000 3000 4000 5000 000

Rot = TV A Tastverhaitnis[’] - Blau = TV B Tastverhéltnis[] - Braun =PhaF i 1 X

50

50

-100
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000

posttion I
Datei : SignalData dat Abtastrate [kS/s]: 100
[ H?H%‘@!@‘ B, Avtastrate [kS/s] (100 || Periodezahi [s000Jem | 2]
572248-03 LS 487C 20000 4Zs14-2F ~1Vss 05 1Vss

Abbildung 53: Aufgezeichnete Signalperioden mit UnregelmaRigkeiten

Am Ende des Messbereichs sind Signaleinbriiche sowie Tastverhaltnis- und
Phasenverschiebungsfehler erkennbar. Die Ursache kann z. B. eine starke
Verschmutzung sein.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109
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Diagrammansicht anpassen

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis
Aufzeichnung
Rot=S8ig A[V] - Blau=Sig B[V] - Griin=Sig R[V] X-Achse[Signalperioden]
1]
o]
-1 i T T I
6.0 8.0 4001 1024 1041 1061 108.2 1102 1122 1143 1163 1183 1203 1224 124.4
Rot = Sig A Signalgr6fe[V] - Blau = Sig B SignalgréRe[V] X-Achse[Signalperioden]
L R e
1
kil
a8
0 S‘D 100 15'0 20'0 25‘0 ED‘B
Rot = TV A Tastverhaltnis[’] - Blau = TV B Tastverhaltnis[*] - Braun = Pha F ['1 X-Achse[Signalperi
10
0
-10
a 50 150 200 250 300
Position
Datei : SignalData.dat Abtastrate [kS/s]: 100
py [ | | ] |
P72 €] 5 M vt ks 155 || perogercan [iog |4 |
385480-47 ERN 480 2000 27S12-03 RA ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 54: Diagramme der Ansicht Aufzeichnung

Mit Hilfe des Schiebereglers Position konnen Sie durch die Aufzeichnungsdaten
navigieren.

> Schieberegler bei gedriickter Maustaste an die gewiinschte
Position ziehen

> Diagramm 1 zeigt den gewahlten Ausschnitt der
Aufzeichnungsdaten an

> In Diagramm 2 und Diagramm 3 wird der blaue Abschnitt an
die gewahlte Position verschoben

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 48

o Um einen Abschnitt naher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergrofRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern", Seite 48

l'!j » Um die Standardansicht wiederherzustellen, in der Bedienleiste
EL auf Diagrammansicht zuriicksetzen klicken

> Der blaue Bereich wird an den Anfang verschoben
> Die VergroRerung wird zurtickgesetzt
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Aufzeichnungsdaten als Datei speichern

Die Adjusting and Testing Software speichert die Aufzeichnungsdaten in der Datei
"SignalData.dat".

Pfad: C: » Benutzer b ... » AppData » Roaming » HEIDENHAIN » ATS

Wenn Sie eine neue Aufzeichnung durchfihren, wird der Dateiinhalt
Uberschrieben. Um die Aufzeichnungsdaten dauerhaft zu sichern, konnen Sie die
Aufzeichnungsdaten unter einem anderen Dateinamen speichern.

-

In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewinschten Speicherort auswahlen
Gewunschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv v vy

Aufzeichnungsdaten im DAT-Format konnen Sie in der Adjusting and
Testing Software wieder aufrufen.

Aufzeichnungsdaten aus einer Datei aufrufen
Voraussetzung: Die Aufzeichnungsdaten liegen als DAT-Datei vor.

> In der Bedienleiste auf Datei 6ffnen klicken

» Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
» Auf Offnen klicken
>

Die Diagramme zeigen die Aufzeichnungsdaten aus der Datei
an

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Aufzeichnung
Rot=Sig A[V] - Blau=S8ig B[V] - Griin=Sig R[V] X-Achse[Signalperioden]

TR AR AR

0o 20 a1 1 82 102 123 143 164 184 204 225 245 268 286

Rot = Sig A Signalgrofe[V] - Blau = Sig B SignalgroRe[V] X-Achse[Signalperioden]

=

]

12 S T e

1

a8

L R

) 5‘EI 1E.IEI 15.EI ZE.IEI Zéﬂ SEID
Rot = TV A Tastverhéltnis[’] - Blau = TV B Tastverhéltnis["] - Braun = Pha Phasenwinkel["] X-Achse[Signalperioden]

L e

e 00 MESTRTOURIGURDSEGT RO B O R O I et

a 0 1E‘IEI 15IEI 2EIIEI 250 EEID
Position '
Datei - Data dat Abtastrate [kS/s]- 100
D (,_{7 @ ?j H Ej_% a Abtastrate [kS/s] @- + Pemodenzah[lEl‘ + e,
385480-47 ERN 480 2000 27S12-03 RA ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 55: Aus einer Datei geladene Aufzeichnungsdaten

Unter den Diagrammen zeigt die Adjusting and Testing Software den
Namen der Datei und die Abtastrate an, mit der die Aufzeichnung erfolgte.
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Aufzeichnungsdaten exportieren

Fur die Weiterverarbeitung in anderen Programmen konnen Sie die
Aufzeichnungsdaten in eine TXT- oder ASC-Datei exportieren.

o In der Adjusting and Testing Software ist der Wiederaufruf der
Aufzeichnungsdaten aus einer TXT- oder ASC-Datei nicht maoglich.

In der Bedienleiste auf Datei exportieren klicken

Im Dialog den gewlnschten Speicherort auswahlen
Gewdinschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

vvyVvyVvVvyy

9.2.8 Ansicht Zahler

In der Ansicht Zahler konnen Sie die Zahlerfunktion und die Referenzfunktion von
inkrementalen Messgeraten priifen. Die Ansicht Zahler zeigt beim Verfahren des
Messgerats die Abstande der Referenzmarken an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei  Hitfe
Analog Aufzeichnung Zdhler PWT Protokoll Hinweis
Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Paosition[inkremente] 3524
' Referenzlinkremente] 4
Richtung <)
- ' Trigger (2]
e " | Rot=Referenzimpuls-Abstand Si“ff’_’_‘_.e_?_ —
eyl T
g :Z 4000 ] ‘CL |!FQ‘,M‘$H(__:II\
g 5> Setzen |E V‘
<< - . [==[r u|
0 v e Aufiosung 080 i10=R
0 > 3000 ] 1 @ Inkrementell
0 > =
O Rotatorisch
]
o ii =30 | O Linear
0 >
0 5> 2000
0 >>
0 > 1500 +
0 >
0 > 1000
0 >
0 >> 500+
0 >
0l = o]
0 >>
0 > -500
0 >
0 =2 <1000 L+ -
i 0 10 20 0
0 > v
=]l m (e
»r S x/m v )
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 56: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Tabelle

Bei Uberfahren einer Referenzmarke wird der Abstand zur vorhergehenden
Referenzmarke ermittelt und ein Tabelleneintrag hinzugefligt. Die Tabelle zeigt
folgende Informationen an:

m Der Stern kennzeichnet den Zahlwert an der aktuellen Position
= Die Pfeile geben die Verfahrrichtung an

®  Bei abstandscodierten Referenzmarken wird zuséatzlich zu den Zahlwerten der
Grundabstand angezeigt
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Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Anzahl der erfassten Referenzmarken
Y-Achse Anzahl der Signalperioden

Rot Abstand der Referenzimpulse

Blau Aktuelle Position

Abschnitt Zahler

Anzeige Beschreibung

Position in [Einheit] Aktueller Zghlwert des Inkrementalzéhlers

Einheit: abhangig von den Einstellungen im Abschnitt
Zahler-Eigenschaften

Abschnitt Zahler-Eigenschaften

Anzeige Beschreibung

Position [Inkremente] Aktueller Zahlwert
Einheit: Messschritte

Referenz [Inkremente] Abstand zwischen den letzten beiden tberfahrenen
Referenzmarken

Einheit: Messschritte

Richtung Pfeil zeigt die Verfahrrichtung an
= Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Trigger Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 5 Sekunden zurtick auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfolgen,
kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

Sig Mon Statusanzeige der Signallberwachung
= Grln: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

B Rot: Signalamplituden Uberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze
Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.

Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze bleibt die
Statusanzeige flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Einstellungen im Abschnitt Zdhlereigenschaften

Im Abschnitt Zahlereigenschaften konnen Sie Einstellungen fir die Zahlwertanzeige
Position in [Einheit] anpassen. Der Positionswert wird den Einstellungen
entsprechend berechnet.

Anzeige Beschreibung

Setzen Eingabefeld fir das Setzen eines Zahlwerts
Auflosung Zahlerauflosung

B |nkrementell Art des Inkrementalzahlers

m Rotatorisch Abhéangig von der Auswahl wird der Zahlwert in die
= Linear entsprechende Einheit umgerechnet:

® |nkrementell: Messschritte

m Rotatorisch: gewahlte Einheit (siehe unten);
Standardeinstellung: Grad

= |inear; Mikrometer

Abhangig von der Auswahl werden die nachfolgenden
Einstellungen angezeigt.

Strichzahl Eingabefeld fir die Strichzahl des Messgerats pro
Umdrehung zur Berechnung des Zahlwerts
= Grad Einheit des Inkrementalzahlers
= Bogenmal Der Wert des Inkrementalzahlers wird in die gewahlte
B GMS Einheit umgerechnet.
= Grad

® Bogenmal
® GMS: Grad, Minute, Sekunde

Signalperiode Eingabefeld fiir die Lange einer Signalperiode zur
Berechnung des Zahlwerts
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Bedienelemente

Symbol Funktion
} Messung anhalten
Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und

Anzeigen die letzten Messwerte fest

- > Filter aktivieren
1 Unterdriickt Storsignale = 100 kHz
_'?] Statusanzeigen zuriicksetzen
L& Setzt die Statusanzeigen der Signaliiberwachung (Sig

Mon) zurlck auf Griin

Messwerte loschen

Loscht die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabel-
le und aus der Grafik

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

a %

HSP

Zahler l6schen
Setzt den Zahler auf null

Zahlwert setzen
Ubernimmt den Wert aus dem Feld Setzen als neuen

| e

Zahlwert
Zahler bei jeder Referenzmarke l6schen
Akt|V|er¢ das Nullsetzen von Zahlwert und Position bei
jedem Uberfahren einer Referenzmarke
M Zahler Ioschen und mit nachster Referenzmarke

starten

Setzt Zahler und Position auf null und startet die
Erfassung bei Uberfahren der nachsten Referenzmar-
ke

Zahler l6schen und Position neu ermitteln

Setzt Zahler und Position auf null und ermittelt die
Position anhand der abstandscodierten Referenzmar-

i

ken neu
+ Zahlrichtung umkehren
— Kehrt positive und negative Zahlrichtung um
i Invertierten Referenzimpuls auswerten
Kehrt die Auswertung des Referenzimpulses um
4 ' Hinweise
(o -y

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist
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9.2.9  Zahlerfunktion priifen (Ansicht Zahler)

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken
» Um zur Ansicht Zahler zu wechseln, auf den Reiter Zahler
klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O be

Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Protokoll Hinweis
Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften

Positionfinkremente] 132

' Referenz]inkremente] 3
' Richtung @
.' ' Trigger (& ]

Rot=Referenzimpuls-Abstand 9" ? ? 0
=+, |
100 ‘CL "PQ?‘IMML <'—.!l‘
Setzen |E ] _"‘
Aufiosting 000 10=+
80 @® Inkrementell
O Rotatorisch
O Linear

Plraxm | = [

640106-04 ERN487 2048 0158 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 57: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Das weitere Vorgehen hangt davon ab, dber welche Referenzmarken das
Messgerat verflgt.

Vorgehen bei einer Referenzmarke

> Referenzmarke Gberfahren

> Referenzmarke in entgegengesetzter Richtung Uberfahren
» Vorgang mehrmals wiederholen
>

In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren der
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zahler PWT Protokoll Hinweis
Zéhler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] 3 S e Y
' Referenz]inkremente] ) g
Richtung @
- ' Trigger [ ]
e * Rot=Referenzimpuls-Abstand 9" © O .
] vy
s cu[@[on o | B
g >> Setzen |E V‘
Bl = Aufigsung 000 0=
o > 3000 | ® Inkrementell
0 >>
O Rofatorisch
o
0 : 230 O Linear
0 >
0 > 2000
0 >
0 5> 1500 -
0 >
0 3> 1000
o >>
0 > 5004
0 >>
o >> a
0 >>
oS -s00
0 >
Dl -1 000
e 0 10 20 a0
0 > w
‘,f ggj a q Hinweis' &,
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 58: Ansicht Zahler bei der Priifung eines Messgerats mit einer Referenzmarke

0 Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand bei jedem
Uberfahren der Referenzmarke "0" betragt.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

Vorgehen bei mehreren Referenzmarken ohne Abstandscodierung

» Mehrere Referenzmarken dberfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugefigt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Gberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand zwischen
allen Referenzmarken gleich grol ist.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’,
Seite 109

Vorgehen bei abstandscodierten Referenzmarken

Bei der Priifung von Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken ermittelt
die Adjusting and Testing Software zunachst den Grundabstand.
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» Um den Grundabstand zu ermitteln, mehrere Referenzmarken
Uberfahren

> Bei Messgeraten mit kurzem Verfahrweg, das Messgerat ggf.
mehrmals in beide Richtungen verfahren

> Wenn die Adjusting and Testing Software den Grundabstand
ermittelt hat, zeigt die Tabelle zusatzlich Grundabstand und
Position an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Protokoll Hinweis

Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] 8 E 9 0
Referenzlinkremente] “ea
Richtung )
Trigger (& ]
- e Rot—Referenznmpuls-Abstand Sighon @ 9 -
i =[] B2

L || el d

0 5> Aufiosung 33 G :3 EE

o >> ] | @® Inkrementell

0 > -

o O Roftatorisch

o > e O Linear

o

0 > 1000

0 >

0 >

0 > 500

0 >>

0 >

0 3> o

0 >>

0 > 00

0 3> !

0 >

o) = 000 L -

“ " 0 10 20 an

E‘ \Hinweis‘ ‘@m
512132-02 ROD 280C CD 18000 03812-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 59: Anzeige wahrend der Ermittlung des Grundabstands

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zdhler PWT Protokoll Hinweis

Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] 8 5 3 S 0
Referenz[inkremente] 50!
v 7
Richtung @
Trigger ()
Gt Sl Sl eRatma e Rot—Referenzmpuls-Abstand Sig M_"" ©e
2 5%0; 498 | base= 1000 ‘CL “P&“ﬂ_ﬂ_‘ PI&"—)
pos.= L
3 503 | 497 | base= 1000 525+ Seizen@ v‘
1 3000
posq 504 | 456 | base= 1000 520 T Auflosung
pos.= 4000 @® Inkrementell
5 505 | 495 | base= 1000 515 O Rotatonseh
b= 5000
posﬁ 506 | 494 | Dbase= 1000 S1047 O Linear
pos.= 6000
7 507 | 493 | base= 1000 305
pos.= 7000 -
3 508 | 4382 | base= 1000 005
pos.= 8000 fea
9 509 | 431 | base= 1000
pos.= 9000 o]
10 510 | 490 | base= 1000
pos.= 10000 45 | !
nok 511 | 489 | base= 1000 L
pos.= 11000 sl
12 512 | 488 | base= 1000
pos.= 12000 475
13 513 | 487 | base= 1000
P"S = 13000 5 10 » 0
514 | 486 base= 1000 v
lE‘ \Hinweis‘ ‘ﬁ)“'|
512132-02 ROD 280C CD 18000 03S12-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 60: Anzeige nach der Ermittlung des Grundabstands
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Spalte Beschreibung

Referenzmarkenabstand 1

Referenzmarkenabstand 2

base: Grundabstand

pos.: aus der Abstandscodierung ermittelte Position

galdh|lwWIN]| =

Wert "Direction!": Erscheint, wenn die aus den Inkrementalsignalen
ermittelte Zahlrichtung abweicht von der Abfolge der Referenzmar-
kenabstande 1,2

» Gesamten Messbereich verfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugefligt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung tberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefugt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn die ermittelten Abstande
der tatsachlichen Abstandscodierung des Messgerats entsprechen. Die
Summe der Abstéande in Spalte T und 2 muss dem Grundabstand (Wert in
Spalte 3) entsprechen.

Abweichungen deuten auf eine Fehlfunktion oder einen unzureichenden
Anbau des Messgerats hin.

0 Wenn in der letzten Spalte der Wert "Direction!" erscheint, prifen Sie die
Zahlrichtung und die Verdrahtung des Messgerats.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

Zihleranzeige anpassen
Im Abschnitt Zahler-Eigenschaften konnen Sie die Anzeige des Zahlers anpassen.
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> Mit Plus und Minus die gewilinschte Auflosung des Zahlers
einstellen

> Gewlinschte Anzeigeoptionen wahlen:

B Inkrementell: Zahlwert wird in Schritten angezeigt

® Rotatorisch: Zahlwert wird in der gewahlten Winkeleinheit
angezeigt
= Grad
= Bogenmal
®m GMS (Grad, Bogenminute, Bogensekunde)

® Linear: Zahlwert wird in der Einheit Mikrometer angezeigt

> Bei der Auswahl Rotatorisch in das Feld Strichzahl die
Strichzahl des Messgerats pro Umdrehung eingeben

> Beider Auswahl Linear in das Feld Signalperiode die Lange
einer Signalperiode in der Einheit Mikrometer eingeben

> Der Zahlwert wird der Auswahl entsprechend umgerechnet
und angezeigt

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 145

Zahlwert setzen

Um den Zahler z. B. mit dem Zahler der Folge-Elektronik zu vergleichen, konnen Sie
an der aktuellen Position einen bestimmten Zahlwert setzen.

» In das Feld Setzen den gewlinschten Positionswert eingeben
@ » In der Bedienleiste auf Zahlwerte setzen klicken
'@ > Der eingegebene Zahlwert wird als neue Position Ubernommen

Zahler lIoschen

» In der Bedienleiste auf Zahler loschen klicken

CL > Der Zahler wird auf null gesetzt

Zahler bei jeder Referenzmarke l16schen

n » Um mit jeder Referenzmarke neu zu zahlen, in der Bedienleiste
== auf Zahler bei jeder Referenzmarke lI6schen klicken

> Der Zahler wird bei Uberfahren jeder Referenzmarke auf null
gesetzt

Zahler lIoschen und mit nachster Referenzmarke starten

M » In der Bedienleiste auf Zahler I6schen und mit nachster
— Referenzmarke starten klicken

> Der Zahler wird auf null gesetzt und beginnt ab der nachsten
Referenzmarke zu zéhlen

Zahlrichtung umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung konfigurierbar. In der Adjusting and
Testing Software konnen Sie die Zahlrichtung an das Messgerat anpassen.
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» Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
Zahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um

. Y
-

Zahler lIoschen und Position neu ermitteln

Bei Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken kénnen Sie Position und
Zahler auf null setzen, um die Position anschliefend neu zu ermitteln.

YT » In der Bedienleiste auf Zahler loschen und Position neu
I’ﬁ ermitteln klicken

> Der Zahler wird auf null gesetzt
» Mehrere Referenzmarken tberfahren
> Die Position wird neu ermittelt

Invertierten Referenzimpuls auswerten

Bei manchen Messgeréten ist das Referenzsignal invertiert. Damit invertierte
Referenzimpulse erkannt und korrekt ausgewertet werden, missen Sie die
Auswertelogik der Adjusting and Testing Software anpassen.

wim > In der Bedienleiste auf Invertierten Referenzimpuls auswerten
S klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt die Auswertelogik
um

Messwerte l6schen

FUr eine erneute Priifung konnen Sie die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabelle
und aus dem Diagramm I6schen.

“ > In der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
> Tabelle und Diagramm werden zurlickgesetzt
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9.2.10 Ansicht PWT

Die Ansicht PWT ermaoglicht einen Schnelltest von Inkrementalsignalen und
Referenzmarkensignalen. Balkenanzeigen stellen die Ergebnisse grafisch dar.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zahler PWT  Protokoll Hinweis

PWT
Analog Signal Messgerate-Eigenschaften
. - i i Position[inkremente] 853749

Referenz Signal

|
RI-Nulldurchgang ﬁ

Vil Hieis

640196-04 ERN487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 61: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht PWT

In den Balkenanzeigen werden die folgenden Signaleigenschaften bewertet:
m Signalgrolie

m Signalabweichung

Rl-Lage: Referenzmarkenlage

RI-Nulldurchgang: Referenzmarken-Nulldurchgange

In den Balkenanzeigen sind die Toleranzbereiche farblich gekennzeichnet:

Darstellung Toleranzbereich Beschreibung

Grin Gut Messwerte liegen im eingeengten
Toleranzbereich

Gelb Ausreichend Messwerte liegen innerhalb des
Toleranzbereichs

Grau Nicht ausreichend  Messwerte liegen aullerhalb des
Toleranzbereichs

<< Aulerhalb der Mindestens ein Messwert liegt auler-

o> Skala halb des Toleranzbereichs und auler-

halb der Skala. Die Pfeilrichtung zeigt
an, in welcher Richtung der Messwert
liegt.

Die angezeigten Toleranzwerte sind HEIDENHAIN-Standardwerte.
In Einzelfallen konnen die Toleranzgrenzen des Messgerats von den
angezeigten Toleranzgrenzen abweichen.

Beachten Sie die Toleranzangaben in der Dokumentation des jeweiligen
Messgerats.
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Darstellung Beschreibung

I Der Balken zeigt den aktuellen Messwert an.

Die Schleppzeiger zeigen den minimalen und den

A A maximalen Messwert der gesamten Messung an.

Darstellung Beschreibung

Position [Inkremente] Zahlwert des Inkrementalzéhlers
Einheit: Messschritte

Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz

Trigger Statusanzeige der Referenzmarken-
erkennung

®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt
wurde, wechselt die Statusanzeige
nach 0,5 Sekunden zurlck auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufein-
anderfolgen, kann die Statusanzeige
dauerhaft grin sein.

Balkenanzeige SignalgroBBe
Die Position des schwarzen Balkens zeigt die Signalgrofe an.

Darstellung Beschreibung

Optimale Signalgrole

Minimale Signalgrolie

I Maximale Signalgroe

Balkenanzeige Signalabweichung

Signalabweichungen sind Fehler in Signalverhaltnis, Tastverhaltnis und
Phasenverschiebung. Je hoher die Signalabweichung ist, desto breiter wird der
schwarze Balken angezeigt.

Optimaler Zustand: Der schwarze Balken ist moglichst schmal und befindet sich
innerhalb des griinen Bereichs.

Darstellung Beschreibung

Optimaler Zustand

Signalabweichung an der Toleranz-
grenze

Signalabweichung zu hoch
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Balkenanzeige RI-Lage

Das Referenzmarkensignal hat eine vorgegebene Bezugslage. Die Position des
schwarzen Balkens zeigt die Abweichung von der optimalen Lage an.

Darstellung Beschreibung

I - Abweichung der Referenzmarkenlage
* 4 an der Toleranzgrenze

Balkenanzeige RI-Nulldurchgang

Die Positionen zweier schwarzer Balken zeigen die Abweichung der Referenzimpuls-
Nulldurchgange von den Sollwerten an.

Darstellung Beschreibung

| i Abweichungen der Referenzimpuls-
“ - - - n Nulldurchgange innerhalb des
Toleranzbereichs

Bedienelemente

Symbol Funktion

? Filter aktivieren
Unterdrickt Storsignale 2 100 kHz

m Messwerte lI6schen

a' Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

‘ Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen
Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

f Hinweise
Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist
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9.2.11 Schnelltest durchfiihren mit der PWT-Testfunktion (Ansicht PWT)

7 » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken
\@ » Um zur Ansicht PWT zu wechseln, auf den Reiter PWT klicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Date Hife
Analog Aufzeichnung Zihler PWT  Protokoll Hinweis
PWT

Analog Signal Messgerate-Eigenschaften
SignalgroBe ] : “ : : | E:Jiﬁonlinkremenie} Bsgégg
Signal-Abweichung Trigger o

Referenz Signal
Rl-Lage
RI-Nulldurchgang
com o
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 62: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht PWT

0 Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 145

> Gesamten Messbereich verfahren
Die Balkenanzeige Signalabweichung wird aktiv angezeigt

> Bei Uberfahren einer Referenzmarke werden die
Balkenanzeigen Rl-Lage und RI-Nulldurchgang aktiv

\4

angezeigt
> Die Balkenanzeigen zeigen die aktuellen Messwerte an
Ih > Um die Minimum-Werte und Maximum-Werte flir eine erneute
EL Messung zurlckzusetzen, in der Bedienleiste auf Messwerte

loschen klicken

> Die Schleppzeiger werden auf den aktuellen Messwert
zurlickgesetzt
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o Nach mehreren Sekunden Stillstand des Messgerats werden die
Balkenanzeigen Signalabweichung, RI-Lage und RI-Nulldurchgang wieder
inaktiv angezeigt.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

9.2.12 Ansicht Homing - Limit

Die Ansicht Homing - Limit ermdglicht die Funktionskontrolle von Limit-
Schaltsignalen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerite-Eigenschaften
Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm
Dunkelblau = Homing vorwarts Homing/Limit
Olivgriin= Limit riickwarts Position 99220

Braun = Limit vorwarts Richtung

Z Homing

Status (2]

Position - M0
Limit

Status (3]

Position 1

Position 2 5 33 5 s

Abstand

5

4

[i]

1

[ e s ()

1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 63: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

Diagramm

Im Diagramm sind die Signale mit der jeweiligen Verfahrrichtung farblich
gekennzeichnet.

Darstellung Beschreibung
Grln Referenzsignal
Blau Homing rickwarts
Dunkelblau Homing vorwarts
Olivgrin Limit rickwarts
Braun Limit vorwarts
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Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Alle Werte in mm

Darstellung Beschreibung

Position Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Millimeter

Richtung Pfeilsymbol zeigt die Verfahrrichtung an

= Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Homing/L1/Pin 6 (messgerateabhingig)

Darstellung Beschreibung
Status Statusanzeige des Homing-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel
Position Abstand zwischen Homing-Flanke und Referenz-

marke R
Einheit: Millimeter

Limit/L2/Pin 8 (messgerateabhangig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Limit-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel

Position 1 Abstand zwischen Limitflanke 1 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter

Position 2 Abstand zwischen Limitflanke 2 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter

Abstand Abstand zwischen Limitflanke 1 und Limitflanke 2

Bedienelemente

Abstand = |Limitflanke 1 + Limitflanke 2|

Symbol

Funktion

&

Messwerte loschen
Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

A

140

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist
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9.2.13 Limit-Schaltsignale priifen (Ansicht Homing - Limit)
Voraussetzungen:
m Das Messgerat verfligt Gber Limit-Schaltsignale

m Das Messgerat ist korrekt angebaut und entsprechend der Montageanleitung
elektrisch abgeglichen

m Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

Detaillierte Angaben zu Verfiigharkeit und Funktion von Schaltsignalen
finden Sie in der Dokumentation des Messgerats oder im Prospekt
"Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

m » Im Funktionsmeni auf Inkrementalsignal doppelklicken

> Um zur Ansicht Homing - Limit zu wechseln, auf den Reiter
Homing - Limit klicken

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software o x
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing -Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften
Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm
Dunkelblau = Homing vorwirts Homing/Limit
Olivgriin= Limit riickwarts Position
Braun = Limit vorwarts Richtung
3 Homing
Status (3]
2] Position
Limit
e
Status ($)
. Position 1
Position 2
Abstand
24
1
a
4 1
o
= ——
e s [t
1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 64: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

» Gesamten Messbereich verfahren

> Bei Uberfahren der ersten Referenzmarke startet die
Aufzeichnung der Messwerte im Diagramlmm

> Bei Uberfahren der letzten Referenzmarke wird im
Diagramm der gesamte Messbereich mit Homing- und Limit-
Schaltflanken angezeigt (messgerateabhdngig)
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit

Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften

Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm

Dunkelblau = Homing vorwarts Homing/Limit

Olivgriin= Limit riickwarts Position 899220

Braun = Limit vorwarts

Richiung
B

Homing

Status (2]

Position = M0
Limit

Status o

Position 1

Position 2 58855

Abstand

-

=L Hiwels

1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 65: Ansicht Homing - Limit mit Referenzmarke und Schaltflanken

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

0 Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken’,
Seite 48

IE » Um das Diagramm fir eine erneute Messung zurlickzusetzen,
R. in der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
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9.2.14 Ansicht Protokoll
Aus den Ansichten der Funktion Inkrementalsignal konnen Sie Daten in die Ansicht
Protokoll Ubertragen.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’, Seite 109

Die in der Ansicht Protokoll erfassten Daten konnen Sie als PDF-Datei speichern.
Die Ansicht Protokoll zeigt die Daten in verschiedenen Reitern an, entsprechend der
Ansicht, in der die Daten erfasst wurden.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

Wenn Signalpriifgrenzen vorhanden sind, werden sie im Protokoll
abgespeichert.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hitfe

Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Protokoll
Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit

Homing - Limit

Datum: 19.11.2019 “ | Griin = Referenz.

Uhrzeit: 13:00:51 e

ATS Version: 3.4.0 Blau = L1 rickwirts

Iden?—Nummer = 1116324-13 Dunkelblau = L1 vorwarts

Bezeichnung: AR LIDAR 47

Schnittstelle: TEL Olivgrin= L2 riickwarts

Teil iod = 2.000 iy
eilungsperiocde [pm] Braun = L2 vorwirts

Messwerte &

i ¢

Positionl [mm]: 92.264

PositionZ [mm]: 104.968 4

Abstand [mm] :

L2

Positionl [mm]:
Position2 [mm]: 24
Abstand [mm] :

1]
Hinweis
Bezeichnung Anzahl

a

Referenzberechnung: Drehzahl zu hoch.

50 o 50 100
(] |
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16S15-91 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL
Bedienelemente
Symbol Funktion

I ! Protokoll speichern
Offnet den Dialog Protokoll
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9.2.15 Protokoll speichern (Ansicht Protokoll)
Die Ergebnisse der Priifung konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

» Um zur Ansicht Protokoll zu wechseln, auf den Reiter
Protokoll klicken

Auf Protokoll speichern klicken
Der Dialog Protokoll zeigt die verfiigbaren Inhalte an
Inhalte fir das Protokoll wahlen

Um eine Vorschau der PDF-Datei zu 6ffnen, auf Vorschau
klicken

Ggf. Vorschau schlielen

Um die Datei zu speichern, im Dialog auf Speichern klicken
Den gewlnschten Speicherort auswahlen

Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

Um den Dialog zu schlielten, auf Beenden klicken

o

vV VvV Yy

VvV VvyvVvVvyVyy

o Flr Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Prfer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen", Seite 57

o Fur die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.
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9.2.16 Ansicht Hinweis

Die Ansicht Hinweis enthalt die Hinweise zur aktuellen Messung.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software =g %
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Hinweis
Hinweis

Bezeichnung Anzahl

Referenzberechnung: Drehzahlschwankung. E 31

v &

1116321-05 AKLIDA48 G8 RN 20000 16515-9J 21 =~1Vss 07 L 1Vss

Abbildung 66: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Hinweis

Die Hinweise beziehen sich auf Schwierigkeiten bei der Signalberechnung, z. B.:

m Signalfrequenzen sind zu hoch, z. B. wegen zu hoher Verfahrgeschwindigkeit
oder Drehzahl

m Signalfrequenz schwankt

® Erfasster Signalausschnitt ist zu klein, um die Referenzmarke korrekt zu
berechnen

Bedienelemente

Symbol Funktion
‘!t‘.l Hinweise l6schen
EL Loscht Hinweise flr eine erneute Messung

9.2.17 Hinweise aufrufen und l6schen (Ansicht Hinweis)

i‘f Wenn ein neuer Hinweis vorliegt, erscheint in der Bedienleiste
. das Warnsymbol. Wechseln Sie zur Ansicht Hinweis, um den
Hinweis zu lesen.

» In der Bedienleiste auf Hinweis klicken
> Die Ansicht Hinweis zeigt die Liste der Hinweise an

Die Hinweise bleiben bestehen, bis Sie die Funktion Inkrementalsignal
verlassen oder die Hinweise manuell I6schen.

Hinweise loschen

l'!j » Um alle Hinweise zu |0schen, in der Bedienleiste auf Hinweise
& loschen klicken
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9.3 Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren
9.3.1 Funktion Aufzeichnung
Mit der Funktion Aufzeichnung konnen Sie mehrere Signalperioden der
Inkrementalsignale aufzeichnen und anhand von Diagramm-Darstellungen
analysieren. Wie viele Signalperioden pro Messung aufgezeichnet werden und mit
welcher Abtastrate die Aufzeichnung erfolgt, konnen Sie individuell festlegen.
o Die hier beschriebene neue Funktion Aufzeichnung hat einen erweiterten
Funktionsumfang gegeniber der bisherigen Aufzeichnungsfunktion (siehe
"Ansicht Aufzeichnung', Seite 117). Die bisherige Funktion wurde jedoch
beibehalten, um die Ruckwartskompatibilitat zu gewahrleisten.
o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).
o Die angezeigten Toleranzen entsprechen den HEIDENHAIN-
Standardwerten (messgerateabhangig).
Weitere Informationen: "Einheiten und Toleranzen", Seite 37
- -_J » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
ﬁ’, Aufzeichnung doppelklicken
9.3.2  Ansicht Aufzeichnung

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

i 1] 2 4 B 8 10 1z 14 18 18 20 22

05 Abtastpunkie/Periode

-1 06 0 05 1 8 16 24 a2

Zahler l6schen Zahler loschen + Start

Abtastrate [kS/s] ‘100 Bl

Aufzeichnung bis: O Position positiv O Position negativ ® Anzahl Signalperioden Song

Dateiname  SignalData.dat

» £

=2 [m] x
Position[inkremente] 3 3 9 B
Frequenz [kHz] L{e 5
Stop
3@
B
ROD280C  512132-02 | @

Abbildung 67: Funktion Aufzeichnung
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X/Y-Diagramm

— tos i logen |

|
T
06 0 08 A

|
|
|
|
|
-1

Abbildung 68: X/Y-Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrofie des Signals A

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Y-Achse Signalgrolie des Signals B

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Blauer Kreis Signalkreis der Signale A und B

Y/t-Diagramm

1

-1

i
.
l_
;

T T
i] 2 4 &

Abbildung 69: Y/t-Diagramm

Darstellung Beschreibung
X-Achse (1) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Rote Kurve Signal A

Blaue Kurve Signal B
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Abtastpunkte/Periode

Abtastpunkte/Periode

| 23 I

é 1IS 2‘4 3‘2 4ID AIB 5‘6
Abbildung 70: Balkenanzeige Abtastpunkte/Periode

Die Balkenanzeige stellt die aktuelle Anzahl der Abtastpunkte pro Signalperiode dar.

Optimaler Wert: 32 Abtastpunkte pro Signalperiode
Empfohlener Bereich: 16 bis 48 Abtastpunkte pro Signalperiode

An der Farbe und Position des Anzeigeelements konnen Sie erkennen, ob der
aktuelle Wert im empfohlenen Bereich liegt:

Darstellung Beschreibung

Grin Wert liegt im empfohlenen Bereich

Rot Wert unterschreitet oder Uberschreitet den empfohle-
nen Bereich

Bei einer Unterschreitung oder einer deutlichen Uberschreitung der
empfohlenen Werte (ab 1.000 Abtastpunkten pro Signalperiode) kénnen
die Berechnungen der Signalabweichungen nicht mehr oder nicht mehr in
ausreichender Genauigkeit durchgefiihrt werden.

o Hohe Werte bei Abtastrate oder Periodenzahl kénnen zu langen
Rechenzeiten fiihren. Mit folgender Formel konnen Sie die Datenmenge
abschatzen, die bei der Aufzeichnung erzeugt wird:

DateigroBe [Byte] = Abtastrate x Aufnahmezeit x 12 Byte
Beispiel:

Abtastrate = 1.000 [kS/s]

Aufnahmezeit = 100 [s]

DateigroRe [Byte] = 1.000 x 1.000 x 12 Byte = ca. 1,2 GB

Messgerate-Eigenschaften

Position[Inkremente] 3 3 9 B

Frequenz [kHz] l—ie S

Abbildung 71: Positionsanzeige und Frequenzanzeige

Anzeige Beschreibung
Position Zahlwert der Positionsanzeige
[Inkremente] Einheit: Messschritte
Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz
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Abtastrate

Der Wert im Feld Abtastrate legt fest, in welchem Takt die analogen Signale
gemessen und gewandelt werden.

Einheit: Kilosamples pro Sekunde (kS/s)

1 kS/s = 1.000 Signalwandlungen pro Sekunde
Standardeinstellung: 100 kS/s
Einstellbereich: 1..1.800kS/s

Die optimale Abtastrate hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq
im Abschnitt Messgerate-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit
der Verfahrgeschwindigkeit oder Drehzahl des Messgeréts.

Empfohlener Wert: Abtastrate = 32 - maximale Signalfrequenz

Wenn die Abtastrate zu niedrig ist, wird das Ursprungssignal verfalscht dargestellt:

AT

/_
V. \)\J \)\/ A

Ausreichend hohe Abtastrate mit korrek- Zu niedrige Abtastrate mit verfalschter
ter Signalform Signalform; eine korrekte Auswertung ist
nicht moglich

Wenn Sie die Funktion Aufzeichnung verlassen, wird die Abtastrate auf die
Standardeinstellung zurtickgesetzt.

HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024 149



Aufzeichnung bis:

Aufzeichnung bis: O Position positiv

Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren

O Position negativ @® Anzahl Signalperioden 5000 @@

Abbildung 72: Positionsanzeige und Frequenzanzeige

Die Auswahl im Abschnitt Aufzeichnung bis: legt fest, wann die Aufzeichnung

automatisch endet.

Optionen

Beschreibung

Position positiv

Das Eingabefeld rechts definiert eine Position in
positiver Richtung. Die Aufzeichnung endet, sobald
die Position erreicht ist.

Position negativ

Das Eingabefeld rechts definiert eine Position in
negativer Richtung. Die Aufzeichnung endet, sobald
die Position erreicht ist.

Anzahl Signalperioden

Bedienelemente

Das Eingabefeld rechts definiert die Anzahl an Signal-
perioden, die aufgezeichnet werden sollen. Die
Aufzeichnung endet, sobald die Anzahl erreicht ist,
unabhéngig davon, in welche Richtung verfahren wird.
Auch Richtungswechsel sind moglich.

Bedienelement

Funktion

Zahler lIoschen

Setzt den Z&hler Position [Inkremente] auf Null

Zahler loschen + Start

Setzt den Zahler Position [Inkremente] auf Null und
startet die Messung

Start Startet die Messung ab dem aktuellen Wert des
Zahlers Position [Inkremente]

Stop Beendet die Messung

Symbol Funktion

»

Messung anhalten

Unterbricht die Messung und halt in Diagrammen und
Anzeigen die letzten Messwerte fest

@j

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Aufzeichnungsdaten aus einer DAT-Datei
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9.3.3 Signalperioden aufzeichnen und analysieren

@ » Im Funktionsmenu auf Aufzeichnung doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
1 T ! Position[inkremente] B
08 J j Frequenz [kHz] BD B
o 0
05 | Abtastpunkie/Periode
- | E ]
A 0 Te 1% 2 a2 a0 4 5
Zahler I5schen | Zahler I5schen + Start | Start Stop

Abtastrate [kS/s] [100 &

Aufzeichnung bis: O Position positiv O Position negativ @® Anzahl Signalperioden 5000 3

Dateiname  SignalData.dat

[} i

| RoD280C | 51213202 |[@

Abbildung 73: Funktion Aufzeichnung

In das Feld Abtastrate den gewiinschten Wert eingeben
Im Feld Aufzeichnung bis die gewiinschte Auswahl treffen
Auf Start klicken

Die Aufzeichnung lauft

Den gewlinschten Messbereich verfahren; dabei die
empfohlene Anzahl an Abstastpunkten beachten

> Die Signalperioden werden mit der angegebenen Abtastrate
aufgezeichnet

> Wenn die angegebene Anzahl von Signalperioden erreicht ist,
wird die Aufzeichnung automatisch beendet

oder
> Um die Messung manuell zu beenden, auf Stop klicken
> Das Ergebnis der Aufzeichnung wird angezeigt

VvV VvyvVvyy
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9.3.4 Ansicht Messergebnisse

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

- O %
Datei  Hilfe
! T i /‘_/_,ilfsngmfswgamfs\ng'
L 1L T i i IR
S 1. I — o oy s i g i
0.74 0.729 0.737 0.711 0.572 1.68 54121 228,565 360,658 376,004 414,472 439103

Signalperioden

: ——— = ——— 1 — f-sirsymyomnr —seESsmmyse - — ————— - — —— — —— — — ]
. ! | ! |
05 e e e

0 500 1 000 1 500 2000 2 500 3000 3500 4000 4 500 5000
Abtastperiode

B =TvETa T=Fhaft
T

Abtastperiode

4000 — Pasition[Inkremente]
2000
0 T T T T T T
o 500 1000 1500 2000 2 500 3 000 3600 4000 4 500 6000
Abtastperiode

X Axis Chart 3

@ Abtastperiode (O Position O Zeit @ Position O Zeit (O Frequenz O Abtastpunkte
| 100% ‘

Dateiname  SignalData.dat

&

ROD280C 512132402 |@

Abbildung 74: Funktion Aufzeichnung mit Messergebnissen
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Diagramm 1

Diagramm 1 bildet einen Abschnitt der aufgezeichneten Signalperioden ab. Der
Abschnitt entspricht dem grin markierten Bereich in den Diagrammen 2, 3 und 4.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden)

Bei Bewegung des Messgeriats entspricht die
Abtastperiode der Anzahl der Signalperioden.

Bei Stillstand des Messgerats: Um in den
Diagrammen die Stillstandsphasen des
Messgerats konsistent darstellen zu konnen,
erfolgt eine Anpassung der Signalperioden. Da
sich bei Stillstand des Messgerats die Werte

flr die Signalperioden bzw. die Position nicht
verandern, wird nach 1.000 Samples (siehe
Abtastrate) eine zusétzliche Signalperiode
eingefligt. Diese Summe aus den realen Signal-
perioden des Messgerats und den eingefiigten
Signalperioden wird als Abtastperiode bezeichnet.
Fir die Aufzeichnung werden die eingefligten
Signalperioden nicht mitgezahlt, sondern nur die
realen Signalperioden des Messgerats.

® Position (Inkremente)
= Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Grln Referenzsignal

Optimaler Zustand: Die Amplituden sind symmetrisch zur X-Achse.
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Diagramm 2
Diagramm 2 bildet die Signalamplitude aller aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"Diagramm 1", Seite 153)

= Position (Inkremente)
m Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Amplituden liegen auf dem Nominalwert bzw. im
Toleranzbereich (gestrichelte Linien).

Diagramm 3

Diagramm 3 bildet das Tastverhaltnis und die Phasenverschiebung aller
aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhéangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"Diagramm 1", Seite 153)

m Position (Inkremente)
m  Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Abweichung
Einheit: Grad
Rot Tastverhaltnis des Signals A
Blau Tastverhaltnis des Signals B
Braun Phasenverschiebung der Signale A und B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Werte liegen symmetrisch um die Nulllinie bzw. im
Toleranzbereich (gestrichelte Linien).
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Diagramm 4
Diagramm 4 ist individuell konfiguierbar.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"Diagramm 1", Seite 153)

= Position (Inkremente)
m Zeit (Einheit: Sekunden)
Y-Achse Abhangig von der im Abschnitt Chart 3 gewahlten
Option:
m Position (Inkremente)

m  Zeit (Einheit: Sekunden)
= Frequenz (Einheit: Kilohertz)
= Abtastpunkte
Rot Abhangig von der im Abschnitt Chart 3 gewahlten
Option:
= Position
B Zeit
® Frequenz
= Abtastpunkte
Gestrichelte Linien Empfohlene Anzahl von Abtastpunkten:
Erscheinen, wenn im = Griin: empfohlener Bereich
Abschnitt Chart 3 die ® Rot: Funktionsgrenzen der Adjusting and Testing
Option Abtastpunkte Software

gewahlt ist

Bei einer Uberschreitung der
Funktionsgrenzen ist die korrekte
Berechnung der Signalabweichungen
nicht gewahrleistet.

o Wenn im Abschnitt X Axis die Option Signalperioden oder Position
gewahlt ist, zeigen die Diagramme fUr die Stillstandsphasen des
Messgerats konstante Werte an. Das ermdglicht eine konsistente
Darstellung dber alle Diagramme hinweg.
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Bedienelemente

Symbol Funktion

Diagrammansicht zuriicksetzen
Setzt alle Diagramme auf die Standardansicht zurtick

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Aufzeichnungsdaten aus einer DAT-Datei

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern der Aufzeichnungs-
daten in einer DAT-Datei

Daten exportieren
b Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-

nungsdaten in eine TXT-Datei

L @@

9.3.5 Diagrammansicht anpassen
X-Achse konfigurieren

» Um den Bezug der X-Achse zu andern, im Feld X Axis die
gewunschte Option wahlen

= Abtastperiode
= Position
m Zeit

Y-Achse des Diagramms 4 konfigurieren

» Um den Bezug der Y-Achse von Diagramm 4 zu éndern, im
Feld Chart 3 die gewlinschte Option wahlen

u Position

Zeit
Frequenz
Abtastpunkte
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9.3.6

Durch die Aufzeichnungsdaten navigieren
Mit Hilfe des Schiebereglers konnen Sie durch die Aufzeichnungsdaten navigieren.

3 > Schieberegler bei gedrickter Maustaste an die gewinschte
Position ziehen

> Diagramm 1 zeigt den gewahlten Ausschnitt der
Aufzeichnungsdaten an

> In Diagramm 2, Diagramm 3 und Diagramm 4 wird der blaue
Abschnitt an die gewahlte Position verschoben

o Die aktuelle Diagrammansicht kénnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 48

0 Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern’, Seite 48

_4?] » Um die Standardansicht wiederherzustellen, in der Bedienleiste
(% auf Diagrammansicht zuriicksetzen klicken

> Der blaue Bereich wird an den Anfang verschoben
> Die Vergrollerung wird zurtickgesetzt

Aufzeichnungsdaten als Datei speichern

Die Adjusting and Testing Software speichert die Aufzeichnungsdaten in der Datei
"SignalData.dat".

Pfad: C: » Benutzer b ... » AppData » Roaming » HEIDENHAIN » ATS

Wenn Sie eine neue Aufzeichnung durchfihren, wird der Dateiinhalt
Uberschrieben. Um die Aufzeichnungsdaten dauerhaft zu sichern, konnen Sie die
Aufzeichnungsdaten unter einem anderen Dateinamen speichern.

o

In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewiinschten Speicherort auswahlen
Gewunschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v v v.Vvy

Aufzeichnungsdaten im DAT-Format konnen Sie in der Adjusting and
Testing Software wieder aufrufen.
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9.3.7 Aufzeichnungsdaten aus einer Datei aufrufen

Voraussetzung: Die Aufzeichnungsdaten liegen als DAT-Datei vor.

In der Bedienleiste auf Datei 6ffnen klicken
Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Die Diagramme zeigen die Aufzeichnungsdaten aus der Datei
an

v v v Y

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

— Sig A[V] — Sig B[W] — Sig R[V]
0

0.02 0.12 0.22 0.52 042 0.52 0.62 0.72 0.82 092
Signalperioden

i ***********#ﬁmmmmm=wmmmmk****************
L — — — = = =
o 500 1000 1600 2 000 2 500 3000 3500 4000 4 500 5000
Abtastperiode
20 = T
A — — — — — — ——Fvajesh £ =TvBTa T=—Fhafr H=————— =
0 i
IR Ee———————nm ... ——————————— - —————
o 500 1000 1600 2 000 2 500 3000 3600 4000 4 500 5000
Abtastperiode
20 000 4 — Puogition[Inkremente]
18 000
a 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
Abtastperiode
L}
X Axis Chart 3
(@ Abtastperiode () Position O Zeit @) Position O Zeit () Frequenz (O Abtastpunkte
| 100% ‘
Dateiname  tet.dat
(%3 i’l ‘ ‘fé Pasition auf x-Achse "/[Em

ROD 486 376886-0A | [

Abbildung 75: Aus einer Datei geladene Aufzeichnungsdaten

Unter den Diagrammen zeigt die Adjusting and Testing Software den
Namen der aufgerufenen Datei an.

9.3.8  Aufzeichnungsdaten exportieren

FUr die Weiterverarbeitung in anderen Programmen kdnnen Sie die
Aufzeichnungsdaten in eine TXT-Datei exportieren.

o In der Adjusting and Testing Software ist der Wiederaufruf der
Aufzeichnungsdaten aus einer TXT-Datei nicht maglich.

In der Bedienleiste auf Datei exportieren klicken

Im Dialog den gewilinschten Speicherort auswahlen
GewdUlnschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv Vv Vvyy

o In den beiden Kopfzeilen der TXT-Datei werden die Samplerate und die
Spaltenbezeichnungen der Messwerte mit angegeben.
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9.4 Spannungsversorgung priifen

9.4.1 Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt Messwerte und Status der
Spannungsversorgung an. Die Anzeige ist abhangig von der Betriebsart des

Prifgerats.

Betriebsart des Werte der Spannungsanzeige

Priifgerats

Messgerate-Diagnose Spannungsversorgung des Messgerats durch das
PWM

Monitoring-Betrieb mit Spannungsversorgung des Signaladapters durch das

Signaladapter PWM

Monitoring-Betrieb ohne Spannungsversorgung des Messgerats durch die

Signaladapter Folge-Elektronik

e » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Spannungsanzeige

Spannung [Remote Sense] Spannung
Messwert [V] Messwert [V]
S.l_l U S N
Strom
Messwert [A]
Uy 6 8
Leistung [Remote Sense]
Messwert [W]

0338

| ERN487 | 640196-04 @

Abbildung 76: Funktion Spannungsanzeige

Anzeige Beschreibung
Spannung Am Messgerat anstehende Betriebsspannung
[Remote Sense] Spannungsabfalle auf den Messgerate-Versorgungs-

leitungen werden berticksichtigt.

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Spannung Vom PWM oder von der Folge-Elektronik ausgegebe-
ne Spannung
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Anzeige Beschreibung

Strom Stromaufnahme des Messgerats oder des
Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmt, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung [Remote Sense] Leistungsaufnahme des Messgeréts

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Bedienelemente

Symbol Funktion
E Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

Abschlusswiderstand aktivieren
T Schaltet den Abschlusswiderstand ein

Abschlusswiderstand deaktivieren

In der Betriebsart Messgerate-Diagnose ist der Abschlusswiderstand standardmalig
aktiviert. Um zu priifen, ob die Stromaufnahme des Messgeréats den Technischen
Kennwerten entspricht, z. B. der typischen Stromaufnahme, konnen Sie den
Abschlusswiderstand deaktivieren.

» In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren
klicken

IS

[:]E > Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
deaktiviert ist

» Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, auf
Abschlusswiderstand aktivieren klicken

> Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
aktiviert ist

ol %l

Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
automatisch wieder aktiviert.

Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann
nicht aktiviert werden.
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9.5 Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

9.5.1  Funktion Messgerateinformationen

Mit der Funktion Messgerateinformationen konnen Sie die Informationen zum

verbundenen Messgerat einsehen und in die Zwischenablage kopieren, um die Texte
in anderen Anwendungen weiterzuverwenden.

Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur

Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
@ Messgerateinformationen doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Messgerateinformation

Systeminformationen

Kennung Wert

Bezeichnung ROD 486

Bestellbezeichnung 1vpp

Typ R = Winkelmessgerat / Drehgeber

Identnummer 376886-0A

Signalperioden je Umdrehung 2500

[8][&]
ROD486  376886-0A | [

Abbildung 77: Funktion Messgerateinformationen

Bedienelemente

Symbol Funktion

E Messgerateinformationen kopieren

Kopiert die angezeigten Messgerateinformationen als
Texte in die Zwischenablage
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10.1  Uberblick

Fir die Priifung von Messgeraten mit rechteckférmigen Ausgangssignalen (z. B. TTL
oder HTL) umfasst die Adjusting and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion Beschreibung

0 Inkrementalsignal Pruffunktionen fir die

\@ Inkrementalsignale, ggf. mit
Toleranzprifung

5 Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und
Stromversorgung

L@ Messgerateinformationen Anzeige der Messgerateinforma-
tionen

Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.

o Manche Messgerate verfligen zusatzlich tUber die Moglichkeit, per PWT-
Umschaltung die sinusformigen Inkrementalsignale auf den Ausgang
zu schalten (,PWT-Testfunktion”), mit deren Hilfe der Anbau kontrolliert
und optimiert werden kann. Eine detaillierte Beschreibung zur Prifung
der sinusformigen Inkrementalsignale finden Sie in den Kapiteln "Ansicht
Analog", Seite 95 und "Ansicht PWT", Seite 135.

Die 11 pAss-Signale der sogenannten PWT-Testfunktion sind
ausschlieBlich ausgelegt fur Prif- und Testgerate von HEIDENHAIN. In
Bezug auf das Referenzmarkensignal sind hier auch rechteckférmige
Signale mit groierem Nutzanteil (max. 16 pAss) moglich. Bitte beachten
Sie dazu die Dokumentation des Messgerats.
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10.2 Inkrementalsignale priifen

10.2.1 Funktion Inkrementalsignal
Abhangig vom angeschlossenen Messgerat umfasst die Funktion
Inkrementalsignal die folgenden Ansichten:
= Pegel: Inkrementalsignale prifen
m  Logik: Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren
m  Zahler: Zahler- und Referenzfunktion testen
u Protokoll: Protokolle erstellen
= Hinweis: Hinweise zur aktuellen Messung aufrufen

Zusatzlich bei Messgeraten, die per PWT-Umschaltung die analogen
Inkrementalsignale auf den Ausgang schalten:

= Analog: Inkrementalsignale priifen
= PWT: Inkrementalsignale anhand von Balkenanzeigen priifen

Manche Messgerate verfligen zusatzlich Uber die Moglichkeit, per PWT-
Umschaltung die sinusférmigen Inkrementalsignale auf den Ausgang

zu schalten, mit deren Hilfe der Anbau kontrolliert und optimiert werden
kann. Eine detaillierte Beschreibung zur Prifung der sinusformigen
Inkrementalsignale finden Sie in den Kapiteln "Ansicht Analog” und "Ansicht
PWT".

o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

7 » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
\@ Inkrementalsignal doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Pegel an
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Ansicht Pegel

In der Ansicht Pegel konnen Sie die Pegel folgender Signale priifen:
B Inkrementalsignale und inverse Inkrementalsignale
m Referenzsignal und inverses Referenzsignal

®  Storungssignal

Datei Hilfe

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Pegel
R‘TU"M Messgerate-Eigenschaften
"""""""""""""""""" Position[inkremente] 150483
- Freq GS 2 G
______________________________ A ignal Q e
2
777777777777777777777777777 | Pegel
y ‘ : UaiL | T —
o 500 1 000 1500 2000 ﬁ 02 04 06
Blau=Ua2[V] UaiH F
3 2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘
Uaz L
4 0
m |
Uaz H
it | o | | i i o 2
|
UaOL
o | e e g e gy e 0
il 500 1000 1 500 2000 UaOH
Griin=Ua0[V]
B
4
e
oo
5E‘IEI 1 EI‘EIEI 1 S‘EIEI 2000
Bl :[I]: @ i‘Abla;lpunkie IEHE \Hinweis‘ ‘@m
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT 5V+-5% TTL

Abbildung 78: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Pegel

Diagramme

Die Diagramme bilden die Signalpegel ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie

Einheit: Volt
Rote Kurve Inkrementalsignal Ua1
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2

Grune Kurve

Referenzsignal Ua0

Gestrichelte Linien

Toleranzgrenzen
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Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige

Position
[Inkremente]

Beschreibung

Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte

Freq

Eingangsfrequenz
Einheit: Kilohertz

Ausfallsignal

Abschnitt Pegel

Statusanzeigen der Signaliberwachung
B Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS
m Rot: Low-Pegel des Storungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-

ge flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der

Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.

Bei Verfahren des Messgerats erfasst die Adjusting and Testing Software die
High-Pegel (H) und die Low-Pegel (L) von Signal und invertiertem Signal. Die
Balkenanzeigen zeigen die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Pegel Pegel

UalL | 0204 : | vatL | 027 : ||
0 0.2 0.4 0.6 0 0.2 0.4 ;

UalH [ : : 3.351 | | ] UalH [ | : <I<< 0.289 <<«I< : ]
- 2 25 3 35 4 45 & E& 6 2 2 25 3 35 45 & &5 &
Ua2 L | . 0.211 | : |I Ua2 L [ 2> 3.303 >>> : : '
0 02 0.4 0.6 0 02 0.4 0

Ua2H s e —  uvw2H F— . —]
a 2 25 3 35 4 45 &5 55 & 2 2 25 3 35 4 45 5 55 6
Ua0 L [ ] 0.204 : : |I Ua0 L [ ‘ 55> 2.214 55> . . '
0 02 0.4 06 0 02 0.4 0

Ua0H | 3350 —1  vwon = 2219 _ —]
2 2 25 3 35 4 45 5 55 ¢ a 2 25 3 35 4 45 5 55 &

Messwerte liegen innerhalb der

Toleranzgrenzen

Darstellung

_E%_

Mehrere Messwerte liegen aulerhalb
der Toleranzgrenzen

Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

Die Farbe des Anzeigers gibt das Ergebnis der
Toleranzprifung an:

B Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-

bereichs
m Rot: Messwert liegt aullerhalb des Toleranz-
bereichs
—_ Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen
1.2 an.
<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der
> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher

Richtung der Messwert liegt.
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Die Adjusting and Testing Software erfasst die Pegel der Signale,

flhrt aber keine Bewertung der Differenzpegel durch. Die angezeigten
Toleranzwerte sind HEIDENHAIN-Standardwerte. In Einzelfallen kénnen die
Toleranzgrenzen des Messgerats von den angezeigten Toleranzgrenzen
abweichen.

Beachten Sie die Toleranzangaben in der Dokumentation des jeweiligen
Messgerats.

®

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen®, Seite 47

Anzeige Beschreibung

UallL Low-Pegel des Inkrementalsignals UaT
Einheit: Volt

UalH High-Pegel des Inkrementalsignals UaT
Einheit: Volt

Ua2 L Low-Pegel des Inkrementalsignals Ua2
Einheit: Volt

Ua2 H High-Pegel des Inkrementalsignals Ua2
Einheit: Volt

UaO L Low-Pegel des Referenzsignals Ua0
Einheit: Volt

UaOH High-Pegel des Referenzsignals Ua0
Einheit: Volt

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messung anhalten

Unterbricht die Messung und halt in Diagrammm und
Anzeigen die letzten Messwerte fest

Referenzsignal auswerten

./ RI Blendet die Statusanzeige Trigger ein und schaltet die
Diagramme auf die Erfassung der Referenzimpulse
um

Mr“ Signalanzeige umschalten

iE

Schaltet zu den Messwerten der inversen Signale um

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen Ausfallsignal zurick auf
Grin

Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll
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10.2.3

Symbol Funktion

f Hinweise anzeigen
Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen

Messung vorhanden ist

Abtastpunkte

Der Wert im Feld Abtastpunkte legt fest, wie viele Messwerte im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 2.000
Einstellbereich: 2.000 ... 100.000

o Der optimale Wert hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq im
Abschnitt Messgerite-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit der
Verfahrgeschwindigkeit oder der Drehzahl des Messgeréts. Je hoher die
Signalfrequenz, desto niedriger sollten Sie den Wert im Feld Abtastpunkte
wahlen. Fur die Bewertung der Pegel sollten maximal zehn Signalperioden
im Diagramm abgebildet sein.

o Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Abtastpunkte auf die Standardeinstellung zurtickgesetzt.

Inkrementalsignale priifen (Ansicht Pegel)

Um Signalunterbrechungen oder Kurzschlisse zu erkennen, priifen Sie sowohl die
Inkrementalsignale als auch die inversen Inkrementalsignale, jeweils bei aktiviertem
und bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und Idschen (Ansicht Hinweis)",
Seite 198
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Inkrementalsignale priifen

I'E » Um den Status der Signallberwachung zuriickzusetzen, in der
EL Bedienleiste auf Statusanzeigen zuriicksetzen klicken

Die Statusanzeigen Ausfallsignal sind grin
In das Feld Abtastpunkte den gewiinschten Wert eingeben
Den gesamten Messbereich verfahren

Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und
Toleranzen der Inkrementalsignale an

VvV v VvV V

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei  Hitfe
Pegel Logik Zihler Protokoll Hinweis
Pegel
R‘TU“M Messgerate-Eigenschaften
"""""""""""""""""" ‘| Positionfinkremente] 150483
" Freq 3.5 E 3
777777777 1 A ignal e e
2
7777777777777777777777777 | Pegel
: vatL | S ]
i 500 1 000 1 500 2000 ) 02 04 ] 06
Blau=Ua2[V] [ 03345 — ]
5 Ha i e e S RS
"""""""""""""""""" vazl | [ 0716 ]
7 0 02 04 ' 06
m | ] ]
] i | o | | i i L2 H 2 25 3 38 3’? 45 5 55 &
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Abbildung 79: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Pegel

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 48

o Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergrofiern”, Seite 48

0 Wiederholen Sie die Priifung bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.
Weitere Informationen: "Abschlusswiderstand deaktivieren", Seite 171
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Inverse Inkrementalsignale priifen

nnn
=

>

Um zur Anzeige der inversen Signale umzuschalten, in der
Bedienleiste auf Signalanzeige umschalten klicken

Den gesamten Messbereich verfahren

Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und

Toleranzen der inversen Signale an

Datei Hilfe

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
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Pegel
Rotztally] Messgerite-Eigenschaften
JE e Position[inkremente] 148851
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Abbildung 80: Ansicht Pegel bei Auswertung der inversen Signale

o Die Adjusting and Testing Software zeigt in einem zusatzlichen Diagramm
und in einer zusatzlichen Balkenanzeige das Storungssignal UaS an. Im

storungsfreien Betrieb wird der High-Pegel angezeigt. Im Fehlerfall schaltet

das Storungssignal auf Low-Pegel um.

o Wiederholen Sie die Priifung bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.
Weitere Informationen: "Abschlusswiderstand deaktivieren", Seite 171

Abschlusswiderstand deaktivieren

0
0

>

>
>

In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren

klicken
Der Abschlusswiderstand ist deaktiviert

Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, erneut auf

das Bedienelement klicken

Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
automatisch wieder aktiviert.

o Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann
nicht aktiviert werden.
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Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, konnen
Sie die Messung anhalten.

’ » In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
’ » Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um sie spater
als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

‘ » Um Daten zwischenzuspeichern, auf Daten in die Ansicht
Protokoll iibertragen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Protokoll
mit den zwischengespeicherten Daten an

Weitere Informationen: "Ansicht Protokoll", Seite 143
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10.2.4 Referenzsignal priifen (Ansicht Pegel)
In der Ansicht Pegel konnen Sie die Pegel des Referenzsignals prifen.

[i2E > In der Bedienleiste auf Referenzsignal auswerten klicken
wd R > Die Statusanzeige Referenztrigger wird eingeblendet
> In das Feld Abtastpunkte den gewlnschten Wert eingeben
» Referenzmarke (iberfahren
> Das Diagramm Ua0 bildet den Referenzimpuls ab
> Der Abschnitt Referenzsignal zeigt die Werte der Uberfahrenen
Referenzmarke an
> Ggf. weitere Referenzmarken Uberfahren
> Die Diagramme werden bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke aktualisiert
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Abbildung 81: Funktion Inkrementalsignal bei Auswertung des Referenzsignals

Darstellung Beschreibung
X-Achse (t) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgroflie

Einheit: Volt
Rote Kurve Inkrementalsignal Ua1
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2
Grlne Kurve Referenzsignal Ua0

Gestrichelte Linieninder  Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals
Farbe der Signale
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Statusanzeige Trigger

Darstellung Beschreibung

Trigger Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 0,5 Sekunden zurlck auf
Grau. Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfol-
gen, kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

0 Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Uibertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

10.2.5 Ansicht Logik

In der Ansicht Logik konnen Sie eine Logik-Analyse durchflihren sowie die
Signalqualitat und die Lage der Referenzmarken prifen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
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Abbildung 82: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Logik

o In der Ansicht Logik erfolgt die Erfassung der Messwerte mit einer
Abtastrate von 200 MS/s.
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Diagramme

Die Diagramme bilden die Signalpegel ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Zeit

Einheit: Millisekunden
Y-Achse Pegel

= 7 = High-Pegel

B 0= Low-Pegel
Rote Kurve Inkrementalsignal UaT
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2

Grune Kurve

Referenzsignal Ua0

Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige

Position
[Inkremente]

Beschreibung

Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte

Freq Eingangsfrequenz
Einheit: Kilohertz
Ausfallsignal Statusanzeigen der Signaltberwachung

B Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS

®  Rot: Low-Pegel des Stérungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-
ge flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der

Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.

Abschnitt Inkrementalsignal-Eigenschaften
Die Balkenanzeige zeigt die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Inkrementalsignal Inkrementalsignal
SigA [ 1.041 | SigA I 222 (100 <<= ]
0.5 1 ' 15 04 06 08 1 12 14
SigB [ 1.042 ] SigB | === (.096 <<= ]
05 1 ' 15 04 06 0.8 1 12 14
AB | 0.999 | as | 1,041 |
0.5 i E ' 15 0.6 0.8 1 12" 1.4
| 0.369 ] [ 0.093 ]
o 20 10 0 10 20 e 20 0 0 10 20
[ 0.386 ] [ 0 3.929 |
TVA T T 1 WA T T T 1
50 Il 50 20 -0 0 10 20
| 0.0710 | | 10.893 ] ]
e 80 ST 50 ne 20 Ao 0 10 = 20

Messwerte liegen innerhalb der

Toleranzgrenzen

Mehrere Messwerte liegen auerhalb
der Toleranzgrenzen
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Darstellung Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

m Die Farbe des Anzeigers gibt das Ergebnis der
Toleranzprifung an:

B Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-

bereichs
m Rot: Messwert liegt aulterhalb des Toleranz-
bereichs
—_ Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen
1.2 an.
<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der
> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher

Richtung der Messwert liegt.

@ Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen", Seite 47

o Die nachfolgenden Abbildungen veranschaulichen die Beschreibung
anhand von sinusformigen Signalen. Die Angaben gelten gleichermallen fur
rechteckformige Signale.

Anzeige Beschreibung

Pha Phasenverschiebung der Signale A und B
Optimaler Zustand: Signal A eilt dem Signal B um 90°
voraus.

Pha 90°

Signal A gio0al B

0
7 90° 180° 270° 360°

Phasenverschiebung = 90°
Phasenverschiebungsfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Phasen-
verschiebungsfehler, d. h. die Abweichung vom
optimalen Zustand in Grad an.

Berechnung: Pha = |pA + ¢B| / 2
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Anzeige

Beschreibung

TVA

Tastverhaltnis des Signals A

Die Signale werden am Nulldurchgang getriggert. Eine
Signalperiode entspricht der Einzeit plus der Auszeit
des Rechtecksignals und ist in 360° eingeteilt.

Optimaler Zustand: Einzeit und Auszeit einer Signal-
periode sind gleich lang.

Signal A 180° 180°
2TV1
(Signal B
2Tv2)
"Einzeit (on)" "Auszeit (off)*
0
o° 90° 1807 270° 360°

Einzeit = Auszeit = 180°

Tastverhaltnisfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Tastver-
haltnisfehler, d. h. die Abweichung vom optimalen
Zustand in Grad an.

In der Dokumentation kann das Verhaltnis von Einzeit
zu Auszeit auch als Symmetrieabweichung (SYM) im
Bogenmal} angegeben sein.

Abweichend zur Definition der Symmetrie
(SYM) wird das Vorzeichen der Abweichung
mit ausgegeben. Dies erleichtert
Anwendungsfalle, wie z. B. den Anbau eines
Messgerats.

Berechnung:
SYM=|P-N|/2-M
TV=2-180/1-sin (2 - SYM)

TVB

Tastverhaltnis des Signals B
Beschreibung siehe "TV A"

Die Messergebnisse zu Pha, TV A und TV B sind besonders bei nicht-
getakteten Interpolatoren aussagekraftig. Bei getakteten Interpolatoren
beeinflusst der Interpolator die Messergebnisse mafRgeblich.
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Abschnitt Referenzsignal

Darstellung Beschreibung

LR Lage des Referenzimpulses
Berechnung: (K-L)/2

BR Breite des Referenzimpulses

Berechnung: K+ L

Die Messergebnisse zu LR und BR sind besonders bei nicht-getakteten
Interpolatoren aussagekraftig. Bei getakteten Interpolatoren beeinflusst der
Interpolator die Messergebnisse mafgeblich.

Abschnitt Minimaler Flankenabstand

Darstellung Beschreibung

FA Minimaler Flankenabstand der Gesamtmessung
Einheit: Mikrosekunden

Der Flankenabstand hangt von der Ausgangssignal-Frequenz ab: Je hoher
die Ausgangssignal-Frequenz ist, desto kurzer ist der Flankenabstand.

Bedienelemente

Symbol Funktion
} Aufzeichnung starten
Startet die Aufzeichnung mit der angegebenen

Periodenzahl

Referenzimpuls festhalten

v d B Halt bei Uberfahren von Referenzmarken die
Diagrammansicht fest

Flankenabstand zuriicksetzen

L& Setzt den Zahler FA zurlck und startet die Erfassung
des Flankenabstands neu

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

AN,
(i Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

Periodenzahl

Der Wert im Feld Periodenzahl legt fest, wie viele Signalperioden im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 10

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Periodenzahl auf die Standardeinstellung zuriickgesetzt.
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10.2.6 Logikanalyse durchfiihren (Ansicht Logik)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.
Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 198
m » Im Funktionsmeni auf Inkrementalsignal doppelklicken
» Um zur Ansicht Logik zu wechseln, auf den Reiter Logik
klicken
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Abbildung 83: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Logik

> In das Feld Periodenzahl den gewlinschten Wert eingeben
» Den gesamten Messbereich verfahren

> Diagramme und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und
Toleranzen an

> Der Zahler FA zeigt den minimalen Flankenabstand an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software O x
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Abbildung 84: Ansicht Logik mit Messwerten

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 48

0 Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergrofRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergrofRern”, Seite 48
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Referenzsignal priifen

Um die Lage von Referenzmarken zu priifen, konnen Sie Referenzimpulse in der
Diagrammansicht festhalten. AnschlieBend wird die Diagrammansicht bei jedem
Uberfahren einer Referenzmarke aktualisiert.

[EE In der Bedienleiste auf Referenzimpuls festhalten klicken
il Referenzmarke Uberfahren
Das Diagramm zeigt den Referenzimpuls

Die Diagrammansicht wird bei Uberfahren der nachsten
Referenzmarke aktualisiert

s | 111}

VvV Vv VvyYyYy

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
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Abbildung 85: Ansicht Logik mit Messwerten

Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, kdnnen
Sie die Messung anhalten.

’ > In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
’ » Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

0 Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109
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Zahler Minimaler Flankenabstand zuriicksetzen

Um die Messung zu wiederholen, konnen Sie den Wert des Zahlers Minimaler
Flankenabstand zurlicksetzen.

Ih » In der Bedienleiste auf Flankenabstand zuriicksetzen klicken
EL > Der Zahler FA zeigt den Wert "0" an
10.2.7 Ansicht Zahler

In der Ansicht Zahler konnen Sie die Zahlerfunktion und die Referenzfunktion von
inkrementalen Messgeraten priifen. Die Ansicht Zahler zeigt beim Verfahren des
Messgerats die Abstadnde der Referenzmarken an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe
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Referenz[inkremente]

3548 <<

n
U

~

nnn
UUU

Rot=Referenzimpuls-Abstand

Richtung
Trigger O
Ausfalisignal €@ ©

@@ 1|

5> 4500
<< 0
>> 4000 Setzen
v Aufiosung
Sl sElig ® Inkrementell
=2 3000 | O Rotatorisch

>> O Linear
2500 + T

2000

1500

1000

e R e R R e = = e = R R R R = R =]
v
v

>
>

P xm

385420-21 ERN 420

A\hiwes %,

TTL

1024 27812-03 RV TTL 300 MT 07

Abbildung 86: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Tabelle

Bei Uberfahren einer Referenzmarke wird der Abstand zur vorhergehenden
Referenzmarke ermittelt und ein Tabelleneintrag hinzugefligt. Die Tabelle zeigt
folgende Informationen an:

® Der Stern kennzeichnet den Zahlwert an der aktuellen Position
= Die Pfeile geben die Verfahrrichtung an

® Bej abstandscodierten Referenzmarken wird zusatzlich zu den Zahlwerten der
Grundabstand angezeigt

Diagramm

Darstellung
X-Achse
Y-Achse
Rot

Blau

Beschreibung

Anzahl der erfassten Referenzmarken

Anzahl der Signalperioden

Abstand der Referenzimpulse

Aktuelle Position
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Abschnitt Zahler

Anzeige

Beschreibung

Position in [Einheit]

Abschnitt Zahler-Eigenschaften

Aktueller Zahlwert des Inkrementalzahlers

Einheit: abhangig von den Einstellungen im Abschnitt
Zahler-Eigenschaften

Anzeige

Beschreibung

Position [Inkremente]

Aktueller Zahlwert
Einheit: Messschritte

Referenz [Inkremente]

Abstand zwischen den letzten beiden Uberfahrenen
Referenzmarken

Einheit: Messschritte

Richtung

Pfeil zeigt die Verfahrrichtung an
m  Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Trigger

Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®  Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 0,5 Sekunden zurlck auf
Grau. Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfol-
gen, kann die Statusanzeige dauerhaft grin sein.

Ausfallsignal

Statusanzeige der Signallberwachung
B Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS
m Rot: Low-Pegel des Storungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-
ge fur ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Einstellungen im Abschnitt Zdhlereigenschaften

Im Abschnitt Zahlereigenschaften konnen Sie Einstellungen fir die Zahlwertanzeige
Position in [Einheit] anpassen. Der Positionswert wird den Einstellungen
entsprechend berechnet.

Anzeige Beschreibung

Setzen Eingabefeld fir das Setzen eines Zahlwerts
Auflosung Zahlerauflosung

B |nkrementell Art des Inkrementalzahlers

m Rotatorisch Abhéangig von der Auswahl wird der Zahlwert in die
= Linear entsprechende Einheit umgerechnet:

® |nkrementell: Messschritte

m Rotatorisch: gewahlte Einheit (siehe unten);
Standardeinstellung: Grad

= |inear; Mikrometer

Abhangig von der Auswahl werden die nachfolgenden
Einstellungen angezeigt.

Strichzahl Eingabefeld fir die Strichzahl des Messgerats pro
Umdrehung zur Berechnung des Zahlwerts
= Grad Einheit des Inkrementalzahlers
= Bogenmal Der Wert des Inkrementalzahlers wird in die gewahlte
B GMS Einheit umgerechnet.
= Grad

® Bogenmal
® GMS: Grad, Minute, Sekunde

Signalperiode Eingabefeld fiir die Lange einer Signalperiode zur
Berechnung des Zahlwerts

Bedienelemente

Symbol Funktion
’ Messung anhalten
Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und

Anzeigen die letzten Messwerte fest

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen Ausfallsignal zuriick auf
Gran

Messwerte loschen

Loscht die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabel-
le und aus der Grafik

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertrégt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

(> & x| &
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10.2.8 Zahlerfunktion priifen (Ansicht Zahler)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.
Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 198

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken

» Um zur Ansicht Zahler zu wechseln, auf den Reiter Zahler
klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O *

Datei  Hiffe
Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften

Position[inkremente] 153
' Referenz[inkremente]
' Richtung 5]
- U U Trigger (<]

Rot=Referenzimpuls-Abstand ﬁ“‘,"sﬂ‘l""ie‘ 3] _

el o2

o Sefzen - v‘
Aufiosung 00 10=
804 1 @® Inkrementell

O Roftatorisch

O Linear

Couw

Pl xm w4

385420-21 ERN 420 1024 27812-03 RV TTL 300 MT 07 TTL

Abbildung 87: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Das weitere Vorgehen hangt davon ab, tiber welche Referenzmarken das
Messgerat verfiigt.

Vorgehen bei einer Referenzmarke

Referenzmarke Uberfahren
Referenzmarke in entgegengesetzter Richtung Uberfahren
Vorgang mehrmals wiederholen

In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren der
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt

v v Vvy
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7 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis
Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] 3 5 3 3
Referenz]inkremente] ) g
Richtung @
U IU U U 1ELEs o
S " Rot=Referenzimpuls-Abstand ~=@sonal © © .
o s ons cu @ oo 1|
0 < R
o % 02 Setz“enm O 1 |
e Aufissung ool iD=+
LI 33005 @ Inkrementell
2 = s000%) O Rotatorisch
0 > O Linear
0 5> 2500
o >>
0 > 2000
o >>
0 s> 1500
0 3>
0 s> 1000
0 >
0 s» 500
2]
o ii Wy
-
o 2y -1 000
e 0 10 20 a0
0 > w
‘% b4 ﬁ /1 Hinweis &,
385420-21 ERN 420 1024 27812-03 RV TTL 300 MT 07 TTL

Abbildung 88: Ansicht Zahler bei der Priifung eines Messgerats mit einer Referenzmarke

0 Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand bei jedem
Uberfahren der Referenzmarke "0" betragt.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

Vorgehen bei mehreren Referenzmarken ohne Abstandscodierung

» Mehrere Referenzmarken dberfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugefigt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Gberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand zwischen
allen Referenzmarken gleich grol ist.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’,
Seite 109

Vorgehen bei abstandscodierten Referenzmarken

Bei der Priifung von Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken ermittelt
die Adjusting and Testing Software zunachst den Grundabstand.
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» Um den Grundabstand zu ermitteln, mehrere Referenzmarken
Uberfahren

> Bei Messgeraten mit kurzem Verfahrweg, das Messgerat ggf.
mehrmals in beide Richtungen verfahren

> Wenn die Adjusting and Testing Software den Grundabstand
ermittelt hat, zeigt die Tabelle zusatzlich Grundabstand und
Position an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] 3 5 3 5
Referenzlinkremente] o
l ' Richtung 5]
l ' Trigger (& ]
B Rot—Referenznmpuls-Abstand A”S'a"Sig'Tla' ? s e
= e [fiplnn o] e

b = Setzen [ -]

i 2 ' Auflosung 000 10=1+

0 > @® Inkrementell

g = 4000 1 O Rotatorisch

0 > O Linear

g ii 3000 4

0 >

0 >

0 > 2000

0 >

0 >>

0 > 1000

0 3>

5 oo o] 1

0 >

0 >

o) = 000 L -

“ " 0 10 20 an
E‘ E &\Hinweis‘ ‘%m
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT 5V+-5% TTL

Abbildung 89: Anzeige wahrend der Ermittlung des Grundabstands

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Zihler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Position[inkremente] Sy
' Referenz[inkremente] S 8 1
Richtung (¢
' IU U U Trigger o
Gy ol ST et Rot=Referenzimpuls-Abstand A”S'a"Sig"l"" ? ® =
i : _ ey L=
5 505 | 485 | base= 1000 Seizenm v‘
posé_ 52207 454 | base= 1000 Auflosung 000 =3EIE
pos.= 6000 * Bl ® Inkrementell
O Rotatorisch
505 O Linear
500+
495 4
490 +
4854
| 0 2 H 5
E‘@@! &\Hinweis‘ @
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT 5V+-5% TTL

Abbildung 90: Anzeige nach der Ermittlung des Grundabstands
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Spalte Beschreibung

Referenzmarkenabstand 1

Referenzmarkenabstand 2

base: Grundabstand

pos.: aus der Abstandscodierung ermittelte Position

galdh|lwWIN]| =

Wert "Direction!": Erscheint, wenn die aus den Inkrementalsignalen
ermittelte Zahlrichtung abweicht von der Abfolge der Referenzmar-
kenabstande 1,2

» Gesamten Messbereich verfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Uberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn die ermittelten Abstande
der tatsachlichen Abstandscodierung des Messgerats entsprechen. Die
Summe der Abstédnde in Spalte T und 2 muss dem Grundabstand (Wert in
Spalte 3) entsprechen.

Wenn in der letzten Spalte der Wert "Direction!" erscheint, priifen Sie die
Zahlrichtung und die Verdrahtung des Messgerats.

o Abweichungen deuten auf eine Fehlfunktion oder einen unzureichenden
Anbau des Messgerats hin.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

Zihleranzeige anpassen
Im Abschnitt Zahler-Eigenschaften konnen Sie die Anzeige des Zahlers anpassen.

188 HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024



Messgerat mit rechteckformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

> Mit Plus und Minus die gewilinschte Auflosung des Zahlers
einstellen

> Gewlinschte Anzeigeoptionen wahlen:
B Inkrementell: Zahlwert wird in Schritten angezeigt

® Rotatorisch: Zahlwert wird in der gewahlten Winkeleinheit
angezeigt

= Grad
= Bogenmal
®m GMS (Grad, Bogenminute, Bogensekunde)
® Linear: Zahlwert wird in der Einheit Mikrometer angezeigt

> Bei der Auswahl Rotatorisch in das Feld Strichzahl die
Strichzahl des Messgerats pro Umdrehung eingeben

> Beider Auswahl Linear in das Feld Signalperiode die Lange
einer Signalperiode in der Einheit Mikrometer eingeben

> Der Zahlwert wird der Auswahl entsprechend umgerechnet
und angezeigt

Zahlwert setzen

Um den Zahler z. B. mit dem Zahler der Folge-Elektronik zu vergleichen, konnen Sie
an der aktuellen Position einen bestimmten Zahlwert setzen.

> In das Feld Setzen den gewtlinschten Positionswert eingeben
@ > In der Bedienleiste auf Zahlwerte setzen klicken
"9 > Der eingegebene Zahlwert wird als neue Position Gbernommen
Zahler loschen
> In der Bedienleiste auf Zahler Ioschen klicken

G > Der Zahler wird auf null gesetzt

Zahler bei jeder Referenzmarke l16schen

[alsl > Um mit jeder Referenzmarke neu zu zahlen, in der Bedienleiste
T auf Zahler bei jeder Referenzmarke loschen klicken

> Der Zahler wird bei Uberfahren jeder Referenzmarke auf null
gesetzt

Zahler lIoschen und mit nachster Referenzmarke starten

N » In der Bedienleiste auf Zahler Ioschen und mit nachster
= Referenzmarke starten klicken

> Der Zahler wird auf null gesetzt und beginnt ab der nachsten
Referenzmarke zu zahlen

Zahlrichtung umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung konfigurierbar. In der Adjusting and
Testing Software kdnnen Sie die Zahlrichtung an das Messgerat anpassen.

+ » Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
— Zahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um
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Zahler lIoschen und Position neu ermitteln

Bei Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken konnen Sie Position und
Zahler auf null setzen, um die Position anschlieRend neu zu ermitteln.

T » In der Bedienleiste auf Zahler I6schen und Position neu
% ermitteln klicken

> Der Zahler wird auf null gesetzt
» Mehrere Referenzmarken dberfahren
> Die Position wird neu ermittelt

Invertierten Referenzimpuls auswerten

Bei manchen Messgeraten ist das Referenzsignal invertiert. Damit invertierte
Referenzimpulse erkannt und korrekt ausgewertet werden, missen Sie die
Auswertelogik der Adjusting and Testing Software anpassen.

wim > In der Bedienleiste auf Invertierten Referenzimpuls auswerten
e klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt die Auswertelogik
um

Messwerte l6schen
Fur eine erneute Prifung konnen Sie die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabelle
und aus dem Diagramm I6schen.
x > In der Bedienleiste auf Messwerte lIoschen klicken
> Tabelle und Diagramm werden zurlckgesetzt

Ansicht Homing - Limit

Die Ansicht Homing - Limit ermdglicht die Funktionskontrolle von Limit-
Schaltsignalen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = & %
Datei Hitfe
Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zdhler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften
Blau = L1 riickwarts Alle Werte in mm
Dunkelblau = L1 vorwarts L1L2
Olivgriin= L2 riickwarts Position - 1354
Braun = L2 vorwarts Richtung :
6 L1
Status (2]
oh) Position1 3222
Position2 R
» . Abstand 1200
L2
3y T I Status 0
Position 1 - 100840
2 *  Position2
Abstand
| ] ] .
" ¢
-1 T T T T T
-100 -80 o 0 100
‘@|§ Hinweis| &|
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16S15-91 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL

Abbildung 91: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit
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Diagramm

Im Diagramm sind die Signale mit der jeweiligen Verfahrrichtung farblich
gekennzeichnet.

Darstellung Beschreibung
Grin Referenzsignal
Blau Homing rickwarts
Dunkelblau Homing vorwarts
Olivgrin Limit rickwarts
Braun Limit vorwarts

Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Alle Werte in mm

Darstellung Beschreibung

Position Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Millimeter

Richtung Pfeilsymbol zeigt die Verfahrrichtung an

m  Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
m  Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Homing/L1/Pin 6 (messgeriteabhingig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Homing-Pegels
= Grau: Low-Pegel
= Grin: High-Pegel

Position Abstand zwischen Homing-Flanke und Referenz-
marke R

Einheit: Millimeter

Limit/L2/Pin 8 (messgeriteabhangig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Limit-Pegels
® Grau: Low-Pegel
= Grin: High-Pegel

Position 1 Abstand zwischen Limitflanke 1 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter

Position 2 Abstand zwischen Limitflanke 2 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter
Abstand Abstand zwischen Limitflanke 1 und Limitflanke 2

Abstand = |Limitflanke 1 + Limitflanke 2|
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Bedienelemente

Funktion

Messwerte I6schen
Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

ST
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10.2.10 Limit-Schaltsignale priifen (Ansicht Homing - Limit)

Voraussetzungen:
m Das Messgerat verfligt Gber Limit-Schaltsignale

m Das Messgerat ist korrekt angebaut und entsprechend der Montageanleitung
elektrisch abgeglichen

m Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

Detaillierte Angaben zu Verfiigharkeit und Funktion von Schaltsignalen
finden Sie in der Dokumentation des Messgerats oder im Prospekt
"Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 47

m » Im Funktionsmeni auf Inkrementalsignal doppelklicken

> Um zur Ansicht Homing - Limit zu wechseln, auf den Reiter
Homing - Limit klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften
Blau = L1 riickwérts Alle Werte in mm
Dunkelblau = L1 vorwarts L1L2
Olivgriin= L2 riickwirts Position -0504
Braun = L2 vorwarts Richtung
& L1
Status (3]
2] Position1
Position2
4 Abstand
L2
2 T Status [$)
Position 1
2 T Position 2
Abstand
1
o
4 -
o
‘&Li Hinweis| ‘@m
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16515-91 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL

Abbildung 92: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

» Gesamten Messbereich verfahren

> Bei Uberfahren der ersten Referenzmarke startet die
Aufzeichnung der Messwerte im Diagramlmm

> Bei Uberfahren der letzten Referenzmarke wird im
Diagramm der gesamte Messbereich mit Homing- und Limit-
Schaltflanken angezeigt (messgerateabhdngig)
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Grin = Referenz

Messgerate-Eigenschaften
Blau = L1 riickwarts

Alle Werte in mm

Dunkelblau = L1 vorwarts L1/L2
Olivgriin= L2 riickwirts Position =i gs
Braun = L2 vorwarts Richiung -
6 L1
Status (3]
fay Position1 ge2n?
Position2 HE A
» Abstand 1200
L2
3 - T I Status [S)
Position 1 - 100840
al4d * Position 2
Abstand
1 " ]
o
-1

Ly LU N
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16S15-01 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL
Abbildung 93: Ansicht Homing - Limit mit Referenzmarke und Schaltflanken

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 48

0 Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Gbertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 109

IE » Um das Diagramm fir eine erneute Messung zurlickzusetzen,
a' in der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
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10.2.11 Ansicht Protokoll
Aus den Ansichten der Funktion Inkrementalsignal konnen Sie Daten in die Ansicht
Protokoll Ubertragen.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’, Seite 109

Die in der Ansicht Protokoll erfassten Daten konnen Sie als PDF-Datei speichern.
Die Ansicht Protokoll zeigt die Daten in verschiedenen Reitern an, entsprechend der
Ansicht, in der die Daten erfasst wurden.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

Wenn Signalpriifgrenzen vorhanden sind, werden sie im Protokoll
abgespeichert.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hiffe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Protokoll
Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit
PWT

Datum: 20.11.2019

Uhrzeit: 10:38:56

ATS Version: 3.4.0

Ident-Nummer : 512132-02

Bezeichnung: ROD 280C

Schnittstells: 1 vss

Strichzahl: 18000

Messwerte

Abtastrate [kS/s]: 1000

Position [Inkremente]: 63434

Frequenz [kHz]: 0.056

Signalgrdsse [Vss]: 1.010

ARbweichungl [V]: —-0.060

Abweichung2 [V] : 0.060

Referenz-Lage [°]: -12.332

R-Nulldurchgangl [®]1: -6.877

R-Nulldurchgang? [®]: —17.787

L i
512132-02 ROD280C CD 18000 03S12-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss
Bedienelemente
Symbol Funktion
I ! Protokoll speichern

Offnet den Dialog Protokoll
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10.2.12 Protokoll speichern (Ansicht Protokoll)
Die Ergebnisse der Priifung konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

» Um zur Ansicht Protokoll zu wechseln, auf den Reiter
Protokoll klicken

Auf Protokoll speichern klicken
Der Dialog Protokoll zeigt die verfiigbaren Inhalte an
Inhalte fir das Protokoll wahlen

Um eine Vorschau der PDF-Datei zu 6ffnen, auf Vorschau
klicken

Ggf. Vorschau schlielen

Um die Datei zu speichern, im Dialog auf Speichern klicken
Den gewlnschten Speicherort auswahlen

Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

Um den Dialog zu schlielten, auf Beenden klicken

o

vV VvV Yy

VvV VvyvVvVvyVyy

o Flr Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Prfer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen", Seite 57

o Fur die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.
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10.2.13 Ansicht Hinweis
Die Ansicht Hinweis enthalt die Hinweise zur aktuellen Messung.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hiffe
Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Hinweis
Bezeichnung Anzahl
Referenzberechnung: Drehzahl zu hoch. E 4]
Referenzberechnung: Drehzahl zu hoch. {1 3]

< o
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F  TTLx1 50 90 OT 5V+5% TTL
Abbildung 94: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Hinweis

Die Hinweise beziehen sich auf Schwierigkeiten bei der Signalberechnung, z. B.:

m Signalfrequenzen sind zu hoch, z. B. wegen zu hoher Verfahrgeschwindigkeit
oder Drehzahl

m Signalfrequenz schwankt
m Erfasster Signalausschnitt ist zu klein, um die Referenzmarke korrekt zu

berechnen
Bedienelemente
Symbol Funktion
ﬁ!g Hinweise l6schen
af Loscht Hinweise flr eine erneute Messung
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10.2.14 Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)

f Wenn ein neuer Hinweis vorliegt, erscheint in der Bedienleiste
das Warnsymbol. Wechseln Sie zur Ansicht Hinweis, um den
Hinweis zu lesen.

» In der Bedienleiste auf Hinweis klicken
> Die Ansicht Hinweis zeigt die Liste der Hinweise an

Die Hinweise bleiben bestehen, bis Sie die Funktion Inkrementalsignal
verlassen oder die Hinweise manuell loschen.

Hinweise l6schen

’E » Um alle Hinweise zu l0schen, in der Bedienleiste auf Hinweise
& loschen klicken

10.3 Spannungsversorgung priifen
10.3.1 Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt Messwerte und Status der
Spannungsversorgung an. Die Anzeige ist abhangig von der Betriebsart des

Prifgerats.

Betriebsart des Werte der Spannungsanzeige

Priifgerats

Messgerate-Diagnose Spannungsversorgung des Messgerats durch das
PWM

Monitoring-Betrieb mit Spannungsversorgung des Signaladapters durch das

Signaladapter PWM

Monitoring-Betrieb ohne Spannungsversorgung des Messgerats durch die

Signaladapter Folge-Elektronik
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€ » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Datei Hilfe
Spannungsanzeige
Spannung [Remote Sense] Spannung
Messwert [V]
I. S 9 I
Strom
Messwert [A]
U 8 I
Leistung [Remote Sense]
Messwert [W]
L. 3 i
)

| Lse628C 605802-03 |[@

Abbildung 95: Funktion Spannungsanzeige

Anzeige Beschreibung

Spannung Am Messgerat anstehende Betriebsspannung

[Remote Sense] Spannungsabfélle auf den Messgerate-Versorgungs-
leitungen werden berticksichtigt.
[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Spannung Vom PWM oder von der Folge-Elektronik ausgegebe-
ne Spannung

Strom Stromaufnahme des Messgerats oder des

Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmit, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung [Remote Sense]

Leistungsaufnahme des Messgerats

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist
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Bedienelemente

Symbol Funktion

E]E Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

[:]_x Abschlusswiderstand aktivieren

Schaltet den Abschlusswiderstand ein

Abschlusswiderstand deaktivieren

In der Betriebsart Messgerate-Diagnose ist der Abschlusswiderstand standardmanig
aktiviert. Um zu priifen, ob die Stromaufnahme des Messgerats den Technischen
Kennwerten entspricht, z. B. der typischen Stromaufnahme, kdnnen Sie den
Abschlusswiderstand deaktivieren.

&

ix

ol %l

>

In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren
klicken

Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
deaktiviert ist

Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, auf
Abschlusswiderstand aktivieren klicken

Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
aktiviert ist

Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
automatisch wieder aktiviert.

Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann
nicht aktiviert werden.
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10.4 Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

10.4.1 Funktion Messgerateinformationen

Mit der Funktion Messgerateinformationen konnen Sie die Informationen zum

verbundenen Messgerat einsehen und in die Zwischenablage kopieren, um die Texte
in anderen Anwendungen weiterzuverwenden.

Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur

Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
@ Messgerateinformationen doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Messgerateinformation

Systeminformationen

Kennung Wert

Bezeichnung ROD 486

Bestellbezeichnung 1vpp

Typ R = Winkelmessgerat / Drehgeber

Identnummer 376886-0A

Signalperioden je Umdrehung 2500

g %
ROD486  376886-0A | [

Abbildung 96: Funktion Messgerateinformationen

Bedienelemente

Symbol Funktion

E Messgerateinformationen kopieren

Kopiert die angezeigten Messgerateinformationen als
Texte in die Zwischenablage
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Uberblick

Das Vorgehen und die Benutzeroberflache sind in diesem Kapitel
beispielhaft anhand der EnDat 2.2-Schnittstelle beschrieben.

Abweichungen und Sonderfunktionen anderer serieller Schnittstellen finden
Sie im Kapitel "Schnittstellenspezifische Sonderfunktionen”.

Das Vorgehen und die Benutzeroberflache flir Messgerate mit Schnittstelle
vom Typ EnDat 3 finden Sie im Kapitel Messgerat mit serieller Schnittstelle
vom Typ EnDat 3 prifen.

Fur die Priifung von Messgeraten mit serieller Schnittstelle umfasst die Adjusting
and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion Beschreibung

Positionsanzeige Aktuelle Messgerateposition und

Statusinformationen

Inkrementalsignal-Anzeige Toleranzprifung der Inkremen-

talsignale

Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und

Stromversorgung

Ubereinstimmung von Absolut-
spur und Inkrementalspur priifen

Absolut-Inkremental-Abweichung

Online-Diagnose Auf Basis von Bewertungszah-
len die Funktionsreserven des

Messgerats ermitteln

Functional-Safety-Gerateprifung  Sicherheitsrelevante Messgera-

tefunktionen prifen

Messgeratespeicher anzeigen Messgeratekonfiguration vom
Messgerat laden, editieren und
auf das Messgerat Ubertragen;
Messgeratekonfiguration als

Datei sichern

o DS ¥ NE&E DR

Messgeratespeicher-Inhalte
vergleichen

Messgeratekonfigurationen
miteinander vergleichen

"
4

Zusatzinformation
Positionswert 2

Ansicht des
Positionswert T und 2

Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.
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11.2 Positionswerte, Ubertragung und Messgeritestatus
priifen

11.2.1 Funktion Positionsanzeige
Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Messgeréaten zeigt die Positionsanzeige
die aktuelle Messgerateposition.

Bei Tastsystemen zeigt die Positionsanzeige die Schaltinformation und den Zustand
des Tastsystems.

Je nach Messgeratetyp stehen zusatzlich Informationen liber Messgeratealarme,
Messgeratewarnungen und die Qualitat von Inkrementalsignalen zur Verfligung.

- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
B Positionsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

Absolutposition
Messwert [Schritte]

33 1126885

Messwert [Schritte]

Absolutposition [Bit]
25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkrementalposition

Inkremental-Status EnDat-Status
o (¢] 9] o o o o
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy
T e T T — | ]
#|L] (=[] [#] [z] [¢[e] [ e

EQN 1325  827039-06 |@

Abbildung 97: Funktion Positionsanzeige

Anzeige Beschreibung
Absolutposition Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréaten:

Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Bei Messgeratetyp Dehnungssensor:
Absolute Messgerateposition
Einheit: Nano-Epsilon

Inkrementalposition Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréten:

Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Messschritte
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Anzeige Beschreibung
Absolutposition [Bit] Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréaten:

Binare Anzeige der absoluten Messgerateposition
Die Bit-Anzahl ist messgerateabhangig.

Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)

Bei Tastsystemen:

Bindre Anzeige gibt Auskunft Uber die folgenden
Signale:

® Bit 1: Schaltzustand

Bit 2: Schaltzustand glltig
Bit 3: Sensor bereit

Bit 4: Tastsystem bereit
Bit 5: Batteriewarnung

® Bit 6: Kollision

Korrektes Verhalten des Tastsystems: Wenn kein
Tastereignis stattfindet und wenn die Batteriespan-
nung im Toleranzbereich liegt, sind Bit 2, Bit 3 und
Bit 4 gesetzt.

Frequenz Statusanzeige der Signalfrequenz
= Grin: Signalfrequenz liegt im Toleranzbereich

= Rot: Signalfrequenz liegt auBerhalb des Toleranz-
bereichs

Amplituden Statusanzeige der Signalamplituden
B Grun: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

®  Rot: Signalamplituden Uberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze

Ubertragung Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Fehler Statusanzeige der Messgeratefehler
B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Warnungen Statusanzeige der Messgeratewarnungen
® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Ref.marke Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®  Grau: Keine Referenzmarke erkannt

= Gelb: Referenzmarke erkannt oder absolutes
Messgerat
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Anzeige Beschreibung
Busy Statusanzeige des Speicherzugriffs
B Grau: Kein Zugriff auf den Messgeratespeicher
erkannt

m Gelb: Zugriff auf den Messgeratespeicher erkannt

Ein Zugriff auf den Messgeratespeicher
deutet an dieser Stelle auf einen
Messgeratefehler hin.

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

Hajl

I . Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um

Einheit: Mikrometer, Grad oder Nano-Epsilon
(messgeradteabhangig)

{5_ In Grad anzeigen
Rechnet den Messwert in Grad um

Zahler Ioschen

CL . -
Setzt die Inkrementalposition auf null

Zidhler gleichsetzen

Setzt die Inkrementalposition auf den Wert der
Absolutposition

Zdhler synchronisieren
Synchronisiert die Zahler an der Nullposition

Zahlrichtung umkehren
Kehrt positive und negative Zahlrichtung um

Nullpunktverschiebung setzen

Offnet den Dialog zum Setzen der Nullpunktverschie-
bung

& Te 2

Nullpunktverschiebung aufheben

Offnet den Dialog zum Loschen der Nullpunktver-
schiebung

&

Nullpunktverschiebung anzeigen

Zeigt Informationen zu einer bestehenden Nullpunkt-
verschiebung an

@,

Q Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an

HEIDENHAIN | ATS-Software | Benutzerhandbuch | 03/2024 207



Messgerat mit serieller Schnittstelle priifen (EnDat 2.1, EnDat 2.2 und firmenspezifische Schnittstellen) |
Positionswerte, Ubertragung und Messgeratestatus priifen

11.2.2 Klassifizierung der Statusmeldungen

Statusmeldung Beschreibung

Warnungen Warnungen zeigen an, dass bestimmte Toleranzgren-
zen des Messgerats erreicht oder Uberschritten sind.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle konnen z. B.
folgende Messgeratewarnungen melden:

® Bit 0 — Frequenzlberschreitung
® Bit 1 — Temperaturtiberschreitung
B Bit 2 — Regelreserve Beleuchtung

Messgeratewarnungen treffen keine Aussage
dariiber, ob die Ubertragenen Positionswerte korrekt
sind.

Fehler Fehler zeigen an, dass eine Fehlfunktion des Messge-
rats vorliegt.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle kdnnen z. B.
folgende Messgeratefehler melden:

® Bit 0 - Beleuchtungsausfall

Bit 1 - Signalamplitude fehlerhaft
Bit 2 - Position fehlerhaft

Bit 3 - Uberspannung

Bit 4 - Unterspannung Versorgung
Betriebszustandsfehlerquellen

0 Wenn Statusmeldungen zu
Messgeratefehlern vorliegen, sind die
Ubertragenen Positionswerte nicht
zuverlassig.

Ubertragung Ubertragungsfehler zeigen Kommunikationsfehler an,
die z. B. durch EMV-Einflisse entstehen kdnnen.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle konnen z. B.
folgende Ubertragungsfehler melden:

5 Timeout
m CRC-Fehler

0 Der Dialog Messgerdtestatus zeigt die vom Messgeréat ubermittelten
Fehler und Warnungen sowie die Statusmeldungen zur Ubertragung an.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 219

o Welche Statusmeldungen das Messgerat unterstitzt, konnen Sie in der
Messgeratekonfiguration einsehen.

Weitere Informationen: "Ubersicht unterstitzter Fehler- und
Warnmeldungen®, Seite 269

11.2.3 Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht wechseln

Bei der Zahlwertanzeige kdénnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.
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Messwertansicht
In der Messwertansicht wird der Zahlwert in Schritten angezeigt.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

Absolutposition

Messwert [Schritte]

33 1126885

Messwert [Schritte]

Absolutposition [Bit]
25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkrementalposition

Inkremental-Status EnDat-Status
o (¢] O o o o O
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler

Warnungen Ref.marke Busy

[]e] [ =] [#] [2] [

#

EilE) i

| EQN1325 | 827030-06 |@
Abbildung 98: Funktion Positionsanzeige mit der Messwertansicht

Positionsansicht

In der Positionsansicht rechnet die Adjusting and Testing Software den Zahlwert in
einen Positionswert um. Der Positionswert wird in der Einheit Mikrometer oder Grad
oder in Schritten angezeigt (messgerédteabhangig).

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and Testing Software in der
Positionsansicht zusatzlich die Anzahl der Umdrehungen an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Positionsanzeige [EnDat 2.2]
Absolutposition
Umdrehung Winkel [Grad]
iUSL! -linB
Inkrementalposition
Umdrehung Winkel [Grad]
IUSL! lli!B
Absolutposition [Bit]
% |z |z |z |a |0 |19 |87 |6z n|w|s|s]| 7|6 |5 | 43|21
Inkremental-Status EnDat-Status
o (+] o o o o O
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy
1 = T T T 7_'.’\ 7‘ |
#lL] [=[-][#] [z] #[=]< @ e
| EQN1325 | 827030-06 |@

Abbildung 99: Funktion Positionsanzeige mit der Positionsansicht
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Zwischen den Ansichten wechseln

+=h » Um zur Messwertansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
Messwerte anzeigen klicken
. » Um zur Positionsansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
]_. Positionswerte anzeigen klicken

11.2.4 Messwert in Grad umrechnen

Bei Langenmessgeraten, die flr die Abtastung eines Kreissegments ausgelegt sind,
konnen Sie die Messwertanzeige in Grad umschalten.

Voraussetzung: Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der
Adjusting and Testing Software verbunden. Anhand der ID ermittelt die Software den
fur die Berechnung erforderlichen Abtastdurchmesser des Messgerats.

<5 > Um den berechneten Winkelwert anzuzeigen, in der
Bedienleiste auf In Grad anzeigen klicken

Der angezeigte Wert kann aullerhalb des Wertebereichs 0° ... 360° liegen,
da der Winkelwert direkt aus dem Langenmesswert berechnet wird.

11.2.5 Inkrementalzahler I6schen

» Um den Inkrementalzahler zu 16schen, in der Bedienleiste auf
CL Zahler loschen klicken

> Der Inkrementalzahler wird auf null gesetzt

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

Absolutposition
Messwert [Schritte]

33 112630

Messwert [Schritte]

N

Inkrementalposition

Absolutposition [Bit]
% | 2 || 2|2 |2 |19 7|E |6 ||| n]w] 8| 8|7 6|5 +|[3|z2]71
Inkremental-Status EnDat-Status
o (+] o o o o O
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy
T W o W o = [= T g ]
#|L] (=[] [#] [z] ¢[e]s @ iy

| EQN1325 | 827030-06 |@

Abbildung 100: Positionsanzeige nach dem Loschen des Inkrementalzéhlers
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11.2.6 Inkrementalzahler mit Absolutposition gleichsetzen

_ » Um die Zahler gleichzusetzen, in der Bedienleiste auf Zahler
- gleichsetzen klicken
> Der Inkrementalzahler Ubernimmt den Zahlwert der
Absolutposition

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

| 33 112690
- 33 112690

25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkremental-Status EnDat-Status
o *] o o ] o o
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy

=] [=f=] [=] =] [#]e]<] @ T

EQN 1325  827030-06 |[@

Abbildung 101: Positionsanzeige nach dem Gleichsetzen der Inkrementalposition mit der
Absolutposition
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11.2.7 Zahler synchronisieren

Wenn ein Drehgeber den Nulldurchgang in negativer Richtung tberfahrt, verhalten
sich die Zahler wie folgt:

= Zahler Absolutposition springt auf den hochsten Positionswert,
im Beispiel 8191

= Zahler Inkrementalposition springt auf -1

... 8189, 8190, 8191 1
w-3,-2,-1 1

Abbildung 102: Zahlergrenze eines 13-Bit-Drehgebers

Wenn Sie den Synchronisationsmodus aktivieren, springen beide Zahler bei
Uberfahren des Nulldurchgangs auf den hochsten Positionswert.

ey » Um die Zahllogik des Inkrementalzahlers umzustellen, in der
+|+ Bedienleiste auf Zahler synchronisieren klicken

11.2.8 Zahlirichtung des Inkrementalzahlers umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung des Inkrementalzahlers

konfigurierbar. In der Adjusting and Testing Software kdnnen Sie di