3 HEIDENHAIN

Montage- und Betriebsanleitung
Mounting and Operating Instructions

ROD 436

Inkrementaler Drehgeber
Incremental Rotary Encoder
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Technische Daten

Mechanische Kennwerte HOD 436
Strichzahl S0/G0/1 0041 20/126/1 28/1 50/1B0/200/250/254/256/360/400/420/500/51 2/600/525/635/720/
BO0/200/10001024/1080/1 12501 280/1270/1 500/1 750/1800/2000/2048/2080,2500/2540/2920/
3000/3600/4036/4500/5000/6000/7200/8192/2000
{Sonderstrichzahlen auf Anfrage)
Genauigheit + 18z (2 on Tedungsperiode) fir Strichzahlen < 5000 2 = Strichzahl
4 127 {dr Strichzahlen = BO00
M&sum 0,01° bei 9000 Strichen und &-fach Auswertung in der Folge-Elaktronik
Drehzahl max. 12 000 min™'
Tragheitsmoment des Rotors 1,45 . 107 kgm?
Drehmoment bel 20'C < 0,01 Nm
Beanspruchung der Welle axial max, 10N
radial max. 20 N [am Wellenenda)
Gewicht ca. 0,3 kg
Schutzart IP 64 nach DIN 40 050 baw. |EC 529
Arbeitstemperatur Obis70°C
Lagertemperatur =30 bis 80" C
Vibration (10 bis 2000 Hz) < 100 mys?
Schock (11 ms) < 1000 m/s”




Technical Specifications

o ROD 436
Line counts EO/601 001 2001 25/1 287150/ 1 BOY200/250/2 54/2 56/ 3604 004 20/5000'5 1 2/600/62 5635/ 720/
E00/D00/T000/1024/1080/1 126/1 250/1270/1500/1 750/ B00/2000/2048/2080/2500/254 02320/
2000/360044 0964 500/5000/6000/7200/8192/5000
{spaci Nne counts upon requast)
Accuracy + 18z [l rfggﬂruhi‘!gpunﬂd} for hine counts = 5000 z = line count
t 127 for line counts > 5000
Resolution 0.07" with 9000 lines and 4-fold evaluation in the subsaguent electronics
Slewing speed max. 12 000 rom
Moment of inertia of rotor 1.45- 10°% kgt
Torque 5t 207 C (68" Fl < .01 Nm
Shaft load axial max. 10N
rachial max. 20 N fat shaft end)
Weight apprax. 0.3 kg (0.66 Ib)
Type of protection 1P B4 according to [EC 529
Operating temperature 010 70° C(32° 10 158" F)
Storage temperature =30 t0 80' C (22" to 176" F)
Vibration (10 to 2000 Hzl < 100 m/s”
Shock (11 ms) < 1000 nvs"




Technische Daten

Elektrische Kennwerte

ROD 436

Spannungsversorgung

+10V bis #1686V [/ max. 190 mA (ohne Last)

Lichtquaele: LED

Ausgangssignale
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Inkrementalsignale

HTL-Rechteck-impulsfolgen Uar, Uasz und deren invertierte Impulsfolgen
Uat und Uz, Usz nacheilend zu Uy bai Rechtsdrehung (mit Blick auf
die Walle)

Flankenabstand a = 2 us bai Abtastfrequanz 76 kHz
Referanzsignal 1 Rechteck-Impuls Uso pro Umdrehung und dessen invertiertar
Impuls Us
Verzdgerungsoeit Verzogerung des Impulses Uan zu den Signalen Uy und Las
Ital <200 ns
Signalpegel bei Versorgungsspannung +12 V£ 5%
Ustigh 2 95V bai - lagn =2 mad
Ustow 5 1.5VDbel  low =2mA
U.H?ﬁ 2 70Vbai - ||an =20 mA
Uslow = 2,0V bei labow =20 mA
Belastbarkeit ~laigh = B0 mA
lsbow = B0 md
Cilast = 5000 pF
Schaltzeiten Anstiegszeit t+ =200 ns
Abfallzait t- =300 ns
0 bis 76 kHz
0 bis (78/2 = 10° x 60} min™" 2 = Strichzahl




empfohlene Eingangsschaltung

der Folge-Elektronik
Kabellange am Drehgeber 1 m landere Léngen auf Anfrage)
2ur Folge-Elektronik 50 m max., mit HEIDENHAIN-Kabel (4 % 2 = 0,14 + 4 x 0,5) mm® bei Einhaltung der
Versorgungsspannung am Geber
Pinbelegung
Pin A B c D E F G H | J K L M
| signal | +10V oy Schim | Sensor Uan ! Usz Sensor | Ut U Uso Usd
+16Y ov +10V ...
| +1BY
| Fabe | 025mm’ | 0.25mm? | weily | 025mm?| braun / grau | 0.25mm?| g | rosa ot | schwaez
| braury | waily/ braun weils | blau
grin griin |
Zulassige Biegeradien der Geritekabel Kabek- Zulissiger Biegeradius 1Gr
Durchmasser Dauerbiegung enmalige Biegung
@45 mm Rz 50mm Rz 10mm
2 6mm Rz 75mm Rz 20 mm
@8mm A2 100 mm R =40 mm




Technical Specifications

Eectrical Data ROD 436
Power supply +10 Vo +16 V/ max. 190 mA iwithout foad)
Light source: LED
Output signals Incremental signals ~ HTL square-wave pulse traing Uy, Usz and their invertad pulse trains
| Ual Llst and Uaz. Uz fag Uy with clockwise rotation (seen from the flange
60— side)
0= :
— 00— Prase shift i Edge separation a2z 2 us at scanning frequency 75 kHz
aZ
o o Reference signal 1 square-wave pulse U per revolution and its inverted
e ey O pulse Usp
e __hi.lgu Lag time lag of pulse Usp to signals Usr and Usz
It = 200 ns
0 L i -
WL L Signal level at +12 V£ 5 % operating voitage

Usgh 2 8.5 Var  =lpgn =2md
Lstew = 1.5 Var htow =2 mA

Usign = 7.0Vat —lpign =20mA
Ustow £ 20Vat  lalow =20mA

Loading —lsHgh = B0OmA
lslow = BOmMA
Cioed S 5000pF
Switching times rise time t+ < 200 ns
fall tima  t- <200 ns
Scanning frequency 0 to 75 kHz
Slewing speed 0 to (75/z x 10° x 60) rpm z = line count




Recommended input cireuwitry

of subsequent electronics
Cable length ar encoder 1 m (3.3 ft) other lengths upon request
to subseguent electronics 50 m (164 ft) max., with HEIDENHAIN cabie (4 x 2% 0.14 + 4% 0.5) mm" with sufficient powsr
supply at the encoder
Pin Layout
Pin A B & D E G  H J K L M
Signal | +10V.. | OV | shieid | sensor | Uy / Usz | sensor | Uy Uz Uso Uso
+16V ov +10V... |
L— ! ! ] | +18Y .
Color | 0.25mnv’ i 0.25mnr | white/ | 0.25mn? | brown / gay | 0.25mn?|  green | pink red black
browny white/ brown white Blue
green green | |
Permissible bending radii of cable Cable Permissible bending radius for
diameter Repeatad bending | Stationary config.
D45mmiI8in) | Az B0mmZm) | Rz 10mm(4in)
@Emm{24dm) Rz 2mm3mn) | Az20mm{8n.)
DEmMmM{3ITin) Rz100mmidm) | Rz40mm (1.6in)




Anbauarten

Beim Anbau sines ROD 435 kann man generell nwei Anbaurnéglichkei-
ten urterscheiden: Jum einen kann der Drehgeber mit Spann-

pratzen (als Zubehdr erhéltlich), zum anderen (ber die Befestigungs-
gewinde im Flansch montient werden (siehe Fig. 1 und 2). Hierbei mul
ieweils auf den Radial-Versatz, Winkel-Fehler und die Axial-Bewegung
der Wellen geachtet werden. Die Ankopplung des Drehgebers erfolg:
iiber gine Kupplung, welche die Fluchtungsfehler und das Axial-Spiel
zwischen den Waellen ausgleicht. Die zulissigen Werte entnebmen Sie
bitte der Tabelle , Kupplungen - Technische Datan” (sishe Zubehdr),

Befestigung mittels Spannpratzen
Mounting mode with clamps

Mounting Modes

When mounting an ROD 436 you can normally choose between two
mounting modas: The encoder can be mounted either with clamps
favailable as accessoryl or it can be mountad via the tapped fixing holes
in the flange (see fig. 1 and 2. Care must be taken to minimize radial
offset, angular error and axial run-out of the shafts. The encoder is
connected to the mating shaft via a coupling which compensales
misalignment and axial play between the shafis. You will find the
permissible values in the table “Couplings — Technical Data” (see
Accessonies).

Bofestigung mittels Bafestigungsgewinde
Mounting mode with frontal screws




AnschluBempfehlungen

Flr einen stérungsfreian Betreb bitte folgende Punkie beachien:
.Geschirmtes Kabel verwenden, z B, HEIDEMNHAIN-Kabel
(4% 2% 0,14 « 4 x 0,5 mm? isiehe Zubehar),

Vertindungssiecker oder Klemmiasten mit Metallgehause verwenden,

wobei durch diese Teile moglichst keine framden Signale gafubrt wer-
den sollen.

Gehause des Steckers, evil. Klemmbkasten und Auswerte-Elektronik
liber den Schirm des Kabels miteinander verbinden. Schirm maglichst
induktionsarm d.h, kurz und grofflachig im Bereich der Kabeleinfih-

rung anschlielen. Abschirmungssystem als Ganzes mit Schutzerde ver-

binden. Zutalige Beruhrungen von losan Steckergehausen mit anderen
Metallieilen sollan verhindert warden. Die Kabalabschirmung hat die
Funktion eines Potential-Ausgleichsieiters, Sind innerhalb der Gesamt-
anlage Ausgleichsstrome zu erwarten, ist ein separater Potentialaus-
glaichslaiter vorzusehan

Signalkabel nicht in unmittelbarer Umgebung von Stérquellen indukti-
ven Verbrauchem wie Schitzen, Motoren, Magnetventilen und dgl.)
verlegen. Eine ausreichende Entkopplung gegeniiber starsignalfihren-
den Kabein wird im allgemeinen durch einen Luftabstand von 100 mm
oder bei Verlegung in metallischen Kabelschachten durch eine geerde-
te Zwischemwand erreicht. Gogonibor Speicherdrossein im Schaltnets-
verteilar 15t in der Regel ein Mindestabstand von 200 mm erforderlich.
Keine Stecker unter Spannung l6sen oder vertindan

Boi Inbaetriebnahme des Systems Drehgeber-Steuerung mul Gblicher-
weisa zuerst der Referenzpunkt des Drahgebers (ibarfahren wasden,

Connection Recommendations

For rouble-free function please observe the following instructions.

[Use shielded cable, e.g. HEIDENHAIN cable

4% 2% 014+ 4= 05 mm? (see Accessories),

Use connectors or lerminal boxes with metal housings and avoid trans-

mittance of external signals via these parts.

.Connect housing of connector, terminal box and evaluation electronics

together via the shield of the cable. Connect the shisld so that it is as
induction-free as possibie. Connect the shielding system as a whole
with protective ground, i.e. shovt and providing full coverage in the area
of cable oulpist. Ensure that loose connector housings cannot make
contact with other metal parts. The cable shislding has the function of
a potential compensatng line. If compensating currents are to ba
expected within the total setup, a separate polential compensating line
must be provided.

Do not place the signal cable in the diect vicinity of interference
sources {inductive loads such as contactors, motors, solenoid valves
eic.). Sufficient decoupling from interferance signal transmitting cables
iz normally achieved via an air clearance of 100 mm (3.94 in) or &
groundad partition when using metal cable ducts. A minimum spacing
of 200 mm (7.87 in.) to inductors within the combinational circur is
usually required.

Do not engage or disengage any connectors while equipmeant is undar

power,

When commissioning the system, i.e. rotary encoder/numerncal

control, the reference point of the rotary encoder must be initially
Iraversed.
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Zubehor

Accessories
Prazisions-Membrankupplung K 17
Id.-Nr. 226 525 ..
High-Precision Diaphragm Coupling K 17
Id.-Nr. 226 525 .,
ariante L d dz
Variants
0 22 @6 26
{877 | (DIA 2471 (DIA .24%)
02 22 @6 @10
{877 | fDia 247 (DiA .39%)

b g i
O ow oy
i — !
e H
Metallbalgkupplung 3 EBN 3

ld.-Mr. 200379 02

Metal Bellows Coupling 3 EBN 3
Id.-Nr. 200 379 02
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Kupplungen - Technische Daten K17 3EBN3
Coupling - Technical Data

Kinematischer Ubsrtragungstehler +10° + 40"
Kinematic error of transfer

Zul. Radial-Versatz +0,5 mm + 0,2 mm
Permissible radial run-out £ .02in. + .008 .
Zul, Winkel-Fehler +1* +05
Permissible angular error

Zul. Axial-Bawegung +£0,5mm +0,3mm
Permisaible axial run-out + .02in. + 012 in.
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Spannpratzen Stecker 12 polig, Stift Kupplung 12 polig. Buchse
I3 Stuck pro Drehgeber) fur Melsystemkabal & 6 mm Id-Ne, 218 939 01 fur Verangerungskabal @ 8 mm
Id.-Nr. 200 032 01 fir Veriangarungskabel @ 8 rmon ld-Nr. 21893901 (d-Nr. 218938 01
Clamps Connector (malel 12-poke version Coupfing (femalel 1 2-pole version
{3 preces per encoder) for encoder cabile @ Bmm (.24 m ) ld-Nr. 218 839 01 for extension cable @ 8mm (31 i)
id -Nr. 200 032 01 for extenson cable @ 8 mm (31 n ) g -Ne 218939 01 ld-Nr. 218 933 01
r——=
Verlangerungskabel Verlangerungskabel
einsaitg verdrahtet © 8 mm unverdrahiet, 12 polig &8 mm
Id-br. 223 287 Idl-Nr. 244 857 .
Extension Cable

wilth connector at one and @ 8 mm (.31 n.)
Id -Nr. 223 287

Extension Cable

without connector, 12-pole version @ 8 mm (31 in)

Id.-Nr. 244 957 .
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g2 HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Oir - Johannes- Heidenhain-Stralte 5
0-B3301 Traunreut, Dewtschiand
(0BE69) 31.0
[=] (086 69) 6061
Senice {0BG69) NI1272
= THNC-Service (DBGG69) 311446
[ (0BG 69) 9899

€D HEIDEMHAIN BELGIEN
= (053] 672570
=1 {053) 6701656

DIADUR
Indisma @ Comércio Lida
= (ON) 523-6777
[E=] (01} 623141

@D HEIDENHAIN CORPORATION
= (416} 670-8900
B (416) 670-44 26

oy HEIDENHAIN (SCHWEIZ) AG
= (01) 8250440
[E] (01) 8253346

oD HEIDENHAIM & ro
7 (02) 756268
[ (02) 757155

oy TP TEKNIK A/S
= (38) 330966
] (38) 330165

> FARRESA ELECTRONICAS. A
» (94) 4413649
(=] (94) 4423540

(7> HEIDENHAIN FRANCE sarl
= (1) 45346121
[TE] (1) 4507 2000

NC-POINT OY
= (0) 2944400
[ (0} 2944300

O HEIDENHAIN (G.B.) Limited
& (0444) 247711
=] (04 44) BT 0024

D. PANAYOTIDIS - J. TSATSIS S.A
* (1) 4810817
[ (01) AB29673

D HEIDEMHAIN
Magyarorszag Kereskedelmi
Képvisalat
Miiszak lroda

i 1202213
= (1) 1202213

¢ HEIDENHAIN ITALIAMA s
(02) 48300241 .. 45
=2 (02} 47 7107 30

D NEUMD VARGUS
& (3) 5373275
[ (3) 5372190

ASHOK & LAL
& (D44) 617288
[E5] (044) 5182 24

D HEIDENHAIN K.K
& (03) 3234-7781
[ (03) 3262-2639

21840355 - B - 095 - E  Prnted n Garmany - Andarungen vorbahalten « Subyect fo changs withou! nofce

BED HEIDENHAIN MEXICO S L
&[] (491) 43738

¢ HEIDENHAIN MEDERLAND BV
& (0B385) 40300
[ (083856) 17287

¢ KASPO MASKIN AS
 07) 319100
=1 {07) 913377

7 FARRESA ELECTROMNICA LTDA
{2} 318440
(= (2) 318044

MINTEKE SUPPLY CO. LTD
& (02) 5034375
(== (02) 5050108

& SEO CHANG CORPORATION LTD
* (02) 7808208
[ (02) 7845408

=D HEIDENHAIN AB
& (0B} 53183350
@ (08) 53183377

(&6 HEIDENHAIN PACIFIC PTE LTD
@ 7493238
[=17493922

R ORSEL LTD.
& (1) 3478385
[ (1) 3478333

{8 HEIDENHAIN CORPORATION
= (708} 490-119
=] (708) 490-3931
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