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1. Lieferumfang

Standard:

+ Inkrementaler Drehgeber ROD 270 -
Impulszahl nach Bestellung - mit
Anschlulikabel (ohne Stecker)

- Montage- und Betrigbsanleitung,
Kontrollschein

auf Wunsch: Zubehir (siehe Seile 18!

2. Allgemeine Hinweise

Bei Beachtung dieser Montage- und
Betriebsanleitung kann der inkrementale
Drehgeber ROD 270 sich in Betrieb ge-
nommen werden. Das Gerat ist
wartungsfrei,

Sollte eine Stérung auftreten, die vom
Kunden nicht selbst behoben werden
kann, so empfehlen wir, den Drehgeber
in unser Werk Traunreut einzuschicken.
Je nach Schadensbefund erfolgt die
Schadensbehebung im Rahmen der
Garantiebedingungen kostenlos frei
gegen Berechnung.

Achtung! Unter Spannung keine
Stecker lésen oder verbinden!

1. Objet de la fourniture
Standard

- Capteur rotatif incrémental ROD 270 -

Neombre dimpulsions conformément 8
la commande — avec cdble de
raccordement {sans fiche)

- Instructions de montage et mode

d'emplol, Fiche de contrdle
en option: Accessoires (voir page 18]

2. Directives générales

En se conformant aux présentes
instructions de montage et mode
d'emplol le capteur rotanl incrémental
ROD 270 peut étre mis en Senvice sans
diffroutés.

Le capteur ne necessite aucun
entrefien. Si une panne devait se pro-
duire que le cliert n'était pas en
mesure de réparer, Il est recommanadé
de renvoyer le capteur rotatif & l'usine
& Traunreut. La réparation a lieu
gracieusement ou & lilre onereux, en
fonction des dégéts constatds, dans le
cadre de nos conditions de garantie,
Attention: Ne connecter ni décon-
necter aucune fiche, lorsque 'ap-
pareil est sous tension.

1. Items included in delivery
Standard:

+ Incremental angle encoder ROD 270 -

pulse number as ordered — with con-
nection cable (without connectaor)

- Mounting and operating instructions,

certificate of inspection
optional: accessones (see page 18)

2. General information

By adhering to these mounting and
operating instructions, the incremental
angle encoder ROD 270 can be safely
sel up and activated. The equipment is
maintenance - free.

Should defects arise which cannot be
rectified by the customer, we recom-
mend return of the unil to our factory
in Traunreut or to your Heidenhain sup-
plier. Depending on the nature of the
damage. repairs will be carried out
either free of charge within conditions
of guarantee or at customer’'s expense.
Caution! Do not engage or
disengage any connectors whilst
equipment is under power!



3. Funktion (siche Signaldiagramm
Seite 5)

ROD 270 ist ein inkrementaler, photo-
elektrischer Drehgeber fur universelle
Anwendungen. Eine Glas-Teilscheibe
mit einer nach derm HEIDEMNHAIN-
DIADUR-Verfahren hergestellten Radial-
gitterteilung ist fest mit der drehbaren
Geberwelle verbunden, Durch Drehung
dieser Welle werden durch photo-
elektrische Abtastung der Radialgitter-
teilung zwei sinusformige Signalfolgen
erzeugt. Diese Abtasisignale werden in
einer Impulsformer-Elektronik verstirkt,
5-fach untenteilt, durch Schmitt-Trigger
in Rechteckimpulse umgeformt und
uber Kabeltreiber-Endstufen ausge-
geben.

Die beiden Ausgangssignal-Folgen als
auch die dazu inversen Signalfclgen
haben eine Phasenverschiebung van
907 el. {die in der nachfolgenden
Auswerte-Elektronik zur Unter-
scheidung der Drehrichtung genutzt
wird). Durch unterschiedliche Aus-
wertung der Flanken beider Recht-
ecksignal-Folgen kann Vier-, Zwei-
oder Einfach-Auswertung erreicht
warden. Der Drehgeber ROD 270 wird
standardmafiig .mit Referanzimpuls”
geliefert. Neben der eigentlichen
Radialgitterteilung befindet sich aufl der
Teilscheibe die sogenannte Referenz-
marke. Mit dieser Referenzmarke wird
pro Umdrehung zusétzlich ein einzelner
Impuls erzeugt. Dieser Impuls kann auf
verschiedene Weise verwendet
werden, z.B.

+ zum Reproduzieren der Winkel-
stellung .Null” bzw. eines gewdahlten
Bezugspunkies

- zur Kontrolle auf Stonmpulse oder

- zur Zhlung der vollen Umdrehungen
der Geberwelle,

3. Fonctionnement (vair diagrarmme
des signaux page 5)

Le ROD 270 est un capteur rotatif
photodlectrique incrémental pour des
apphications universefies. Un disque
gradug en verre comportant un réseau
a trants radiaux réalisé sunant le pro-
cedé DIADUR de HEIDENHAIN est relié
de facon nigide & l'arbre mobile du
capteur. Lorsque l'on tourne larbre, le
capleur genére deux trains de signaux
sinusoidaux par balayage photo-
slectnique Ces signaux sont amplifiés,
multioliés par 5, transformés par des
bascules de Schritt en impulsions rec-
langulaires et énus par des élages
Ces deux trains de signaux de sortie
amns que les signaux barres somt dé-
phasés de 9P & (ce qu sert & la
distinction du sens de rotation dans
'électronique conseécutive). Par une
exploitation différente des fronts des
deux trains de signaux reclangulaires,
on peut obtenir une explotation qua-
druple. double ou simple.

Le capteur rotatf ROD 270 est fournt
d'office avec impulsion de référence”™
en plus du réseau radial proprement
dit, fe disque gradué comporte en
outre une marque de référence”, qui
est ulilisée pour géndrer une seufe
impuision par tour supplémentaire,
Cette impulsion peut étre utiisée de
différentes facons, par exemple:

* pour fa reproduction de la position
anguiaire .zéro” ou d'une autre origine
chosie

« pour le contrdle d'impulsions
parasnes, ou

+ pour le comptage des lours complets
de l'arbre du capteur,

e

3. Function (see signal diagram

page 5)

ROD 270 is an incremental, photo-
electric angle encoder for universal
application. A graduated glass disc is
combined with the driving shaft by
means of a rigid connection. The glass
disc carries a radial grating which has
been deposited by the HEIDENHAIN-
DIADUR process.

Rotation of the shaft generates two
sine-wave signal trains by photoelectric
scanning, These signals are then am-
plified within the pulse shaping elec-
tronics, transformed into square-wave
pulses by Schmitt-Triggers and emitted
via line driver final stages. Both output
signal trains as well as the corres-
ponding inverted signal trains are
phase-shifted by 90° el. {which is
utilized in the subsequent evaluation
electronics for determination of the
direction of rotation), Depending on the
evaluation of the slopes of both square
wave signal trains, 4 x, 2xor 1 x
evaluation can be obtained. The angle
encoder ROD 270 is supphed .with
reference pulse” as a standard feature.
In addition to the actual radial grating.
the graduated disc also carries the so-
called reference mark. With this
reference mark, an additional single
pulse per revolution is generated. This
pulse can be utilized as follows, e.q.
for reproduction of the angle

position .zero”, or of a selected datum

+ for control of noise pulses, or

for counting the number of com-
pleted shaft revolutions.




Ausgangssignal-Diagramm Diagramme des signaux de sortie Output signal diagram

Rechteckimpulsfolgen

U 1
und Referenzimpuls o |
Trains dimpuisions reclanguiaires :
el impulsion de référence : | ' i
Square wave pulse trains * Uaz g : . I
and reference pulse |
: I 1 1
Refarenzsmpuls | |
impuision de réfdrance : [
- UaD l reference pulsa L
. |
'l L
Auswertung der Gebersignale Vierfachauswertung
2u Zahlimpulsen im Auswertegerat G & P e
Exploftation des signaux du capteur |
dans fappared d'explofation pour .l .I -l ~| 1 —l
generer des wmpulsions de comptage .
: . =
Evaluation of encoder signals Doppsisuswertung
to counting pulses within explodaton doubie
evaluation unit Uz 4 2 “|“'“"“""“"
i O | |
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Einfachauswariung
explodtalon saple
UI 1 x evaluation
I | -I
-

* Die inversen Signale U, U, und U, wurden der Ubersichtlichkeit wegen nicht dargestelit
Pour des raisons de clarté, les signaux barres U, U, et U, n'ont pas été representés.
The inverted signals U,,, U,; and U, have been omitted for clarity.




4. Mechanischer Anbau des

ROD 270

4.1

Ankopplung der Welle

Die Ankopplung der Geberwelle kann
Uber die Prazisions-Membrankupplung
K 03 {ld.-Nr. 20031302} eriolgen
Sehen Sie dazu die Zeichnung auf
Seite 6

Erfolgt der Antrieb Uber ein Zahnrad
oder eine Rolle, so 15t das Zahnrad auf
den Wellenstumpf mit @ 108838 zu
montieren. Bei wechselnder Dreh-
nichtung ist fr spielfreien Antrieb (2.B.
verspannte Zahnrider) zu sorgen. In
jedem Fall ist darauf zu achten, daft
die zuldssigen Axial- bzw. Radialbe-
lastungen der Welle nicht uberschritten
werden! (Siehe Techrische Daten”™
Seite 16)

4.2
Befestigungsmoglichkeit

4. Montage mécanique du

ROD 270

4.1

Accouplement de larbre

L'arbre peut étre accouplé par un
accouplement de précision & mem-
brane K 03 (No. d'idemt 20031302)
Vawr & ce sujet le croguis & fa page 6
Si lentrainement est effectuéd au moyen
d'une roue dentée ou o'un galet fa
roue dentée est & monter directerment
sur le bout d'arbre @ 108838 En tout
cas, ! faut veiller a ce que les efforis
axial et rachal adrmis de l'axe ne sorent
pas dépasses (voir .Spécifications
techmgues” page 16)

4.2
Possibilité de fixation

4. Mechanical installation of

ROD 270

4.1

Coupling of shaft

Connection of the encoder shaft can be
carried out via the precision diaphragm
coupling K 03 (Id.-No. 20031302). (Sea
drawing on page B.)

If the encoder is to be driven by means
of a gear-wheel or roller, care must be
taken that the gear-wheel is mounted
onto the shaft stub with @ 108838,

Mo backlash should be present (e.g
faulty gripping of gear-wheels) when
changing the direction of rotation,
Under no circumstances should the
permissible axial or radial shaft load

be exceeded! (See .Technical specifi-
cations™ page 16)

4.2
Mounting possibility

Kupplung

(Male siehe _Zubehér® Seite 18
Daten siehe Seite 16)
Accouplement

fcotes voir (Accessoires) page 18
spécifications voir page 16)
Coupling

specifications see page 16)

(dimensions see “Accessories” page 18_

zB.:

4 x M 4-Befestigungsschrauben

mit Muttern und Sicherungsscheiben
par exemple: 4 wis de fixation M4 avec

écrous et rondelfes

e.g.

with nuts and washers

4 x M4 mounting screws

45° versetzt gezeichnet
représenté avec
decalage 45°

shown offset 45°

-

i s

I

Zentrieransatz @80h7

N |
&
Bs
E 0
S g
S E oder: 4 x M4-Befestigungsschrauben
o @ mit Sicherungsscheiben
g 5 ou: 4 vis de fixation M4 avec
- rondelles
or: 4 x M4-fixing screws
with washers




5. Elektrischer Anschlul® 5. Raccordement électrigue 5. Electrical connection

b1 5.1 51
Steckeranordnung Dispasition des fiches Connector arrangement
511 511 5.11
Anschluft des ROD 270 an die Raccordement du ROD 270 & Connection of ROD 270 to subse-
Folge-Elektronik l'électronique consécutive quent electronics
ROD 270
20072001 20072101 20072001 20072201

2B, 210435{]3\.5—%—’"_[_::_:_:]- = _]I

(kompl. 2 m)
feormapl 2 m)
max. 50 m {compl. 2 m) Folge-Elektronik
™  dlectronigue consécutive
subsaquent electronics

(siehe Techn, Daten)
fvoir spéeif techn.)
{see techn. specs.)

5.2 52 5.2
Steckerbelegung des ROD 270 Distribution des raccordements sur  Connector layout of ROD 270
fiche ROD 270
[ Pin
!gﬂ‘mm 1 213145 |6]|17]18|9]|10(11]12
i ir
ESugnal ¥ .
ESJgnﬂI Uz +5v U, Uaa Uy Ua frai U Schirm |- ov ks
| Signal Sensor- libre biin- Lampe |[Sensor-|Lampe |fre
leitung vacant dage |lampe |leitung |lfampe |lbre
fil de shield [lamp |flde |lamp |vacant
| retour refour
| rafe- refe-
rence rence
SENSar Sensar
lead lead
0.5mm? 0.5 mme2
Farbe rosa blau rot schwarz|braun  |grun gelb grau welld/ |[weilh |weill (braun |violett
Cauleur rose bleu rauge  |noir brun vert jaune  |gris braun |blanc |blanc  |brun vigjet
Color pink blue red black |brown |green |yellow |grey Wane/ |white [white |brown |violet
brun
white/
brown
Belegung * Beigrofteren Kabellangen swischen Drehgeber und Folge-Elektronik kann der auf der Leitung auf-
Distnbution des tretende Spannungsablall Uber die Sensoreitung an der Folge-Elektronik gemessen und kompen-
raccordements sur fiche siert warden
Layout * Encas de grandes longueurs de cable entre le capteur rotatif et l'électronique conseécutive, la chute
de fension surfe cable peut éfre mesurée a l"électronigue conséecutive par la igne de retour de refé-
rence el compensee.
* In the case of large cable lengths between encoder and subsequent electronics the voltage drop in
the supply cable can be measured and compensated via the sensor leads at the subsequent
electronics
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Steckermontage

5.31

Montage eines Stecker-
Fremdfabrikats

Bei der Auswahl sines Steckers ist
wegen der elektrischen Schirmwirkung
ein Ganzmetall-Gehduse vorzuziehen,
Bei Verwendung eines Stecker-Fremd-
fabrikats i1st zum Anldten vom Schirm
und Litzen analog zu 5.3.2 zu ver-
fahren. Die Abisolierlange (gem. Fig. &)
ist demn verwendeten Steckertyp ent-
sprechend zu wahlen.

5.3.2

Demontage bzw. Montage des
Steckers 20072001; siehe

Skizze Seite 9 Demontage (be
Wiederverwendung des Steckers) -
Fig. 9110

- Schrauben Z der Zugentlastung A
ltsen.

- Die Schraubverbindung X~ zwischen
Teil A und D wurde bei der Montage
irm Werk mit Lack gesichert. Versuchen
Sie bitte nicht, diese Schraubverbin-
dung mit Gewalt zu IGsen, Wir em-
pfehlen das Aufwiarmen” des Steckers
im Bereich dieser Schraubverbindung
mit einem Heifluftién. Es ist darauf zu
achten. dalt dabei weder Leitung noch
andere warmeempfindliche Bauteile
des Steckers beschadigt werden,

- Isalierteil F festhalten und Teil D

mittels eines Gabelschlussels (SW 19
bzw. 3/4" mit max. 5 mm Breite) l&sen
Achtung! Beim Gegenhalten am Teil F
dirfen die Steckerstifte nicht be-
schadigt werden!

« Teile B, C, D und E so weit zuriick-
schieben, dall die Lotstellen am Teil F
zuganglich sind. Mit einem geeigneten
Lotkolben (empfohlene Leistung 30 W)
die einzelnen Litzen abléten. Mun Teile
A, B, C, D und E vom Kabel abziehen.
Steckermontage

Wurde der Stecker wie o.a. demontiert,
missen vor Wiederverwendung die
freien Enden der Leitung sorgfaltig auf
Beschadigungen gepriift werden; alle
Kabeladern, die verzinnten Enden so-
wie Schirm und Mantel missan in
ginem einwandfreien Zustand seinl
Beschadigte Isolierung kann zu Kurz-
schldssen fuhren!

Wenn eine neue Vorbereitung des
Kabelendes erforderlich ist. wie folgt
vargehen.

- Auftenmantel nach Fig. 5 entiernen,

- Schirm etwas zurickschieben und Litze
weil/braun (0,14 mm?) anléten (Fig. 6).
Schirm hinter der Lotstelle mit Spitz-
schere abschneiden. Schrumpfschlauch
@ 4.8 x 5.6 mm unter den Schirm
schieben, damit die Schirmdrdhte nicht
die Isolierung der Adern verletzen
kénnen (Fig. 6).

« Die einzelnen Adern abisolieren und
verzinnen (Fig. 7)

Ende des Kabelimantels im Beraich von
ca. 100 mm mit Heiluftfon kurz er-
warmen und ca. 2 mm Ober das
Schirmende streifen (Fig. 8).
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Montage d'une fiche

531

Montage d'une fiche d'une autre
fabrication

Lors du choix d'une fiche, if faut tenir
compte de l'effet du blindage électrigue
qui n'est donné que par un caner
compléternent en métal En utiisant
une fiche d'une autre fabrication, #
faut procéder de fagon analogue au
paragr. 5.3.2 pour le soudage du blin-
dage et des torons. La longueur &
isoler (svi fig. 5) est fonction du type
de fiche utiisé

532

Démontage et montage de la fiche
20072007 voir croquis page 9.
Démaontage (en cas de réutiisation de
la fiche) - Fig. 910

Dévisser les wvis Z d'atténuation de
Feffort d'arrachement A,

« L'assemblage X" par vissage des

preces A et D a éré blogué & l'usine
avec du vermis lors du montage. On ne
doit pas essayer de défaire ce rac-
cord avec wiolence. Nous recomman-
dons de chauffer fa fiche & lendront du
vissage avec de lair chaud, If faut
veiller & ce que ni le cable. mi d'autres
pigces de fa fiche sensibles & la cha-
leur ne sorent détériorées par ce trafe-
ment.

- Terir fa piéce sofante F et déwisser

la pidce D & l'arde d'une cfé fouverture
189 ou 3/4° d'une largeur max. de

5 mm). Atiention: en tenant la piéce F,
veiler a ne pas détériorer les tiges de
la fiche.

- Repousser les pigces 8B, C. D et £ pour

rendre accessibles les soudures sur la
piéce F. Dessouder les différents torons
avec un fer a souder (puissance
recommandée 30 W). Puis retirer les
pidces A B C. D er £ du céble.

Montage de la fiche

- Dans le cas o la fiche a été démontée

comme décrit ci-dessus, les bouts
fibres du cable dovent étre examings
songneusement avant leur réutiisation,
pour voir 5ils ne sont pas défectuedx.
Tous les conducteurs, les bouts élamés
ainsi que le blindage et la gaine doi-
vent &tre en parfait état En effet une
isolation défectueuse peut causer des
COURS-CIroUs.

- Dans e cas ou i §'avere nécessaire

de refaire les bouts du cdble, procéder
COMTITE SLIT

- Enlever la gaine extérieure suwvant la

fig. &

L Re;crousser légérement le blindage et

souder le toron blanc/brun (014 mm?)
{fig. 6). Couper le blindage aprés la
soudure avec des ciSeaux pPointus.
Pousser la gaine thermorétractible

& 48 x 5,6 mm en-dessous du blin-
dage, afin d'duiter que les fils du biin-
dage ne détériorent lsolation des brins.
{fig. &)

- Isoler les différents brins et les étamer

(fig. 7}
Chauffer bridvernent l'extrémité de la
gaine du céble sur env. 100 mm avec

5.3

Connector assembly

5.31

Assembly of a connector of other
manufacture

When selecting a connector, care
should be taken that an all-metal
housing is used due to the electrical
shielding effect When employing a
connector of other manufacture pro-
ceed in accordance with 5.3.2 for
soldering of shield and wires. The
length of insulation (as per Fig. B) is to
be selectad in accordance with the
employed type of connector.

Disassembly and assembly of con-
nector 20072001: see drawing
page 9

Disassembly (for re-use of connector)
- Fig. 910

- Loosen screws Z of cable clamp A,
+ The threaded connection X~ between

parts A and D has been secured with
locking paint at the factory. Do not at-
ternpt to loosen this connection by
force. We recommend _heating” the
connector in the area of this threaded
connection with a hot air blower. Care
should be taken that neither the cable
nor other heat sensitive components of
the connector are damaged during this
procedure.

* Loosen part D by means of a spanner

{SW 19 or 3/4" across flats with max,
width 5 mm). Caution! Take care that
the connector pins are not damaged
when bracing with part F!

+ Draw back parts B, C, D and E until

the soldering connections of part F are
accessible. Disconnect the individual
wires by using a suitable soldering
iron {30 W recommended). Remaove
parts A, B, C, D and E from cable.

Connector assembly

If the connector has been disassembled
in accordance with the above proce-
dure, carefully check the free ends of
the cable for the purpose of re-use: all
cores, tinned ends as well as shield
and insulation must be free from any
damage! Damaged insulation can
cause short-circuiting!

Should a new preparation of the cable
end be necessary, proceed as follows!

+ Remove external sheathing in accor-

dance with Fig. 5.

- Draw back shield and solder wire

white/brown (0,14 mm?) (Fig. 6). Cut
shield behind the soldered connection
with pointed scissors. Slide thermo-
shrinkable tubing @ 4.8 x 5.6 mm
underneath the shield in order to pre-
vent the shield wires from damaging
the insulation of the cores (Fig. B).

- Insulate the individual cores and tin

ends (Fig. 7). Briefly heat end of cable
insulation in the area of approx.

100 mm with a hot air blower and slide
approx. 2 mm over the shield end

(Fig. 8).

+ Assemble connector parts A, B, C. D

and E onto cable (Fig. 9).




- Steckerteile A. B, C, D und E Uber
das Kabel ziehen (Fig. 2.

- Die verzinnten Enden des Kabels
gemal Steckerbelegung (Seite 7) in
die zugehorigen Lotkontakte des Teils F
einfubran und verloten (Lotkolben
30 W).

+ Uberwurfmutter E in die richtige Lage
bringen.

- Schraubverbindung .Y* zwischen
Teil D und F herstellen. Achtung! Beim
Gegenhalten des Teils F dirfen die
Steckerstifte nicht beschadigt werden,
deshalb hierzu passende Kupplung
oder Flanschdose verwenden!

- Gummiring C in Teil D einsetzen. Es
ist darauf zu achten, dafl keine abge-
trennten Schirmdrahtchen in den
Bereich der Litstellen gelangen [dies
kann zu Kurzschlissen flhren).

- Scheibe B auf den Gummiring legen.

- Schraubverbindung X~ zwischen Teil A
und Teil D herstellen, dabei Teil D mit
einem Gabelschitssel gegenhalten,

- Die Schrauben Z der Zugentlastung an-
zighen,

- Schraubverbindung X" mit Lack
sichern.

.

de l'air chaud et la glsser env. 2 mm
sur l'extrémité du blindage (fig. 8)

- Glisser les piéces A B. C. D et E de

la fiche sur le cable (fig. 9)

- Introduire les bouts étamés du céble

dans les contacts 4 souder de fa piece
F conformément au schéma de la
distribution des raccordements sur fa
fiche (page 7) et les souder (fer & sou-
der 30 W).

« Amener 'écrou de recouvrement £

dans sa bonne position.

- Réaliser l'assemblage .Y~ en wissant

les pidces O et F. Attention. en im-
mobiisant la piéce F, veiller 4 ne pas
détériorer les tiges de la fiche; utiiser
& cet effet une contre-fiche ou embase
a00ropries.

- Poser la bague en caoutchoue C dans

la pidce D. Veilller 4 ce quil n'y ait
pas de petts fils coupés du blindage
aux environs des soudures, ceux-cf
pouvant causer des cours-circuis.

- Poser la rondelle B sur la bague en

caoutchouce.

Rétablir 'assermnblage X" en vissant les

piéces A et D, en maintenant en place
la pitce D & laide d'une clé.

- Serrer les vis d'atténuation de ['effort

d'arrachement Z.

- Bloguer le raccard X" avec du verms.

- Ingert tinned ends of cable into the

.

appropriate soldering contacts of part F
in accordance with connector layout
{page 7) and solder (soldering iron

30 W).

Bring coupling ring E into correct
position,

- Tighten threaded connection .Y~

between part D and F. Caution! When
bracing with part F care should be
taken that the connector pins are not
damaged. it is therefore essential to
use appropnate coupling or flange
socket!

- Place rubber gasket into part D.

Special care should be taken that no
fragments of shielding have penetrated
into the area of the soldered con-
nections (this can cause short-
circuiting).

- Place washer B onto rubber gasket.
- Tighten threaded connection X" be-

tween part A and part D whilst bracing
part C with a spanner,

- Tighten screws Z of the cable clamp.
- Secure threaded connection K™ with

locking paint.

Schrumpischlauch
pane thermo-rdtraciiie
therma-shankable wbing

.1‘}-
s

dsl

B54 L
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A = Zugentlastung

B = Scheibe

C = Gummiring

D = Steckermutter

E = Uberwurimutter

F = Isolierteil

¥ = Schraubverbindung

¥ = Schraubverbindung

Z = Schrauben der Zugentlastung

A = anténuavon de l'effort
d arrachement
B8 = rondelle
C = bague en caoutchouc
D = écrou de la fiche
E = écrou de recouvrement
F = piéce isolante
X = assemblage par wissage
Y = assemblage par vissage
Z = s datténuation de l'effort
drarrachement

A = cable clamp

B = washer

C = rubber gasket

D = sleeve nut

E = coupling ring

F = insulating part

¥ = threaded connection

¥ = threaded connection

Z = screws for cable clamp




6. Technische Daten
6.1
Standard-Strichzahlen

Standard-Strichzahlen 5.000 9.000 10.000 10.800 12.500 18.000
Rechtecksignal-Perioden
pro Urndrehung 25.000 456.000 50.000 54.000 62.500 90.000
Meflaufldsung nach 4-fach Aus-
wertung (Schritte/Umdrehung) 100.000 180.000 200.000 216.000 250.000 360.000
MeBschritt nach 4-fach Auswertung - 0.002° - o - o0.00°
Referenzimpuls standardmalig
6.2 Tragheitsmoment des Rotors 140 gem?®
Mechanische Kennwerte Anlaufdrehmoment bei 20° C = 0,7 Nem (70 cmp)
Zuldssige Beanspruchung der Welle
axial 10N (1 kp)
radial {am Wellenrande) 10N (1 kp)
kurzzeitig zul. Drehzahl ohne
Gewidhrleistung der elektrischen
Funktion 10.000 U/rmin.
Staub- und Spritzwasserschuiz IP 654
nach DIN 40080 BI. 1
Gewicht 0.7 kg {ohne Kabel) |
Temperaturbereich Arbeitstemperatur 0°.60PC |
Lagertemperaturberaich
-30°..80°C
erweiterter Temperaturberaich
auf Anfrage
Vibration 100 my/s? (bis 2000 Hz|
Stof 1000 m/s® (11 ms)
rel. Feuchte bis 98 %
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6.3
Elektrische Kennwerte

Lichtquelle Miniaturlampe 5 V/0.B W
Spannungsversorgung  Elektronik einschliefilich Lichtquelle
+ 5V £ 5%/220 mA/290 mA max. ohne Last
Abtastelemente Si-Photoelemente in Gegentakt-Anordnung
Ausgangssignale U U Rechteck-impulsfolgen, 90° el. versetzt
Ua?- QAE :
Uag: Uan Referenzimpuls
- U, Storungssignal
Signalfolge N :
(bei Rechtslauf auf oy
Flanschseite I . Us2
gesehen)
h
oillle "
— Uas
Blld- 1 min !“‘;.Ii
Signalpegel Uy =35V. min 24V bei 1, = 10 mA

U, = 0.3V, max. 045 V bei |, = 40 mA

Zul. Belastung

4 =40 mA
Iy =40mA

Clas = 1000 pF

Kurzschluifestigkeit aller Ausgange gegen 0 V:
kurzzeitig kurzschlulifest,

1 Ausgang dauernd kurzschiulfest

bei Umgebungstemperatur = + 25° C.

Schaltzeiten =01ps

Verzogerung des Signals U,; gegeniiber den

Signalen Uy und Uy,

t = 50 ns (siehe Bild 1)
Tastverhiltnis Tastverhaltnis

Highe: slowe = (180°+x):(180P-x), Ixl = % 20° bei = 30 kHz
Flankenabstand siehe Bild 1.

az %DE Abtastsignalperioden bei 1= 1 kHz
a = 0.5 ps bei 25 kHz Abtastirequenz

Kabellange zur
Folgeelektranik

max. 50 m mit HEIDENHAIN-Kakel 12 pol. 363 BD
210436 ... und Differenzleitungsempfianger am Eingang
der Folge-Elektronik, wobei der Wert fiir die Ver-
sorgungsspannung am Geber (melbar am Kabelende
Uber die Sensorleitungen) eingehalten werden mul,
Standard-Kabelldnge am Drehgeber: 1 m

Empfohlene Beschaltung

Folge-Elektronk

g P
|
I I
7 4
= e H ¥
Kabetresnar &Il il | 1 ﬁz., ﬂ
SN 75114 N ;H|\

U

2B 5N 75115

Secker-Gehduse verbunden

C = (10 .. 100) nF vermindert Leistungsverbrauch

R = 4.7 kOhm verhindert das Schalten des Empfiangers
bel Leitungsbruch

Zy = 120-140 Ohm Wellenwiderstand des Kabels

(bei HEIDENHAIN-Kabel)

Frequenzbereich 0 .. 25 kHz Abtastfrequenz
0 ... 125 kHz Ausgangsfrequenz
zul. Drehzahl = _25.000 _ /s bzw. 1:500.000 y/min,
Strichzahl Strichzahl
o max. Fehler = £ __18° 2 1 Gitterperiode,
Genauigkeit Strichzahl 20

jedoch £ §” bei Strichzahl 18.000

n



6. Spécifications techniques
6.7
Nombres de traits standard par tour

Nombres de trais standard 5000 8.000 10000 10800 12500 18.000
Périodes des signaux
rectangulaires par tour 25.000 45000 50000 54.000 62.500 80.000
Résalution de mesure aprés
exploftation quadruple (tops par tour) 100000 180.000 200000 2168000 250000 360000
Mesure au pas de (aprés
explotation quadruple) - o002 - ar = a.oore
Impuision de référence prévue de facon standard
6.2 _ Couple d'inertie du rotor 140 gem*
Caractéristiques mécaniques Couple de démarrage & 20° C = 0.7 Nem (70 cmp)

Charge max. adrmissible de [arbe

axiale TON (T kp)

radiale (en bout o arbre) TON (1 kp)

Vitesse de rotation max. admissible de

courte durée, sans garantie de la

fonction électrigue 10.000 t/mun.

Protection contre la poussiére et P 64

12

l'eau de projection svi. DIN 40050 Bf 1

Poids

0.7 kg (sans cable)

FPlage de termpdrature

température de service 0° .. BOP C
termpéraiure de stockage — 30° .. 80P C
plage de température plus large sur

demande
Vibration 100 mjs* (2000 Hz max,)
Choc 1000 m/s” (11 ms) N
Humidité relatve 98 % max.




6.3
Caractéristiques électriques

Source lurmineuse

larmpe miniature 5 V0.6 W

Alimentation en tension

dlectronique ¥ compris source fumineuse
+ 5 Vx5 %220 mA/ 290 mA max. sans charge

Eléments de balayage

cellules photo-voltaiques au silicium disposées en
push-pull

Signaux de sortie

U Eﬂ trains d'impulsions rectangulaires

Ue Uyn déphasés de S0° &l
Usg Uso impuilsion de référence
- Uy signal de periurbation
Trains des signaux
{pour rotation & droite [ Har
vu sur fe cog de lem- U
base) ._?
] r.|l T Yao
= ?4'
fig. 1 i, 260 5

MNiveau des signaux

Uy = 385V imin 24V avec -l = 10 mA
Uy =03V, max 045 V avec Iy = 40 mA

Charge admissible

Ay =40 mA

ly =40 mA

Cioag = 1000 pF

Toutes les sorties résistent aux cowris-circuls de courte
durée contre O V., 1 sortie résistant en permanence a
une température ambiante = + 25° C.

Temps de commutation = Q7 us

retard du signal U, par rapport aux signaux Uy, et Uz
t= 50 ns fvoir fig. 1)

Rapport cycligue

rappart cycligue
Sigh™ : Low™ = (180°+x) © (180°-x), Ixf= £ 20°
avec une fréquence = 30 kHz

Distance des fronts

voir fig. 1,
a = 07 pénodes de balayage avec t = 1 kHz de

20
fréquence de balayage
a = 0.5 ps avec une fréquence de balayage de 25 kHz

Longueur du céble
vers lélectronique
consdoutive

50 m max avec du cdble Herdenham & 12 conducteurs
363 BD 210436 ... et récepteur de ligne différentiel &
Fentrée de 'électronigue consdoutive fe nvesu de
tension d'alimentation au capteur requis (peut étre
mesuré au bout du cable par les lignes de retour de
référence).

Longueur de cdble standard au capteur rotatit T m

Cablage recommandé

dlectronigue consécutive dlacironiqus consdcutive

-+ 5V

v

I axme
ampifcansur 1
de sovtia & SN T5I5
5N 7504 N 1

]
Uy B ov

| btindage conmectd au |

carter de s hickhe
C = {10 .. 100} nF, diminue la consommation de
puissance

R = 4.7 kohms, empéche la commutation du récepteur
en cas de rupture du céble
2o = 120-140 ohms impédance caracténstique du céble
favec du céble Heidenhain)

Plage de fréquence 0. 25 kHz de fréguence de balayvage
0 .. 125 kHz de fréguence de sortie
vitesse de rotation admissible = 25000 /s soit
nombre de trans
nombre de traits
Précision ereurmax =+ 18° a1 pas du réseau

nombre de traits 20
toutefois £ 57 avec 18.000 traits/t

13



6. Technical specifications
6.1
Standard line numbers

Standard line numbers

5.000 9.000 10.000

10.800 12,500 18.000

Square wave signal
cycles per rev.

25.000 45.000 50.000

54.000 62.500 80.000

Resolution after 4 x
evaluation (steps/rev.)

100.000 180.000

200.000

216.000 250.000 360.000

Measuring step after 4 x evaluation

- 0.002° =

or - 0.001°

Reference pulse

standard feature

6.2
Mechanical data

14

Moment of inertia of rotar

140 gem?

Starting torque at 20° C

= 0.7 Nem (70 emp)

permissible shafl load

axial TON (1 kp)

radial (at shaft stub) 10N (1 kp)

Short-term permissible speed

without guarantee of the

electrical function 10,000 rpm
Dust- and splashwater protection

to DIN 40050 page 1 IP 64

Weight

0.7 ka (without cable)

Ternperature range

operating temperature range 0°...50° C
storage temperature range -30°..80° C
larger temperature ranges on request

Vibration 100 m/s” (up to 2000 Hz)
Impact 1000 my/s? (11 ms)
rel. humidity up to 98 %




6.3
Electrical data

Light source

miniature lamp & V/0.6 W

Voltage supply

electronics incl. light source
+ BV £ 5 %/220 mA/230 mA max. without load

Scanning elements

silicon solar cells in push-pull arrangement

Output signals

U, U,; square wave pulse trains, phase-shifted
by 90° el,

UIZ- Hﬂ

Uag Usg reference pulse

=, Wgg failure signal

Signal train
clock wise rotation
viewed at flange side)

9,05, 5] Yor
1 L UYa2
L
§_t

e

Usg
— Uas

Fig. 1 n 2503

Signal level

Uy =35V, min. 24V at 4, = 10 mA
Uy =03V, max 045V at |, = 40 mA

permissible load

dq =S40 mA
I, =40 ma
Cload = 1000 pF

All outputs short-circuit proof against 0 V short-
duration

1 output permanently short-circuit proof at
ambient temperature = + 25°C

é"uﬁ;hing times

=01ps
signal U,; lagging to signals U, and U5
t = 50 ns (see Fig. 1)

On-to-0OFF ratio

High : Low = {180°+x) : [180°x) Ixl = £+ 20° at = 30 kHz

Slope distance

sea Fig. 1

a=z07 scanning signal cycles at t = 1 kHz scanning
20

a = 0.5 ps at 25 kHz scanning frequency

Cable length 10
subsequent electronics

max. 50 m with HEIDENHAIN cable 12-pole 363 BD
210436 ... and differential line receiver at input of sub-
sequent electronics and correct voltage maintained at
encoder (can be measured at cable end via sensor
leads).

standard cable length at angle encoder: 1 m

Recommended input
circuitry

subseguent electronics

o= L5V
|
line driver | . cable | @ &g SN 75115
S TE14 N 1 -"ri‘.-_
- ,l i 11
MRS Iy
' |
il shildic ~ 7 ¥ 2 ov

connecior housing

C ={10 ..100) nF reduces power consumption

R = 4.7 kOhm prevents switching of the receiver in the
case of a line break

Z4 120-140 Ohm characteristic impedance of the cable
{with HEIDENHAIN cable)

Frequency range

0 .. 25 kHz scanning frequency
0 ... 125 kHz output frequency

Accuracy

permissible speed = _ 25000 r.p.s. or

line number
_ 1500000 rpm.
line numbear
max. error =+ 8% & 1 grating pitch

line number 20
however, £ 5" with line number 18.000

15
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6.4
Prizisions-Kupplungen
K 03 Id.Nr. 20031301

Bezeichnung K03
kinemat. Ubertragungsfehler bei Winkelsek. 2
Achsvorsatz = 0.1 mm und

Achswinkelfehler = 0.15/100 mm

Tarsiansfehler Winkelsek. 1

bei Drehmoment 0.5 N cm

Winkelhysterese Winkelsek, 2

bei zul. Drehmoment

zul. Drehmoment N cm 20
zul. Achsversatz mm 0.3 . '
zul, Achswinkelfehler Grad 05
zul. Axialversatz mm 0.2
Tragheitsmoment ca. gcm? 300
zul. Drehzahl U/min, 10000
Anzugsmoment der Klemmschrauben ca. N em 150
Gewicht g 100
6.4

Accouplements de précision |
K 03 No. dident 20031301

Désignation K03
Erreur de transmyission cinématique sec. darc 2
avec désaxage = 01 mm et ereur

angulaire de laxe = 015100 mm

Erreur de torsion avec couple de sec darc 7
rotation de 05 N em

Hystérésis angulaire avec couple sec. d'are 2

d'e rotation max. admis

Couple de rotation max admis Nem 20
Désaxage max. admis mm 03
Erreur angulaire de f'axe max admise degré 05
Déplacement axial max admis mm oz
Couple d'inertie env. g cm” 300
Vitesse de rotation max admise tours/min. 10000
Couple de serrage des vis env. N em 150
Poids g 100
6.4

Precision couplings
K 03 1d.Nr. 20031301

Type K03 i
kinematic error of transfer angular secs. 2

axial misalignment = 0.1 mm and

angular error of axis = 015100 mm L
Torsional error (torque of /.5 N cm) angular secs,

Angular hysteresis (max. torque) angular secs. 2

max. torque N ecm 20 |
max. axial misalignment mm 0.3 '
max. axial error degrees 0.5

max. axial run-out mm 0.2

Moment of inertia approx. gecm’ 300

parmissible speed rp.m. 10000

required torque for clamping screws approx. M cm 150

Waight 0 100

16



7. AnschluBmale mm 7. Cotes d'encombrement mm 7. Dimensions mm
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8. Zubehir

8. Accessoires

8. Accessories

LB

e
|
#25

63.5

$25

2

#195%0;

Stecker 12-polig, Stift
Ident-Nr. 20072001
Fiche & 12 plots, méle
No. diident 2007200
Connector 12-pole, male
Ident-No. 2007200

Kupplung 12-polig. Buchse

Ident-Nre. 20072101

Contre-fiche & 12 plots, femelle

No. dident. 20072100

Coupling 12-pole, ferale

Ident-No. 20072101

p— _._h-*—'l . — =,
_-_%'&_. 'll - et S—
M3 DINNZ A2
E 4 A0 &
& [T SO 1
™ 7 - '1‘
%
50 i | I |

18

Flanschdose 12-polig, Buchse
ldent-Nr. 20072201

Embase a 12 plots, fermelle
No. d'ident 20072201
Flange socket 12-pole, female
Ident-No. 2007220

Verlangerungskabel komplett, 2 m lang
Ident-Nr, 21043603

Cable profongateur complet long 2 m
No. diident 21043603

Extension cable complete. 2 m long
Ident-Na. 21043603

Verlangerungskabel unverdrahtet
Ident-Mr. 20073801

Céble prolongateur non soudé
No. didermt 20073807
Extension cable unwired
ldent-No. 200738301

Prazisions-Membrankupplung K 03
Ident-Mr. 20031301

Accouplement de précsion &
membrane K 03

No. dident 20031301

Precision diaphragm coupling K 14
Ident-No. 20031301




Adressen

BRD

Déanemark
Finnland
Frankreich
Grobritannien
und Irland
Indien

Israel

Italien

Japan

Niederlande

Norwegen

Osterreich
Portugal
Schweden

Schweiz

Singapur

Spanien

Sihdafrika

Allemagne
Fédérale

Belgigue

Brésil

Danemark
Finlande
France
Angleterre
et Irfande
Indes

Israd!

Italie

Japan

Pays-Bas

Norvége

Autriche
Portugal
Swéde

Suisse

Singapour

Espagne

Afrique du Sud

UsA

Adlresses

West Germany

Belgium

Brazil

Denmark

Finland

France

U.K. and lreland

India

Israel

Italy

Japan

MNetherlands

Norway

Austria
Portugal
Swaden

Switzerland

Singapore

Spain

South-Africa

UsA,

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
D-8225 Traunreut
SO Te'con (08669) 31-. Telex 56831

N4 DR. JOHANNES HEIDENHAIN

NESES - 10 - BB2 - W Priried in West Germary  Anderungen vorbehalies

Tel. (0BE69) 31345, Telex 5683

Addresses

Dr. Robert Carl, Nansenstralle, 8226 Traunreut

Ing. {grad ) Ginter DAll, Gartenstralie 20, 6479 Schotten

Tel. (0B6044) 2995

Ing, (grad.) Dieter Kle, Lessingweg 14, 7400 Tiibingen

Tel. (O7071) 63056

Ing. {grad.) Relf Renner, Mansenstrale, 8225 Traunreut

Tel. (0BG 63) 31417, Telex 56831

Ing. {grad.) Horst Wogatzke, Konstantinstralle 23, 4040 Neuss

Tel {02101) 16110

Ing. (grad.) Christoph Weltmann, Hafenstralle 7. 2000 Wedel

Tel, (04103) 7438

HEIDEMHAIN FRANCE sarl
66, Rue des Binellas, F-92310 Sévres

DIADUR Industria & Comercio Lida.

Caixa Posial 12696, Rua Servia, 329 -Socorro,

Santo Amaro, 04 763 Sao Paulo - SP, Brasil

W.H. GRIB & CO. A/S
Bredgade 34, DK-1260 Kabenhavn K

OY AXEL VON KNORRINGIN
Teknillinen Toimisto, Karvaamokuja 6, PL 20,
SF-00380 Helsinki 38

HEIDEMHAIMN FRAMNCE sar
66, Rue des Binelles, F-92310 Sévres

HEIDEMHAIMN {G.B.) Ltd.
200, London Road, Burgess Hill,
Sussex RH 15 9RD

ASHOK & LAL
12 Pulla Reddy Avenue
Post Bag 5422, Madras - 600030

MEUMO VARGLIS
Marketing Ltd.
34-36, Itzhak Sade 5t P.O.B. 20102, Tal-Aviv

HEIDEMHAIN ITALIAMA srl
Via Carlo Ravizza 341, 1-20149 Milano

HEIDEMHAIN JAPAN K K,
Shuwa TER Building/411
5-7. Kojimachi, Chiyoda-ku. Tokyo 102

HEIDEMHAIN NEDERLAND BV,
Landjuwesl 5,
Postbus 107, 3300 AC Veenandaal

BACHKE MASKIN 4/S
Lade Alle 65
M-7001 Trondheim

Dr. Robert Carl
Mansenstrale. D-8225 Traunraut

C. GONCALVES DE AZEVEDOD
Caixa Postal 2923, Lissabon

A, KARLSON INSTRUMENT AB
Postl, 20076, 5-16120 Stockholm-Bromma

HEIDEMHAIN [SCHWEIZ) AG
Postfach, Schwarzackerstralte 33
CH-B8304 Wallizellen

HEIDENHAIM PACIFIC Pte Lid
Unit 02-07. Tannery Block

Ruby Industrial Complex

36 Tannery Road, Singapore 1334

FARRESA
B. Farre Mayar 5.4
Alameda de Urquijo 92, Bilbao (13)

HEIDEMNHAIN (S.A.) (Pty) Limited
P.O. Box 391721, Bramley 2018
779, Andries St, Wynberg Ext. 3.
Sandton District

HEIDEMHAIN CORPORATION
80 Maorth Scott Straet
Elk Grove Village, llinois 60007

Tel, (1) 5346121
Telex 260974

Tel. 246-1266/548-8884

Telex 1130097

Tel. 01-139300
Telex 19300

Tel. 554488
Telex 124 520

Tel. (1) 5346121
Telex 260974

Tel. 04446-4 7711
Telex 877125

Tel. 0446110 31/611673

Tel. 03-333275/6
Telex 36567

Tel. 02-4982629/4983462

Telex 333359

Tel. 03-234-7781..
Telex 02 322083

Tel. 0838516509, 165612

Telex 30481

Tel (G75) 100
Telex 55013

Tel. (08669) 31345
Telex 56831

Tel, 766674

Telex 12842

Tel. 08-9802 36
Telex 11 645

Tel. 01-8306800
Telex 54824

Tel 7472325
Telex 33407

Tel. 4413649
Telex 32587

Tel 7BE-5326
Telex 424029

Tel. 312-593-6161
Telex 280513
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5-7. Kojimachi, Chiyoda-ku. Tokyo 102

HEIDEMHAIN NEDERLAND BV,
Landjuwesl 5,
Postbus 107, 3300 AC Veenandaal

BACHKE MASKIN 4/S
Lade Alle 65
M-7001 Trondheim

Dr. Robert Carl
Mansenstrale. D-8225 Traunraut

C. GONCALVES DE AZEVEDOD
Caixa Postal 2923, Lissabon

A, KARLSON INSTRUMENT AB
Postl, 20076, 5-16120 Stockholm-Bromma

HEIDEMHAIN [SCHWEIZ) AG
Postfach, Schwarzackerstralte 33
CH-B8304 Wallizellen

HEIDENHAIM PACIFIC Pte Lid
Unit 02-07. Tannery Block

Ruby Industrial Complex

36 Tannery Road, Singapore 1334

FARRESA
B. Farre Mayar 5.4
Alameda de Urquijo 92, Bilbao (13)

HEIDEMNHAIN (S.A.) (Pty) Limited
P.O. Box 391721, Bramley 2018
779, Andries St, Wynberg Ext. 3.
Sandton District

HEIDEMHAIN CORPORATION
80 Maorth Scott Straet
Elk Grove Village, llinois 60007

Tel, (1) 5346121
Telex 260974

Tel. 246-1266/548-8884

Telex 1130097

Tel. 01-139300
Telex 19300

Tel. 554488
Telex 124 520

Tel. (1) 5346121
Telex 260974

Tel. 04446-4 7711
Telex 877125

Tel. 0446110 31/611673

Tel. 03-333275/6
Telex 36567

Tel. 02-4982629/4983462

Telex 333359

Tel. 03-234-7781..
Telex 02 322083

Tel. 0838516509, 165612

Telex 30481

Tel (G75) 100
Telex 55013

Tel. (08669) 31345
Telex 56831

Tel, 766674

Telex 12842

Tel. 08-9802 36
Telex 11 645

Tel. 01-8306800
Telex 54824

Tel 7472325
Telex 33407

Tel. 4413649
Telex 32587

Tel 7BE-5326
Telex 424029

Tel. 312-593-6161
Telex 280513





