% HEIDENHAIN

Montage- und Betriebsanleitung
Mounting and Operating Instructions

ROD 426A

Inkrementaler Drehgeber
Incremental Rotary Encoder




Technische Daten

50/60/1 20/500/512/600/625/535/720/
800/900/1000/1024/1080/1125/1 250/1270/1 500/1750/1 800/2000/2048/2080/2500/2540/2920/
3000/3600/3750/4000/4096/4500/5000/6000/81 92/3000

{Sonderstrichzahlen auf Anfrage)
Genauigkeit £18'72 (& "fao Teilungsperiode) fiir Strichzahlen < 5000 2 = Strichzahl
+ 13" fir Strichzahlen > 5000
Aufldsung 0,01 bei 2000 Strichen und 4-fach Auswertung in der Folge-Elektronik
Drehzahl max. 12 000 min™"
Triigheitsmoment des Rotors 1,45 107% kgm?
Drehmoment bei 20°C < 0,01 Nm
Beanspruchung der Welle axial max, 10N
radial max. 20 M (am Wellenende]
Gewicht ca. 0,25 kg
Schutzart IP 64 nach DIN 40 050 bzw. IEC 529
Arbeitstemperatur Obis 70° C
Lagertemperatur -30 bis 80" C
Vibration (10 bis 2000 Hz) <100 m/s?
Schock (11 ms) < 1000 m/s?




Technical Specfﬁcatfons
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BOG/A00/1000/T024/1080/1 125/1250/1270/1500/1 750/1 8002000/ 2048/ 2080/2500/2540/2320/
I000/3600/3750/4000/40964 500/5000/6000/8 1 592/9000
(special line counts ugon request)
Accuracy +18°/z2 (2 /a0 grating period) for ine counts < 5000 z = ling count
+ 13" for line counts > 5000
Resolution 0.01" with 8000 lines and 4-fold evaluation in the subseqguent electronics
Slewing speed max. 12 000 rpm
Moment of inertia of rotor 1.45- 107 kgm®
Torque at 20° C (68" F} < .01 Nm
Shaft load axial max. 10N
recial  max. 20 N fat shaft end]
Weight approx, 0.25 kg (0.55 Ib)
Type of protection IP 64 according to IEC 529
Operating temperature 0" to 70" C (32" to 158" F)
Storage temperaturg =30 " ta 80" C (<22 10 176" F)
Vibration (10 to 2000 Hz) < 100 m/s’
Shock (11 ms) < 1000 m/s” .




Technische Daten
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Spannungsversorgung

S5V 45 % fmax. 220 mA {ohne Last)

Lichtguelle: Miniaturlampe
Ausgangssignale Inkrementalsignale  TTL-Rechteck-Impulsfolgen Us, Usz und deren invertierte impulsfoigen
Us1 und Uaz. Usz nacheilend zu Uy bei Rechtsdrahung (mit Blick auf
| Ua die Walle|
360 % —=]
0= : Flank d 4 i
o = e e nkenabstan a 20,45 ps bei Abtastfrequenz 300 kHz
Va2 Referenzsignal 1 Rechtack-Impuls Usn pro Umdrehung und dessen invertierter
= = Impuls Usp
— O
— 50 Verzogerungszeit Verzdgerung des Impulses Usp zu den Signalen Ugy und Uaz
Uap It 50 ns
Q = If_dh Signalpegel Usitigh =2 2,5V hbel = laHigh =20 mA
] Ustew € 05Vbel  lalow =20mA
Belastbarkoit =laHigh = 20 mA
lstow = 20mA
Crast = 1000pF
Schaltzeiten .ﬁ.n.sﬁsgszait t+ <200 ns
Abfalizeit t- =200 ns
Abtastfrequenz 0 bis 300 kHz
Drehzahl

O bis 300/ x 108 x60) min™  + 2 = Strichzahl




empfohlene Eingangsschaltung Cibadakoontc . | ety iy ey A = 4,7 ki2; verhindert das Schalten
der Folge-Elektronik - 1 S cariase o O des Emptngers bei Leitungsbruch
I ! :
| Kabel l C = 1 bis 10 nF; vermindert die Gleich-
1 5.;. strombelastung des Gebers
Kabelueiver - | Or s Z0=120bis 1400 )
nach DN 65 259, Tail 3 | d {mit HEIDENHAIN-Kabell bzw. entspre-
ol | I chend dem Wellenwiderstand des
. Sehirm mig TE e Kabels
Gehdusa vesbundan
Kabellange am Drehgeber 1 m (andere Lingan auf Anfrage)
zur Folge-Elektronik 50 m max., mit HEIDENHAIN-Kabel (4 x 2 x 0,14 + 4 x 0,5) mm?
Pinbelegung
Pin 1 2 3 4 5 1] 7 8 9 10 11 12
Signal Us2 Sensor Usa U Ust Unt frei Uz | Sehirm*| 0OV | Semsor | +5V
+5Y ov
Farbe rosa 0,25mm° rot schwarz braun gran ! greu ! 0,25mm° 0,25mm* | 0,25mm*
blau wily wily braun/
grin grim
~ * Schirm liegt auf dem Steckergehduse und ist im Stecker mit Pin 9 verbunden
Zulassige Biegeradien der Geratekabel Kahal- Zulassiger Biegeradius fur
Durchmessar Daverbiegung ginmalige Biegung
& 4.5 mm Rz BOmm Rz 10mm
@ Emm Rz 75mm Rz 20 mm
& 8mm R =100 mm Rz 40 mm




5V+5 % /max. 220 mA (without load)

Light source: miniature lamp

Output signals Incremental signals  TTL squarg-wave pulse trains U, Usz and their inverted pulse trains
Uar and Usz. Usz lags Usr with clockwise rotation fseen from the flange
i } Uat m.il
Edge separation a z 045 pus at scanning frequency 300 kHz
Va2 Reference signal 1 square-wave pulse Uno per revolution and its inverted
pulse Uso
Lag time lag of pulsa Usp to signals Usr and Usz
Uad ltd < 50 ns
] Signal level Usiign 2~ 25 Vat = langn = 20 mA
o] faa] ¥ Usiow € 0.5Var  lstow =20mA
Loading —latigh 5 20mA
latow 5 20mA <
Closd S T000pF
Switching times rise time t+ = 200 ns
fall ime 1= =200 ns
Secanning frequency @ to 300 kHz
Slewing speed 0 to (300 x 10° x 60) rpm z = lina count




Recommended input circuitry

A = 4.7 K); prevents switching of the

of subsequent electronics recefvar during fine break
C =1 to 10 nF; reduces the DC
loading of the rotary encodear
Fo =120 up to 140 0 fwith
HEIDENHAIN cable) or corresponding
o the charactaristic impedance of the
cable
Cable langth at encoder 1 m (3.3 ft); other lengths upon request
to subsequant alectronics 50 m (164 ft) max., with HEIDENHAIN cable (4% 2% 0.14 + 4 x 0.5) mm®
Pin Layout
Pin 7 2 3 4 5 & 7 & 9 10 11 12
Signal Uha sensor Uag Uso Usi Uy freg Upz shigid * ov sensor +5V
+&5V ov
Color pink | 025mm?| red | black | brown | green / aray /| 0.25mm? | 0.25mm’ | 0.26mm”
i white/ white brown/
green grean
* shield is on the connector housing and s connected fo pin 8 in the connector
Permissible bending radii of cable Cable Permissible bending radius for
diameter Repeated bending | Stationary config.
@45mmii18in) | Az S0mmiZin) | Rz 10mm(.4in.)
& 6mm {.24in.) Rz 78mmi3in) | Rz 20mm{8in)
© 8mm (.37 in) Az 100mm din) | Az 40mm(1.6n)




Anbauarten

Beim Anbau eines ROD 426A kann man generell zwei Anbauméglich-
keiten unterscheiden: Zum einen kann der Drehgeber mit Spann-
pratzen (als Zubehir erhéltlich), zum anderen dber die Befestigungs-
gewinde im Flansch montiert werden (siehe Fig. 1 und 2). Hierbei muld
jeweils auf den Radial-Versatz, Winkel-Fehler und die Axial-Bewegung
der Wellen geachtet werden. Die Ankopplung des Drehgebers erfolgt
tber eine Kupplung, welche die Fluchtungsfehler und das Axial-Spiel
zwischen den Wellen ausgleicht. Die zulissigen Werte entnehmen Sie
bitte der Tabelle .Kupplungen - Technische Daten” [siehe Zubehdr).

Betestigung mittels Spannpratzen
Mounting mode with clamps

Mounting Modes

When mounting an ROD 4264 you can normally choose batwean two
mounting modas: The encoder can be mounted either with clamps
favailable as accessory), or it can be mounted via the tapped fixing ho-
Ies in the flange (see fig. 1 and 2). Care must be taken fo minimize ra-
dial offset, angulfar error and axial run-out of the shafts. The encoder is
connactad fo the mating shaft wia a coupling which compensates
misalignment and axial play between the shafts. You will find the
permissible values in the table “Couplings - Technical Data” (zee
Accessories).

Bafestigung mittels Befestigungsgewinde
Mounting moda via frontal screws




AnschluRempfehlungen

Fiir einen stérungsfreien Betrieb bitte folgende Punkte beachtan:
.Geschirmtes Kabel verwenden, z.B. HEIDEMNHAIN-Kabel

(4%2%0,14 + 4 % 0,5 mm? |sieshe Zubahbr).

Merbindungsstecker oder Klemmkésten mit Metallgehduse verwendean,
wobei durch diese Teile mdglichst keine frarnden Signale gefiihrt wer-
den sollen.

Gehduse des Steckers, evil, Klemmkasten und Auswerte-Elektronik
uber den Schirm des Kabels miteinander verbindan. Schirm moglichst
induktionsarm, d.h. kurz und grofiachig im Bereich der Kabeleinfih-
rung anschliefen, Abschirmungssystern als Ganzes mit Schutzerde ver-
binden. Zufallige Berihrungen von losen Steckergehdusen mit anderen
Metallteilen sollen verhindert werden. Die Kabelabschirmung hat die
Funktion eines Potential-Ausgleichsleiters. Sind innerhalb der Gesamit-
anlage Ausgleichsstriome zu erwarten, ist ein separater Potentialaus-
aleichsleiter vorzusehen.

.Signalkabel nicht in unmittelbarer Umgebung von Stirquellen (indukt-
vin Verbrauchern wie Schiitzen, Motoren, Magnetventilen und dal.)
varlagen. Eine ausreichende Entkopplung gegeniiber stirsignalfihren-
den Kabeln wird im allgemeinen durch einen Luftabatand von 100 mm
oder bei Vierlegung in metallischen Kabelschachten durch eine geerde-
ta Swischenwand erreicht. Gegeniiber Speicherdrossaln im Schaltnetz-
varteiler ist in der Regel ein Mindestabstand von 200 mm erforderich.
Kaine Stacker unter Spannung lésan odor verbindean.

[Bei Inbetriabnahme des Systerns Drehgeber-Steuerung mull dblicher-
waise xuerst der Referenzpunkt des Drehgebers Obarfahren werdan.

Connection Recommendations

For trouble-free function please observe the following instructions:
Use shislded cable, e.g. HEIDENHAIN cable
fd = 2% 0.14 + 4% 0.5 mm? (see Accessories).
.Use connectors or terminal boxes with metal housings and avaid trans-
mittance of external signals wa these parts.
.Lonnect housing of connector, terminal box and evaluation electronics
together via the shisld of the cable. Connect the shield so that it is as
induction-free a3 possible. Cannect the shielding system as a whole
with protective ground. Ensure that loose connector housings cannof
make contact with other metal parts. The cable shisld-ing has the
function of a petential compeansating line. If compensating currents
are to be expected within the tolal setup, a separate potential compen-
sating line must ba provided,
Do not place the signal cable in the direct vicinity of intarference
sources (inductive loads such as contactors, motors, solenoid valves
ete.). Sufficient decoupling from interference signal transmitting cables
is nermally achieved via an air clearance of 100 mm (3.94 in.) or a
groundad partition when using metal cable ducts. A minimum spacing
af 200 mm (7.87 in. to inductors within the combinational circuit is
usually required.
Do not engage or disengage any connectors whila egquipment is under
power,
When commissioning the system, e, rotary encodarnumerical
control, the reference point of the rotary encoder must be initially
traversed,
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[@]e0,25 [C] _, | Befestigungsgewinde Mis=5’
e mor(c | FIXING HOLE ML = 197~
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