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ISO 4762 -M4x (a+7)-8.8
[SO 7092 -4-200HV
Mg=22Nm+=0.12 Nm

ISO 4762-M3x (a+5.5)-8.8
ISO 7092-3-200HV
M4 = 0.95 Nm +£0.05 Nm

ISO 4762—-M4x (a+7)-8.8 ISO 4762-M3x(a+5.5)-8.8
ISO 7092—-4-200HV ISO 7092-3-200HV
Md =22 Nm £0.12 Nm Mg = 0.95 Nm +0.05 Nm

SRP 5010

@ 3.7 mm

R1> 8mm

Ry > 40 mm

@45 mm

R12=10mm

Ry > 50 mm

@ 7.0mm

Rq =30 mm

Ry > 50 mm

SRP 5080




1 Grundlegendes

1.1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um das Gerat sachgerecht zu
betreiben.

1.2 Informationen zum Modell

1.3 Hinweise zum Lesen der
Dokumentation

A WARNUNG

Unfalle mit todlichem Ausgang, Verletzungen oder
Sachschaden bei Nichtbeachtung der Dokumentation!

Wenn Sie die Dokumentation nicht beachten, konnen
Unfélle mit todlichem Ausgang, Verletzungen von
Personen oder Sachschaden entstehen.

» Dokumentation sorgfaltig und vollstandig lesen
» Dokumentation aufbewahren zum Nachschlagen

Produktbe- Teilenummer Index

zeichnung

SRP 5010 1170000-xx -
1110319-xx -

SRP 5080 1110007-xx -
1110320-xx -

Typenschild

Das Typenschild befindet sich iber den Gerate-
Anschlussen.
Beispiel:

2
/_

3
| SRP 50x0 a
D

SNC_—_—717

HEIDENHAIN

Lwww.heidenhain.de

1 Produktbezeichnung
2 Teilenummer
3 Index

CE-Kennzeichnung

Die CE-Kennzeichnung erfolgt entsprechend der EMV-
Richtlinie 2014/30/EU.

Die CE-Kennzeichnung erfolgt nicht entsprechend der
EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG. Im Sinne der EG-
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist das Gerat eine
unvollstandige Maschine.

Weitere Informationen: "Einbauerklarung", Seite 150

Giiltigkeit der Dokumentation

Vor Gebrauch der Dokumentation und des Geréts
missen Sie Uberprifen, ob Dokumentation und Geréat
Ubereinstimmen.

» Die in der Dokumentation angegebene Teilenummer
und den Index mit den Angaben auf dem Typenschild
des Gerdats vergleichen

> Wenn die Teilenummern und Indizes Ubereinstimmen,

ist die Dokumentation giltig

@ Wenn die Teilenummern und Indizes nicht
dbereinstimmen und die Dokumentation
somit nicht gultig ist, finden Sie die
aktuelle Dokumentation zum Gerat unter

www.heidenhain.de.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung SRP 5000 | 04/2024

Die folgende Tabelle enthalt die Bestandteile der
Dokumentation in der Reihenfolge ihrer Prioritat beim
Lesen.
Dokumentation

Addendum

Beschreibung

Ein Addendum erganzt oder
ersetzt die entsprechenden Inhal-
te der Betriebsanleitung und ggf.
auch der Installationsanleitung.
Wenn dieses Dokument in der
Lieferung enthalten ist, muss

es zuerst gelesen werden. Alle
dbrigen Inhalte der Dokumentati-
on behalten ihre Gultigkeit.

Betriebsanleitung Die Betriebsanleitung enthélt alle
Informationen und Sicherheits-
hinweise, um das Gerat sachge-
recht und bestimmungsgemalf’
zu betreiben. Sie ist in der Liefe-
rung enthalten und hat die zweit-

hochste Prioritat beim Lesen.

Anderungen gewiinscht oder den Fehlerteufel entdeckt?

Wir sind standig bemiht, unsere Dokumentation fir Sie zu
verbessern. Helfen Sie uns dabei und teilen uns bitte Ihre
Anderungswunsche unter folgender E-Mail-Adresse mit:

userdoc@heidenhain.de

1.4 Aufbewahrung und Weitergabe der
Dokumentation

Diese Anleitung muss in unmittelbarer Nahe des
Arbeitsplatzes aufbewahrt werden und dem gesamten
Personal jederzeit zur Verfliigung stehen. Der Betreiber
muss das Personal iber den Aufbewahrungsort dieser
Anleitung informieren. Wenn die Anleitung unleserlich
geworden ist, dann muss durch den Betreiber Ersatz beim
Hersteller beschafft werden.

Bei Ubergabe oder Weiterverkauf des Gerats an Dritte
mussen die folgenden Dokumente an den neuen Besitzer
weitergegeben werden:

B Addendum, falls mitgeliefert
B Betriebsanleitung


mailto:userdoc@heidenhain.de

1.5 Zielgruppe der Anleitung

Die Betriebsanleitung muss von jeder Person gelesen und
beachtet werden, die mit einer der folgenden Arbeiten
betraut ist:

® Transport und Lagerung
Montage

Installation

Inbetriebnahme

Betrieb

Reinigung und Wartung
Storungsbehebung
Demontage und Entsorgung

1.6 Verwendete Hinweise

Sicherheitshinweise

Beachten Sie alle Sicherheitshinweise in dieser
Betriebsanleitung und in der Dokumentation lhres
Maschinenherstellers!

Sicherheitshinweise warnen vor Gefahren im Umgang mit
dem Gerat und geben Hinweise zu deren Vermeidung. Sie
sind nach der Schwere der Gefahr klassifiziert und in die
folgenden Gruppen unterteilt:

A GEFAHR

Gefahr signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht
befolgen, dann flhrt die Gefahrdung sicher zum Tod
oder schweren Korperverletzungen.

Warnung signalisiert Gefahrdungen fiir Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht
befolgen, dann fihrt die Gefahrdung voraussichtlich
zum Tod oder schweren Korperverletzungen.

AVORSICHT

Vorsicht signalisiert Gefahrdungen fiir Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht
befolgen, dann flihrt die Gefahrdung voraussichtlich zu
leichten Korperverletzungen.

HINWEIS

Hinweis signalisiert Gefahrdungen fir Gegenstande
oder Daten. Wenn Sie die Anleitung zum Vermeiden der
Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zu einem Sachschaden.

(=)

Informationshinweise

Beachten Sie die Informationshinweise in dieser Anleitung
flr einen fehlerfreien und effizienten Einsatz Ihres Gerdts.
In dieser Anleitung finden Sie folgende
Informationshinweise:

0 Das Informationssymbol steht fir einen Tipp.

Ein Tipp gibt wichtige zusatzliche oder
erganzende Informationen.

@ Das Zahnradsymbol zeigt an, dass die
beschriebene Funktion maschinenabhangig ist, z.
B.:
B |hre Maschine muss uber eine notwendige
Software- oder Hardwareoption verfligen
® Das Verhalten der Funktionen hangt von konfi-
gurierbaren Einstellungen der Maschine ab

@ Das Buchsymbol steht fir einen Querverweis
zu externen Dokumentationen, z. B. der
Dokumentation |hres Maschinenherstellers oder
eines Drittanbieters.

1.7 Textauszeichnungen

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen
verwendet:

Darstellung  Bedeutung

> . kennzeichnet einen Handlungsschritt und
> das Ergebnis einer Handlung

LI kennzeichnet eine Aufzahlung

|
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2 Sicherheit

FUr den Betrieb des Geréts gelten die allgemein
anerkannten Sicherheitsvorkehrungen wie sie insbesondere
beim Umgang mit stromflihrenden Geraten erforderlich
sind. Nichtbeachtung dieser Sicherheitsvorkehrungen kann
Schaden am Gerat oder Verletzungen zur Folge haben.

Die Sicherheitsvorschriften konnen je nach Unternehmen
variieren. Im Falle eines Konflikts zwischen dem Inhalt
dieser Anleitung und den internen Regelungen eines
Unternehmens, in dem dieses Gerat verwendet wird, gelten
die strengeren Regelungen.

2.1 BestimmungsgemaBe Verwendung

® Die Gerate der Baureihe SRP sind rotative Antriebs-
und FUhrungssysteme zur exakten Drehung und Posi-
tionierung von Objekten innerhalb einer automatisierten
Anlage.

B Die Geréate der Baureihe SRP sind fiir den Betrieb in
beliebiger Lage konzipiert, dabei sind Spezifikationen,
insbesondere die maximal zulassigen Belastungen,
ubertragbaren Drehmomente und Lastrichtungen zu
beachten:

Weitere Informationen: "Technische Daten’,
Seite 20.

B Die zu bewegenden Objekte mussen fest mit dem Rotor
verbunden werden.

® Die Gerate der Baureihe SRP dirfen nur in gewerblichen
Anwendungen und im industriellen Umfeld eingesetzt
werden.

B Die Gerate der Baureihe SRP sind fir die Verwendung in
Innenraumen und in einer Umgebung vorgesehen, die
frei von Feuchtigkeit, Schmutz, Ol und Schmiermitteln
ist.

® Die Gerate der Baureihe SRP mussen mit einem
geeigneten Regler betrieben werden.

B Die Gerate der Baureihe SRP sind ,unvollstandige
Maschinen” im Sinne der Maschinenrichtlinie 2006/42/
EG. Die Geréte dirfen erst in Betrieb genommen
werden, wenn festgestellt wurde, dass die Maschine,
in die die oben genannte unvollstandige Maschine
eingebaut werden soll den Bestimmungen der Maschi-
nenrichtlinie 2006/42/EG entspricht.

® Das integrierte Messgerat und der Motor dirfen nur
an Folge-Elektroniken angeschlossen werden, die die
Anforderungen nach PELV-Versorgung (EN 50178)
erflllen.
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2.2 Bestimmungswidrige Verwendung

Die Gerate der Baureihe SRP sind nicht vorgesehen fir
Anwendungen in Bereichen, in denen ein Ausfall erhebliche
Risiken flir Mensch oder Umwelt zur Folge hétte.
Zusatzlich gelten insbesondere die folgenden
Verwendungen als nicht zulassig:

B Einsatz mit Belastungen aullerhalb der technischen
Daten kann zu Schaden und Gefahrdungen durch Bruch
von Teilen flihren

= FEinsatz im Freien
B FEinsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen

B Einsatz der Gerate der Baureihe SRP als Bestandteil
einer Sicherheitsfunktion

2.3 Qualifikation des Personals

Flr samtliche Tatigkeiten am Gerat muss das Personal die
nachfolgend naher spezifizierte Qualifikation aufweisen.

Fachpersonal

Das Fachpersonal wird vom Betreiber in der erweiterten
Bedienung und Parametrierung ausgebildet. Das
Fachpersonal ist aufgrund seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrung sowie Kenntnis der
einschlagigen Bestimmungen in der Lage, die ihm
ubertragenen Arbeiten hinsichtlich der jeweiligen
Applikation auszufiihren und mogliche Gefahren
selbststandig zu erkennen und zu vermeiden.

Elektrofachkraft

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis
der einschlagigen Normen und Bestimmungen in der
Lage, Arbeiten an elektrischen Anlagen auszufiihren

und maogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und
zu vermeiden. Die Elektrofachkraft ist speziell fur das
Arbeitsumfeld ausgebildet, in dem sie tatig ist.

Die Elektrofachkraft muss die Bestimmungen der
geltenden gesetzlichen Vorschriften zur Unfallverhitung
erfllen.



2.4 Betreiberpflichten

Der Betreiber besitzt das Gerat und die Peripherie
oder hat beides gemietet. Er ist jederzeit fur die
bestimmungsgemale Verwendung verantwortlich.

Der Betreiber muss:

® die verschiedenen Aufgaben am Gerat qualifiziertem,
geeignetem und autorisiertem Personal zuweisen

B das Personal nachweisbar in die Befugnisse und
Aufgaben unterweisen

® samtliche Mittel zur Verfligung stellen, die das Personal
bendtigt, um die ihm zugewiesenen Aufgaben zu
erflllen

® sicherstellen, dass das Gerat ausschlieRlich in
technisch einwandfreiem Zustand betrieben wird

® sicherstellen, dass das Gerat gegen unbefugte
Benutzung geschiitzt wird

2.5 Allgemeine elektrische Hinweise

Nachfolgend finden Sie allgemeine elektrische Hinweise zu
Installation und Betrieb des Gerats.

Erganzend zu den nachfolgenden Hinweisen
gelten fUr den Anschluss des Messegerats
die ,Allgemeinen elektrischen Hinweise" im
HEIDENHAIN-Katalog ,Schnittstellen von
HEIDENHAIN-Messgeraten”.

2.5.1 Elektrische Sicherheit und

Spannungsversorgung

Das integrierte Messsystem und der Motor des Gerats
mussen als separate elektrische Systeme betrachtet und
versorgt werden.

Das Messgerat darf nur aus PELV-Systemen
(Kleinspannung mit sicherer Trennung zu
Netzstromkreisen, siehe EN 50178) gespeist werden. Wenn
die Nennspannung des Motors unter 50 V liegt, wird eine
PELV Zwischenkreisspannung vorausgesetzt.

Bei der Isolationskoordination sind das integrierte
Messgerat und die Motorwicklungen als unabhangige
elektrische Systeme zu betrachten. Luft- und
Kriechstrecken sind entsprechend der Norm EN 61800-5-1
fur folgende Randbedingungen ausgelegt:

Isolierung der Motorwicklungen gegen Gehause und
Messgerat

Art der Isolierung Basisisolierung

Systemspannung 50V

Uberspannungskategorie Il

Verschmutzungsgrad 2
500V

BemessungsstoRspannung

Isolierung des Messgerats gegen Gehause

Art der Isolierung Funktionsisolierung

Systemspannung 50V

Uberspannungskategorie I

Verschmutzungsgrad 2
500V

BemessungsstolRspannung

o Weitere Anforderungen an die elektrische
Sicherheit missen in Abhangigkeit von der
Applikation im Gesamtsystem festgelegt und
umgesetzt werden.
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2.5.2 Elektromagnetische Vertraglichkeit

Das System erflllt bei vorschriftsgemallem Einbau
oder Anbau und bei Verwendung von HEIDENHAIN-
Kabeln die EMV-Richtlinie 2014/30/EU hinsichtlich der
Fachgrundnormen fir:

B Storfestigkeit (EN 61000-6-2)

B Stoéraussendung (EN 61000-6-4)

Schuitzen Sie die Anlage vor Storeinflissen,
indem Sie die Vorschriften und Empfehlungen
dieser Anleitung einhalten.

Nicht leitungsgebundene Storungen
Nicht leitungsgebundene Stérungen

B sind hochfrequente Storungen, die sich als elektroma-
gnetische Wellen ausbreiten

B werden vom Motorkabel, vom Umrichtergehduse und
vom Motor selbst abgestrahlt

= werden von elektrischen Verbrauchern und ihren
Anschlussleitungen aufgenommen und als Storstrome
ins Netz zurickgekoppelt

Elektrische Storquellen

Elektrische Storungen werden hauptsachlich durch
kapazitive oder induktive Einkopplungen verursacht. Die
Einkopplungen konnen dabei Uber Leitungen sowie Gerate-
Eingange und Gerate-Ausgange erfolgen.

Typische elektrische Storquellen sind:

m  Starke Magnetfelder von Transformatoren, Bremsen
und Elektromotoren

Relais, Schitze und Magnetventile
Hochfrequenzgerate, Impulsgerate und magnetische
Streufelder von Schaltnetzteilen

m Netzleitungen und Zuleitungen zu oben genannten
Geraten

Storaussendung und Storfestigkeit

Bei drehzahlvariablen Drehstromantrieben mit
Frequenzumrichtern entstehen aufgrund der schnellen
Schaltvorgange und in Folge groRer Koppelkapazitaten
gegen Erde hohe Storpegel. Diese Storungen breiten sich
auf den Leitungen und durch Storstrahlung aus.

Geeignete Schutzmalnahmen zur Unterdriickung
nicht leitungsgebundener Stérungen sind
erforderlich.

Geeignete Schutzmalinahmen zur Unterdriickung
der Storpegel sind erforderlich.

Leitungsgebundene Stérungen
Leitungsgebundenen Stdrungen

= sind hochfrequente Storanteile aus dem PWM-Betrieb
(Pulsweitenmodulation) des Umrichtersystems

B sind Netzriickwirkungen durch nichtsinusformige
Stromentnahme

® Dreiten sich vorrangig Uber die Netzleitung aus

Geeignete Schutzmalinahmen zur Unterdrtickung
leitungsgebundener Storungen sind erforderlich.
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Geeignete SchutzmafRnahmen fiir storungsfreien Betrieb
treffen

FUr einen storungsfreien Betrieb des Gerats missen
Sie die nachfolgenden Punkte beachten. Abweichungen
erfordern spezifische Mallnahmen bezliglich
elektrischer Sicherheit und EMV.

» Nur original HEIDENHAIN-Kabel verwenden.
Spannungsabfall auf den Versorgungsadern beachten

» Verbindungselemente (z. B. Stecker, Klemmkasten) mit
Metallgehause verwenden

» Gehause von Messgerat, Motor, Verbindungselementen
und Folge-Elektronik Gber den Schirm des Kabels
miteinander verbinden. Schirm grol}flachig und rundum
(360°) anschlielen

» AuRenschirm entsprechend der Montageanleitung mit
Funktionserde verbinden

» Zufélliges Berlihren der Schirmung (z. B.
Steckergehduse) mit anderen Metallteilen verhindern.
Bei Kabelfiihrung beachten

» Signalkabel nicht in unmittelbarer Umgebung von
Storquellen (induktiven Verbrauchern wie Schitzen,
Motoren, Frequenzumrichtern, Magnetventilen und
dergleichen) verlegen

» Ausreichende Entkoppelung gegenuber
storsignalfihrenden Kabeln beachten. Eine
ausreichende Entkoppelung gegentiber
storsignalfihrenden Kabeln wird durch einen
Luftabstand von 100 mm erreicht. Bei der Verlegung in
metallischen Kabelschachten wird eine ausreichende
Entkoppelung gegentber storsignalfiihrenden Kabeln
durch eine geerdete Zwischenwand erreicht

» Gegeniber Speicherdrosseln in Schaltnetzteilen einen
Mindestabstand von 200 mm einhalten

» Wenn innerhalb der Gesamtanlage Ausgleichsstrome
erwartet werden, separaten Potentialausgleichtleiter
vorsehen. Die Schirmung hat nicht die Funktion eines
Potentialausgleichsleiters

» Hersteller-Hinweise des Umrichtersystems beachten.
Gegebenenfalls Ringkerne in den Motorzuleitungen,
Netzfilter, Kommutierungsdrosseln oder dhnliche
MaRnahmen vorsehen
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2.6 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die spezifischen Sicherheitshinweise, die flr die einzelnen
Tatigkeiten am Gerat zu beachten sind, sind in den
entsprechenden Kapiteln dieser Anleitung angegeben.

A GEFAHR

Stromschlaggefahr!

Nicht ordnungsgemaf angeschlossene Gerate
konnen zu ernsthaften Verletzungen oder Tod durch
Stromschlag fihren.

» Das integrierte Messgerat und den Motor nur
an Folge-Elektroniken anschlielen, die alle
Anforderungen der PELV-Versorgung (EN 50178)
erflllen

A GEFAHR

Stromschlaggefahr!

Isolationsfehler im Gerét (z. B. Beschadigung des
Kabels, Fehler im Geréat) konnen zu ernsthaften
Verletzungen oder Tod durch Stromschlag fuhren.

» Wenn ein Isolationsfehler im Gerat vorliegt, das Gerat
nicht betreiben

» Das integrierte Messgerat und den Motor nur
an Folge-Elektroniken anschlielen, die alle
Anforderungen der PELV-Versorgung (EN 50178)
erflllen

Gefahr durch starke Magnetfelder!

Durch starke Magnetfelder im Umfeld des Gerats
besteht fiir Personen mit magnetisch beeinflussbaren
Implantaten (z. B. Herzschrittmachern) eine
Gesundheitsgefahrdung.

» Personen mit magnetisch beeinflussbaren
Implantaten mindestens 0.3 m Sicherheitsabstand
zum Gerat einhalten

HINWEIS

Beschadigung innerer Geratebauteile!

Durch das Offnen des Gerats erldschen die
Gewabhrleistung und die Garantie.

> Auf keinen Fall das Gehause 6ffnen
» Eingriffe nur vom Geratehersteller vornehmen lassen
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3.
>
>
>
>
>

3.2

Transport und Lagerung

1 Gerat auspacken

Verpackungskarton oben 6ffnen
Verpackungsmaterial entfernen

Inhalt entnehmen

Lieferung auf Vollstandigkeit priifen
Lieferung auf Transportschaden kontrollieren

Lieferumfang und Zubehor

In der Lieferung sind folgende Artikel enthalten:

Gerat
Betriebsanleitung
Messprotokolle
Addendum (optional)

Weitere Informationen: "Hinweise zum Lesen der Doku-
mentation’, Seite 5

Zubehor

Das nachfolgend aufgeflihrte Zubehor kann optional bei
HEIDENHAIN bestellt werden:

3.3 Wenn ein Transportschaden vorliegt

Zubehor Teilenummer
Motorverbindungskabel 1140842-xx
AccurET Modular 48 830781-01
AccurET 48 829943-01
AccurET VHP 48 822888-01
Adapterkabel fir Messgerat mit 1159446-xx

1 Vs (SRP 5080)

zum direkten Anschluss an ETEL

AccurET Positionsregler

Adapterkabel fir Messgerat mit 1165032-xx

EnDat 2.2 (SRP 5010)

zum direkten Anschluss an ETEL
AccurET Positionsregler

Weitere Informationen zu Positionsreglern von
AccurET finden Sie unter www.etel.ch oder
erhalten Sie auf Anfrage bei HEIDENHAIN.
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» Schaden vom Spediteur bestéatigen lassen
» Verpackungsmaterialien zur Untersuchung aufheben
» Absender Gber den Schaden benachrichtigen
» Handler oder Maschinenhersteller bezlglich
Ersatzteilen kontaktieren
Bei einem Transportschaden:
» Die Verpackungsmaterialien zur
Untersuchung aufbewahren
» HEIDENHAIN oder Maschinenhersteller
kontaktieren
Dies gilt auch flr Transportschaden an
Ersatzteilanforderungen.
3.4 Wiederverpackung und Lagerung
Gerat verpacken

Die Wiederverpackung sollte der Originalverpackung so gut
wie moglich entsprechen.

>
>

>

Gerate-Anschlisse durch Staubschutzkappen schitzen

Gerat so verpacken, dass Stolie und Erschtterungen
beim Transport gedampft werden

Gerat so verpacken, dass kein Staub und keine
Feuchtigkeit eindringen konnen

Alle Dokumente und Unterlagen beilegen.

Gerit lagern

>
>

>

Gerat wie oben beschrieben verpacken

Bestimmungen flr die Umgebungsbedingungen
beachten

Weitere Informationen: "Messgerat-Eigenschaften”,

Seite 20

Gerat nach jedem Transport und nach langerer
Lagerung auf Beschadigungen priifen
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4 Montage

4.1 Gerite-Ubersicht

Weitere Informationen: 'A", "B", "C", Seite 4

Kundenseitiges Rotoranbauteil, Montagevariante A
Kundenseitiges Statoranbauteil
Kundenseitiges Rotoranbauteil, Montagevariante B

Schraube ISO 4762-M3-8.8. Stoffschllssige
Schraubensicherung erforderlich. Scheibe ISO
7092-3-200HV, Anzugmoment 0.95 Nm £0.05 Nm
5 Schraube ISO 4762-M4-8.8. Stoffschlissige
Schraubensicherung erforderlich. Scheibe ISO
7092-4-200HV, Anzugmoment 2.2 Nm £0.12 Nm

A WN =

Messgerate-Anschluss
Schutzleiteranschluss
Motoranschluss

9 Typenschild

10  Markierung der 0° Position £5°
11 Rotor

12 Stator

a Kunden-Anbaumal, erforderlich zur Bestimmung
der Schraubenlange

b Empfohlene Kraftrichtung; wenn dynamische
Uberlastungen maoglich sind, ist die empfohlene
Kraftrichtung einzuhalten

o N O

4.2 Montagevarianten

Das Gerat kann auf zwei unterschiedliche Varianten
montiert werden.

Montagevariante A

Die Befestigungsstellen von kundenseitigem
Rotoranbauteil 1 und kundenseitigem Statoranbauteil 2
befinden sich auf gegeniiberliegenden Seiten des Gerats

Weitere Informationen: "A", Seite 4

Montagevariante B

Die Befestigungsstellen von kundenseitigem
Rotoranbauteil 3 und kundenseitigem Statoranbauteil 2
befinden sich auf der gleichen Seite des Gerats

Weitere Informationen: "'B", Seite 4
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4.3 Anschlussmalle
Alle erforderlichen kundenseitigen Anschlussmafle werden
in der folgenden Zeichnung dargestellt:

Weitere Informationen: 'F', Seite 157 und folgende
Seiten

Alle Male in den Zeichnungen sind in Millimeter dargestellt.

4.4 Einbau

A GEFAHR

Ein nicht ordnungsgemafer Einbau kann zum Bruch
oder zur Uberlastung des Gerits fiihren.

Bauteile des Geréts kdnnen sich |6sen und zu
Verletzungen flhren.

» Wenn dynamische Uberlastungen maglich sind, die
empfohlende Kraftrichtung einhalten

Montageflachen und Schrauben missen sauber
und fettfrei sein

> Gerat auf die Montagebohrungen positionieren

» Schrauben 4 und 5 mit stoffschlissiger
Schraubenlosdrehsicherung und Scheibe einschrauben

» Schrauben Uber Kreuz anziehen

» Schrauben schrittweise bis zum angegebenen
Drehmoment anziehen

Weitere Informationen: A", Seite 4, Seite 4
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5 Installation

5.1 Allgemeine Hinweise

Die AnschlUsse am Gerat sind durch Staubschutzkappen
vor Verschmutzung und Beschadigung geschuitzt.

HINWEIS

Verschmutzung und Beschadigung durch fehlende
Staubschutzkappen!

Anschlusskontakte konnen in ihrer Funktion
beeintrachtigt oder zerstort werden.

» Staubschutzkappen nur entfernen, wenn Mess- oder
Peripheriegerate angeschlossen werden

» Wenn ein Mess- oder Peripheriegerat entfernt
wird, Staubschutzkappe wieder auf den Anschluss
aufsetzen

HINWEIS

Falscher Spannungsversorgungsbereich und falsche
Verdrahtung!

Gefahr von Gerateschaden und Schaden an der
nachfolgenden Elektronik.

» Verbindungskabel zwischen Messgerat und
nachfolgender Elektronik nur im spannungsfreien
Zustand anstecken oder abziehen

HINWEIS

Elektrostatische Entladung (ESD)!

Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile,
die durch elektrostatische Entladung zerstort werden
konnen.

» Sicherheitsvorkehrungen fur die Handhabung ESD-
empfindlicher Bauteile unbedingt beachten

» Anschlussstifte niemals ohne ordnungsgemaie
Erdung berdhren

> Bei Arbeiten an den Gerateanschlissen geerdetes
ESD-Armband tragen

o B Mindestabstande von Storquellen beachten
Weitere Informationen: 'D', Seite 4

B Biegeradien der Kabel beachten
Weitere Informationen: 'E", Seite 4

B Je nach Gerateausfuhrung unterschiedliche
AnschlUsse fir Messgeréate beachten
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5.2 Messgerat anschlieBen

» Staubschutzkappe entfernen und aufbewahren

> Messgeratestecker fest an den jeweiligen Anschliissen
anschliel3en

Bei Steckern mit Schrauben: Schrauben nur leicht
anziehen

Schnittstelle EnDat 2.2

Pin Funktion
1,2,58 Spannungsversorgung
3,4,6,7 Positionswerte

Signalbelegung EnDat 2.2 siehe "I", Seite 153

Schnittstelle 1 Vgg

Pin Funktion
1,3,7,9,11,14 Inkrementalsignale
2,4,10,12 Spannungsversorgung
6,813 sonstige Signale

Signalbelegung 1 Vgg siehe "J", Seite 153
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5.3 Motor anschlieBen

o Die nachfolgenden Schritte dirfen nur von einer
Elektrofachkraft durchgefiihrt werden.

Weitere Informationen: "Qualifikation des
Personals", Seite

5.4 Schutzleiter anschlieBen

Das Gerat muss uber eine ordnungsgemale Schutzerdung
verfligen.

o Die nachfolgenden Schritte dirfen nur von einer
Elektrofachkraft durchgeftihrt werden.

Weitere Informationen: "Qualifikation des
Personals’, Seite 7

» Staubschutzkappe entfernen und aufbewahren

» Motorverbindungskabel an den Motoranschluss des
Gerats anschliellen

» Motorverbindungskabel fest an den Anschluss des
Reglers anschlielten

» Bei Steckern mit Schrauben: Schrauben nur leicht
anziehen

» Motoranschluss mit Berlihrungsschutz versehen

Motoranschluss

Uber das Motorkabel wird eine Schutzerdung
gewahrleistet, die nach EN 61800-5-1 den
gleichen Querschnitt wie die Versorgungsadern
des Motors aufweisen muss. Aufgrund drtlicher
Vorschriften oder anwendungsspezifischer
Normen konnen héhere Anforderungen an die
Schutzerdung bestehen.

Wenn hohere Anforderungen an die
Schutzerdung bestehen, missen Sie einen
separaten Schutzleiter anschlielen.

Pin Funktion
1,2,3 Spannungsversorgung
4 Schutzerdung

Signalbelegung Motoranschluss siehe "K", Seite 153

Motorverbindungskabel (Zubehér)

Pin Funktion
1,2,3 Spannungsversorgung
4 Schutzerdung

Signalbelegung Motorverbindungskabel siehe "L",
Seite 153
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> Priifen, ob die Schutzerdung im Motoranschluss (Pin 4)
hinreichend ist

» Falls die Schutzerdung im Motoranschluss nicht
hinreichend ist, Schutzleiter am Gewinde 7 anschlielRen
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6 Inbetriebnahme

6.1 Allgemeine Hinweise

Das Gerat darf erst in Betrieb genommen werden,

wenn festgestellt wurde, dass die Maschine, in die das
Gerat eingebaut werden soll den Bestimmungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. Gemal}
Anhang Il Teil T Abschnitt A muss fiir diese Maschine eine
EG-Konformitatserklarung vorliegen.

Lose Kleidung oder lange Haare kdnnen am Gerat
hangenbleiben und eingezogen werden!

Verletzungsgefahr durch Einziehen, Fangen oder
Erfassen von Kleidung oder Haaren.

» Mit eng anliegender Kleidung und mit Haarnetz
arbeiten

Quetschgefahr durch zu geringe Sicherheitsabstinde!

Sind die Sicherheitsabstande zu den umgebenden
Konturen zu gering, besteht Quetschgefahr fir
Gliedmalen.

> Der Maschinenhersteller (OEM) muss fiir eine sichere
Umgebung und ausreichende Sicherheitsabstande
sorgen

Nicht ordnungsgemaB befestigte Bauteile am Gerat
konnen weggeschleudert werden.

Werden am Gerat befestigte Bauteile weggeschleudert,
kann es zu Verletzungen kommen.

> Alle Bauteile am Gerat sicher befestigen

AVORSICHT

Bei der Inbetriebnahme kann es durch
Steuerungseinfliisse zu Gerauschen in ungewohntem
Frequenzbereich bei wechselnder Laustarke kommen.

Durch ein erhohtes Gerauschniveau kann es zu
Unbehagen, Stress oder Ohrensausen kommen.

» Gehorschutz tragen

HINWEIS

Gefahr von Gerateschaden durch nicht freigangige
Geratekomponenten.

Nicht freigangige Gerdtekomponenten konnen zur
Uberlastung des Motors flihren.

» Vor der Inbetriebnahme die Freigangigkeit der
Geratekomponenten von Hand priifen

6.2 Parametrierung des Reglers

Der Regler muss in Ubereinstimmung mit den
nachfolgenden Informationen korrekt parametriert werden.
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6.3 Schutz vor thermischer Uberlastung

Die Gerate der Baureihe SRP 5000 kdnnen unter folgenden
Bedingungen sicher betrieben werden. Die Umgebungs-
und Montagebedingungen entsprechend den Angaben im
Datenblatt sind zu beachten.

Motor im Betrieb (Drehzahl # 0):

B Bei Dauerstrom (l.) Uber sehr lange (unbegrenzte) Zeit

Bei Maximalstrom (I,) fur léngstens 1 s. Der Maxi-
malstrom (I,) darf nicht Gberschritten werden

B Bei Stromen zwischen Dauerstrom (I;) und Maxi-
malstrom (I,) die langer als 1 s flielen muss der
Schutz vor thermischer Uberlastung durch eine 12t-
Uberwachung in der Reglerelektronik erfolgen

Motor im Stillstand (Drehzahl = 0):

m Bej Stillstandsstrom (Ig) Uber sehr lange (unbegrenzte)
Zeit
m Bej Dauerstrom (1) fUr langstens 3 Minuten

6.4 Betrieb mit AccurET-Regler

HEIDENHAIN empfiehlt die Verwendung des
Reglers:

®  AccurET-Regler von ETEL
Weitere Informationen: "Lieferumfang und
Zubehor', Seite 11

Bei den empfohlenen AccurET-Regler von ETEL sind die
Eigenschaften zum Schutz vor thermischer Uberlastung
integriert. Informationen zur Parametrierung sind im
Handbuch ,AccurET Operation & Software” von ETEL zu
finden.

6.5 Betrieb mit Regler von anderen
Herstellern

Es liegt in der Verantwortung des Kunden sicherzustellen,
dass — ahnlich wie bei den empfohlenen AccurET-Reglern
von ETEL — der Schutz vor thermischer Uberlastung durch
geeignete Mallnahmen in der Reglerelektronik, z. B. durch
eine 12t-Uberwachung, erfolgt. Hierbei sind Strom- und
Zeitgrenzen zu parametrieren.
Uberschreitet der momentane Stromwert die [2t-RMS-
Stromgrenze, wird eine Integratorschaltung aktiviert.
Erreicht die Integratorschaltung die 12t-Zeitgrenze, muss
der Regler die Stromversorgung zum Motor stoppen.
[2t-RMS-Stromgrenze = | Motor im Stillstand
(Drehzahl = 0)

= |, Motor im Betrieb
(Drehzahl # 0)

|2t-Zeitgrenze = (Ip2-12) x t
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7 Betrieb

Quetschgefahr durch zu geringe Sicherheitsabstinde!

Sind die Sicherheitsabstande zu den umgebenden
Konturen zu gering, besteht Quetschgefahr fir
Gliedmalien.

> Der Maschinenhersteller (OEM) muss fir eine sichere
Umgebung und ausreichende Sicherheitsabstande
sorgen

Lose Kleidung oder lange Haare konnen am Gerat
hiangenbleiben und eingezogen werden!

Verletzungsgefahr durch Einziehen, Fangen oder
Erfassen von Kleidung oder Haaren.

> Mit eng anliegender Kleidung und mit Haarnetz
arbeiten

Nicht ordnungsgeman befestigte Werkstiicke konnen
weggeschleudert werden.

Werden Werkstiicke weggeschleudert, kann es zu
Verletzungen kommen.

> Werkstlcke sicher befestigen

8 Wartung

8.1 Reinigung

HINWEIS

Reinigung mit scharfkantigen oder aggressiven
Reinigungsmitteln

Das Gerat wird durch falsche Reinigung beschadigt.

» Keine scheuernden oder aggressiven
Reinigungsmittel oder Losungsmittel verwenden

» Hartnackige Verschmutzungen nicht mit
scharfkantigen Gegenstanden entfernen

» Aullenflachen mit einem mit Wasser und einem milden
Reinigungsmittel befeuchteten Tuch abwischen

8.2 Wartungsplan

Das Gerat arbeitet wartungsfrei.

HINWEIS

Betrieb defekter Gerite

Der Betrieb defekter Gerate kann zu schweren
Folgeschaden fihren.

» Gerat bei Beschadigung nicht reparieren und nicht
mehr betreiben

> HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren

16

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung SRP 5000 | 04/2024



9 Was tun, wenn ...

9.1 Allgemeine Storungen

Bei Storungen oder Beeintrachtigungen wahrend des
Betriebs, die nicht in der nachfolgenden Tabelle "Behebung
von Storungen” enthalten sind, muss eine HEIDENHAIN-
Serviceniederlassung kontaktiert werden.

Quetschgefahr durch zu geringe Sicherheitsabstinde!

Sind die Sicherheitsabstande zu den umgebenden
Konturen zu gering, besteht Quetschgefahr fir
Gliedmalien.

> Der Maschinenhersteller (OEM) muss fiir eine sichere
Umgebung und ausreichende Sicherheitsabstande
sorgen
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9.2 Behebung von Stoérungen

Storung

Motor lauft nicht an

Méogliche Ursache

Zuleitungen unterbrochen

Abhilfe

>

Anschlisse kontrollieren
Steckerkontakte kdnnten einge-
drlckt sein, ggf. korrigieren

[2t-Uberwachung hat angesprochen

Motor auf Uberlastung priifen,
ggf. Last reduzieren oder Regel-
parameter anpassen

12t-Uberwachung auf die richti-
ge Einstellung prufen, ggf. Fehler
beheben

Motor dreht sich in die falsche Richtung

Encoder-Einstellung falsch

Einstellungen prifen

Eingangsphasenfehler

2 Phasen des Motors kreuzen

Storung der Kommunikation

Zuleitungen unterbrochen

AnschlUsse kontrollieren
Steckerkontakte konnten einge-
drickt sein, ggf. korrigieren

Motor brummt und hat hohe
Stromaufnahme

Rotor blockiert

Motor auf Leichtgangigkeit
prifen

Storung Messgerate-
Anschluss

Messgerate-Anschluss prifen

Problem mit Motor-Isolierung

HEIDENHAIN-Serviceniederlas-
sung kontaktieren

Motor erwarmt sich zu stark /
Brandgeruch

Reglereinstellungen falsch

Reglereinstellungen priifen

Uberlastung

Leistungsmessung durchflihren
Belastung reduzieren

Kihlung ungentigend

vivVv|lvy

Kuhlluftzufuhr korrigieren bzw.
Kihlluftwege freimachen, ggf.
Fremdlufter nachristen

Umgebungstemperatur zu hoch

Zulassigen Temperaturbereich
beachten

Nennbetriebsart Uberschritten

Nennbetriebsart des Motors den
erforderlichen Betriebsbedingun-
gen anpassen

Lagerschaden

HEIDENHAIN-Serviceniederlas-
sung kontaktieren

Unnatdrliche Reibgerausche oder
Reibmomente zu hoch

18

Problem bei der Ausrichtung

Einbau prifen

Verschmutzung des Luftspalts

HEIDENHAIN-Serviceniederlas-
sung kontaktieren

Lagerschaden
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HEIDENHAIN-Serviceniederlas-
sung kontaktieren



9.3 Storung im Betrieb mit Regler

Im Betrieb des Rundtisches mit Regler konnen auch die
bereits genannten Storungen auftreten.

Weitere Informationen: "Behebung von Storungen”,
Seite 18.

Die Bedeutung der aufgetretenen Storungen sowie
Hinweise zu deren Behebung finden Sie auch in den
Anleitungen des jeweiligen Reglers.
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10 Demontage, Umweltschutz und
Entsorgung

Gefahr durch starke Magnetfelder beim Offnen des
Gerdts!

Durch starke Magnetfelder im Umfeld des Gerats
besteht fir Personen mit magnetisch beeinflussbaren
Implantaten (z. B. Herzschrittmachern) eine
Gesundheitsgefahrdung.

» Personen mit magnetisch beeinflussbaren
Implantaten mindestens 1 m Sicherheitsabstand
zum Gerat einhalten

A VORSICHT

Quetschgefahr durch starke Magnetkrifte beim Offnen
des Gerats!

Korperteile kdnnen eingequetscht oder eingeklemmt
werden.

> Keine magnetisierbaren Materialien (z.B.
Uhren, Stahl- oder Eisenwerkzeuge) und/oder
Permanentmagnete von Hand in den Nahbereich des
Gerats bringen

» Schutzhandschuhe tragen

Vorbereitung

» Maschine ausschalten und spannungsfrei schalten
» Motorverbindungskabel vom Regler trennen

> Messgeratestecker trennen
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10.1 Demontage

Ebenfalls zu beachten sind dabei die entsprechenden

Sicherheitshinweise, die bei der Installation der

betreffenden Komponenten angegeben sind.

Die Demontage des Geréts erfolgt sinngemal in der

umgekehrten Reihenfolge wie die Montage.

Soll das Gerat nach der Demontage zwischengelagert

werden, mussen die Bestimmungen flr die

Umgebungsbedingungen eingehalten werden.

Weitere Informationen: "Messgerat-Eigenschaften”,

Seite 20

Die Wiederverpackung sollte der Originalverpackung so gut

wie moglich entsprechen:

» Gerat in die Kartoneinsatze gemal dem originalen
Lieferzustand verpacken

» Samtliche im Lieferzustand beigepackten
Dokumentationen beilegen.
Weitere Informationen: "Aufbewahrung und Weitergabe
der Dokumentation”, Seite 5

10.2 Entsorgung

HINWEIS

Falsche Entsorgung des Gerats!

Wenn Sie das Gerat falsch entsorgen,
konnen Umweltschaden die Folge sein.

» Elektroschrott und Elektronikkomponen-
ten nicht im Hausmuill entsorgen

» Gerat gemal der ortlichen Entsorgungs-
ﬁ vorschriften der Wiederverwertung zufth-
ren

» Bei Fragen zur Entsorgung des Gerats eine
HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren
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11 Technische Daten

Weiterflihrende Technische Daten finden Sie im
Prospekt "Winkelmessmodule".

11.1 Messgerat-Eigenschaften

Ausgangssignal

SRP 5080 SRP 5010
Inkrementalsignale T Vss -
Referenzmarken 80 (abstands- -
codiert)
Absolute - EnDat 2.2
Positionswerte
Position je - 28 bit
Umdrehung
Taktfrequenz - <16 MHz
Rechenzeit - 5 ps (bei 8 MHz)
Signalperioden 30000 16384
Elektrischer Anschluss
SRP 5080 SRP 5010
Spannungsversor- DC5V+025V DC36V..14V
gung
Stromaufnahme <175 mA <140 mA
(typisch, ohne Last)  bei 5V bei 5V
Leistungsaufnahme <950 mW <1TW
bei 5V bei 3,6 V
<13W
bei 14V
Kabellange 1,5m

(maximale Kabellange: 30 m)

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung SRP 5000 | 04/2024



11.2 Motoreigenschaften

Anbausituation
Alle Motoreigenschaften gelten fir folgende
Anbausituation:
B Umgebungstemperatur 20 °C
®  Spulentemperatur 40 °C
B Stator verschraubt auf Stahlplatte mit:
B Gesamtoberflache 0,016 m?2
® spez. Warmekapazitat 460 J/kgK (bei 20 °C)
B spez. Warmeleitfahigkeit 30 W/mK (bei 20 °C)

Drehzahl-/Drehmoment-Kennlinie

3,00

~ — - TpbeiDC 48V
2,50 LI

200 ~~o — TcbeiDC 48V

=~ see

1,50

1,00

Drehmoment in Nm

0,50

0385

0,128

0,00

0 50 100 150 200 250 300

Drehzahl in U/min
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Motoreigenschaften

Spitzendrehmoment T, 2,70Nm
Nenndrehmoment T, 0,385 Nm
Stillstandsmoment Tg 0,253 Nm
Stillstandsdrehzahl ng 0,013 U/min
Maximaldrehzahl nax 300 U/min
Drehmomentkonstante K; 0,668 Nm/Arms
Gegen-EMK- Konstante K, 0,397 Vs (rad/s)
Motorkonstante K, 0,181 Nm/AW
Elektrischer Widerstand R20 9,06 Q

(bei 20 °C)

Elektrische Induktivitat L1 2,42 mH
Maximalstrom I, 4,24 A
Nennstrom I 0,688 Arms
Stillstandsstrom Ig 0,487 Ams
Max. Nenn-Verlustleistung 6,94 W

Max. Zwischenkreisspannung DC 48V
Anzahl der Pole 20

Elektrischer Anschluss

Anschluss M12 (4-polig, Stift)
Kabeldurchmesser g7,0mm
Kabellange <5m
Steckerbelegung siehe "K',

Seite 153
Anzahl der Phasen 3
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11.3 Lagereigenschaften

Lagereigenschaften

Max. zul. AxiallastV) 200 N

(Last zentriert)
Max. zul. Radialkraft?) 60 N
Max. zul. Kippmoment") 2,5Nm

Max. Ubertragbares Drehmoment 2,7 Nm
der Welle

Mechanisch zulassige Drehzahl 300 min-
Reibungsmoment <25mNm
Anlaufmoment <15mNm

1) rein statische Last, ohne zuséatzliche Vibrationen und
Schockbelastung

11.4 Allgemeine Eigenschaften

Umgebungsbedingungen

Arbeitstemperatur  0°C ... +40°C

Lagertemperatur 0°C...+50°C

Relative 10% ... 75 % r.H.
Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend)
Vibration 20 m/s2 (EN 60 068-2-6)
(55 bis 2000 Hz) (ohne Last)
Schock (6 ms) 100 m/s2 (EN 60 068-2-27)
(ohne Last)
Einsatzhohe <2000m
Allgemein
Richtlinien ®  EMV-Richtlinie 2014/30/EU
B EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG
Schutzart B |m angebauten Zustand: IP40
EN 60529 B |Im Anlieferungszustand: IP20
Masse B 1,82kg
Tragheitsmoment  ® 1,16 x 108 kgm?
Rotor
22

11.5 Gerate- und Anschlussmafle

Weitere Informationen: 'F', Seite 157 ... "H", Seite 152
Alle Malde in den Zeichnungen sind in Millimeter dargestellt.

AWON =

©

@ 066006

Kundenseitiges Rotoranbauteil, Montagevariante A
Kundenseitiges Statoranbauteil
Kundenseitiges Rotoranbauteil, Montagevariante B

Schraube ISO 4762-M3-8.8. Stoffschlissige
Schraubensicherung erforderlich. Scheibe ISO
7092-3-200HV, Anzugmoment 0.95 Nm £0.05 Nm

Schraube ISO 4762-M4-8.8. Stoffschlissige
Schraubensicherung erforderlich. Scheibe ISO
7092-4-200HV, Anzugmoment 2.2 Nm £0.12 Nm

Erforderliche Kunden-Anbaumale zur Ubertra-
gung der maximal zuldssigen Belastung gemal} den
Technischen Daten

Optional empfohlene Kunden-Anbaumalle
Schutzleiteranschluss
Nach Variante

Drehrichtung der Welle fir Ausgangssignale gemaf’
Schnittstellen-Beschreibung

Kundenseitige Anschlussmalle
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1 Fundamentals

1.1 About these instructions

These instructions provide all the information and safety
precautions needed for the safe operation of the product.

1.2 Information on the model

1.3  Notes on reading the documentation

A WARNING

Fatal accidents, personal injury or property damage
caused by non-compliance with the documentation!

Failure to comply with the documentation may result in
fatal accidents, personal injury or property damage.

» Read the documentation carefully from beginning to
end

» Keep the documentation for future reference

Product ID number Index

designation

SRP 5010 1110000-xx -
1110319-xx -

SRP 5080 1110007-xx -
1110320-xx -

ID label

The ID label is located above the encoder connections.
Example:

3
SRP 50x0 c € a
D |

SN 117
HEIDENHAIN

Lwww.heidenhain.de

1 Product designation
2 |ID number
3 Index

CE mark

The device receives a CE mark in accordance with the EMC
Directive 2014/30/EU.

The CE marking is not in accordance with EC Machinery
Directive 2006/42/EC. In the sense of the EC Machinery
Directive 2006/42/EC the device is partly completed
machinery.

Further information: "Einbauerklarung’, Page 150

Validity of the documentation

Before using the documentation and the product, you need

to verify that the documentation matches the product.

» Compare the part number and the index indicated in the
documentation with the corresponding data given on
the ID label of the product

> If the part numbers and indexes match, the
documentation is valid

@ If the part numbers and indexes do not match
so that the documentation is not valid, you will
find the current documentation for the product at
www.heidenhain.de.
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The table below lists the components of the
documentation in the order of priority for reading.

Documentation

Addendum

Description

An addendum supplements or
supersedes the correspond-

ing contents of the Operating
Instructions and, if applicable,

of the Installation Instructions.

If this document is included in
delivery, read it first before you
proceed. All other contents of the
documentation retain their validi-

ty.

The Operating Instructions
contain all the information and
safety precautions needed for
the proper operation of the
product according to its intended
use. Itis included in delivery and
has the second highest priority
for reading.

Operating
Instructions

Would you like any changes, or have you found any
errors?

We are continuously striving to improve our documentation
for you. Please help us by sending your requests to the
following e-mail address:

userdoc@heidenhain.de

1.4 Storage and distribution of the
documentation

These instructions must be kept in the immediate vicinity

of the workplace and must be available to all personnel

at all times. The operating company must inform the

personnel where these instructions are kept. If the

instructions have become illegible, the operating company

must obtain a new copy from the manufacturer.

If the product is handed over or sold to a third party, the
following documents must be given to the new owner:

B Addendum, if supplied
®  QOperating Instructions

23


mailto:userdoc@heidenhain.de

1.5 Target group for the instructions Informational notes
Observe the informational notes provided in these

The Operating Instructions must be read and observed by ) i . . :
instructions to ensure reliable and efficient operation of the

every person who performs any of the following tasks:

product.
® Transport and storage In these instructions, you will find the following
® Mounting informational notes:
B |nstallation
= Commissioning 6 The information symbol indicates a tip.
= Operation Atip Iprovides injp])cortant.additional or
® (Cleaning and maintenance supplementary information.
® Troubleshooting
B Removal and disposal @ The gear symbol indicates that the function
described depends on the machine, e.g.
1.6 Notes in this documentation B Your machine must feature a certain software
or hardware option
Safety precautions ®  The behavior of the functions depends on the
Comply with all safety precautions indicated in these configurable machine settings
Operating Instructions and in your machine tool builder's
documentation!
Precautionary statements warn of hazards in handling the @ g)?teerbncﬁEziTr?wzlnrtZ?iroeseems fhgrggzur;f:;f;?:nto
product and provide information on their prevention. They .  €.9. )
o ! . of your machine tool builder or other supplier.
are classified according to the severity of the danger, and

are divided into the following groups:

A DANGER 1.7 Symbols and fonts used for marking
text

Danger indicates hazards for persons. If you do not

follow the avoidance instructions, the hazard will result In these instructions the following symbols and fonts are
in death or severe injury. used for marking text:
Format Meaning
[ AWARNINGTTT T - cenifes anactonand he esultof hi
Warning indicates hazards for persons. If you do not > action
follow the avoidance instructions, the hazard could - Identifies an item of 3 list
result in death or serious injury. .

A CAUTION

Caution indicates hazards for persons. If you do not
follow the avoidance instructions, the hazard could
result in minor or moderate injury.

NOTICE

Notice indicates danger to material or data. If you do
not follow the avoidance instructions, the hazard could
result in property damage.
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2  Safety

Accepted safety precautions, in particular the applicable
precautions relating to the handling of current-carrying
devices, must be followed when operating the device.
Failure to observe these safety precautions may result in
personal injury or damage to the equipment.

It is understood that safety rules within individual
companies vary. If a conflict exists between the material
contained in these instructions and the rules of a
company using this system, the more stringent rules take
precedence.

2.1 Intended use

B The devices of the SRP series are rotary drive and
guidance systems for exact rotation and positioning of
objects within an automated system.

® The SRP series devices are designed for operation in
any position, with the following specifications are to be
complied with, in particular the maximum permissible
loads, transferable torques and load directions:
Further information: "Specifications", Page 38

®  The objects to be moved must be firmly connected with
the rotor.

B The devices of the SRP series must be used only
in commercial applications and in an industrial
environment.

B The SRP series devices are intended for indoor use in
an environment that is free from humidity, dirt, oil and
|ubricants.

B The SRP series devices must be operated with a
suitable controller.

B The devices of the SRP series are “partly completed
machinery” as defined by the Machinery Directive
2006/42/EC. The devices may be put into operation
only after it has been determined that the machine
into which the above-mentioned partly completed
machinery is to be installed complies with the
provisions of the Machinery Directive 2006/42/EC.

® The integrated encoder and the motor must be
connected only to subsequent electronics that meet the
requirements of PELV supply (EN 50178).
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2.2 Improper use

The SRP series devices are not intended for applications in
areas where a failure would result in considerable risks for
humans or the environment.

The following applications in particular are not permissible:

B Use with load outside of the specifications can result in
damage and hazards from the breakage of parts

®  Qutdoor use
® For use in potentially explosive atmospheres

B Use of the products of the SRP series devices as part of
a safety function

2.3 Personnel qualification

The personnel must have the following qualification for all
activities on the device.

Qualified personnel

The qualified personnel are trained by the operating
company to perform advanced operation and
parameterization. The qualified personnel have the required
technical training, knowledge and experience and know the
applicable regulations, and are thus capable of performing
the assigned work regarding the application concerned and
of proactively identifying and avoiding potential risks.

Electrical specialist

The electrical specialist has the required technical
training, knowledge and experience and knows the
applicable standards and regulations, and is thus
capable of performing work on electrical systems and
of proactively identifying and avoiding potential risks.
Electrical specialists have been specially trained for the
environment they work in.

Electrical specialists must comply with the provisions of
the applicable legal regulations on accident prevention.
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2.4 Obligations of the operating company

The operating company owns or leases the product and

the peripherals. It is responsible that the intended use is

complied with at all times.

The operating company must:

®  Assign the different tasks to be performed on the
product to appropriate, qualified and authorized
personnel

m Verifiably train the personnel in the authorizations and
tasks

= Provide all materials and means necessary in order for
the personnel to complete the assigned tasks

B Ensure that the product is operated only when in perfect
technical condition

B Ensure that the product is protected from unauthorized
use
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2.5 General electrical information

In the following you will find general electrical information
on the installation and operation of the device.

@ In addition to the information provided in the
following, the "General electrical information"
in the "Interfaces of HEIDENHAIN Encoders'
HEIDENHAIN catalog applies to the connection of
the encoder.

2.5.1 Electrical safety and voltage supply

The integrated position measuring system and the motor
of the device must be treated and supplied as separate
electrical systems.

The encoder must only be supplied from PELV systems
(low voltage with protective separation from supply
circuits, see EN 50178). If the rated voltage of the motor is
less than 50 V, a PELV DC-link voltage is required.

For the insulation coordination, the integrated encoder
and the motor windings are to be considered independent
electrical systems. Air clearances and creepage distances
are intended for the following constraints according to

EN 61800-5-1:

Insulation of the motor windings from the housing and
encoder

Type of insulation Basic insulation

System voltage 50V

Overvoltage category I

Pollution degree 2
500V

Rated impulse voltage

Insulation of the encoder from the housing

Type of insulation Functional insulation

System voltage 50V

Overvoltage category Il

Pollution degree 2

Rated impulse voltage 500V

Further requirements for electrical safety must be
defined and implemented in the overall system
depending on the application.
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2.5.2 Electromagnetic compatibility

When installed or mounted according to the instructions
and provided that HEIDENHAIN cables are used, the
system fulfills the requirements for electromagnetic
compatibility according to EMC Directive 2014/30/EU
regarding the generic standards for:

= Noise immunity (EN 61000-6-2)

B Emission (EN 61000-6-4)

Protect your equipment from interference by
observing the rules and recommendations in
these Instructions.

Radiated interference
Radiated interference

B s high-frequency interference spreading in the form of
electromagnetic waves

B s radiated from the motor cable, the inverter housing
and the motor itself
B s taken up by electric consuming devices and their

connecting leads, and then fed back into the power line
as interference current

Adequate protective measures must be taken to
suppress radiated interference.

Sources of electrical interference

Electrical interference is caused mainly through capacitive
or inductive transfer. Inductive transfer can be introduced
into the system over signal lines and input or output
terminals.

Typical sources of electrical interference include:

B Strong magnetic fields from transformers, brakes and
electric motors

® Relays, contactors and solenoid valves

= High-frequency equipment, pulse devices, and stray
magnetic fields from switch-mode power supplies

B AC power lines and supply lines to the above devices

Interference and noise immunity

The fast switching processes and high coupling
capacitance of variable-speed three-phase motors with
frequency inverters result in substantial interference to

ground. This interference is not only spread along the lines,

but it is also radiated.

Adequate protective measures must be taken to
suppress the interference levels.

Conducted interference
Conducted interference

® s high-frequency interference from the PWM operation
(pulse-width modulation) of the inverter system

B js power line disturbance due to non-sinusoidal current
drain

® spreads mainly through the power line

Adequate protective measures must be taken to
suppress conducted interference.
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Taking adequate protective measures for disturbance-
free operation

The following must be taken into account for
disturbance-free operation of the device. Deviations
require specific measures regarding electrical safety
and EMC.

» Use only original HEIDENHAIN cables. Consider the
voltage drop in the supply wires

> Use connecting elements (such as connectors or
terminal boxes) with metal housings

» Connect the housings of the encoder, motor,
connecting elements and subsequent electronics
through the shield of the cable. Connect the shield over
a large area and in all directions (360°)

» Connect the external shield to functional ground as per
the mounting instructions

» Prevent contact of the shield (e.g. connector housing)
with other metal surfaces. Pay attention to this when
installing cables

» Do not install signal cables in the direct vicinity of
interference sources (inductive consumers such as
contactors, motors, frequency inverters, solenoids, etc.)

» Ensure sufficient decoupling from cables that conduct
interference signals. Sufficient decoupling from
interference-signal-conducting cables can be achieved
by an air clearance of 100 mm. When cables are in
metal ducts, sufficient decoupling from interference-
signal-conducting cables can be achieved by a
grounded partition

» A minimum spacing of 200 mm to inductors in switch-
mode power supplies is required

» If compensating currents are expected within the
overall system, provide a separate equipotential
bonding conductor. The shielding does not have the
function of an equipotential bonding conductor

» Pay attention to the notes of the manufacturer of the
inverter system. If necessary, provide toroidal cores in
the motor leads, net filters, commutating reactors, or
take similar measures
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2.6 General safety precautions

The specific safety precautions required for the individual
activities to be performed on the product are indicated in
the respective sections of these instructions.

A DANGER

Danger of electric shock!

The improper connection of electrical devices may result
in serious personal injury or death by electric shock.

» The integrated encoder and the motor must be
connected only to subsequent electronics that meet
all requirements of PELV supply (EN 50178)

A DANGER

Danger of electric shock!

Insulation faults in the device (e.g. damage to the cable,
faults in the device) can result in serious personal injury
or death by electric shock.

» Do not operate the device if it has an insulation fault

» The integrated encoder and the motor must be
connected only to subsequent electronics that meet
all requirements of PELV supply (EN 50178)

Danger due to strong magnetic fields!

Strong magnetic fields in the surroundings of the device
present a health hazard for persons with magnetically
influenceable implants (e.g. heart pacemakers).

> Persons with magnetically influenceable implants
must maintain a safety clearance of 0.3 meter from
the device.

NOTICE

Damage to internal parts of the product!

Opening the product will result in forfeiture of warranty
and guarantee.
» Never open the housing

» Only the product manufacturer is permitted to
access the inside of the product
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3 Transport and storage

3.1  Unpacking

> Open the top lid of the box

» Remove the packaging materials

» Unpack the contents

» Check the delivery for completeness
» Check the delivery for damage

3.2 Items supplied and accessories

The following items are included in the shipment:

m Device

B QOperating Instructions
®  (Calibration charts

= Addendum (optional)

Further information: "Notes on reading the docu-

mentation’, Page 23

Accessories

The following accessories are optionally available and can

be ordered from HEIDENHAIN:

vVvyVvyVvy Ww

.3 In case of damage in transit

Have the shipping agent confirm the damage
Keep the packaging materials for inspection
Notify the sender of the damage

Contact the distributor or machine manufacturer for
replacement parts

0 If damage occurred during transit:

> Keep the packaging materials for inspection

» Contact HEIDENHAIN or the machine
manufacturer

This applies also if damage occurred to
requested replacement parts during transit.

Optional accessories ID number
Motor connection cable 1140842-xx
AccurET Modular 48 830781-01
AccurET 48 829943-01
AccurET VHP 48 822888-01
Adapter cable for encoder with 1159446-xx
T Vpp (SRP 5080)

for direct connection to ETEL AccurET

position controllers

Adapter cable for encoder with 1165032-xx

EnDat 2.2 (SRP 5010)

for direct connection to ETEL AccurET
position controllers

Further information on the AccurET position
controllers is available on the Internet at
www.etel.ch or from HEIDENHAIN upon request.
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3.4 Repackaging and storage

Repackaging
Repackaging should correspond to the original packaging
as closely as possible.

>

v

Protect the device connections with dust protection
caps

Repackage the product such that it is protected from
impact and vibration during transit

Repackage the product such that it is protected from
the ingress of dust or humidity

Include all documents.

Storage of the product

>
>

>

Package the product as described above

Observe the specified ambient conditions
Further information: "Encoder characteristics”,
Page 38

Inspect the product for damage after any transport or
longer storage times
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4

4.1

Mounting

Product overview

More information: "A", "'B", 'C", Page 4

A WN =

o N O

Mating rotor component, mounting variant A
Mating stator component
Mating rotor component, mounting variant B

ISO 4762-M3-8.8 screw. Materially bonding thread-
locker required. ISO 7092-3-200HV washer, tight-
ening torque 0.95 Nm +£0.05 Nm

ISO 4762-M4-8.8 screw. Materially bonding thread-
locker required. ISO 7092-4-200HV washer, tight-
ening torque 2.2 Nm £0.12 Nm

Encoder connection
Grounding conductor terminal
Motor connection

ID label

Mark for 0° position £5°
Rotor

Stator

Mating dimensions, required for determination of
screw length

Recommended direction of force; the recommend-
ed direction of force is to be maintained if dynamic
overloads are possible

4.2 Mounting options
The device can be mounted in two different ways.

Mounting option A

The fastening points of the mating rotor component 1 and

mating stator component 2 are located on opposite sides
of the device

Further information: "A", Page 4

Mounting option B

The fastening points of the mating rotor component 3 and
mating stator component 2 are located on the same side of

the device
Further information: 'B", Page 4
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4.3 Dimensions

All required mating dimensions are depicted in the
following drawing:

Further information: "F", Page 151 and following.
All dimensions in the drawings are in millimeters.

4.4 Installation

A DANGER

Improper installation can result in breaking or
overloading the device.

Device components can come loose and cause injury.

» If dynamic overloads are possible, maintain the
recommended direction of force

The mounting surfaces and screws must be
clean and free of grease.

» Position the device on the mounting holes

> Insert screws 4 and 5 with materially bonding
threadlocker and washer

» Tighten screws in diagonally opposite sequence
> Tighten the screws in steps up to the indicated torque
Further information: "A’, Page 4, Page 4
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5 Installation

5.1 General information

The connections on the product are protected by dust
protection caps from contamination and damage.

NOTICE

Contamination or damage may result if the dust
protection caps are missing!

This may impair the proper functioning of the contacts
or destroy them.

» Remove dust protection caps only when connecting
measuring devices or peripherals

> If you remove a measuring device or peripheral, re-
attach the dust protection cap to the connection

NOTICE

Incorrect voltage supply range and incorrect wiring!

Danger of product damage and damage to the
downstream electronics

» Do not engage or disengage the connecting
cable between the encoder and the downstream
electronics while under power

NOTICE

Electrostatic discharge (ESD)!

This product contains electrostatic sensitive
components that can be destroyed by electrostatic
discharge (ESD).

> Itis essential to observe the safety precautions for
handling ESD-sensitive components

» Never touch connector pins without ensuring proper
grounding

» Wear a grounded ESD wristband when handling
product connections

B (QObserve the minimum distances from
sources of interference
Further information: 'D', Page 4

E  Comply with cable bend radii
Further information: "E", Page 4

B Pay attention to the different encoder
connections, depending on the product
version
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5.2 Connecting encoders

» Remove and save the dust protection cap

» Connect the encoder connectors tightly to the
respective connections

> If the cable connectors include mounting screws,
tighten them only lightly

EnDat 2.2 Interface

Pin Function

1,2,58 Power supply

3,4,6,7 Position values
EnDat 2.2 signal assignment see "', Page 153

Interface 1 Vpp

Pin Function

1,3,7,9 11,14 Incremental signals
2,4,10,12 Power supply
6,813 Other signals

T Vpp signal assignment see "J", Page 153
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5.3 Connecting the motor power

o The following steps are only to be performed by
electrical specialists.
Further information: "Personnel qualification’,
Page

5.4 Connecting a protective conductor
The device must have proper protective grounding.

o The following steps are only to be performed by
electrical specialists.

Further information: "Personnel qualification’,
Page 25

Protective grounding, which, according to

EN 61800-5-1 must have the same cross section
as the supply wires of the motor, is ensured

via the motor cable. Due to local regulations or
application-specific standards, there may be
higher requirements for the protective grounding.
If there are higher requirements for protective
grounding, you have to connect a separate
protective conductor.

» Remove and save the dust protection cap

» Connect the motor connection cable to the motor
connection of the device

» Connect the motor connection cable firmly to the
connection of the controller

» If the cable connectors include mounting screws,
tighten them only lightly

» Provide the motor connection with protection against
contact

Motor connection

Pin Function
1,2,3 Voltage supply
4 Protective grounding

Motor connection signal assignment see "K', Page 153

Motor connection cable (accessory)

Pin Function
1,2,3 Voltage supply
4 Protective grounding

Motor connection cable signal assignment see "L",
Page 153
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» Check whether the protective grounding in the motor
connection (pin 4) is sufficient

> If the protective grounding in the motor connection

is not sufficient, connect a protective conductor to
thread 7
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6 Initial configuration

6.1 General information

The device may be put into operation only after it has
been determined that the machine into which the partly
completed machinery is to be installed complies with
the provisions of the Machinery Directive 2006/42/EC. In
accordance with Annex Il, Part 1, Section A, this machine
must be EC compliant.

Loose clothes or long hair can get caught in the device
and pulled in!

Risk of injury from pulling, catching or grasping clothes
or hair.

> Work with close-fitting clothes and a hair net

Danger of contusion from insufficient safety
clearances!

If the safety distances form the surrounding contours
are too small, it produces a risk of squeezing people’s
limbs.

> The machine manufacturer (OEM) must ensure a
safe environment and adequate safety clearances

Improperly fastened parts of the device can be thrown
outward.

If parts fastened on the device are thrown outward,
injuries may occur.

> Safely fasten all components of the device

A CAUTION

During commissioning, disturbances from control
influences can lead to noise in an unfamiliar frequency
range with varying volumes.

An increased noise level can lead to discomfort, stress
or ear buzz.

» Wear hearing protection

NOTICE

Risk of damage to equipment due to obstacles to free
movement equipment components.

Device components unable to move freely can lead to
motor overload.

» Use your hand to check for free movement of device
components before commissioning
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6.2 Parameterization of the controller

The controller input parameters must be assigned correctly
in accordance with the following information.

6.3 Protection from thermal overload

The SRP series devices can be operated safely under the
following conditions. The ambient and mounting conditions
must be observed according to the data provided in the
data sheet.

Motor in operation (shaft speed # 0):

B With continuous current (l.) over a very long (unlimited)
time

= With maximum current (l,) for at most 1s. The
maximum current (lp) must not be exceeded

B For current values between continuous current (I) and
maximum current (I,) for more than 1 s, the controller
electronics must provide I2t monitoring to protect the
device from thermal overload.

Motor at standstill (shaft speed = 0):
®  With stall current (Is) over a very long (unlimited) time

= With continuous current (I,) for at most 3 minutes.

6.4 Operation with an AccurET controller

HEIDENHAIN recommends the use of the
controller.
B AccurET controller from ETEL
Further information: "ltems supplied and
accessories', Page 29

ETEL's recommended AccurET controllers incorporate
thermal overload protection features. Refer to the ETEL
“AccurET Operation & Software’manual for information
about parameterization.

6.5 Operation with controllers from other
manufacturers

It is the customer’s responsibility to ensure that—similar

to the recommended ETEL AccurET controllers—suitable
measures for protection from thermal overload are taken in
the inverter electronics, e.g. through an 2t monitor. Current
and time limits are to be parameterized.

If the instantaneous current value exceeds the 12t RMS

current limit, an integrator circuit is activated. Once the

integrator circuit reaches the 12t time limit, the controller

must stop the supply of current to the motor.

12t RMS current limit = |s Motor at standstill
(shaft speed = 0)

= |, Motor in operation
(shaft speed # 0)

12t time limit = (I2-12) x t
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7 Operation

Danger of contusion from insufficient safety
clearances!

If the safety distances form the surrounding contours
are too small, it produces a risk of squeezing people’s
limbs.

> The machine manufacturer (OEM) must ensure a
safe environment and adequate safety clearances

Loose clothes or long hair can get caught in the device
and pulled in!

Risk of injury from pulling, catching or grasping clothes
or hair.

> Work with close-fitting clothes and a hair net

Improperly fastened workpieces can be thrown
outward.

If workpieces are thrown, injuries may occur.

> Safely secure the workpieces
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8 Maintenance

8.1 Cleaning

NOTICE

Cleaning with sharp-edged objects or aggressive
cleaning agents

Improper cleaning will cause damage to the product.

» Never use abrasive or aggressive cleaners, and never
use strong detergents or solvents

» Do not use sharp-edged objects to remove persistent
contamination

» Use only a cloth dampened with water and a mild
detergent for cleaning the exterior surfaces

8.2 Maintenance schedule

The product is maintenance-free.

NOTICE

Operating defective products

Operating defective products may result in serious
consequential damage.

» Do not repair or operate the device if it is damaged
> Contact HEIDENHAIN service agency
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9 What to do if ...

9.1 General faults

If faults or malfunctions that are not listed in the
"Troubleshooting" table below occur during operation, a
HEIDENHAIN service agency must be contacted.

Danger of contusion from insufficient safety
clearances!

If the safety distances form the surrounding contours
are too small, it produces a risk of squeezing people’s
limbs.

» The machine manufacturer (OEM) must ensure a
safe environment and adequate safety clearances
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9.2 Troubleshooting

Fault

Possible cause

Remedy

Motor won't start

Supply lines were interrupted

» Check the connections
Connector contacts could be
bent back. Correct if necessary

I2t monitoring has responded

» Check motor for overload.
Reduce load if necessary or
adjust the control parameters

» Check the 12t monitoring for the
correct settings and correct the
error if necessary

Motor turns in the incorrect direction

Incorrect encoder setting

» Check settings

Input phase error

» Two wires of the motor crossed

Disturbance of communication

Supply lines were interrupted

» Check the connections
Connector contacts could be
bent back. Correct if necessary

Motor hums and has high current
consumption

Rotor is blocked

» Check the motor for ease of
movement

Disturbance of encoder
connection

» Check the encoder connection

Problem with motor insulation

» Contact a HEIDENHAIN service
agency

Motor gets hot /
smell of burning

Incorrect controller settings

Check the controller settings

Overload

Perform a power measurement
Reduce load

Insufficient cooling

vV v v,V

Correct the cooling air supply

or clean the cooling air ducts. If
necessary, retrofit another venti-
lator

Ambient temperature is too high

» Comply with the permissible
temperature range

Rated duty cycle exceeded

» Adapt the motor's rated duty
cycle to the required operating
conditions

Damage to the bearing

» Contact a HEIDENHAIN service
agency

Unnatural friction noises or friction
torque is too high
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Problem in the alignment

Check the installation

Air gap is contaminated

Contact a HEIDENHAIN service
agency

Damage to the bearing

» Contact a HEIDENHAIN service
agency
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9.3 Disturbance during operation with
controller
The above-mentioned disturbances can also occur during

operation of the rotary table with a controller.
Further information: "Troubleshooting’, Page 36.

You will also find the meaning of the faults, as well as
instructions for correcting them, in the instructions for the
respective controller.
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10 Removal, environmental
protection and disposal

Opening the device presents a hazard from strong
magnetic fields!

Strong magnetic fields in the surroundings of the device
present a health hazard for persons with magnetically
influenceable implants (e.g. heart pacemakers).

» Persons with magnetically influenceable implants
must maintain a safety clearance of 1 meter from the
device.

A CAUTION

Danger of contusion from strong magnetic fields
released by opening the device!

Body parts can be squeezed for pinched.

» Do not place any magnetizable materials (e.g.,
watches, steel or iron tools) and/or permanent
magnets into the vicinity of the device

» Wear protective gloves

Preparation
» Switch off the machine and switch off the power supply

» Disconnect the motor connection cable from the
controller

» Disconnect the encoder connector
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10.1 Disassembly
Also observe the corresponding safety instructions, which
are given when installing the relevant components.

The unit is basically removed in the reverse sequence used
for mounting.

If the unit will be temporarily stored after removal, the
specified ambient conditions must be maintained.

Further information: "Encoder characteristics’, Page 38

Repackaging should correspond to the original packaging

as closely as possible:

» Repackage the product, foam and cardboard box insert
as originally shipped from the factory

» Enclose all the documentation that were included in the
original packaging.
Further information: "Storage and distribution of the
documentation’, Page 23

10.2 Disposal

NOTICE

Incorrect disposal of the product!

Incorrect disposal of the product can cause
environmental damage.

» Do not dispose of electrical waste and

electronic components in domestic
waste

E »

—

Forward the product to recycling in accor-
dance with the applicable local disposal
regulations

» If you have any questions about the disposal of the
product, please contact a HEIDENHAIN service agency
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11 Specifications

More specifications are available in the "Angle
Encoder Modules" brochure.

11.1

Output signal

Encoder characteristics

SRP 5080 SRP 5010
Incremental signals T Vpp -
Reference marks 80 (distance- -
coded)
Absolute - EnDat 2.2
position values
Position values - 28 bits
per revolution
Clock frequency - <16 MHz
Processing time - 5 ps (at 8 MHz)
Signal periods 30000 16384
Electrical connection
SRP 5080 SRP 5010
Voltage supply DC5V+0.25V DC36V.. 14V
Current consump- <175mA <140 mA
tion (typical, without — at5V at5Vv
load)
Power consumption <950 mW <TI1W
atsVv at3.6Vv
<13W
at14 Vv
Cable length 1.5m

(maximum cable length: 30 m)
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11.2 Motor characteristics

Mounting situation
All motor characteristics apply for the following mounting
situation:
B Ambient temperature 20 °C
®  Coil temperature 40 °C
B Stator screwed to steel plate with
B Total surface of 0.016 m?2
m Specific heat capacity of 460 J/kgK (at 20 °C)
m  Specific thermal conductivity 30 W/mK (at 20 °C)

Speed/torque characteristic
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Motor characteristics

Peak torque T, 2.70 Nm

Rated torque T, 0.385 Nm

Stall torque Tq 0.253 Nm
Standstill speed ng 0.013 rpm
Maximum speed Npax 300 rpm
Torque constant K; 0.668 Nm/Ams
Back-emf constant K, 0.397 Vime/(rad/s)
Motor constant K, 0.181 Nm/AW
Electrical resistance R20 9.06Q
(at20°C)

Electrical inductance L1 2.42 mH
Maximum current |, 424 A
Rated current I, 0.688 Armg
Stall current Ig 0.487 Aimns
Max. rated power loss 6.94 W

Max. DC-link voltage DC 48V
Number of poles 20

Electrical connection

Connection M12 (4 pin, male)
Cable diameter g7.0mm

Cable length <5m

Pin layout see "K', Page 153
Number of phases 3
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11.3 Bearing properties 11.5 Product dimensions and mating

dimensions
Bearing properties Further information: 'F", Page 151 ... "H", Page 152
Max. permiss. axial load" 200 N All dimensions in the drawings are in millimeters.
(load centered) 1 Mating rotor component, mounting variant A
Max. permiss. radial force?) 60 N 2 Mating stator component
Max. permiss. breakdown 2.5Nm 3 Mating rotor component, mounting variant B
torque?) 4 ISO 4762-M3-8.8 screw. Materially bonding thread-

Max. transmissible shaft torque 27 Nm locker required. ISO 7092-3-200HV washer, tight-
ening torque 0.95 Nm +£0.05 Nm

5 ISO 4762-M4-8.8 screw. Materially bonding thread-

Moment of friction <25mNm locker required. ISO 7092-4-200HV washer, tight-

ening torque 2.2 Nm £0.172 Nm

Mechanically permissible speed 300 rpm

Starting torque <15mNm

1 Purely static load, without additional vibrations and ®  Required mating dimensions for transfer of
shock maximum permissible loads as per specifications
@  Optional recommended mating dimensions
11.4 General properties ®  Grounding conductor terminal
®  Depending on variant
Environmental conditions ®  Direction of shaft rotation for output signals as per
) the interface description
Operating temperature 0°C...+40°C ) . . .
®  Required mating dimensions
Storage temperature 0°C...+50°C
Relative air humidity 10%...75%

(non-condensing)

Vibration (55 to 2000 Hz) 20 m/s? (EN 60 068-2-6)
(without load)

Shock (6 ms) 100 m/s2 (EN 60 068-2-27)
(without load)
Altitude <2000m

General information

Directives ® EMC Directive
2014/30/EU

®  EC Machinery Directive
2006/42/EC

Protection EN 60529 5 When mounted: IP40

® |n delivery condition:
IP20

1.82kg
1.16 x 103 kgm?

Mass

Moment of inertia of rotor
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1 Principes de base

1.1 A propos de ce mode d'emploi

Le présent mode d’emploi contient toutes les informations
et toutes les consignes de sécurité qui permettent d'utiliser
correctement l'appareil.

1.2 Informations sur le modele

1.3 Comment lire la documentation

A AVERTISSEMENT

Le non-respect de la documentation en vigueur
augmente le risque d'accidents mortels, de blessures
et de dégats matériels !

En ne respectant pas le contenu de la documentation,
VOUS VOUS exposez au risque d'accidents mortels, de
blessures ou de dégats matériels.

Désignation du  N° d'identification Index > Lire attentivement la documentation dans son
produit intégralité.
SRP 5010 1110000-xx _ » Conserver la documentation pour pouvoir la
consulter ultérieurement.
1110319-xx -
SRP 5080 1110001-xx _ Le tableau suivant énumeére les différentes composantes
1110320-xx - de la documentation, par ordre de priorité.

Etiquette signalétique

L'étiquette signalétique se trouve au-dessus des ports de
l'appareil.
Exemple :

2
/_

3
| SRP 50x0 a
D

SNC_—_—717

HEIDENHAIN

Lwww.heidenhain.de

1 Désignation du produit
2 N- d'identification
3 Index

Marquage CE

Le marquage CE est apposé conformément a la Directive
CEM 2014/30/UE

Le marquage CE n'est pas apposé, conformément a la
Directive sur la basse tension 2006/42/CE. Dans le sens de
la Directive sur la basse tension 2006/42/CE I'appareil est
une machine incompléete.

Informations complémentaires : "Einbauerklarung’,
Page 150

Validité de la documentation

Avant d'utiliser cette documentation et I'appareil,
vous devez impérativement vous assurer que cette
documentation correspond bien a votre appareil.

» |l vous faut pour cela comparer le numéro
d'identification indiqué dans la documentation avec les
informations qui figurent sur I'étiquette signalétique de
I'appareil.

> Siles numéros d'identification et les index
correspondent bien, cela signifie que la documentation
est la bonne.

Si les numéros d'identification et les index ne
concordent pas avec la documentation, cela
signifie que la documentation n'est pas valide.
Vous trouverez la documentation applicable pour
votre appareil sous www.heidenhain.fr.
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Documentation

Addendum

Description

Un addendum compléte ou
remplace certains passages

du mode d'emploi ou du guide
d'installation. Tout document de
ce type inclus dans la livraison
doit étre lu en priorité. Toutes
les autres informations conte-
nues dans la documentation
conservent leur validité.

Mode d'emploi Le mode d'emploi contient
toutes les informations et toutes
les consignes de sécurité qui
permettent d'utiliser I'appareil

de maniere adéquate, confor-
mément a sa destination. Il est
inclus dans la livraison et arrive
en deuxieme position en termes
de priorité de lecture.

Des modifications a apporter ? Une erreur a signaler ?
Nous nous efforgons en permanence d'améliorer notre
documentation. N'hésitez pas a nous faire part de vos
suggestions en nous écrivant a l'adresse e-mail suivante :

userdoc@heidenhain.de

1.4 Conservation et transmission de la
documentation

Ce manuel doit étre conservé a proximité immédiate

du poste de travail et doit pouvoir étre consulté a tout
moment par I'ensemble du personnel. L'exploitant est
tenu d'informer son personnel de I'endroit ou ce manuel
est conservé. Si ce manuel est devenu illisible, I'exploitant
est tenu de s'en procurer un nouvel exemplaire aupres du
fabricant.

Si I'appareil est transmis ou vendu a un tiers, les
documents suivants doivent impérativement étre remis au
nouveau propriétaire :

B Addendum, si fourni
B Mode d'emploi
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1.5 Groupe ciblé par cette notice
Le mode d'emploi doit étre lu et observé par toutes les
personnes chargées des opérations suivantes :
Transport et stockage

Montage

Installation

Mise en service

Utilisation

Nettoyage et maintenance

Dépannage

Démontage et élimination des déchets

1.6 Types de remarques utilisés

Consignes de sécurité

Respecter I'ensemble des consignes de sécurité que
contiennent ce mode d'emploi et la documentation du
constructeur de la machine !

Les messages relatifs a la sécurité sont destinés a

mettre en garde l'utilisateur devant les risques liés a la
manipulation de I'appareil et indiquent comment les éviter.
Les différents types d'avertissements sont classés par
ordre de gravité du danger et sont répartis comme suit :

A DANGER

Danger signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure

qui permet d'éviter le risque existant, le danger
occasionnera certainement des blessures graves, voire
mortelles.

Avertissement signale |'existence d'un risque pour
les personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner des blessures graves, voire mortelles.

A ATTENTION

Attention signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner de légéres blessures.

REMARQUE

Remarque signale l'existence d'un risque pour les objets
ou les données. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner un dégat matériel.

Notes d'information

Il est impératif de respecter I'ensemble des notes
d'information que contient ce document afin de garantir un
fonctionnement sdr et efficace de l'appareil.

Ce mode d'emploi contient plusieurs types d'informations :

Ce symbole signale une astuce.

Une astuce vous fournit des informations
supplémentaires ou complémentaires.

Le symbole représentant une roue dentée signale
gue la fonction décrite dépend de la machine,
par ex.

® Votre machine doit étre équipée de l'option de
logiciel ou du hardware nécessaire.

E | e comportement des fonctions dépend des
parametres configurables sur la machine.

®

Le symbole représentant un livre correspond a un
renvoi a une documentation externe, par exemple
a la documentation du constructeur de votre
machine ou d'un autre fournisseur.

®

1.7 Eléments typographiques

Dans ce mode d'emploi, les éléments typographiques
suivants sont utilisés :

Représentation Signification

> . caractérise/remplace une action et
> le résultat d'une action

I caractérise/remplace une énuméra-
. tion
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2 Sécurité

Les consignes de sécurité applicables pour I'utilisation

du systeme sont les consignes de sécurité généralement
reconnues, particulierement celles qui sont reconnues
dans le cadre d'une utilisation avec des appareils sous
tension. Le non-respect de ces consignes de sécurité peut
endommager l'appareil ou provoquer des blessures.

Les consignes de sécurité peuvent varier d'une entreprise a
l'autre. En cas de divergence entre le contenu de ce mode
d'emploi et les consignes internes de I'entreprise utilisant
cet appareil, ce sont les instructions les plus strictes qui
prévalent.

2.1 Utilisation conforme a la destination

B |es appareils de la série SRP sont des systémes d'en-
trainement et de guidage qui assurent une rotation et
un positionnement précis d'objets qui se trouvent dans
des installations automatisées.

B |es appareils de la série SRP sont congus pour
fonctionner dans n'importe quelle position, a condition
de respecter certaines spécifications, notamment les
charges maximales admissibles, les couples trans-
missibles et la direction des charges :

Informations complémentaires : "Caractéristiques
techniques', Page 56.

Les objets en mouvements doivent étre fixés au rotor.

Les appareils de la série SRP ne peuvent étre utilisés
que dans des applications et un environnement
industriels.

B | es appareils de la série SRP sont prévus pour une
utilisation dans des espaces intérieurs et dans un envi-
ronnement exempt d'humidité, de salissures, d'huile et
de lubrifiants.

B |es appareils de la série SRP doivent étre utilisés avec
un contréleur adapté.

B |es appareils de la série SRP sont des "machines
incomplétes" dans le sens de la directive Machines
2006/42/CE. Les appareils ne peuvent étre mis en
service que lorsqu'il a été constaté que la machine,
dans laquelle ces "machines incomplétes" sont
montées, répond aux dispositions de la directive
Machines 2006/42/CE.

B |e systeme de mesure intégré et le moteur ne peuvent
étre raccordés qu'a des électroniques consécutives qui
satisfont les exigences relatives a I'alimentation en TBT
(EN 50178).
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2.2 Utilisation non conforme a la
destination

Les appareils de la série SRP ne sont pas prévus pour
des applications dans des secteurs ou une panne est
susceptible de représenter un danger pour les personnes
ou I'environnement.

Les utilisations suivantes sont entre autres proscrites :

B Une utilisation avec des charges qui se trouvent en
dehors des caractéristiques technigues définies est
susceptible d'entrainer une rupture des piéces, et donc
de présenter un risque pour les personnes et le matériel.

® Utilisation & I'air libre
®  Utilisation dans des zones explosibles

m Utilisation d'un appareil de la série SRP comme
composante d'une fonction de sécurité

2.3 Qualification du personnel

Pour toutes les actions menées sur l'appareil, le personnel
est tenu de répondre aux qualifications particulieres
suivantes :

Personnel spécialisé

Le personnel spécialisé est formé par I'exploitant pour
utiliser et paramétrer I'appareil de maniére plus vaste. Etant
donné sa qualification professionnelle, ses connaissances,
son expérience et sa connaissance des consignes en
vigueur, le personnel spécialisé est en mesure d'effectuer
les taches qui lui incombent, ainsi que de détecter et
d'éviter les risques éventuels.

Electricien

Etant donné sa qualification professionnelle, ses
connaissances, son expérience et sa connaissance des
normes, I'électricien est en mesure de travailler sur les
installations électriques, ainsi que de détecter et d'éviter
les risques éventuels. L'électricien est spécialement formé
pour I'environnement de travail dans lequel il intervient.

Il doit satisfaire aux exigences des dispositions légales en
matiere de prévention des accidents.
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2.4 Obligations de I'exploitant

L'exploitant est propriétaire de l'appareil et des

périphériques ou il a loué les deux. Il est responsable de

I'utilisation de I'appareil conformément a sa destination.

L'exploitant doit :

® confier au personnel compétent et autorisé les
différentes opérations a effectuer sur I'appareil

B informer son personnel sur ses compétences et ses
fonctions, et étre a méme d'en fournir la preuve

B mettre tout I'équipement nécessaire a la disposition du
personnel, afin qu'il puisse accomplir les taches qui lui
incombent

m vérifier que I'appareil est exclusivement utilisé dans un
état irréprochable d'un point de vue technique

B s'assurer que l'appareil est protégé de toute utilisation
non autorisée
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2.5 Informations électriques d'ordre
général
Vous trouverez ci-aprés des informations électriques

d'ordre général relatives a l'installation et au
fonctionnement de I'appareil.

@ En complément, vous trouverez des informations
relatives au raccordement du systeme de mesure
au paragraphe "Informations électriques d'ordre
général" du catalogue HEIDENHAIN "Interfaces
des systemes de mesure HEIDENHAIN".

2.5.1 Sécurité électrique et alimentation en tension

Le systeme de mesure intégré et le moteur de l'appareil
doivent étre considérés comme des systémes électriques
distincts qui sont alimentés séparément.

Le systeme de mesure ne peut étre alimenté que par des
systémes TBT (trés basse tension avec séparation slre
des circuits courant secteur, voir EN 50178). Si la tension
nominale du moteur est inférieure a 50 V, une tension
continue intermédiaire TBT est requise.

Pour la coordination des isolations, le systeme de mesure
intégreé et les bobines du moteur doivent étre considérés
comme des systemes électriques indépendants. La
distance d'isolation et les lignes de fuite ont été congues
conformément a la norme EN 61800-5-1 pour les
contraintes suivantes :

Isolation des bobines moteur
du carter et du systéme de mesure

Type d'isolation Isolation de base

Tension systeme 50V

Catégorie de surtension Il

Degré de salissure 2

Tension de tenue assignée 500 V

Isolation du systeme de mesure du carter

Type d'isolation Isolation fonctionnelle

Tension systeme 50V

Catégorie de surtension I

Degré de salissure 2

Tension de tenue assignée 500V

o Les autres exigences relatives a la sécurité
électrique doivent étre définies et mises en ceuvre
selon I'application dont il est question dans le
systeéme global.
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2.5.2 Compatibilité électromagnétique

Sous réserve d'une intégration ou d'un montage
conforme aux prescriptions et d'une utilisation de cables
HEIDENHAIN, le systeme répond aux exigences de la
directive CEM 2014/30/UE concernant :

= [immunité aux perturbations (EN 61000-6-2)

B |es émissions parasites (EN 61000-6-4)

o Protégez votre installation des influences
parasites en respectant les prescriptions et les
recommandations contenues dans ce mode
d'emploi.

Perturbations non liées aux cables
Les perturbations non liées aux cables

B sont des perturbations a haute fréquence qui se
diffusent comme des ondes électromagnétiques ;

B sont émises par le cable du moteur, par le carter du
variateur et par le moteur lui-méme;

B sont absorbées par les consommateurs électriques et
leurs cables de raccordement, puis réinjectées comme
courants parasites sur le réseau.

Sources parasites d'origine électrique

Les perturbations électriques sont principalement causées
par des couplages capacitifs ou inductifs. Ceux-ci sont
introduits dans le systeme via les lignes de signaux et les
entrées/sorties des appareils.

Les sources de perturbations électriques typiques sont les
suivantes :

® |es champs magnétiques puissants émis par des trans-
formateurs, des freins et des moteurs électriques

B |es relais, les contacteurs ou les électrovannes

B |es appareils haute fréquence, les appareils a
impulsions et les champs magnétiques des
alimentations a découpage

m |es cébles secteurs et les fils d'alimentation des
appareils susmentionnés

Emissions parasites et immunité au bruit

Sur les moteurs triphasés a vitesse variable qui sont
équipés de variateurs, des niveaux de bruit élevés sont
générés a cause des procédures de commutation rapides
et des grandes capacités de couplage. Ces perturbations
se diffusent via les lignes et par radiation.

o Il est nécessaire de mettre en ceuvre des
mesures de protection adaptées pour inhiber les
perturbations qui ne sont pas liées aux cables.

o Il est nécessaire de mettre en ceuvre des
mesures de protection adaptées pour inhiber les
niveaux de bruit.

Perturbations liées aux cables
Les perturbations liées aux cébles

® sont des perturbations a haute fréguence de la
modulation de I'amplitude d'impulsion (mode PWM) du
systeme variateur ;

B compromettent la stabilité du circuit en raison de
consommateurs de courant non sinusoidaux ;

®  gse diffusent principalement via la ligne d'alimentation.

o Il est nécessaire de mettre en ceuvre des
mesures de protection adaptées pour inhiber les
perturbations liées aux cables.
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Prendre des mesures de protection adaptées pour un
fonctionnement sans perturbations

Pour un fonctionnement correct de l'appareil, vous
devez respecter les points ci-apres. Les écarts
imposent de recourir a des mesures spécifiques
concernant la sécurité électrique et la CEM.

» N'utiliser que des cables HEIDENHAIN d'origine.
Attention aux chutes de tension dans les lignes
d'alimentation

> Utiliser des éléments de liaison (par ex. connecteurs,
boites a bornes) dotés d'un boitier métallique

> Relier le carter du systeme de mesure, le moteur, les
éléments de connexion et I'électronique consécutive
via le blindage du céble. Raccorder le blindage sur une
large surface, sur toute sa périphérie (360°)

> Relier le blindage externe a la terre fonctionnelle
conformément aux instructions de montage

> Empécher tout contact involontaire du blindage (par
ex. boitier de prise) avec d'autres pieces métalliques
Attention au cablage

> Ne pas installer les cables de signaux a proximité
directe de sources parasites (consommateurs inductifs
tels que des fusibles, moteurs, variateurs de fréquence,
vannes magnétigues ou similaires).

» Respecter un découplage suffisant par rapport aux
cables conducteurs de signaux parasites. Une distance
d'isolation de 100 mm permet généralement d'atteindre
un découplage suffisant par rapport aux cables
conducteurs de signaux parasites. Si vous utilisez
des passe-cables métalliques, une paroi intermédiaire
de mise a la terre permet d'atteindre un découplage
suffisant vis-a-vis des cables conducteurs de signaux
parasites.

» Respecter une distance minimale de 200 mm par
rapport aux selfs de choc (bobines d'arrét) des
alimentations a découpage.

» Sides courants de compensation sont attendus
dans l'ensemble du systéme, prévoir un conducteur
d'équipotentialité distinct. Le blindage n'a pas la
fonction d'un conducteur d'équipotentialité.

» Tenir compte des informations fournies par le
fabricant du systéme variateur. Au besoin, prévoir des
noyaux torigues sur les lignes du moteur, des filtres
d'alimentation, des inductances de commutation ou
similaires.
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2.6 Consignes générales de sécurité

Les consignes de sécurité a respecter pour chaque type
d'interventions sur l'appareil sont indiquées dans les
chapitres correspondants de ce mode d'emploi.

A DANGER

Risque de décharge électrique !

Les appareils qui ne sont pas correctement branchés
peuvent provoquer des chocs électriques responsables
de blessures graves, voire mortelles.

> Le systeme de mesure intégré et le moteur ne
peuvent étre raccordés qu'a des électroniques
consécutives qui répondent a toutes les exigences de
I'alimentation TBT (EN 50178).

A DANGER

Risque de décharge électrique !

Une mauvaise isolation de l'appareil (par ex. : cable
endommageé, défaut de l'appareil) est susceptible
d'entrainer un choc électrique, et donc des blessures
graves, voire mortelles.

» En cas de probléme d'isolation sur I'appareil, ne pas
utiliser l'appareil.

> Le systeme de mesure intégré et le moteur ne
peuvent étre raccordés qu'a des électroniques
consécutives qui répondent a toutes les exigences de
I'alimentation TBT (EN 50178).

Danger du fait de la présence de puissants champs
magnétiques !

Les puissants champs magnétiques qui se trouvent
dans l'environnement de l'appareil présentent un

risque pour la santé des personnes dotées d'implants
magnétiguement influengables, tels que les pacemakers.

> Les personnes portant un implant magnétiquement
influencable doivent respecter une distance de
sécurité minimale de 0,3 m par rapport a l'appareil.

REMARQUE

Détérioration des composants internes de l'appareil !

La garantie du produit devient caduque en cas
d'ouverture de l'appareil.

» Ne jamais ouvrir le boitier
> Laisser le fabricant intervenir
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3 Transport et stockage

.1 Déballer I'appareil

3
» Ouvrir le carton d'emballage par le haut
> Retirer le matériau d'emballage
» Sortir le contenu

> Vérifier que le contenu de la livraison est complet
>

Vérifier que la livraison n'a pas été endommagée
pendant le transport

3.2 Contenu de la livraison et accessoires

La livraison inclut les articles suivants :
®  Appareil

B Manuel d'utilisation

B Procés-verbaux de mesure

= Addendum (optionnel)

Informations complémentaires : "Comment lire la
documentation’, Page 41

Accessoires

Les accessoires suivants sont disponibles en option et
peuvent étre commandés aupres de HEIDENHAIN :

.3 Encas d'avarie

Faire constater I'avarie par le transporteur
Conserver les emballages pour les besoins de I'enquéte
Informer I'expéditeur de l'avarie

Pour les pieces de rechange, contacter votre
distributeur ou le constructeur de la machine

vVvyVvyVvy Ww

En cas de dommage pendant le transport :

» Conserver les emballages pour les besoins de
l'enquéte

» Contacter HEIDENHAIN ou le constructeur de
la machine

Ceci vaut également pour les demandes de
pieces de rechange.

Accessoires N° d'identifi-
cation

Céble de liaison moteur 1140842-xx

AccurET Modular 48 830781-01

AccurET 48 829943-01

AccurET VHP 48 822888-01

Cable adaptateur pour systeme de 1159446-xx

mesure 1 Vec (SRP 5080)

a raccorder directement au controleur

de position AccurET d'ETEL

Cable adaptateur pour systeme de 1165032-xx

mesure avec EnDat 2.2 (SRP 5010)

a raccorder directement au contrdleur
de position AccurET d'ETEL

Pour plus d'informations sur les contrdleurs de
position AccurET, consulter le site www.etel.ch
ou contacter HEIDENHAIN.
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3.4 Reconditionnement et stockage

Emballage de l'appareil

Les éléments doivent étre reconditionnés de maniere a
correspondre au mieux a l'emballage d'origine :

> Protéger les ports de I'appareil a 'aide de capuchons
anti-poussiere

» Emballer I'appareil de maniere a ce que les chocs et les
secousses puissent étre amortis

» Emballer I'appareil de maniere a ce qu'aucune intrusion
de poussiéere ou d'humidité ne soit possible

» Joindre tous les documents et annexes

Stockage de l'appareil
» Emballer I'appareil comme décrit ci-dessus

> Respecter les conditions environnementales spécifiées
Informations complémentaires : "Caractéristiques du
systeme de mesure", Page 56

> Vérifier apres chaque transport et apres une période
de stockage prolongée que l'appareil n'est pas
endommagé
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4

4.1

Montage

Vue d'ensemble de I'appareil

Pour plus d'informations : "A", "B", 'C", Page 4

A WN =

o N O

Partie rotor client, variante de montage A
Partie stator client
Partie rotor client, variante de montage B

Vis ISO 4762-M3-8.8. Frein filet requis. Rondelle
ISO 7092-3-200HV, couple de serrage 0,95 Nm
+0,05Nm

Vis ISO 4762-M4-8.8. Frein filet requis. Rondelle
ISO 7092-4-200HV, couple de serrage 2,2 Nm
+0,72 Nm

Port pour systéeme de mesure
Raccordement de terre
Raccordement moteur
Etiquette signalétique
Marque de la position 0° + 5°
Rotor

Stator

Cote client permettant de déterminer la longueur de

la vis

Sens de force recommandé ; si des surcharges
dynamiques sont possibles, respecter le sens de
force recommandé

4.2 Variantes de montage

L'appareil peut étre monté de deux maniéres différentes.

Variante de montage A

Les zones de fixation de la partie rotor client 1 et de la
partie stator client 2 se trouvent de part et d'autre de
l'appareil.

Informations complémentaires : "A", Page 4

Variante de montage B

Les zones de fixation de la partie rotor client 3 et de
la partie stator client 2 se trouvent du méme cété de
l'appareil.

Informations complémentaires : "B", Page 4
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4.3 Dimensions

Toutes les cotes client requises sont représentées dans le
dessin suivant :

Informations complémentaires : 'F', Page 151 et pages
suivantes

Toutes les cotes des dessins sont indiquées en millimetres.

4.4 Installation

A DANGER

Un montage non conforme peut entrainer une rupture
ou une surcharge de l'appareil.

Les pieces de |'appareil peuvent se détacher et donc
causer des blessures.

» Sides surcharges dynamiques sont possibles,
respecter le sens de force recommandé.

Les surfaces de montage et les vis doivent étre
propres et exemptes de graisse.

Positionner l'appareil sur les trous de montage
Mettre en place les vis 4 et 5 avec frein filet et rondelle
Serrer les vis en croix

Serrer les vis restantes jusqu'a atteindre le couple de
serrage indiqué
Informations complémentaires : "A’, Page 4, Page 4

vV vyYwvyy
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5 Installation

5.1 Informations générales

Les ports de l'appareil sont protégés des salissures et des
dommages par des capuchons anti-poussiére.

REMARQUE

Risque de salissure et dendommagement en cas
d'absence de capuchons anti-poussiére !

Les contacts de raccordement peuvent étre détruits ou
leur fonctionnement peut étre inhibé.

» Ne retirer les capuchons anti-poussiere que si des
appareils de mesure ou des appareils périphériques
sont connectés

> Remettre le capuchon anti-poussiére en place
lorsque les systemes de mesure ou les appareils
périphériques sont débranchés

REMARQUE

Mauvaise plage d'alimentation en tension et mauvais
cablage!

Risque de dégat matériel sur l'appareil et I'électronique
consécutive.

> Veiller a ce que le systeme soit hors tension au
moment de connecter/déconnecter le cable de
liaison entre le systeme de mesure et |'électronique
consécutive.

REMARQUE

Décharge électrostatique (DES) !

Cet appareil contient des composants qui peuvent étre
détruits par une décharge électrostatique (DES).

> Respecter impérativement les consignes de sécurité
lors de la manipulation de composants sensibles aux
décharges électrostatiques

» Ne jamais toucher les plots sans mise a la terre
appropriée

» Porter un bracelet antistatique pour les interventions
sur les prises de l'appareil.

B Respecter les distances minimales des
sources parasites
Informations complémentaires : 'D', Page 4
B Respecter les rayons de courbure des cables
Informations complémentaires : "'E", Page 4

B Tenir compte des différents connecteurs des
systemes de mesures suivant la variante
d'appareil
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5.2 Connecter un systeme de mesure

> Retirer et conserver le capuchon anti-poussiére

» Raccorder completement les connecteurs des
systemes de mesure aux ports correspondants

Pour les connecteurs avec vis : ne serrer que
|égérement les vis

Interface EnDat 2.2
Broches Fonctions
1,2,5,8 Alimentation en tension

3,4,6,7 Valeurs de position
Affectation du signal EnDat 2.2 voir "', Page 153

Interface 1 V¢c

Broches Fonctions
1,3,7,9,11,14 Signaux incrémentaux
2,4,10,12 Alimentation en tension
6,8,13 Autres signaux

Affectation du signal 1 Ve voir "J", Page 153
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5.3 Raccordement du moteur

o Seul un personnel électricien spécialisé est
habilité a effectuer les opérations mentionnées
ci-apres.
Informations complémentaires : "Qualification
du personnel’, Page

5.4 Raccorder le conducteur de mise a la
terre

L'appareil doit disposer d'une mise a la terre conforme.

o Seul un personnel électricien spécialisé est
habilité a effectuer les opérations mentionnées
ci-apres.
Informations complémentaires : "Qualification
du personnel’, Page 43

> Retirer et conserver le capuchon anti-poussiére

» Raccorder le cable de liaison moteur au port moteur de
l'appareil

» Fixer le cable de liaison moteur au port du contréleur

» Pour les connecteurs avec vis : ne serrer que
légerement les vis

» Prévoir une protection contre les contacts au niveau de
la connexion du moteur

Connecteur du moteur

Le cable moteur garantit une mise a la terre

de protection qui, conformément a la norme

EN 61800-5-1, doit présenter la méme section
que celle des fils d'alimentation du moteur. En
raison des prescriptions locales ou des normes
spécifiques a l'application, il se peut que des
exigences plus strictes doivent s'appliquer pour la
mise a la terre de protection.

Sila mise a la terre de protection est soumise a
des exigences plus strictes, vous devez raccorder
une ligne de protection distincte.

Broches Fonctions
1,2,3 Alimentation en tension
4 Mise a la terre de protection

Affectation des signaux du connecteur du moteur : voir "K",
Page 153

Cable de liaison moteur (accessoire)

Broches Fonctions
1,2,3 Alimentation en tension
4 Mise a la terre de protection

Affectation des signaux du céble de liaison moteur : voir "L",
Page 153
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> Assurez-vous que la mise a la terre de protection du
connecteur du moteur (plot 4) est suffisante.

» Sila mise a la terre de protection du connecteur du
moteur n'est pas suffisante, raccorder une ligne de
protection au filet 7.
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6 Mise en service

6.1 Informations générales

L'appareil ne peut étre mis en service que lorsqu'il a été
constaté que la machine, dans laquelle I'appareil doit étre
intégré, répond aux dispositions de la directive Machines
2006/42/CE. Conformément a l'annexe Il, partie T,

section A, cette machine doit disposer d'une déclaration de
conformité CE.

Les vétements laches et les cheveux longs peuvent
rester accrochés a l'appareil et étre happés a
l'intérieur.

Risque de blessure en cas d'insertion, d'accrochage et
d'entrainement d'un vétement ou de cheveux.

» Travailler avec des vétements pres du corps et un
filet a cheveux

Distances de sécurité insuffisantes : risque
d'écrasement !

Si les distances de sécurité sont insuffisantes, il y a un
risque d'écrasement des membres.

> Le constructeur de la machine (OEM) doit s'assurer
que I'environnement ne présente aucun danger et
que les distances de sécurité sont suffisantes

Les composants qui n'ont pas été correctement fixés a
l'appareil peuvent étre éjectés en dehors de I'appareil.

Une éjection des composants fixés a l'appareil est
susceptible d'entrainer des blessures.

> Veiller a bien fixer tous les composants de |'appareil

AATTENTION

Lors de la mise en service, des perturbations dans
le systeme de commande peuvent étre a l'origine
de bruits a une fréquence inhabituelle et d'intensité
variable.

Un niveau de bruit élevé peut créer un état d'inconfort, de
stress ou provoquer des acouphenes.

» Porter une protection acoustique

REMARQUE

Risque d'endommagement de I'appareil si certains
composants ne peuvent pas bouger librement.

Les composants qui ne peuvent pas bouger librement
peuvent soumettre le moteur a une surcharge.

» Avant de mettre I'appareil en service, vérifier
manuellement que ses composants peuvent bouger
librement.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung SRP 5000 | 04/2024

6.2 Paramétrage du contréleur

Le contréleur doit étre paramétré en tenant compte des
informations ci-dessous.

6.3 Protection contre les surcharges
thermiques

Les appareils de la série SRP 5000 peuvent étre utilisées en
toute sécurité dans les conditions mentionnées ci-apres.
Les conditions environnementales et les conditions de
montage doivent respecter les spécifications de la fiche
technique.

Moteur en fonctionnement (vitesse de rotation # 0) :

= Avec du courant permanent (I) sur une tres longue
période (illimitée)

= Avec le courant max. (Ip) pendant 1's max. Le courant
maximal (Ip) ne doit pas étre dépassé.

®  Avec des courants compris entre le courant permanent
(I¢) et le courant maximal (I,) pendant plus d'une
seconde, une surveillance 12t doit assurer une protection

contre la surcharge thermique dans I'électronique de
contréle.

Moteur a l'arrét (vitesse de rotation = 0) :

® Avec un courant d'immobilisation (Is) sur une trés
longue période (illimitée)

®  Avec un courant permanent (I;) pendant 3 minutes
maximum
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6.4 Fonctionnement avec un controleur
AccurET

o HEIDENHAIN recommande I'utilisation du
controleur :
B Controleur AccurET de la marque ETEL
Informations complémentaires : 'Contenu de
la livraison et accessoires', Page 47

Les contréleurs AccurET de la marque ETEL recommandés
incluent d'ores et déja les caractéristiques de protection
contre les surcharges thermiques. Les informations
relatives au paramétrage se trouvent dans le manuel
"AccurET Operation & Software" d'ETEL.

6.5 Fonctionnement avec un controleur
d'un autre fabricant

Il appartient au client de s'assurer que — comme sur les
contréleurs AccurET de la marque ETEL recommandés

— |la protection contre les surcharges thermiques est
assurée par des mesures adaptées dans I'électronique du
contréleur, par ex. par une surveillance I2t. Dans ce cas, des
limites de courant et de temps doivent étre paramétrées.

Si la valeur de courant actuelle dépasse la limite de courant

RMS 12t, un circuit d'intégration sera activé. Si le circuit

d'intégration atteint la limite de temps 12t, le contréleur

devra couper l'alimentation du moteur en courant.

Limite de courant RMS I2t = | moteur a l'arrét
(vitesse de rotation = 0)

= |, moteur en
fonctionnement
(vitesse de rotation # 0)

Limite de temps 12t = (I2-12) x t
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7 Fonctionnement

Distances de sécurité insuffisantes : risque
d'écrasement !

Si les distances de sécurité sont insuffisantes, il y a un
risque d'écrasement des membres.

» Le constructeur de la machine (OEM) doit s'assurer
que I'environnement ne présente aucun danger et
que les distances de sécurité sont suffisantes

Les vétements laches et les cheveux longs peuvent
rester accrochés a l'appareil et étre happés a
l'intérieur.

Risque de blessure en cas d'insertion, d'accrochage et
d'entrainement d'un vétement ou de cheveux.

» Travailler avec des vétements prés du corps et un
filet a cheveux

Les piéces qui n'ont pas été correctement fixées
peuvent étre éjectées en dehors de I'appareil.

Lorsqu'elles sont éjectées, les pieces risquent de blesser
des personnes.

> Veiller a bien fixer correctement les pieces
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8 Maintenance

8.1 Nettoyage

REMARQUE

Nettoyage avec des produits tranchants ou agressifs
Un mauvais nettoyage endommage l'appareil.

> Ne pas utiliser d'agents nettoyants ou de solvants
agressifs ou abrasifs

> Ne pas utiliser d'objets tranchants pour enlever les
salissures tenaces

> Essuyer les surfaces extérieures avec un chiffon
humide et un agent nettoyant doux.

8.2 Plan d'entretien

L'appareil ne demande pas d'entretien.

REMARQUE

Utilisation d'appareils défectueux

Le fait d'utiliser des appareils défectueux peut avoir de
graves conséquences matérielles.

> Sil'appareil est endommagé, interrompre son
utilisation. Ne pas le réparer.

> Contacter le S.A.V. de HEIDENHAIN.
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9 Que faire si... ?

9.1 Perturbations d'ordre général

En cas de perturbations ou d'anomalies en cours
d'utilisation, qui ne sont pas répertoriées dans le tableau
"Résolution des perturbations” ci-apres, contacter un
service apres-vente HEIDENHAIN.

Distances de sécurité insuffisantes : risque
d'écrasement !

Si les distances de sécurité sont insuffisantes, il y a un
risque d'écrasement des membres.

> Le constructeur de la machine (OEM) doit s'assurer
que l'environnement ne présente aucun danger et
que les distances de sécurité sont suffisantes
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9.2 Résolution des perturbations

Perturbation

Causes possibles

Solution

Le moteur ne démarre pas.

Les lignes d'alimentation sont
coupées.

>

Vérifier les connexions

Il se peut que les contacts du
connecteur soient endommagés.
Corriger le cas échéant.

Réaction de la surveillance 12t

Vérifier que le moteur n'est pas
soumis a une surcharge. Le cas
échéant, réduire la charge et
adapter les paramétres d'asser-
vissement.

S'assurer que la surveillance 12t
est bien réglée. Corriger l'erreur
le cas échéant.

Le moteur tourne dans le mauvais sens.

Le systeme de mesure est mal réglé.

v

Vérifier les réglages.

Erreur de phase en entrée

Croisement de 2 phases du
moteur

Communication perturbée

Les lignes d'alimentation sont
coupées.

Vérifier les connexions

Il se peut que les contacts du
connecteur soient endommagés.
Corriger le cas échéant.

e moteur bourdonne et
consomme beaucoup de courant

Rotor bloqué

Vérifier l'aisance de fonctionne-
ment du moteur

Connexion du systeme
de mesure perturbée

Vérifier la connexion du systéme
de mesure

Probleme d'isolation du moteur

Contacter le S AV. de
HEIDENHAIN

Le moteur chauffe trop /
Odeur de bralé

Contrdleur mal réglé

Vérifier les réglages du contrd-
leur

Surcharge

Effectuer une mesure de
puissance

Réduire la charge

Refroidissement insuffisant

Corriger l'alimentation en air de
refroidissement ou dégager les
conduits d'air de refroidisse-
ment. Au besoin, ajouter un autre
ventilateur.

Température ambiante trop élevée

Respecter la plage de tempéra-
ture admissible

Mode de fonctionnement nominal
dépassé

Adapter le mode de fonctionne-
ment nominal du moteur aux
conditions de fonctionnement
requises

Roulement endommagé

Contacter le SAV. de
HEIDENHAIN

Bruits de frottement inhabituels ou
couples de frottement trop élevés
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Probleme d'alignement

> Vérifier le montage

Salissures dans l'entrefer » Contacterle SAV. de
HEIDENHAIN

Roulement endommagé » Contacterle SAV.de
HEIDENHAIN
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9.3 Perturbation dans le fonctionnement
avec le controleur

Ces perturbations peuvent aussi survenir lorsque la table
rotative fonctionne avec le controleur.

Informations complémentaires : "Résolution des
perturbations", Page 54.

Vous trouverez l'explication des différentes perturbations
survenues, ainsi que la maniére d'y remédier dans la
documentation relative au contréleur concerné.
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10 Démontage, protection de
'environnement et élimination

Danger a l'ouverture de I'appareil du fait de la présence
de puissants champs magnétiques !

Les puissants champs magnétiques qui se trouvent
dans l'environnement de l'appareil présentent un

risque pour la santé des personnes dotées d'implants
magnétiqguement influengables, tels que les pacemakers.

» Les personnes portant un implant magnétiquement
influencable doivent respecter une distance de
sécurité minimale de T meétre par rapport a l'appareil.

A ATTENTION

Risque d'écrasement a l'ouverture de I'appareil du fait
des puissantes forces magnétiques !

Des membres du corps peuvent se retrouver pris au
piege et coincés.

» Ne pas placer de matériaux magnétisables (par ex.
montres, outils en acier ou en fer) et/ou d'aimants
permanents a proximité de l'appareil

» Porter des gants de protection

Préparation

» Mettre la machine hors tension, puis la déconnecter du
réseau électrique

» Débrancher le cable de liaison moteur du contréleur
» Débrancher la prise du systeme de mesure
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10.1 Démontage

Respecter également les consignes de sécurité qui sont
appliquées dans le cadre de l'installation des composants
concernés.

Le démontage est assuré dans l'ordre inverse du montage.

Si l'appareil doit étre stocké provisoirement apres
démontage, les conditions environnementales de stockage
devront étre observeées.

Informations complémentaires : "Caractéristiques du
systeme de mesure’, Page 56

Les éléments doivent étre emballés de maniere a
correspondre au mieux a I'emballage d'origine :

» Emballer I'appareil dans un carton conforme au carton
d'origine.

» Joindre I'ensemble des documents inclus dans la
livraison d'origine.
Informations complémentaires : "Conservation et
transmission de la documentation’, Page 41

10.2 Elimination des déchets

REMARQUE

Une mauvaise élimination de I'appareil !

Si l'appareil n'est pas correctement éliminég,
des dommages environnementaux peuvent
en résulter.

» Ne pas éliminer les composants
électriques et électroniques avec les
déchets ménagers

» Eliminer 'appareil conformément a la
réglementation locale en vigueur concer-
nant le recyclage.

hi¢

» Pour toute question relative a I'élimination de I'appareil,
contacter un service apres-vente HEIDENHAIN
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11 Caractéristiques techniques

Pour plus d'informations techniques, consulter le
catalogue "Modules de mesure angulaire”.

11.1
mesure

Signal de sortie

Caractéristiques du systéeme de

SRP 5080 SRP 5010
Signaux incrémen- T Ve -
taux
Marques de référence 80 (a distance -

codée)
Valeurs de pos. - EnDat 2.2
absolues
Position par - 28 bits
rotation
Fréquence d'horloge - <16 MHz

Temps de calcul

5 us (a 8 MHz)

Périodes de signal

30000

Raccordement électrique

16384

SRP 5080 SRP 5010
Alimentation 5V+025VCC 36V..14VCC
en tension
Conso. en courant <175 mA <140 mA
(typique, sans asv asv
charge)
Consommation <175 mA <1TTW
asVv a3ov
<13W
alav
Longueur de céable 1,5m

(longueur de cable max. : 30 m)
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11.2 Caractéristiques du moteur

Situation de montage

Toutes les caractéristiques du moteur s'appliquent a la

situation de montage suivante :
B Température ambiante: 20 °C
B Température de la bobine : 40 °C

B Stator vissé sur la plague en acier avec :

® surface totale de 0,016 m2

® capacité thermique spéc. de 460 J/kgK (& 20 °C)

®  conductivité thermique spéc. de 460 J/kgK (a 20 °C)

Courbe caractéristique vitesse/couple

3,00

2,50 I

= - Tppour48V CC

2,00 =

—— Tcpour48V CC

1,50

=~ s

1,00

Couple en Nm

0,50 |55

0,00

0128

0 50 100 150 200 250

Vitesse de rotation en tr/min

300
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Caractéristiques du moteur

Couple de pointe Tp 2,70 Nm
Couple nominal T¢ 0,385 Nm
Couple d'arrét Tg 0,253 Nm
Vitesse d'immobilisation ng 0,013 tr/min
Vitesse de rotation maximale Npax 300 tr/min
Constante de couple K 0,668 NmM/Arms
Constante de FCEM K|, 0,397 Vns/(rad/s)
Constante moteur K, 0,181 Nm/~w
Résistance électrique R20 9,06 Q
(@a20°0C)
Inductance électrique L1 2,42 mH
Courant max. |, 4,24 A
Courant nominal I, 0,688 Ams
Courant a l'arrét Ig 0,487 Ams
Puissance dissipée nominale max. 6,94 W
Tension maximale du circuit inter- 48V CC
médiaire
Nombre de pbles 20
Raccordement électrique
Raccordement M12 (4 plots,

male)
Diametre de cable @7,0mm
Longueur de cable <5m
Brochage du connecteur voir "K",

Page 153
Nombre de phases 3
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11.3 Caractéristiques du roulement

Caractéristiques du roulement

Charge axiale max. adm." 200N

(charge centrée)

Charge radiale max. adm." 60 N

Couple de basculement maximal ~ 2,5Nm
admissible”

Couple de l'arbre maximal 2,7 Nm
transmissible

Vitesse de rotation mécanique 300 min-1
admissible

Couple résistant <25mNm
Couple de démarrage <15mNm

1) Charge purement statique, non soumise a des
vibrations supplémentaires, ni aux chocs

11.4 Caractéristiques générales

Conditions environnementales

Température de 0°C...+40°C

service

Température de 0°C...+50°C

stockage

Humidité relative 10% ... 75%r.H.

de l'air (sans condensation)

Vibrations 20 m/s2 (EN 60 068-2-6)

(5542000 Hz) (sans charge)

Chocs (6 ms) 100 m/s? (EN 60 068-2-27)
(sans charge)

Hauteur de <2000m

montage

Généralités

Directives = Directive CEM 2014/30/UE
B Directive sur la basse tension

2006/42/CE

Ind. de protection B Al'état monté : IP40

EN 60529 m  Al'état de livraison : IP20

Poids = 1,82kg

Moment d'inertie B 1,76 x 108 kgm?
du rotor
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11.5 Dimensions de l'appareil et cotes
d'encombrement

Informations complémentaires : "F", Page 1571 ... "H",

Page 152

Toutes les cotes des dessins sont indiguées en millimetres.

Partie rotor client, variante de montage A

Partie stator client

Partie rotor client, variante de montage B

Vis ISO 4762-M3-8.8. Frein filet requis. Rondelle

ISO 7092-3-200HV, couple de serrage 0,95 Nm
+ 0,05 Nm

5 Vis ISO 4762-M4-8.8. Frein filet requis. Rondelle
ISO 7092-4-200HV, couple de serrage 2,2 Nm
0,72 Nm

A WON=

®  Cotes de montage requises c6té client pour le
transfert de charge maximale admissible confor-
mément aux spécifications technigues

Cotes de montage recommandées en option cété
client

Raccordement de terre
Selon la variante

Sens de rotation de l'arbre pour signaux de sortie,
conformément a la description de l'interface

Cotes de montage requises coté client

® 0606 O
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1 Informazioni basilari

1.1 Informazioni contenute nel presente
manuale
Il presente manuale contiene tutte le informazioni e

norme di sicurezza per il funzionamento conforme
dell'apparecchiatura.

1.2 Informazioni sul modello

Denominazione Codice prodotto Indice

1.3 Indicazioni sulla lettura della
documentazione

A ALLARME

Incidenti con conseguenze letali, lesioni o danni
materiali in caso di mancata osservanza della
documentazione!

Se non ci si attiene a quanto riportato nella
documentazione, possono verificarsi incidenti con
conseguenze letali, lesioni personali o danni materiali.

» Leggere accuratamente e completamente la

prodotto documentazione
SRP 5010 1110000-xx . » Conservare la documentazione per successive
consultazioni
1110319-xx -
SRP 5080 1110001xx ] La seguente tabella contiene i componenti essenziali della
1110320-xx - documentazione ordinati per priorita di lettura.

Targhetta di identificazione

La targhetta di identificazione & collocata sopra gli attacchi
dell'apparecchiatura.

Esempio:
2
/_ /§
SRP 50x0
ID
SNC——— 117
HEIDENHAIN
Lwww.heidenhain.de
1 Denominazione prodotto
2 Codice prodotto
3 Indice
Marchio CE
[ marchio CE definisce la conformita alla Direttiva EMC
2014/30/UE.

[ marchio CE non definisce la conformita alla Direttiva
Macchine CE2006/42/CE. Ai sensi della Direttiva Macchine
CE2006/42/CE l'apparecchiatura € una macchina
incompleta.

Ulteriori informazioni: "Einbauerklarung', Pagina 150

Validita della documentazione

Prima dell'utilizzo € necessario verificare che la versione
della documentazione e quella dell'apparecchiatura
corrispondano.

» Verificare la corrispondenza tra il codice prodotto
indicato nella documentazione e l'indice con i dati sulla
targhetta di identificazione dell'apparecchiatura

> La documentazione & da ritenersi valida se i codici
prodotto e gli indici corrispondono.

Se i codici prodotto e gli indici come pure
le versioni del firmware non corrispondono
e la documentazione risulta pertanto

non valida, ricercare la documentazione
aggiornata dell'apparecchiatura all'indirizzo
www.heidenhain.it.
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Documentazione Descrizione

Appendice Un'appendice completa o sosti-
tuisce i relativi contenuti del
manuale di istruzioni ed eventual-
mente anche delle istruzioni di
installazione. Qualora questo
documento sia incluso nella
fornitura, deve essere preven-
tivamente letto. Tutti gli altri
contenuti della documentazione
mantengono la propria validita.

[l manuale di istruzioni contiene
tutte le informazioni e norme di
sicurezza per il funzionamento
conforme e regolare dell'apparec-
chiatura. E incluso nella fornitura
ed e al secondo posto in ordine di
priorita di lettura.

Manuale di istruzioni

Necessita di modifiche e identificazione di errori

E nostro impegno perfezionare costantemente la
documentazione indirizzata agli operatori che invitiamo
pertanto a collaborare in questo senso comunicandoci
eventuali richieste di modifiche al seguente indirizzo e-mail:

service@heidenhain.it

1.4 Conservazione e inoltro della
documentazione

Il presente manuale deve essere conservato nelle
immediate vicinanze della postazione di lavoro e messo a
disposizione in qualsiasi momento dell'intero personale.
L'utilizzatore deve informare il personale sul luogo di
conservazione di tale manuale. Qualora il manuale dovesse
diventare illeggibile, I'utilizzatore deve provvedere alla sua
sostituzione rivolgendosi al produttore.

In caso di cessione o vendita dell'apparecchiatura a terzi
devono essere inoltrati i seguenti documenti al nuovo
proprietario:

B Appendice, se allegata

B Manuale diistruzioni
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1.5 Destinatari del manuale

Il manuale diistruzioni deve essere letto, osservandone le
relative indicazioni, da ogni persona che si occupa di una
delle seguenti mansioni:

®  Trasporto e immagazzinaggio
Montaggio

Installazione

Messa in servizio
Funzionamento

Pulizia e manutenzione
Eliminazione anomalie
Smontaggio e smaltimento

1.6 Avvertenze utilizzate

Norme di sicurezza

Attenersi a tutte le norme di sicurezza riportate nel
presente manuale di istruzioni e nella documentazione del
costruttore della macchina.

Le norme di sicurezza informano di eventuali pericoli
nella manipolazione dell'apparecchiatura e forniscono
indicazioni sulla relativa prevenzione. Sono classificate
in base alla gravita del pericolo e suddivise nei seguenti

gruppi:

A PERICOLO

Pericolo segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
sicuramente la morte o lesioni fisiche gravi.

Allarme segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente la morte o lesioni fisiche gravi.

A ATTENZIONE

Attenzione segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente lesioni fisiche lievi.

NOTA

Nota segnala i rischi per gli oggetti o i dati. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente danni materiali.

Indicazioni informative

Attenersi a tutte le indicazioni informative riportate nel
presente manuale per un utilizzo efficiente e senza guasti
dell'apparecchiatura.

Nel presente manuale sono riportate le seguenti indicazioni
informative:

Il simbolo informativo segnala un suggerimento.

Un suggerimento fornisce importanti
informazioni supplementari o integrative.

Il simbolo della ruota dentata indica che la

funzione descritta ¢ correlata alla macchina, ad

esempio:

B |a macchina deve disporre di una necessaria
opzione software o hardware

B il comportamento delle funzioni dipende dalle
impostazioni configurabili della macchina

®

Il simbolo del libro indica un rimando a
documentazione esterna, ad esempio alla
documentazione del costruttore della macchina o
di un produttore terzo.

®

1.7 Formattazione dei testi

Nel presente manuale si addotta la seguente formattazione
per evidenziare i testi:

Rappresen-  Significato

tazione

> . Contraddistingue una operazione e il
> risultato della stessa

I Contraddistingue un elenco

|
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2 Sicurezza

Per il funzionamento dell'apparecchiatura si applicano
le norme di sicurezza generalmente riconosciute,

come richiesto in ambienti con apparecchiature sotto
tensione. La mancata osservanza di tali norme potrebbe
danneggiare l'apparecchiatura o procurare lesioni al
personale.

Le norme di sicurezza all'interno delle singole aziende sono
naturalmente diverse. Se sussiste un conflitto tra quanto
riportato nel presente manuale e le norme dell'azienda che
utilizza il sistema, sono prioritarie le disposizioni piu severe.

2.1 Impiego previsto

B |e apparecchiature della serie SRP sono sistemi di
azionamento e di guida rotativi per la rotazione e il posi-
zionamento precisi di oggetti all'interno di un impianto
automatizzato.

B | e apparecchiature della serie SRP sono concepite per
il funzionamento in qualsiasi posizione, attenendosi alle
specifiche, in particolare per quanto riguarda i carichi
massimi, le coppie trasmissibili e le direzioni del carico:
Ulteriori informazioni: "Dati tecnici”, Pagina 74.

B Gli oggetti da spostare devono essere ben fissati al
rotore.

® | e apparecchiature della serie SRP possono essere
impiegate soltanto in applicazioni commmerciali e in
campo industriale.

B | e apparecchiature della serie SRP sono predisposte
per I'impiego in interni e in un ambiente privo di umidita,
contaminazione, olio e prodotti lubrificanti.

B | e apparecchiature della serie SRP devono essere
azionate con un idoneo sistema di regolazione.

E | e apparecchiature della serie SRP sono "macchine
incomplete" ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/
CE. Le apparecchiature possono essere messe
in funzione soltanto se & stato riscontrato che la
macchina, in cui deve essere integrata la macchina
incompleta citata sopra, € conforme alle disposizioni
della Direttiva Macchine 2006/42/CE.

B |'encoder integrato e il motore possono essere collegati
soltanto alle elettroniche successive che soddisfano i
requisiti relativi all'alimentazione PELV (EN 50178).
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2.2 Impiego non previsto

Le apparecchiature della serie SRP non sono predisposte
per applicazioni in aree in cui un guasto potrebbe
comportare notevoli rischi per 'uomo o I'ambiente.

Non sono inoltre ammessi i seguenti impieghi, in
particolare:

E impiego con carichi non rispondenti ai dati tecnici che
pud comportare danni e pericoli a causa della rottura di
componenti

®E impiego all'aperto
E impiego in aree con pericolo di esplosioni

B impiego delle apparecchiature della serie SRP come
componente di una funzione di sicurezza

2.3 Qualifiche del personale

Per tutte le attivita da eseguire sull'apparecchiatura, il
personale deve presentare la qualifica specificata piu
dettagliatamente di seguito.

Personale qualificato

Il personale qualificato viene addestrato dal gestore
nell'uso esteso e nella parametrizzazione. Il personale
qualificato e in grado, in base alla sua formazione, alle
sue conoscenze ed esperienze tecniche nonché alla sua
padronanza delle condizioni pertinenti, di eseguire gli
interventi impartiti riguardo la relativa applicazione e di
identificare e prevenire autonomamente i possibili pericoli.

Elettrotecnico specializzato

L'elettrotecnico specializzato € in grado, in base alla sua
formazione, alle sue conoscenze ed esperienze tecniche
nonché alla sua padronanza delle norme e condizioni
pertinenti, di eseguire gli interventi su impianti elettrici e di
identificare e prevenire autonomamente i possibili pericoli.
L'elettrotecnico specializzato € appositamente qualificato
per I'ambiente di lavoro in cui opera.

L'elettrotecnico specializzato deve soddisfare le condizioni
delle norme legali in vigore in materia di protezione
antinfortunistica.
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2.4 Obblighi del gestore

Il gestore possiede 'apparecchiatura e le unita periferiche
oppure ha noleggiato entrambe. E responsabile in qualsiasi
momento dell'impiego previsto.

Il gestore deve

® assegnare le diverse mansioni da eseguire sull'apparec-
chiatura a personale qualificato, idoneo e autorizzato

B addestrare il personale in modo documentabile riguardo
i poteri e le mansioni

® predisporre tutte le apparecchiature necessarie per il
personale al fine di soddisfare i compiti assegnati

® garantire che I'apparecchiatura venga azionata esclu-
sivamente se in perfette condizioni tecniche

B assicurare che 'apparecchiatura venga protetta da un
Uso non autorizzato
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2.5 Dati elettrici generali

Sono di seguito riportati i dati elettrici generali per
l'installazione e l'uso dell'apparecchiatura.

®

A integrazione delle indicazioni seguenti si
applicano per il collegamento dell'encoder i
"Dati elettrici generali” riportati nel catalogo
HEIDENHAIN "Interfaces of HEIDENHAIN
Encoders".

2.5.1 Sicurezza elettrica e tensione di alimentazione

L'encoder integrato e il motore dell'apparecchiatura devono
essere considerati e alimentati come sistemi elettrici
separati.

L'encoder deve essere alimentato soltanto da sistemi PELV
(bassa tensione con separazione sicura dai circuiti elettrici
di rete, vedere EN 50178). Se la tensione nominale del
motore ¢ inferiore a 50 V, si presuppone una tensione del
circuito intermedio PELV.

Per il coordinamento di isolamento, I'encoder integrato

e gli avvolgimenti del motore sono da considerare come
sistemi elettrici indipendenti. Le distanze di isolamento in
aria e superficiali sono concepite in conformita alla norma
EN 61800-5-1 per le seguenti condizioni generali:

Isolamento degli avvolgimenti del motore da carcassa
ed encoder

Tipo diisolamento isolamento di base

Tensione di sistema 50V

Categoria di sovratensione I

Grado di contaminazione 2
500V

Tensione d'impulso
nominale
Isolamento dell'encoder da carcassa

Tipo diisolamento isolamento funzionale

Tensione di sistema 50V

Categoria di sovratensione |l

Grado di contaminazione 2
500V

Tensione d'impulso
nominale

Ulteriori requisiti relativi alla sicurezza elettrica
devono essere definiti e implementati in funzione
dell'applicazione nel sistema globale.
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2.5.2 Compatibilita elettromagnetica

Il sistema, se incorporato o montato secondo specifiche
e se impiegato con cavi HEIDENHAIN, soddisfa la
Direttiva EMC 2014/30/UE in riferimento alle norme
generiche specifiche per:

= immunita (EN 61000-6-2)

B emissione (EN 61000-6-4)

Proteggere I'impianto da disturbi rispettando le
specifiche e le raccomandazioni riportate nel
presente manuale.

Disturbi non su linea
| disturbi non su linea

B sono disturbi ad alta frequenza che si diffondono sotto
forma di onde elettromagnetiche,

B vengono irradiati dal cavo del motore, dall'allog-
giamento dell'inverter e dal motore stesso,

B vengono assorbiti da utenze elettriche e dalle relative
linee di collegamento e riaccoppiati in rete come
correnti armoniche.

Fonti di disturbo elettriche

| disturbi elettrici sono principalmente causati da
accoppiamenti capacitivi o induttivi. Gli accoppiamenti
pPOSSONO essere eseguiti tramite linee nonché ingressi e
uscite di apparecchiature.

Fonti di disturbo elettriche tipiche sono:

m  forti campi magnetici di trasformatori, freni e motori
elettrici,

relé, contattori e valvole elettromagnetiche,
generatori di radiofrequenze, generatori di impulsi e
campi di dispersione magnetici di alimentatori,

E linee direte e di alimentazione delle apparecchiature
elencate sopra.

Emissione e immunita ai disturbi

Per motori trifase a velocita variabile con inverter si
generano livelli di disturbo elevati a causa dei rapidi cicli
di commutazione e in seguito alle ampie capacita di
accoppiamento. Tali disturbi si diffondono sulle linee e
mediante irradiazione.

Sono necessarie misure di protezione idonee per
la soppressione dei disturbi non su linea.

Sono necessarie misure di protezione idonee per
la soppressione dei livelli di disturbo.

Disturbi su linea
| disturbi su linea

®  sono componenti di disturbo ad alta frequenza derivanti

dalla modulazione dell'ampiezza di impulso (PWM) del
sistema di inverter,

B compromettono la stabilita della rete elettrica in seguito

a consumi di corrente non sinusoidali,
® gsjdiffondono principalmente tramite la linea di rete.

Sono necessarie misure di protezione idonee per
la soppressione dei disturbi su linea.
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Adozione di idonee misure di protezione per un
funzionamento privo di interferenze

Per un funzionamento privo di interferenze
dell'apparecchiatura € necessario rispettare i seguenti
punti. Eventuali scostamenti richiedono misure
specifiche relativamente alla sicurezza elettrica ed
EMC.

» Utilizzare solo cavi originali HEIDENHAIN. Prestare
attenzione a cadute di tensione sulle linee di
alimentazione

» Utilizzare elementi di collegamento (ad es. connettori,
morsettiere) con custodia metallica

» Collegare tra loro gli alloggiamenti di encoder,
motore, elementi di collegamento ed elettroniche
successive tramite la schermatura del cavo. Collegare
la schermatura su ampia superficie e tutt'intorno (360°)

» Collegare la schermatura esterna con la terra funzionale
secondo le istruzioni di montaggio

> Evitare il contatto accidentale della schermatura (ad es.
alloggiamenti di connettori) con altre parti metalliche.
Prestare attenzione in presenza di passacavo

» Non posare i cavi dei segnali in prossimita di fonti
di disturbo (utenze induttive quali contattori, motori,
inverter, elettrovalvole e simili)

» Verificare il sufficiente disaccoppiamento rispetto a
cavi che conducono segnali di disturbo. Un sufficiente
disaccoppiamento da cavi che conducono segnali di
disturbo si ottiene con una distanza in aria di 100 mm.
In caso di posa dei cavi in vani metallici, un sufficiente
disaccoppiamento da cavi che conducono segnali di
disturbo si ottiene mediante una parete divisoria messa
aterra

» Rispettare una distanza minima di 200 mm dalle bobine
diinduttanza

» Se nell'ambito dell'intero impianto si prevedono correnti
di compensazione, &€ necessario predisporre un
conduttore equipotenziale separato. La schermatura
non ha la funzione di un conduttore equipotenziale

> Attenersi alle avvertenze del produttore del sistema
di inverter. Prevedere eventualmente nuclei toroidali
nelle linee del motore, nei filtri di rete, nelle bobine di
commutazione o misure similari

64

2.6 Norme di sicurezza generali

Le norme di sicurezza specifiche, da osservare per le
singole attivita sull'apparecchiatura, sono indicate nei
relativi capitoli del presente manuale.

A PERICOLO

Pericolo di scosse elettriche!

Le apparecchiature non regolarmente collegate possono
causare lesioni serie 0 morte a causa di scosse
elettriche.

» Collegare lI'encoder integrato e il motore soltanto
alle elettroniche successive che soddisfano tuttii
requisiti relativi all'alimentazione PELV (EN 50178)

A PERICOLO

Pericolo di scosse elettriche!

Perdite di isolamento nell'apparecchiatura (ad es. cavo
danneggiato, guasto nell'apparecchiatura) possono
provocare lesioni serie 0 morte a causa di scosse
elettriche.

> Se ¢ presente una perdita di isolamento
nell'apparecchiatura, non metterla in funzione

» Collegare lI'encoder integrato e il motore soltanto
alle elettroniche successive che soddisfano tutti i
requisiti relativi all'alimentazione PELV (EN 50178)

Pericolo causato da forti campi magnetici!

A causa di forti campi magnetici nell'area circostante
I'apparecchiatura, € presente un rischio per la salute
delle persone con protesi sensibili a influssi magnetici
(ad es. pace maker).

> Mantenere le persone con protesi sensibili a influssi
magnetici a una distanza di sicurezza minima di 0,3
m dall'apparecchiatura

NOTA

Danno dei componenti interni dell'apparecchiatura.

La garanzia legale e quella commerciale decadono se si
apre l'apparecchiatura.
» Non aprire in nessun caso l'apparecchiatura.

» Far eseguire qualsiasi intervento soltanto dal
produttore dell'apparecchiatura.
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3 Trasporto e immagazzinaggio

.1 Disimballaggio dell'apparecchiatura

3
» Aprire in alto il cartone di imballaggio.
» Rimuovere il materiale di imballaggio.
» Rimuovere il contenuto.

» Controllare se la fornitura & completa.
>

Controllare se la fornitura ha subito danni durante il
trasporto.

3.2 Standard di fornitura e accessori

Lo standard di fornitura comprende gli articoli specificati di
seguito.

B Apparecchiatura

B Manuale diistruzioni

® Protocolli di misura

m  Appendice (opzionale)
Ulteriori informazioni: "Indicazioni sulla lettura della
documentazione’, Pagina 59

Accessori

Gli accessori opzionali elencati di seguito possono essere
ordinati da HEIDENHAIN:

3.3 In caso di danni dovuti al trasporto

> Richiedere la conferma del danno da parte dello
spedizioniere.

» Conservare il materiale di imballaggio per la verifica.

» Informare il mittente riguardo i danni.

> Mettersi in contatto con la filiale o il costruttore della
macchina per i ricambi.

o In caso di danni dovuti al trasporto:

» Conservare il materiale di imballaggio per la
verifica

» Contattare HEIDENHAIN o il costruttore della
macchina

Lo stesso vale anche per i danni di trasporto delle
richieste di ricambi.

Accessorio Codice
prodotto

Cavo di collegamento motore 1140842-xx

AccurET Modular 48 830781-01

AccurET 48 829943-01

AccurET VHP 48 822888-01

Adattatore per encoder con 1 Vpp (SRP 1159446-xx

5080)

per il collegamento diretto al controllore

di posizione ETEL AccurET

Adattatore per encoder con 1165032-xx

EnDat 2.2 (SRP 5010)

per il collegamento diretto al controllore
di posizione ETEL AccurET

o Per ulteriori informazioni sui controllori di
posizione di AccurET consultare il sito Internet
all'indirizzo www.etel.ch o inviarne espressa
richiesta a HEIDENHAIN.
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3.4 Reimballaggio e immagazzinaggio

Imballaggio dell'apparecchiatura

Il reimballaggio deve essere il piu possibile conforme a
quello originale.

» Proteggere gli attacchi dell'apparecchiatura con
coperture antipolvere.

» Imballare I'apparecchiatura in modo tale che vengano
attenuati gli urti e le vibrazioni durante il trasporto.

» Imballare I'apparecchiatura in modo tale che non possa
penetrare polvere o umidita.

» Allegare tutta la documentazione.

Immagazzinaggio dell'apparecchiatura
» Imballare I'apparecchiatura come descritto sopra.

» Osservare le disposizioni per le condizioni ambientali
Ulteriori informazioni: "Caratteristiche dell'encoder’,
Pagina 74

» Verificare I'eventuale presenza di danni
sull'apparecchiatura dopo ogni trasporto o
immagazzinaggio prolungato.
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4 Montaggio

4.1 Panoramica dell'apparecchiatura
Altre informazioni: "A", 'B", "C", Pagina 4

1 Componente rotore lato cliente,
variante di montaggio A

2 Componente statore lato cliente

3 Componente rotore lato cliente,
variante di montaggio B

4 Vite 1ISO 4762-M3-8.8. Necessario frenafiletti Vite
ISO 7092-3-200HV, coppia di serraggio 0,95 Nm
+0,05 Nm

5 Vite 1ISO 4762-M4-8.8. Necessario frenafiletti Vite
ISO 7092-4-200HV, coppia di serraggio 2.2 Nm
+0.72 Nm

6 Collegamento encoder

7 Collegamento conduttore di terra
8 Collegamento motore

9 Targhetta di identificazione

10 Marcatura della posizione 0° £5°
11 Rotore

12  Statore

a Quota lato cliente, necessaria per determinare la
lunghezza della vite

b Direzione consigliata della forza; se sono possibi-
li sovraccarichi dinamici, € necessario rispettare la
direzione consigliata della forza

4.2 Varianti di montaggio

Il montaggio dell'apparecchiatura prevede due diverse
varianti.

Variante di montaggio A
| punti di fissaggio di componente rotore lato cliente 1 e

componente statore lato cliente 2 si trovano su lati opposti

dell'apparecchiatura
Ulteriori informazioni: "A", Pagina 4

Variante di montaggio B
| punti di fissaggio di componente rotore lato cliente 3 e

componente statore lato cliente 2 si trovano su lati opposti

dell'apparecchiatura
Ulteriori informazioni: "B, Pagina 4
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4.3 Dimensioni di collegamento

Tutte le dimensioni di collegamento necessarie lato cliente
sono riportate nel disegno seguente:

Ulteriori informazioni: "F", Pagina 151 e seguenti

Tutte le quote nel disegno sono rappresentate in mm.

4.4 scheda daintegrare

A PERICOLO

Un montaggio non regolare pué comportare la rottura
o il sovraccarico dell'apparecchiatura.

| componenti dell'apparecchiatura possono staccarsi e
causare lesioni.

> Se sono possibili sovraccarichi dinamici, &
necessario rispettare la direzione consigliata della
forza

Superfici di montaggio e viti devono essere pulite
e prive di grasso

Posizionare I'apparecchiatura sui fori di montaggio
Avvitare le viti 4 e 5 con frenafiletti e rondella
Serrare le viti a croce

Serrare gradualmente le viti restanti fino alla coppia
indicata

Ulteriori informazioni: "A", Pagina 4, Pagina 4
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5 Installazione

5.1 Avvertenze generali

| connettori sull'apparecchiatura sono protetti da
contaminazione e danni con coperture antipolvere.

NOTA

La mancanza delle coperture antipolvere puo
determinare contaminazione e danni!

| contatti di collegamento possono essere compromessi
nella loro funzionalita o distrutti.

» Eliminare le coperture antipolvere soltanto se sono
collegati encoder o unita periferiche.

> Se si elimina un encoder o un'unita periferica,
riapplicare le coperture antipolvere sull'attacco.

NOTA

Range di alimentazione di tensione errato e cablaggio
errato.

Pericolo di danni all'apparecchiatura e danni
all'elettronica successiva.

» Inserire o staccare il cavo di collegamento tra
encoder ed elettronica successiva soltanto in
assenza di tensione

NOTA
Scarica elettrostatica (ESD)!

L'apparecchiatura contiene componenti a rischio
elettrostatico che possono essere distrutti da scarica
elettrostatica.

> Rispettare assolutamente le norme di sicurezza per
la gestione di componenti ESD sensibili

» Non toccare mai i pin di collegamento senza regolare
messa a terra

» In caso di interventi sui collegamenti
dell'apparecchiatura indossare un bracciale ESD con
messa a terra

B Rispettare le distanze minime da sorgenti di
disturbo
Ulteriori informazioni: "'D", Pagina 4

B Rispettare i raggi di curvatura dei cavi
Ulteriori informazioni: 'E', Pagina 4

® A seconda della versione dell'apparecchiatura,
osservare i diversi collegamenti dei sistemi di
misura
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5.2 Collegamento dell'encoder

» Rimuovere la copertura antipolvere e conservarla.

» Collegare in modo fisso i connettori degli encoder ai
relativi attacchi

» Per connettori con viti: non serrare a fondo le viti

Interfaccia EnDat 2.2

Pin Funzione
1,2,5,8 tensione di alimentazione
3,4,6,7 valori di posizione

Configurazione dei segnali EnDat 2.2 vedere "l",
Pagina 153

Interfaccia 1 Vpp

Pin Funzione

1,3,7,9,11,14 segnali incrementali
2,4,10,12 tensione di alimentazione
6,8, 13 altri segnali

Configurazione dei segnali 1 Vpp vedere "J", Pagina 153
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5.3 Collegamento del motore

o Le operazioni successive devono essere eseguite
soltanto da un elettrotecnico specializzato!
Ulteriori informazioni: "Qualifica del personale’,
Pagina

5.4 Collegamento dei conduttori di terra

L'apparecchiatura deve disporre di una regolare terra di
protezione.

o Le operazioni successive devono essere eseguite
soltanto da un elettrotecnico specializzato!
Ulteriori informazioni: "Qualifiche del personale”,
Pagina 61

» Rimuovere la copertura antipolvere e conservarla.

» Collegare il cavo di collegamento del motore all'attacco
motore dell'apparecchiatura

» Collegare il cavo di collegamento del motore in modo
fisso all'attacco del sistema di regolazione

» Per connettori con viti: non serrare a fondo le viti
» Prevedere una protezione da contatto sull'attacco del
motore

Collegamento motore

Pin Funzione

1,23 tensione di alimentazione

Tramite il cavo del motore € garantita la terra
di protezione che in conformita a EN 61800-5-1
deve presentare una sezione uniforme come i
conduttori di alimentazione del motore. Sulla
base delle specifiche locali o delle norme
applicative specifiche possono sussistere
requisiti maggiori relativamente alla terra di
protezione.

Se i requisiti della terra di protezione sono elevati,
€ necessario collegare un conduttore di terra
separato.

4 Terra di protezione

Configurazione dei segnali dell'attacco motore vedere "K',
Pagina 153

Cavo di collegamento del motore (accessorio)

Pin Funzione

1,23 tensione di alimentazione

4 Terra di protezione

Configurazione dei segnali del cavo di collegamento del
motore vedere "L", Pagina 153
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> Verificare se la terra di protezione nel collegamento del
motore (pin 4) & sufficiente

> Se la terra di protezione nel collegamento del motore
non e sufficiente, occorre collegare il conduttore di terra
al filetto 7
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6 Messa in servizio

6.1 Avvertenze generali

L'apparecchiatura pud essere messa in funzione soltanto
se e stato riscontrato che la macchina, in cui deve essere
integrata l'apparecchiatura, &€ conforme alle disposizioni
della Direttiva Macchine 2006/42/CE. In conformita
allAppendice Il Parte 1 Sezione A & necessario presentare
la dichiarazione di conformita CE per questa macchina.

Abbigliamento lento o capelli lunghi possono rimanere
impigliati nell'apparecchiatura e venire trascinati al
suo interno!

Pericolo di lesioni a causa di inserimento, cattura o
trascinamento di abbigliamento o capelli.

» Durante il lavoro indossare abbigliamento aderente e
una retina per capelli

Pericolo di schiacciamento a causa di distanze di
sicurezza ridotte!

Se le distanze di sicurezza dai profili circostanti sono
insufficienti, sussiste il pericolo di schiacciamento per gli
arti.

> |l costruttore della macchina (OEM) deve assicurare
un ambiente sicuro e distanze di sicurezza sufficienti

Componenti non fissati in modo regolare possono
essere proiettati fuori dall'apparecchiatura.

Componenti fissati proiettati fuori dall'apparecchiatura
pPOSSONo comportare lesioni.

» Fissare in modo sicuro tutti i componenti
dell'apparecchiatura

A ATTENZIONE

Alla messa in servizio possono verificarsi rumori a
causa di influssi di controllo in un campo di frequenze
inconsueto con volume variabile.

Un elevato livello di rumorosita pud comportare
malessere, stress e ronzii.

» Indossare cuffie protettive

NOTA

Pericolo di danni all'apparecchiatura a causa di
componenti non in grado di muoversi liberamente.

Componenti dell'apparecchiatura non in grado di
muoversi liberamente possono causare un sovraccarico
del motore.

» Prima della messa in servizio verificare manualmente
che i componenti dell'apparecchiatura siano liberi di
muoversi
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6.2 Parametrizzazione del sistema di
regolazione
Il sistema di regolazione deve essere parametrizzato

correttamente in conformita alle informazioni riportate di
seguito.

6.3 Protezione da sovraccarico termico

Le apparecchiature della serie SRP 5000 possono essere
azionate con sicurezza alle seguenti condizioni. Devono
essere rispettate le condizioni ambientali e di montaggio in
conformita ai dati della scheda tecnica.

Motore in funzione (numero di giri # 0):

m con corrente continua (lg) per un periodo molto lungo
(illimitato)

= con corrente massima (I,) per max 1 s. La corrente
massima (Ip) non deve essere superata

B con correnti comprese tra corrente continua (Ig) e
corrente massima (Ip) per un periodo superiorea 1s
€ necessaria la protezione da sovraccarico termico
mediante monitoraggio 12t nell'elettronica di regolazione

Motore a riposo (numero di giri 0):

® con corrente di stallo (I) per un periodo molto lungo
(illimitato)

® con corrente continua (I) per max 3 minuti

6.4 Funzionamento con sistema di
regolazione AccurET

HEIDENHAIN raccomanda l'impiego del sistema
di regolazione:
B AccurET di ETEL
Ulteriori informazioni: "Standard di fornitura e
accessori’, Pagina 65

Nei sistemi di regolazione AccurET di ETEL consigliati

sono integrate le caratteristiche per la protezione da
sovraccarico termico. Informazioni sulla parametrizzazione
sono riportate nel manuale "AccurET Operation & Software"
di ETEL.
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6.5 Funzionamento con sistema di
regolazione di altri produttori

E responsabilita del cliente assicurarsi che — in modo
analogo a quello dei sistemi di regolazione AccurET
di ETEL consigliati — sia presente la protezione

da sovraccarico termico mediante misure idonee

nell'elettronica di regolazione, ad esempio monitoraggio 12t.

Sono da parametrizzare in proposito i limiti di corrente e
tempo.

Se il valore della corrente attuale supera il valore limite
RMS 12t, viene attivato un circuito di integrazione. Se il
circuito di integrazione raggiunge il limite di tempo 12, il
sistema di regolazione deve interrompere |'alimentazione
elettrica al motore.

Limite di corrente RMS = |g motore a riposo
12t (numero di giri = 0)

= |, motore in funzione
(numero di giri # 0)

Limite di tempo 12t = (I52-12) x t
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7 Funzionamento

Pericolo di schiacciamento a causa di distanze di
sicurezza ridotte!

Se le distanze di sicurezza dai profili circostanti sono
insufficienti, sussiste il pericolo di schiacciamento per gli
arti.

» |l costruttore della macchina (OEM) deve assicurare
un ambiente sicuro e distanze di sicurezza sufficienti

Abbigliamento lento o capelli lunghi possono rimanere
impigliati nell'apparecchiatura e venire trascinati al
suo interno!

Pericolo di lesioni a causa di inserimento, cattura o
trascinamento di abbigliamento o capelli.

» Durante il lavoro indossare abbigliamento aderente e
una retina per capelli

Pezzi non fissati in modo regolare possono essere
proiettati fuori dall'apparecchiatura.

Pezzi proiettati fuori dall'apparecchiatura possono
comportare lesioni.

» Fissare in modo sicuro i pezzi
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8 Manutenzione

8.1 Pulizia

NOTA

Pulizia con attrezzi taglienti o detergenti aggressivi

L'apparecchiatura si danneggia in caso di pulizia non
appropriata.

» Non utilizzare detergenti abrasivi 0 aggressivi oppure
solventi.

» Non rimuovere lo sporco piu ostinato con oggetti
appuntiti.

» Pulire le superfici esterne con un panno imbevuto in
acqua e detergente neutro

8.2 Programma di manutenzione

L'apparecchiatura & in grado di funzionare senza alcuna
necessita di interventi di manutenzione.

NOTA

Funzionamento di apparecchiature difettose

Il funzionamento di apparecchiature difettose pud
comportare danni conseguenti gravi.

» Se danneggiata, non riparare I'apparecchiatura né
metterla piu in funzione.

> Mettersi in contatto con la filiale di assistenza
HEIDENHAIN.
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9 Cosa fare se...

9.1 Guasti generali

In caso di guasti o compromissioni durante il
funzionamento non inclusi nella tabella sottostante
"Eliminazione di guasti’, € necessario mettersi in contatto
con la filiale di assistenza HEIDENHAIN.

Pericolo di schiacciamento a causa di distanze di
sicurezza ridotte!

Se le distanze di sicurezza dai profili circostanti sono
insufficienti, sussiste il pericolo di schiacciamento per gli
arti.

» |l costruttore della macchina (OEM) deve assicurare
un ambiente sicuro e distanze di sicurezza sufficienti
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9.2 Eliminazione dei guasti

Guasto Possibile causa Rimedio

Il motore non si avvia Linee di alimentazione interrotte » Controllare gli attacchi
| contatti potrebbero essere
danneggiati, eventualmente
correggere

Il monitoraggio 12t € intervenuto » Verificare la presenza di
sovraccarico del motore,
eventualmente ridurre il carico
0 adattare i parametri di
regolazione

> Verificare se il monitoraggio

12t &€ impostato correttamente,
eventualmente correggere gli

errori
[l motore gira nella direzione errata Impostazione encoder errata » Verificare le impostazioni
Errore di fase in ingresso » Incrociare due fasi del motore
Guasto della comunicazione Linee di alimentazione interrotte » Controllare gli attacchi

| contatti potrebbero essere
danneggiati, eventualmente

correggere
[ motore emette un ronzio e Rotore bloccato » Controllare se il motore &
l'assorbimento di corrente ¢ elevato libero di girare
Guasto attacco » Verificare l'attacco dell'enco-
encoder der

Problema con l'isolamento del motore » Contattare la filiale di assisten-
za HEIDENHAIN

Il motore si surriscalda eccessivamente/  Sistema di regolazione impostato in > Verificare le impostazioni del
Odore di bruciato modo errato sistema di regolazione
Sovraccarico » Eseguire una misurazione

della potenza
Ridurre il carico

Raffreddamento insufficiente » Correggere I'apporto di aria di
raffreddamento ovvero libera-
re i canali dell'aria di raffredda-
mento, eventualmente preve-
dere ventole esterne

Temperatura ambiente eccessiva > Rispettare l'intervallo di tempe-
rature ammesso

Modalita nominale superata » Adattare la modalita nominale
del motore secondo le neces-
sarie condizioni di esercizio

Cuscinetto danneggiato » Contattare la filiale di assisten-
za HEIDENHAIN
Rumori di attrito innaturali o momenti di Problema di allineamento » Verificare il montaggio
attrito eccessivi Traferro contaminato > Contattare la filiale di assisten-
za HEIDENHAIN
Cuscinetto danneggiato » Contattare la filiale di assisten-

za HEIDENHAIN
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9.3 Guasti durante il funzionamento con
sistema di regolazione AccurET

Impiegando la tavola circolare con sistema di regolazione
possono anche presentarsi i guasti gia citati.

Ulteriori informazioni: "Eliminazione dei guasti’, Pagina 72.

Il significato dei guasti verificatisi e le indicazioni per la
relativa eliminazione sono riportati anche nelle istruzioni
del relativo sistema di regolazione.
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10 Smontaggio, tutela ambientale e
smaltimento

Pericolo causato da forti campi magnetici all'apertura
dell'apparecchiatural!

A causa di forti campi magnetici nell'area circostante
I'apparecchiatura, € presente un rischio per la salute
delle persone con protesi sensibili a influssi magnetici
(ad es. pace maker).

» Mantenere le persone con protesi sensibili a influssi
magnetici a una distanza di sicurezza minima di T m
dall'apparecchiatura

A ATTENZIONE

Pericolo di schiacciamento causato da forti forze
magnetiche all'apertura dell'apparecchiatura!

Parti del corpo possono rimanere schiacciate o
incastrate.

» Non avvicinarsi in prossimita dell'apparecchiatura
con materiali magnetizzabili (ad es. orologi, attrezzi
in acciaio o ferro) e/o magneti permanenti

» Indossare guanti protettivi

Operazioni preliminari
» Spegnere la macchina e scollegarla dalla rete elettrica

» Staccare il cavo di collegamento del motore dal sistema
di regolazione

» Staccare il connettore dell'encoder
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10.1 Smontaggio

Occorre inoltre attenersi anche alle relative norme
di sicurezza, indicate per l'installazione dei relativi
componenti.

Lo smontaggio dell'apparecchiatura viene opportunamente
eseguito in sequenza inversa rispetto al montaggio.

Qualora l'apparecchiatura debba essere temporaneamente
immagazzinata dopo lo smontaggio, & necessario attenersi
alle disposizioni previste in materia ambientale.

Ulteriori informazioni: "Caratteristiche dell'encoder”,
Pagina 74

Il reimballaggio deve essere il pit possibile conforme a
quello originale:

» Inserire l'apparecchiatura negli inserti in cartone
conformemente allo stato di fornitura originale.

» Allegare tutta la documentazione inclusa nello standard
di fornitura.
Ulteriori informazioni: "Conservazione e inoltro della
documentazione’, Pagina 59

10.2 Smaltimento

NOTA

Smaltimento errato dell'apparecchiatura!

Se l'apparecchiatura viene smaltita
erroneamente, ne possono conseguire danni
ambientali.

» Non smaltire apparecchiature elettriche e
componenti elettronici nei rifiuti domesti-
Ci

> Riciclare I'apparecchiatura secondo le
disposizioni di smaltimento locali

hi¢

» Per chiarimenti relativi allo smaltimento
dell'apparecchiatura, mettersiin contatto con la filiale di
assistenza HEIDENHAIN
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11 Dati tecnici

Per ulteriori dati tecnici consultare il catalogo
"Angle Encoder Modules".

11.1

Caratteristiche dell'encoder

Segnale in uscita

SRP 5080 SRP 5010
Segnali incrementali T Vpp -
Indici di riferimento 80 (adistanza -
codificata)
Valori di posizione - EnDat 2.2
assoluti
Posizione - 28 bit
al giro
Frequenza di clock - <16 MHz
Tempo esecuzione - 5us (a8 MHz)
Periodi del segnale 30.000 16.384

Collegamento elettrico

SRP 5080 SRP 5010
Tensione di alimen- 5VDC+0,25V 36VDC...14V
tazione
Corrente assorbita <175 mA <140 mA
(tipica, senza carico) a5V asvVv
Potenza assorbita <950 mW <1,1W
asVv a36V
<1,3W
al4vVv
Lunghezza cavo 1,5m

(lunghezza cavo max: 30 m)
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11.2 Caratteristiche del motore

Condizione di montaggio
Tutte le caratteristiche del motore sono valide per la
seguente condizione di montaggio:
B Temperatura ambiente 20 °C
B Temperatura bobine 40 °C
B Statore avvitato su piastra in acciaio con:
® superficie totale 0,016 m2
B capacita termica spec. 460 J/kgK (a 20 °C)
®  conduttivita termica spec. 30 W/mK (a 20 °C)

Curva caratteristica di numero di giri/coppia

3,00

250 - o = - TpconDC 48V

S~ o —— Tccon DC 48V
2,00

S~
1,50 e

1,00

Momento torcente in Nm

0,50

0128

0,00

0 50 100 150 200 250 300

Velocita in giri/min
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Caratteristiche del motore

Coppia di picco T, 2,70 Nm
Coppia nominale T, 0,385 Nm
Coppia di stallo Ty 0,253 Nm
Velocita di stallo ng 0,013 giri/min
Velocita massima Nyax 300 giri/min
Costante di coppia K 0,668 NmM/Arms
Costante forza controelettromotrice 0,397 V,s/(rad/s)
Ky
Costante motore K, 0,181 Nm/~w
Resistenza elettrica R20 9,06 Q
(@a20°C)
Induttanza elettrica L1 2,42 mH
Corrente massima I, 424 A
Corrente nominale I, 0,688 Ams
Corrente di stallo I 0,487 Arms
Potenza dissipata nominale max 6,94 W
Tensione circuito intermedio max 48V DC
Numero di poli 20
Collegamento elettrico
Connettore M12 (4 poli,
maschio)
Diametro cavo @7,0mm
Lunghezza cavo <5m
Piedinatura connettore vedere "K",
Pagina 153
Numero di fasi 3
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11.3 Caratteristiche del cuscinetto

Caratteristiche del cuscinetto

Carico assiale max ammesso’) 200N
(carico centrato)

Carico radiale max ammesso?) 60 N

Coppia max ammessa’) 2,5Nm

Coppia max trasmissibile dell'albero 2,7 Nm

Velocita di rotazione mecc. max 300 mint
Momento d'attrito <25 mNm
Coppia di spunto <15mNm

1) carico puramente statico, senza vibrazioni e urti
supplementari

11.4 Caratteristiche generali

Condizioni ambientali

Temperatura di 0°C...+40°C
lavoro
Temperatura di 0°C...+50°C

immagazzinaggio

Umidita relativa 10% ... 75% u.r.

dell'aria (senza formazione di condensa)
Vibrazioni 20 m/s? (EN 60 068-2-6)
(55-2000 Hz) (senza carico)
Urti (6 ms) 100 m/s2 (EN 60 068-2-27)
(senza carico)
Altezza diimpiego <2000 m
Informazioni generali
Direttive = Direttiva EMC 2014/30/UE
® Direttiva Macchine
CE2006/42/CE

Grado di protezio- ~ ® con installazione eseguita: IP40

ne EN 60529 allo stato di fornitura: IP20
Peso = 1,82kg
Momento di B 1,76 x 108 kgm?

inerzia rotore
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11.5 Dimensioni dell'apparecchiatura
Ulteriori informazioni: 'F', Pagina 151 ... "H",

Pagina 152

Tutte le quote nel disegno sono rappresentate in mm.

1 Componente rotore lato cliente,
variante di montaggio A

2 Componente statore lato cliente

3 Componente rotore lato cliente,
variante di montaggio B

4 Vite ISO 4762-M3-8.8. Necessario frenafiletti Vite
ISO 7092-3-200HV, coppia di serraggio 0,95 Nm
+0,05 Nm

5 Vite ISO 4762-M4-8.8. Necessario frenafiletti Vite
ISO 7092-4-200HV, coppia di serraggio 2.2 Nm
+0.12 Nm

©

Quote lato cliente necessarie per trasmettere il
carico massimo ammesso in conformita ai dati
tecnici

Quote opzionali lato cliente

Collegamento conduttore di terra

Secondo variante

Senso di rotazione dell'albero per segnali in uscita
secondo descrizione delle interfacce

Dimensioni di collegamento lato cliente

® ©@6606
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SRP 5080 SRP 5010
ADOUAAFIL 1 Vpp -
S=
UJ7L>AY— 80 (fextS&Eiit -
2 ER)
biEp) - EnDat 2.2
BB
1 EEEEEDD - 28 bit
LiAT=S
20w DKL - <16 MHz
RIS - 5 us (8 MHz )
ESEH 30000 16384
SRP 5080 SRP 5010
BIRHS DC5V+0.25V DC36V..14V
SHEER <175 mA < 140 mA
(B, 8RE/al) (5V ) (5V B)
EBIHE <950 mW <11 W
(5V K) (3.6 V BF)
<1.3W
(14 V B)
Tg—JILE 1.5m

(BRI —JILEE : 30 m)
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= [EEES=E 460 J/kgK (20 °C BF)
B HEEMRER 30 W/mK (20 °C BF)
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F~a - - Tp(DC48VDIHE)

S~ — Tc (DC 48VDIHE)

T

E-OMLIT, 2.70 Nm

A& LD T, 0.385 Nm

gRIE NLD T 0.253 Nm
ARIEBIEES n 0.013 rpm
ExA[EERE Nmax 300 rpm
MLOES K, 0.668 NM/Arms
WREEBNEER K, 0.397 Vims/(rad/s)
E—YEH Kn 0.181 Nm/vW
BEIEHL R20 9.06 0

(20 °C B)

BB L1 2.42 mH

RABI Iy 4.24 A

EISETR I, 0.688 Arms
I I 0.487 Arms
BATISB A% 6.04 W

B AREEIIREE DC 48 V

oy 20

5547 M12 (4 B>, AR)
T—JILR @ 7.0 mm
s—TJILE <5m
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I ER S EIE Tt 300 min-1

BEEZENLD <25 mNm

wE LD <15 mNm
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RERE 0°C...+50°C
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i) 20 m/s2 (EN 60 068-2-6)
(55~2000 Hz) (B L)
& (6 ms) 100 m/s2 (EN 60 068-2-27)
(B2 L)
EAES <2000 m
—A%EEIH
BARSA> = EMC #5% 2014/30/EU
® EC #iES 2006/42/EC
IREEZR = fHI7EF : IP40
EN 60529 = HARS : IP20
= = 1.82kg
O—45DEHE— = 1.16 x 103 kgm?
A~
94
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2
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BERAO—5ET 8. BYTF5E B
AL~ ISO 4762-M3-8.8, #ME(CEDTE
ML ROVIRRETY, Jw+ I1SO
7092-3-200HV. ##{F+ ~ILZ2 0.95 Nm
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SRP 5010 EnDat 2.2

1 2 3 4 5 6 7 8
SensorQ0V | SensorU, Data Data oV Clock Clock Up
WH BU GY PK WHGN YE VT BNGN
J
SRP 5080 1 Vss
1 2 3 4 5 6 7 8
A+ oV B+ Up / / R- /
BN WHGN GY BNGN / YEBK BK GNBK
9 10 11 12 13 14 15
A- Sensor 0V B- Sensor U, / R+ /
GN WH PK BU VT RD /
K
SRP 50x0
d
1 2 3 4
Phase 1 Phase 2 Phase 3 GND
L
Motorverbindungskabel
1 2 3 4
Phase 1 Phase 2 Phase 3 GND
WH BN GN YE
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