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Nociones basicas | Validez de la documentacion |

1 Nociones basicas
Este capitulo contiene informacion sobre el presente producto y el presente manual de montaje.

1.1 Validez de la documentacion

Estas instrucciones de montaje son validas para los equipos de la serie MKV 1630, MKV 9630.
» Antes de usar esta documentacion, debe comprobarse si se corresponde con el tipo de equipo utilizado
La identificacion del equipo se encuentra en la placa de caracteristicas.

Placa de caracteristicas MKV 1630

Placa de caracteristicas con leyenda

1 Denominacion del producto
2 N.° deidentificacion (ID)
3 Numero de serie (NS)

Placa de caracteristicas MKV 9630

Placa de caracteristicas con leyenda

1 Denominacion del producto
2 N.° deidentificacién (ID)
3 Numero de serie (NS)
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Nociones basicas | Grupos objetivo del manual de montaje |

1.2  Grupos objetivo del manual de montaje

El presente manual de montaje debe leerlo y tenerlo en cuenta todo el personal que lleve a cabo alguno de los
trabajos siguientes:

® Disefio

= Montaje

B Desmontaje

1.3 Instrucciones para la lectura de la documentacion

jAccidentes mortales, lesiones o dafios materiales originados por la no observancia de la documentacién!

Si no se observan las indicaciones de la Documentacion pueden producirse accidentes mortales, lesiones o dafios
materiales.

> Leer la documentacion cuidadosa y completamente
» Conservar la documentacion para futuras consultas

La tabla siguiente contiene las partes que componen la documentacion en el orden secuencial de su prioridad de
lectura.

Documentacion Descripcion

Anexo Existe un anexo que complementa o sustituye el contenido correspon-
diente del manual de instrucciones y, en su caso, del manual de montaje.

Si el suministro contiene un anexo, este tiene la maxima prioridad de
lectura. Todos los contenidos restantes de la documentacién mantienen
su validez.

Manual de instrucciones de uso El manual de instrucciones de uso contiene todas las informacio-
nes e instrucciones de seguridad necesarias para hacer funcionar
correctamente el equipo y de acuerdo con el fin al que esta destina-
do. El manual de instrucciones incluido entre los elementos suminis-
trados esta en inglés y puede descargarse en otros idiomas desde
www.heidenhain.com/documentation . Debe seguirse el manual de
instrucciones para poner en marcha el sistema.

En el orden de prioridad de lectura, el manual de instrucciones ocupa la
segunda posicion.

Instrucciones de montaje Este manual de montaje contiene toda la informacion e instrucciones de
seguridad para montar e instalar correctamente el equipo. Este manual
de montaje no estad incluido en el alcance de suministro y debe descar-
garse desde www.heidenhain.com/documentation .

En el orden de prioridad de lectura, el manual de montaje ocupa la tercera
posicion.
¢.Desea modificaciones o ha detectado un error?

Realizamos un mejora continua en nuestra documentacion. Puede ayudarnos en este objetivo indicandonos sus
sugerencias de modificaciones en la siguiente direccion de correo electronico:

userdoc@heidenhain.de
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Nociones basicas | Distinciones de texto |

1.4 Distinciones de texto

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen verwendet:

Darstellung Bedeutung
> . kennzeichnet einen Handlungsschritt und das Ergebnis einer Handlung
> . Beispiel:
» Transportsicherung durch Kippen entfernen (c)
> Transportsicherung ist entfernt
u kennzeichnet eine Aufzahlung
m Beispiel:
m Feste Verunreinigungen: Klasse 3
B Max. Drucktaupunkt: Klasse 4
fett identifica elementos en ilustraciones, por ejemplo, posiciones, medidas y secuencias
de pasos
Ejemplo:
S kennzeichnet den Beginn der Messléange (ML).
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Nociones basicas | Instrucciones empleadas |

1.5 Instrucciones empleadas

Indicaciones para la seguridad

Los avisos de seguridad advierten contra los peligros en la manipulacion del equipo y proporcionan las instrucciones
para evitarlos. Los avisos de seguridad se clasifican en funcion de la gravedad del peligro y se subdividen en los
grupos siguientes:

A PELIGRO

Peligro indica un riesgo para las personas. Si no se observan las instrucciones para la eliminacion de riesgos es
seguro que el peligro ocasionara la muerte o lesiones graves.

Advertencia indica un riesgo para las personas. Si no se observan las instrucciones para la eliminacion de riesgos
es previsible que el riesgo ocasionara la muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

Precaucién indica un peligro para las personas. Si no se observan las instrucciones para la eliminacion de riesgos
es previsible que el riesgo ocasione lesiones leves.

INDICACION

Indicacion indica un peligro para los equipos o para los datos. Si no se observan las instrucciones para la
eliminacion de riesgos es previsible que el riesgo ocasione un dafio material.

Notas de informacion

Las notas de informacion garantizan un uso del equipo eficiente y exento de fallos. Las notas de informacion se
clasifican en los grupos siguientes:

El simbolo informativo representa un consejo.
Un consejo proporciona informacion adicional o complementaria importante.

El simbolo del libro indica una referencia cruzada.

Una referencia cruzada dirige a documentacion externa, p. €j. a la documentacion de HEIDENHAIN o de
terceros proveedores.

1.6 Unidades y tolerancias

Sino se indica lo contrario, en este manual de montaje las medidas mm
corresponden a unidades milimétricas.

Si no se indica lo contrario, en este manual de instrucciones las tolerancias son
segun el estandar de las normas ISO 8015y ISO 2768.

Tolerancing ISO 8015
ISO 2768:1989-mH
<6 mm: £0.2 mm

~N

HEIDENHAIN | Instrucciones de montaje | MKV 1630, MKV 9630 | 10/2024



Seguridad | Cualificacion del personal |

2 Seguridad

Este capitulo contiene informacion importante sobre la seguridad para montar e instalar el equipo de forma correcta.

2.1 Cualificacion del personal

El montaje, la puesta en marcha y el desmontaje deben ser realizados por un especialista cualificado, respetando las
normas de seguridad locales.

2.2 Instrucciones generales de seguridad

Riesgo de descarga eléctrica debido a la conexion a electronicas subsiguientes inadecuada.

Si conecta el equipo a electronicas subsiguientes inadecuadas, pueden producirse lesiones graves o accidentes
mortales.

> Conecte el equipo Unicamente a electronicas subsiguientes cuya tension de alimentacion se genere a partir de
sistemas PELV

Conexiones de enchufe y tensién!

Si se desconectan enchufes del sistema que estan bajo tension, pueden producirse accidentes mortales o heridas
graves.

> Realizar las conexiones o desconexiones Unicamente cuando no exista tension

Riesgo de lesiones debido a componentes dafiados o desgastados!

Si instala involuntariamente componentes dafiados o desgastados, pueden fallar las funciones de seguridad. El
fallo de las funciones de seguridad puede causar la muerte o lesiones graves.

» Comprobar si el componente ha sufrido dafios

No utilice componentes dafiados o desgastados

En caso de repuesto, vuelva a cortar la rosca

Utilice pernos, pasadores y tuercas nuevos

Asegure los pernos y las tuercas con un dispositivo de bloqueo de material adecuado para evitar que se aflojen

v vyYvyy

Movimientos incontrolados del eje

Si la configuracion del MKV no se realiza correctamente, pueden producirse movimientos incontrolados de los
ejes de la maquina.

> Configure el MKV de forma minuciosa y asegurese de establecer los valores de correctamente.
» Compruebe la plausibilidad de los datos de posicién

(=]
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Seguridad | Instrucciones generales de seguridad |

INDICACION

Daios materiales por cargas mecanicas

> No deje caer el equipo y no lo someta a sacudidas fuertes
» No exponga el equipo a esfuerzos mecanicos
> No realice ningin cambio estructural en el equipo

INDICACION

Dafos materiales por cargas eléctricas!

> Realizar las conexiones o desconexiones Unicamente cuando no exista tension
» No tocar los contactos de los enchufes

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

El equipo contiene componentes en riesgo de descargas electrostaticas y que pueden quedar destruidos por dicho
motivo.

> Deben observarse ineludiblemente las medidas de seguridad para el manejo de componentes sensibles a la
ESD
» Nunca deberan tocarse las patillas de conexion sin haberse realizado una puesta a tierra adecuada

> Al realizar tareas con las conexiones del equipo, es preciso llevar un brazalete ESD puesto a tierra.

HEIDENHAIN | Instrucciones de montaje | MKV 1630, MKV 9630 | 10/2024
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Alcance del suministro y accesorios | Alcance de suministro del MKV 1630 |

3 Alcance del suministro y accesorios
Este capitulo contiene informacion sobre el alcance de suministro y los accesorios del equipo.

3.1 Alcance de suministro del MKV 1630

Componentes Figura

Electronica para la lectura de multiples cabezales (MKV)
con carcasa.

Manual de instrucciones de uso

3.2 Alcance de suministro del MKV 1630

Componentes Figura

Electronica para la lectura de multiples cabezales (MKV)
como placa de circuito

Manual de instrucciones de uso

10 HEIDENHAIN | Instrucciones de montaje | MKV 1630, MKV 9630 | 10/2024



Alcance del suministro y accesorios | Accesorios para el montaje |

3.3 Accesorios para el montaje

Los siguientes accesorios pueden pedirse por separado enHEIDENHAIN .

Denominacién ID Figura

Cable adaptador para MKV 9630 141547515

Cable adaptador para MKV 1630 517673-02

Cable adaptador para MKV 1630 (alternativo) 1402916-58
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Montaje | Requisitos e indicaciones |

4 Montaje

En este capitulo se describen los requisitos de montaje, las diferentes variantes de montaje y todos los demas pasos
de montaje necesarios.

4.1 Requisitos e indicaciones

Antes de montar la electrénica para la lectura de multiples cabezales, asegurese de haber montado previamente
todos los sistemas de medida que se conectaran a la misma.

Asegurese de que los sistema de medida estén montados correctamente.

Deben observarse las instrucciones del manual de montaje del sistema de medida correspondiente.
» www.heidenhain.com/documentation
> Introduzca el ID del sistema de medida

INDICACION

Dafios materiales debidos a una cantidad elevada de suciedad o liquidos

El equipo no esta protegido contra la entrada de suciedad o liquidos pesados y puede producirse un cortocircuito
eléctrico.

> Sies necesario, proteja el equipo colocando una placa protectora o similar

Para evitar interferencias en la sefial, mantenga la distancia minima a las fuentes de interferencia, por ejemplo, lineas
eléctricas.

@ Para mas informacién sobre las fuentes de interferencia, consulte el catdlogo Interfaces of HEIDENHAIN
Encoders.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 1078628
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Montaje | Montaje de la carcasa MKV 1630 | Montaje de la carcasa

4.2 Montaje de la carcasa MKV 1630

4.2.1 Instrucciones para montar la carcasa

4.2.2 Materiales y herramientas

Para la siguiente actividad necesitara el siguiente material y herramientas:

Incluidos en los elementos suministrados
® 1 tuerca hexagonal ISO 4032 — M5

® 2 arandelas ISO 7090 A2/140HV

® 1 arandela dentada

Pedir por separado

B 4tornillos ISO 4762 M4—

B 4 arandelas ISO 125-D9.0/4.3

m 1 cable de puesta a tierra con terminal de ojo

® | lave dinamométrica (hexagono interior 3 mm,
hexagono exterior 8 mm)

4.2.3 Montaje de la carcasa

» Fije la carcasay apriete los tornillos
al par especificado.

©)
g
g

g

(

4x
ISO 4762 - M4
Mg =1 Nm=0.1 Nm

ISO 125 - D9.0/4.3

0 @(®

» Conecte |la carcasa a tierra

» Conecte los cabezales captadores

Siguiente paso: "Conexion de los
cabezales captadores”, Pagina 15
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Montaje | Montaje de la pletina MKV 9630 | Montaje de la pletina

4.3 Montaje de la pletina MKV 9630
4.3.1 Instrucciones para montar la pletina

4.3.2 Materiales y herramientas

Para la siguiente actividad necesitara el siguiente material y herramientas:

Incluidos en los elementos suministrados Pedir por separado
B 4tornillos ISO 4762 M4—
B 4 arandelas ISO 125-D9.0/4.3

1 cable de puesta a tierra con terminal de ojo
B Carcasa conductora

® [ lave dinamométrica (hexdgono interior 3 mm)

4.3.3 Montaje de la pletina

> Fije la pletina y apriete los tornillos
con el par especificado.

4x
ISO 4762 - M4
Mg =1 Nm=+0.1 Nm

ISO 125 - D9.0/4.3

0 ca(®

INDICACION

Dafios materiales por conexién a
tierra inadecuada.

Una conexién a tierra insuficiente
entre el dispositivo y la maquina
provocara dafios al dispositivo y
acortara su vida util.

> Asegurese de que la resistencia
entre el dispositivo y la maquina
sea<1Q)

» Conecte la carcasa conductora

> Aseglrese de que el equipo esté
correctamente conectado a tierra.

» Conecte los cabezales captadores
Siguiente paso: 'Conexion de los cabezales captadores’, Pagina 15

14
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Montaje | Conexion de los cabezales captadores | Variantes de montaje

4.4 Conexion de los cabezales captadores

4.4.1 Variantes de montaje

Conexion al MKV 1630 Conexion al MKV 9630

o
]
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©
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1-1630 Pagina 16 1-9630
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Montaje | Conexion de los cabezales captadores | Variante de montaje 1-9630

4.4.2 Variante de montaje 1-1630

Conexion de los cabezales captadores (1-1630)

» Conecte el cabezal captador AB
como se muestra

» Conecte el CD del cabezal captador
Ccomo se muestra

Iy DI

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso’, Pagina 23

4.4.3 Variante de montaje 1-9630

Conexion de los cabezales captadores (1-9630)

» Conecte el cabezal captador AB
Como se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en la toma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Conecte el CD del cabezal captador
COMo se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en latoma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso", Pagina 23
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Montaje | Conexion de los cabezales captadores | Variante de montaje 2-9630

4.4.4 Variante de montaje 2-1630

Conexion de los cabezales captadores (2-1630)

» Conecte el cabezal captador AB
como se muestra

» Conecte el cabezal captador C como
se muestra

Iy DI

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso’, Pagina 23

4.4.5 Variante de montaje 2-9630

Conexion de los cabezales captadores (2-9630)

» Conecte el cabezal captador AB
Como se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en la toma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Conecte el cabezal captador C como
se muestra

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso", Pagina 23
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Montaje | Conexion de los cabezales captadores | Variante de montaje 3-9630

4.4.6 Variante de montaje 3-1630

Conexion de los cabezales captadores (3-1630)

» Conecte el cabezal captador AB
como se muestra

» Conecte el CD del cabezal captador
Ccomo se muestra

Iy DI

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso’, Pagina 23

4.4.7 Variante de montaje 3-9630

Conexion de los cabezales captadores (3-9630)

» Conecte el cabezal captador AB
Como se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en la toma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Conecte el CD del cabezal captador
COMo se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en latoma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso", Pagina 23
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4.4.8 Variante de montaje 4-1630.

Conexion de los cabezales captadores (4-1630)

» Conecte el cabezal captador AB
como se muestra

» Conecte el cabezal captador C como
se muestra

Iy DI

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso’, Pagina 23

4.4.9 Variante de montaje 4-9630

Conexion de los cabezales captadores (4-9630)

» Conecte el cabezal captador AB
Como se muestra

o Inserte el enchufe con mas
hilos en la toma A o C. Inserte
el enchufe con menos hilos en
latoma AoD.

» Conecte el cabezal captador C como
se muestra

» Mida la resistencia
Siguiente paso: "Comprobacion de
paso", Pagina 23
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4.5 Conexion del MKV con el PWM 21

Materiales y herramientas
Para esta parte del montaje son necesarios el material y las herramientas siguientes:

Incluido en los elementos suministrados Pedir por separado
m Cable adaptador para MKV 9630 (1415475-15)
® Cable adaptador para MKV 1630 (517673-02)

m (Alternativamente) Cable adaptador para MKV 1630
(1402916-58)

4.5.1 Conexion del MKV con el PWM 21

Riesgo de descarga eléctrica debido a conexiones de enchufe bajo tensién

La conexion y desconexion de cables y enchufes bajo tension en el sistema puede provocar lesiones graves o
accidentes mortales.

> Conecte y desconecte los cables y las conexiones Unicamente sin tension

> Para conectar el equipo de medida, habilite la electronica subsiguiente

> Para extremos de cable libres, observe la asignacion de contactos

Conecte el MKV con el PWM 21 como se
indica

> Ajuste los cabezales captadores
y configure la electrénica para
la lectura simultanea de varios
cabezales
Siguiente paso: "Ajuste, diagnostico
y configuracién®, Pagina 22
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@ Para obtener informacion adicional sobre las caracteristicas de los cables y el cableado, consulte el
catalogo Cables and Connectors.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 1206103

@ Para mas informacion sobre la asignacion de contactos, consulte el catalogo Cables and Connectors.
» www.heidenhain.com/documentation
> Introduzca el identificador de documento 1206103

@ Para mas informacion sobre las fuentes de interferencia, consulte el catdlogo Interfaces of HEIDENHAIN
Encoders.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 1078628
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5 Ajuste, diagndstico y configuracion

En este capitulo se describe cémo realizar el ajuste y el diagndstico de los cabezales captadores y la configuracion
de la electrénica para la lectura de multiples cabezales mediante el PWM 21 y el software de ajuste y verificacion
(ATS).

5.1 Requisitos e indicaciones

El equipo de verificacion PWM 21 se utiliza junto con el Adjusting and Testing Software (ATS) para el diagndstico y
ajuste de sistemas de medida.HEIDENHAIN

Se compone de los siguientes elementos:

. PWM 21

m Software ATS: version SV24 especial con base de datos local integrada de los sistemas de medida para la
deteccidn automatica de sistemas de medida.

El software ATS esta disponible para su descarga gratuita en la pagina principal de HEIDENHAIN, en el apartado
www.heidenhain.com/service/downloads/software.

@ Para obtener mas informacion, consulte el catalogo Exposed Linear Encoders y la ENDAT 3 APPLICATION
NOTE.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 208960 o 1389793

@ Para mas informacion, consulte la documentacion relacionada Adjusting and Testing Software.
» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 543734

o Puede ajustar y diagnosticar el equipo con la configuracién predeterminada o con la configuracion
personalizada.

Para obtener informacion sobre el ajuste y el diagndstico con la configuracion predeterminada, consulte ver
"Messgerat uber ID verbinden".

Para obtener informacion sobre el ajuste y el diagnodstico con la configuracion personalizada, consulte ver
"Conecte el sistema de medida manualmente”.
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5.2 Comprobacion de paso

Material y herramienta
Para esta parte del montaje son necesarios el material y las herramientas siguientes:

Incluido en los elementos suministrados Pedir por separado
B Sistema de medida de resistividad

5.2.1 Mira laresistencia eléctrica

» Compruebe la resistencia eléctrica
entre la carcasa del enchufe y la
maqguina.

La resistencia eléctrica
entre la carcasa del enchufe
y la maquina debe ser< 1 Q

5.3 Conexion del MKV a través de ID

» Enelmenu de funciones, pulse dos -
veces Establecer conexién con el P s —— 4
sistema de medida ——

> Se abre el didlogo Seleccion del :
sistema de medida. "

— : ATS - Adjusting and Testing Software 3o
File Help

| Connect the encoder (

Menu de funciones
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» Introduzcael IDde MKVenelcampo o

Numero de ident. [USS—

> Los parametros MKV determinados A U S S S——
se muestran en la seccion Datos del
sistema de medida.

- —
-
> Pulse Conectar E \
> Se establece la conexion con el S
sistema de medida.
> Aparecera el Menu de funciones.

B
7?7?
?2?

Dialogo Seleccién del sistema de medida
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5.4 Uso del asistente al montaje

El asistente de instalacion debe ejecutarse para cada cabezal captador.

Los siguientes cabezales captadores se pueden alinear directamente usando el MKV:
= LIP 608

= | IP 608 Dplus

= LIP 609 Dplus

Para otros sistemas de medida, siga las instrucciones de montaje incluidas con el cabezal captador y solo
posteriormente conéctelo al MKV.

5.4.1 Uso el asistente al montaje

» Pu|sar |a pestaﬁa Asistentes {71 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV16.0)

- X
File Help

> Aparece |a seleccidn de asistentes. Position display | Online diagnostics | Encoder status | 1D label (EL) | Conﬁgur
Status

() Referencemark @) Emors () wamings () Protocot () Transmission

POS1

Position [um]

-040
-040
1o IS

| &oais | AK LIP 603 Dplus 1340141-01) [
Pestafia Contador

» Pulsar en |a pestaﬁa |nfer|or %H[\:E‘NHA\N:ATS-AdJu;tmgandTestmg Software (SV16.0)
. . e Help
Asistente de montaje LIP

> Aparece el mensaje Paso 1:
Advertencia.

Paosition display | Online diagnostics | Encoder status I ID label (EL) | Configuration Wizards
Wizards

- LIP mounting wizard
- LIP mounting verification

Overview( LIP mounting wizard m LIP mounting verification

CIEN
| &buis | AK LIP 603 Dplus 1340141-01) [
Seleccione Asistentes con el mensaje Asistentes
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» Pulse Continuar

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV24.1)
File Help

> Aparecera el didlogo Paso 2: Montaje rosiiondiplay
del sistema de medida

Online diagnostics Encoder status | |Dlabel (EL) | Configuraton Wizards

Step 1: Note
The ling wizard will a signal adj Signal it and other similar phenomena can occt
& This might result in injury or
Closed-loop ion is not issil Do not X2 "ouT™

Please see the notes in the commissioning instructions or manual.

Next > >

Ovenview LIP ing wizard | LIP mounting verification | MKV jon_| N——
e @
|&bas  MKV1630  1372102-20| @

Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 1: Advertencia

» Pulse Continuar

> Aparece el mensaje Ajustes de
fabrica.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV24.1)
File Help

Position display | Online diagnostics Encoder status ID label (EL) Configuration Wizards |

Step 2: Mounting the encoder

E = A

F
-1D: 1348522-01 SN: 636030192
- 1D: 1348522-01 SN: 75602604

. Bitte i Sie diese opfe gemat der mi
‘I‘i) Verwenden Sie hierzu die mitgeli

Im weiteren Verlauf des Anbau-Assistenten werden diese 2 o mit 4

Confirm that ing has been c with "Next >'.

Settings

[ Report functionality

Next > Cancel
Oveniew  LIP mounting wizard | LIP mounting veriicadon | MKV ion_ | N———

Eoss | MKV1630 137210220 [
Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 2: Montaje del sistema de medida
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Ajuste del cabezal captador.

. . [ HeiDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV24.1) = m] X
El nimero de serie del cabezal N I E— :
Captador a Cal]brar se puede Position display | Online diagnostics | Encod: el (EL) | Configuration Wizards|
|eer’ en |a ||Inea Superior, 3. Schritt: a SN: 636030192, ststelle 1
Incremental signal characteristics
06 —
> Pulse OK Ej S\QA 0[5 s 08 09 "VE 11 12 13 ||4
03 ) 1! ]
H H A 0.2 b 06 o7 08 1] 1 11 12 13 14
> El sistema de medida se restablecera - :
al ajuste basico. o G -
E ; Mounting wizard
03
0.4 i ;
o ‘J The encoder will be reset to its factory settings. T
05 0 5 10 15
o 1o -u - o 5 10 15
Reference pulse Position
‘ - ] OO T
e . o vUUU
:’;) Outputting encoder information. .
Note < Back Next > Cancel
Ovenview LIP mounting \lliZardI LIP mounting verification | MKV configuration |

Eosis | MKV1630 137210220 [@

Pestafia Asistentes con el mensaje Ajustes basicos

Ejecute |a alineacio’n de Morié S QEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV24.1) - 8 x
» Gire el cabezal captador para gay | Oniine diagnostics | Encoder status | ID label (EL) | Configuration Wizards
Conﬂgurar una sefal lo mas amp”a Qeriteanbau: Abtastkopf 1, SN: 636030192, Abtaststelle 1

posible (Sefial A, Sefial B)

o m |levaracabola
alineacion en reposo
= No ejecutar la alineacion

sobre las marcas de
referencia

Alineacién de Moiré
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» Desplazar cabezal captador a @
File Help
1 O mm/S Position display Online diagnostics Encoder status | ID label (EL) | Configuration Wizards
3. Schritt: al 1, SN: 636030192, Abtaststelle 1
o Tenga en cuenta la informacion e
. 0.6
sobre el ajuste del cabezal o5 sup P——— ]
. . 0.4
captador en las instrucciones 03 55 | ae ]
. . 0.2 06 07 08 09 1 11 12 13 14
de montaje del sistema de I | - |
. 0 AB ==
medlda. a1 07 08 08 1 11 12 13
[ 00 |
E; Hhey 15 -10 -5 =E= 5 10 15
e [ [0 ]
08 TVA ==
0 El punto azul debe encontrarse 5 O e ———
dentro de los circulos verdes. 08 94 02 0 02 04 0 VB s w3 : : R
Reference pulse Position
| [ ] o nnnn
. -360 270 180 90 0 % 180 270 360 o uoug
» Pulse Continuar
. . The encoder was reset to the factory default setting. HSP is off_
Aparece el mensaje Paso 4: Ajuste i !
The traversing speed should be approx. 10 mm/s.
Note < Back ( Next > | ) Cancel
Oveniew LIP mounting wizard [ LIP mounting verfication | MKV configuration | N —

Goms | MKV 1630 137210220 [@

Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 3: Montaje del sistema de medida
(medicion activa del punto de palpacion 1)

S Rea“ce una Ca”bracién de |a marca T HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV24.1) - o X
. . ) . File Help
de referencia Yy dela pista prlﬂClpa| Posiion display | Online diagnostics | Encoder status | 1D label (EL) | Configuration  Wizards
para todos los puntos de palpacion 4. Schit: Abgleich der e B 1, SN: 636030192, Abtaststelle 1)
del cabezal captador, hasta que el e B EEE
., 0.6 I _— |
progreso de cada punto de palpacion o5 son e
alcance el 100 % 0 | 55 |
. . 0.24 S‘QE 06 o7 08 0.9 1 1.1 12 13 14
> Las marcas de referencia y la pista a1 e | w |
incremental de este cabezal captador o1 R R R
3 . 0.2
estan ajustadas. 05 HENS s s s S
. . . p [ [0 |
> Si es necesario calibrar otro cabezal o WA o s m W m wm
captador, el asistente de montaje o : B
pasa a Calibracion del cabezal e —— ——
captador. w X | < i ale]
380 270 _180 20 0 % 180 270 360 = LA NN
> Cuando todos los cabezales
L, . = of pulse in progress. Please traverse the mark in both directi og
captadores estan ajustados, Y i
el asistente de montaje pasa a S —
ComprObaCién de Ia calibraCién' Ovenview LIP mounting wizard ‘ LIP mounting verification I MKV configuration I

EnDat s MKV 1630 1372102-20 @

Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 4: Calibracion de las senales
incrementales y del impulso de referencia.
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Comprobacion de la calibracion

» SeleccionarPunto de palpacién HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (5V24.1) - 8 x
File Help
. ~
> Se mOStra ra n |aS Sena|eS del pUﬂtO Position display Online diagnostics Encoder status | ID label (EL) | Configuraton Wizards |
.y .
de palpacion seleccionado. SR Ve e
Incremental signal characteristics
0.6 =
L ! ]
0.5 i
Tt Slgh g5 o7 08 09 1 11 12 13 14
0.3 X [ E ]
0.2 =g 06 o7 08 09 1 14 12 13 14
01
[ EET) | ]
0
o = 07 08 08 1 11 12 13
o I~ - e — ]
0.2 iz -15 -10 -5 o 5 10 15
0.4
[ B-140 ]
:E Z TV 15 10 -5 o 5 10 15
07 [ lig‘ L] ]
06 04 -02 0 02 04 06 L 10 = o 5 10 15
Reference pulse Position
o R - N -391:12987 ¢
-380 270 -180 90 [ 90 180 270 360 ] X "
5 The adj was . The adj values were saved permanently in the encoder
J,') HSP is on.
< 1. SN: 636030192, Scanning position 1 ) Exit Cancel
Overview LIP mounting wizard | LIP WW ‘!m_, Jrl

Goms | MKV1630 137210220 [

Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 5: Comprobacion de la calibracion

> Sise afladen cabezales captadores I v Ot indon = =
ad|C|ona|eS Compatlbles el paso 3 Se Position display | Online diagnostics | Encoder status | ID label (EL) | Configuration Wizards |
iniciara automaticamente para cada Step 5: Verlfy the adjustment
nuevo cabezal captador. i | , ;"’ e nes ‘*'““‘e"“'l"
o . 0.5 : = . B
» Cuando se haya utilizado el Asistente 0 s PSS R
de montaje para todos los cabezales . sop P P
captadores, pulse Finalizar " aw | = |
) . . , . 01 L 08 09 1 11 12 13
> El ajuste ha finalizado con éxito. - | — 2 Do I
:z: —_— i |
06 -15 -10 -5 0 5 10 156
F ! [ = |
. 0.6 0.4 0.2 [t} nz 0.4 08 ™vB 15 10 5 ‘DE 5 10 15
Reference puise Position
[ E |
-360 -270 -180 -90 !ﬂ:? 90 180 270 360 O = 3 1 e = 3-8 8 q
.jl-) Lléep is'mlr ‘was The adji values were saved permanently in the encoder.
Scanning head 1, Scanning pasition 1 ! [ Exit N Cancel |
Ovenview  LIP mounting wizardl LIP mounting verification | MKV configuration |

Eoms | MKV1630 137210220 [

Pestafia Asistentes con el mensaje Paso 5: Comprobacion de la calibracion
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5.5 Comprobacion del montaje

Es necesario comprobar el montaje de cada cabezal captador.

5.5.1 Comprobacion del montaje

> Pulsar en la pestafia Comprobacién
de montaje LIP

> Aparece el didlogo Comprobacion
del montaje mediante EnDat 3

» SeleccionarPunto de palpacién

> Se mostraran las sefiales del punto
de palpacion seleccionado.

30

Main Output Window

Position display | Online diagnostics | Encoder status | ID label (EL) | Configuration Wizards

Verifying the mounting using EnDat 3
Incremental signal characteristics
0.6
e W ose ]
05 Sig A =
0.4 06 o7 08 08 1 11 12 13 14
0.3 [ N oo ]
SigB =
0.2 06 g 08 09 1 11 12 13 14
0.1 [ oF ]
04 AB ;!
a1d 07 08 08 1 11 12 13
024 [ — g I |
Pha
0.3 4 15 -10 -5 o 5 10 15
040 [ T ]
0.5 TVA ——
15 10 5 [ 5 10 15
o | |
0.7 TVB = i =
06 0.4 02 0 02 04 08 5 10 5 o 5 10 18
Reference pulse Position
\i]) ifying the
HSP is off.
|Scanninq head 1, Scanning position 1 ~|
Overview | LIP i wizar( LIP il veriﬁcation‘DKV |

CIEN

Pestafia Asistentes

Main Gutput Window

Position display | Online diagnostics | Encoder status | 1D label (EL)

Verifying the mounting using EnDat 3

Incremental signal characteristics
0.6 ]
[ B |
0.6 SigA =
i 06 a7 08 08 1 11 12 13 14
0.3 [ .97 ]
= R
0.2 06 o7 08 03 1 11 12 13 14
0.1 [ EX |
o AB =
R L o8 08 1 11 12 13
a2z [ 8 ]
Pha —=
0.3 4 15 10 -5 o 5 10 15
04 [ | EE |
0.5 TV A :'g
15 10 -5 o 5 10 15
0.6
07 [ _ «E |
TVB
06 04 02 0 02 04 06 16 10 5 [ 5 10 15
Reference pulse Position
= aam
(] -54975580°00
J;_) ifying the
HSP is off.
Scanning head 1, Scanning position 1
Z = 7 = " = Scanning head 1, Scanning position 1
Qverview | LIP wizard LIP wverification | MKV

(Goms | MKV1630 137210220 [@

Configuration Wizards

Scanning head 1, Scanning position 2
Scanning head 2, Scanning position 1
Scanning head 2, Scanning position 2

—
‘ EnDat 3
T

Pestafia Asistentes con el dialogo Comprobacion del montaje mediante

EnDat 3
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5.6 Configuracion de la electronica para la lectura simultanea de muiltiples
cabezales

5.6.1 Apertura del asistente de configuracion
> Abra la pestafia Asistentes = ——

Configuration Wizards

—

— - —

— —

— -

— —

-—— - -

— - - -

> Abra la pestafia .-- S
Configuracion del MKV - . - -

erificaton MKV configuration

- ees cvwme
Pestafia Configuracién del MKV
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5.6.2 Seleccion de la variante de montaje
Los valores establecidos para la configuracion del MKV dependen de la variante de montaje.

> Seleccione la variante de montaje en el asistente de configuracién

Salect mounting template
Please s=lect the desired mounting template
@ Template 1 [ Template 2 [ Template 3-1 [ Template 3-2 [ Template 4

Descripfion: LIF 8001 Dplus scale w' fwo AK LIF 602 Dplus.

Variantes de montaje

Variante de montaje 1 Variante de montaje 2

P — — &N

Pagina 33 Pagina 34
Variante de montaje 3 (3-1, 3-2) Variante de montaje 4
] CD i c
Pe 35
AB AB
Pagina 35 Pagina 37
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5.6.3 Configure la variante de montaje 1

Para poner en marcha el MKV, utilice las dimensiones nominales del plano de dimensiones de conexién.

Para aumentar la precision, se deben determinar los siguientes valores, p.€j. con un sistema de media de
referencia.

» Introduzca las dimensiones
nominales o los valores calculados

AB ol Track Shift
para Y &
= Head Offset X -
. N R
= Track Shift 7 /O
= Parallelism Error Parallelism
Head Offset X Error
Visualizacion de los valores a determinar
» Introduccion de los valores en la gy S —
Configuracion del MKV . . - —
- g e
| —
| — ——
e
earamatr A i = )
Coortinate System Select
Head Offset X -3000.0 3000.0 mm
Track Shift 20 20 I:| mm
Paratltism Error 20 20 [ o m
Gompensation Data aabies
—
@ - -
o - — - -
- e gy
RS

Configuracion del MKV
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5.6.4 Configuracion de la variante de montaje 2

Para poner en marcha el MKV, utilice las dimensiones nominales del plano de dimensiones de conexién.
Para aumentar la precision, se deben determinar los siguientes valores, p.€j. con un sistema de media de

referencia.

>

>

34

Introduzca las dimensiones
nominales o los valores calculados
para

= Head Offset X
= Track Shift
= Parallelism Error

Introduccién de los valores en la
Configuracion del MKV

Track Shift (+45deg)
Track Shift (-45deg)

Parallelism
Error
- - - -
- -
g w—
| ——
. — - o — - - - ow = — —
| ———
- - - - - - -
.- twim e - - — -
- e
S ——————
- . - - -
-— - PR - -
Parameter Minimum Maximum Input unit Used compensation data
Track st
Hoad offset X 0000 w0000 =
Parallelism Eror 20 20 [ o mma
Enable Compensation aisapie <
—— -
—
[~ ] - — -
— — —— -
- e gy

el ]

Configuracion del MKV

HEIDENHAIN | Instrucciones de montaje | MKV 1630, MKV 9630 | 10/2024




Ajuste, diagndstico y configuracion | Configuracion de la electronica para la lectura simultanea de muiltiples
cabezales | Configuracion de la variante de montaje 3

5.6.5 Configuracion de la variante de montaje 3

Método de medicion 3-1

Para poner en marcha el MKV, utilice las dimensiones nominales del plano de dimensiones de conexion.

Para aumentar la precision, se deben determinar los siguientes valores, p.ej. con un sistema de media de
referencia.

» Introduzca las dimensiones
nominales o los valores calculados
para

= Head Offset X

Scale Shift X
Encoder Span Y
Parallelism Error A+B
Parallelism Error C+D

Parallelism

Encoder Error C+D
Span 'Y

Parallelism
Error A+B

» Introduccion de los valores en la s e—
Configuracion del MKV - —

)
)
.
]
)
'

Parameter Minimum Maximum Input unit Used compensation data

Scale Shift X 20 20

Enable Compensation A+B disable v

Compensation Data A8 asatios

Enable Compensation C+D disable v

Compensation ata G+D asabia
Ead

Configuracion del MKV
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cabezales | Configuracion de la variante de montaje 3

Método de medicion 3-2

Para poner en marcha el MKV, utilice las dimensiones nominales del plano de dimensiones de conexién.

Para aumentar la precision, se deben determinar los siguientes valores, p.gj. con un sistema de media de
referencia.

» Introduzca las dimensiones
nominales o los valores calculados
para

= Encoder Span Y

= RZ Offset

= Parallelism Error A+B
= Parallelism Error C+D

Parallelism
Encoder Error C+D
Span'Y

Parallelism
Error A+B

» Introduccion de los valores en la D S—
Configuracion del MKV - . - —

Parameter Minimum Maximum Input unit Used compensation data

Encoder Span Y 20000 20000
Parallelism Error A+B 20 20 [
Parallelism Error C+D 20 20 [
Rz orser 00 o 4
Enabie Gompensation AtB
Compensation Data A+B disabled
Enabie Gompensation G40

Compensation Data C+D disabled

¢l
|
|

Configuracién del MKV
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Ajuste, diagndstico y configuracion | Configuracion de la electronica para la lectura simultanea de muiltiples

cabezales | Configuracion de la variante de montaje 4

5.6.6 Configuracion de la variante de montaje 4

Para poner en marcha el MKV, utilice las dimensiones nominales del plano de dimensiones de conexién.
Para aumentar la precision, se deben determinar los siguientes valores, p.€j. con un sistema de media de

referencia.

>

Introduzca las dimensiones
nominales o los valores calculados
para

= Head Offset X
Scale Shift X
Encoder Span Y
Parallelism Error
Linear Error X2

Introduccién de los valores en la
Configuracion del MKV

Encoder

= QN
l Linear Error X2 I

Visualizacion de los valores a determinar

Parallelism
Error

Parameter

Parallelism Eror 20 20

Linear Eror X2 -0.005 0.005

Enable Compensation disable -

Compensation Data

Used compensation data

disabled

-
Configuracién del MKV
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5.6.7 Lectura de los datos de compensacion

Datos de compensacion
» Pu|Se en Seleccionar 23 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software (SV241) - 8 x

File Help

> Se abl’e el eXp|Orador de aI’ChiVOS. Position display | Online diagnostics | Encoder status | IDIabel (EL) | Configuration Wizards

. . MKV i i
» Seleccione la ruta del archivo paralos . “"o ™"
datos de compensacion e

Loaded Compensation Data
> P u | se Abri r 1: Scale name = LIP 6001 Dplus, Scale sn = X642236717, Calibation date = 2023-06-16 12:16:00
2 Scale name = LIP 6001 Dplus, Scale sn = X642236717. Calraion date = 2025.06.16 12-16-00
‘Select mounting template
T e E—

OTempiate 1 O Template 2 O Template 3-1 OTemplate 32 O Template 4

Description: Dual LIP 6001 Dplus scales w/ one AK LIP 609 Dplus each for gantry stage

Parameter Minimum Maximum Input Unit Used compensation data
Coordinate Anchor A4B v
Encoder Span Y’ 20000 20000 500 mm
Paralielism Enoc As 20 20 o rmad
Paratlelism Error G+D 20 20 o rmad
Head Offset X 20 20 o0 mm
Scale Shift X 20 20 0 mm
Enable Gompensation AtB -
Gompensation Data A8 disabled
Enable Gompensation G+D
Gompensation Data G+D aisabled
Notes
@ The calcuiaton parameters are vald.
Load Save Configure MKV Exit

Overview |_LIP mounting wizard_|_LIP mounting verfication _ MKV

H .

|&Bms | MKV1630 137210220 @

Pestafia Asistentes con el didlogo Configuracion del MKV

Compensacioén

> Seleccione si se activan los datos Son—e e .
de compensacion en el menu de - - - —
seleccion. -

Enable Compensation

Compensation Data disabled

C RS
- - ew rwel@

Pestafia Asistentes con el didlogo Configuracion del MKV
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5.6.8 Transferencia de la configuracion al MKV

> Pu'se Configurar MKV HEISE:«HMN:ATS—Mlus(mgandTeshngSaﬁware(WZA.i) - o x
> El aSIStente de COnf|gUraC|én I’ea|lza Position display | Online diagnostics | Encoderstatus | IDlabel (EL) | Configuration Wizards
el Ca’lculo MKYV configuration
Loaded Configuration
> Aparece el mensaje EI MKV se ha Contgratn ot e
. Loaded Compensation Data
configurado correctamente T
> Siaparece el mensaje El MKV no se S
s et e o g enpite
ha podido configurar correctamente O Tempiate 1 O Tempiate 2 © Template 3-1 O Template 32 O Template 4
1
. | Description: Dual LIP 6001 Dplus scales w/ one AK LIP 609 Dplus each for gantry stage
repetlr e prOCeSO Parameter Minimum Maximum Input Unit Used compensation data
FRrs—— 5
T — — i
e 5 s
Parallelism Error C+D 2.0 20 0 mrad
Head Offset X 20 20 0 mm
T 5 e
T e =
P —— e
R i e .
Compensation Data C+D Select disabled
Notes
o The calculation parameters are valid. /\
= =l T
Overvlewl LIP mounting wizard LIP mounting verification MKV i \ /
|t

|&Bms | MKV1630 137210220 @

» Una vez finalizada la configuracion,
realice una prueba de plausibilidad de
los datos de posicion.

HEIDENHAIN | Instrucciones de montaje | MKV 1630, MKV 9630 | 10/2024 39



Trabajos finales | Conexion del MKV con la electrénica posterior. |

6 Trabajos finales

6.1 Conexion del MKV con la electrénica posterior.

Riesgo de descarga eléctrica debido a conexiones de enchufe bajo tension

La conexién y desconexion de cables y enchufes bajo tension en el sistema puede provocar lesiones graves o
accidentes mortales.

> Conecte y desconecte los cables y las conexiones Unicamente sin tension

> Para conectar el equipo de medida, habilite la electronica subsiguiente

> Para extremos de cable libres, observe la asignacion de contactos

» Coloque correctamente los cables
de conexion de los cabezales
captadores

» Coloqgue correctamente el cable de
conexion MKV

» Conecte el MKV a los siguientes
componentes electronicos como se
muestra

» Ajuste los cabezales captadores
y configure la electrénica para
la lectura simultéanea de varios
cabezales
Siguiente paso: "Ajuste, diagnostico
y configuracion’, Pagina 22

Para obtener informacion adicional sobre las caracteristicas de los cables y el cableado, consulte el
catdlogo Cables and Connectors.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 1206103
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Trabajos finales | Conexion del MKV con la electrénica posterior. |

@ Para mas informacién sobre la asignacién de contactos, consulte el catdlogo Cables and Connectors.
> www.heidenhain.com/documentation

» Introduzca el identificador de documento 1206103

@ Para mas informacioén sobre las fuentes de interferencia, consulte el catalogo Interfaces of HEIDENHAIN
Encoders.

» www.heidenhain.com/documentation
» Introduzca el identificador de documento 1078628
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Desmontaje | Indicaciones de seguridad para el desmontaje |

7 Desmontaje
En este capitulo se describe el desmontaje del sistema de medida.

7.1 Indicaciones de seguridad para el desmontaje

Conexiones de enchufe y tensién!

Si se desconectan enchufes del sistema que estan bajo tension, pueden producirse accidentes mortales o heridas
graves.

> Realizar las conexiones o desconexiones Unicamente cuando no exista tension

Piezas moéviles de la maquina!

Riesgo de lesiones por contacto con las piezas méviles de la maquina en funcién del lugar de instalacién y la
aplicacion

> Deben tenerse en cuenta todas las indicaciones del fabricante relativas a los trabajos realizados con la
magquina, p. j. que siempre debe desconectarse de la red eléctrica

7.2 Desmontaje del equipo

» Desconecte el equipo de la
electronica subsiguiente

» Desconecte el cable de conexion de
los cabezales captadores.

» Desmonte el equipo en orden inverso
al de montaje.
Informacioén adicional: "Montaje’,
Pagina 12
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Caracteristicas técnicas

8 Caracteristicas técnicas

Datos técnicos MKV 1630, MKV 9630
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