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Grundlegendes | Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet Informationen Uiber das vorliegende Produkt und die
vorliegende Anleitung.

Informationen zum Produkt

Die Adjusting and Testing Software (ATS) ist Bestandteil eines Messgeréte-
Diagnosesets. In Kombination mit den Test- und Priifgeraten der Baureihe

PWM unterstitzt die Adjusting and Testing Software beim Anbau, bei der
Funktionskontrolle und bei der Fehlerdiagnose von HEIDENHAIN-Messgeraten. Dazu
wird die Adjusting and Testing Software auf einem Computer installiert und mit dem
PWM verbunden.

Weitere Informationen: "Funktionsibersicht", Seite 35

Die Adjusting and Testing Software umfasst eine Messgerate-Datenbank. Die
Messgerate-Datenbank beinhaltet die IDs und Varianten der bis zur Software-
Freigabe gefertigten Messgeréate.

Eine neue Version der Adjusting and Testing Software mit aktualisierter Messgerate-
Datenbank erscheint in regelmaliigen Abstanden. Die aktuelle Software-Version
finden Sie im Download-Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren’,
Seite 42

Software-Optionen

Mit Software-Optionen konnen Sie den Funktionsumfang der Adjusting and Testing
Software erweitern. Software-Optionen konnen Sie in der Adjusting and Testing
Software durch Eingabe eines Lizenzschlissels freischalten.

Weitere Informationen: "Software-Optionen freischalten’, Seite 55

Giiltigkeit der Dokumentation

Dieses Benutzerhandbuch ist gultig fir die Version 4.2.0 der Adjusting and Testing
Software.

» Vor dem Gebrauch der Dokumentation priifen, ob Dokumentation und Software-
Version Ubereinstimmen

Weitere Informationen: "Informationen zur Software aufrufen”, Seite 49

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren’,
Seite 42
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1.5

Hardware-Kompatibilitat

Die Adjusting and Testing Software ist kompatibel mit folgender Hardware:

Hardware ID

PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01
PWM 3000 1315850-01

Fir PWM 20, PWM 21 und PWM 3000 wird im folgenden Text die
Benennung PWM verwendet. Falls eine Unterscheidung erforderlich ist,
erfolgt eine genaue Angabe der jeweiligen Hardware.

Spezialversionen der Adjusting and Testing Software und die zugehdrige
Dokumentation, z. B. zur Priifung von Messgeraten in Kombination mit der
IK 215, finden Sie unter www.heidenhain.com.

Um einen rickflhrbaren, genauen und fehlerfreien Betrieb garantieren
zu konnen, empfiehlt HEIDENHAIN das Gerat alle zwei Jahre an den
Kalibrierdienst von HEIDENHAIN zu senden.

Nach Ablauf des empfohlenen Zeitraums wird eine entsprechende
Meldung in der Adjusting and Testing Software angezeigt.

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025
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Grundlegendes | Hinweise zum Lesen der Dokumentation

Hinweise zum Lesen der Dokumentation

Unfalle mit Todesfolge, Verletzungen oder Sachschaden bei Nichtbeachtung
der Dokumentation

Falsche Bedienung der Software kann zum Tod, zu Verletzungen oder zu
Sachschaden fihren.

» Dokumentation sorgfaltig und vollstandig lesen
» Dokumentation aufbewahren

Bevor Sie die Adjusting and Testing Software mit einem Prifgerat oder
Messgerat verbinden, missen Sie die Dokumentation des Priufgerats und
des Messgerats gelesen und verstanden haben.

Die folgende Tabelle enthélt die Bestandteile der Dokumentation in der Reihenfolge
ihrer Prioritat beim Lesen.

Dokumentation Beschreibung

Addendum Ein Addendum erganzt oder ersetzt die
entsprechenden Inhalte der Betriebsanleitung und
ggf. auch der Installationsanleitung.

Ist ein Addendum in der Lieferung enthalten, hat es
die hochste Prioritat beim Lesen. Alle tbrigen Inhalte
der Dokumentation behalten ihre Glltigkeit.

Montageanleitung Die Montageanleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um ein Gerat sachgerecht zu
montieren und zu installieren. Die Montageanleitung
ist in jeder Lieferung enthalten. Die Montageanleitung
hat die zweithochste Prioritat beim Lesen.

Betriebsanleitung Die Betriebsanleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um ein Gerat sachgerecht und
bestimmungsgemal zu betreiben. Die Betriebsan-
leitung ist auf dem mitgelieferten Speichermedium
enthalten und kann auch im Download-Bereich von
www.heidenhain.com heruntergeladen werden. Vor
der Inbetriebnahme des Gerats muss die Betriebsan-
leitung gelesen werden.

Die Betriebsanleitung hat die dritthochste Prioritat
beim Lesen.

Software Release Notes Die Software Release Notes fassen Erweiterungen
und Verbesserungen der jeweiligen Software-Version
zusammen.

Benutzerhandbuch Das Benutzerhandbuch enthalt alle Informationen, um
die Software auf einem PC zu installieren und bestim-
mungsgemal zu verwenden. Das Benutzerhandbuch
ist im Installationsordner der Software enthalten und
kann im Download-Bereich von www.heidenhain.com
heruntergeladen werden.
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1.7

1.8

Anderungen gewiinscht oder einen Fehler entdeckt?

Wir sind standig bemuht, unsere Dokumentation fir Sie zu verbessern. Helfen Sie
uns dabei und teilen uns bitte lhre Anderungswinsche unter folgender E-Mail-
Adresse mit:

userdoc@heidenhain.de

Aufbewahrung und Weitergabe der Dokumentation

Das Benutzerhandbuch muss in unmittelbarer Nahe des Arbeitsplatzes aufbewahrt
werden und dem gesamten Personal jederzeit zur Verfligung stehen. Der Betreiber
muss das Personal Uber den Aufbewahrungsort des Benutzerhandbuchs
informieren. Wenn das Benutzerhandbuch unleserlich geworden ist, dann muss
durch den Betreiber Ersatz beim Hersteller beschafft werden.

Bei der Weitergabe der Software an Dritte muss auch das Benutzerhandbuch an den
neuen Besitzer weitergegeben werden.

Zielgruppen des Benutzerhandbuchs

Das Benutzerhandbuch richtet sich an Fachkrafte flir Service, Instandhaltung und
Inbetriebnahme.

Die beschriebenen Tatigkeiten dirfen nur von Personen mit fundierten Kenntnissen
der Elektronik, Elektrotechnik und NC-Werkzeugmaschinentechnik ausgefthrt
werden.

Das vorliegende Benutzerhandbuch muss von jeder Person gelesen und beachtet
werden, die mit der Diagnose oder Justage von Messgeraten mit Hilfe der Adjusting
and Testing Software betraut ist.
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Grundlegendes | Textauszeichnungen

Textauszeichnungen

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen verwendet:

Darstellung Bedeutung
> kennzeichnet einen Handlungsschritt und das Ergebnis einer
> Handlung

Beispiel:

» Auf OK tippen
> Die Meldung wird geschlossen.

LI kennzeichnet eine Aufzahlung
o Beispiel:

m Schnittstelle TTL

®  Schnittstelle EnDat

Abbildungen

Die Abbildungen in diesem Benutzerhandbuch dienen der Erklarung und
Veranschaulichung. Die tatsachliche Benutzeroberflache ist abhangig von der
Software-Konfiguration und vom verbundenen Messgerat.

Weiterfiihrende Informationen

Detaillierte Informationen zu Hardware und Anschlusstechnik finden Sie in den
nachfolgenden Dokumenten.

In der Adjusting and Testing Software verfiigbare Dokumentation:

m Benutzerhandbuch "Kabel- und Anschlusstechnik PWM 20 und PWM 21 (IK 215)
Prifpaket’

m Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten”
® Betriebsanleitung PWM
Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

Dokumentation der Geratehersteller:

® Dokumentation der Peripheriegerate
® Dokumentation der Messgerate

®m  Dokumentation der Maschine

Dokumentation zu EnDat:

Weitere Informationen zu EnDat 2.7, EnDat 2.2 und EnDat 3 finden Sie unter
www.endat.de
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Sicherheit | Uberblick

Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet wichtige Informationen zur Sicherheit, um die Adjusting
and Testing Software mit Geréaten zu verbinden und ordnungsgemal zu betreiben.

Verwendete Hinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise warnen vor Gefahren im Umgang mit dem Gerat und geben
Hinweise zu deren Vermeidung. Sicherheitshinweise sind nach der Schwere der
Gefahr klassifiziert und in die folgenden Gruppen unterteilt:

A GEFAHR

Gefahr signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung zum
Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefdhrdung sicher zum
Tod oder schweren Korperverletzungen.

Warnung signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung
zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zum Tod oder schweren Koérperverletzungen.

AVORSICHT

Vorsicht signalisiert Gefahrdungen fir Personen. Wenn Sie die Anleitung
zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die Gefahrdung
voraussichtlich zu leichten Koérperverletzungen.

ACHTUNG

Hinweis signalisiert Gefahrdungen fir Gegenstande oder Daten. Wenn Sie
die Anleitung zum Vermeiden der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die
Gefahrdung voraussichtlich zu einem Sachschaden.
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2.3

2.4

2.5

Informationshinweise

Informationshinweise gewahrleisten einen fehlerfreien und effizienten Einsatz des
Gerats. Informationshinweise sind in die folgenden Gruppen unterteilt:

o Das Informationssymbol steht flir einen Tipp.
Ein Tipp gibt wichtige zusatzliche oder ergénzende Informationen.

@ Das Zahnradsymbol steht fir eine maschinenabhangige Funktion.
Die beschriebene Funktion ist maschinenabhangig, wenn z. B
® |hre Maschine Uber eine notwendige Software- oder Hardware-Option
verflgt

® Das Verhalten der Funktionen von konfigurierbaren Einstellungen der
Maschine abhangt

@ Das Buchsymbol steht fiir einen Querverweis.

Ein Querverweis fuhrt zu externer Dokumentation, z. B. der Dokumentation
Ihres Maschinenherstellers oder eines Drittanbieters.

Sicherheitshinweise in der Adjusting and Testing Software

Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise an, die durch Symbole
gekennzeichnet sind.

Beispiele:

Symbol Hinweis

3 Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem
) angeschlossenen Messgerat Ubereinstimmt, konnen
das Messgerat oder der PC beschadigt werden.

Messgerate, die einer Laserschutzklasse unterlie-

& gen sind entsprechend gekennzeichnet. Beachten
Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem Messgerat,
die Montageanleitung des Messgerats und alle darin
enthaltenen Sicherheitshinweise.

Bestimmungsgemale Verwendung

Die Adjusting and Testing Software ist ausschliellich fir die folgende Verwendung
bestimmt:

® Diagnose und Justage von HEIDENHAIN-Messgeraten

Bestimmungswidrige Verwendung

Jede Verwendung, die nicht in 'Bestimmungsgemalie Verwendung' genannt ist, gilt
als bestimmungswidrig. Fir hieraus resultierende Schaden haftet allein der Betreiber
des Messgerate-Diagnosesets.

Unzulassig ist insbesondere der Einsatz als Bestandteil einer Sicherheitsfunktion.
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Sicherheit | Qualifikation des Personals

Qualifikation des Personals

Das Personal fir die Installation und Bedienung der Software muss die
entsprechende Qualifikation flr diese Arbeiten aufweisen und sich mit Hilfe der
Dokumentation der Software, der Gerate und der angeschlossenen Peripherie
ausreichend informiert haben.

Nachfolgend sind die Personengruppen hinsichtlich ihrer Qualifikationen und
Aufgaben naher spezifiziert.

Fachpersonal

Das Fachpersonal wird vom Betreiber in der Bedienung und Parametrierung
ausgebildet. Das Fachpersonal ist aufgrund seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrung sowie Kenntnis der einschldagigen Bestimmungen in
der Lage, die ihm Ubertragenen Arbeiten hinsichtlich der jeweiligen Applikation
auszufuhren und mogliche Gefahren selbststandig zu erkennen und zu vermeiden.

Elektrofachkraft

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und
Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Normen und Bestimmungen in

der Lage, Arbeiten an elektrischen Anlagen auszuflhren und mogliche Gefahren
selbststandig zu erkennen und zu vermeiden. Die Elektrofachkraft ist speziell flr

das Arbeitsumfeld ausgebildet, in dem sie tatig ist. Die Elektrofachkraft muss die
Bestimmungen der geltenden gesetzlichen Vorschriften zur Unfallverhitung erfillen.

Betreiberpflichten

Der Betreiber besitzt die Software, die Gerate und die Peripherie oder hat diese
gemietet. Er ist jederzeit fiir die bestimmungsgemalie Verwendung verantwortlich.
Der Betreiber muss:

® die verschiedenen Aufgaben qualifiziertem, geeignetem und autorisiertem
Personal zuweisen

® das Personal nachweisbar in die Befugnisse und Aufgaben unterweisen

m samtliche Mittel zur Verfigung stellen, die das Personal bendtigt, um die ihm
zugewiesenen Aufgaben zu erfillen

= sicherstellen, dass die Geréate ausschliel3lich in technisch einwandfreiem Zustand
betrieben werden

m sicherstellen, dass Software und Gerate gegen unbefugte Benutzung geschiitzt
werden

Allgemeine Sicherheitshinweise

o Die Verantwortung flr jedes System, in dem dieses Produkt verwendet
wird, liegt bei dem Monteur oder Installateur dieses Systems.

@ Die Software unterstiitzt die Verwendung einer Vielzahl von
Peripheriegeraten. Die Sicherheitshinweise aus den entsprechenden
Geratedokumentationen mussen beachtet werden. Falls die
Dokumentationen nicht vorliegen, missen sie beim Hersteller angefordert
werden.

Die spezifischen Sicherheitshinweise, die fiir die einzelnen Tatigkeiten zu beachten
sind, sind in den entsprechenden Kapiteln dieser Anleitung aufgefihrt.
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Uberblick

Messgeritepriifung mit dem Messgerite-Diagnoseset | Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet grundlegende Informationen zur Messgeratepriifung mit
dem Messgerate-Diagnoseset.

Messverfahren und Schnittstellen

Der Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software hangt vom verbundenen
Messgerat ab, insbesondere von dessen Messverfahren und Schnittstellentyp.

Messverfahren

Bei Messgeraten von HEIDENHAIN werden die folgenden Messverfahren

unterschieden.

Messverfahren

Inkrementales
Messverfahren

Beschreibung

Beim inkrementalen Messverfahren wird die Positi-
onsinformation durch Z&hlen der einzelnen Inkre-
mente (Messschritte) von einem beliebig gesetzten
Nullpunkt aus gewonnen. Da zum Bestimmen von
Positionen ein absoluter Bezug erforderlich ist, wird
zusatzlich ein Referenzmarkensignal ausgegeben.
Messgerate, die nach dem inkrementalen Messver-
fahren arbeiten, geben in der Regel Inkrementalsigna-
le aus.

Absolutes Messverfahren

Beim absoluten Messverfahren wird die absolu-

te Positionsinformation direkt aus der Teilung der
MaRverkorperung gewonnen. Der Positionswert steht
unmittelbar nach dem Einschalten des Messgerats
zur Verfligung und kann jederzeit von der Folge-
Elektronik abgerufen werden. Absolute Messgera-
te erfordern keine Referenzierung. Zusatzlich zum
Positionswert geben manche absoluten Messgerate
Inkrementalsignale aus. Manche absoluten Messge-
rate Ubertragen Bewertungszahlen, die Uber den
aktuellen Messgeratestatus informieren.
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Messgeratepriifung mit dem Messgerate-Diagnoseset | Messverfahren und Schnittstellen

Abhangig vom Messgerate-Ausgangssignal werden die folgenden
Schnittstellentypen unterschieden.

Sinusformige
Inkrementalsignale

1 VSS
3 Vss

Beschreibung

Das Messgerét gibt Spannungssignale (Sinussignale)
aus.

17 pAss
25 UASS

Rechteckformige
Inkrementalsignale

TTL
HTL
HTLs

Serielle
Dateniibertragung

EnDat 2.1, EnDat 2.2

Das Messgerét gibt Stromsignale (Sinussignale) aus.

Beschreibung

Das sinusformige Abtastsignal wird von der enthalte-
nen Elektronik digitalisiert (mit oder ohne Interpolati-
on) und als Rechteckimpulsfolge an die Folge-Elektro-
nik ausgegeben.

Beschreibung

Digitale, bidirektionale Schnittstelle, die in der Lage
ist, sowohl Positionswerte auszugeben, als auch im
Messgerat gespeicherte Informationen auszulesen,
zu aktualisieren oder neue Informationen abzulegen.

Ob das Messgerat zusatzlich zur Absolutposition
Inkrementalsignale ausgibt, konnen Sie an der Bestell-
bezeichnung des Messgerats erkennen:

EnDat01, EnDat02: mit Inkrementalsignalen 1 Vgg
EnDat21, EnDat22: ohne Inkrementalsignale
EnDatTx: mit Inkrementalsignalen TTL

EnDatHx: mit Inkrementalsignalen HTL

EnDat 3

Die Schnittstelle bendtigt fur die Kommunikation zwei
Adern. In der Regel werden bei EnDat 3 zwei weitere
Adern fUr die Spannungsversorgung des Messgerats
bendtigt. Die Gleichanteilsfreiheit des digitalen Daten-
stroms erlaubt es, die Kommunikation auf die Versor-
gungsadern zu modulieren und damit die Anzahl der
Adern fir bestimmte Anwendungen (z. B. Hybrid-
Motorkabel) auf insgesamt zwei Adern zu reduzieren.

Bestellbezeichnung des Messgerats:

m E30-R2: Kommunikation auf die Versorgungsadern
aufmoduliert

® E30-R4: Kommunikation und separate Versor-
gungsadern

®  E30-RB: Busbetrieb (Daisy-Chain Busbetrieb)

m E30-RM: Ausfiihrung mit Kompatibilitat zu
EnDat22

DRIVE-CLIQ

Fanuc

Mitsubishi

Firmenspezifische Schnittstellen ohne Inkremental-
signale

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

25



26

Messgeratepriifung mit dem Messgerate-Diagnoseset | Messverfahren und Schnittstellen

Serielle Beschreibung

Dateniibertragung

Panasonic

Yaskawa

Indramat

SSl Synchron-serielle Schnittstelle mit Inkremental-
signalen

Signalkonverter

Signalkonverter passen die Messgeratesignale an die Schnittstelle der Folge-
Elektronik an. Sie werden dann eingesetzt, wenn die Folge-Elektronik die
Ausgangssignale der Messgerate nicht direkt verarbeiten kann oder wenn
eine zusatzliche Interpolation der Signale notwendig ist. Mit dem Messgerate-
Diagnoseset kdnnen Sie Messgerate in Kombination mit verschiedenen
Signalkonvertern der Baureihen EIB, EXE, IBV und APE prifen.

Sende- und Empfangseinheit fiir EnDat-Tastsysteme

Kabellose Tastsysteme Ubertragen die Signale per Funk oder Infrarot an eine
Sende- und Empfangseinheit. Mit dem Messgerate-Diagnoseset konnen Sie
die EnDat-Tastsysteme TS 460 und TT 460 in Kombination mit der Sende- und
Empfangseinheit SE 661 priifen.

Weitere Tastsysteme oder Sende- und Empfangseinheiten werden vom Messgeréte-
Diagnoseset derzeit nicht unterstitzt.

Detaillierte Informationen zu den Messgerate-Schnittstellen finden Sie im
Prospekt Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Im Abschnitt "Datengruppen von Messgeraten" ist aufgeflihrt, welche
Datengruppen fiir welche Schnittstelle verfligbar sind und in welchen Féllen
flr das Priifgerat eine zusatzliche Software-Option bendtigt wird. Bitte
kontaktieren Sie ggf. HEIDENHAIN.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

@ Detaillierte Informationen zur Messgerate-Schnittstelle finden Sie in der
Dokumentation des Messgeréts, die Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
www.heidenhain.com herunterladen konnen.
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3.3 Betriebsarten des Priifgerats

Das Vorgehen zur Priifung von Messgeraten hangt von der Betriebsart des
Prufgerats ab.

Folgende Betriebsarten sind maoglich:

= Messgerate-Diagnose:
Das Messgerat ist direkt an das PWM angeschlossen. Damit ist eine ausfihrliche
Analyse der Messgeratefunktionen maoglich, unabhangig vom Regelkreis einer
Maschine

®  Monitoring-Betrieb:

Das PWM ist in den Regelkreis einer NC-gesteuerten Maschine integriert. Das
erlaubt ein Monitoring des Messgerats wahrend des Betriebs

o Welche Schnittstellentypen den Monitoring-Betrieb unterstlitzen, konnen
Sie der Funktionslbersicht entnehmen.

Weitere Informationen: "Funktionsibersicht", Seite 35

@ Beachten Sie die Betriebsanleitung, bevor Sie das PWM anschlieRen und in
Betrieb nehmen.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49
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Messgerate-Diagnose

Messgerate-Diagnose ohne Signaladapter

Das Messgerat ist direkt an das PWM angeschlossen. Damit ist eine ausfuhrliche
Analyse der Messgeratefunktionen maoglich, unabhangig vom Regelkreis einer

Maschine.
1 2 3 4 5
\\6
Abbildung 1: PWM mit direkter Verbindung zum Messgerat
1 Steuerung
2 |ageregler
3 Drehzahlregler
4 Motor
5 Messgerat
6 PWM
Eigenschaft Beschreibung
Anschluss des PWM ®  Messgerateeingang X1 oder X4 ist mit dem

Messgerat verbunden
®m  Messgerdteausgang X2 ist nicht verbunden

Spannungsversorgung Durch das PWM
des Messgerats

Bei der Spannungsversorgung durch das PWM kénnen Sie in

der Adjusting and Testing Software die Spannungsnachregelung
aktivieren. Dadurch werden Spannungsabfalle auf den
Verbindungsleitungen zwischen Prifgerat und Messgerat kompensiert.
Die Spannungsnachregelung muss von der Verkabelung zwischen
Prifgerat und Messgerat unterstitzt werden. Die Adjusting and Testing
Software zeigt ggf. eine entsprechende Meldung an.

Verfahren des Messge- In der Regel manuell; NC-Regelung moglich
rats
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Messgeriate-Diagnose mit Signaladapter
Das PWM ist tber den Signaladapter mit dem Messgerat verbunden.

1 2 3 4 5
M
\1
Abbildung 2: Messgeratediagnose mit Signaladapter
1 Steuerung
2 lageregler
3 Drehzahlregler
4 Motor
5 Messgerat
6 Signaladapter
7 PWM
Eigenschaft Beschreibung
Anschluss des PWM B Messgerateeingang X1 ist mit dem

Signaladapter verbunden
® Messgerateausgang X2 ist nicht verbunden

Spannungsversorgung des Durch das PWM
Messgerats

Spannungsversorgung des Durch das PWM
Signaladapters

Verfahren des Messgerats In der Regel manuell; NC-Regelung maglich
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3.3.2  Monitoring-Betrieb

Das PWM ist in den Regelkreis einer NC-gesteuerten Maschine integriert. Das erlaubt
ein Monitoring des Messgerats und der Maschine wahrend des Betriebs.

Flr den Monitoring-Betrieb wird die Verwendung eines Signaladapters
empfohlen. Der Signaladapter dient der galvanischen Trennung und
ermaglicht eine potenzialfreie Priifung.

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind nur fir eine
Versorgungsspannung bis maximal 5,5 V ausgelegt. Aus dem Grund wird
die Verwendung des Signaladapters SA 2380 empfohlen.

@ Detaillierte Informationen zum Signaladapter SA 2380 finden Sie in der
zugehorigen Betriebsanleitung.

» www.heidenhain.com/documentation
» Dokumenten-ID 1386017 eingeben
Detaillierte Informationen zu den Signaladaptern SA 100 oder SA 110

finden Sie im Benutzerhandbuch "Kabel- und Anschlusstechnik PWM 20
und PWM 21 (IK 215) Priifpaket".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

Bei Tastsystemen wird die Prifung im Monitoring-Betrieb derzeit nicht
unterstitzt.

Monitoring-Betrieb mit Signaladapter

Das PWM ist Uber den Signaladapter in den Regelkreis der Maschine integriert. Die
Prifung kann potenzialfrei durchgefthrt werden.
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Abbildung 3: Monitoring-Betrieb mit Signaladapter (Potenzialtrennung)

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
Signaladapter
PWM

NoahwdN=

Eigenschaft
Anschluss des PWM

Beschreibung

®  Messgerateeingang X1 ist mit dem Signaladapter
verbunden

®m  Messgerdteausgang X2 ist nicht verbunden

Spannungsversorgung
des Messgerats

Durch die Folge-Elektronik

Spannungsversorgung
des Signaladapters

Durch das PWM

Potenzialtrennung

Durch den Signaladapter

Verfahren des
Messgerats

NC-Regelung maoglich

Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter
Das PWM ist direkt in den Regelkreis der Maschine integriert.
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M.
N

N

NG

Abbildung 4: Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter (keine Potenzialtrennung)

Steuerung
Lageregler
Drehzahlregler
Motor
Messgerat
PWM

DU BhWN=

Eigenschaft

Beschreibung

Anschluss des Prifgerats

B Messgerateeingang X1 ist mit dem Messgerat
verbunden

= Messgerateausgang X2 ist mit der Folge-
Elektronik verbunden

Spannungsversorgung
des Messgerats

Durch Folge-Elektronik

Potenzialtrennung

Nein

Verfahren des Messge-
rats

NC-Regelung maoglich

Fir den Monitoring-Betrieb ohne Signaladapter gelten folgende
schnittstellenspezifische Eigenschaften:
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Schnittstelle Eigenschaft

1 VSS L]

Das PWM greift die Signale ohne 120 Ohm
Abschlusswiderstand ab

Die Grenzfrequenz wird vom Prifaufbau (z. B.
Adapterkabel) beeinflusst

11 pAss .

Im Monitoring-Betrieb wird die Leitung
unterbrochen, d. h. das PWM hat einen 11 pAgs-
Empfanger und spiegelt die Eingangssignale
(kiinstliche Nachbildung) auf einen 11 pAgg
Ausgang

Die Grenzfrequenz wird vom Priifaufbau (z. B.
Adapterkabel) beeinflusst

Abhangig von der Priifsituation (z. B. Kabelldngen,
Kabelverlangerungen, Kabelfiihrung, Maschinentyp
wie Erodiermaschine) kdnnen Signalstorungen
auftreten

TTL u

Ohne PWT-Umschaltung: Das PWM greift die
RS-422-Signale ab, d. h. ein Standard-RS-422-
Empfanger wird ohne 120 Ohm Abschlusswi-
derstand auf die Leitungen geschaltet

Seriell =

Das PWM greift die RS-485-Signale ab, d. h. ein
Standard-RS-485-Empfanger wird ohne 120 Ohm
Abschlusswiderstand auf die Leitungen geschaltet

3.3.3 Signaladapter fiir den Schnittstellentyp EnDat 3

Abhéngig von der Version des Prifgerats ist bei manchen Messgeraten mit
Schnittstelle vom Typ EnDat 3 ein bestimmter Signaladapter erforderlich:

Bestellbezeichnung des PWM 20 PWM 21 PWM 3000
Messgerits
E30-R2 SA 2380 SA 1210 =1
oder
SA 2380
E30-R4 SA 2380 ) -1
E30-RM SA 2380 -1 -1)
E30-RB SA 2380 SA 2380 nur erforderlich, wenn

das PWM die maximale Leistung
nicht zur Verfligung stellen kann

1) Signaladapter nicht erforderlich

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind flr eine Versorgungsspannung
von maximal 5,5 Volt ausgelegt und daher nicht zur Priifung von
Messgeraten mit Schnittstellen vom Typ EnDat 3 geeignet.
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3.34 Busbetrieb

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt die Messgerate-Diagnose im EnDat
3-Busbetrieb (Daisy-Chain-Busbetrieb). Mehrere Teilnehmer sind als Buskette mit

dem Prifgerat verbunden.

X1

| S | — 5

IN

SD+
SD-
U
v

SD+_NEXT

Slave 2

SD-_NEXT

SD+
SD-
U
ov

SD+_NEXT
SD-_NEXT

Slave 1

Abbildung 5: Mehrere Teilnehmer im Busbetrieb (Daisy-Chain-Betrieb)

o Beachten Sie die maximale Leistung, die vom verwendeten PWM zur
Verfiigung gestellt werden kann. Gegebenenfalls sind ein Signaladapter,
z. B. SA 2380, und ein externes Netzteil erforderlich. Wenden Sie sich an
HEIDENHAIN fUr weitere Informationen.
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3.4

Funktionsiibersicht

Die folgende Ubersicht zeigt den Funktionsumfang des Messgerate-Diagnosesets
mit PWM 3000 in Abhéngigkeit von der Messgerate-Schnittstelle (sofern vom

Messgerat unterstiitzt).

S
]
< o —
o~ - = = < Q2 ©

o o o o 2 § £

5 8 8 3 5 5 8§ 3 &8 £

a 2 2 2 g g g E £ 5 ¢ 3

W w w o~ F I A uw =2 a > o
Diagnose
Anzeige der Online-Diagnose v  / - - - v v v -
Anzeige der Online-Diagnose im v - - - - - v v -
Regelkreis™)
Monitoring-Betrieb mit v v v - - v v - -
PWM 3000 erlaubt
Anzeige Betriebszustandsdaten v - - - - - - - - - - -
Anzeige Messgerateinformation v v v v  / v  / v v
Kreisdarstellung der Inkremental- - - v v - - - - - - v
signale
Auswertung Referenzsignal - - - v v - - - - - -
Inkrementalzahler - - v v v - - - - - -
Anzeige von Versorgungsspan- v v v v v v v v v v v v
nung und -strom
Homing-/Limitanzeige - - - v  / - - - - - - -
Signalaufzeichnung - - - v - - - - - - - -
Verbindungsdialog,
Messgerat verbinden mittels:
Ident-Nummer Messgerat v v  / v  / v v v v/
Angabe von Schnittstelle und v v v v v v v v v v vV Y/
Versorgungsspannung
Ident-Nummer HEIDENHAIN- v v v v - - - - - - - -
Motor
Positionsanzeige
Anzeige der Absolutpositionen v v - - - v v v v v
Unterstutzung Daisy-Chain-Bus v - - - - - - - - - - -
Anzeige der Inkrementalposition v v v v v - v - - v
(wenn verfiigbar)
Anzeige und Ricksetzen von v v - - - v v v v -
Fehlermeldungen
Anzeige und Ricksetzen von v v v - - - Vv v v v v J
Warnmeldungen
Anzeige des Ubertragungsstatus v v v - - - v v v v v )
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)
< (=4 —
N - =2 = = Q ©

» & o = Q 3 & =

" % B ®» s &% 8§ Z & £

¢ 8 8 2 2 g g EE 5 % g

W b I a uw = a > O
PWT-Darstellung der Inkremen- - - - v V) - - - - - - -
talsignale
Anbauassistenten/Priifassis-
tenten
Anbauassistenten Siehe "Anbauassistenten”. Weitere Informa-

tionen siehe Dokumentation des Messgerats.

Prifassistent fir Messgeratemit v v/ - - - v - - - - -
Funktionaler Sicherheit
Assistent "MalRband spannen” - v v - - - v - - -
Zusatzfunktionen
Vergleich der Absolut- und Inkre- - - v - - - - - - - - v
mentalposition
Nullpunktverschiebung (‘elektri-  (v) (v) () - - - V) V) V) V) VvV @
sches Nullsetzen") inklusive
Infoanzeige®
Konfigurations-Assistent (Adres- v - - - - - - - - - - -
sen, Sensorkennlinien, ...)
Anzeige Temperaturen v /9 - - - - v v - - - -
Anzeige weiterer Positionswerte v v - - - - v - - - - -
Anzeige weiterer Sensoren v v - - - - - - - - - -
Anzeige Grenzlagensignale v - - - - - - - - - -
Erweiterte Statusanzeige v v - - - - - - - - - -
Speicherinhalte
Anzeige von Speicherinhalten v v J/ - - - v - - v -
bzw. Speicherparametern
Anderung von Speicherinhalten v v J/ - - - - - - - - -
Abspeichern von Speicherbele- v v - - - v - - - - -
gungen
Vergleichsoption von aktuellem v v - - - - - - - - -
und gespeicherten Speicherinhalt
Messgeratespeicher sichern v v - - - v v v v Y -
1) Im Monitoring-Betrieb; bevorzugt in Verbindung mit einem Signaladapter
2) 25 uAgs/3 Vgs flir Servicezwecke
3)  Uber Signaladapter, fir Servicezwecke
4)  Produktschlissel erforderlich und nur fiir bestimmte Messgerate verflgbar
5)  Inklusive Umrechnung fiir PT 1000-Sensoren bei entsprechend gesetzten

EnDat-Speicherparametern
(v') Siehe Angaben im vorliegenden Benutzerhandbuch
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3.5

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

Ubertragung von Werten und Signalen

Welche Werte und Signale vom Messgerat Ubertragen und von der Adjusting and

Testing Software ausgewertet werden konnen, hangt sowohl von der Messgeréate-
Schnittstelle als auch von der Betriebsart des Priifgerats ab.

Schnittstelle

Ubertragung

In der Betriebsart

In der Betriebsart

Messgerate- Monitoring-Betrieb
Diagnose
EnDat 3 Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Ja
EnDat 2.1 (mit Inkre- Positionswert Ja Nein
mentalsignalen) Inkrementalsignale Ja Ja
EnDat 2.2 (ohne Inkre- Positionswert Ja Ja
mentalsignale) Bewertungszahlen Ja Jam
DRIVE-CLIQ Positionswert Ja Nein
Bewertungszahlen Ja Nein
Fanuc Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Ja
Mitsubishi Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja% Jan4)
Panasonic Positionswert Ja Ja
Bewertungszahlen Ja Jah
Yaskawa Positionswert Ja Nein
Bewertungszahlen Jabd Nein
SSl Positionswert Ja Nein
Inkrementalsignale Ja Ja
T Vss Inkrementalsignale Ja Ja
TTuAgs Inkrementalsignale Ja Ja
TTL Inkrementalsignale Ja Ja
Abtastsignale Jad Nein
HTL Inkrementalsignale Ja?2 Nein
Kommutierung Blockkommutierung Ja?) Nein
Sinuskommutierung Ja Ja

—

A WN
N — N ~— —

Ul

Information muss von der Steuerung angefragt und tbertragen werden
Uber entsprechenden Signaladapter
Wenn vom Messgerat unterstitzt (PWT-Funktion)

Nicht verfligbar fir Messgerate mit Bestellbezeichnung "Mitsu01"
Nicht verfiigbar fiir EIB 3391Y
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Einheiten und Toleranzen

Die Adjusting and Testing Software passt Einheiten, Skalierungen und Toleranzen
automatisch an das verbundene Messgerat an.

Die in der Adjusting and Testing Software angezeigten Toleranzwerte entsprechen
den HEIDENHAIN-Standardwerten fr die jeweilige Messgerate-Schnittstelle.

o Detaillierte Angaben zu Signalgrofien und Toleranzen finden Sie im
Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

o Messgerdte mit hoher Genauigkeit (z. B. Winkelmessgerate) oder
Messgeréte flr grolle Temperaturbereiche (z. B. Einbaudrehgeber) sind
enger toleriert. In diesen Fallen sind die Toleranzwerte der Adjusting and
Testing Software unguiltig.

» Beijeder Priifung die Toleranzangaben in der Dokumentation des
Messgerats beachten

0 Um die Toleranzgrenzen der Adjusting and Testing Software zu dndern, ist
ein Lizenzschissel erforderlich (Software-Option).

Weitere Informationen: "Software-Optionen’, Seite 14

Umdrehungen

Multiturn-Drehgeber Ubertragen zuséatzlich zu ihrer Singleturn-Position die Anzahl der
Umdrehungen.

m = Anzahl der unterscheidbaren Umdrehungen

Wertebereich laut Spezifikation 0 ... m-1 Umdrehungen

Wertebereich in der Anzeige am Geréat: 1...m Umdrehungen

Die Umdrehung 0 der Spezifikation entspricht der Umdrehung 1 in der
Anzeige am Gerat.

Typischen getriebebasierten Multiturn-Drehgebern stehen 12 Bit fir die Ubertragung
des Multiturn-Werts zur Verfiigung. Daraus ergibt sich:

Anzahl der unterscheidbaren Umdrehun-  m =212 = 4096 Umdrehungen
gen

Wertebereich laut Spezifikation 0 ... 4095 Umdrehungen

Wertebereich in der Anzeige am Gerat: 1 ... 4096 Umdrehungen
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4.1 Uberblick

Dieses Kapitel beinhaltet alle Informationen, um die Software und die notwendigen
Treiber herunterzuladen und bestimmungsgemal’ auf einem Computer zu
installieren.

4.2 Systemanforderungen

Computer: IBM-PC oder kompatibler PC
= Dual-Core-Pentium; 2 GHz

Betriebssystem: = Microsoft Windows 7 (32/64 Bit)
= Microsoft Windows 8 (32/64 Bit)
= Microsoft Windows 10 (32/64 Bit)
= Microsoft Windows 11 (64 Bit)

RAM: > 2 GByte

Festplatte: = 500 MBYyte (1 GByte) frei

Bildschirm: > 1024 x 768 Pixel

Schnittstelle: PWM 20, PWM 21: USB 2.0 Typ A

PWM 3000: Ethernet nach |IEEE 802.3
(10/100/1000 MBit/s)

Windows-Benutzerrecht: Administrator

Wenn der Computer die beschriebenen Anforderungen nicht erftllt, kann
das folgende Konsequenzen haben:

® Datenverarbeitung dauert langer
m  Adjusting and Testing Software gibt Fehlermeldungen aus
®  Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software ist eingeschrankt

4.3 Software installieren

Die Installationsdateien der Adjusting and Testing Software finden Sie im Download-
Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Link: www.heidenhain.com/service/downloads/software
Kategorie: Prif- und Testgerate

Produktfamilie:. PWM 20/ PWM 21 / PWM 3000

Produkt: ATS Vx.x.xx - Adjusting and Testing Software for PWM
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4.4

Beachten Sie die Release Notes zur vorliegenden Software-Version,
bevor Sie die Adjusting and Testing Software installieren. Das Dokument
ReleaseNotes.pdf befindet sich im Ordner der Installationsdatei.

vV VvV VvyVvVwvyysy

Vv VyVvYVYyy

Installationsdatei von der HEIDENHAIN-Webseite herunterladen
Heruntergeladene ZIP-Datei entpacken

Zum folgenden Ordner navigieren: 539862xx » FILES » Software
Installationsdatei mit der Endung ".exe" ausflihren

Der Installationsassistent 6ffnet sich.

Auf Next klicken

Im Installationsschritt Select Destination Location den Ordner wahlen, in dem
die Software gespeichert werden soll

0 Im Installationsschritt Select Destination Location schlagt der
Installationsassistent ein Installationsverzeichnis vor. Es wird
empfohlen, das Standard-Installationsverzeichnis beizubehalten. Alle in
diesem Benutzerhandbuch angegebenen Pfade beziehen sich auf das
Standard-Installationsverzeichnis.

Auf Next klicken

Auf Install klicken

Die Installation wird gestartet.

Der Fortschrittsbalken zeigt den Status der Installation an.

Nach abgeschlossenem Installationsvorgang auf Finish klicken

Die Verknipfung zur Adjusting and Testing Software erscheint auf dem Desktop.

Installation priifen

Prufen Sie nach der Installation, ob die Adjusting and Testing Software auf das PWM
zugreifen kann.

>
»
>

PWM uber die USB- oder Ethernet-Schnittstelle mit dem Computer verbinden
PWM einschalten

Adjusting and Testing Software starten
Weitere Informationen: "Software starten’, Seite 48

Wenn Treiber fehlen, gibt die Adjusting and Testing Software die folgende

Fehlermeldung aus: "Es wurde keine Hardware gefunden”.
Weitere Informationen: "PWM 20, PWM 21: Treiber installieren”, Seite 42
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PWM 20, PWM 21: Treiber installieren

Die erforderlichen Treiber sind im Installationsordner der Software enthalten.

Abhangig vom Betriebssystem des Computers kann das Vorgehen von der
nachfolgenden Beschreibung abweichen.

» Im Installationspaket zum folgenden Ordner navigieren:
539862xx/FILES/Drivers/PWMxx

> Die enthaltenen Treiberdateien in das folgende Programmverzeichnis kopieren:
C: » Programme (x86) » HEIDENHAIN » ATS b Drivers » PWM20_PWM21

Gerate-Manager des Computers aufrufen

Auf Andere Gerate klicken

Auf PWM doppelklicken

Auf Treiber aktualisieren klicken

Option zur manuellen Suche und Installation wahlen
Im Dialog den Speicherort der Treiberdateien angeben
Auf Weiter klicken

Die Treiber werden installiert.

VvV v v vV v vV VY

PWM 3000 Netzwerkeinstellungen

@ Informationen zu Netzwerkeinstellungen und Anforderungen an die
Netzwerkumgebung finden Sie in der Betriebsanleitung PWM 3000,
Kapitel "Computer anschliessen”.

» www.heidenhain.com/documentation
» Dokumenten-ID 1448758 eingeben

Software und Messgerate-Datenbank aktualisieren

Eine neue Version der Adjusting and Testing Software erscheint in regelmaRigem
Abstand. Wenn Sie ein Software-Update durchfthren, wird auch die Messgerate-
Datenbank aktualisiert. Die aktuelle Software-Version finden Sie im Download-
Bereich der HEIDENHAIN-Webseite.

Link: www.heidenhain.com/service/downloads/software
Kategorie: Pruf- und Testgerate

Produktfamilie: PWM 20/ PWM 21 / PWM 3000

Produkt: ATS Vx.x.xx - Adjusting and Testing Software for PWM
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4.8 Software deinstallieren

Um die Adjusting and Testing Software von einem Computer zu deinstallieren, gehen
Sie wie folgt vor:

> In Microsoft Windows nacheinander 6ffnen:

m Start

= HEIDENHAIN Applications

®  Adjusting and Testing Software

Auf Uninstall klicken

Der Deinstallationsassistent offnet sich.

Um das Deinstallieren zu bestétigen, auf Ja klicken

Die Deinstallation wird gestartet.

Der Fortschrittsbalken zeigt den Status der Deinstallation an.

Nach erfolgreicher Deinstallation den Deinstallationsassistenten mit OK
schliefen

vVVV VvV VYy
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt die Benutzeroberflache und Bedienelemente sowie die
Grundfunktionen der Adjusting and Testing Software.

Aufbau der Benutzeroberflache

Alligemeine Bedienung | Uberblick

Die Bedienung der Software erfolgt Gber ein Funktionsmend. Das Funktionsmen(
beinhaltet die Funktionen, die zu Funktionsgruppen zusammengefasst sind.

Der Funktionsumfang ist abhangig vom angeschlossenen Messgerat
und von der Software-Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zu einem
Messgerat herstellen, werden alle Funktionen angezeigt, die fir das
Messgerat verflighar sind.

Datei Hilfe

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

2 Verbindung zum Messgerat trannen

'\u Basisfunktionen

"

|~ Positionsanzeige

&P Wessgeratespeicher anzeigen
a2
P43 MessgeratespeicherInhalte verglichen

a Spannungsanzeige

'\u Diagnose

L™ Zusatzinformation Positionswert 2

A OnlineDiagnose

@ Functional-Safety Gerteprifung

'\Jj Konfiguration

F Hardware konfigurieren
83 sprachauswahl

% Produktschiussel verwalten

LC 415 689674-03 @ /_

Abbildung 6: Benutzeroberflache nach dem Verbinden eines Messgerats

1

2
3
4

Menleiste mit den Menis Datei und Hilfe
Funktionsgruppe

Funktion
Informationsleiste mit Informationen zum verbundenen Messgerat
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5.3

Wiederkehrende Anzeigen und Bedienelemente

Anzeige von Werten

n n ﬁ Werte werden in farbigen Ziffern angezeigt.
S Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
U |

lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Statusanzeige

O Die Farbe des LED-Symbols zeigt einen Status an, z. B.:
= Griin: Messwert liegt im Toleranzbereich

®  Rot: Messwert liegt auRerhalb des Toleranz-
bereichs

Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Balkenanzeige

| 1 1 | Balkenanzeigen dienen der Darstellung und Auswer-
tung von Messwerten.

Die Farbbedeutung ist funktionsabhangig. Eine detail-
lierte Beschreibung finden Sie im jeweiligen Kapitel.

Eingabefelder mit Bedienelementen Plus und Minus

> Gewdlnschten Wert eingeben

Eingabe mit Enter bestatigen

oder

» Auf + oder - tippen, bis der gewlinschte Wert
angezeigt wird

» Um Werte schneller zu andern, + oder - halten

100

i
hd

Bedienelement "Zur letzten Ansicht zuriickkehren"

Wechselt zur letzten Ebene oder zuriick zum Hauptme-
Bm nu

Symbole: Spannungsversorgung
Die Symbole zeigen an, ob die Spannungsversorgung durch das PWM aktiv ist.

Anzeige Beschreibung

.l Spannungsversorgung ist nicht aktiv

.l Spannungsversorgung ist aktiv

Wenn der Computer in den Ruhezustand wechselt oder ein Software-Fehler
vorliegt, ist die Anzeige in der Adjusting and Testing Software nicht mehr
zuverlassig. Beachten Sie daher immer die Status-LED L2 am PWM, um zu
beurteilen, ob das PWM Spannung ausgibt. Eine detaillierte Beschreibung
der Statusanzeigen des PWM finden Sie in der Betriebsanleitung.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49
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Mouseover-Text

Wenn Sie mit dem Mauszeiger Uber Bedienelemente oder Anzeigen fahren, erscheint
ein Mouseover-Text mit einer Kurzerklarung, z. B. der Einheit eines Werts.

5.4 Software starten

> Auf dem Microsoft Windows-Desktop auf die Verknipfung der
@ Adjusting and Testing Software doppelklicken

oder
> In Microsoft Windows nacheinander 6ffnen
= Start
= HEIDENHAIN Applications
®  ATS - Adjusting and Testing Software
> Die Software wird geoffnet.

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

ﬁ\;»' Verbindung zum Messgerat herstellen (

'ﬂ_j Konfiguration ‘

; F Hardware konfigurieren

- 83 sprachauswahi

¥ Produktschlussel verwalten

Abbildung 7: Benutzeroberflache nach dem Start

Firmware-Update

Wenn das PWM mit dem Computer verbunden und eingeschaltet ist, pruft die
Adjusting and Testing Software die Kompatibilitat zwischen der Firmware des
Gerats und der vorliegenden Software-Version. Wenn ein Update der Firmware
erforderlich ist, konnen Sie dieses mit Hilfe der Adjusting and Testing Software
durchfihren. Ein Software-Assistent fihrt Sie durch die erforderlichen Schritte.

ACHTUNG

Gerateschaden bei Unterbrechung eines Firmware-Updates

Wenn Sie wahrend eines Firmware-Updates die Spannungsversorgung des PWM
trennen oder die Steckverbindung losen, kann das PWM beschadigt werden.

> Bei einem Firmware-Update warten, bis der Fortschrittsbalken 100 % erreicht
hat, bevor Sie mit weiteren Schritten fortfahren
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5.5 Software beenden

» In der MenUleiste auf Datei klicken
» Auf Beenden klicken

> Wenn die Software mit einem Messgerat verbunden ist, wird die Verbindung
getrennt.

> Die Software wird geschlossen.

5.6 Informationen zur Software aufrufen

Informationen zur Software- und Datenbankversion anzeigen
> In der Menlleiste auf Hilfe klicken
» Auf Uber klicken

> Informationen zur installierten Software-Version und Datenbankversion werden
angezeigt.

o Die aktuelle Software-Version konnen Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
herunterladen.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank
aktualisieren”, Seite 42

Lizenzhinweise zu Open-Source-Software anzeigen

» In der Menlleiste auf Hilfe klicken

> Mauszeiger auf Lizenzvertrags-Hinweise positionieren

» Auf Verwendete Open Source Software klicken

> Die Lizenzhinweise zur verwendeten Open-Source-Software werden angezeigt.

5.7 Dokumentation aufrufen

Voraussetzung: Ein PDF-Viewer ist auf dem Computer installiert.
Die folgenden Dokumente sind als PDF-Datei in der Software hinterlegt:

Dateiname im Menii Hilfe Dokument

Benutzerhandbuch Benutzerhandbuch "Adjusting and Testing Software
(ATS)"

Kabel- und Anschluss- Benutzerhandbuch "Kabel- und Anschlusstechnik

technik PWM 20 und PWM 21 (IK 215) Priifpaket”

Schnittstellen Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Mess-
geraten"

Betriebsanleitung Betriebsanleitung "PWM 20 und PWM 21"
Betriebsanleitung "PWM 3000"

Release Notes Release Notes zur installierten Version der Adjusting

and Testing Software

» Um ein Dokument zu offnen, in der Mentleiste auf Hilfe klicken
» Auf den Dateinamen klicken
> Das Dokument wird im PDF-Viewer angezeigt.
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Dokumentation zu EnDat:

Weitere Informationen zu EnDat 2.7, EnDat 2.2 und EnDat 3 finden Sie unter
www.endat.de

5.8 Diagramme anpassen, exportieren und drucken

Einige Ansichten der Adjusting and Testing Software enthalten Diagramme.
Sie konnen die Ansicht der Diagramme anpassen und Sie konnen Diagramme
exportieren und drucken.

5.8.1 Diagrammansicht vergroRern

> Bei gedruckter linker Maustaste von links nach rechts ein Rechteck Uber den
gewunschten Bereich ziehen

> Der Bereich wird vergrofiert dargestellt.

5.8.2  Bildausschnitt verschieben
Wenn Sie die Diagrammansicht vergroern, konnen Sie im Diagramm navigieren,
indem Sie den Bildausschnitt verschieben.

» Um den Bildausschnitt vertikal zu verschieben, bei gedruckter linker Maustaste
das Scrollrad der Maus in die gewunschte Richtung drehen

> Um frei zu navigieren, das Diagramm bei gedrickter rechter Maustaste an die
gewdinschte Stelle verschieben

5.8.3 Diagrammansicht verkleinern

> Bei gedrlckter linker Maustaste von rechts nach links ein Rechteck ziehen
> Die Diagrammansicht wird verkleinert dargestellt.
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5.8.4 Diagramm exportieren
Die Adjusting and Testing Software arbeitet mit dem Programm TeeChart, das
folgende Exportfunktionen umfasst:
B Diagramm in die Zwischenablage kopieren
m  Diagramm speichern
®  Diagramm per E-Mail versenden

» Mit der rechten Maustaste auf das Diagramm klicken
» Auf Diagramm speichern klicken
> Der Dialog Speichern wird angezeigt.

] Speichern >
Bld  TeeDatei Daten
Format Optionen  Gréfe
als Metafile Earben: IEEaE =
[ Monachram
[ | wE 2
Vorschau:
kopieren | | speichemn... | | senden.. | | Vorschau.. | | schiieBen

Abbildung 8: Dialog Speichern

Gewnschte Parameter wahlen

Um eine Vorschau des Diagramms aufzurufen, auf Vorschau klicken

Um das Diagramm in die Zwischenablage zu kopieren, auf Kopieren klicken
Um das Diagramm lokal zu speichern, auf Speichern klicken

Um das Diagramm per E-Mail zu versenden, auf Senden klicken

Den Anweisungen im Windows-Dialog folgen

vV vvyVvVyvVwvyvysy
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5.8.5 Diagramm drucken
> Mit der rechten Maustaste auf das Diagramm klicken
» Auf Diagramm drucken klicken
> Der Dialog TeeChart Druckansicht wird angezeigt.

[ TeeChart Druckansicht — O x
Drucker: \\deOivs1481\SecurePrintPCL v | Eigenscha....| | Drucken | | schiiefien
Ausrichtung:

() Hochformat

(®) Querformat
Detail:
Mehr Mormal

Abstande -

[+] proportional
[ gistten
[JHintergrund

Abbildung 9: Dialog TeeChart-Druckansicht

> Gewlnschte Parameter wahlen
> Auf Drucken klicken
> Der Druckauftrag wird an den ausgewahlten Drucker gesendet.
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie die Adjusting and Testing Software an Ihren
Bedarf anpassen konnen.

Sprache d@ndern

Sie konnen die Sprache der Benutzeroberflache andern.

v

>
>
>

Im Funktionsmeni auf Sprachauswahl doppelklicken

Auf die entsprechende Landerflagge klicken

Mit Ok bestéatigen

Die Benutzeroberfldache wird in der gewlinschten Sprache angezeigt.
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6.3 Software-Optionen freischalten

Mit Software-Optionen konnen Sie den Funktionsumfang der Adjusting and
Testing Software erweitern. Eine Software-Option schalten Sie durch Eingabe
eines Produktschlissels frei. Den erforderlichen Produktschliissel konnen Sie lber
HEIDENHAIN beziehen.

o Produktschlissel sind an die Seriennummer des Gerats gebunden.
Software-Optionen sind nicht auf andere Gerate Ubertragbar.

o Pro Seriennummer kdnnen mehrere Software-Optionen aktiviert werden.

Es gibt verschiedene Produktschlussel, die unterschiedlich lange gultig
sind:

m dauerhaft
m zeitlich befristet (typischerweise ein Jahr)
m Testlizenz (typischerweise ein Monat)

» Im Funktionsmeni auf Produktschliissel verwalten doppelklicken
> Der Dialog Produktschliissel wird angezeigt.

Gerat Proquaschidsse / Option Lzenzstatus Lzenzstan

.F’

Abbildung 10: Dialog Produktschliissel

Produktschlussel eingeben

Auf Hinzufiigen klicken

Die Software-Option wird im Bereich Lizenzstatus angezeigt.
Auf SchlieBen klicken

Die zusatzlichen Funktionen sind verflgbar, sobald Sie die Verbindung zu einem
Messgerat herstellen, das die Funktionen unterstitzt.

VvV VvV VvYy
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Software-Optionen deaktivieren

Wenn Sie eine Software-Option deaktivieren, stehen die entsprechenden Funktionen
nicht mehr zur Verfligung. Die Software-Option konnen Sie mit dem vorhandenen
Produktschlissel am selben Gerat wieder aktivieren.

> Im Funktionsmenu auf Produktschliissel verwalten doppelklicken

> Der Dialog Produktschliissel zeigt fiir jede Seriennummer die aktiven Software-
Optionen an.

20200207 20250207 Laschen

al?

Abbildung 11: Dialog Produktschliissel mit aktivierten Software-Optionen

> Neben der gewiinschten Software-Option auf Loschen klicken
> Mit Ja bestatigen
> Die Software-Option wird deaktiviert.
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6.5 Dokumentation aktualisieren

Die nachfolgenden Dateien sind in der Adjusting and Testing Software hinterlegt und
konnen durch eine neue Dateiversion ersetzt werden.

Dateiname Dokument

um.pdf Benutzerhandbuch "Adjusting and Testing Software
(ATS)"

cct.pdf Benutzerhandbuch "Kabel- und Anschlusstechnik
PWM 20 und PWM 21 (IK 215) Prifpaket”

i.pdf Prospekt "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Mess-
geraten'

oi.pdf Betriebsanleitung "PWM 20 und PWM 21"

Betriebsanleitung "PWM 3000"

Die aktuelle Dokumentation konnen Sie von der HEIDENHAIN-Webseite
herunterladen.

Link: www.heidenhain.com/documentation

» Um neue Dokumente in der Adjusting and Testing Software zu hinterlegen,
das Programmverzeichnis 6ffnen, abhangig vom Speicherort, den Sie bei der
Software-Installation gewahlt haben:

Pfad: C: » Programme (x86) » HEIDENHAIN » ATS » doc

> Im Programmverzeichnis befindet sich ein Ordner fir jede Sprache, in der die
Dokumentation verfligbar ist.

» Ordner der gewiinschten Sprache 6ffnen

> Bestehende Dateien durch die neuen Dateien ersetzen

o Die Dateinamen mussen lauten wie in der Tabelle angegeben.

> Vorgehen ggf. fir weitere Sprachen wiederholen

> Die neuen Dokumente stehen im MenU Hilfe in der gewahlten Sprache zur
Verfligung.
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PWM als Priifgerat auswahlen

PWM 20, PWM 21

Wenn Ihr Computer mit nur einem Prifgerat verbunden ist, wahlt die Adjusting and
Testing Software das Prifgerat automatisch aus und es ist kein weiteres Handeln
erforderlich.

Voraussetzungen:

®m Das PWM ist Uber die USB- oder Ethernet-Schnittstelle mit dem Computer
verbunden

® Das PWM ist eingeschaltet

® Die Geratetreiber sind installiert
Weitere Informationen: "PWM 20, PWM 21: Treiber installieren”, Seite 42
Weitere Informationen: "PWM 3000 Netzwerkeinstellungen’, Seite 42

Wenn lhr Computer mit mehreren Priifgeraten verbunden ist, wahlen Sie in der
Adjusting and Testing Software das Prifgerat aus, mit dem Sie aktuell arbeiten:

» Im Funktionsmenu auf Hardware konfigurieren doppelklicken

Der Dialog Hardware konfigurieren wird angezeigt.

Vor dem gewUlnschten Priifgerat den Haken setzen

Mit Ok bestatigen

Die Adjusting and Testing Software greift auf das ausgewahlte Prifgerat zu.

VvV v Vv V

PWM 3000
Wenn Sie ein PWM 3000 neu verbinden mochten, gehen Sie wie folgt vor:
> Auf Hinzufiigen klicken

> In das Feld Steckplatz den Hostnamen oder die IP-Adresse des PWM 3000
eintragen

> Vor dem gewinschten Prifgerat den Haken setzen
> Eingabe mit OK bestatigen
> Die Adjusting and Testing Software greift auf das ausgewahlte Prifgerat zu.

Bedienelemente

Symbol Funktion

P Einstellungen
“"-w?’ Offnet den Dialog PWM 3000 Einstellungen
PWM 3000 Einstellungen

Der Dialog PWM 3000 Einstellungen zeigt folgende Informationen an:
® Seriennummer

B |P-Adresse

B Netzmaske

= Gateway

B Hostname

e » Um den Dialog aufzurufen, auf Einstellungen klicken
L"'-wlg > Der Dialog wird angezeigt.

Sie konnen die Einstellungen andern.
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6.7 Protokollangaben hinterlegen

In den Funktionen Inkrementalsignal, Online-Diagnose und Functional-Safety-
Geratepriifung konnen Sie die Priifergebnisse als Protokoll (PDF-Datei) speichern.
Fir die Protokolle kdnnen Sie Angaben zum Unternehmen und zum Priifer
hinterlegen.

Max Mustermann
MusterstraBe 17
12345 Musterstadt
Germany

Abbildung 12: Individueller Protokollkopf

Zur Erstellung der Inhalte konnen Sie Dateivorlagen nutzen. Die Dateivorlagen finden
Sie in folgendem Verzeichnis:

Pfad: C: » Programme » HEIDENHAIN » ATS » db b cfg B templates

Folgende Dateivorlagen stehen zur Verfligung:

Dateiname Beschreibung

AtsCustomerAddress.txt Firmenanschrift

AtsCustomerName.txt Firmenname

AtsTesterName.txt Name des Prifers

AtsReportLogoLeft.png Firmenlogo auf der linken Seite

AtsReportLogoRight.png Firmenlogo auf der rechten Seite

AtsSignatureLogo.png Unterschrift des Prifers

> Auf dem Laufwerk "C:" ein neues Verzeichnis mit dem Namen "ATS" anlegen
Pfad: C: » ATS

> Gewdunschte Dateivorlagen in das neue Verzeichnis kopieren
oder
> Im neuen Verzeichnis gleichnamige Dateien erstellen

Die Dateinamen mussen lauten wie in der Tabelle angegeben. Grafiken
missen in Dateityp und GroRe der Vorlage entsprechen.

> Dateiinhalte anpassen
» Anderungen speichern
> Die Adjusting and Testing Software fligt die Dateiinhalte in jedes Protokoll ein.
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt, wie Sie in der Adjusting and Testing Software die
Verbindung zum Messgerat herstellen. Das Vorgehen ist abhangig von der
Betriebsart des Prifgerats.

@ Bevor Sie in der ATS die Verbindung zum Messgerat herstellen, missen Sie
die Betriebsanleitung des PWM gelesen und verstanden haben.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

@ Detaillierte Informationen zu den erforderlichen Adapterkabeln
und Signaladaptern finden Sie im Benutzerhandbuch "Kabel- und
Anschlusstechnik PWM 20 und PWM 21 (IK 215) Priifpaket".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

Auswahl der Betriebsart
Die Auswahl der Betriebsart erfolgt im Dialog Betriebsart des Priifgerats:

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

\
|
Betriebsart des Priifgerats |
i

Uber diesen Dialog konnen Sie die Betriebsart des Prafg: . Folgende B sind moglich-

Messgerate-Diagnose
Das Messgerat ist direkt an das PWM angeschlossen. Damit ist eine ausfi Analyse der moglich, vom R

gelkreis einer Maschine.

Monitoring-Betrieb:
Das PWN ist in den Regelkreis siner NC-gesteuerten Maschine integriert. Das erlaubt ein Monitoring des Messgerats wahrend des Betriebs

Betriebsart:
® Messgerate-Diagnose

O Monitoring-Betrieb
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Konfiguration der Messgerateparameter im Verbindungsdialog

Um die Adjusting and Testing Software mit einem Messgerat zu verbinden, sind
Angaben zum Schnittstellentyp und zur Versorgungsspannung erforderlich. Zur
Konfiguration der Parameter bestehen folgende Moglichkeiten:

= Mit Messgerate-ID verbinden:
Wenn Sie im Verbindungsdialog die Messgerate-ID angeben, werden Schnitt-
stellentyp und Versorgungsspannung automatisch aus der Messgerate-
Datenbank Ubernommen

= Manuell verbinden:
Wenn Sie die Messgerate-ID nicht kennen oder das Messgerat noch nicht in der
Messgerate-Datenbank enthalten ist, kdnnen Sie den Schnittstellentyp und die
Versorgungsspannung manuell wahlen

o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfligung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o Flhren Sie regelmafig Software-Updates durch, damit die Messgeréte-
Datenbank auf dem neuesten Stand ist.

Weitere Informationen: "Software und Messgerate-Datenbank
aktualisieren", Seite 42
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Messgerate-ID

Welche ID Sie im Verbindungsdialog angeben missen, hangt vom Messgeratetyp
ab:

m Bei offenen oder mehrteiligen Messgeraten die ID des Abtastkopfs
® Bei gekapselten Langenmessgeraten die ID des Malistabprofils
Die ID finden Sie jeweils auf dem Typenschild.

4

Abbildung 13: Typenschild

Name des Messgerats

Bestellbezeichnung/Schnittstellentyp des Messgerats

Messgerate-ID

Kennzeichnung fir Messgerate, die Funktionale Sicherheit unterstitzen

AWOWN=

Bei Einbaudrehgebern in HEIDENHAIN-Motoren konnen Sie die ID des
Motors angeben. Die Adjusting and Testing Software ermittelt die
Parameter des Einbaudrehgebers automatisch.

o Wenn Messgerat und Prifgerat dber einen separaten Signalkonverter
verbunden sind, hangt das Vorgehen vom Ausgangssignal des
Signalkonverters ab:

® Bei TTL-Ausgangssignalen: Messgerat manuell verbinden und
Parameter manuell wahlen

B Bei seriellen Ausgangssignalen: ID des Signalkonverters angeben

Nachdem Sie die ID des Signalkonverters eingegeben haben, erscheint
gegebenenfalls eine weitere Eingabemaske mit dem Feld Monitoring-
Identifier. Den Monitoring-ldentifier finden Sie in der Montageanleitung des
Messgerats.

Mithilfe des Monitoring-ldentifiers ermittelt die Adjusting and Testing
Software die Parameter, die in der Betriebsart Messgerate-Diagnose fir die
korrekte Interpretation des Positionsformats erforderlich sind.

o Bei Tastsystemen, die Uber eine Sende- und Empfangseinheit (SE) mit dem
PWM verbunden sind, sind zusétzliche Schritte erforderlich.

Weitere Informationen: "Tastsystem verbinden’, Seite 82
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7.2 In der Betriebsart Messgerate-Diagnose verbinden

ACHTUNG

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs!

Wenn Sie Steckverbindungen wéahrend des Betriebs herstellen oder I6sen, konnen
interne Bauteile der Gerate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder losen:
» In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

o Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum
Messgerat herstellen, aktivieren Sie gleichzeitig die Spannungsversorgung
durch das PWM. Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der Adjusting and
Testing Software und in der Montageanleitung.

Voraussetzungen:

m Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

® Das PWM ist eingeschaltet
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Mit Messgerate-ID verbinden

» Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen

?7/' doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerits an.

> Die Betriebsart Messgerate-Diagnose wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

[ 8 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - B x
| Datei  Hilfe |

Messgerateauswahl

| Uber dissen Dialog konnen Sie die Daten, die das Programm fir den Anschluss sines M benétigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer

- Messgeréitebezeichnung: 272
- Messgeriite-Schnittstelle: 272
~Versorgungsspannung [VI: 272

Wenn das at nicht in der ated, bank enthalten ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, kénnen Sie

i
—./ hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eings
i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDENHAIN. 3 . Beach Sie die Dok ion des
—j da einzelne ate ggf. eine i Definition i konnen!
» Wenn das ausgewahite Messgerat nicht mit dem g insti konnen das Messgerat, das PWM oder der PC
J beschadigt werden. Fir lhre Si it bitte die i ise und isungen laut i
|
|
ate die einer L i sind i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
at und die i des E sowie alle darin enthaltenen Warnungen und Hinweise.
ACHTUNG: Nach dem At der E i i " ist der Laser des Messgeriites aktiv!

rbinde Abbruch

Abbildung 14: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben; die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt.

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.
> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt.
> Das Funktionsmenti zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgeradteabhiangig).

0 Wenn Sie das Messgerat durch Eingabe der Messgerate-ID verbinden,
aktiviert die Adjusting and Testing Software die Spannungsnachregelung
automatisch.

0 Wenn bei einem Messgerat mit Schnittstelle vom Typ EnDat 3 im
elektronischen Typenschild der Leseschutz eines Bereichs gesetzt ist,
kommt es beim Auslesen zu einem Fehler. Das Messgerat kann nicht in der
Software betrieben werden. Eine entsprechende Meldung wird angezeigt.
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7.2.2 Manuell verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerats an.

> Die Betriebsart Messgerate-Diagnose wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - (] x
| g g
Datei  Hilfe
Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts bendtigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.
Messgeratedaten
Ident-Nummer

- Messgeritebezeichnung: 277

- Messgerate-Schnittstelle: 222

_ Versorgungsspannung [V]: 277
\i) Wenn das at nicht in der 2 ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie

hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eil
\%') Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDENHAIN. 3 . Beachten Sie die D ion des
da einzelne ate ggf. eine i Definition i konnen!
& Wenn das ausgewahite Messgerat nicht mit dem insti konnen das Messgerat, das PWM oder der PC
beschadigt werden. Fir lhre Si it bitte die i ise und isungen laut i
‘\ ate die einer L i sind i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
\‘ at und die i des E sowie alle darin und Hi i
‘) ACHTUNG: Nach dem At der E i " ist der Laser des Messgerites aktiv!
Verbinden Abbruch

Abbildung 15: Dialog Messgerateauswahl

» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an.
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite miissen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50

Osp g iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat 2.1 /EnDat 2.2 v

Anbau-Cade < Zuriick Abbruch

Abbildung 16: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

» Um die Spannungsnachregelung durch das PWM zu aktivieren,
den Haken setzen vor Spannung iiber Sensorleitungen
nachregeln.

Diese Einstellung wird fir alle Messgerate empfohlen, mit
Ausnahme von Tastsystemen.

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung die
zulassige Versorgungsspannung des Messgerats wahlen

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
wahlen

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).

Im Busbetrieb verbinden

Wenn Sie die Verbindung zu einer Buskette herstellen, erkennt die Adjusting and
Testing Software die Teilnehmer (Busknoten) automatisch. Dazu fiihrt die Adjusting
and Testing Software eine Bus-Priifung durch und vergibt fur jeden Teilnehmer
automatisch eine neue Bus-Adresse. Das Messgerat, das sich am Ende der

Kette befindet, erhalt die Adresse "1". Alle weiteren Teilnehmer erhalten Ziffern in
aufsteigender Reihenfolge. Das Messgerat, das direkt mit dem Priifgerat verbunden
ist, erhalt die Adresse mit der hochsten Ziffer.

Die Bus-Prifung und die automatische Adressvergabe konnen einige
Sekunden in Anspruch nehmen.
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Mit Messgerate-ID verbinden

4

Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Messgeratedaten

Ident-Nummer

- Messgeréitebezeichnung:
- Messgeriite-Schnittstelle:
~Versorgungsspannung [VI:

Im FunktionsmenU auf Verbindung zum Messgerit herstellen
doppelklicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerats an.

Die Betriebsart Messgerate-Diagnose wahlen
Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x

Uber dissen Dialog konnen Sie die Daten, die das Programm fir den Anschluss sines M benétigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.

223
222
7?7

i Wenn das at nicht in der ated, bank enthalten ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, kénnen Sie
—./ hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eingeb

i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt von HEIDENHAIN. 3 . Beach Sie die Dok ion des

—/ da einzelne ate ggf. eine i Definition i konnen!

y Wenn das ausgewahite Messgerat nicht mit dem
Q beschadigt werden. Fir lhre Si it bitte die i ise und

konnen das Messgerat, das PWM oder der PC
laut i

Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem

die des

ate die einer L i sind i
at und i E
ACHTUNG: Nach dem At der E i i " ist der Laser des Messgeriites aktiv!

sowie alle darin enthaltenen Warnungen und Hinweise.

‘erbinden Abbruch

Abbildung 17: Dialog Messgerateauswahl

>

VVVYVY

In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID des Messgerats
eingeben, das sich am Ende der Buskette befindet; die Eingabe
kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt.

Auf Verbinden klicken

Die Busprtfung wird durchgefihrt.

Die automatische Adressvergabe wird durchgefihrt.
Die Verbindung zur Buskette wird hergestellt.

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
das PWM die Buskette mit Spannung versorgt.

Eine Ubersicht der erkannten Bus-Teilnehmer wird angezeigt.
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei  Hilfe

Die Addi gabe der eil Bus-Teil war
/ In folgender Tabelle werden die Bus-Teilnehmer mit der jeweiligen Bus-Adresse angezeigt.

Bus-Adresse Messgerate 1D Typ Seriennummer
1 1192204-01 Lic413 X6368837853
2 1340668-01 Lica1z X636883781

Abbildung 18: Ubersicht der Bus-Teilnehmer nach dem erfolgreichen Verbinden

> Mit OK bestéatigen
> Das Funktionsmenti zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgeradteabhangig).
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Manuell verbinden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerats an.

> Die Betriebsart Messgerate-Diagnose wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Datei  Hilfe
Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgeréts bendtigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.
Messgeratedaten
Ident-Nummer
- Messgeritebezeichnung: 277
- Messgerate-Schnittstelle: 222
_ Versorgungsspannung [V]: 277
\i}') Wenn das at nicht in der 2 ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eil
\g') Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDENHAIN. 3 . Beachten Sie die D ion des
da einzelne ate ggf. eine i Definition i konnen!
& Wenn das ausgewahite Messgerat nicht mit dem insti konnen das Messgerat, das PWM oder der PC
beschadigt werden. Fir lhre Si it bitte die i ise und isungen laut i
“\ ate die einer L i sind i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
N at und die i des E sowie alle darin und Hi i
9 ACHTUNG: Nach dem At der E i " ist der Laser des Messgerites aktiv!
Verbinden Abbruch

Abbildung 19: Dialog Messgerateauswahl

» Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an.
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite milssen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50

Osp g iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat2.2 v

Anbau-Code <zuick [ Weiter> | | Abbuch |

| |
Abbildung 20: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung einen Wert
nahe der maximal zuldssigen Versorgungsspannung der
verbundenen Messgerate auswahlen (Empfehlung: 12 V)

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
"EnDat 3 (E30-R4,E30-RM,E30-RB)" auswahlen

» Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

Auf Verbinden klicken

Die Busprifung wird durchgefihrt.

Die automatische Adressvergabe wird durchgefihrt.
Die Verbindung zur Buskette wird hergestellt.

Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM die Buskette mit Spannung versorgt.

> Eine Ubersicht der erkannten Bus-Teilnehmer wird angezeigt.

\'

VVVVY
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei  Hilfe

=, Die Addi gabe der eil Bus-Teil war
/ In folgender Tabelle werden die Bus-Teilnehmer mit der jeweiligen Bus-Adresse angezeigt.

Bus-Adresse Messgerate 1D Typ Seriennummer
1 1192204-01 Lic413 X6368837853
2 1340668-01 Lica1z X636883781

Abbildung 271: Ubersicht der Bus-Teilnehmer nach dem erfolgreichen Verbinden

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).
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7.3 In der Betriebsart Monitoring-Betrieb verbinden

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei Aufnahme des Monitoring-
Betriebs!

Das Einbinden des PWM in den Regelkreis der Maschine beeinflusst die
Versorgungsspannung des Messgerats und die Erdungsverhaltnisse. Wenn Sie
den Monitoring-Betrieb aufnehmen, kénnen unkontrollierte Achsbewegungen
auftreten. Tod oder schwere Verletzungen kdnnen die Folge sein.

Bevor Sie den Monitoring-Betrieb aufnehmen:

> Sicherheitshinweise in der Betriebsanleitung beachten

» Verfahrbereich der Maschine verlassen

Maschinenachsen in der Mitte des Verfahrbereichs positionieren
Maschinenachsen gegen Herunterfallen sichern

Eine Person am Notausschalter platzieren, damit die Person die Maschine bei
Gefahr sofort abschalten kann

Nachdem Sie den Monitoring-Betrieb aufgenommen haben:
» Prifen, ob sich die Maschinenachsen kontrolliert verfahren lassen

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen beim Herstellen und Losen von
Steckverbindungen!

v vy

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Monitoring-Betriebs herstellen oder
|6sen, konnen unkontrollierte Achsbewegungen auftreten. Tod oder schwere
Verletzungen konnen die Folge sein.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder l6sen:

» Hersteller-Dokumentation der Folge-Elektronik, der Peripheriegerate und der
Maschine beachten

> Maschinenachsen gegen unkontrollierte Achsbewegungen sichern
> In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
> Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

ACHTUNG

Geriteschaden durch Uberspannung!

Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software falsche Messgerate-Parameter
angeben, kdnnen Messgerat, Prifgerat und Peripheriegerate beschadigt werden.

> Mit Messgerate-ID verbinden und Messgerate-Parameter aus der Messgerate-
Datenbank Gibernehmen

» Beim manuellen Verbinden die Angaben des Messgerate-Herstellers beachten
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ACHTUNG

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs!

Wenn Sie Steckverbindungen wahrend des Betriebs herstellen oder |6sen, kdnnen
interne Bauteile der Geréate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder I6sen:

> In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

Voraussetzungen:
® Die Folge-Elektronik ist ausgeschaltet

® Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

= Das PWM ist eingeschaltet

7.3.1  Mit Messgerate-ID verbinden

Beschidigung des Signaladapters durch Uberspannung!

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind fir eine Versorgungsspannung

von maximal 5,5 Volt ausgelegt. Wenn das Messgerat eine hohere
Versorgungsspannung erfordert und Sie die Verbindung mit Hilfe der Messgerate-
ID herstellen, kann der Signaladapter beschadigt werden. Folgeschaden an
Messgerat, PWM und Folge-Elektronik sind maglich.

» Im Verbindungsdialog die angezeigte Versorgungsspannung des Messgerats
beachten

» Wenn die Versorgungsspannung des Messgerats 5,5 Volt Uberschreitet, den
Vorgang abbrechen

> Geeigneten Signaladapter, z. B. SA 2380, verwenden

= » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerats an.

> Die Betriebsart Monitoring-Betrieb wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Monitoring-Adapter an.
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Monitoring-Adapter

| Ist ein Adapter am PWM angeschlossen?
[ kein Adapter

O SA100/110

L SA 2380

Weiter

Abbildung 22: Dialog Monitoring-Adapter im Monitoring-Betrieb

> Den gewtlinschten Adapter wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — [m] x
Datei  Hilfe
Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog knnen Sie die Daten, die das Prog fiir den eines benétigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.
Messgeratedaten
Ident-Nummer
- Messgeratebezeichnung: 7?2
- Messgerate-Schnittstelle: 7
- Versorgungsspannung [V: 7?2
Monitoring-Betrieb
%) Wenn das 4t nicht in der E: ist oder wenn Sie die ldent-Nummer des Gerites nicht kennen, kénnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen klicken und die : von Hand eil
%') Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDE| IN. | % Sie die ion des
ats, da einzelne dte ggf. eine i Definition i kinnen!
& Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem 4 insti kbnnen das Messgerat, das PWM oder der PC
beschadigt werden. Fiir lhre Si it bitte die i ise und i laut i
\ die einer L i sind p i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
\ und die i des G sowie alle darin und Hi i
\ ACHTUNG: Nach dem i der i ' ist der Laser des Messgerates aktiv!
Verbinden Abbruch

| Monitoring-Betrieb | &

Abbildung 23: Dialog Messgerateauswahl im Monitoring-Betrieb

> In das Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben. Die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt.

> Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.
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> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM den Signaladapter mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsmenti zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgeradteabhangig).

> Die Folge-Elektronik einschalten

> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung
versorgt.
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7.3.2 Manuell verbinden

Beschidigung des Signaladapters durch Uberspannung!

Die Signaladapter SA 100 und SA 110 sind fir eine Versorgungsspannung

von maximal 5,5 Volt ausgelegt. Wenn das Messgerat eine hohere
Versorgungsspannung erfordert und Sie die Verbindung mit Hilfe der Messgerate-
ID herstellen, kann der Signaladapter beschadigt werden. Folgeschaden an
Messgerat, PWM und Folge-Elektronik sind maglich.

» Im Verbindungsdialog die angezeigte Versorgungsspannung des Messgerats
beachten

» Wenn die Versorgungsspannung des Messgerats 5,5 Volt Uberschreitet, den
Vorgang abbrechen

> Geeigneten Signaladapter, z. B. SA 2380, verwenden

Wenn Sie das Messgerat manuell verbinden, ist der Monitoring-Betrieb nur
bei inkrementalen Messgeraten maoglich.

Bei Messgeraten mit serieller Schnittstelle konnen Sie die Messgerate-ID
aus dem Messgeratespeicher auslesen: Wenn Sie das Messgerat in der

Betriebsart Messgerate-Diagnose manuell verbinden, zeigt die Adjusting
and Testing Software die Messgerate-ID in der Informationsleiste an.

Weitere Informationen: "In der Betriebsart Messgerate-Diagnose
verbinden', Seite 65

= > Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerits an.

> Die Betriebsart Monitoring-Betrieb wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Monitoring-Adapter an.
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& o |

Monitoring-Adapter

Ist ein Adapter am PWM angeschlossen?
[ kein Adapter

O SA 100/110

L SA 2380

Weiter

Abbildung 24: Dialog Monitoring-Adapter im Monitoring-Betrieb

> Den gewtlinschten Adapter wahlen
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

» Indas Feld Ident-Nummer die Messgerate-ID eingeben. Die
Eingabe kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Messgerateparameter angezeigt.

> Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.
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> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
das PWM den Signaladapter mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsment zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).

> Die Folge-Elektronik einschalten
> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software -
& fjusting g o x
Datei Hilfe
Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fiir den Anschluss eines Messgerdts bendtigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgeréits festlegen-
Messgeratedaten
Ident-Nummer
- Messgeritebezeichnung: 27?2
- Messgerite-Schnittstelle: 27?7
- Versorgungsspannung [V]: 7?2
Monitoring-Betrieb
é) Wenn das at nicht in der 2 ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie
hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eil
y Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von aten”. Sie die ion des
da einzelne ate gof. eine i Definition isen konnen!
& Wenn das ausgewdhlte Messgerét nicht mit dem kénnen das Messgerit, das PWM oder der PC
beschidigt werden. Fir Ihre Si it bitte die inweise und i laut i
die einer L iegen sind i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
\ und die itung des ates sowie alle darin und Hinwei
\ | ACHTUNG: Nach dem Betitigen der : inden’ ist der Laser des Messgerates aktiv!
Verbinden Abbruch

Monitoring-Betrieb &

Abbildung 25: Dialog Messgerateauswahl im Monitoring-Betrieb

> Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an.
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7.4

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite missen Sie die Schnittstelle des Messgerats einstellen.

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle

Anbau-Code < Zuriick Weiter = Abbruch

Abbildung 26: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

> Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
wahlen

> Die Folge-Elektronik einschalten

> Das Messgerat wird von der Folge-Elektronik mit Spannung
versorgt.

» Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM den Signaladapter mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsmenti zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).

Verbindung zum Messgerat trennen

Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat trennen, wird auch die
Spannungsversorgung durch das PWM deaktiviert.

ﬁ » Im Funktionsmenu auf Verbindung zum Messgerit trennen
¥ doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software trennt die Verbindung zum
Messgerat.
> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM keine Spannung ausgibt.

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die
Benutzeroberflache nach dem Start an.
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Tastsystem verbinden
Tastsysteme konnen Sie ausschliellich in der der Betriebsart Messgerate-Diagnose
prifen.

Um ein Tastsystem zu verbinden, sind in der Adjusting and Testing Software
folgende Schritte erforderlich:

® Sende- und Empfangseinheit (SE) verbinden

B Funkverbindung zwischen der SE und dem Tastsystem herstellen, entweder
durch Paaren oder durch Einlesen des elektronischen Typenschilds

ACHTUNG

Gerateschaden durch Herstellen und Losen von Steckverbindungen wahrend
des Betriebs!

Wenn Sie Steckverbindungen wéahrend des Betriebs herstellen oder I6sen, konnen
interne Bauteile der Gerate beschadigt werden.

Bevor Sie Steckverbindungen herstellen oder losen:
» In der Adjusting and Testing Software die Verbindung zum Messgerat trennen
» Prifgerat, Folge-Elektronik und Peripheriegerate ausschalten

Wenn Sie in der Adjusting and Testing Software die Verbindung zur
Sende- und Empfangseinheit herstellen, aktivieren Sie gleichzeitig die
Spannungsversorgung durch das PWM.

Voraussetzungen:

m Das PWM ist der Betriebsart entsprechend angeschlossen
Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’, Seite 27

® Das PWM ist eingeschaltet
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Sende- und Empfangseinheit (SE) verbinden

= » Um die Verbindung zur SE herzustellen, im Funktionsmenu auf
ﬁ» Verbindung zum Messgerit herstellen doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Betriebsart des Priifgerats an.

> Die Betriebsart Messgerate-Diagnose wahlen
Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

v

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software: = o X
| 4 g
Datei Hilfe
Messgerateauswahl
Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Prog fiir den cines bendtigt. durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgerats festlegen.
Messgeratedaten
Ident-Nummer

- Messgeratebezeichnung: ”?

- Messgerate-Schnittstelle: 222

~ Versorgungsspannung [V]: 7?7
\i]') Wenn das at nicht in der E ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerates nicht kennen, konnen Sie

hier auf manuelle Einstellungen klicken und die von Hand eil
\i‘) Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDE! IN 3 . Sie die D ion des
ats, da einzelne ate ggf. eine i Definition i konnen!
:.2 Wenn das ausgewihlte Messgerat nicht mit dem kénnen das Messgerat, das PWM oder der PC
_ beschadigt werden. Fiir lhre Sii it bitte die i ise und i laut i
\ die einer L i sind hend i Beach Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
\ und die M i des E sowie alle darin und Hi i
.\ ACHTUNG: Nach dem i der Schaltflache 'Verbinden® ist der Laser des Messgerates aktiv!
Verbinden Abbruch

Abbildung 27: Dialog Messgerateauswahl

> In das Feld Ident-Nummer die ID der SE eingeben. Die Eingabe
kann mit oder ohne Bindestrich erfolgen

> Im Abschnitt Messgeratedaten werden die ermittelten
Parameter angezeigt.

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zur SE wird hergestellt.

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM die SE mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsment zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgeradteabhangig).
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

ﬁ Verbindung zum Messgerat trennen (

‘jj Basisfunktionen ‘

-
= a‘ SE 661 mit Tastsystem verbinden / einschalten

G Q Messgeratespeicher anzeigen
li Spannungsanzeige
Kj Konfiguration

h Hardware konfigurieren

a Sprachauswahl

% Produktschlissel verwalten

| SE661 |1087803-01| @
Abbildung 28: Funktionsmeni nach dem Verbinden der Sende- und Empfangseinheit

o Alternativ konnen Sie die SE manuell verbinden. Das Vorgehen ist identisch
mit dem manuellen Verbinden eines Messgerats in der Betriebsart
Messgerate-Diagnose.

Weitere Informationen: "Manuell verbinden", Seite 67
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Funkverbindung durch Paaren herstellen

Beachten Sie die Montageanleitung des Tastsystems, bevor Sie das
Tastsystem paaren.

Um die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem
herzustellen, im Funktionsmeni auf SE 661 mit Tastsystem
verbinden / einschalten doppelklicken

Wenn Sie die Funkverbindung erstmalig herstellen, im Dialog
die Option Tastsystem paaren wahlen

Auf OK klicken
Den Anweisungen des Software-Assistenten folgen

Die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem wird
aufgebaut.

Die Adjusting and Testing Software liest das elektronische
Typenschild des Tastsystems aus.

Das elektronische Typenschild knnen Sie als Datei speichern und fir ein
spateres Wiederverbinden verwenden.

VvV Vv v VvVvYy

v Vv

Um das Typenschild als Datei zu speichern, im Dialog auf
Speichern klicken

Im Dialog den gewtinschten Speicherort wahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert.

Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die Daten des
verbundenen Tastsystems an.

Auf Beenden klicken

Das Funktionsmenu zeigt die verfigbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).
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Funkverbindung durch Einlesen des elektronischen Typenschilds herstellen

Wenn Sie das elektronische Typenschild beim Paaren des Tastsystems als Datei
gespeichert haben, konnen Sie die Datei flr das Wiederverbinden verwenden.

Eoroa » Um die Funkverbindung zwischen SE und Tastsystem
Y herzustellen, im Funktionsment auf SE 661 mit Tastsystem
verbinden / einschalten doppelklicken

» Im Dialog die Option Tastsystem iiber abgespeicherte Datei
verbinden wahlen

Auf Datei laden klicken
Im Dialog den Speicherort der Datei wahlen
Auf Offnen klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die aus der Datei
geladenen Daten an.

Auf Weiter klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt die Daten des
verbundenen Tastsystems an.

» Auf Beenden klicken

> Das Funktionsmentu zeigt die verfligbaren Funktionen an
(messgerateabhangig).

v v v Yy

v Vv

Verbindung zum Tastsystem trennen
Um die Verbindung zum Tastsystem zu trennen, sind in der Adjusting and Testing
Software folgende Schritte erforderlich:

® Funkverbindung zwischen Tastsystem und Sende- und Empfangseinheit (SE)
trennen

® Verbindung zwischen PWM und Sende- und Empfangseinheit (SE) trennen

Wenn Sie die Verbindung zwischen PWM und Sende- und Empfangseinheit
(SE) trennen, wird auch die Spannungsversorgung durch das PWM
deaktiviert.

Funkverbindung trennen

&
@

» Im Funktionsmeni auf Tastsystem ausschalten doppelklicken
» Im Dialog auf Ausschalten klicken

> Die Funkverbindung wird getrennt.

> Das Tastsystem befindet sich im Standby-Modus.

Verbindung zur Sende- und Empfangseinheit (SE) trennen

ﬁ » Im Funktionsmeni auf Verbindung zum Messgerit trennen
= doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software trennt die Verbindung zur
SE.

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
n das PWM keine Spannung ausgibt.

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die
Benutzeroberflache nach dem Start an.
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Messgerat anbauen (Anbauassistent) | Messgerat anbauen mit einem Anbauassistenten

Messgerat anbauen mit einem Anbauassistenten

Fur den mechanischen Anbau bestimmter Messgerate stehen in der Adjusting and
Testing Software spezielle Justage-Funktionen, sogenannte "Anbauassistenten’
zur Verfiigung. Das betrifft in der Regel offene Messgerate, deren Abtastkopf exakt
ausgerichtet werden muss.

Die Funktion Anbauassistent erscheint im Funktionsmenu, wenn Sie das Messgerat
mit Messgerate-ID verbinden. Wenn Sie die Funktion aufrufen, fihrt Sie der
Anbauassistent durch die erforderlichen Schritte.

Messgerateabhangig konnen weitere Funktionen zur Verfligung stehen, z. B.:
= Bandspannen fir den Austausch von Stahlmallbandern

= Messgerate-Einstellungen zur Anpassung ausgewahlter Messgerate-
Einstellungen

= Reportfunktion

@ Weitere Informationen zum Anbau eines Messgerats oder zu
messgeratespezifischen Funktionen wie Bandspannen oder Messgerate-
Einstellungen finden Sie in der Dokumentation des Messgerats.

o Wenn das Messgerat noch nicht in der Messgerate-Datenbank hinterlegt
ist, kdnnen Sie das Messgerat mit Hilfe eines ATS-Codes verbinden.

Weitere Informationen: "Mit ATS-Code oder mit Kommunikations-Code
verbinden", Seite 89
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Mit ATS-Code oder mit Kommunikations-Code verbinden

Wenn zum korrekten Anbau des Messgerats ein Anbauassistent erforderlich

ist, missen Sie das Messgerat gegebenenfalls mithilfe eines "ATS-Codes" oder
"Kommunikations-Codes" verbinden (messgeradteabhangig). Erst dann erscheint der
zugehorige Anbauassistent in der Adjusting and Testing Software. Den ATS-Code
oder Kommunikations-Code erhalten Sie bei Bedarf auf Anfrage.

Weitere Informationen finden Sie in der mitgelieferten Dokumentation zum
Anbau des Messgerats.

Um das Messgerat mit einem ATS-Code oder Kommunikations-Code zu verbinden,
gehen Sie wie folgt vor.

» Im Funktionsmeni auf Verbindung zum Messgerat herstellen
ﬁ/‘ doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Dialog
Messgerateauswahl an.

| EE HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
| Datei Hilfe

Messgerateauswahl

| Uber diesen Dialog kénnen Sie die Daten, die das Programm fir den eines benitigt, durch Eingabe der Ident-Nummer des Messgeréts festlegen.

Messgeratedaten

Ident-Nummer

- Messgeritebezeichnung: 77?2
- Messgeriite-Schnitistelle: 27?2
- Vlersorgungsspannung [VI: 272
3 Wenn das &t nicht in der 5 ist oder wenn Sie die Ident-Nummer des Gerétes nicht kennen, kénnen Sie
%/ hier auf manuelle Einstollungen klicken und die Ger: von Hand ei
i Die Anzeigen beziehen sich auf den Prospekt i von HEIDENHAIN aten*. Sie die D ion des
| 274 da einzelne ate ggf. eine abweichende Definiti isen kannen!
A Wenn das ausgewahlte Messgerat nicht mit dem bereinstimmt, kannen das Messgerat, das PWM oder der PC
L2 beschadigt werden. Fur Ihre Sicherheit bitte die inweise und M i laut M itung beach
|
|
die einer L iegen sind entsp i Sie in diesem Fall die Hinweise auf dem
und die itung des ales sowie alle darin enthaltenen Warnungen und Hinweise.
ACHTUNG: Nach dem igen der ‘Verbinden' ist der Laser des Messgerites aktiv!
nden Abbruch

Abbildung 29: Dialog Messgerateauswahl

> Auf manuelle Einstellungen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Auswahl der
Messgerateparameter an.
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite milssen Sie die Versorgungsspannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgerate-Versorgungsspannung
@ 50V O gov O 100V O 120V Q 240v © Eingabe [V]: 50
Osp iiber

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle EnDat2.1/EnDat2.2 v

Anbau-Code <zuick [ Weiter> | | Abbuch |

| |
Abbildung 30: Dialog Messgerateauswahl zur manuellen Auswahl der Messgerateparameter

» Um die Spannungsnachregelung durch das PWM zu aktivieren,
den Haken setzen vor Spannung iiber Sensorleitungen
nachregeln (empfohlen)

> Im Abschnitt Messgerate-Versorgungsspannung die
zulassige Versorgungsspannung des Messgerats auswahlen

» Im Abschnitt Messgerate-Schnittstelle den Schnittstellentyp
auswahlen

» Auf Anbau-Code klicken
> Das Feld ATS-/Kommunikations-Code wird angezeigt.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Messgerateauswahl

Auf dieser Seite miissen Sie die Ve pannung und die Schnittstelle des Messgerats einstellen.
Messgeréte-Versorgungsspannung
@ 50V Osov O 100V O 120v Q 2a0v O Eingabe [V]: 50

m] uber i h

Messgerate-Schnittstelle

Schnittstelle |EnDat 2.1/ EnDat 2.2 -

Anbau-Code

ATS-/ Kommunikations-Code ]

<Zuick | Weiter> || Abbuch |

Abbildung 31: Dialog Messgerateauswahl mit dem Feld ATS-/Kommunikations-Code
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> ATS-Code oder Kommunikations-Code eingeben
> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Sicherheitshinweise
an.

» Auf Verbinden klicken
> Die Verbindung zum Messgerat wird hergestellt.

> Das Spannungssymbol in der Informationsleiste zeigt an, dass
. das PWM das Messgerat mit Spannung versorgt.

> Das Funktionsmenti zeigt die verfiigharen Funktionen an
(messgerateabhangig).
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Messgerit mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Uberblick

Uberblick

Fir die Priifung von Messgeraten mit sinusférmigen Ausgangssignalen (z. B. 1 Vgg
oder 11 pAgs) umfasst die Adjusting and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion Beschreibung
s Inkrementalsignal Pruffunktionen fur die Inkremen-
\@ talsignale, ggf. mit Toleranz-
prifung
Q Aufzeichnung Funktionen zur Aufzeichnung
' und Analyse der Inkrementalsi-
gnale
e Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und
Stromversorgung
= Messgerateinformationen Anzeige der Messgerateinforma-
@ tionen
6 Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-

Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.

0 Die Ansichten der Funktion Inkrementalsignal wurden hinsichtlich
des Anzeige-Layouts Uberarbeitet. Da die grafischen Anderungen
nur geringfligig sind und die Funktionalitat weitgehend unverandert
bleibt, werden Screenshots in der Dokumentation nur bei wesentlichen
Anderungen aktualisiert.
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Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

9.2 Inkrementalsignale priifen

9.2.1 Funktion Inkrementalsignal

Abhéangig vom angeschlossenen Messgerat umfasst die Funktion
Inkrementalsignal die folgenden Ansichten:

®  Analog: Inkrementalsignale, Referenzsignal und Kommutierungssignale priifen
m  Zahler: Zahlerfunktion und Referenzfunktion prifen

= PWT: Inkrementalsignale anhand von Balkenanzeigen prifen

® Homing - Limit: Limitsignale priifen

m Protokoll: Protokolle erstellen

= Hinweis: Hinweise zur aktuellen Messung aufrufen

0 Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o Die angezeigten Toleranzen entsprechen den HEIDENHAIN-
Standardwerten (messgerateabhangig).
Weitere Informationen: "Einheiten und Toleranzen", Seite 38

s » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
\@ Inkrementalsignal doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Analog
an.
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9.2.2  Ansicht Analog

In der Ansicht Analog kdnnen Sie folgende Signale prifen:
B [nkrementalsignale

= Referenzsignale

= Kommutierungssignale

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting anel Testing Software — [m| X
Datei Hilfe
Analog | Zhler | PWT | Protokol | Hinweis |
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerite-Eigenschaften
na P 9 el 8 3
08 Freq H ]
07 Sig Mon @ @
0.6 o
= 7 7
o s Inkrementalsignal
0.4 / \ = i Sig A =
i // / = — \ D 05 06 07 08 09 1 1.1 12 13 14 15 16 17 .B
G / \ SigB i
/ |
01 " /
. | | | it
| | i
& | /
| / / Pha
0.2 \ 7
v N e | /
. \\ -
2ue e
=
S e
0.6 ===
0.7
0.8
04
1]
E o™ Abtastrate [KS/s] ‘100 B4 Abtastpunkte ‘10000 B4
A .1 & e it

Abbildung 32: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Analog

Bei der Diagrammdarstellung kénnen Sie zwischen X/Y-Diagramm und Y/t-
Diagramm wechseln.
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X/Y-Diagramm

18

iz

16

16

y PP M N
[ v N
12 // - - \

] i
|
L t

/

|
N A\
[ 1\ / !
13 \
s \ /
i N o

16 =

17

18

14

Abbildung 33: X/Y-Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrolie des Signals A

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Y-Achse Signalgréiie des Signals B

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

AuBerer und innerer Kreis ~ Toleranzgrenzen

Blauer Kreis Signalkreis der Signale A und B

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025 97



98

Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

Y/t-Diagramm

W A

SRV

;

0 500 1000

Abbildung 34: Y/t-Diagramlmm

1 500 2000

Darstellung Beschreibung
X-Achse (1) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie
Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)
Rote Kurve Signal A
Blaue Kurve Signal B

Grune Kurve

Referenzsignal

Gestrichelte Linien in der
Farbe der Signale

Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals

Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige

Beschreibung

Position
[Inkremente]

Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte

Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz
Sig Mon Statusanzeigen der Signaliberwachung

B Grln: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

B Rot: Signalamplituden Uberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.

Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze bleibt die
Statusanzeige flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Abschnitt Inkrementalsignal

Die Balkenanzeige zeigt die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Inkrementalsignal

Inkrementalsignal

- <<< (.211 <<=
| I SIQA |I T T { T l\
B s =Rl oo sy as oo -4 0.6 0.8 12 14
04 05 06 07 08 09 1 11 12 13 14 156 16 17 18 i I <<< 0.211 <<< |
SIgB I T T T 1
: 0.4 0.6 0.8 1 1.2 14
04 05 06 0F 08 09 1 11 12 13 14 15 16 17 18 AB [ 1.000 ]
| | 0’6 0’8 T 12 14
05 05 07 08 08 1 11 12 13 14 15 15 17 18 13 Pha | ST - I,
| I A5 10 I 0 5 10 15
P e els s [ >>> 67.111 >>>
4513 11 9 7 5 3 1 1 7 9 11 1315 VA 20 T e 0 !0
P — e TVB e 22> 10343 >>>
23 18 13 =B 12 17 22 -ﬁl] -1'0 d 10 20

Messwerte liegen innerhalb der

Toleranzgrenzen

Darstellung

_E%_

Mehrere Messwerte liegen auerhalb
der Toleranzgrenzen

Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

Die Farbe des Anzeigers zeigt das Ergebnis der

Toleranzprifung an:

B Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-
bereichs

m Rot: Messwert liegt aulterhalb des Toleranz-
bereichs

Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen

*

1.2 an.

<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der

> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher

Richtung der Messwert liegt.

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.
Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen’, Seite 49

Anzeige Beschreibung

Sig A Signalgrolie des Signals A

Sig B Signalgrolie des Signals B

A/B Signalverhaltnis von Signal A zu Signal B

Signalverhaltnis =A /B
Optimaler Zustand: Signalverhaltnis = 1
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Anzeige Beschreibung

Pha Phasenverschiebung der Signale A und B
Optimaler Zustand: Signal A eilt dem Signal B um 90°
voraus.

Pha 80°

Signal A Signal B

0
7 30° 180° 270° 360°

Phasenverschiebung = 90°
Phasenverschiebungsfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Phasen-
verschiebungsfehler, d. h. die Abweichung vom
optimalen Zustand in Grad an.

Berechnung: Pha = |pA + ¢B| / 2
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Anzeige

Beschreibung

TVA

Tastverhaltnis des Signals A

Die Inkrementalsignale werden am Nulldurchgang
getriggert und in Rechtecksignale umgewandelt. Eine
Signalperiode entspricht der Einzeit plus der Auszeit
des Rechtecksignals und ist in 360° eingeteilt.

Optimaler Zustand: Einzeit und Auszeit einer Signal-
periode sind gleich lang.

Signal A 180° 180°
2TV1
(Signal B
2Tv2)
"Einzeit (on)" "Auszeit (off)*
0
o° 90° 1807 270° 360°

Einzeit = Auszeit = 180°

Tastverhaltnisfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Tastver-
haltnisfehler, d. h. die Abweichung vom optimalen
Zustand in Grad an.

In der Dokumentation kann das Verhaltnis von Einzeit
zu Auszeit auch als Symmetrieabweichung (SYM) im
Bogenmal} angegeben sein.

Abweichend zur Definition der Symmetrie
(SYM) wird das Vorzeichen der Abweichung
mit ausgegeben. Dies erleichtert
Anwendungsfalle, wie z. B. den Anbau eines
Messgerats.

Berechnung:
SYM=|P-N|/2-M
TV=2-180/1-sin (2 - SYM)

TVB

Tastverhaltnis des Signals B
Beschreibung siehe "TV A"

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

101




Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

Bedienelemente

Symbol Funktion
’ Messung anhalten
Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und

Anzeigen die letzten Messwerte fest

Messung ist angehalten
Zeigt an, dass die Messung angehalten wurde

Zum Y/t-Diagramm wechseln

Zeigt anstelle des X/Y-Diagramms das Y/t-Diagramm
an

ol

Kommutierungssignale priifen

Zeigt die Messwerte der Kommutierungssignale C
und D an

N
e

Referenzsignal einblenden
Zeigt die Messwerte des Referenzsignals an

Filter aktivieren
Unterdrickt Storsignale = 100 kHz

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen der Signallberwachung (Sig
Mon) zurlick auf Grin

Vergleichskreis aktivieren

Halt im X/Y-Diagramm den aktuellen Signalkreis fest,
wahrend die Messung mit einem neuen Signalkreis
fortgesetzt wird

O @

Nachleuchten aktivieren

Halt die definierte Anzahl von Messwerten im
Diagramm fest (Persistence Mode)

r
O

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen
Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-

<

koll

HSP HSP deaktivieren
Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)
Abtastrate [kS/s]

I -| +| .
Legt die Abtastrate fest

17 _l +| Abtast.punkte
Legt die Anzahl der Abtastpunkte fest

f' Hinweise
- Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen

Messung vorhanden ist
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Abtastrate

Der Wert im Feld Abtastrate legt fest, in welchem Takt die analogen Signale
gemessen und gewandelt werden.

Einheit: Kilosamples pro Sekunde (kS/s)

1 kS/s = 1.000 Signalwandlungen pro Sekunde
Standardeinstellung: 100 kS/s
Einstellbereich: 1..1.800kS/s

Die optimale Abtastrate hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq
im Abschnitt Messgerate-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit
der Verfahrgeschwindigkeit oder Drehzahl des Messgeréts.

Empfohlener Wert: Abtastrate = 10 - maximale Signalfrequenz

Wenn die Abtastrate zu niedrig ist, wird das Ursprungssignal verfalscht dargestellt:

T

/\\ AR

/ |

| \ \ / /
W M VAV A 7AW A1y
Ausreichend hohe Abtastrate mit korrek-  Zu niedrige Abtastrate mit verfalschter

ter Signalform Signalform; eine korrekte Auswertung ist
nicht moglich

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird die Abtastrate
auf die Standardeinstellung zurickgesetzt.
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Abtastpunkte

Der Wert im Feld Abtastpunkte legt fest, wie viele Messwerte im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 2.000
Einstellbereich: 2.000 ... 100.000

o Der optimale Wert hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq im
Abschnitt Messgerite-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit der
Verfahrgeschwindigkeit oder der Drehzahl des Messgerats. Je hoher die
Signalfrequenz, desto niedriger sollten Sie den Wert im Feld Abtastpunkte
wahlen.

o Mit einem hohen Wert im Feld Abtastpunkte konnen Sie Signaleinbriche
lokalisieren, indem Sie die Hullkurve Uber mehrere Signalperioden hinweg
bestimmen.

o Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Abtastpunkte auf die Standardeinstellung zurlickgesetzt.

104 HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025



Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

9.2.3 Inkrementalsignale A und B priifen (Ansicht Analog)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung

beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",

Seite 138

» Um den Status der Signalliberwachung zuriickzusetzen, auf
Statusanzeigen zuriicksetzen klicken

vV v.v. Vv YV

der angegebenen Abtastrate

Die Statusanzeigen Sig Mon sind grin

In das Feld Abtastrate den gewiinschten Wert eingeben
In das Feld Abtastpunkte den gewiinschten Wert eingeben
Den gesamten Messbereich verfahren
Die Adjusting and Testing Software erfasst die Messwerte mit

> Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und

Toleranzen der Signale A und B an

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei Hilfe
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XIY-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[Inkremente] 9 :'{83
Freq s‘: :"l
Sig Mon O O
Inkrementalsignal
[ 1032 |
Sig A
04 05 06 07 08 09 1 11 12 13 14 15 16 17 18
[ Tioa ]
SigB
04 05 06 07 08 08 1 11 12 13 14 15 16 17 18
[ | 0892 |
AB T
05 06 07 08 08 1 11 12 13 14 15 16 17 18 19
I 0 450 ]
Pha
454311 8 7 5 3 1 1 3 5 7 8 11 131
[ 1648 ]
TVA
o¥ 48 43 8 @ 2 7 2 1w o2
[ 2345 1
VB i
2 48 43 8 3 2 A4 R
0
LTY200H 34 oo (B3
b Q 81 i - Aptastrate [kS/s] 100§ @ Abtastpunkte 10000 | @,

Abbildung 35: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Analog

Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.
Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,

Seite 50

Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die

Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern”, Seite 50
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Zwischen den Diagrammen wechseln

D] > Auf Zum Y/t-Diagramm wechseln klicken
> Das Y/t-Diagramm wird angezeigt

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
Y/t-Darstellung Rot=Sig A Blau=Sig B Griin=Sig R Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] I
Freq 819!
£A] SigMon @ ©
Y | ! R R —— Inkrementalsignal
sigh | - — ]
o 04 06 08 1 il 14
sigp | I ]

AB

.
 ——
P —1'l5 ECINE &F 5 10 11‘5
R
-

P[Q1217. 7 DM esrerersr[soo
640196-04 ERN487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 36: Ansicht Analog mit Y/t-Diagramm

te [2000 =] Hinweis. @]

[ > Um zum X/Y-Diagramm zurickzukehren, erneut auf das
O Bedienelement klicken

Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, kdnnen
Sie die Messung anhalten.

’ > In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
» Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

Filter aktivieren

Flr spezielle Abgleichvorgange konnen Sie einen Filter aktivieren, der Storfrequenzen
= 100 kHz unterdriickt, indem die Bandbreite des Eingangsverstarkers bedampft
wird.

Aktivieren Sie den Filter nur im Ausnahmefall, damit Sie bei
Standardmessungen die volle Bandbreite des PWM nutzen.

? > In der Bedienleiste auf Filter aktivieren klicken
> Storfrequenzen = 100 kHz werden unterdriickt

» Um den Filter zu deaktivieren, erneut auf das Bedienelement
klicken
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Vergleichskreis aktivieren

Um Signalschwankungen deutlicher sichtbar zu machen, konnen Sie im
X/Y-Diagramm den Vergleichskreis aktivieren. Der Vergleichskreis ist eine
Momentaufnahme des aktuellen Signalkreises. Der Vergleichskreis wird im
Diagramm festgehalten, wahrend die Messung mit einem neuen Signalkreis
fortgesetzt wird.

a » In der Bedienleiste auf Vergleichskreis aktivieren klicken
> Der aktuelle Signalkreis wird im Diagramm festgehalten

[} HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
fjusting 9
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Paosition[inkremente] B 0 3 K
0s iy 33758
Al SigMon @ ©
il Inkrementalsignal
sigh | —— ]
il 04 06 08 1 12 14
sigs F __oem ]
04 0% 08 1 12 14
024 A/B I ].

0’6 08 2 14

[
s 20 o

[
it 20 o

-0.2

=

Pha $ aaaacaaec !
i? =
.

04

08 |

-08

-08 -06 -04 -0.2 0 0z 04 06 08
E| @@@Abﬁsﬂaﬂe [ksis] (100 |=4 Abtastpunkte 2000 |=)4 Hinweis| @
512132-02 ROD280C CD 18000 03S12-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 37: X/Y-Diagramm mit Vergleichskreis

@ » Um den Vergleichskreis zu verwerfen, erneut auf das
Bedienelement klicken

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025 107



Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Inkrementalsignale priifen

Nachleuchten aktivieren

Um Signalschwankungen deutlicher sichtbar zu machen, konnen Sie im
X/Y-Diagramm das Nachleuchten aktivieren. Dadurch werden bei Verfahren des
Messgerats fortlaufend Messwerte hinzugefiigt. Im Diagramm kdnnen zeitgleich
maximal 10.000 Messwerte abgebildet werden. Der Verlaufsbalken zeigt an, wie viel
Prozent des Diagrammspeichers belegt sind. Wenn die 10.000 Messwerte erreicht
sind, werden die altesten Messwerte Uberschrieben.

| g
L.,d

» In der Bedienleiste auf Nachleuchten aktivieren klicken
> Messgerat verfahren

> Dem X/Y-Diagramm werden fortlaufend Messwerte
hinzugeflgt

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = O %
Datei  Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] 14835y
08 Freq 4ak3
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os Inkrementalsignal
sigh | I —— |
04l 04 06 08 1 12 14
sigh | —_—it |
04 056 08 1 12 14

a n‘Ls 08 1‘? £z 1]f4
e
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Abbildung 38: XY-Diagramm mit aktiviertem Nachleuchten

[ g
L..e

» Um das Nachleuchten zu deaktivieren, erneut auf das
Bedienelement klicken
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HEIDENHAIN-Signal-Processing (HSP) deaktivieren

Manche Messgerate sind mit dem HEIDENHAIN-Signal-Processing-ASIC

HSP ausgestattet. Wenn Verschmutzungen auf der MaRverkorperung oder der
Abtastplatte zu Signalanderungen fihren, gleicht der ASIC die Abweichungen nahezu
vollstandig aus. Das Ergebnis ist ein dauerhaft stabiles Messsignal. Fir den Anbau
und die Justage des Messgerats mussen Sie die HSP-Funktion deaktivieren.

Beachten Sie die Montageanleitung des jeweiligen Messgerats. Die
Verkabelung muss alle Signale gemal} der Montageanleitung unterstitzen,
z. B. auch das PWT-Signal.

» |In der Bedienleiste auf HSP deaktivieren klicken

> In der Anzeige blinkt der Hinweistext HSP aus
> Diagramm und Anzeigen werden aktualisiert
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
HSP aus! Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Position[inkremente] ] 8 S
Freq 43en
L2 SigMon @ ©
Al el Inkrementalsignal
] 2 ) . 095 |
il SR 06 05 1 12 14
’ : [ 0583 ]
b ! =B 04 06 08 1 12 14
02 ! ‘ [ 1.000 |
| j \ ai 0’6 08 T 7 14
[ 0.000 |
z _ | H parrormmassrEnvar s sERar sam ),
\ X [ 0.000 |
o \ } LEGR ronmznaeen T 10 20
! i [ [X ]
] \ T it 20 o ? 10 20
24 | y
08
-0.8 -
-08 -U‘.E -0.4 -0‘.2 0 0z 0 .4 O:E U:B
:;u 'f @ @ Q ﬁ Abtaslrate [kSis] _ =k Abtastpunkte _ + Hinweis 18
1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 =~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 39: Funktion Inkrementalsignal mit deaktivierter HSP-Funktion

» Um die HSP-Funktion wieder zu aktivieren, erneut auf das

HSP Bedienelement klicken

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird die HSP-Funktion
automatisch wieder aktiviert.
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Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um sie spater
als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

» Um Daten zwischenzuspeichern, auf Daten in die Ansicht
H Protokoll iibertragen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Protokoll
mit den zwischengespeicherten Daten an

Weitere Informationen: "Ansicht Protokoll”, Seite 136

Beispiele eines fehlerhaften Messgerats

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x

Datei Hilfe
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Abbildung 40: Ansicht Analog mit X/Y-Diagramm
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9.24

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
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Abbildung 41: Ansicht Analog mit Y/t-Diagramm

Referenzsignal priifen (Ansicht Analog)

In der Ansicht Analog konnen Sie das Referenzsignal einblenden, um dessen
Qualitat und die Lage der Referenzmarken zu priifen. Im Y/t-Diagramm wird das
Referenzsignal grafisch dargestellt.

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument "Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

Empfohlene Abtastrate

Wahlen Sie die Abtastrate entsprechend der erforderlichen Anzeigegenauigkeit.
Abtastrate = maximale Frequenz - 360° / Anzeigegenauigkeit in Grad
Empfohlener Wert: 1°

Weitere Informationen: "Abtastrate’, Seite 103

Empfohlene Anzahl der Abtastpunkte

Die Signalauswertung basiert auf den Werten, die im Y/t-Diagramm angezeigt
werden. Wahlen Sie die Anzahl der Abtastpunkte daher so, dass bei Uberfahren einer
Referenzmarke im Diagramm ein vollstandiger Referenzimpuls sichtbar ist.
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Abbildung 43: Unvollstandiger Referenz-
impuls; eine korrekte Auswertung ist nicht
moglich
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Abbildung 42: Vollstéandiger Referenzimpuls
inklusive Ruhewert und Nutzanteil
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Weitere Informationen: "Abtastpunkte”, Seite 104

Bei Messgeraten mit Referenzauswahl (Magnet oder Blende) muss auch
der Ruhewert "H" im Diagramm zu sehen sein.

(:j > Auf Zum Y/t-Diagramm wechseln klicken

Auf Referenzsignal einblenden klicken

Der Abschnitt Referenzsignal wird eingeblendet

In das Feld Abtastrate den gewinschten Wert eingeben

In das Feld Abtastpunkte den gewiinschten Wert eingeben
Referenzmarke Uberfahren

Wenn das Referenzsignal die Triggerlinie Ubertritt, erscheint im
Y/t-Diagramm der Referenzimpuls

> Der Abschnitt Referenzsignal zeigt die Werte der Uberfahrenen
Referenzmarke an

> Ggf. weitere Referenzmarken tberfahren

> Das Y/t-Diagramm und die Anzeigen im Abschnitt
Referenzsignal werden bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke aktualisiert

V v v vV VY

0 Die Adjusting and Testing Software erfasst einen Referenzimpuls, sobald
das Referenzsignal die Triggerlinie tbertritt. Im Diagramm kdnnen Sie den
Schwellenwert fir die Referenzmarkenerkennung anpassen, indem Sie die
Triggerlinie bei gedrickter Maustaste an die gewtnschte Position ziehen.
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Abbildung 44: Funktion Inkrementalsignal mit Referenzsignal

Darstellung Beschreibung
X-Achse (t) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrole

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Rote Kurve Signal A
Blaue Kurve Signal B
Grine Kurve Referenzsignal

Gestrichelte Linieninder ~ Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals
Farbe der Signale

Dunkelblau gestrichelte Triggerlinie
Linie

Abschnitt Referenzsignal

Darstellung Beschreibung

Ref Mon Statusanzeigen der Referenzsignaliiberwachung
B Grin: keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.
Wenn eine Statusmeldung erfasst wird, bleibt die
Statusanzeige fur ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Wenn eine Statusmeldung erfasst wird,
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Darstellung Beschreibung

Trigger Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 5 Sekunden zurtick auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfolgen,
kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

LR Lage des Referenzimpulses
Berechnung: (K-L)/2

BR Breite des Referenzimpulses
Berechnung: K+ L

RR Ruhewert H des Referenzimpulses

NR Nutzanteil G des Referenzimpulses

SR Schaltschwelle des Referenzimpulses

Berechnung: E/ G

o Uberfahren Sie die Referenzmarke oder die Referenzmarken in beide
Richtungen. Fihren Sie bei Messgeraten mit abstandscodierten
Referenzmarken Stichproben durch und prifen sie fehlerhafte Bereiche
mehrmals.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen”,
Seite 110

Kommutierungssignale C und D priifen (Ansicht Analog)

Die Inkrementalsignale A und B werden durch die Inkrementalspur Zn erzeugt.
Manche Drehgeber verfiigen Uber eine zusatzliche Inkrementalspur Z1, die je ein
Sinussignal (C) und Cosinussignal (D) pro Umdrehung liefert. Fir die elektronische
Kommutierung kann dadurch bereits vor Anlauf des Motors die Rotorposition
ermittelt werden.

Inkrementalspur Eigenschaften

Zn: Signale Aund B Hohe Auflésung: Eine Umdrehung entspricht z. B.
2048 Signalperioden (messgerateabhangig).

Z1:Signale Cund D Niedrige Auflosung: Eine Umdrehung entspricht einer
Signalperiode.

Die Kommutierungssingale C und D kénnen Sie in der Ansicht Analog prifen.
Voraussetzungen:

B Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

oder
B Beim manuellen Verbinden wurde der Schnittstellentyp 1 Vgg + Z1 ausgewahlt
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Empfohlene Abtastrate und Anzahl der Abtastpunkte

Die Signalauswertung basiert auf den Werten, die im Diagramm abgebildet werden.
Damit PHA, TV A und TV B berechnet werden konnen, muss eine komplette
Signalamplitude erfasst werden. Wahlen Sie die Abtastrate und die Anzahl der
Abtastpunkte so, dass im X/Y-Diagramsmm bei Verfahren des Messgerats ein
kompletter Kreis angezeigt wird.

Kommutierungssignale priifen

Z1 > In der Bedienleiste auf Kommutierungssignale priifen klicken

> Diagramm und Anzeigen zeigen die Messwerte und
Toleranzen der Signale C und D

Das weitere Vorgehen ist identisch mit der Priifung der Inkrementalsignale
A und B. Nachfolgend finden Sie eine Beschreibung der Abweichungen in
Diagrammen und Anzeigen.

X/Y-Diagramm
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Abbildung 45: X/Y-Diagramm bei der Prifung der Kommutierungssignale C und D

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrolie des Signals C
Einheit: Volt

Y-Achse Signalgrolie des Signals D
Einheit: Volt

Innerer und auRerer Kreis ~ Toleranzgrenzen der Signale C und D

Gruner Kreis Signalkreis der Signale Cund D
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Abschnitt Inkrementalsignal

Darstellung Beschreibung
SigC Signalgréle des Signals C
Einheit: Volt
SigD Signalgrofe des Signals D
Einheit: Volt
C/D Signalverhaltnis von Signal C zu Signal D

Signalverhaltnis=C /D
Optimaler Zustand: Signalverhaltnis = 1

Y/t-Diagramm und Z1/Zn-Diagramm
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Datei Hilfe
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Abbildung 46: Y/t-Diagramm und Z1/Zn-Diagramm bei der Priifung der
Kommutierungssignale C und D

Zusatzlich zum Y/t-Diagramm erscheint das Z1/Zn-Diagramlmm. Das
Z1/Zn-Diagramm zeigt die Abweichungen zwischen den berechneten
Positionswerten von Z1-Spur und Zn-Spur. Im optimalen Zustand befindet sich die
Kurve nahe der Nulllinie.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Strichzahl des Drehgebers pro Umdrehung
Y-Achse Winkelabweichung

Einheit: Grad

Die Skala entspricht der maximalen
Abweichung fur HEIDENHAIN-Drehgeber.
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9.2.6

Ansicht Zahler

In der Ansicht Zahler konnen Sie die Zahlerfunktion und die Referenzfunktion von
inkrementalen Messgeraten priifen. Die Ansicht Zahler zeigt beim Verfahren des
Messgerats die Abstande der Referenzmarken an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zdhler PWT Protokoll Hinweis
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Abbildung 47: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Tabelle

Bei Uberfahren einer Referenzmarke wird der Abstand zur vorhergehenden
Referenzmarke ermittelt und ein Tabelleneintrag hinzugefligt. Die Tabelle zeigt
folgende Informationen an:

m Der Stern kennzeichnet den Zahlwert an der aktuellen Position
= Die Pfeile geben die Verfahrrichtung an

®  Bei abstandscodierten Referenzmarken wird zuséatzlich zu den Zahlwerten der
Grundabstand angezeigt

Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Anzahl der erfassten Referenzmarken
Y-Achse Anzahl der Signalperioden

Rot Abstand der Referenzimpulse

Blau Aktuelle Position

Abschnitt Zahler

Anzeige Beschreibung

Position in [Einheit] Aktueller Z&hlwert des Inkrementalzéhlers

Einheit: abhangig von den Einstellungen im Abschnitt
Zahler-Eigenschaften
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Abschnitt Zahler-Eigenschaften

Anzeige Beschreibung

Position [Inkremente] Aktueller Zahlwert
Einheit: Messschritte

Referenz [Inkremente] Abstand zwischen den letzten beiden tberfahrenen
Referenzmarken
Einheit: Messschritte

Richtung Pfeil zeigt die Verfahrrichtung an

= Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Trigger Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m  Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 5 Sekunden zurtick auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfolgen,
kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

Sig Mon Statusanzeige der SignaltUberwachung
= Grin: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich
B Rot: Signalamplituden dberschreiten mindestens

eine Toleranzgrenze

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status.
Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze bleibt die
Statusanzeige flr ca. 5 Sekunden rot.
Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der

Messung. Bei Uberschreitung einer Toleranzgrenze
bleibt die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Einstellungen im Abschnitt Zdhlereigenschaften

Im Abschnitt Zahlereigenschaften konnen Sie Einstellungen fir die Zahlwertanzeige
Position in [Einheit] anpassen. Der Positionswert wird den Einstellungen
entsprechend berechnet.

Anzeige Beschreibung

Setzen Eingabefeld fir das Setzen eines Zahlwerts
Auflosung Zahlerauflosung

B |nkrementell Art des Inkrementalzahlers

m Rotatorisch Abhéangig von der Auswahl wird der Zahlwert in die
= Linear entsprechende Einheit umgerechnet:

® |nkrementell: Messschritte

m Rotatorisch: gewahlte Einheit (siehe unten);
Standardeinstellung: Grad

= |inear; Mikrometer

Abhangig von der Auswahl werden die nachfolgenden
Einstellungen angezeigt.

Strichzahl Eingabefeld fir die Strichzahl des Messgerats pro
Umdrehung zur Berechnung des Zahlwerts
= Grad Einheit des Inkrementalzahlers
= Bogenmal Der Wert des Inkrementalzahlers wird in die gewahlte
B GMS Einheit umgerechnet.
= Grad

® Bogenmal
® GMS: Grad, Minute, Sekunde

Signalperiode Eingabefeld fiir die Lange einer Signalperiode zur
Berechnung des Zahlwerts
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Bedienelemente

Symbol Funktion
} Messung anhalten
Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und

Anzeigen die letzten Messwerte fest

Messung ist angehalten
Zeigt an, dass die Messung angehalten wurde

)

Filter aktivieren
Unterdrickt Storsignale 2 100 kHz

*

;:‘\j

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen der Signalliberwachung (Sig
Mon) zurlick auf Griin

@

Messwerte loschen

Loscht die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabel-
le und aus der Grafik

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

L %

HSP

Zahler l6schen
Setzt den Zahler auf null

Zahlwert setzen
Ubernimmt den Wert aus dem Feld Setzen als neuen

@ e

Zahlwert

n Zahler bei jeder Referenzmarke 16schen

i Aktiviert das Nullsetzen von Zahlwert und Position bei
jedem Uberfahren einer Referenzmarke

J. Zahler I6schen und mit nachster Referenzmarke

starten

Setzt Zahler und Position auf null und startet die
Erfassung bei Uberfahren der ndchsten Referenzmar-
ke

Zahler 16schen und Position neu ermitteln

Setzt Zahler und Position auf null und ermittelt die
Position anhand der abstandscodierten Referenzmar-
ken neu

£

Zahlrichtung umkehren
Kehrt positive und negative Zahlrichtung um

Invertierten Referenzimpuls auswerten
Kehrt die Auswertung des Referenzimpulses um

= (T

' Hinweise
Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

:
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9.2.7  Zahlerfunktion priifen (Ansicht Zahler)

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken
» Um zur Ansicht Zahler zu wechseln, auf den Reiter Zahler
klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O be

Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Protokoll Hinweis
Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften

Positionfinkremente] 132

' Referenz]inkremente] 3
' Richtung @
.' ' Trigger (& ]

Rot=Referenzimpuls-Abstand 9" ? ? 0
=+, |
100 ‘CL "PQ?‘IMML <'—.!l‘
Setzen |E ] _"‘
Aufiosting 000 10=+
80 @® Inkrementell
O Rotatorisch
O Linear

Plraxm | = [

640106-04 ERN487 2048 0158 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 48: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Das weitere Vorgehen hangt davon ab, dber welche Referenzmarken das
Messgerat verflgt.

Vorgehen bei einer Referenzmarke

> Referenzmarke Uberfahren

> Referenzmarke in entgegengesetzter Richtung Uberfahren
» Vorgang mehrmals wiederholen
>

In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren der
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt
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7 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
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Abbildung 49: Ansicht Zahler bei der Priifung eines Messgerats mit einer Referenzmarke

0 Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand bei jedem
Uberfahren der Referenzmarke "0" betragt.

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.
Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110

Vorgehen bei mehreren Referenzmarken ohne Abstandscodierung

» Mehrere Referenzmarken dberfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugefugt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Gberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand zwischen
allen Referenzmarken gleich grol ist.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’,
Seite 110
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Vorgehen bei abstandscodierten Referenzmarken

Bei der Priifung von Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken ermittelt
die Adjusting and Testing Software zunachst den Grundabstand.

» Um den Grundabstand zu ermitteln, mehrere Referenzmarken
Uberfahren

> Bei Messgeraten mit kurzem Verfahrweg, das Messgerat ggf.
mehrmals in beide Richtungen verfahren
> Wenn die Adjusting and Testing Software den Grundabstand

ermittelt hat, zeigt die Tabelle zusatzlich Grundabstand und
Position an

[} HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o %
fjusting 9
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Protokoll Hinweis

Zahler
Position in Inkrementen Zahler-Eigenschaften
Paosition[inkremente] 8 E‘ 9 K
Referenzlinkremente] qygn
Richtung @
Trigger (&)
e Rot—ReferenZImpuIs-Abstand i Man Ie o !
513 >> (|
‘ — c[on LE 20
i . Setzen [ N
> Aufiosung 200 10=+
>> ] @® Inkrementell
>> -
i O Rotatorisch
— ! | O Linear

1500 -

== 1000 4

L R R e R = = = R R R ==
v
v

ORErL) A

51213202 ROD 280C CD 18000 03S12-03 02 R4 ~1Vss 0 07 1Vss

Abbildung 50: Anzeige wahrend der Ermittlung des Grundabstands
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Abbildung 51: Anzeige nach der Ermittlung des Grundabstands

Spalte Beschreibung

Referenzmarkenabstand 1

Referenzmarkenabstand 2

base: Grundabstand

pos.: aus der Abstandscodierung ermittelte Position

gl WOIN]| =

Wert "Direction!": Erscheint, wenn die aus den Inkrementalsignalen
ermittelte Zahlrichtung abweicht von der Abfolge der Referenzmar-
kenabstande 1,2

> Gesamten Messbereich verfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Gberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefiigt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn die ermittelten Abstande
der tatsachlichen Abstandscodierung des Messgerats entsprechen. Die
Summe der Abstande in Spalte 1 und 2 muss dem Grundabstand (Wert in
Spalte 3) entsprechen.

o Abweichungen deuten auf eine Fehlfunktion oder einen unzureichenden
Anbau des Messgerats hin.
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o Wenn in der letzten Spalte der Wert "Direction!" erscheint, priifen Sie die
Zahlrichtung und die Verdrahtung des Messgerats.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll tibertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110
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Zahleranzeige anpassen
Im Abschnitt Zahler-Eigenschaften konnen Sie die Anzeige des Zahlers anpassen.

» Mit Plus und Minus die gewlnschte Auflosung des Zahlers
einstellen

> Gewlnschte Anzeigeoptionen wahlen:

= Inkrementell: Zahlwert wird in Schritten angezeigt

B Rotatorisch: Zahlwert wird in der gewahlten Winkeleinheit
angezeigt
= Grad
= Bogenmal
m GMS (Grad, Bogenminute, Bogensekunde)

® Linear: Zahlwert wird in der Einheit Mikrometer angezeigt

> Bei der Auswahl Rotatorisch in das Feld Strichzahl die
Strichzahl des Messgerats pro Umdrehung eingeben

> Beider Auswahl Linear in das Feld Signalperiode die Lange
einer Signalperiode in der Einheit Mikrometer eingeben

> Der Zahlwert wird der Auswahl entsprechend umgerechnet
und angezeigt

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und Idschen (Ansicht Hinweis)",
Seite 138

Zahlwert setzen

Um den Zahler z. B. mit dem Zahler der Folge-Elektronik zu vergleichen, konnen Sie
an der aktuellen Position einen bestimmten Zahlwert setzen.

> In das Feld Setzen den gewtlinschten Positionswert eingeben
@ > In der Bedienleiste auf Zahlwerte setzen klicken
"9 > Der eingegebene Zahlwert wird als neue Position Gbernommen

Zahler lIoschen

» In der Bedienleiste auf Zahler lI6schen klicken

C > Der Zahler wird auf Null gesetzt

Zahler bei jeder Referenzmarke l16schen

[alsl > Um mit jeder Referenzmarke neu zu zahlen, in der Bedienleiste
T auf Zahler bei jeder Referenzmarke Ioschen klicken

> Der Zahler wird bei Uberfahren jeder Referenzmarke auf Null
gesetzt

Zahler lIoschen und mit nachster Referenzmarke starten

M » In der Bedienleiste auf Zahler Ioschen und mit nachster
= Referenzmarke starten klicken

> Der Zahler wird auf Null gesetzt und beginnt ab der nachsten
Referenzmarke zu zahlen
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Zahlrichtung umkehren

Bei manchen Messgeréaten ist die Zahlrichtung konfigurierbar. In der Adjusting and
Testing Software konnen Sie die Zahlrichtung an das Messgeréat anpassen.

+, » Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
— Zéahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um

Zahler lIoschen und Position neu ermitteln

Bei Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken kénnen Sie Position und
Zahler auf Null setzen, um die Position anschlieRend neu zu ermitteln.

T » In der Bedienleiste auf Zahler loschen und Position neu
!ﬁ ermitteln klicken

> Der Zahler wird auf Null gesetzt
» Mehrere Referenzmarken dberfahren
> Die Position wird neu ermittelt

Invertierten Referenzimpuls auswerten

Bei manchen Messgeraten ist das Referenzsignal invertiert. Damit invertierte
Referenzimpulse erkannt und korrekt ausgewertet werden, missen Sie die
Auswertelogik der Adjusting and Testing Software anpassen.

wim > In der Bedienleiste auf Invertierten Referenzimpuls auswerten
e klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt die Auswertelogik
um

Messwerte l6schen

Fir eine erneute Priifung kdnnen Sie die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabelle
und aus dem Diagramm I6schen.

“ » In der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
> Tabelle und Diagramm werden zurlckgesetzt
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9.2.8 Ansicht PWT

Die Ansicht PWT ermoglicht einen Schnelltest von Inkrementalsignalen und
Referenzmarkensignalen. Balkenanzeigen stellen die Ergebnisse grafisch dar.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zahler PWT  Protokoll Hinweis

PWT
Analog Signal Messgerate-Eigenschaften
. - i i Position[inkremente] 853749

Referenz Signal

|
RI-Nulldurchgang ﬁ

Vil Hieis

640196-04 ERN487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss
Abbildung 52: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht PWT

In den Balkenanzeigen werden die folgenden Signaleigenschaften bewertet:
m Signalgrolle

m Signalabweichung

Rl-Lage: Referenzmarkenlage

RI-Nulldurchgang: Referenzmarken-Nulldurchgange

In den Balkenanzeigen sind die Toleranzbereiche farblich gekennzeichnet:

Darstellung Toleranzbereich Beschreibung

Grun Gut Messwerte liegen im eingeengten
Toleranzbereich

Gelb Ausreichend Messwerte liegen innerhalb des
Toleranzbereichs

Grau Nicht ausreichend  Messwerte liegen aullerhalb des
Toleranzbereichs

<< Aulerhalb der Mindestens ein Messwert liegt auler-

o> Skala halb des Toleranzbereichs und auler-

halb der Skala. Die Pfeilrichtung zeigt
an, in welcher Richtung der Messwert
liegt.

Die angezeigten Toleranzwerte sind HEIDENHAIN-Standardwerte.
In Einzelfallen konnen die Toleranzgrenzen des Messgerats von den
angezeigten Toleranzgrenzen abweichen.

Beachten Sie die Toleranzangaben in der Dokumentation des jeweiligen
Messgerats.
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Darstellung Beschreibung

I Der Balken zeigt den aktuellen Messwert an.

Die Schleppzeiger zeigen den minimalen und den

A A maximalen Messwert der gesamten Messung an.

Darstellung Beschreibung

Position [Inkremente] Zahlwert des Inkrementalzéhlers
Einheit: Messschritte

Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz

Trigger Statusanzeige der Referenzmarken-
erkennung

®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt
wurde, wechselt die Statusanzeige
nach 0,5 Sekunden zurlck auf Grau.
Wenn mehrere Referenzmarken aufein-
anderfolgen, kann die Statusanzeige
dauerhaft grin sein.

Balkenanzeige SignalgroBBe
Die Position des schwarzen Balkens zeigt die SignalgrofRie an.

Darstellung Beschreibung

Optimale Signalgrole

Minimale Signalgrolie

I Maximale SignalgroRe

Balkenanzeige Signalabweichung

Signalabweichungen sind Fehler in Signalverhaltnis, Tastverhaltnis und
Phasenverschiebung. Je hoher die Signalabweichung ist, desto breiter wird der
schwarze Balken angezeigt.

Optimaler Zustand: Der schwarze Balken ist moglichst schmal und befindet sich
innerhalb des griinen Bereichs.

Darstellung Beschreibung

Optimaler Zustand

Signalabweichung an der Toleranz-
grenze

Signalabweichung zu hoch
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Balkenanzeige RI-Lage

Das Referenzmarkensignal hat eine vorgegebene Bezugslage. Die Position des
schwarzen Balkens zeigt die Abweichung von der optimalen Lage an.

Darstellung Beschreibung

I - Abweichung der Referenzmarkenlage
* 4 an der Toleranzgrenze

Balkenanzeige RI-Nulldurchgang

Die Positionen zweier schwarzer Balken zeigen die Abweichung der Referenzimpuls-
Nulldurchgange von den Sollwerten an.

Darstellung Beschreibung

| i Abweichungen der Referenzimpuls-
“ - - - n Nulldurchgange innerhalb des
Toleranzbereichs

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messung anhalten Unterbricht die Messung und halt
in Diagramm und Anzeigen die letzten Messwerte fest

Messung ist angehalten Zeigt an, dass die Messung
angehalten wurde

Filter aktivieren
Unterdrickt Storsignale = 100 kHz

Messwerte lIoschen
Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

HSP deaktivieren

Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

I CIESH I 4

HSP

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

>
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9.2.9  Schnelltest durchfiihren mit der PWT-Testfunktion (Ansicht PWT)

7 » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken
\@ » Um zur Ansicht PWT zu wechseln, auf den Reiter PWT klicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Date Hife
Analog Aufzeichnung Zihler PWT  Protokoll Hinweis
PWT

Analog Signal Messgerate-Eigenschaften
SignalgroBe ] : “ : : | E:Jiﬁonlinkremenie} Bsgégg
Signal-Abweichung Trigger o

Referenz Signal
Rl-Lage
RI-Nulldurchgang
com o
640196-04 ERN 487 2048 01-58 02 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 53: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht PWT

0 Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 138

> Gesamten Messbereich verfahren
Die Balkenanzeige Signalabweichung wird aktiv angezeigt

> Bei Uberfahren einer Referenzmarke werden die
Balkenanzeigen Rl-Lage und RI-Nulldurchgang aktiv

\4

angezeigt
> Die Balkenanzeigen zeigen die aktuellen Messwerte an
Ih » Um die Minimum-Werte und Maximum-Werte flir eine erneute
EL Messung zurlickzusetzen, in der Bedienleiste auf Messwerte

loschen klicken

> Die Schleppzeiger werden auf den aktuellen Messwert
zurlickgesetzt
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o Nach mehreren Sekunden Stillstand des Messgerats werden die
Balkenanzeigen Signalabweichung, RI-Lage und RI-Nulldurchgang wieder
inaktiv angezeigt.

o Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110

9.2.10 Ansicht Homing - Limit

132

Die Ansicht Homing - Limit ermdglicht die Funktionskontrolle von Limit-
Schaltsignalen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hitfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerite-Eigenschaften
Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm
Dunkelblau = Homing vorwarts Homing/Limit
Olivgriin= Limit riickwarts Position 99220

Braun = Limit vorwarts Richtung

Z Homing

Status (2]

Position - M0
Limit

Status (3]

Position 1

Position 2 5 33 5 s

Abstand

5

4

[i]

1

[ e s ()

1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 54: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

Diagramm

Im Diagramm sind die Signale mit der jeweiligen Verfahrrichtung farblich
gekennzeichnet.

Darstellung Beschreibung
Grln Referenzsignal
Blau Homing rickwarts
Dunkelblau Homing vorwarts
Olivgrin Limit rickwarts
Braun Limit vorwarts
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Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Alle Werte in mm

Darstellung Beschreibung

Position Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Millimeter

Richtung Pfeilsymbol zeigt die Verfahrrichtung an
= Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Homing/L1/Pin 6 (messgerateabhingig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Homing-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel

Position Abstand zwischen Homing-Flanke und Referenz-
marke R

Einheit: Millimeter

Limit/L2/Pin 8 (messgerateabhangig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Limit-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel

Position 1 Abstand zwischen Limitflanke 1 und Referenzmarke R

Einheit: Millimeter

Position 2 Abstand zwischen Limitflanke 2 und Referenzmarke R

Einheit: Millimeter

Abstand Abstand zwischen Limitflanke 1 und Limitflanke 2

Abstand = |Limitflanke 1 + Limitflanke 2|

Bedienelemente

Symbol Funktion

"m Messwerte lI6schen

EL Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

H Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen
Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll
HSP deaktivieren

Hae Deaktiviert die Funktion HEIDENHAIN-
Signal-Processing (HSP)

& Hinweise
Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen

Messung vorhanden ist
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9.2.11 Limit-Schaltsignale priifen (Ansicht Homing - Limit)
Voraussetzungen:
m Das Messgerat verfligt Gber Limit-Schaltsignale

m Das Messgerét ist korrekt angebaut und entsprechend der Montageanleitung
elektrisch abgeglichen

m Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

Detaillierte Angaben zu Verfiigharkeit und Funktion von Schaltsignalen
finden Sie in der Dokumentation des Messgerats oder im Prospekt
"Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken
» Um zur Ansicht Homing - Limit zu wechseln, auf den Reiter
Homing - Limit klicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software O x
Datei  Hilfe
Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing -Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
ChinSHelerEnz Messgeriate-Eigenschaften
Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm
Dunkelblau = Homing vorwérts Tormalinmt
Olivgriin= Limit riickwarts Position
Braun = Limit vorwarts Richtung
ks Homing
Status (3]
o Position
Limit
7 Status ($)
Position 1
i Position 2
Abstand
ol
i
ol
. .
LT o
1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 55: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

» Gesamten Messbereich verfahren

> Bei Uberfahren der ersten Referenzmarke startet die
Aufzeichnung der Messwerte im Diagralmm

> Bei Uberfahren der letzten Referenzmarke wird im
Diagramm der gesamte Messbereich mit Homing- und Limit-
Schaltflanken angezeigt (messgerateabhdngig)
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zéhler PWT Homing - Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit

Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften

Blau = Homing riickwarts Alle Werte in mm

Dunkelblau = Homing vorwarts Homing/Limit

Olivgriin= Limit riickwarts Position 899220

Braun = Limit vorwarts

Richiung
B

Homing

Status (2]

Position = M0
Limit

Status o

Position 1

Position 2 58855

Abstand

-

=L Hiwels

1154269-02 AKLIF48R G8 RN 4000 BIS15-9J 17 ~1Vss 05 H 1Vss

Abbildung 56: Ansicht Homing - Limit mit Referenzmarke und Schaltflanken

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110

0 Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken’,
Seite 50

IE » Um das Diagramm fiir eine erneute Messung zurlickzusetzen,
R. in der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
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9.2.12 Ansicht Protokoll

Aus den Ansichten der Funktion Inkrementalsignal konnen Sie Daten in die Ansicht
Protokoll Ubertragen.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’, Seite 110

Die in der Ansicht Protokoll erfassten Daten konnen Sie als PDF-Datei speichern.
Die Ansicht Protokoll zeigt im Bereich Auswahl an, aus welcher Ansicht Daten
erfasst wurden. Im Bereich Kommentar konnen Sie Notizen hinterlegen, die in die
PDF-Datei Ubertragen werden.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

Wenn Signalpriifgrenzen vorhanden sind, werden sie im Protokoll
abgespeichert.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog | Zahler | PWT  Protokoll | Hinweis |
Auswahl Kommentar
@ Alle -

8 Deckblatt

8 Analog
Pegel
Logik

Zahler -

PWT

Homing - Limit

lél Speichemn Vorschau &? R

512132-02 ROD 280C 18000.0 03512-03 02 R4 ~1Vss 0.0 o7 ~1Vss

Bedienelemente

Symbol Funktion

Protokoll speichern
Offnet den Dialog Datei speichern

Vorschau
Zeigt die Vorschau eines Protokolls an

Kommentar zuriicksetzen
Loscht den Text im Bereich Kommentar

& || T
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9.2.13 Protokoll speichern (Ansicht Protokoll)
Die Ergebnisse der Priifung konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

» Um zur Ansicht Protokoll zu wechseln, auf den Reiter
Protokoll klicken

> Die Auswahl der verfiigbaren Inhalte wird im Bereich Auswahl
angezeigt.

Vorschau des Protokolls anzeigen lassen

= » Um eine Vorschau der PDF-Datei zu 6ffnen, auf Vorschau
© klicken

> Ein neues Fenster Preview 0Offnet sich und zeigt die Vorschau
an

> Um zur Adjusting and Testing Software zuriickzukehren, das
Fenster Preview schlieen

Protokoll speichern
El » Auf Protokoll speichern klicken
Im Dialog auf Speichern klicken
Den gewunschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben
Auf Speichern klicken
Die Datei wird gespeichert

vV Vv Vv Vvy

o Flr Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Priifer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen", Seite 59

o Fur die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.
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9.2.14 Ansicht Hinweis
Die Ansicht Hinweis enthalt die Hinweise zur aktuellen Messung.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software =g %
Datei Hilfe

Analog Aufzeichnung Zihler PWT Homing - Limit Hinweis
Hinweis

Bezeichnung Anzahl

Referenzberechnung: Drehzahlschwankung. E 31

v &

1116321-05 AKLIDA48 G8 RN 20000 16515-9J 21 =~1Vss 07 L 1Vss

Abbildung 57: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Hinweis

Die Hinweise beziehen sich auf Schwierigkeiten bei der Signalberechnung, z. B.:

m Signalfrequenzen sind zu hoch, z. B. wegen zu hoher Verfahrgeschwindigkeit
oder Drehzahl

m Signalfrequenz schwankt
® Erfasster Signalausschnitt ist zu klein, um die Referenzmarke korrekt zu

berechnen
Bedienelemente
Symbol Funktion
‘!t‘.l Hinweise l6schen
EL Loscht Hinweise flr eine erneute Messung

9.2.15 Hinweise aufrufen und l6schen (Ansicht Hinweis)

i‘f Wenn ein neuer Hinweis vorliegt, erscheint in der Bedienleiste
. das Warnsymbol. Wechseln Sie zur Ansicht Hinweis, um den
Hinweis zu lesen.

» In der Bedienleiste auf Hinweis klicken
> Die Ansicht Hinweis zeigt die Liste der Hinweise an

Die Hinweise bleiben bestehen, bis Sie die Funktion Inkrementalsignal
verlassen oder die Hinweise manuell I6schen.

Hinweise loschen

l'!j » Um alle Hinweise zu |0schen, in der Bedienleiste auf Hinweise
& loschen klicken
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9.3 Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren

9.3.1  Funktion Aufzeichnung

Mit der Funktion Aufzeichnung konnen Sie mehrere Signalperioden der
Inkrementalsignale aufzeichnen und anhand von Diagramm-Darstellungen
analysieren. Wie viele Signalperioden pro Messung aufgezeichnet werden und mit
welcher Abtastrate die Aufzeichnung erfolgt, konnen Sie individuell festlegen.

6 Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o Die angezeigten Toleranzen entsprechen den HEIDENHAIN-
Standardwerten (messgerateabhangig).
Weitere Informationen: "Einheiten und Toleranzen", Seite 38

@ » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
. Aufzeichnung doppelklicken

9.3.2  Ansicht Aufzeichnung

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software _ 0 w

Datei  Hilfe

4 T T . N A
1 [ m A 3391_;
a

0.5 e, + i . Frequenz [kHz] HES
7 Bl 4

u 4 : oz 4 & 8 10 1z 14 18 18 20 2

05 SR Abtastpunkie/Periode
4 \ I | 2 _ ]
F T T T T T .
- -08 0 05 1 8 16 24 32 40 48 56
Zahler I6schen | Zahler Ioschen + Start | [ Start Stop
Abtastrate [kS/s] |100 @:_‘E
Aufzeichnung bis: O Position positiv O Position negativ @® Anzahl Signalperioden 5000 @@

Dateiname  SignalData.dat

&

ROD 280C 512132-02 |i

v
L

Abbildung 58: Funktion Aufzeichnung
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X/Y-Diagramm

— tos i logen |

|
T
06 0 08 A

|
|
|
|
|
-1

Abbildung 59: X/Y-Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Signalgrofie des Signals A

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Y-Achse Signalgrolie des Signals B

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Blauer Kreis Signalkreis der Signale A und B

Y/t-Diagramm

1

-1

i
.
l_
;

T T
i] 2 4 &

Abbildung 60: Y/t-Diagramm

Darstellung Beschreibung
X-Achse (1) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie

Einheit: Volt oder Mikroampere
(schnittstellenabhangig)

Rote Kurve Signal A

Blaue Kurve Signal B
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Abtastpunkte/Periode

Abtastpunkte/Periode

| 23 I

é 1IS 2‘4 3‘2 4ID AIB 5‘6
Abbildung 61: Balkenanzeige Abtastpunkte/Periode

Die Balkenanzeige stellt die aktuelle Anzahl der Abtastpunkte pro Signalperiode dar.

Optimaler Wert: 32 Abtastpunkte pro Signalperiode
Empfohlener Bereich: 16 bis 48 Abtastpunkte pro Signalperiode

An der Farbe und Position des Anzeigeelements konnen Sie erkennen, ob der
aktuelle Wert im empfohlenen Bereich liegt:

Darstellung Beschreibung

Grin Wert liegt im empfohlenen Bereich

Rot Wert unterschreitet oder Uberschreitet den empfohle-
nen Bereich

Bei einer Unterschreitung oder einer deutlichen Uberschreitung der
empfohlenen Werte (ab 1.000 Abtastpunkten pro Signalperiode) kénnen
die Berechnungen der Signalabweichungen nicht mehr oder nicht mehr in
ausreichender Genauigkeit durchgefiihrt werden.

o Hohe Werte bei Abtastrate oder Periodenzahl kénnen zu langen
Rechenzeiten fiihren. Mit folgender Formel knnen Sie die Datenmenge
abschatzen, die bei der Aufzeichnung erzeugt wird:

DateigroBe [Byte] = Abtastrate x Aufnahmezeit x 12 Byte
Beispiel:

Abtastrate = 1.000 [kS/s]

Aufnahmezeit = 100 [s]

DateigroRe [Byte] = 1.000 x 1.000 x 12 Byte = ca. 1,2 GB

Messgerate-Eigenschaften

Position[Inkremente] 3 3 9 B

Frequenz [kHz] l—ie S

Abbildung 62: Positionsanzeige und Frequenzanzeige

Anzeige Beschreibung
Position Zahlwert der Positionsanzeige
[Inkremente] Einheit: Messschritte
Freq Eingangsfrequenz
Einheit: kHz
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Abtastrate

Der Wert im Feld Abtastrate legt fest, in welchem Takt die analogen Signale
gemessen und gewandelt werden.

Einheit: Kilosamples pro Sekunde (kS/s)

1 kS/s = 1.000 Signalwandlungen pro Sekunde
Standardeinstellung: 100 kS/s
Einstellbereich: 1..1.800kS/s

Die optimale Abtastrate hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq
im Abschnitt Messgerate-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit
der Verfahrgeschwindigkeit oder Drehzahl des Messgeréts.

Empfohlener Wert: Abtastrate = 32 - maximale Signalfrequenz

Wenn die Abtastrate zu niedrig ist, wird das Ursprungssignal verfalscht dargestellt:

T

/\\ AR

/ |

| \ \ / /
W M VAV A 7AW A1y
Ausreichend hohe Abtastrate mit korrek-  Zu niedrige Abtastrate mit verfalschter

ter Signalform Signalform; eine korrekte Auswertung ist
nicht moglich

Wenn Sie die Funktion Aufzeichnung verlassen, wird die Abtastrate auf die
Standardeinstellung zuriickgesetzt.
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O Position negativ @® Anzahl Signalperioden 5000 @@

Abbildung 63: Positionsanzeige und Frequenzanzeige

Die Auswahl im Abschnitt Aufzeichnung bis: legt fest, wann die Aufzeichnung

automatisch endet.

Optionen

Beschreibung

Position positiv

Das Eingabefeld rechts definiert eine Position in
positiver Richtung. Die Aufzeichnung endet, sobald
die Position erreicht ist.

Position negativ

Das Eingabefeld rechts definiert eine Position in
negativer Richtung. Die Aufzeichnung endet, sobald
die Position erreicht ist.

Anzahl Signalperioden

Bedienelemente

Das Eingabefeld rechts definiert die Anzahl an Signal-
perioden, die aufgezeichnet werden sollen. Die
Aufzeichnung endet, sobald die Anzahl erreicht ist,
unabhéngig davon, in welche Richtung verfahren wird.
Auch Richtungswechsel sind moglich.

Bedienelement

Funktion

Zahler lIoschen

Setzt den Z&hler Position [Inkremente] auf Null

Zahler loschen + Start

Setzt den Zahler Position [Inkremente] auf Null und
startet die Messung

Start Startet die Messung ab dem aktuellen Wert des
Zahlers Position [Inkremente]

Stop Beendet die Messung

Symbol Funktion

»

Messung anhalten

Unterbricht die Messung und halt in Diagrammen und
Anzeigen die letzten Messwerte fest

@j

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Aufzeichnungsdaten aus einer DAT-Datei
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9.3.3  Signalperioden aufzeichnen und analysieren

@ » Im Funktionsmenu auf Aufzeichnung doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
1 ! Position[inkremente] B
08 J j Frequenz [kHz] BD B
o 0
05 | Abtastpunkie/Periode
- | x l
A 0 Te 1% 2 a2 a0 4 5
Zahler I5schen | Zahler I5schen + Start | Start Stop

Abtastrate [kS/s] !m—\@@

Aufzeichnung bis: O Position positiv O Position negativ @® Anzahl Signalperioden 5000 33

Dateiname  SignalData.dat

[} &

| RoD280C | 51213202 |[@

Abbildung 64: Funktion Aufzeichnung

In das Feld Abtastrate den gewiinschten Wert eingeben
Im Feld Aufzeichnung bis die gewiinschte Auswahl treffen
Auf Start klicken

Die Aufzeichnung lauft

Den gewlinschten Messbereich verfahren; dabei die
empfohlene Anzahl an Abstastpunkten beachten

> Die Signalperioden werden mit der angegebenen Abtastrate
aufgezeichnet

> Wenn die angegebene Anzahl von Signalperioden erreicht ist,
wird die Aufzeichnung automatisch beendet

oder
> Um die Messung manuell zu beenden, auf Stop klicken
> Das Ergebnis der Aufzeichnung wird angezeigt

VvV VvyvVvyy
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9.3.4  Ansicht Messergebnisse

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Abtastperiode

- O %
Datei  Hilfe

! T i /‘_/_,ilfsngmfswgamfs\ng'

L 1L T i i IR

S 1. I — o oy s i

0.74 0.729 0.737 0.711 0.572 1.68 54121 228,565 360,658 376,004 414,472 439103

Signalperioden
; - ——— — — — f—synsymystmr —SyBSgEgse |- — ——— — ——— — — — — — — —
. ! | ! |
05 e e e
0 &00 1 000 1 600 2000 2 600 3000 3500 4000 4 500 & 000

B =TvETa T=Fhaft

T

Abtastperiode

4000 — Pasition[Inkremente]
2000
0 T T T T T T T
o 500 1000 1500 2000 2 500 3 000 3600 4000 4 500 6000
Abtastperiode
X Axis Chart 3
@ Abtastperiode (O Position O Zeit @ Position O Zeit (O Frequenz O Abtastpunkte
| 100%

Dateiname  SignalData.dat

)

ROD 280C

512132-02 | @

Abbildung 65: Funktion Aufzeichnung mit Messergebnissen
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Diagramm 1

Diagramm 1 bildet einen Abschnitt der aufgezeichneten Signalperioden ab. Der
Abschnitt entspricht dem grin markierten Bereich in den Diagrammen 2, 3 und 4.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden)

Bei Bewegung des Messgeriats entspricht die
Abtastperiode der Anzahl der Signalperioden.

Bei Stillstand des Messgerats: Um in den
Diagrammen die Stillstandsphasen des
Messgerats konsistent darstellen zu konnen,
erfolgt eine Anpassung der Signalperioden. Da
sich bei Stillstand des Messgerats die Werte

flr die Signalperioden bzw. die Position nicht
verandern, wird nach 1.000 Samples (siehe
Abtastrate) eine zusétzliche Signalperiode
eingefligt. Diese Summe aus den realen Signal-
perioden des Messgerats und den eingefiigten
Signalperioden wird als Abtastperiode bezeichnet.
Fir die Aufzeichnung werden die eingefligten
Signalperioden nicht mitgezahlt, sondern nur die
realen Signalperioden des Messgerats.

® Position (Inkremente)
= Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Grln Referenzsignal

Optimaler Zustand: Die Amplituden sind symmetrisch zur X-Achse.
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Diagramm 2
Diagramm 2 bildet die Signalamplitude aller aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"'Diagramm 1", Seite 146)

= Position (Inkremente)
m Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Signalamplitude
Einheit: Volt oder Mikroampere (messgerateabhangig)
Rot Signal A
Blau Signal B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Amplituden liegen auf dem Nominalwert bzw. im
Toleranzbereich (gestrichelte Linien).

Diagramm 3

Diagramm 3 bildet das Tastverhaltnis und die Phasenverschiebung aller
aufgezeichneten Signalperioden ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhéangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"Diagramm 1", Seite 146)

m Position (Inkremente)
m  Zeit (Einheit: Sekunden)

Y-Achse Abweichung
Einheit: Grad
Rot Tastverhaltnis des Signals A
Blau Tastverhaltnis des Signals B
Braun Phasenverschiebung der Signale A und B
Gestrichelte Linien Toleranzgrenzen (in der Farbe der zugehdrigen Kurve)

Optimaler Zustand: Die Werte liegen symmetrisch um die Nulllinie bzw. im
Toleranzbereich (gestrichelte Linien).
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Diagramm 4
Diagramm 4 ist individuell konfiguierbar.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Abhangig von der im Abschnitt X Axis gewahlten
Option:

= Abtastperiode (Anzahl der Signalperioden, siehe
"'Diagramm 1", Seite 146)

= Position (Inkremente)
m Zeit (Einheit: Sekunden)
Y-Achse Abhangig von der im Abschnitt Chart 3 gewahlten
Option:
m Position (Inkremente)

m  Zeit (Einheit: Sekunden)
= Frequenz (Einheit: Kilohertz)
= Abtastpunkte
Rot Abhangig von der im Abschnitt Chart 3 gewahlten
Option:
= Position
B Zeit
® Frequenz
= Abtastpunkte
Gestrichelte Linien Empfohlene Anzahl von Abtastpunkten:
Erscheinen, wenn im = Griin: empfohlener Bereich
Abschnitt Chart 3 die ® Rot: Funktionsgrenzen der Adjusting and Testing
Option Abtastpunkte Software

gewahlt ist

Bei einer Uberschreitung der
Funktionsgrenzen ist die korrekte
Berechnung der Signalabweichungen
nicht gewahrleistet.

o Wenn im Abschnitt X Axis die Option Signalperioden oder Position
gewahlt ist, zeigen die Diagramme fUr die Stillstandsphasen des
Messgerats konstante Werte an. Das ermdglicht eine konsistente
Darstellung dber alle Diagramme hinweg.
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Bedienelemente

Symbol Funktion

Diagrammansicht zuriicksetzen
Setzt alle Diagramme auf die Standardansicht zurtick

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Aufzeichnungsdaten aus einer DAT-Datei

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern der Aufzeichnungs-
daten in einer DAT-Datei

Daten exportieren
b Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-

nungsdaten in eine TXT-Datei

L @@

9.3.5 Diagrammansicht anpassen
X-Achse konfigurieren

» Um den Bezug der X-Achse zu andern, im Feld X Axis die
gewunschte Option wahlen

= Abtastperiode
= Position
m Zeit

Y-Achse des Diagramms 4 konfigurieren

» Um den Bezug der Y-Achse von Diagramm 4 zu éndern, im
Feld Chart 3 die gewlinschte Option wahlen

= Position

n Zeit

= Frequenz

®  Abtastpunkte
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Durch die Aufzeichnungsdaten navigieren
Mit Hilfe des Schiebereglers konnen Sie durch die Aufzeichnungsdaten navigieren.

3 > Schieberegler bei gedrickter Maustaste an die gewinschte
Position ziehen

> Diagramm 1 zeigt den gewahlten Ausschnitt der
Aufzeichnungsdaten an

> In Diagramm 2, Diagramm 3 und Diagramm 4 wird der blaue
Abschnitt an die gewahlte Position verschoben

o Die aktuelle Diagrammansicht kénnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 50

0 Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern’, Seite 50

_4?] » Um die Standardansicht wiederherzustellen, in der Bedienleiste
(% auf Diagrammansicht zuriicksetzen klicken

> Der blaue Bereich wird an den Anfang verschoben
> Die Vergrol3erung wird zurtickgesetzt

9.3.6 Aufzeichnungsdaten als Datei speichern
Die Adjusting and Testing Software speichert die Aufzeichnungsdaten in der Datei
"SignalData.dat".
Pfad: C: » Benutzer b ... » AppData » Roaming » HEIDENHAIN » ATS

Wenn Sie eine neue Aufzeichnung durchfihren, wird der Dateiinhalt
dberschrieben. Um die Aufzeichnungsdaten dauerhaft zu sichern, konnen Sie die
Aufzeichnungsdaten unter einem anderen Dateinamen speichern.

o

In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewtinschten Speicherort auswahlen
Gewunschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v v v.Vvy

Aufzeichnungsdaten im DAT-Format konnen Sie in der Adjusting and
Testing Software wieder aufrufen.
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9.3.7

9.3.8

Aufzeichnungsdaten aus einer Datei aufrufen
Voraussetzung: Die Aufzeichnungsdaten liegen als DAT-Datei vor.

In der Bedienleiste auf Datei 6ffnen klicken
Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Die Diagramme zeigen die Aufzeichnungsdaten aus der Datei
an

v v v Y

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

— Sig A[V] — Sig B[W] — Sig R[V]
0

0.02 0.12 0.22 0.52 042 0.52 0.62 0.72 0.82 092
Signalperioden

i ***********#ﬁmmmmm=wmmmmk****************
L — — — = = =
o 500 1000 1600 2 000 2 500 3000 3500 4000 4 500 5000
Abtastperiode
20 = T
A — — — — — — ——Fvajesh £ =TvBTa T=—Fhafr H=————— =
0 i
IR Ee———————nm ... ——————————— - —————
o 500 1000 1600 2 000 2 500 3000 3600 4000 4 500 5000
Abtastperiode
20 000 4 — Puogition[Inkremente]
18 000
a 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
Abtastperiode
L}
X Axis Chart 3
(@ Abtastperiode () Position O Zeit @) Position O Zeit () Frequenz (O Abtastpunkte
| 100% ‘
Dateiname  tet.dat
(%3 i’l ‘ ‘fé Pasition auf x-Achse "/[Em

ROD 486 376886-0A | [

Abbildung 66: Aus einer Datei geladene Aufzeichnungsdaten

Unter den Diagrammen zeigt die Adjusting and Testing Software den
Namen der aufgerufenen Datei an.

Aufzeichnungsdaten exportieren

FUr die Weiterverarbeitung in anderen Programmen kdnnen Sie die
Aufzeichnungsdaten in eine TXT-Datei exportieren.

o In der Adjusting and Testing Software ist der Wiederaufruf der
Aufzeichnungsdaten aus einer TXT-Datei nicht maglich.

In der Bedienleiste auf Datei exportieren klicken

Im Dialog den gewilinschten Speicherort auswahlen
GewUlnschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

Vv Vv Vvy

o In den beiden Kopfzeilen der TXT-Datei werden die Samplerate und die
Spaltenbezeichnungen der Messwerte mit angegeben.

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

151



Messgerat mit sinusformigen Inkrementalsignalen priifen | Spannungsversorgung priifen

9.4 Spannungsversorgung priifen

9.4.1 Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt Messwerte und Status der
Spannungsversorgung an. Die Anzeige ist abhangig von der Betriebsart des

Prifgerats.

Betriebsart des Werte der Spannungsanzeige

Priifgerats

Messgerate-Diagnose Spannungsversorgung des Messgerats durch das
PWM

Monitoring-Betrieb mit Spannungsversorgung des Signaladapters durch das

Signaladapter PWM

Monitoring-Betrieb ohne Spannungsversorgung des Messgerats durch die

Signaladapter Folge-Elektronik

C » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf

Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Spannungsanzeige

Spannung [Remote Sense] Spannung
Messwert [V] Messwert [V]
S.l_l U S N
Strom
Messwert [A]
Uy 6 8
Leistung [Remote Sense]
Messwert [W]

0338

| ERN487  640196-04 @

Abbildung 67: Funktion Spannungsanzeige
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Anzeige

Spannung
[Remote Sense]

Beschreibung

Am Messgerat anstehende Betriebsspannung

Spannungsabfalle auf den Messgerate-Versorgungs-
leitungen werden berticksichtigt.

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Spannung Vom PWM oder von der Folge-Elektronik ausgegebe-
ne Spannung
Strom Stromaufnahme des Messgerats oder des

Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmt, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung [Remote Sense]

Bedienelemente

Leistungsaufnahme des Messgerats

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Symbol Funktion

@ Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

[:]E Abschlusswiderstand aktivieren

Schaltet den Abschlusswiderstand ein

9.4.2 Abschlusswiderstand deaktivieren

In der Betriebsart Messgerate-Diagnose ist der Abschlusswiderstand standardmanig

aktiviert. Um zu priifen, ob die Stromaufnahme des Messgeréats den Technischen
Kennwerten entspricht, z. B. der typischen Stromaufnahme, konnen Sie den
Abschlusswiderstand deaktivieren.

= » In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren
@ klicken
T > Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
[:]ﬁ deaktiviert ist

|

» Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, auf
Abschlusswiderstand aktivieren klicken

> Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
aktiviert ist

automatisch wieder aktiviert.

Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann

7o
o Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
0 nicht aktiviert werden.
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9.5 Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

9.5.1  Funktion Messgerateinformationen

Mit der Funktion Messgerateinformationen konnen Sie die Informationen zum

verbundenen Messgerat einsehen und in die Zwischenablage kopieren, um die Texte
in anderen Anwendungen weiterzuverwenden.

Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur

Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
@ Messgerateinformationen doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Messgerateinformation

Systeminformationen

Kennung Wert

Bezeichnung ROD 486

Bestellbezeichnung 1vpp

Typ R = Winkelmessgerat / Drehgeber

Identnummer 376886-0A

Signalperioden je Umdrehung 2500

[8][&]
ROD486  376886-0A | [

Abbildung 68: Funktion Messgerateinformationen

Bedienelemente

Symbol Funktion

E Messgerateinformationen kopieren

Kopiert die angezeigten Messgerateinformationen als
Texte in die Zwischenablage
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Messgerit mit rechteckformigen Inkrementalsignalen priifen | Uberblick

Fir die Priifung von Messgeréten mit rechteckférmigen Ausgangssignalen (z. B. TTL
oder HTL) umfasst die Adjusting and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion

@ Inkrementalsignal

Beschreibung

Priffunktionen fir die
Inkrementalsignale, ggf. mit
Toleranzprifung

Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und
Stromversorgung
g] Messgerateinformationen Anzeige der Messgerateinforma-
tionen

Anzeige und Funktionsu

sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgeréat herstellen, zeigt
das Funktionsmen die verfiigbaren Funktionen und Bedienelemente an.

mfang der Adjusting and Testing Software

o Manche Messgerate verfiigen zusatzlich Uber die Moglichkeit, per PWT-
Umschaltung die sinusformigen Inkrementalsignale auf den Ausgang
zu schalten (,PWT-Testfunktion”), mit deren Hilfe der Anbau kontrolliert

und optimiert werden ka

der sinusformigen Inkrementalsignale finden Sie in den Kapiteln "Ansicht
Analog", Seite 96 und "Ansicht PWT", Seite 128.

"PWT-Testfunktion" sind ausschlielilich
ausgelegt fur Pruf- und Testgerate von HEIDENHAIN. In Bezug auf

das Referenzmarkensignal sind auch rechteckformige Signale mit
groRerem Nutzanteil (max. 16 pAss) moglich. Bitte beachten Sie dazu die
Dokumentation des Messgerats.

Die 11 yAss-Signale der

nn. Eine detaillierte Beschreibung zur Prifung

o Die Ansichten der Funktion Inkrementalsignal wurden hinsichtlich
des Anzeige-Layouts Uberarbeitet. Da die grafischen Anderungen

nur geringfligig sind und

bleibt, werden Screenshots in der Dokumentation nur bei wesentlichen

Anderungen aktualisiert.

die Funktionalitat weitgehend unverandert
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10.2 Inkrementalsignale priifen

10.2.1 Funktion Inkrementalsignal
Abhéangig vom angeschlossenen Messgerat umfasst die Funktion
Inkrementalsignal die folgenden Ansichten:
= Pegel: Inkrementalsignale prifen
m  Logik: Inkrementalsignale aufzeichnen und analysieren
m  Zahler: Zahler- und Referenzfunktion testen
u Protokoll: Protokolle erstellen
= Hinweis: Hinweise zur aktuellen Messung aufrufen

Zusatzlich bei Messgeraten, die per PWT-Umschaltung die analogen
Inkrementalsignale auf den Ausgang schalten:

®  Analog: Inkrementalsignale priifen
= PWT: Inkrementalsignale anhand von Balkenanzeigen priifen

Manche Messgerate verfligen zusatzlich Uber die Moglichkeit, per PWT-
Umschaltung die sinusférmigen Inkrementalsignale auf den Ausgang

zu schalten, mit deren Hilfe der Anbau kontrolliert und optimiert werden
kann. Eine detaillierte Beschreibung zur Prifung der sinusformigen
Inkrementalsignale finden Sie in den Kapiteln "Ansicht Analog” und "Ansicht
PWT".

o Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

7 » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
\@ Inkrementalsignal doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Pegel an
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Ansicht Pegel

In der Ansicht Pegel konnen Sie die Pegel folgender Signale priifen:
B Inkrementalsignale und inverse Inkrementalsignale
m Referenzsignal und inverses Referenzsignal

®  Storungssignal

Datei Hilfe

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Pegel
R‘TU"M Messgerate-Eigenschaften
"""""""""""""""""" Position[inkremente] 150483
- Freq GS 2 G
______________________________ A ignal Q e
2
777777777777777777777777777 | Pegel
y ‘ : UaiL | T —
o 500 1 000 1500 2000 ﬁ 02 04 06
Blau=Ua2[V] UaiH F
3 2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘
Uaz L
4 0
m |
Uaz H
it | o | | i i o 2
|
UaOL
o | e e g e gy e 0
il 500 1000 1 500 2000 UaOH
Griin=Ua0[V]
B
4
e
oo
5E‘IEI 1 EI‘EIEI 1 S‘EIEI 2000
Bl :[I]: @ i‘Abla;lpunkie IEHE \Hinweis‘ ‘@m
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT 5V+-5% TTL

Abbildung 69: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Pegel

Diagramme

Die Diagramme bilden die Signalpegel ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrofiie

Einheit: Volt
Rote Kurve Inkrementalsignal Ua1
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2

Grune Kurve

Referenzsignal Ua0

Gestrichelte Linien

Toleranzgrenzen
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Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige

Position
[Inkremente]

Beschreibung

Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte

Freq

Eingangsfrequenz
Einheit: Kilohertz

Ausfallsignal

Abschnitt Pegel

Statusanzeigen der Signaliberwachung
B Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS
m Rot: Low-Pegel des Storungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-

ge flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der

Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.

Bei Verfahren des Messgerats erfasst die Adjusting and Testing Software die
High-Pegel (H) und die Low-Pegel (L) von Signal und invertiertem Signal. Die
Balkenanzeigen zeigen die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Pegel Pegel

UalL | 0204 : | vatL | 027 : ||
0 0.2 0.4 0.6 0 0.2 0.4 ;

UalH [ : : 3.351 | | ] UalH [ | : <I<< 0.289 <<«I< : ]
- 2 25 3 35 4 45 & E& 6 2 2 25 3 35 45 & &5 &
Ua2 L | . 0.211 | : |I Ua2 L [ 2> 3.303 >>> : : '
0 02 0.4 0.6 0 02 0.4 0

Ua2H s e —  uvw2H F— . —]
a 2 25 3 35 4 45 &5 55 & 2 2 25 3 35 4 45 5 55 6
Ua0 L [ ] 0.204 : : |I Ua0 L [ ‘ 55> 2.214 55> . . '
0 02 0.4 06 0 02 0.4 0

Ua0H | 3350 —1  vwon = 2219 _ —]
2 2 25 3 35 4 45 5 55 ¢ a 2 25 3 35 4 45 5 55 &

Messwerte liegen innerhalb der

Toleranzgrenzen

Darstellung

_E%_

Mehrere Messwerte liegen auerhalb
der Toleranzgrenzen

Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

Die Farbe des Anzeigers gibt das Ergebnis der
Toleranzprifung an:

®  Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-

bereichs
m Rot: Messwert liegt aullerhalb des Toleranz-
bereichs
—_ Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen
1.2 an.
<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der
> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher

Richtung der Messwert liegt.
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Die Adjusting and Testing Software erfasst die Pegel der Signale,

flhrt aber keine Bewertung der Differenzpegel durch. Die angezeigten
Toleranzwerte sind HEIDENHAIN-Standardwerte. In Einzelfallen kénnen die
Toleranzgrenzen des Messgerats von den angezeigten Toleranzgrenzen
abweichen.

Beachten Sie die Toleranzangaben in der Dokumentation des jeweiligen
Messgerats.

®

Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

Anzeige Beschreibung

UallL Low-Pegel des Inkrementalsignals UaT
Einheit: Volt

UalH High-Pegel des Inkrementalsignals UaT
Einheit: Volt

Ua2 L Low-Pegel des Inkrementalsignals Ua2
Einheit: Volt

Ua2 H High-Pegel des Inkrementalsignals Ua2
Einheit: Volt

UaO L Low-Pegel des Referenzsignals Ua0
Einheit: Volt

UaOH High-Pegel des Referenzsignals Ua0
Einheit: Volt

Bedienelemente

Symbol Funktion

»

Messung anhalten

Unterbricht die Messung und halt in Diagramsmm und
Anzeigen die letzten Messwerte fest

Messung ist angehalten
Zeigt an, dass die Messung angehalten wurde

w Rl

Referenzsignal auswerten

Blendet die Statusanzeige Trigger ein und schaltet die
Diagramme auf die Erfassung der Referenzimpulse
um

Mr" Signalanzeige umschalten

T

Schaltet zu den Messwerten der inversen Signale um

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen Ausfallsignal zurick auf
Grdn

Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus
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Symbol Funktion
l l Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen
| Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-

koll

A Hinweise anzeigen

(i Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

Abtastpunkte

Der Wert im Feld Abtastpunkte legt fest, wie viele Messwerte im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 2.000
Einstellbereich: 2.000 ... 100.000

0 Der optimale Wert hangt von der Signalfrequenz ab (siehe Wert Freq im
Abschnitt Messgerate-Eigenschaften). Die Signalfrequenz steigt mit der
Verfahrgeschwindigkeit oder der Drehzahl des Messgeréts. Je hoher die
Signalfrequenz, desto niedriger sollten Sie den Wert im Feld Abtastpunkte
wahlen. Fur die Bewertung der Pegel sollten maximal zehn Signalperioden
im Diagramm abgebildet sein.

o Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Abtastpunkte auf die Standardeinstellung zurtickgesetzt.

10.2.3 Inkrementalsignale priifen (Ansicht Pegel)

Um Signalunterbrechungen oder Kurzschlisse zu erkennen, prifen Sie sowohl die
Inkrementalsignale als auch die inversen Inkrementalsignale, jeweils bei aktiviertem
und bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.

Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und Idschen (Ansicht Hinweis)",
Seite 191
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Inkrementalsignale priifen

_% » Um den Status der Signaluberwachung zuruckzusetzen, in der
(% Bedienleiste auf Statusanzeigen zuriicksetzen klicken
> Die Statusanzeigen Ausfallsignal sind griin
> In das Feld Abtastpunkte den gewlnschten Wert eingeben
> Den gesamten Messbereich verfahren
> Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und
Toleranzen der Inkrementalsignale an
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m} X
Datei  Hilfe
Pegel Logik Zihler Protokoll Hinweis
Pegel
R:FU“M Messgerite-Eigenschaften
"""""""""""""""""" Positionfinkremente] 150483
s Freq 45ed
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Ausfalisignal € ©
: 0 0 o | o | Pegel
i e | | — S UallL [ . 0-,22_5 . - !
o 500 1000 1500 2000 ﬁ 02 04 06
= [ 3.345 |
i Bl e e ot s
"""""""""""""""""" Ua2 L [ 0.216 |
7 0 02 04 ' 0’6
™ [ 3.339 |
bl el el e aplle el e bes | NI v snoevacenranar orvaneramomaraner.
Uao L [ 0.171 |
= i B s Sy 0 02 04 ' 0’6
0 500 1000 1500 2000 UaOH il sy ;;‘ 0'?‘:‘5 T EE él
Griin=Ua0[V] ' ' ' '
6
4
| DORD W W
0 = i =
o 500 1000 1 S‘EIEI 2 EI‘EIEI
D :;u Lm@ a Abtastpunkte (2000 |= |4 Hinweis: 18,
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT S5V+-5% TTL

Abbildung 70: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Pegel

Seite 50

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.
Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",

o Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergrolern”, Seite 50

o Wiederholen Sie die Priifung bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.
Weitere Informationen: "Abschlusswiderstand deaktivieren’, Seite 163
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Inverse Inkrementalsignale priifen

nnn
=

>

Um zur Anzeige der inversen Signale umzuschalten, in der
Bedienleiste auf Signalanzeige umschalten klicken

Den gesamten Messbereich verfahren

Diagramm und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und

Toleranzen der inversen Signale an

Datei Hilfe

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Pegel Logik Zihler Protokoll Hinweis

Pegel
Rotztally] Messgerite-Eigenschaften
JE e Position[inkremente] 148851
ElETeEEEEn Freq HEE!
Ausfallsignal & ©
a 500 1 000 1 500 2000 Pegel
EI:u=fUa2EV] vaiL | : 0,725 : : !
------------------------------------ 0 02 04 06
[ L3370 ]
Uatt] 2 25 3 35 4 45 & 55 6
i vazL | 0215 ]
! ! i 0 02 04 ' 06
o 500 1000 1500 2000 ‘ 3,359 I
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e e e et 1 vaoL [ 55> 3.330 =55 | |
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,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, . I 3366 ]
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gt e I 1132 ]
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Braun=/UaS[V]
6
e e e e
2
0 e s -
a 500 1000 1500 2000
b :ﬂ@ a Abtastpunkte (2000 =4 Hinweis ®
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F TTLx1 50 90 OT 5V+-5% TTL

Abbildung 71: Ansicht Pegel bei Auswertung der inversen Signale

o Die Adjusting and Testing Software zeigt in einem zusatzlichen Diagramm
und in einer zusatzlichen Balkenanzeige das Storungssignal UaS an. Im

storungsfreien Betrieb wird der High-Pegel angezeigt. Im Fehlerfall schaltet

das Storungssignal auf Low-Pegel um.

o Wiederholen Sie die Priifung bei deaktiviertem Abschlusswiderstand.
Weitere Informationen: "Abschlusswiderstand deaktivieren", Seite 163

Abschlusswiderstand deaktivieren

0
0

>

>
>

In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren

klicken
Der Abschlusswiderstand ist deaktiviert

Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, erneut auf

das Bedienelement klicken

o Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
automatisch wieder aktiviert.

o Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann
nicht aktiviert werden.
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Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, konnen
Sie die Messung anhalten.

’ » In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
. » Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um sie spater
als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.

» Um Daten zwischenzuspeichern, auf Daten in die Ansicht
H Protokoll iibertragen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht Protokoll
mit den zwischengespeicherten Daten an

Weitere Informationen: "Ansicht Protokoll”, Seite 136
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10.2.4 Referenzsignal priifen (Ansicht Pegel)
In der Ansicht Pegel konnen Sie die Pegel des Referenzsignals prifen.

[i2E > In der Bedienleiste auf Referenzsignal auswerten klicken
wd R > Die Statusanzeige Referenztrigger wird eingeblendet
> In das Feld Abtastpunkte den gewlnschten Wert eingeben
> Referenzmarke (iberfahren
> Das Diagramm Ua0 bildet den Referenzimpuls ab
> Der Abschnitt Referenzsignal zeigt die Werte der Uberfahrenen
Referenzmarke an
> Ggf. weitere Referenzmarken Uberfahren
> Die Diagramme werden bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke aktualisiert
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m} X
Datei  Hilfe
Pegel Logik Zihler Protokoll Hinweis
Pegel
R‘TU‘“M Messgerate-Eigenschaften
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Abbildung 72: Funktion Inkrementalsignal bei Auswertung des Referenzsignals

Darstellung Beschreibung
X-Achse (t) Anzahl der Abtastpunkte
Y-Achse Signalgrolie

Einheit: Volt
Rote Kurve Inkrementalsignal Ua1
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2
Grlne Kurve Referenzsignal Ua0

Gestrichelte Linieninder ~ Toleranzgrenzen des jeweiligen Signals
Farbe der Signale
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Statusanzeige Trigger

Darstellung Beschreibung

Trigger Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 0,5 Sekunden zurlck auf
Grau. Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfol-
gen, kann die Statusanzeige dauerhaft griin sein.

0 Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Uibertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110

10.2.5 Ansicht Logik

In der Ansicht Logik konnen Sie eine Logik-Analyse durchflihren sowie die
Signalqualitat und die Lage der Referenzmarken prifen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hitfe

Pegel Logik Zihler Protokoll Hinweis

Logik

RD‘;M Lhchselms] Messgerite-Eigenschaften
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Abbildung 73: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Logik

o In der Ansicht Logik erfolgt die Erfassung der Messwerte mit einer
Abtastrate von 200 MS/s.
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Diagramme

Die Diagramme bilden die Signalpegel ab.

Darstellung Beschreibung
X-Achse Zeit

Einheit: Millisekunden
Y-Achse Pegel

= 1 = High-Pegel

B 0= Low-Pegel
Rote Kurve Inkrementalsignal UaT
Blaue Kurve Inkrementalsignal Ua2

Grune Kurve

Referenzsignal Ua0

Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Anzeige

Position
[Inkremente]

Beschreibung

Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte

Freq Eingangsfrequenz
Einheit: Kilohertz
Ausfallsignal Statusanzeigen der Signaltberwachung

B Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS

®  Rot: Low-Pegel des Stérungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-
ge flr ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der

Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.

Abschnitt Inkrementalsignal-Eigenschaften
Die Balkenanzeige zeigt die Messwerte und die Ergebnisse der Toleranzprifung an.

Inkrementalsignal Inkrementalsignal
SigA [ 1.041 | SigA I 222 (100 <<= ]
0.5 1 ' 15 04 06 08 1 12 14
SigB [ 1.042 ] SigB | === (.096 <<= ]
05 1 ' 15 04 06 0.8 1 12 14
AB | 0.999 | as | 1,041 |
0.5 i E ' 15 0.6 0.8 1 12" 1.4
| 0.369 ] [ 0.093 ]
o 20 10 0 10 20 e 20 0 0 10 20
[ 0.386 ] [ 0 3.929 |
TVA T T 1 WA T T T 1
50 Il 50 20 -0 0 10 20
| 0.0710 | | 10.893 ] ]
e 80 ST 50 ne 20 Ao 0 10 = 20

Messwerte liegen innerhalb der

Toleranzgrenzen

Mehrere Messwerte liegen auerhalb
der Toleranzgrenzen
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Darstellung Beschreibung

Der Anzeiger zeigt den Messwert an.

m Die Farbe des Anzeigers gibt das Ergebnis der
Toleranzprifung an:

B Grun: Messwert liegt innerhalb des Toleranz-

bereichs
m Rot: Messwert liegt aulterhalb des Toleranz-
bereichs
—_ Die roten Markierungen zeigen die Toleranzgrenzen
1.2 an.
<< Pfeile zeigen an, dass der Messwert aul3erhalb der
> Skala liegt. Die Pfeilrichtung zeigt an, in welcher

Richtung der Messwert liegt.

@ Die nachfolgenden Angaben beziehen sich auf die Signaldiagramme im
Dokument Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten.

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen®, Seite 49

o Die nachfolgenden Abbildungen veranschaulichen die Beschreibung
anhand von sinusformigen Signalen. Die Angaben gelten gleichermallen fur
rechteckformige Signale.

Anzeige Beschreibung

Pha Phasenverschiebung der Signale A und B
Optimaler Zustand: Signal A eilt dem Signal B um 90°
voraus.

Pha 90°

Signal A gio0al B

0
7 90° 180° 270° 360°

Phasenverschiebung = 90°
Phasenverschiebungsfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Phasen-
verschiebungsfehler, d. h. die Abweichung vom
optimalen Zustand in Grad an.

Berechnung: Pha = |pA + ¢B| / 2
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Anzeige

Beschreibung

TVA

Tastverhaltnis des Signals A

Die Signale werden am Nulldurchgang getriggert. Eine
Signalperiode entspricht der Einzeit plus der Auszeit
des Rechtecksignals und ist in 360° eingeteilt.

Optimaler Zustand: Einzeit und Auszeit einer Signal-
periode sind gleich lang.

Signal A 180° 180°
2TV1
(Signal B
2Tv2)
"Einzeit (on)" "Auszeit (off)*
0
o° 90° 1807 270° 360°

Einzeit = Auszeit = 180°

Tastverhaltnisfehler = 0°

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Tastver-
haltnisfehler, d. h. die Abweichung vom optimalen
Zustand in Grad an.

In der Dokumentation kann das Verhaltnis von Einzeit
zu Auszeit auch als Symmetrieabweichung (SYM) im
Bogenmal} angegeben sein.

Abweichend zur Definition der Symmetrie
(SYM) wird das Vorzeichen der Abweichung
mit ausgegeben. Dies erleichtert
Anwendungsfalle, wie z. B. den Anbau eines
Messgerats.

Berechnung:
SYM=|P-N|/2-M
TV=2-180/1-sin (2 - SYM)

TVB

Tastverhaltnis des Signals B
Beschreibung siehe "TV A"

Die Messergebnisse zu Pha, TV A und TV B sind besonders bei nicht-
getakteten Interpolatoren aussagekraftig. Bei getakteten Interpolatoren
beeinflusst der Interpolator die Messergebnisse mafRgeblich.
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Abschnitt Referenzsignal

Darstellung Beschreibung

LR Lage des Referenzimpulses
Berechnung: (K-L)/2

BR Breite des Referenzimpulses

Berechnung: K+ L

Die Messergebnisse zu LR und BR sind besonders bei nicht-getakteten
Interpolatoren aussagekraftig. Bei getakteten Interpolatoren beeinflusst der
Interpolator die Messergebnisse mafgeblich.

Abschnitt Minimaler Flankenabstand

Darstellung Beschreibung

FA Minimaler Flankenabstand der Gesamtmessung
Einheit: Mikrosekunden

Der Flankenabstand hangt von der Ausgangssignal-Frequenz ab: Je hoher
die Ausgangssignal-Frequenz ist, desto kirzer ist der Flankenabstand.

Bedienelemente

Symbol Funktion

’ Aufzeichnung starten
Startet die Aufzeichnung mit der angegebenen
Periodenzahl

Messung ist angehalten
Zeigt an, dass die Messung angehalten wurde

Referenzimpuls festhalten

Halt bei Uberfahren von Referenzmarken die
Diagrammansicht fest

Tl o

Flankenabstand zuriicksetzen

Setzt den Zahler FA zurlick und startet die Erfassung
des Flankenabstands neu

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertrégt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

> T| @
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Periodenzahl

Der Wert im Feld Periodenzahl legt fest, wie viele Signalperioden im Diagramm
angezeigt werden.

Standardeinstellung: 10

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, wird der Wert im Feld
Periodenzahl auf die Standardeinstellung zurtickgesetzt.
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10.2.6 Logikanalyse durchfiihren (Ansicht Logik)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.
Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 191
m » Im Funktionsmeni auf Inkrementalsignal doppelklicken
» Um zur Ansicht Logik zu wechseln, auf den Reiter Logik
klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software O *
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Abbildung 74: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Logik

> In das Feld Periodenzahl den gewlinschten Wert eingeben
» Den gesamten Messbereich verfahren

> Diagramme und Balkenanzeige zeigen die Messwerte und
Toleranzen an

> Der Zahler FA zeigt den minimalen Flankenabstand an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software O x
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Abbildung 75: Ansicht Logik mit Messwerten

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 50

0 Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergrofern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergrofRern”, Seite 50
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Referenzsignal priifen

Um die Lage von Referenzmarken zu priifen, konnen Sie Referenzimpulse in der
Diagrammansicht festhalten. AnschlieBend wird die Diagrammansicht bei jedem
Uberfahren einer Referenzmarke aktualisiert.

[EE In der Bedienleiste auf Referenzimpuls festhalten klicken
il Referenzmarke Uberfahren
Das Diagramm zeigt den Referenzimpuls

Die Diagrammansicht wird bei Uberfahren der nachsten
Referenzmarke aktualisiert

s | 111}

VvV Vv VvYy
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Abbildung 76: Ansicht Logik mit Messwerten

Messung anhalten

Um eine bestimmte Stelle zu analysieren oder einen Screenshot zu erstellen, kdnnen
Sie die Messung anhalten.

’ > In der Bedienleiste auf Messung anhalten klicken
> Diagramm und Anzeigen halten die letzten Messwerte fest
> Um die Messung fortzusetzen, erneut auf das Bedienelement
klicken

0 Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110
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10.2.7

Zahler Minimaler Flankenabstand zuriicksetzen

Um die Messung zu wiederholen, konnen Sie den Wert des Zahlers Minimaler
Flankenabstand zurlicksetzen.

Ih » In der Bedienleiste auf Flankenabstand zuriicksetzen klicken
EL > Der Zahler FA zeigt den Wert "0" an
Ansicht Zahler

In der Ansicht Zahler konnen Sie die Zahlerfunktion und die Referenzfunktion von
inkrementalen Messgeraten priifen. Die Ansicht Zahler zeigt beim Verfahren des
Messgerats die Abstande der Referenzmarken an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
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Abbildung 77: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Tabelle

Bei Uberfahren einer Referenzmarke wird der Abstand zur vorhergehenden
Referenzmarke ermittelt und ein Tabelleneintrag hinzugefligt. Die Tabelle zeigt
folgende Informationen an:

® Der Stern kennzeichnet den Zahlwert an der aktuellen Position
= Die Pfeile geben die Verfahrrichtung an

® Bej abstandscodierten Referenzmarken wird zusatzlich zu den Zahlwerten der
Grundabstand angezeigt

Diagramm

Darstellung Beschreibung

X-Achse Anzahl der erfassten Referenzmarken
Y-Achse Anzahl der Signalperioden

Rot Abstand der Referenzimpulse

Blau Aktuelle Position
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Abschnitt Zahler

Anzeige

Beschreibung

Position in [Einheit]

Aktueller Zahlwert des Inkrementalzahlers

Einheit: abhangig von den Einstellungen im Abschnitt
Zahler-Eigenschaften

Abschnitt Zahler-Eigenschaften

Anzeige

Beschreibung

Position [Inkremente]

Aktueller Zahlwert
Einheit: Messschritte

Referenz [Inkremente]

Abstand zwischen den letzten beiden Uberfahrenen
Referenzmarken

Einheit: Messschritte

Richtung

Pfeil zeigt die Verfahrrichtung an
m  Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Trigger

Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®  Grau: keine Referenzmarke erkannt
®m  Grin: Referenzmarke erkannt

Wenn eine Referenzmarke erkannt wurde, wechselt
die Statusanzeige nach 0,5 Sekunden zurlck auf
Grau. Wenn mehrere Referenzmarken aufeinanderfol-
gen, kann die Statusanzeige dauerhaft grin sein.

Ausfallsignal

Statusanzeige der Signallberwachung
®  Grun: High-Pegel des Storungssignals UaS
m Rot: Low-Pegel des Storungssignals UaS

Die linke Statusanzeige zeigt den aktuellen Status. Bei
Low-Pegel des Storungssignals bleibt die Statusanzei-
ge fur ca. 5 Sekunden rot.

Die rechte Statusanzeige zeigt den Gesamtstatus der
Messung. Bei Low-Pegel des Storungssignals bleibt
die Statusanzeige dauerhaft rot.
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Einstellungen im Abschnitt Zdhlereigenschaften

Im Abschnitt Zahlereigenschaften konnen Sie Einstellungen fir die Zahlwertanzeige
Position in [Einheit] anpassen. Der Positionswert wird den Einstellungen
entsprechend berechnet.

Anzeige Beschreibung

Setzen Eingabefeld fir das Setzen eines Zahlwerts
Auflosung Zahlerauflosung

B |nkrementell Art des Inkrementalzahlers

m Rotatorisch Abhéangig von der Auswahl wird der Zahlwert in die
= Linear entsprechende Einheit umgerechnet:

® |nkrementell: Messschritte

m Rotatorisch: gewahlte Einheit (siehe unten);
Standardeinstellung: Grad

= |inear; Mikrometer

Abhangig von der Auswahl werden die nachfolgenden
Einstellungen angezeigt.

Strichzahl Eingabefeld fir die Strichzahl des Messgerats pro
Umdrehung zur Berechnung des Zahlwerts
= Grad Einheit des Inkrementalzahlers
= Bogenmal Der Wert des Inkrementalzahlers wird in die gewahlte
B GMS Einheit umgerechnet.
= Grad

® Bogenmal
® GMS: Grad, Minute, Sekunde

Signalperiode Eingabefeld fiir die Lange einer Signalperiode zur
Berechnung des Zahlwerts

Bedienelemente

Symbol Funktion
’ Messung anhalten
Unterbricht die Messung und halt in Diagramm und

Anzeigen die letzten Messwerte fest

Messung ist angehalten
Zeigt an, dass die Messung angehalten wurde

Statusanzeigen zuriicksetzen

Setzt die Statusanzeigen Ausfallsignal zurick auf
Grun

Loscht die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabel-
le und aus der Grafik

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

g
“ Messwerte loschen
[
&
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10.2.8 Zahlerfunktion priifen (Ansicht Zahler)

Wenn Hinweise vorhanden sind, erscheint in der Bedienleiste das
Warnsymbol. Loschen Sie vorhandene Hinweise, bevor Sie mit der Priifung
beginnen.
Weitere Informationen: "Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)",
Seite 191

m » Im Funktionsmeni auf Inkrementalsignal doppelklicken

» Um zur Ansicht Zahler zu wechseln, auf den Reiter Zahler
klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O *
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Abbildung 78: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Zahler

Das weitere Vorgehen hangt davon ab, tiber welche Referenzmarken das
Messgerat verfiigt.

Vorgehen bei einer Referenzmarke

Referenzmarke Uberfahren
Referenzmarke in entgegengesetzter Richtung Uberfahren
Vorgang mehrmals wiederholen

In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren der
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt

v v Vvy
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Datei Hilfe
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Abbildung 79: Ansicht Zahler bei der Priifung eines Messgerats mit einer Referenzmarke

Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand bei jedem
Uberfahren der Referenzmarke "0" betragt.

Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,

Seite 110

Vorgehen bei mehreren Referenzmarken ohne Abstandscodierung

» Mehrere Referenzmarken dberfahren

> In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugefugt

> Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung Gberfahren

> Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn der Abstand zwischen
allen Referenzmarken gleich grol ist.

Die angezeigten Daten konnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’,
Seite 110

Vorgehen bei abstandscodierten Referenzmarken

Bei der Priifung von Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken ermittelt
die Adjusting and Testing Software zunachst den Grundabstand.
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» Um den Grundabstand zu ermitteln, mehrere Referenzmarken
Uberfahren

> Bei Messgeraten mit kurzem Verfahrweg, das Messgerat ggf.
mehrmals in beide Richtungen verfahren

> Wenn die Adjusting and Testing Software den Grundabstand
ermittelt hat, zeigt die Tabelle zusatzlich Grundabstand und
Position an
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Abbildung 80: Anzeige wahrend der Ermittlung des Grundabstands
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Abbildung 81: Anzeige nach der Ermittlung des Grundabstands
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Spalte Beschreibung

1 Referenzmarkenabstand 1

2 Referenzmarkenabstand 2

3 base: Grundabstand

4 pos.: aus der Abstandscodierung ermittelte Position

5 Wert "Direction!": Erscheint, wenn die aus den Inkrementalsignalen

ermittelte Zahlrichtung abweicht von der Abfolge der Referenzmar-
kenabstande 1,2

>
>

Gesamten Messbereich verfahren

In Tabelle und Diagramm wird bei jedem Uberfahren einer
Referenzmarke ein Messwert hinzugeflgt

Referenzmarken in entgegengesetzter Richtung tberfahren

Bei einem Richtungswechsel wird in Tabelle und Diagramm
der Wert "0" hinzugefligt

o Zahler- und Referenzfunktion sind fehlerfrei, wenn die ermittelten Abstande
der tatsachlichen Abstandscodierung des Messgerats entsprechen. Die
Summe der Abstédnde in Spalte T und 2 muss dem Grundabstand (Wert in
Spalte 3) entsprechen.

Wenn in der letzten Spalte der Wert "Direction!" erscheint, priifen Sie die
Zahlrichtung und die Verdrahtung des Messgerats.

Abweichungen deuten auf eine Fehlfunktion oder einen unzureichenden
Anbau des Messgerats hin.

Seite 110

o Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Ubertragen, um
sie spéter als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
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Zahleranzeige anpassen
Im Abschnitt Zahler-Eigenschaften konnen Sie die Anzeige des Zahlers anpassen.

» Mit Plus und Minus die gewlnschte Auflosung des Zahlers
einstellen

> Gewlnschte Anzeigeoptionen wahlen:

= Inkrementell: Zahlwert wird in Schritten angezeigt

B Rotatorisch: Zahlwert wird in der gewahlten Winkeleinheit
angezeigt
= Grad
= Bogenmal
m GMS (Grad, Bogenminute, Bogensekunde)

® Linear: Zahlwert wird in der Einheit Mikrometer angezeigt

> Beider Auswahl Rotatorisch in das Feld Strichzahl die
Strichzahl des Messgerats pro Umdrehung eingeben

> Beider Auswahl Linear in das Feld Signalperiode die Lange
einer Signalperiode in der Einheit Mikrometer eingeben

> Der Zahlwert wird der Auswahl entsprechend umgerechnet
und angezeigt

Zahlwert setzen

Um den Zahler z. B. mit dem Zahler der Folge-Elektronik zu vergleichen, konnen Sie
an der aktuellen Position einen bestimmten Zahlwert setzen.

> In das Feld Setzen den gewlinschten Positionswert eingeben
@ > In der Bedienleiste auf Zahlwerte setzen klicken
"3) > Der eingegebene Zahlwert wird als neue Position Gibernommen
Zahler Ioschen
CL > In der Bedienleiste auf Zahler Ioschen klicken
> Der Zahler wird auf Null gesetzt

Zahler bei jeder Referenzmarke loschen

nn » Um mit jeder Referenzmarke neu zu zahlen, in der Bedienleiste
== auf Zahler bei jeder Referenzmarke loschen klicken

> Der Zahler wird bei Uberfahren jeder Referenzmarke auf Null
gesetzt

Zahler lIoschen und mit nachster Referenzmarke starten

M » In der Bedienleiste auf Zahler Ioschen und mit nachster
_— Referenzmarke starten klicken

> Der Zahler wird auf Null gesetzt und beginnt ab der nachsten
Referenzmarke zu zahlen

Zahlrichtung umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung konfigurierbar. In der Adjusting and
Testing Software kdnnen Sie die Zahlrichtung an das Messgerat anpassen.

+, > Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
= Zahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um
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Zahler lIoschen und Position neu ermitteln

Bei Messgeraten mit abstandscodierten Referenzmarken konnen Sie Position und
Zahler auf Null setzen, um die Position anschlieend neu zu ermitteln.

T » In der Bedienleiste auf Zahler I6schen und Position neu
% ermitteln klicken

> Der Zahler wird auf Null gesetzt
» Mehrere Referenzmarken dberfahren
> Die Position wird neu ermittelt

Invertierten Referenzimpuls auswerten

Bei manchen Messgeraten ist das Referenzsignal invertiert. Damit invertierte
Referenzimpulse erkannt und korrekt ausgewertet werden, missen Sie die
Auswertelogik der Adjusting and Testing Software anpassen.

wim > In der Bedienleiste auf Invertierten Referenzimpuls auswerten
e klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt die Auswertelogik
um

Messwerte l6schen
Fur eine erneute Prifung konnen Sie die aufgezeichneten Messwerte aus der Tabelle
und aus dem Diagramm I6schen.
x > In der Bedienleiste auf Messwerte lIoschen klicken
> Tabelle und Diagramm werden zurlckgesetzt

10.2.9 Ansicht Homing - Limit

Die Ansicht Homing - Limit ermdglicht die Funktionskontrolle von Limit-
Schaltsignalen.
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Abbildung 82: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit
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Diagramm

Im Diagramm sind die Signale mit der jeweiligen Verfahrrichtung farblich
gekennzeichnet.

Darstellung Beschreibung
Griln Referenzsignal
Blau Homing rickwarts
Dunkelblau Homing vorwarts
Olivgrin Limit rickwarts
Braun Limit vorwarts
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Abschnitt Messgerate-Eigenschaften

Alle Werte in mm

Darstellung Beschreibung

Position Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Millimeter

Richtung Pfeilsymbol zeigt die Verfahrrichtung an
= Pfeil nach rechts: positiver Zahlwert erfasst
= Pfeil nach links: negativer Zahlwert erfasst

Homing/L1/Pin 6 (messgerateabhingig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Homing-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel

Position Abstand zwischen Homing-Flanke und Referenz-
marke R

Einheit: Millimeter

Limit/L2/Pin 8 (messgerateabhangig)

Darstellung Beschreibung

Status Statusanzeige des Limit-Pegels
B Grau: Low-Pegel
B Grun: High-Pegel

Position 1 Abstand zwischen Limitflanke 1 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter

Position 2 Abstand zwischen Limitflanke 2 und Referenzmarke R
Einheit: Millimeter
Abstand Abstand zwischen Limitflanke 1 und Limitflanke 2

Abstand = |Limitflanke 1 + Limitflanke 2|

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte lIoschen
Loscht die Messwerte flr eine erneute Messung

Daten in die Ansicht Protokoll iibertragen

Ubertragt die angezeigten Daten in die Ansicht Proto-
koll

Hinweise

Zeigt an, dass ein neuer Hinweis zur aktuellen
Messung vorhanden ist

> E|@
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10.2.10 Limit-Schaltsignale priifen (Ansicht Homing - Limit)

Voraussetzungen:
m Das Messgerat verfligt Gber Limit-Schaltsignale

m Das Messgerét ist korrekt angebaut und entsprechend der Montageanleitung
elektrisch abgeglichen

m Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

Detaillierte Angaben zu Verfiigharkeit und Funktion von Schaltsignalen
finden Sie in der Dokumentation des Messgerats oder im Prospekt
"Schnittstellen von HEIDENHAIN Messgeraten".

Weitere Informationen: "Dokumentation aufrufen”, Seite 49

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken

» Um zur Ansicht Homing - Limit zu wechseln, auf den Reiter
Homing - Limit klicken
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Datei Hilfe
Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Griin = Referenz Messgerate-Eigenschaften
Blau = L1 riickwérts Alle Werte in mm
Dunkelblau = L1 vorwarts L1L2
Olivgriin= L2 riickwirts Position -0504
Braun = L2 vorwarts Richtung
& L1
Status (3]
2] Position1
Position2
4 Abstand
L2
2 T Status [$)
Position 1
2 T Position 2
Abstand
1
o
4 -
o
‘&Li Hinweis| ‘@m
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16515-91 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL

Abbildung 83: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Homing - Limit

» Gesamten Messbereich verfahren

> Bei Uberfahren der ersten Referenzmarke startet die
Aufzeichnung der Messwerte im Diagralmm

> Bei Uberfahren der letzten Referenzmarke wird im
Diagramm der gesamte Messbereich mit Homing- und Limit-
Schaltflanken angezeigt (messgerateabhdngig)
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Analog Pegel Logik Aufzeichnung Zihler PWT Homing-Limit Protokoll Hinweis
Homing - Limit
Grin = Referenz

Messgerate-Eigenschaften
Blau = L1 riickwarts

Alle Werte in mm

Dunkelblau = L1 vorwarts L1/L2
Olivgriin= L2 riickwirts Position =i gs
Braun = L2 vorwarts Richiung -
6 L1
Status (3]
fay Position1 ge2n?
Position2 HE A
» Abstand 1200
L2
3 - T I Status [S)
Position 1 - 100840
al4d * Position 2
Abstand
1 " ]
o
-1

Ly LU N
1116324-13 AKLIDA47 G8 RN 2000 16S15-01 21 TTLx10 100 90 MT OH 07 H TTL
Abbildung 84: Ansicht Homing - Limit mit Referenzmarke und Schaltflanken

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 50

0 Die angezeigten Daten kdnnen Sie in die Ansicht Protokoll Gbertragen, um
sie spater als Protokoll (PDF-Datei) zu speichern.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Ubertragen’,
Seite 110

IE » Um das Diagramm fiir eine erneute Messung zurlickzusetzen,
a' in der Bedienleiste auf Messwerte loschen klicken
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10.2.11 Ansicht Protokoll

Aus den Ansichten der Funktion Inkrementalsignal konnen Sie Daten in die Ansicht
Protokoll Ubertragen.

Weitere Informationen: "Daten in die Ansicht Protokoll Gbertragen’, Seite 110

Die in der Ansicht Protokoll erfassten Daten konnen Sie als PDF-Datei speichern.
Die Ansicht Protokoll zeigt im Bereich Auswahl an, aus welcher Ansicht Daten
erfasst wurden. Im Bereich Kommentar konnen Sie Notizen hinterlegen, die in die
PDF-Datei Ubertragen werden.

Die Daten bleiben in der Ansicht Protokoll zwischengespeichert, bis Sie die
Funktion Inkrementalsignal verlassen.
Wenn Signalpriifgrenzen vorhanden sind, werden sie im Protokoll
abgespeichert.
[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m] X
Datei  Hilfe
Analog | Zahler | PWT  Protokoll | Hinweis |
Auswahl Kommentar
@ Alle -
8 Deckblatt
8 Analog
Pegel
Logik
Zahler =
4 »
PWT
Homing - Limit
léISpeichem Vurschau % @m
512132-02 ROD 280C 18000.0 03S512-03 02 R4 -~1Vss 0.0 o7 ~1Vss
Bedienelemente
Symbol Funktion

Protokoll speichern
Offnet den Dialog Datei speichern

Vorschau
Zeigt die Vorschau eines Protokolls an

Kommentar zuriicksetzen
Loscht den Text im Bereich Kommentar

& ||| T
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10.2.12 Protokoll speichern (Ansicht Protokoll)
Die Ergebnisse der Priifung konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

» Um zur Ansicht Protokoll zu wechseln, auf den Reiter
Protokoll klicken

> Die Auswahl der verfiigbaren Inhalte wird im Bereich Auswahl
angezeigt.

Vorschau des Protokolls anzeigen lassen

= » Um eine Vorschau der PDF-Datei zu 6ffnen, auf Vorschau
© klicken

> Ein neues Fenster Preview 0Offnet sich und zeigt die Vorschau
an

> Um zur Adjusting and Testing Software zuriickzukehren, das
Fenster Preview schlieen

Protokoll speichern
El » Auf Protokoll speichern klicken
Im Dialog auf Speichern klicken
Den gewunschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben
Auf Speichern klicken
Die Datei wird gespeichert

vV Vv Vv Vvy

o Flr Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Priifer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen", Seite 59

o Fur die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.
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10.2.13 Ansicht Hinweis
Die Ansicht Hinweis enthalt die Hinweise zur aktuellen Messung.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hiffe
Pegel Logik Zahler Protokoll Hinweis

Hinweis
Bezeichnung Anzahl
Referenzberechnung: Drehzahl zu hoch. E 4]
Referenzberechnung: Drehzahl zu hoch. {1 3]

< o
605802-03 LS 628C 20000 OMS14-2F  TTLx1 50 90 OT 5V+5% TTL
Abbildung 85: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Hinweis

Die Hinweise beziehen sich auf Schwierigkeiten bei der Signalberechnung, z. B.:

m Signalfrequenzen sind zu hoch, z. B. wegen zu hoher Verfahrgeschwindigkeit
oder Drehzahl

m Signalfrequenz schwankt
m Erfasster Signalausschnitt ist zu klein, um die Referenzmarke korrekt zu

berechnen
Bedienelemente
Symbol Funktion
ﬁ!g Hinweise l6schen
af Loscht Hinweise flr eine erneute Messung
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10.2.14 Hinweise aufrufen und I6schen (Ansicht Hinweis)

f Wenn ein neuer Hinweis vorliegt, erscheint in der Bedienleiste
das Warnsymbol. Wechseln Sie zur Ansicht Hinweis, um den
Hinweis zu lesen.

» In der Bedienleiste auf Hinweis klicken
> Die Ansicht Hinweis zeigt die Liste der Hinweise an

Die Hinweise bleiben bestehen, bis Sie die Funktion Inkrementalsignal
verlassen oder die Hinweise manuell I6schen.

Hinweise loschen

ﬁ!g » Um alle Hinweise zu l0schen, in der Bedienleiste auf Hinweise
& loschen klicken
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10.3 Spannungsversorgung priifen

10.3.1 Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt Messwerte und Status der
Spannungsversorgung an. Die Anzeige ist abhangig von der Betriebsart des

Prifgerats.
Betriebsart des Werte der Spannungsanzeige
Priifgerats
Messgerate-Diagnose Spannungsversorgung des Messgerats durch das
PWM
Monitoring-Betrieb mit Spannungsversorgung des Signaladapters durch das
Signaladapter PWM
Monitoring-Betrieb ohne Spannungsversorgung des Messgerats durch die
Signaladapter Folge-Elektronik
C » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Spannungsanzeige
Spannung [Remote Sense] Spannung
Messwert [V] Messwert [V]
Strom
Messwert [A]
u. ! E' I
Leistung [Remote Sense]
Messwert [W]
U.B 3 i
&l
| Lse628c  605802-03 @

Abbildung 86: Funktion Spannungsanzeige
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Anzeige

Spannung
[Remote Sense]

Beschreibung

Am Messgerat anstehende Betriebsspannung

Spannungsabfalle auf den Messgerate-Versorgungs-
leitungen werden berticksichtigt.

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Spannung Vom PWM oder von der Folge-Elektronik ausgegebe-
ne Spannung
Strom Stromaufnahme des Messgerats oder des

Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmt, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung [Remote Sense]

Bedienelemente

Leistungsaufnahme des Messgerats

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Symbol Funktion

@ Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

[:]E Abschlusswiderstand aktivieren

Schaltet den Abschlusswiderstand ein

10.3.2 Abschlusswiderstand deaktivieren

In der Betriebsart Messgerate-Diagnose ist der Abschlusswiderstand standardmanig

aktiviert. Um zu priifen, ob die Stromaufnahme des Messgeréats den Technischen
Kennwerten entspricht, z. B. der typischen Stromaufnahme, konnen Sie den
Abschlusswiderstand deaktivieren.

= » In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren
@ klicken
T > Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
[:]ﬁ deaktiviert ist

|

» Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, auf
Abschlusswiderstand aktivieren klicken

> Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
aktiviert ist

automatisch wieder aktiviert.

Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann

7o
o Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
0 nicht aktiviert werden.

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

193



Messgerat mit rechteckformigen Inkrementalsignalen priifen | Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

10.4 Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

10.4.1 Funktion Messgerateinformationen

Mit der Funktion Messgerateinformationen konnen Sie die Informationen zum

verbundenen Messgerat einsehen und in die Zwischenablage kopieren, um die Texte
in anderen Anwendungen weiterzuverwenden.

Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur

Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
@ Messgerateinformationen doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Messgerateinformation

Systeminformationen

Kennung Wert

Bezeichnung ROD 486

Bestellbezeichnung 1vpp

Typ R = Winkelmessgerat / Drehgeber

Identnummer 376886-0A

Signalperioden je Umdrehung 2500

g %
ROD486  376886-0A | [

Abbildung 87: Funktion Messgerateinformationen

Bedienelemente

Symbol Funktion

E Messgerateinformationen kopieren

Kopiert die angezeigten Messgerateinformationen als
Texte in die Zwischenablage
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Uberblick

Uberblick

Das Vorgehen und die Benutzeroberflache sind in diesem Kapitel
beispielhaft anhand der EnDat 2.2-Schnittstelle beschrieben.

Abweichungen und Sonderfunktionen anderer serieller Schnittstellen finden
Sie im Kapitel "Schnittstellenspezifische Sonderfunktionen”.

Das Vorgehen und die Benutzeroberflache flir Messgerate mit Schnittstelle
vom Typ EnDat 3 finden Sie im Kapitel "Messgerat mit serieller Schnittstelle
vom Typ EnDat 3 priifen".

Fur die Priifung von Messgeraten mit serieller Schnittstelle umfasst die Adjusting
and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion Beschreibung

Positionsanzeige Aktuelle Messgerateposition und

Statusinformationen

Inkrementalsignal-Anzeige Toleranzprifung der Inkremen-

talsignale

Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und

Stromversorgung

Ubereinstimmung von Absolut-
spur und Inkrementalspur priifen

Absolut-Inkremental-Abweichung

Online-Diagnose Auf Basis von Bewertungszah-
len die Funktionsreserven des

Messgerats ermitteln

Functional-Safety-Gerateprifung  Sicherheitsrelevante Messgera-

tefunktionen prifen

Messgeratespeicher anzeigen Messgeratekonfiguration vom
Messgerat laden, editieren und
auf das Messgerat Ubertragen;
Messgeratekonfiguration als

Datei sichern

o DS ¥ NE&E DR

Messgeratespeicher-Inhalte
vergleichen

Messgeratekonfigurationen
miteinander vergleichen

"
4

Zusatzinformation
Positionswert 2

Ansicht des
Positionswert T und 2

Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.
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11.2 Positionswerte, Ubertragung und Messgeritestatus
priifen

11.2.1 Funktion Positionsanzeige
Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Messgeréaten zeigt die Positionsanzeige
die aktuelle Messgerateposition.

Bei Tastsystemen zeigt die Positionsanzeige die Schaltinformation und den Zustand
des Tastsystems.

Je nach Messgeratetyp stehen zusatzlich Informationen liber Messgeratealarme,
Messgeratewarnungen und die Qualitat von Inkrementalsignalen zur Verfligung.

- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
B Positionsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

Absolutposition
Messwert [Schritte]

33 1126885

Messwert [Schritte]

Absolutposition [Bit]
25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkrementalposition

Inkremental-Status EnDat-Status
o (¢] 9] o o o o
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy
T e T T — | ]
#|L] (=[] [#] [z] [¢[e] [ e

EQN 1325  827039-06 |@

Abbildung 88: Funktion Positionsanzeige

Anzeige Beschreibung
Absolutposition Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréaten:

Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Bei Messgeratetyp Dehnungssensor:
Absolute Messgerateposition
Einheit: Nano-Epsilon

Inkrementalposition Bei Ladngenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréten:

Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Messschritte
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Anzeige Beschreibung
Absolutposition [Bit] Bei Langenmessgeraten und rotatorischen Mess-
geréaten:

Binare Anzeige der absoluten Messgerateposition
Die Bit-Anzahl ist messgerateabhangig.

Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)

Bei Tastsystemen:

Bindre Anzeige gibt Auskunft Uber die folgenden
Signale:

® Bit 1: Schaltzustand

Bit 2: Schaltzustand glltig
Bit 3: Sensor bereit

Bit 4: Tastsystem bereit
Bit 5: Batteriewarnung

® Bit 6: Kollision

Korrektes Verhalten des Tastsystems: Wenn kein
Tastereignis stattfindet und wenn die Batteriespan-
nung im Toleranzbereich liegt, sind Bit 2, Bit 3 und
Bit 4 gesetzt.

Frequenz Statusanzeige der Signalfrequenz
= Grin: Signalfrequenz liegt im Toleranzbereich

= Rot: Signalfrequenz liegt auBerhalb des Toleranz-
bereichs

Amplituden Statusanzeige der Signalamplituden
B Grun: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

®  Rot: Signalamplituden tberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze

Ubertragung Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Fehler Statusanzeige der Messgeratefehler
B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Warnungen Statusanzeige der Messgeratewarnungen
® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Ref.marke Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®  Grau: Keine Referenzmarke erkannt

= Gelb: Referenzmarke erkannt oder absolutes
Messgerat
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Anzeige Beschreibung
Busy Statusanzeige des Speicherzugriffs
B Grau: Kein Zugriff auf den Messgeratespeicher
erkannt

m Gelb: Zugriff auf den Messgeratespeicher erkannt

Ein Zugriff auf den Messgeratespeicher
deutet an dieser Stelle auf einen
Messgeratefehler hin.

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

Hajl

I . Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um

Einheit: Mikrometer, Grad oder Nano-Epsilon
(messgeradteabhangig)

{5_ In Grad anzeigen
Rechnet den Messwert in Grad um

Zahler Ioschen

CL . -
Setzt die Inkrementalposition auf null

Zidhler gleichsetzen

Setzt die Inkrementalposition auf den Wert der
Absolutposition

Zdhler synchronisieren
Synchronisiert die Zahler an der Nullposition

Zahlrichtung umkehren
Kehrt positive und negative Zahlrichtung um

Nullpunktverschiebung setzen

Offnet den Dialog zum Setzen der Nullpunktverschie-
bung

& Te 2

Nullpunktverschiebung aufheben

Offnet den Dialog zum Loschen der Nullpunktver-
schiebung

&

Nullpunktverschiebung anzeigen

Zeigt Informationen zu einer bestehenden Nullpunkt-
verschiebung an

@,

Q Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an
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11.2.2 Klassifizierung der Statusmeldungen

Statusmeldung Beschreibung

Warnungen Warnungen zeigen an, dass bestimmte Toleranzgren-
zen des Messgerats erreicht oder Uberschritten sind.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle konnen z. B.
folgende Messgeratewarnungen melden:

® Bit 0 — Frequenzlberschreitung
® Bit 1 — Temperaturtiberschreitung
B Bit 2 — Regelreserve Beleuchtung

Messgeratewarnungen treffen keine Aussage
dariiber, ob die Ubertragenen Positionswerte korrekt
sind.

Fehler Fehler zeigen an, dass eine Fehlfunktion des Messge-
rats vorliegt.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle kdnnen z. B.
folgende Messgeratefehler melden:

® Bit 0 - Beleuchtungsausfall

Bit 1 - Signalamplitude fehlerhaft
Bit 2 - Position fehlerhaft

Bit 3 - Uberspannung

Bit 4 - Unterspannung Versorgung
Betriebszustandsfehlerquellen

0 Wenn Statusmeldungen zu
Messgeratefehlern vorliegen, sind die
Ubertragenen Positionswerte nicht
zuverlassig.

Ubertragung Ubertragungsfehler zeigen Kommunikationsfehler an,
die z. B. durch EMV-Einflisse entstehen kdnnen.

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle konnen z. B.
folgende Ubertragungsfehler melden:

5 Timeout
m CRC-Fehler

0 Der Dialog Messgerdtestatus zeigt die vom Messgeréat ubermittelten
Fehler und Warnungen sowie die Statusmeldungen zur Ubertragung an.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213

o Welche Statusmeldungen das Messgerat unterstitzt, konnen Sie in der
Messgeratekonfiguration einsehen.

Weitere Informationen: "Ubersicht unterstitzter Fehler- und
Warnmeldungen®, Seite 265
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11.2.3 Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht wechseln
Bei der Zahlwertanzeige konnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Messwertansicht
In der Messwertansicht wird der Zahlwert in Schritten angezeigt.

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

| 33 112689
- 33 112683

25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 15 14 13 12 1 10 3 8 7 6 5 4 3 2 1

Inkremental-Status EnDat-Status

o o o o o o o]

Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler

We] == = 2] 2%

i) LS

| EQN1325  827030-06 | @
Abbildung 89: Funktion Positionsanzeige mit der Messwertansicht
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Positionsansicht

In der Positionsansicht rechnet die Adjusting and Testing Software den Z&hlwert in
einen Positionswert um. Der Positionswert wird in der Einheit Mikrometer oder Grad
oder in Schritten angezeigt (messgerédteabhangig).

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and Testing Software in der
Positionsansicht zuséatzlich die Anzahl der Umdrehungen an.

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

Absolutposition
Umdrehung Winkel [Grad]
l J S o 0 l i L 8
Inkrementalposition
Umdrehung Winkel [Grad]

4050 144, 18

Inkremental-Status EnDat-Status

) o o *) O o o

Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy

<

2

¢

] al-[# (2] ¢

| EQN1325 | 827030-06 |[@

Abbildung 90: Funktion Positionsanzeige mit der Positionsansicht

Zwischen den Ansichten wechseln

e » Um zur Messwertansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
Messwerte anzeigen klicken
. » Um zur Positionsansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
]_. Positionswerte anzeigen klicken

11.2.4 Messwert in Grad umrechnen

Bei Langenmessgeraten, die fir die Abtastung eines Kreissegments ausgelegt sind,
konnen Sie die Messwertanzeige in Grad umschalten.

Voraussetzung: Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der
Adjusting and Testing Software verbunden. Anhand der ID ermittelt die Software den
fur die Berechnung erforderlichen Abtastdurchmesser des Messgerats.

<5 > Um den berechneten Winkelwert anzuzeigen, in der
Bedienleiste auf In Grad anzeigen klicken

Der angezeigte Wert kann aullerhalb des Wertebereichs 0° ... 360° liegen,
da der Winkelwert direkt aus dem Langenmesswert berechnet wird.
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11.2.5 Inkrementalzahler I6schen

» Um den Inkrementalzahler zu 16schen, in der Bedienleiste auf
CL Zahler loschen klicken
> Der Inkrementalzahler wird auf null gesetzt

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Positionsanzeige [EnDat 2.2]
Absolutposition
Messwert [Schritte]
Inkrementalposition
Messwert [Schritte]

M

Absolutposition [Bif]
25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkremental-Status EnDat-Status
o *] o o ] o o
Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy

Frequenz

=] [=f=] [=] =] [#]e]<] @ T

EQN 1325  827030-06 |[@

Abbildung 91: Positionsanzeige nach dem Loschen des Inkrementalzahlers
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11.2.6 Inkrementalzahler mit Absolutposition gleichsetzen

_ » Um die Zahler gleichzusetzen, in der Bedienleiste auf Zahler
- gleichsetzen klicken
> Der Inkrementalzahler Ubernimmt den Zahlwert der
Absolutposition

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei Hilfe

Positionsanzeige [EnDat 2.2]

| 33 112690
- 33 112690

25 24 23 22 21 20 13 18 17 16 16 14 13 12 1 10 = 8 7 B ] 4 2 2 1

Inkremental-Status EnDat-Status
o *] o o ] o o
Frequenz Amplituden Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy

=] [=f=] [=] =] [#]e]<] @ T

EQN 1325  827030-06 |[@

Abbildung 92: Positionsanzeige nach dem Gleichsetzen der Inkrementalposition mit der
Absolutposition
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11.2.7 Zahler synchronisieren

Wenn ein Drehgeber den Nulldurchgang in negativer Richtung tberfahrt, verhalten
sich die Zahler wie folgt:

= Zahler Absolutposition springt auf den hochsten Positionswert,
im Beispiel 8191

= Zahler Inkrementalposition springt auf -1

... 8189, 8190, 8191 1,
w-3,-2,-1 1,

Abbildung 93: Zahlergrenze eines 13-Bit-Drehgebers

Wenn Sie den Synchronisationsmodus aktivieren, springen beide Zahler bei
Uberfahren des Nulldurchgangs auf den hochsten Positionswert.

ey » Um die Zahllogik des Inkrementalzahlers umzustellen, in der
+|+ Bedienleiste auf Zéahler synchronisieren klicken
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11.2.8 Zahlrichtung des Inkrementalzahlers umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung des Inkrementalzahlers

konfigurierbar. In der Adjusting and Testing Software konnen Sie die Zahlrichtung an
das Messgerat anpassen.

e L > Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
- Zahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um
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11.2.9 Nullpunktverschiebung setzen

In der Funktion Positionsanzeige konnen Sie den Nullpunkt des verbundenen
Messgerats verschieben. Mit der Nullpunktverschiebung passen Sie das Messgerat
achsspezifisch an die Maschine an (z. B. fir die Rotorlage-Erkennung an
Synchronmotoren).

Voraussetzung: Das Messgerat unterstutzt eine Nullpunktverschiebung.

Um die Nullpunktverschiebung zu setzen, ist ein Produktschlissel erforderlich
(Software-Option).

Weitere Informationen: "Software-Optionen freischalten’, Seite 55

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei einer
Nullpunktverschiebung

Wenn Sie bei der Nullpunktverschiebung einen falschen Wert wahlen, kann dies
unkontrollierte Bewegungen der Maschinenachsen auslosen. Tod, schwere
Verletzungen oder Gerateschaden konnen die Folge sein.

> Herstellerdokumentation der Maschine und des Messgerats beachten

» Nullpunktverschiebung nur aus zwingenden Grinden durchfihren (z. B.
Austausch eines Drehgebers)

» Nullpunktverschiebung nur bei Stillstand des Messgerats durchfiihren

» Verfahrbereich der Maschine verlassen, bevor Sie eine Nullpunktverschiebung
setzen

> Eine bestehende Nullpunktverschiebung aufheben, bevor Sie eine neue
Nullpunktverschiebung setzen

» Eine Nullpunktverschiebung nur in der Funktion Positionsanzeige durchfiihren
» Den Wert "Nullpunkt" in der Messgeratekonfiguration nicht manuell andern

Gefahr durch herabfallende Maschinenachsen

Bei einer Nullpunktverschiebung konnen nicht gesicherte vertikale oder hangende
Maschinenachsen herabfallen. Tod oder schwere Verletzungen konnen die Folge
sein.

Bevor Sie eine Nullpunktverschiebung setzen:

> Maschinenachsen sichern

» Verfahrbereich der Maschine verlassen

0 Langenmessgerate mit EnDat-Schnittstelle unterstutzen keine negativen
Positionswerte. Anstelle eines negativen Vorzeichens wird folgender
Positionswert ausgegeben:
2Anzahl der Takte zur Ubertragung des Positionswerts

> Bei Langenmessgeraten mit EnDat-Schnittstelle den Nullpunkt so
wahlen, dass ausschlieBlich Positionswerte > 0 ausgegeben werden

o Eine Nullpunktverschiebung kann einen erneuten Abnahmetest erfordern,
z. B. bei funktional sicheren Applikationen.
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0 Priifen Sie zunachst, ob eine Nullpunktverschiebung besteht und setzen Sie
diese ggf. zuriick.

Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung prifen’, Seite 212
Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung zurlicksetzen", Seite 212

Um eine Nullpunktverschiebung zu setzen, bestehen folgende Mdoglichkeiten:

= Nullpunkt auf aktuelle Position setzen:
Die gewlinschte Position anfahren und diese Position als Nullpunkt ibernehmen

®  Nullpunkt auf absolute Position setzen:
Den gewtinschten Positionswert manuell eingeben

Welche Optionen fir die Nullpunktverschiebung verfiigbar sind, ist
abhéangig vom verbundenen Messgerat.
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Nullpunkt auf aktuelle Position setzen

> Die gewlinschte Position anfahren
_q; > In der Bedienleiste auf Nullpunktverschiebung setzen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Hinweise zur
Nullpunktverschiebung an

> Auf Ja klicken
> Der Dialog Nullpunktverschiebung wird angezeigt

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Nullpunktverschiebung

& Das ti} i konform zu den Inkrementalsignalen™ darf nur bei rein serieller Dateniibertragung
deaktiviert werden. (Entspricht bei EnDat der Einstellung "EnDat konform")

Art der Nullpunktverschiebung

Nullpunktverschiebung konform zu den Inkrementalsignalen

@ auf aktuelle Position O auf Position absolut

[ sewen | [ Abbucn

| EQN1325  827030-06 | @

Abbildung 94: Dialog Nullpunktverschiebung

> Bei Messgeraten mit Inkrementalsignalen den Haken
setzen vor Nullpunktverschiebung konform zu den
Inkrementalsignalen

0 Wenn der Haken gesetzt ist, berechnet die Adjusting
and Testing Software den neuen Nullpunkt
nachstmaoglich zur gewlinschten Position und
konform zur EnDat-Spezifikation.

» Im Abschnitt Art der Nullpunktverschiebung die Option auf
aktuelle Position wahlen

» Auf Setzen klicken

> Die aktuelle Position wird als neuer Nullpunkt im Messgerat
gespeichert
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Nullpunkt auf absolute Position setzen

$_a > In der Bedienleiste auf Nullpunktverschiebung setzen klicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt einen Hinweis an

> Auf Ja klicken

>

Der Dialog Nullpunktverschiebung wird angezeigt

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Datei Hilfe

Nullpunktverschiebung

& Das K llké@stchen "I i konform zu den Inkrementalsignalen™ darf nur bei rein serieller Dateniibertragung
iert werden. bei EnDat der Ei "EnDat konform”)

Art der Nullpunktverschiebung
Nullpunktverschiebung konform zu den Inkrementalsignalen

@ auf aktuelle Position © auf Position absolut

[ setzen | | Abbuch

| EQN1325  827030-06 | @

Abbildung 95: Dialog Nullpunktverschiebung

> Bei Messgeraten mit Inkrementalsignalen den Haken
setzen vor Nullpunktverschiebung konform zu den
Inkrementalsignalen

0 Wenn der Haken gesetzt ist, berechnet die Adjusting
and Testing Software den neuen Nullpunkt
nachstmaoglich zur gewtinschten Position und
konform zur EnDat-Spezifikation.

> Im Abschnitt Art der Nullpunktverschiebung die Option auf
Position absolut wahlen

> Der Abschnitt Setzen auf Position absolut wird angezeigt
> Das Feld Position wird mit der Einheit Messschritte angezeigt

» Um die Einheit des Felds Position auf Mikrometer oder Grad
(messgerateabhangig) umzustellen, den Haken entfernen vor
Nullpunktverschiebung in Schritten

> Das Feld Position wird mit der entsprechenden Einheit
angezeigt
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Setzen auf Position absolut Setzen auf Position absolut
Nullpunktverschiebung in Schritten [ Nullpunktverschiebung in Schritten
Position aktuelle Position innerhalb
Position [Schritte] Umdrehung [Umdrehungen]  der Umdrehung [Grad]
[0 | 1 0.0] |
Abbildung 96: Eingabefeld Position in Abbildung 97: Eingabefeld Position in Grad
Messschritten

> Gewdlnschten Positionswert eingeben
> Auf Setzen klicken

> Der eingegebene Positionswert wird als neuer Nullpunkt im
Messgerat gespeichert
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11.2.10 Nullpunktverschiebung priifen
In der Funktion Positionsanzeige konnen Sie priifen, ob eine Nullpunktverschiebung

vorliegt.
) > In der Bedienleiste auf Nullpunktverschiebung anzeigen
& klicken
> Der Dialog Kundenspezifische Nullpunktverschiebung wird
angezeigt
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O be

Datei Hilfe

Info-Dialog kundenspezifische Nullpunktverschiebung

s Nullpunktverschiebung [Schritte] -19591984
9 Mullpunktverschiebung [] -215.86
Mullpurktverschisbung Umdrehungen -2391

g konform zu den ? ja

]

| EQN1325 | 827030-06 |

Abbildung 98: Dialog Kundenspezifische Nullpunktverschiebung

> Wenn eine Nullpunktverschiebung vorliegt, zeigt der Dialog

Kundenspezifische Nullpunktverschiebung die folgenden

Informationen:

m  Nullpunktverschiebung in Messschritten

= Nullpunktverschiebung in der Einheit Mikrometer oder Grad
(messgerateabhangig)

® Nullpunktverschiebung Umdrehungen (messgeréte-
abhéngig)

= Nullpunktverschiebung konform zu den Inkremental-
signalen

11.2.11 Nullpunktverschiebung zuriicksetzen

Sie konnen den Nullpunkt auf den Auslieferungszustand des Messgerats
zurlcksetzen.

‘ﬂ}f > In der Bedienleiste auf Nullpunktverschiebung aufheben
klicken

> Der Dialog Nullpunktverschiebung aufheben wird angezeigt
Auf Ja klicken
> Die Nullpunktverschiebung wird zurlckgesetzt

v
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11.2.12 Statusmeldungen anzeigen

Der Dialog Messgeratestatus zeigt die vom Messgerat Ubermittelten Fehler und
Warnungen sowie die Statusmeldungen zur Ubertragung an.

Welche Statusmeldungen das Messgerat unterstitzt, kénnen Sie in der
Messgeratekonfiguration einsehen.

Weitere Informationen: "Ubersicht unterstiitzter Fehler- und
Warnmeldungen®, Seite 265

Q » Um den Dialog Messgeratestatus aufzurufen, in der
; Bedienleiste auf Statusinformationen anzeigen klicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Messgeratestatus
Ubersicht der M riit- und Ubert fehl
Fehler:
keine
Warnungen:
keine
LN
BB Lc415 | 689674-03 |

Abbildung 99: Dialog Messgeratestatus
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11.2.13 Betriebszustandsfehlerquellen anzeigen

Die Betriebszustandsfehlerquellen sind eine Erweiterung des EnDat 2.2-
Fehlerregisters. Sie geben detaillierte Auskunft zu den aufgetretenen
Messgeratefehlern.

o Welche Betriebszustandsfehlerquellen das Messgerat unterstitzt, konnen
Sie in der Messgeratekonfiguration einsehen.

Weitere Informationen: "Ubersicht unterstiitzter
Betriebszustandsfehlerquellen”, Seite 266

Q » Um den Dialog Messgeratestatus aufzurufen, in der
Bedienleiste auf Statusinformationen anzeigen klicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Messgeratestatus
Ubersicht der M 4t- und Ubert fehl
Fehler:
keine
Warnungen:
keine
L] B
BB Lc415 | 689674-03 |

Abbildung 100: Dialog Messgeratestatus

El » Auf Betriebszustandsfehlerquellen auslesen klicken

> Der Dialog Messgeritestatus zeigt die Ubersicht der
Betriebszustandsfehlerquellen an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Datei  Hilfe
Messgeratestatus
l"u. : l.-dern driah At q 1,
Betriebszustandsfehlerquellen:
keine
*J "@j
K %
== LC 415 | 689674-03 | @

Abbildung 101: Dialog Messgeritestatus mit Ubersicht der Betriebszustandsfehlerquellen

11.2.14 Statusmeldungen zuriicksetzen
Vor jeder Prifung sollten Sie die vorhandenen Statusmeldungen l6schen.

Q » Um den Dialog Messgeratestatus aufzurufen, in der
Bedienleiste auf Statusinformationen anzeigen klicken

g > Auf Statusmeldungen I6schen klicken
> Die Statusmeldungen werden geloscht

Falls die Detailansicht Messgeratestatus weiterhin Statusmeldungen
anzeigt, deutet dies darauf hin, dass die entsprechenden Fehler noch
immer bestehen.

11.3 Inkrementalsignale priifen

11.3.1 Funktion Inkrementalsignal

Wenn das Messgerat Uber Inkrementalsignale verfligt, konnen Sie diese mit der
Funktion Inkrementalsignal prifen. Das Vorgehen ist identisch mit der Priifung
inkrementaler Messgerate.

Weitere Informationen zur Priifung sinusformiger Inkrementalsignale:
"Funktion Inkrementalsignal’, Seite 95

Weitere Informationen zur Priifung rechteckformiger Inkrementalsignale:
"Funktion Inkrementalsignal, Seite 157
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11.4 Spannungsversorgung priifen

11.4.1 Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt Messwerte und Status der
Spannungsversorgung an. Die Anzeige ist abhangig von der Betriebsart des

Prifgerats.
Betriebsart des Werte der Spannungsanzeige
Priifgerats
Messgerate-Diagnose Spannungsversorgung des Messgerats durch das
PWM
Monitoring-Betrieb mit Spannungsversorgung des Signaladapters durch das
Signaladapter PWM
Monitoring-Betrieb ohne Spannungsversorgung des Messgerats durch die
Signaladapter Folge-Elektronik
» Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Spannungsanzeige
Spannung
Messwert [V]
SE' U
Strom
Messwert [A]
u. !
Leistung
Messwert [W]
&l
B Lc415 | 689674-03 @

Abbildung 102: Funktion Spannungsanzeige
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11.4.2

Anzeige

Spannung
[Remote Sense]

Beschreibung

Am Messgerat anstehende Betriebsspannung

Spannungsabfalle auf den Messgerate-Versorgungs-
leitungen werden berticksichtigt.

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Spannung Vom PWM oder von der Folge-Elektronik ausgegebe-
ne Spannung
Strom Stromaufnahme des Messgerats oder des

Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmt, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung [Remote Sense]

Bedienelemente

Leistungsaufnahme des Messgerats

[Remote Sense]: Zeigt an, dass die Spannungsnach-
regelung aktiv ist

Symbol Funktion

@ Abschlusswiderstand deaktivieren
Schaltet den Abschlusswiderstand aus

[:]E Abschlusswiderstand aktivieren

Schaltet den Abschlusswiderstand ein

Abschlusswiderstand deaktivieren

In der Betriebsart Messgerate-Diagnose ist der Abschlusswiderstand standardmanig

aktiviert. Um zu priifen, ob die Stromaufnahme des Messgeréats den Technischen
Kennwerten entspricht, z. B. der typischen Stromaufnahme, konnen Sie den
Abschlusswiderstand deaktivieren.

= » In der Bedienleiste auf Abschlusswiderstand deaktivieren
@ klicken
T > Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
[:]ﬁ deaktiviert ist

|

» Um den Abschlusswiderstand wieder zu aktivieren, auf
Abschlusswiderstand aktivieren klicken

> Das Bedienelement zeigt an, dass der Abschlusswiderstand
aktiviert ist

automatisch wieder aktiviert.

Im Monitoring-Betrieb ist der Abschlusswiderstand deaktiviert und kann

7o
o Wenn Sie die Funktionsansicht verlassen, wird der Abschlusswiderstand
0 nicht aktiviert werden.
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11.5 Messgerateinformationen anzeigen und kopieren

11.5.1 Funktion Messgerateinformationen

Mit der Funktion Messgerateinformationen konnen Sie die Informationen zum
verbundenen Messgerat einsehen und in die Zwischenablage kopieren, um die Texte
in anderen Anwendungen weiterzuverwenden.

Einige Funktionen der Adjusting and Testing Software stehen nur zur
Verfiigung, wenn Sie das Messgerat mit der Messgerate-ID verbinden
(empfohlenes Vorgehen).

o » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
@ Messgerateinformationen doppelklicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Messgerateinformation

Systeminformationen

Kennung Wert
Bezeichnung ROQ 437
Bestellbezeichnung EnDat22
Typ R = Winkelmessgerat / Drehgeber
Identnummer 1042255-01
Seriennummer 56873931
Anzahl Takte fiir Position 37
Messschritte je Umdrehung 33554432
Signalperioden je Umdrehung 2048
Unterscheidbare Umdrehungen 4096
Funktionale Sicherheit aktiv
Hullpunktverschiebung aktiv nein
Temperaturfuhler extern ja

NS

BE  RoQ437 104225501 @

Abbildung 103: Funktion Messgerateinformationen

Bedienelemente
Symbol Funktion
E Messgerateinformationen kopieren

Kopiert die angezeigten Messgerateinformationen als
Texte in die Zwischenablage
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11.6  Ubereinstimmung von Absolut- und Inkrementalspur
priifen

11.6.1 Funktion Absolut-Inkremental-Abweichung

Mit der Funktion Absolut-Inkremental-Abweichung konnen Sie priifen, ob die
Abweichung zwischen Absolutposition und Inkrementalposition im Toleranzbereich
liegt.

Funktionsbeschreibung:

Durch die unterschiedlichen Signalwege und Laufzeiten entstehen Differenzen
zwischen dem absoluten und dem inkrementalen Positionswert. Die Adjusting
and Testing Software vergleicht die Positionswerte und zeigt die Differenz als
Abweichungsspanne an. Die Abweichungsspanne wird flr unterschiedliche
Geschwindigkeitsbereiche ermittelt und darf die vorgegebenen Toleranzgrenzen
(Genauigkeitsbereiche) nicht tberschreiten.

B » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmeni auf Absolut-
B Inkremental-Abweichung klicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Datei Hilfe

Absolut- und Inkrementalwertvergleich

Status Signallage Absolutposition

(&) () |
Absolut EnDat-konform '

Status  Inkrementalposition

Messwert [Schritte]

685

Messwert [Schritte]

e
33 112689

Bereich D[E':ﬁ']ﬂ GerE;i%keil Dre.llﬁl‘.‘l:i’ﬁ; Abw. Abweid[lfgg]spanne
[ 1500.00 2 8
2. 12000.00 100 8
>2. >12000.00 > 100 8
o o~ |
Bl a0 (2@ i

| EQN1325 | 827030-06 |@

Abbildung 104: Funktion Absolut-Inkremental-Abweichung

Darstellung Beschreibung

Status — Absolut Statusanzeige der Messgeratefehler und Messgerate-
warnungen fir den Absolutwert

® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Weitere Informationen: "Klassifizierung der Status-
meldungen’, Seite 200

Status — Inkremental Statusanzeige der Messgeratefehler und Messgerate-
warnungen fir den Inkrementalwert

Beschreibung siehe "Status — Absolut"
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Darstellung Beschreibung
Signallage — EnDat- Statusanzeige der Signallage
konform Die Adjusting and Testing Software priift, ob die

Signallage des Inkrementalsignals der EnDat-Spezi-
fikation entspricht, d. h. ob der korrekte Bezug
zwischen relativem und absolutem Positionswert
hergestellt werden kann.

= Grin: Signallage ist EnDat-konform; Nullposition
ist der Signalperiode zugeordnet

m  Gelb: Signallage ist nicht EnDat-konform

Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung
setzen", Seite 207

Je nach Signalauflésung kann eine nicht
EnDat-konforme Nullpunktverschiebung
einen MaRfehler zur Folge haben,

der aullerhalb der Maschinen-
Genauigkeitsspezifikation liegt.

Absolutposition Zahlwert der Positionsanzeige
Einheit: Messschritte
Inkrementalposition Zahlwert des Inkrementalzahlers

Einheit: Messschritte

Bereich Geschwindigkeits- oder Drehzahlbereich

Geschwindigkeit [m/min] ~ Anzeige bei Langenmessgeréten:
Geschwindigkeit im jeweiligen Geschwindigkeits-
bereich
Einheit: m/min

Drehzahl [U/min] Anzeige bei rotatorischen Messgeraten:
Drehzahl im jeweiligen Geschwindigkeitsbereich
Einheit: U/min

Genauigkeit [LSB] Zulassige Abweichung im jeweiligen Geschwindig-
keitsbereich
Einheit: LSB?

Geschw. bei Abw. [m/min]  Anzeige bei Langenmessgeraten:
Geschwindigkeit bei Ermittlung der Abweichungs-
spanne

Wenn anstelle des Werts ein Strich angezeigt wird,
unterstltzt das Messgerat den entsprechenden
Geschwindigkeitsbereich nicht.

Drehzahl bei Abw. [U/min]  Anzeige bei rotatorischen Messgeraten:
Drehzahl bei Ermittlung der Abweichungsspanne

Wenn anstelle des Werts ein Strich angezeigt wird,
unterstutzt das Messgerat den entsprechenden
Geschwindigkeitsbereich nicht.
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Darstellung Beschreibung
Abweichungsspanne Ermittelte Abweichungsspanne
[LSB] Einheit: LSBT

Die Farbe des Werts gibt an, ob der Wert innerhalb der
Toleranzgrenzen liegt:

® Griin: Abweichungsspanne liegt innerhalb der Tole-
ranzgrenzen

® Rot: Abweichungsspanne liegt auBerhalb der Tole-
ranzgrenzen

Wenn die Abweichungsspanne aulterhalb
der Toleranzgrenzen liegt, prifen Sie, ob die
Zahlrichtung des Inkrementalzahlers der
Zahlrichtung des Messgerats entspricht.

Weitere Informationen: "Zahlrichtung des
Inkrementalzahlers umkehren", Seite 206

1LSB = Least Significant Bit (niedrigstwertiges Bit)

Beispiel: Bei einem Langenmessgerat mit einer Auflosung von 10 nm entspricht
1 LSB einem Messweg von 10 nm.

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

ol

]L, Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

Abweichungsspanne zuriicksetzen

Setzt die Inkrementalposition mit der Absolutposition
gleich, wodurch die Abweichungsspanne auf null
zurlckgesetzt wird

Zahlrichtung umkehren
Kehrt positive und negative Zahlrichtung um

=
—
Q Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an
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11.6.2 Priifung durchfiihren

» Gesamten Messbereich mehrmals verfahren, wenn maoglich in
verschiedenen Geschwindigkeiten

> Die Adjusting and Testing Software ermittelt die

Abweichungsspanne und zeigt das Ergebnis der
Toleranzprifung an

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software -
Datei Hilfe

Absolut- und Inkrementalwertvergleich

Status Signallage Absolutposition

Messwert [Schritte]

1374 16S¢

Status  Inkrementalposition

Messwert [Schritte]

2 15645645

G

Bereich Geschw. bei Abw. Abweicr[llilggwpanne

[mJmin] ILSB] [mimin]

8]
[ 071 400 0.047 = 9 e S = S 8
2. Geschwindigkeitshereich 2 ist gleich mit Geschwindigkeitsbereich 1
>2. > 071 > 400 2150 ' e n ﬁ 3
UL
202 @ (N

| Lc483 | 557650-02 | @@

Abbildung 105: Funktion Absolut-Inkremental-Abweichung bei Uberschreitung der
Toleranzgrenzen (roter Wert)

o Bei der Zahleranzeige konnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln", Seite 201

o Statusmeldungen konnen Sie im Dialog Messgeratestatus einsehen und
ggf. I6schen.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213
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11.6.3 Zahlrichtung des Inkrementalzahlers umkehren

Bei manchen Messgeraten ist die Zahlrichtung des Inkrementalzahlers
konfigurierbar. In der Adjusting and Testing Software konnen Sie die Zahlrichtung an
das Messgerat anpassen.

e L » Um die Zahlrichtung anzupassen, in der Bedienleiste auf
- Zahlrichtung umkehren klicken

> Die Adjusting and Testing Software kehrt positive und negative
Zahlrichtung um

11.6.4 Abweichungsspanne zuriicksetzen

FUr eine erneute Prifung konnen Sie die Abweichungsspanne zurlicksetzen.

> In der Bedienleiste auf Abweichungsspanne zuriicksetzen
klicken

> Der Zahlwert des Inkrementalzahlers wird mit der
Absolutposition gleichgesetzt

> Die Abweichungsspanne wird auf null gesetzt

AO

11.7 Messgeratestatus mit der Online-Diagnose bewerten

11.7.1 Funktion Online-Diagnose
Mit der Funktion Online-Diagnose konnen Sie den Status des Messgerats
tberwachen.

Die Adjusting and Testing Software erfasst sogenannte Bewertungszahlen, die
zusammen mit dem Positionswert bei Verfahren des Messgerats Ubertragen
werden. Auf Basis der Bewertungszahlen ermittelt die Adjusting and Testing
Software die aktuellen Funktionsreserven des Messgerats.

Die Funktion Online-Diagnose umfasst folgende Ansichten:
= Ansicht Protokoll zur Eingabe von Protokolldaten
B Ansicht Messung zur Ermittlung der Funktionsreserven
® Balkenanzeige
= X/Y-Anzeige
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Ansicht Protokoll

In der Ansicht Protokoll konnen Sie die Protokolldaten erganzen. Im Anschluss an
die Messung konnen Sie das Protokoll als PDF-Datei speichern.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hitfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

Messgeratedaten Maschinendaten

Messgeritetyp [EQN 1337 | [ |

Ident-Nummer \585549—02 \ Ident-Nummer \ |

Seriennummer [x20865117 | seri [ |
Achse [ |

Messbereich Aufzeichnungszeitraum

Kleinste Position: cesy Start: riz
Grokte Position: 2?2? Ende: ??

Notizen

4 d@FE =

| | EQN1337  586640-02 | @
Abbildung 106: Funktion Online-Diagnose mit der Ansicht Protokoll

Darstellung Beschreibung

Messgeratedaten Felder werden automatisch befUllt; Daten werden aus
dem Messgeratespeicher Ubernommen

Maschinendaten Felder zur Eingabe von Maschinendaten

Messbereich Felder werden bei Abschluss der Messung automa-
tisch befllt

Aufzeichnungszeitraum Felder werden bei Abschluss der Messung automa-
tisch befllt

Notizen Feld zur Eingabe von Anmerkungen

Bedienelemente

Symbol Funktion

Daten exportieren

Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-
nungsdaten in eine TXT-Datei

S

I &

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Zur Ansicht Protokoll wechseln

Zeigt die Ansicht zur Eingabe der Protokolldaten an

Zur Ansicht Messung wechseln
Zeigt die Ansicht zur Durchflhrung der Messung an

2] | =
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Ansicht Messung
In der Ansicht Messung konnen Sie den Status des Messgerats Uberwachen.

Die Adjusting and Testing Software erfasst sogenannte Bewertungszahlen, die
zusammen mit dem Positionswert bei Verfahren des Messgerats tbertragen
werden. Auf Basis der Bewertungszahlen ermittelt die Adjusting and Testing
Software die aktuellen Funktionsreserven des Messgerats.

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]
Funktionsreserven

Absolutspur
a Minimum 91 % bei 4 U 82°

tal- bzw. Abtast:
a Minimum 86 % bei 4 U 82°

Positionswertbildung
a Minimum 83 % bei 4 U 82°

Anbauparameter
Status Absolutposition
° Umdrehung Winkel [Grad]
bl 5 665 1 1¢c
o =] 9 2Els F % d &

BB  EaN1337  586640-02 |
Abbildung 107: Funktion Online-Diagnose mit der Ansicht Messung

Anzeige Beschreibung

Funktionsreserven Abhangig vom verbundenen Messgerat werden
folgende Bewertungszahlen Ubertragen und
angezeigt:

® Bewertungszahl 1: Bewertung der Inkrementalspur
bzw. der Abtastsspur

®m Bewertungszahl 3:

= Bei absoluten Messgeraten: Bewertung der
Absolutspur
® Beiinkrementalen Messgeraten: Bewertung der
Referenzimpuls-Breite bzw. -Summe
m Bewertungszahl 4: Bewertung der Positions-
wertbildung / Referenzimpuls-Lage

= Bei absoluten Messgeraten: Bewertung der
Positionswertbildung

® Beiinkrementalen Messgeraten: Bewertung der
Referenzimpuls-Lage
m Bewertungszahl 5: Bewertung der Batterie-
spannung von Tastsystemen

= Bewertungszahl 6: Bewertung der Ubertragungs-
qualitat von Tastsystemen
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Anzeige Beschreibung

Anbauparameter Anzeige des Anbaumalies, z. B. fir Drehgeber chne
Eigenlagerung

®  Anbaumald: Abstand an der aktuellen Position

= Minimum: minimaler Abstand im verfahrenen
Bereich

= Maximum: maximaler Abstand im verfahrenen
Bereich

m Aktuelle interne Temperatur: Messwert des mess-
gerateinternen Sensors

ACHTUNG

Wenn die Anbauparameter vom Messgerat unterstutzt werden, aber
nicht angezeigt werden, dann miissen diese ggf. noch aktiviert werden.

Fur die Aktivierung ist der Button mit Hammer und Schraubschlissel
zustandig, siehe Abb. 76

®  Um die Anbauparameter zu aktivieren, klicken Sie auf das Symbol
"Hammer+Schraubschlissel"

Weitere Informationen: ", Seite 230

Status — Absolut Statusanzeige der Messgeratefehler und Messgerate-
warnungen fir den Absolutwert

B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Weitere Informationen: "Klassifizierung der Status-
meldungen’, Seite 200

Status — Inkremental Statusanzeige der Messgeratefehler und Messgerate-
warnungen fur den Inkrementalwert

Beschreibung siehe "Status — Absolut'

Absolutposition Absolute Messgerateposition (Positionswert 1)
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhiangig)

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and
Testing Software zusatzlich die Anzahl der Umdre-
hungen an
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Anzeige Beschreibung

Inkrementalposition Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Messschritte

Welche Bewertungszahlen das Messgerat unterstiitzt, konnen Sie in der
Messgeratekonfiguration einsehen.

Weitere Informationen: "Ubersicht unterstitzter Bewertungszahlen”,
Seite 268

o Die Bewertung der Referenzimpulssumme (Bewertungszahl 3) bezieht
sich auf die Funktionsreserve bei der Erfassung und Auswertung des

Referenzimpulses durch den Signalkonverter bzw. das Messgerat. Sie
bewertet also nicht den Referenzimpuls selbst, z. B. dessen Lage und
Breite, sondern dessen gesamte Auswertefunktion einschliellich der
charakteristischen Eigenschaften von Referenzimpuls und Signalkonverter
oder Messgerat. Die Online-Diagnose mit den Bestandteilen
JInkrementalsignal” und ,Bewertung der Referenzimpulssumme" erlaubt
damit eine Diagnose im laufenden Betrieb und unterstitzt die regelmafige
Funktionskontrolle.

o Wenn eine Bewertungszahl aktuell im laufenden Betrieb nicht ermittelt
werden kann, wird diese in der Ubersicht als ungtiltig gekennzeichnet. Eine
Beschreibung der maglichen Ursachen finden Sie in der Dokumentation
des Messgerats.
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Balkenanzeige

o 50 100
I

Abbildung 108: Balkenanzeige der Funktion Online-Diagnose

In der Balkenanzeige stellt die Adjusting and Testing Software jede Bewertungszahl
in einem Balken dar. Die Skala des Balkens entspricht der maximalen
Funktionsreserve des Messgerats. Pro Bewertungszahl wird das Minimum, d. h. der
kleinste Wert innerhalb des verfahrenen Bereichs ermittelt. Der Schleppzeiger zeigt
das Minimum an. Der schwarze Balken zeigt den letzten Ubertragenen Wert an.

In jeder Balkenanzeige sind die Toleranzbereiche farblich gekennzeichnet:

Anzeige Funktionsreserve Beschreibung

Gelb 0-25% = Minimum liegt auBerhalb
der Spezifikation

B Wartung des Messgerats
empfohlen
Grin 26-100 % = Minimum liegt innerhalb
der Spezifikation

= Funktionsreserven
des Messgerats sind
ausreichend
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X/Y-Anzeige

Abhangig vom Messgerat steht zusatzlich die X/Y-Anzeige zur Verfligung. Die X/Y-
Anzeige bildet den Verlauf der Funktionsreserven iber den gesamten Verfahrweg ab.

# Inkremental- bzw. Abtastspur
» Ahsolutspur
| = Pasitionswerthildung

Funktionsreserven
o
=

| | |
a 20 40 60 20 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 200 320 340 360
Winkel [Grad]

Abbildung 109: X/Y-Anzeige der Funktion Online-Diagnose

Darstellung Beschreibung

X-Achse Position
Einheit: Millimeter oder Grad (messgerateabhangig)

Y-Achse Funktionsreserve
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Bedienelemente

Symbol Funktion
’ Aufzeichnung starten
Startet die Aufzeichnung der Messwerte
. Aufzeichnung beenden
fBeesetndet die Aufzeichnung und halt die letzte Ansicht

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

=

Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

[=

Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an

Werte I6schen

Loscht die aufgezeichneten Werte und setzt die
Schleppzeiger auf 100 % zurtick

Zur Balkenanzeige wechseln
Zeigt die Balkenanzeige an

Zur X/Y-Anzeige wechseln
Zeigt die X/Y-Anzeige an

Daten exportieren

Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-
nungsdaten in eine TXT-Datei

R ™| D D

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Zur Ansicht Protokoll wechseln

Zeigt die Ansicht zur Eingabe von Protokolldaten an

<

Zur Ansicht Messung wechseln
Zeigt die Ansicht zur Durchflhrung der Messung an

Anbauparameter aktivieren oder deaktivieren

Um die Anbauparameter anzeigen zu konnen, missen
diese aktiviert werden.

| & E
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11.7.2 Online-Diagnose durchfiihren
Voraussetzungen:

B Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

= |m Monitoring-Betrieb: Die Folge-Elektronik unterstitzt die Diagnosefunktion

(Abfrage von Diagnosedaten); die Diagnosefunktion ist in der Folge-Elektronik
aktiviert

» Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmend auf Online-
Diagnose doppelklicken

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Online-Diagnose

Bitte wahlen sie den Online-Diagnose-Betriebsmodus aus.

Diagnose-Modus

* Modus: Messgerite-Diagnose
j;) Messgerét direkt an IK/PWM angeschlossen.

* Modus: Monitoring-Betrieb

\il') Messgerat im Durchschleifbetrieb an IKIPWM angeschlossen.

e

BB EaN1337 | 586640-02 @

Abbildung 110: Funktion Online-Diagnose

> Im Abschnitt Diagnose-Modus die Option wahlen, die der
Betriebsart des Prifgerats entspricht:

® Messgerate-Diagnose
B Monitoring-Betrieb

Weitere Informationen: "Betriebsarten des Priifgerats’,
Seite 27

> Die Ansicht Protokoll wird angezeigt
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

Messgeritedaten

Messgeratetyp [EQN 1337

Ident Nummer [586849-02

Seriennummer [x20865117

Messbereich

Kleinste Position: cagd
Grofte Position: 222

Notizen

Maschinendaten

\ |
Ident Nummer [ |
Seri [ ]
Achse [ |
Aufzeichnungszeitraum
Start: Ty
Ende: 77

B i

BB  EQN1337 58664902 |[@

Abbildung 111: Funktion Online-Diagnose mit der Ansicht Protokoll
> Ggf. Protokolldaten erganzen

- > In der Bedienleiste auf Ansicht Messung anzeigen klicken
» > Die Ansicht Messung wird angezeigt

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

Funktionsreserven

Diagnose Anbau

Status Absolutposition

Absolut

Umdrehung Winkel [Grad]

jl') Bitte die Aufzeichnung starten.

& [#[=] (2] [®]Z|

) &
BB EQN1337 58664902 |[@
Abbildung 112: Funktion Online-Diagnose mit der Ansicht Messung
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Messung in der Balkenanzeige durchfiihren

' > Ggf. in der Bedienleiste auf Zur Balkenanzeige wechseln

‘ Ei klicken

’ > Auf Messung starten klicken
> Gesamten Messbereich verfahren
> Die Bewertungszahlen werden erfasst
> FUr jede Bewertungszahl wird das Minimum angezeigt
. > Auf Messung beenden klicken
> Die Anzeigen halten die letzte Ansicht fest
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x

Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

Funktionsreserven

Absolutspur
Inkremental- bzw. Abtastspur
Positionswertbildung

B
o
&
B

-
g
g

-
g
g

Diagnose Anbau

Status Absolutposition
Umdrehung Winkel [Grad]

s 4058 314632 1

NG EE I E 2 b @F &

| | EQN1337  586640-02 | @
Abbildung 113: Ergebnis der Online-Diagnose in der Balkenanzeige

o Bei der Zahleranzeige kdnnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.
Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln", Seite 201

o Statusmeldungen kénnen Sie im Dialog Messgeratestatus einsehen und
ggf. loschen.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213

o Das Ergebnis der Messung konnen Sie als Protokoll speichern.
Weitere Informationen: "Protokoll speichern’, Seite 236
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Messung in der X/Y-Anzeige durchfiihren

Voraussetzung bei inkrementalen Messgeréten: Das Messgerat ist referenziert;
andernfalls enthélt die X/Y-Anzeige beim Uberfahren von Referenzmarken ggf.
Positionssprunge

> Ggf. in der Bedienleiste auf Zur X/Y-Anzeige wechseln klicken

[} HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

Funktionsreserven

winkel [Grad]

e 058 31453217
> EE [ &= ENC] &

EEEY  EQN1337 | 586649-02 @

Abbildung 114: Ansicht Messung mit der X/Y-Anzeige

>

Auf Messung starten klicken
Gesamten Messbereich verfahren
Die Bewertungszahlen werden erfasst

Das Diagramm zeigt die Funktionsreserve an der jeweiligen
Position an

VvV Vv VvyYy

v

. Auf Messung beenden klicken
> Die Anzeigen halten die letzte Ansicht fest
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Online-Diagnose [Messgerate-Diagnose]

100
a5 3 B |nkremental- bzw. Abtastspur
a0 # Absalutspur
85 | . ol 5 - Positionswertbildung
80 J

Funktionsreserven
o
=

0 20 4n 80 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360
Winkel [Grad]

Status Absolutposition
o 4060 9528248
»E e 4 6 3F &

BB EQN1337  586640-02 @
Abbildung 115: Ergebnis der Online-Diagnose in der X/Y-Anzeige

o Wenn Sie den Mauszeiger im Diagramm auf einem Punkt positionieren,
erscheint ein Mouseover-Text mit einer Kurzinformation, z. B. der
Umdrehung eines Multiturn-Drehgebers.

Statusmeldungen konnen Sie im Dialog Messgeratestatus einsehen und
ggf. ldschen.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213

Weitere Informationen: "Daten exportieren’, Seite 236

Die aktuelle Diagrammansicht knnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 50

6 Die im Diagramm angezeigten Daten konnen Sie als TXT-Datei exportieren.

Um einen Abschnitt naher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern', Seite 50
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11.7.3 Protokoll speichern
Die Ergebnisse der Online-Diagnose konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

-

In der Bedienleiste auf Zur Protokollansicht wechseln klicken
Protokolldaten ggf. ergénzen

Auf Protokoll speichern klicken

Im Dialog den gewilnschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Das Eingabefeld Kommentar Priifbericht wird angezeigt

Ggf. Kommentar eintragen

Auf Ok klicken

Die Datei wird gespeichert

VvV VvV vV VYV VvV VvV VvV VY

o Flr Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Priifer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen”, Seite 59

0 Fur die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.

11.7.4 Daten exportieren
Die erfassten Daten kdnnen Sie als TXT-Datei speichern.

In der Bedienleiste auf Daten exportieren klicken
Im Dialog den gewUnschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

vV Vv Vv Vvy

11.7.5 Werte loschen
Fur eine erneute Messung konnen Sie die erfassten Werte |6schen.

Ih » In der Bedienleiste auf Werte lI6schen klicken
EL > Der Wert Minimum jeder Bewertungszahl wird geldscht

Die Balkenanzeige wird zuriickgesetzt, sobald Sie eine neue Messung
starten.
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11.8 Funktionale Sicherheit des Messgerats priifen

11.8.1 Funktion Functional-Safety-Geratepriifung

Mit der Funktion Functional-Safety-Gerateprifung konnen Sie sicherheitsrelevante
Funktionen von Messgeraten prifen. Ein Software-Assistent flihrt Sie durch die
erforderlichen Schritte.

Voraussetzungen:
m Das Messgerat unterstitzt die Functional-Safety-Geratepriifung

m Das Messgerat wurde durch Eingabe der Messgerate-ID mit der Adjusting and
Testing Software verbunden

o Messgerate mit Functional-Safety-Ausflihrung erkennen Sie in der Regel an
der Bezeichnung "Safety" auf dem Typenschild.

o Wenn die Functional-Safety-Geratepriifung zu Fehlern fihrt, entspricht
das Messgerat nicht den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit. Die
Reparatur darf nur durch den HEIDENHAIN-Service erfolgen.

o Flhren Sie nach der Installation und dem Austausch von Functional-
Safety-Komponenten einen erneuten Abnahmetest nach den Vorgaben des
Maschinenherstellers durch.

Funktionsbeschreibung:

Das Sicherheitskonzept des Positionsmessgerats basiert auf zwei im Geber
erzeugten, voneinander unabhangigen Positionswerten und zusatzlichen Fehlerbits
(Fehler 1 und Fehler 2), die Uber das EnDat-2.2-Protokoll Ubertragen werden. Die
Folge-Elektronik vergleicht die beiden Positionswerte miteinander und pruft die
Fehlerbits. Daneben liefert der Protokollaufbau der EnDat-Ubertragung weitere
Uberwachungsinformationen an die Folge-Elektronik. AuRerdem werden die
messgerateinternen Fehlermechanismen in vorgegebenen Zeitabstanden auf ihre
Funktion gepriift; dies wird als Zwangsdynamisierung bezeichnet.

i » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsment auf
@ Functional-Safety-Geratepriifung doppelklicken

> Ggf. wird der Dialog Manuelle Messlangeneingabe angezeigt
(messgerateabhangig)

> Messlange in Millimetern eingeben
» Eingabe mit Ubernehmen bestatigen

> Der Software-Assistent zeigt eine Ubersicht der unterstiitzten
Diagnosefunktionen
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

"Functional-Safety” Messgerat liberprifen

Mit dieser Anwendung kénnen Sie die

igen Profungen van M ate filr sicherheitsg itete Anwendungen (Typenschild: "Functional-Safety") durchfithren.

Unterstiitzte Diagnosefunktionen

(¥4 Functional-Safety Messgerat

« Zwangsdynamisierung

(V4 Positionswert 2

- Betriebszustandsfehlerquellen

[V 4 Online-Diagnose

= Offline-Diagnose

& tlar!ielt:a:iiitl::murgrﬁji: 'Functionalfﬁleﬁ:;};:&esgerﬁt und sollen alle si i i A d iibs iift werden, muss der

<omek [ weiter> | | Abbuch

BB EaN1337 | 586640-02 |

Abbildung 116: Ubersicht unterstiitzter Diagnosefunktionen

Die Ubersicht zeigt an, welche Diagnosefunktionen das Messgerat untersttitzt.

Darstellung Beschreibung

Functional-Safety Prifung der sicherheitsrelevanten Speicherbereiche
Messgerat

Zwangsdynamisierung Prifung der messgerateinternen Fehlermechanismen
Positionswert 2 Ubertragung des zweiten Positionswerts
Betriebszustandsfehler- Ubertragung erweiterter Fehlermeldungen

quellen

Online-Diagnose Ubertragung von Bewertungszahlen
Offline-Diagnose Aufzeichnung von Bewertungszahlen im Messgerat
Symbol Beschreibung

V Diagnosefunktion wird unterstiitzt

) Diagnosefunktion wird nicht unterstutzt; Diagnose-

funktion ist fur die Functional-Safety-Gerateprifung
nicht zwingend erforderlich

x Diagnosefunktion wird nicht unterstitzt; Functio-
nal-Safety-Gerateprifung ist nicht moglich
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Uberpriifung der sicherheitsrelevanten Speicherbereiche

Die Adjusting and Testing Software priift die sicherheitsrelevanten
Speicherparameter auf Konsistenz mit der Messgerate-Datenbank.

> Um die sicherheitsrelevanten Speicherbereiche zu Uberprtfen,
auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software fihrt den
Speichervergleich durch

> Der Software-Assistent zeigt das Ergebnis des
Speichervergleichs an

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware - o X
Datei Hilfe

"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen

Bei diesem Schritt wird ein Teil der sicherheitsrelevanten Speicherparameter im Messgeratespeicher gepriift. Fir einige P: ist dazu die M:
erforderlich.

Uberpriifung der sicherheitsrel ten Speicherp

o Die Uberpriifung der si i t pei im Messgeratespeicher ist erfolgreich verlaufen.

| <zuuck [ Weters | | Abbuch |

EQN1337  586649-02 |

Abbildung 117: Ergebnis des Vergleichs zwischen Messgeratespeicher und Messgerate-
Datenbank

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken

> Der Software-Assistent zeigt Hinweise zur
Zwangsdynamisierung an
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Zwangsdynamisierung

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O *
Datei Hilfe
"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen

Zwangsdynamisierung

Fehlermeldung ‘ Fehler-Typ ‘ 7 |l'-ehie' 1 i |:'—erﬂu' 2 i Fehler-Typ | Fehler deaktiviert | Test erfolgreich
Fehlermeldung 1 Beleuchtung ‘Nein

Fehlermeldung 1 Signalampitude 1

Fehlermeldung 1 Positionsfehler -]

Fehlermeldung 1 Uberspannung Nein

Fehlermeldung 1 Unterspannung Nein

Fehlermeldung 1 Uberstrom Nein

Fehlermeldung 1 Battericausfal Nein

Fehlermeldung 2 Beleuchtung Nein

Fehlermeldung 2 Signalamplitude 1

Fehlermeldung 2 Positionsfehler 1

Fehlermeldung 2 Uberspannung Nein

Fehlermeldung 2 Unterspannung Nein

Fehlermeldung 2 Uberstrom Nein

Fehlermeldung 2 | Batterieausfal Nein

| <zuuck || weiter> | [ Abbuch |
| | EQN1337  586640-02 | @@

Abbildung 118: Ansicht Zwangsdynamisierung mit unterstitzten Fehlertypen

Bei der Zwangsdynamisierung werden die messgeréateinternen Fehlermechanismen
auf ihre Funktion geprUft. Die Fehlerliberwachung ist in zwei Gruppen
(Fehlermeldung 1 und Fehlermeldung 2) unterteilt. Jede Gruppe unterstitzt

7 Fehlertypen.

Die Tabelle zeigt an, welche Fehlertypen das Messgerat unterstltzt. Bei der
Zwangsdynamisierung werden die Fehlertypen einzeln stimuliert und die Reaktion
des Messgerats bewertet. Unterstitzte Fehlertypen missen einen entsprechenden
Fehler 1 oder Fehler 2 generieren. Nicht unterstlitzte Fehlertypen dirfen bei
Stimulation keinen Fehler generieren. Der ausgelesene Fehlertyp muss dem
stimulierten Fehlertyp entsprechen. AufRerdem muss sich der Fehler nach der
Stimulation wieder deaktivieren lassen.

» Um die Zwangsdynamisierung zu starten, auf Start klicken

> Wenn bereits Fehlermeldungen vorhanden sind, erscheint ein
Hinweis

> Um das Loschen vorhandener Fehlermeldungen zu bestatigen,
auf Ja klicken

> Die Zwangsdynamisierung wird durchgefihrt

> Die Tabelle zeigt das Testergebnis an

o Rote Tabelleneintrage zeigen fehlerhaftes Verhalten des Messgerats an.
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[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
"Functional-Safety” Messgerat liberprifen
Zwangsdynamisierung
Fehlermeldung Fehler-Typ i Fehler 1 Fehler 2 Fehler-Typ Fehler deaktiviert | Test erfolgreich
Fehlermeldung 1 Beleuchtung Nein Nein Nein - Ja 0.
| Fehlermeldung 1 Signalampitude i Ja Nein Signalamplitude Ja 0.
Fehlermeldung 1 Positionsfehler Ja Ja Nein Positionsfehler Ja 10.
Fehlermeldung 1 Uberspannung Nein Tiein Nein - Ja 0.
Fehlermeldung 1 Unterspannung Nein Nein Nein - Ja 0.
| Fehlermeldung 1 Oberstrom ‘Nein Nein Nein 2 Ja 0.
Fehlermeldung 1 Batterieausfall Nein MNein Nein T Ja 0.
Fehlermeldung 2 Beleuchtung Nein Nein Nein - Ja |10
Fehlermeldung 2 Signalampiitude = | fein Ja Signalamplitude Ja 0.
Fehlermeldung 2 Positionsfehler T [nein [3a Positionsfehler Ja 0.
Fehlermeldung 2 Uberspannung Nein | Nein Nein - Ja |10,
Fehlermeldung 2 Unterspannung Nein | ein Nein - Ja i0.
Fehlermeldung 2 Uberstrom Nein |Ilem Nein - 1a 0.
Fehlermeldung 2 Batterieausfal Mein |mein  Nein = Ja 0.
camek [ Wews ] | Abeuen

BB EaN1337 | 586640-02 [
Abbildung 119: Ergebnis bei korrektem Verhalten des Messgerats

"Functional-Safety” Messgerit iiberpriifen
Zwangsdynamisierung
Fehlermeldung | Fehler-Typ iitzt | Fehler 1 | Fehler 2 Fehler-Typ | Fehler deaktiviert | Test erfolgreich
Fehlermeldung 1 Beleuchtung Tein Ja Nein Positionsfehler Nein ni0.
1 | ) Ja Mein mehrere Fehler Nein nio.
Fehlermeldung 1  Positionsfehler ) Ja Hein Positionsfehler Nein nio.
Fehlermeldung 1 Uberspannung Ja Ja Nein mehrere Fehler Nein nio.
Fehlermeldung 1 Unterspannung Ja Ja Hein mehrere Fehler Nein nio.
Fehlermeldung 1 | Gberstrom Nein Ja Nein Positionsfehler Nein n.io.
Fehlermeldung 1 ' Batteneausfal Nein Ja Hein Pmlls_'d!!ﬂr Nein nig.
Fehlermeldung 2 Beleuchtung Nein Ja i MNein - Ja ‘ nio.
Fehlermeldung 2 | Signalampiitude i) Ja 32 mehrere Fehler Ja |ni0.
Fehlermeldung 2 | Positionsfehier Ja Ja ' Ja Positionsfehler Ja ‘ nio.
Fehlermeldung 2 | Uberspannung Nein Ja | ein Ja ‘ ni0.
Fehlermeldung 2 Unterspannung Nein Ja : Hein = Ja (ni0.
Fehlermeldung 2 Uberstrom MNein Ja | nein Ja ‘ nio.
Fehlermeldung 2 | Batteriesusfal Nein Ja ! Hein Ja ‘ nio.
stat Lok [ werers ]

Abbildung 120: Ergebnis bei fehlerhaftem Verhalten des Messgerats

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken

> Der Software-Assistent zeigt Hinweise zur Stetigkeitspriifung
an
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Stetigkeitspriifung

Messgerate, die Funktionale Sicherheit unterstiitzen, geben zwei Positionswerte
aus: die hochaufgeloste Position 1 und eine niedriger aufgeloste Position 2. Bei der
Stetigkeitsprufung skaliert die Adjusting and Testing Software den Positionswert 1
auf die Auflosung des Positionswerts 2 und prift Positionswert 2 auf Stetigkeit. Der
Test gilt als bestanden, wenn der maximale Positionssprung eine Abweichung < 3
ergibt.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hitfe

"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen

Bei der Stetigkeitsprifung wird der Positionswert 1 (Absolutposition) auf Stetigkeit geprift. Dafiir wird die Feininformation (Interpolation) des Positionswert 1 ausgeblendet. Der
Positionssprung darf nicht mehr als zwei Bit betragen.

Stetigkeitspriifung
\i;) Um ein gekraftiges M gebnis zu erhalten ist der groRtmdgliche Verfahrbereich zu durchfah
Der zuriickgelegte Weg wird in einer Ver i ige in % g lit.
& Es darf die maximale Geschwindigkeit v = 781 Uimin nicht (iberschritten werden, da es sonst zu
Positionsspriingen aufgrund der zu hohen Geschwindigkeit kommen kann.

s | e | e

EQN 1337  586649-02 | [

Abbildung 121: Hinweise zur Stetigkeitsprifung

» Um die Stetigkeitspriifung durchzufihren, auf Zur Messung
klicken

> Die Ansicht Messung wird angezeigt
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Stetigkeitspriifung

Absolutposition
Messwert [Schritte]

1362063c0 ic0

Maximaler Positionssprung Skalierte Absolutposition
| Abweichung | Messwert [skalierte Schritte]
EnDat-Status
Ubertragung Fehler 1 Fehler 2
Verfahrweg [%]

[ 0%

(& [l [ i

BB EQN1337  586640-02 @

Abbildung 122: Ansicht Messung der Stetigkeitsprifung

Darstellung Beschreibung

Absolutposition Absolutposition 1
Einheit: Messschritte

Maximaler Positions- Abweichung des skalierten Positionswerts 1

sprung

Skalierte Absolutposition  Positionswert 1, skaliert auf die Aufldsung von Positi-
onswert 2

EnDat-Status Statusanzeigen

® Statusanzeige der Datenibertragung zwischen
Messgerat und Prifgerét (CRC-Test)

B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

® Fehler 1: Statusanzeige der Messgerate-
Fehlergruppe 1

B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

® Fehler 2: Statusanzeige der Messgerate-
Fehlergruppe 2

B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Verfahrweg Verfahrener Messweg in Prozent

Der Verfahrweg wird aus dem Messgeratespeicher
oder aus der Messgerate-Datenbank ausgelesen
(messgeradteabhéangig).
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Symbol

Funktion

>

Aufzeichnung starten

Startet die Aufzeichnung und Auswertung der
Messwerte

Aufzeichnung beenden

Beendet die Aufzeichnung und halt die Auswertung
der Messwerte fest

=

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an

In der Bedienleiste auf Messung starten klicken
Den gesamten Messbereich verfahren
Der Fortschrittsbalken zeigt den Verfahrweg in Prozent an

Bei angebauten Messgeraten kann der Verfahrweg
begrenzt sein, so dass der Fortschrittsbalken 100 %
nicht erreicht.

Auf Messung beenden klicken

Die Adjusting and Testing Software zeigt das Ergebnis der
Stetigkeitsprifung an
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Stetigkeitspriifung
Absolutposition
Messwert [Schritte]
Maximaler Positionssprung Skalierte Absolutposition
| Abweichung | Messwert [skalierte Schritte]
EnDat-Status
o o o
Ubertragung Fehler1 Fehler 2
Verfahrweg [%]
& =] [ LN
BB EQN1337  586640-02 @

Abbildung 123: Ergebnis der Stetigkeitspriifung

o Bei der Zahleranzeige kdnnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.
Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln’, Seite 201

0 Statusmeldungen kénnen Sie im Dialog Messgeratestatus einsehen und
ggf. loschen.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213

» Um zum Software-Assistenten zurtickzukehren, auf Zur
ign letzten Ansicht zuriickkehren klicken

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken

> Der Software-Assistent zeigt Hinweise zum
Positionswertvergleich an
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Positionswertvergleich

Die Adjusting and Testing Software skaliert den Positionswert 1 auf den
Positionswert 2 und prift beide Positionswerte. Die Positionswerte dirfen um
maximal 1 Bit voneinander abweichen. Eine bestehende Nullpunktverschiebung und
weitere Offset-Parameter werden dabei berticksichtigt.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hitfe

"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen

Bei dem Pasitionswert 1 - Positionswert 2 Vergleich wird die Abweichung zwischen Pos.1 und Pos.2 Gberprift. Dafir wird die F ion (Interp 1) des Pr
1 ausgeblendet. Die Abweichung darf nicht mehr als ein Bit betragen_

Positionswert 1 - Positionswert 2 Vergleich

= Um ein gekraftiges M g is zu ist der gréRtmagli ich zu Die
\l‘) g sollte in di Bereich 100 % gen. Die Positi in einem Di
dargestellt.

s | e | e

BEfW ~ EQN1337 | 586649-02 |

Abbildung 124: Hinweise zum Positionswertvergleich

» Um den Positionswertvergleich durchzufihren, auf
Zur Messung klicken

> Die Ansicht Messung wird angezeigt
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Positionswert 1 - Positionswert 2 Vergleich

Status Skalierter Positionswert 1 [Pos.2 Schritte]
Position 1 ' ' i

Status Positionswert 2 [Pos.2 Schritte]
Position 2 ' ' i

Uberwachungsfunktion Maximale Abweichungsdifferenz [Pos.2 Schritte]

|Abweichungsdifferenz| > 1 l '

Erfasste Positionen

0 20 40 B0 G0 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 420 440 46D 480 500
X-Achse: Messgerite Position, Y-Achse: 1 = Position erfasst

i

| | EQN1337  586640-02 @
Abbildung 125: Ansicht Messung des Positionswertvergleichs

Darstellung Beschreibung

Position 1 Statusanzeige des Absolutposition 1

Die Statusanzeige umfasst die Datenibertragung
zwischen dem Messgerat und dem Priifgerat (CRC-
Test) sowie die Fehlergruppe 1 und die Fehlergrup-
pe 2.

B Grln: Keine Statusmeldung vorhanden

B Rot: Statusmeldung vorhanden

Skalierter Positionswert 1 Positionswert 1, skaliert auf die Aufldsung von Positi-
onswert 2

Einheit: Messschritte

Position 2 Statusanzeige der Absolutposition 2

Die Statusanzeige umfasst die Datenibertragung
zwischen dem Messgerat und dem Priifgerat (CRC-
Test) sowie die Fehlergruppe 1 und die Fehlergrup-
pe 2

B Grln: Keine Statusmeldung vorhanden

B Rot: Statusmeldung vorhanden

Positionswert 2 Vom Messgerat ausgegebener Positionswert 2
Einheit: Messschritte

Uberwachungsfunktion Statusanzeige des Positionswertvergleichs
= Grin: maximale Abweichung <1
B Rot: maximale Abweichung > 1
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Darstellung Beschreibung
Maximale Abweichungs- Maximale Abweichung des skalierten Positions-
differenz werts 1 von Positionswert 2

Wenn die maximale Abweichung > 1 betragt,
wird der Wert in Rot angezeigt.

Diagramm Erfasste Positionen

Die Positionswerte fiir den Positionswertvergleich erfassen Sie durch Verfahren
des Messgerats. Noch nicht erfasste Positionen zeigt die Adjusting and Testing
Software als Flanken an. Wenn alle Positionen erfasst sind, wird bei Y = 1 eine
durchgehende Linie angezeigt.

Erfasste Positionen

A R

0 20 40 60 &0 100 420 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 350 380 400 420 440 460 480 500
X-Achse: Messgerite Position, Y-Achse: 1= Position erfasst

Abbildung 126: Diagramm Erfasste Positionen

in

Darstellung Beschreibung
X-Achse Messgerateposition
Y-Achse = Wert O = Position nicht erfasst

= Wert 1 = Position erfasst

Bedienelemente

Symbol Funktion
Q Statusinformationen anzeigen
Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und

Warnungen an

> Den gesamten Messbereich mehrmals verfahren, bis im
Diagramm Erfasste Positionen keine Flanken mehr sichtbar
sind

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die maximale
Abweichungsdifferenz der erfassten Positionswerte an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
Positionswert 1 - Positionswert 2 Vergleich
Status Skalierter Positionswert 1 [Pos.2 Schritte]
Position 1 i I I
Status Positionswert 2 [Pos.2 Schritte]
Position 2 i I I
Uberwachungsfunktion Maximale Abweichungsdifferenz [Pos.2 Schritte]
|Abweichungsdifferenz| > 1 '
Erfasste Positionen
1
054
0 20 40 GO &0 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 420 440 460 480 500
X-Achse: Messgerite Position, Y-Achse: 1 = Position erfasst
e
BB EQN1337  586640-02 @

Abbildung 127: Ergebnis des Positionswertvergleichs

o Das Messgerat arbeitet fehlerfrei, wenn die ermittelte
Abweichungsdifferenz maximal 1 betragt.

0 Statusmeldungen konnen Sie im Dialog Messgeratestatus einsehen und
ggf. ldschen.

Weitere Informationen: "Statusmeldungen anzeigen", Seite 213

» Um zum Software-Assistenten zurlickzukehren, in der
{Bn Bedienleiste auf Zur letzten Ansicht zuriickkehren klicken
» Um fortzufahren, auf Weiter klicken

> Der Software-Assistent zeigt die Ergebnistbersicht der
Functional-Safety-Gerateprifung an
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Ergebnisiibersicht der Functional-Safety-Geratepriifung
Die Ubersicht fasst die Ergebnisse der Functional-Safety-Geratepriifung zusammen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hitfe

- o x

"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen

Uberpriifung der sicherheitsrel on Booleharharoich
Test Ergebnis

Uberprii der sicherheitsrel Speicherparameter

Q ist erfolgreich.

Zwangsdynamisierung
Test Ergebnis

Q Alle Fehlerbits wurden richtig zwangsdynamisiert

Stetigkeitspriifung
Test Ergebnis

Q max. Differenz [Pos.2 Schritte]: 1 Uberpriifter Verfahrbereich: 100 %

Positi 1 - Positic 2V
Test Ergebnis Uberwachungsfunktion

Q (%] Jmax. Abweichung| [Pos.2 Schritte]: 1
|Abweichung] <= 1 Testabdeckung: 88.1 %

Verfahrbereich: 100.0 %

Status
Test Ergebnis

Q Fehler 1: Fehler z: Ubertragung: Fehler Pos.2: DU-Fehler:

IEI | <zwmek | Ende |

EEE|  EQN1337  586640-02 |@
Abbildung 128: Ergebnislbersicht der Functional-Safety-Geratepriifung

Rote Werte oder Statusanzeigen weisen auf eine Fehlfunktion des
Messgerats hin.

Darstellung Beschreibung

Uberprufung der Ergebnis des Speichervergleichs
sicherheitsrelevanten
Speicherbereiche

Zwangsdynamisierung Ergebnis der Zwangsdynamisierung

Wenn der Test Fehler ergab, erscheint eine
Ubersicht der betroffenen Fehlertypen.

Stetigkeitsprifung Ergebnis der Stetigkeitspriifung

® max. Differenz: maximale Abweichung des
skalierten Positionswerts 1

= Uberprifter Verfahrbereich: bei der Priifung
verfahrener Messbereich
Einheit: Prozent
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Darstellung Beschreibung

Positionswertvergleich Ergebnis des Positionswertvergleichs

® Uberwachungsfunktion: Statusanzeige des Positi-
onswertvergleichs
= Grin: maximale Abweichung <1
B Rot: maximale Abweichung > 1

B max. Abweichung: maximale Abweichung des
skalierten Positionswerts 1 von Positionswert 2

= Verfahrbereich: bei der Priifung verfahrener

Messbereich
Einheit: Prozent

m Testabdeckung: Erfasste Positionswerte innerhalb
des verfahrenen Messbereichs
Einheit: Prozent

Wenn der erfasste Bereich weniger als
5 % betragt, wird das Ergebnis in Rot
angezeigt. FUr eine Beurteilung des
Messgerats in der jeweiligen Applikation
muss jedoch immer der maximale
Verfahrbereich geprift werden.

Status Statusanzeigen:
® Fehler 1: Fehlergruppe 1
® Fehler 2: Fehlergruppe 2

= Ubertragung: Dateniibertragung zwischen
Messgerat und Priifgeradt (CRC-Test)

m Fehler Pos. 2: Fehler des Positionswerts 2

® DU-Fehler: sicherheitsrelevante messgerateinterne
Fehler

Status:
B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Das Symbol in Spalte 1 zeigt an, ob und mit welchem Ergebnis der jeweilige Test
durchgefihrt wurde.

Symbol Beschreibung

@ ® Test wurde durchgefihrt
m Test verlief fehlerfrei

e m Test wurde nicht durchgefihrt
oder

® Test ergab Fehler

Bedienelemente

Symbol Funktion
H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in

einer TXT-Datei
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Vorgehen bei Fehlern
Wenn die Functional-Safety-Geratepriifung zu Fehlern fiihrt, gehen Sie wie folgt vor:

> Functional-Safety-Geratepriifung abbrechen

> Statusmeldungen zurlicksetzen
Weitere Informationen: "Statusmeldungen zuriicksetzen',
Seite 215

> Functional-Safety-Gerateprifung erneut durchfiihren

» Wenn die Prifung erneut zu Fehlern fiihrt, den HEIDENHAIN-
Service kontaktieren

11.8.2 Protokoll speichern

Die Ergebnisse der Functional-Safety-Geratepriifung kénnen Sie in einer PDF-Datei
speichern.

2

In der Bedienleiste auf Protokoll speichern klicken
Im Dialog den gewinschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv VvVvVvyy

o Fur Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Prfer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen”, Seite 59

o Fir die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.

11.9 Messgeratekonfiguration laden und editieren

Messgerate mit EnDat-Schnittstelle verfligen Uber einen internen
Messgeratespeicher. Mit Hilfe der Adjusting and Testing Software kdnnen Sie auf
den Messgeréatespeicher zugreifen. Dadurch haben Sie folgende Mdglichkeiten:

m  Messgeratekonfiguration vom Messgerat laden

m  Messgeratekonfiguration als Datei speichern

m  Messgeratekonfiguration aus einer Datei laden

m  Messgeratekonfiguration editieren und auf das Messgerat Ubertragen

Eine detaillierte Beschreibung der Speicherbereiche und Datenworte finden
Sie im Dokument "Bidirektionales synchron-serielles Interface fiir Positions-
Messgeréate" mit der Dokumenten-ID D297403 (auf Anfrage erhéltlich).
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11.9.1 Funktion Messgeratespeicher anzeigen

Mit der Funktion Messgeratespeicher anzeigen konnen Sie die
Messgeratekonfiguration vom verbundenen Messgerat in die Adjusting and Testing
Software laden und durch die Ordnerstruktur navigieren.

» Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf

ﬁ Messgeratespeicher anzeigen doppelklicken
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O *
Datei Hilfe

Messgerétkonfiguration

Finttag ‘Wert

vd 238 L&® &

B  EQN1337 58664902 [

Abbildung 129: Funktion Messgeratespeicher anzeigen
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Bedienelemente

Symbol Funktion
@j Datei laden
Offnet den Dialog zur Auswahl der Datei, in der die

Messgeratekonfiguration gespeichert ist

l ; Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern der Messgeratekon-
figuration in einer ECF-Datei

Messgeratespeicher laden
Startet das Auslesen des Messgeratespeichers

Im Messgerit speichern

Offnet den Dialog zum Uberschreiben ausgewahlter
Speicherbereiche des Messgerats

Alle Ordner schlieBen
Reduziert die Ordneranzeige auf die oberste Ebene

Funktionen anzeigen
Zeigt die Messgeratedaten in Funktionen an

Datenworte anzeigen
Zeigt die Messgeratedaten in Datenworten an

Dezimalformat anzeigen
Zeigt numerische Werte im Dezimalformat an

Hexadezimalformat anzeigen
Zeigt numerische Werte im Hexadezimalformat an

Binarformat anzeigen
Zeigt numerische Werte im Binarformat an

P& e E ®

Messgerateinformation speichern

Offnet den Dialog zum Speichern der Messgeréte-
information in einer TXT-Datei

]
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11.9.2 Messgeratekonfiguration aus dem Messgeratespeicher laden

% > In der Bedienleiste auf Messgeratespeicher laden klicken
nDat > Der Messgeratespeicher wird ausgelesen
> Die Ordnerstruktur der Messgeratekonfiguration wird
angezeigt
1 2
yau yau

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting ap Testing Software — O X
Datei  Hilfe / /

Messg?ékonﬁguration [Messgeratedaten]

Teikd Wae 7

-] Betrishszustand

{1 Parameter des Messgerdteherstellers

{1 Betrisbsparameter

-] OEM [Bereich 1]

{1 OEM [Bereich 2)

{Z DEM (Bereich 3)

{1 Komekturwerte des Messsystemherst. (Bereich 4]

#+{] Parameter des Messgerteherstelers fur EnDat2. 2

32 @
BE  EQN1337 | 586649-02 @

Abbildung 130: Ordnerstruktur der Messgeratekonfiguration bei Schnittstellentyp EnDat 2.2
(Beispiel)

1 Eintrag: Speicherbereiche
2 Wert: Dem Speicherbereich zugeordnete Werte

o Die Ordnerstruktur ist abhangig vom verbundenen Messgerat.
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11.9.3 Ansicht der Messgeratekonfiguration anpassen

Zwischen Datenansicht und Funktionsansicht wechseln

In der Funktion Messgeratekonfiguration konnen Sie zwischen folgenden Ansichten
wechseln:

= Datenansicht
= Funktionsansicht

Datenansicht

Die Adjusting and Testing Software zeigt die Speicherinhalte in Datenworten an
(Abbild des Messgeratespeichers).

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m} X
Datei  Hilfe
Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]
Eintrag “wert
(=3 Betriehszustand
- D woro 0
© o wartd i)
oL woro )
C ¥ wertd 65534
({1 Parameter des Messgersteherstellers
(] Betrisbsparameter
(#-{(Z] DEM [Bereich 1)
(L] DEM [Bereich 2)
(L] DEM [Bereich 3]
(21 Kerekturerte des Messsystemherst. [Bercich 4]
(L Parameter des Messgersteherstellers fiir EnDat2.2
TR 5 AR [ETEYIO o
BB EQN 1337  586640-02 | [

Abbildung 131: Datenansicht
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Funktionsansicht
Die Adjusting and Testing Software interpretiert die Datenworte gemal der EnDat-
Spezifikation und ordnet den Speicherinhalten Funktionen zu.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Datei Hilfe
Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]
Eintrag Wert
(=3 Betiebszustand
@] Fehler
| Wamungen
- @] Schieibschutz
¢ {1 Function initiaization
arameter des Messgersteherstellers
1#1-(] Betriehsparamster
{13 DEM [Bereich 1]
({1 DEM [Bereich 2)
(L] OEM [Bereich 3]
(2] Korektumerte des Messsystemherst. (Bereich 4]
(L] Parameter des Messgerateherstellers fiir EnDat2.2
vd 22 8 @EEREEE e
BB EQN1337  586640-02 @

Abbildung 132: Funktionsansicht

Zwischen den Ansichten wechseln
Bei Aufruf der Funktion Speicherinhalte anzeigen wird die Datenansicht angezeigt.

» Um zur Funktionsansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
B Funktionen anzeigen klicken

— » Um zur Datenansicht zurlickzukehren, in der Bedienleiste auf
Datenworte anzeigen klicken

Zahlenformat anpassen

Bei der Anzeige numerischer Werte kdnnen Sie zwischen verschiedenen
Zahlenformaten wahlen.

@ > Um numerische Werte im Dezimalformat anzuzeigen, in der
Bedienleiste auf Dezimalformat anzeigen klicken

IE > Um numerische Werte im Hexadezimalformat anzuzeigen, in
der Bedienleiste auf Hexadezimalformat anzeigen klicken

» Um numerische Werte im Binarformat anzuzeigen, in der
Bedienleiste auf Binarformat anzeigen klicken

Alle Ordner schlieen

In der Funktion Messgeratekonfiguration konnen Sie die Ordnerstruktur auf die
oberste Ebene reduzieren.

@ » In der Bedienleiste auf Alle Ordner schlieBen klicken
- > Die Ordnerstruktur wird auf die oberste Ebene reduziert
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11.9.4 Messgeriatekonfiguration in einer Datei sichern

Wenn Sie eine Messgeratekonfiguration in die Adjusting and Testing Software
geladen haben, konnen Sie diese in einer ECF-Datei speichern. Die Datei konnen
Sie in der Adjusting and Testing Software wieder aufrufen und auf das Messgerat
dbertragen.

-

In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewilnschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

vV Vv vy vVvyy

11.9.5 Messgerateinformation als Datei speichern

Zentrale Informationen zum verbundenen Messgerat wie Seriennummer,
Messschrittlange oder Nullpunktverschiebung konnen Sie in einer TXT-Datei
speichern. Welche Informationen die TXT-Datei umfasst, ist messgerateabhangig.

> In der Bedienleiste auf Messgerateinformation speichern
klicken

Im Dialog den gewinschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv Vvy

11.9.6 Messgeratekonfiguration aus einer Datei laden

In der Adjusting and Testing Software konnen Sie eine Messgeratekonfiguration aus
einer ECF-Datei laden.

@j > In der Bedienleiste auf Datei laden klicken
> Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
» Auf Offnen klicken
> Die Messgeratekonfiguration wird aus der Datei geladen
> Die Ordnerstruktur der Messgeratekonfiguration wird
angezeigt
> In der Titelleiste wird der Dateiname angezeigt
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11.9.7 Messgeratekonfiguration editieren

In der angezeigten Messgeratekonfiguration konnen Sie einzelne Werte editieren.
Anschliefend konnen Sie die gednderte Messgeratekonfiguration auf das Messgerat
dbertragen.

Ob ein Wert editierbar ist, zeigt das Dokumentensymbol in der betreffenden Zeile an:

Anzeige Beschreibung

g Editierbar

D Nicht editierbar

9 Nicht editierbar; das Datenwort wird berechnet oder

= aus mehreren Datenworten zusammengesetzt,
z.B.ID 557 650-06

Speicherbereiche konnen schreibgeschutzt sein. In der
Messgeratekonfiguration finden Sie eine Ubersicht der schreibgeschiitzten
Speicherbereiche.

Weitere Informationen: "Ubersicht schreibgeschitzter Speicherbereiche”,
Seite 267

Werte editieren

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei einer
Nullpunktverschiebung

Wenn Sie im Messgeratespeicher den Wert "Nullpunkt" Gberschreiben, kann
dies unkontrollierte Bewegungen der Maschinenachsen auslosen. Tod, schwere
Verletzungen oder Gerateschaden kdnnen die Folge sein.

> Eine Nullpunktverschiebung nur in der Funktion Positionsanzeige durchfiihren
» Den Wert "Nullpunkt" in der Messgeratekonfiguration nicht manuell andern
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Numerische Werte editieren

» Auf den Wert klicken

> Das Eingabefeld wird aktiviert
> Gewunschten Wert eingeben
» Eingabe mit Enter bestatigen
> In der Messgeratekonfiguration wird der neue Wert angezeigt
oder
> Auf den Wert klicken
> Das Eingabefeld wird aktiviert
> Neben dem Eingabefeld auf Editieren klicken
> Das Editierfenster wird angezeigt
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software O b4
Datei  Hilfe
Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]
Eintrag Wert
] Betrisbszustand
(] Parameter des Messgerstsherstellers
(29 Beticbsparameter
¥ Nullpunktverschiehung ]
-] Konfiguiation Diagnose
¥ Adwessaumeisung ]
#-{_] Anweisungen
¥ Ansprechschwelle Warnbit Temp.berschreitun.. 115
L Zyklusesit 1000000 = |
¥ Temperatursensartyp ‘Widerstand
[ ‘Angeschiossener T typ T ttyp nicht bekannt
L wart 11 0
¥ Wart 12 ]
L w13 0
¥ Wart 14 ]
¥ wort 15 i]
£-(1] DEM (Bersich 1) [ zykduszeit x
-] DEM [Bersich 2)
(2] DEM [Bereich 3) MNewwalue
{27 Korektumerte des Messsystemherst. (Bersich 4]
{2 Parameter des Messgerdteherstellers fur EnDat2.2 Dezimal
000F4240
Bindr [00000000000011110100001 001800000 |
| [T3 | | Abbrechen |
EEICNE A8 A [ETie1ic] Y
| EQN 1337  586649-02 |@

Abbildung 133: Messgeratekonfiguration mit Editierfenster

» Den Wert in einem der folgenden Zahlenformate in das
entsprechende Feld eingeben

m Dezimal
B Hexadezimal
= Binar
> Eingabe mit OK bestatigen
> In der Messgeratekonfiguration wird der neue Wert angezeigt
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Text-Werte editieren

> Auf den Wert klicken
> Im Drop-down-Meni den gewlnschten Wert wahlen

> In der Messgeratekonfiguration wird der neue Wert angezeigt

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

Datei Hilfe
Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]
Eintrag Wert
(] Betrisbszustand

({1 Parameter des Messgerstsherstellers
(22 Betrisbsparameter
a

(¥ Nulpurktverschiebung
4111 Konfiguration Diagnase
¥ Adesszuweisung
#1-{_1 Anweisungen

L Ansprechschwele Wambit Temp. iberschisiun_. 115
¥ Zyklusaeit 1000000
it

i}

“widerstand

- - Angeschlosssner Temparatuisensortyp
KIv 84130

0¥ wor 11
FT 1000
g Wort 12 nicht definiert
Wart 13
[ Wort 14 0
L¥ wert15 0

7 (2] OEM [Bereich 1]
2-(Z] DEM [Bereich 2]

7 (23 OEM (Bersich 3]

£ (2] Koreklumerte des Messsystemherst. (Bereich 4]
(1] Parameter des Messgeriteherstalers fir EnDat2.2

BRE & T

EQN 1337  586640-02 |

CICTE 2 Y o
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Ja/Nein-Werte editieren

» Auf den Wert klicken
> Anstelle des Werts erscheint eine Checkbox

» Um den Wert "Ja" zu wahlen, in der Checkbox den Haken
setzen

» Um den Wert "Nein" zu wahlen, in der Checkbox den Haken
entfernen

> Eingabe mit Enter bestatigen
> In der Messgeratekonfiguration wird der neue Wert angezeigt

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]

Eintrag Wert
= £ Betriebszustand
4[] Fehler
#-(] Warungen
=23 Schieibschutz
- LX B0 MessgeratHersteller [}
- [ Bitl Betishsparameter hein
L Bz DEM Nein
[ Bit3 Korrekturwente (Bersich 4] Ja
[ Bit4 Korekiunwerte (Bereich 3] Hein
[ BitS Kormekturwene (Bereich 2) Nein
¥ Eitb Speicherbersich Seklion 2 BlockD Nein
+ [ Bit7 Speicherbereich Sektion 2 Bluck1 Nein
¥ Bit8 Speicherbersich Sektion 2 Block2 Nein

- [¥ Bit9 Speicherbereich Sektion 2 Block3n Nein
" [ BitlD Speicherbersich Sektion 2 Hersteller — Nein

#1-{] Function inifialization

7L Parameter des Messgerateherstellers

#-{_] Betriebsparameter

o (] OEM (Bereich 1)

£ DEM (Bereich 2)

(£ ] DEM [Bereich 3]

(] Korektumerte des Messsystemherst. [Bersich 4]

{2 Parameter des Messgerteherstellers fiir EnDat2.2

T

EQN 1337  586640-02 |[@

Anschliefend konnen Sie die gednderte Messgeratekonfiguration auf das
Messgerat ubertragen oder in einer Datei speichern.

Weitere Informationen: "Messgeratekonfiguration im Messgeréat
speichern”, Seite 264

Weitere Informationen: "Messgeratekonfiguration in einer Datei sichern”,
Seite 258
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Schreibschutz setzen

Um zu verhindern, dass maschinenrelevante Parameter verandert werden, konnen
Sie einzelnen Speicherbereichen einen Schreibschutz zuweisen. Dies ist vor allem im
Sinne der Maschinen- und Anlagensicherheit erforderlich.

Der Speicherbereich Parameter des Messgerateherstellers ist standardmabig
schreibgeschutzt.

Ein Schreibschutz kann ausschlieRlich durch den HEIDENHAIN-Service
wieder aufgehoben werden.

> In der Bedienleiste auf Messgeratespeicher laden klicken
Der Messgeratespeicher wird ausgelesen

> Die Ordnerstruktur der Messgeratekonfiguration wird
angezeigt

v

> Zum Ordner Schreibschutz navigieren
Pfad: Betriebszustand » Schreibschutz

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = [m] )
Datei Hilfe

Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]

Eintrag ert
= £ Betriebszustand
-] Fehler
7-(] Warmungen
=423 Schisibschutz
- [X BitD MessgerdtHersteller Ja
[ Bitl Betriebsparameter Hein
- L pi2 DEM Nein
¥ Bit3 Korekhurwerts (Bereich 4] Ja
L Bitd Korekiuwerte (Bereich 3] Nein
¥ BitS Korekturwene (Bersich 2) Nein
[ Bit§ Speicherbereich Seklion 2 Blockd Nein
[ Bit7 Speicherbereich Sektion 2 Block1 Nein
[ Bit8 Speicherbereich Seklion 2 Block2 Nein

- [¥ B9 Speicherbereich Sektion 2 Block3n Nein
“[X Bit1D Speicherbersich Gektion 2 Hersteller  Nein
#-( Function inifialization

[#1_] Parameter des Messgerateherstellers

("] Betriebsparameter

(13 OEM (Bersich 1)

£ DEM (Bereich 2)

£ (] DEM (Bersich 3)

1 Komektumwerte des Messsystemherst. [Bereich 4]
(21 (1] Parameter des Messgersteherstellers fiir EnDat2.2

o0 238 EEREE E [

BEE  EQN1337 | 586649-02 @

Abbildung 134: Funktionsansicht mit Ordner Schreibschutz

> Inder Zeile des gewlinschten Speicherbereichs auf den Wert
"Nein" klicken

Anstelle des Werts erscheint eine Checkbox
Um den Wert "Ja" zu wahlen, den Haken setzen
Eingabe mit Enter bestatigen

Um den Schreibschutz im Messgerat zu aktivieren, die
geanderte Messgeratekonfiguration im Messgerat speichern
Weitere Informationen: "Messgeratekonfiguration im
Messgerat speichern’, Seite 264

vV v.Vv YV
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Messgeratekonfiguration im Messgerat speichern

Mit Hilfe der Adjusting and Testing Software konnen Sie Speicherbereiche des
Messgerats Uberschreiben, zum Beispiel um mit Hilfe einer Sicherungsdatei die
Standardkonfiguration wiederherzustellen.

@j » Um die Messgeratekonfiguration zu laden, die Sie im
Messgerat speichern mdchten, in der Bedienleiste auf Datei
laden klicken

Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen

Auf Offnen klicken

Die Messgeratekonfiguration wird aus der Datei geladen

Die Ordnerstruktur der Messgeratekonfiguration wird
angezeigt

Um die angezeigte Messgeratekonfiguration auf das
Messgerat zu Ubertragen, auf Im Messgerat speichern klicken
Der Dialog Speicherbereichsauswahl wird angezeigt
Speicherbereiche auswahlen, die Sie Uberschreiben mochten
Auf Ubertragen klicken

Die Messgeratekonfiguration wird auf das Messgerat
dbertragen

> Die ausgewahlten Speicherbereiche werden Uberschieben

VvV Vv VvYYy

v

VvV v VvV .V

Speicherbereiche konnen schreibgeschutzt sein. In der
Messgeratekonfiguration finden Sie eine Ubersicht der schreibgeschitzten
Speicherbereiche.

Weitere Informationen: "Ubersicht schreibgeschiitzter Speicherbereiche’,
Seite 267

264 HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025



Messgerat mit serieller Schnittstelle priifen (EnDat 2.1, EnDat 2.2 und firmenspezifische Schnittstellen) |
Messgeratekonfiguration laden und editieren

11.9.8 Ubersichten

Nachfolgend finden Sie einige exemplarische Ubersichten aus der
Messgeratekonfiguration.

Ubersicht unterstiitzter Fehler- und Warnmeldungen

In der Messgeratekonfiguration finden Sie eine Ubersicht, welche Fehler- und
Warnmeldungen das Messgerat unterstitzt.

Pfad zur Ubersicht der Fehlermeldungen:
Parameter des Messgerateherstellers > Unterstiitzung von Fehlermeldungen

Pfad zur Ubersicht der Warnmeldungen:

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

Parameter des Messgerateherstellers » Unterstiitzung von Warnungen
Unterstltzte Fehler- und Warnmeldungen kennzeichnet der Wert "Ja".

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hitfe

Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]

(1] EnDat Befehissatz

1] Messlange

7] Mavimale Rechenzsit

(1 EnDat Bestellbezeichnung

171 Retrishsnarameter

nicht unterstiitzt

O wor 41 o
1 wort 42 i]
3 Wort 43 (Heidenhain-spezifisch] 2469
[ Wort 44 (Heidenhain-speziisch] 3E36E2
11 Wt 45 (Heidenhainrspezifisch] 53
[ Wort 45 (Heidenhain-spezifisch] 1672
8 Prifsumme (berechnet) 45979
O Piifsumme (Messgerst) 45979

Eintrag wert
£33 Unlerstiitzung von Fehlermeldungen 1 "
[ Bit0 Beleuchtung Ja
[ Bitt Signalsmplitude Ja
[ Bitz Positionsiehler Ja
01 Bit3 Oberspannung Ja
~[] Bit4 Unterspannung Ja
[ Bits Uberstram Mein
[ Bit6 Balterisausfal Nein
=23 Unterstiitzung von Wamungen
[ Bitd Fiequenziberschreitung Nein
~[3 Bitt Temperaturiiberschisitung Ja
[ Bit2 Regehieserve Beleuchtung Nein
~[3 Bit3 Batterieladung Mein
[ Bit4 Referenzpurke Nein
[ Bit5 ayklischer Betrich Nein
[ Bit6 Grenzlagen Nein
~[1 Bit7 Bereitschaft Nein
[ Bit8 Diagnose Nein

v

o 3

= 8 @3 Br(E

[

=

EQN 1337

| 586649-02 | @

Abbildung 135: Funktionsansicht mit den Ordnern Unterstiitzung von Fehlermeldungen und
Unterstiitzung von Warnungen
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Ubersicht unterstiitzter Betriebszustandsfehlerquellen

Bei Messgeraten mit Schnittstelle vom Typ EnDat 2.2 finden Sie in der
Messgeratekonfiguration eine Ubersicht, welche Betriebszustandsfehlerquellen das

Messgerat unterstutzt.

Pfad: Parameter des Messgerateherstellers » Herstellerparameter EnDat 2.2
> Unterstiitzung Betriebszustandsfehlerquellen

Unterstitzte Betriebszustandsfehlerquellen kennzeichnet der Wert "Ja".

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware
Datei Hilfe

Messgeréatkonfiguration [Messgeratedaten]

Eintrag Wert
(=429 Unterstiitzung Betriebszustandstehlerquelien
~[1 Beleuchtung Nein
01 Signalamplitude Nein
[0 5Post Nein
~[1 Uberspannung Nein
[ Untersparrung Nein
<[ Uberstrom Nein
01 Temperaturiiberschreiung Nein
~[1 5Posz Nein
[ 5 System Nein
~[1 5 AllPower Down Nein
0O MPost Nein
0 MPos2 Nein
(1 M Systemn Nein
[0 M Al Power down Nein
<1 M Uberlaut Nein
1 M Battarie Nein
[ Sicherheitsrelevante Messschiitte i}
[ Nicht sicherheitsrelavante Unterteiung rel. Pos ]
[ Nicht sicherheitsrelevante Unterteilung Pos2 i}
4 (] Wammeldung durch Grenzlagensignale
41+ Unterstiitzung Status Tastsysteme
[0 Zeiteinheit Zektstempel [T astsysteme] Angabe richt unterstiitzt
#-(1 Refersrzieren von inkrementalen Messgerten
- Unterstiitzung /0 0
L wort 48 0
¥ Wart 43 0
- Unterstiitzung fiir Temperatursensortyp
-0 Wart 51 0
0O w52
D1 et 53

v

BB

EICTE X A ole

]

[Funciionat
=5

| EQN1337  586640-02 | @

Abbildung 136: Funktionsansicht mit dem Ordner Unterstiitzung

Betriebszustandsfehlerquellen
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Ubersicht schreibgeschiitzter Speicherbereiche

In der Messgeratekonfiguration finden Sie eine Ubersicht der schreibgeschitzten
Speicherbereiche.

Pfad: Betriebszustand » Schreibschutz
Speicherbereiche mit Schreibschutz kennzeichnet der Wert "Ja".

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware - 0o X
Datei Hilfe

Messgeréatkonfiguration [Messgeratedaten]

Eirtrag Went
=23 Betriehszustand

Fehler

-] Wamungen

19 Sehrzibschutz
[ Bith MessgerdtHersteller Ja
- L Bitt Betrishsparameter Nein
-~ [¥ Bit2 DEM Nein
¥ Bit3 Koektuwerte (Bereich 4) Ja
[ Bitd Konektunerts (Bereich 3) Nein
[ Bit5 Korekiunwerte (Bereich 2] Hein
- [ Bitb Speicherbereich Sektion 2 Blackd Nein
¥ Bif7 Speicherbereich Seklion 2 Block1 Nein
[ Bitg Speicherbereich Sektion 2 Black2 Nein
¥ Bit3 Speicherbereich Seklion 2 Block3n Nein
L BIND Speicherbersich Sektion 2 Hersteller  Nein

#1-( Function inilislization

#-(Z] Parameter des Messgerdteherstellers

717 Betrishsparametar

£ (2] DEM [Bereich 1)

7] OEM (Bersich 2)

5 (1] DEM [Bersich 3)

5 (] Komektunerts des Messspstemberst. (Bereich 4]
{2 Parameter des Messgerateherstellers fir EnDat2.2

Pd 23 8 @E REE E

EQN 1337  586649-02 |

E

Abbildung 137: Funktionsansicht mit dem Ordner Schreibschutz
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Ubersicht unterstiitzter Bewertungszahlen
In der Messgeratekonfiguration finden Sie eine Ubersicht, welche Bewertungszahlen

das Messgerat unterstitzt.

Pfad: Parameter des Messgerateherstellers fiir EnDat 2.2 »> Diagnose-Status
Unterstltzte Bewertungszahlen kennzeichnet der Wert "Ja".

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware
Datei Hilfe

Messgeréatkonfiguration [Messgeratedaten]

Eirtrag Went
=C4 Diagnose-Status

[ Bit) Bewertungszahl 1 Ja
(3 Bitl Bewertungszahl 2 Hein
[ Bit2 Bewertungszshl 3 Ja
[ Bit3 Bewertungszahl 4 Ja
[ Bitd Bewertungszahl 5 Nein
~~[1 BitS Bewertungszahl b Hein
[ Bit15 Systemspezfische Daten Ja

1] Unterstiitzung Fehlemeldungen 2

#-(_] Dynamisierungs-5tatus Fehler 1

1 (2] DynamisierungsStatus Fehler 2

[ Messschitte pro Umdrehung des Pos weit 2 Mz
1-(1] Genauigkeit Pos.2 Bersich |

#-{] Genauigkeit Pos 2 Bereich Il

[ Unterscheidbare Umdrehungen Pos.wert 2 0
“[] Drehrichtung Posiionswert 2 Steigende Werte bei Rechtsdichung
[ Messgerdtebezeichnung EQN 1337
-] Unterstiitzung von Arweisungsn
{1 Maimal 2uldssige Gebertemperatur ['C] 15

) Maximal zuléssige mech. Beschleunigung [1/2] 100000
‘(] Anzahl dex Bidcke fli Speicherbereich Sektion 2 0

) Maximale T sktrequenz 8000
“[] Anzahl dex Bits fiir Postionsvergleich 9
#-10 Skalierungstaktor Auffdsung

“[] Messsohr./Umdrehung bew, Untettsilung einer .. 0

) Maximale Drhzahl [1/min] 12000
-[] Offsst zwischen Pos.wert und Pos.wert 2 63
#1-(1 Unterscheidbare Umdreh, mit Skalierfaktor

#1-(] Urterstiitzung Betrishszustandsfehlerquelien

‘(1 Sicherheitsrelevante Messschiitte

1 Nicht sicherheitsrelzvants Unterteiluna rel. Pos

v

Pd 23 EEEE WT\W =

]

EQN 1337  586649-02 |

Abbildung 138: Funktionsansicht mit dem Ordner Diagnose- Status
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11.10 Messgeratekonfigurationen vergleichen

11.10.1 Funktion Messgeratespeicher-Inhalte vergleichen
Mit Hilfe der Adjusting and Testing Software konnen Sie zwei
Messgeratekonfigurationen miteinander vergleichen.

Flr den Vergleich zweier Messgeratekonfigurationen bestehen folgende
Moglichkeiten:

m  Messgeratekonfiguration vom Messgerat laden und mit einer Datei vergleichen

m  Messgeratekonfiguration aus einer Datei laden und mit einer anderen Datei
vergleichen

Wenn sich die Messgeratekonfigurationen im EnDat-Befehlssatz (EnDat 2.1
und EnDat 2.2) unterscheiden, ist kein Vergleich mdglich.

w » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
Messgeratespeicher-Inhalte vergleichen doppelklicken

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware - o X
Datei Hilfe

Messgerétkonfiguration vergleichen

Laden Sie die zu 1d 4 ion aus einer Datei oder dem verbundenen . Laden Sie die wfiguration aus einer
Datei. Um die Konfigurationsdaten (Speicherinhalte) zu vergleichen, betatigen Sie bitte den Knopf "Speichervergleich starten”.

Protokoll

B

EXEE % &

BB EaN1337  586640-02 @

Abbildung 139: Funktion Messgeratespeicher-Inhalte vergleichen
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Bedienelemente

Symbol Funktion
@—’j Datei laden
Offnet den Dialog zur Auswahl der Datei, in der die
Messgeratekonfiguration gespeichert ist
!J Messgeratespeicher laden
{EnDat. Startet das Auslesen des Messgeratespeichers
E:] Vergleichsdatei laden

Offnet den Dialog zur Auswahl der Datei, in der die
Messgeratekonfiguration gespeichert ist

ﬁ Vergleich starten

Startet den Vergleich der geladenen Messgerate-
konfigurationen

11.10.2 Messgeratekonfigurationen laden und vergleichen

270

Fur den Vergleich laden Sie zwei Messgeratekonfigurationen in die Adjusting and
Testing Software. Messgeratekonfiguration 1 kdnnen Sie vom Messgeréat oder aus
einer Datei laden. AnschlieBend laden Sie Messgeratekonfiguration 2 aus einer Datei
und starten den Vergleich.

Messgeratekonfiguration 1 vom Messgerat laden

lJ > In der Bedienleiste auf Messgeratespeicher laden klicken
(EnDat. > Der Messgeratespeicher wird ausgelesen

> Im Abschnitt Protokoll erscheint die folgende Meldung:
Messgeratekonfiguration 1 geladen

oder
Messgeratekonfiguration 1 aus einer Datei laden

@j » In der Bedienleiste auf Datei laden klicken
' Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Im Abschnitt Protokoll erscheint die folgende Meldung:
Messgeratekonfiguration 1 geladen

v v Vv

Messgeratekonfiguration 2 aus einer Datei laden

E:] » In der Bedienleiste auf Vergleichsdatei laden klicken
, Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Im Abschnitt Protokoll erscheint die folgende Meldung:
Messgeratekonfiguration 2 geladen

v vV
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Vergleich starten

Wenn die Adjusting and Testing Software beide Messgeratekonfigurationen geladen
hat, konnen Sie den Vergleich starten.

ﬁ > In der Bedienleiste auf Vergleich starten klicken

> Eine Tabelle zeigt die Abweichungen der beiden
Messgeratekonfigurationen an

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - B X
Datei Hitfe

Messgeratkonfiguration vergleichen

Vergleich "Messgeratedaten™ und "config.ecf”

Sektion |Wort Konfig. Daten 1 |Konfig. Daten 2
Betriebsparameter | 4 | 58208 16860
Betriebsparameter |22 15

E]
Betriebsparameter s |z 0
10

Betriebsparameter Iz 0

B]@] EAE

B  EQN1337 58664902 |[@
Abbildung 140: Tabelle mit Abweichungen der Messgeratekonfigurationen

Auch bei Messgeraten mit identischer Messgerate-ID kann es
zu Abweichungen kommen, z. B. in der Seriennummer oder bei
Signalkorrekturwerten, die fiir jedes Messgerat individuell ermittelt werden.

Bedienelemente

Symbol Funktion

@ Dezimalformat anzeigen
Zeigt numerische Werte im Dezimalformat an

Binarformat anzeigen
Zeigt numerische Werte im Binarformat an

Messgeratespeicher laden

Ruft die Ansicht zum Laden der Messgeratekonfigura-
tionen auf
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Zahlenformat anpassen

Bei der Anzeige numerischer Werte konnen Sie zwischen verschiedenen
Zahlenformaten wahlen.

@ » Um numerische Werte im Dezimalformat anzuzeigen, in der
Bedienleiste auf Dezimalformat anzeigen klicken

IE » Um numerische Werte im Hexadezimalformat anzuzeigen, in
der Bedienleiste auf Hexadezimalformat anzeigen klicken

Neuen Vergleich durchfiihren

Um einen neuen Vergleich durchzuflhren, knnen Sie zur Auswahl der
Messgeratekonfigurationen zuriickkehren.

> In der Bedienleiste auf Messgeratespeicher laden klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Abschnitt
Protokoll an
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11.11 Messgeratespeicher sichern

11.11.1 Funktion Messgeratespeicher sichern
Mit der Funktion Messgeratespeicher sichern konnen Sie den Messgeratespeicher
vom verbundenen Messgerat auslesen und als verschllsselte Zip-Datei speichern.
Der Datei kann zusétzlich eine Notiz angefiigt werden.
Das Lesen (Decodieren) der Zip-Datei ist nur HEIDENHAIN mdglich.

Die Zip-Datei muss zur Auswertung per E-Mail an die Technische HEIDENHAIN-
Helpline flir Messgerate service.ms-support@heidenhain.de gesendet werden.

Diese Funktion soll nicht generell, sondern nur in Abstimmung mit
der Technischen HEIDENHAIN-Helpline angewendet werden (z. B.
bei sporadischen Positionsfehlern, die nicht auf Verschmutzung oder
Signallibertragung zuriickzufthren sind).

» Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
' Messgeratespeicher sichern doppelklicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software .
Datei Hilfe

Messgeratespeicher sichern [EnDat 2.2]

rat

1. g P
@0 Bytes gelesen

2. Notizen in die Datei einfiigen

a2

BB Lc#15 68067403 |@

Abbildung 147: Funktion Messgeratespeicher sichern

» Um die geladenen Daten in eine Datei zu speichern auf
H Speichern klicken
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11.11.2 Messgeratespeicher sichern

Symbol Funktion
Messgeratespeicher auslesen
Data Startet das Auslesen des Messgeratespeichers
H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern der geladenen
Daten

11.12 Zusatzinformation Positionswert 2

11.12.1 Funktion Zusatzinformation Positionswert 2

Mit der Funktion Zusatzinformation Positionswert 2 werden bei
sicherheitsbezogenen Positionsmesssystemen (Funktional Safety-Geraten) der
Positionswert 1 und 2 angezeigt. Auch inkrementale Messgerate konnen einen
zweiten Positionswert Ubertragen (messgerateabhangig).

Zusatzinformation Positionswert 2 bei sicherheitsbezogenen
Positionsmesssystemen

= » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
B Zusatzinformation Positionswert 2 doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Datei  Hilfe
Positionswert 1 und 2
Positionswert 1
Messwert [Schritte]
Positionswert 2
Messwert [Schritte]
EnDat-Status
0 (#] (] @] @]
Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy
) .
BB Lc415 68967403 @

Abbildung 142: Funktion Positionswert 1 und 2 (sicherheitsbezogenes Positionsmesssystem)
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Zusatzinformation Positionswert 2 bei inkrementalen Messgeraten

a2 » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmenu auf
ot Zusatzinformation Positionswert 2 doppelklicken

> Wenn die Referenzmarkenerkennung noch nicht erfolgt ist,
zeigen beide Zahler die inkrementale Position an

> Referenzmarke berfahren
> Die Statusanzeige Ref.marke schaltet auf Gelb um.
> Der Zahler Positionswert 2 zeigt die Absolutposition an.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Positionswert 1 und 2

Positionswert 1

Messwert [Schritte]

¢ {0613 |
C

EnDat-Status

o o (#] o o

Ubertragung Fehler Warnungen Ref.marke Busy

[ee]-] [ [¢]#] iy

| EB192  572417-A1 @
Abbildung 143: Funktion Positionswert 1 und 2 (inkrementales Messgerat)

Anzeige Beschreibung

Positionswert 1 Bei inkrementalen Messgeraten: Inkrementalposition
Bei anderen Messgeraten: Absolutposition

Positionswert 2 Bei inkrementalen Messgeraten:
® Bis zur Referenzierung: Inkrementalposition
m Ab der Referenzierung: Absolutposition

Bei Messgeraten, die Funktionale Sicherheit unterstit-
zen: Absolutposition

Ubertragung Statusanzeige der Datenubertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Fehler Statusanzeige der Messgeratefehler
B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Warnungen Statusanzeige der Messgeratewarnungen
® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden
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Anzeige Beschreibung

Ref.marke Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
B Grau: Keine Referenzmarke erkannt

m Gelb: Referenzmarke erkannt oder absolutes
Messgerat

Busy Statusanzeige des Speicherzugriffs

® Grau: Kein Zugriff auf den Messgeratespeicher
erkannt

m Gelb: Zugriff auf den Messgeratespeicher erkannt

Ein Zugriff auf den Messgeratespeicher
deutet an dieser Stelle auf einen
Messgeratefehler hin.

11.12.2 Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

Hajl

Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

[=

Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an

RS

Nullpunktverschiebung setzen

Offnet den Dialog zum Setzen der Nullpunktverschie-
bung

Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung
setzen', Seite 207

&,

$!r Nullpunktverschiebung aufheben

Offnet den Dialog zum Ldschen der Nullpunktver-
schiebung

Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung
zurlicksetzen", Seite 212

276 HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025



Messgerat mit serieller Schnittstelle priifen (EnDat 2.1, EnDat 2.2 und firmenspezifische Schnittstellen) |
Zusiatzliche Sensoren anzeigen

11.13 Zusatzliche Sensoren anzeigen

Manche Messgeréte verfligen Uber mehrere Sensoren, z. B. Temperatursensoren
eines Direktantriebs. In der Funktion Zusatzliche Sensoren konnen Sie die Sensor-
Messwerte einsehen.

g > Im Funktionsmeni auf Zusatzliche Sensoren doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Messwerte der
Sensoren an

Bedienelemente

Symbol Funktion
P Messwert in der Einheit Fahrenheit anzeigen
Schaltet die Messwertanzeige von Celsius auf Fahren-
heit um
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11.14 Temperatur priifen

Manche Messgeréte verfligen Uber Temperatursensoren. In der Funktion
Temperaturanzeige konnen Sie die aktuellen Temperaturmesswerte einsehen.
Abhangig vom Messgerat werden interne und externe Temperatursensoren
angezeigt, z. B. Temperaturschalter oder temperaturabhangige Widerstande im

Antrieb.
- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmen( auf
Temperaturanzeige doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt die aktuellen
Temperaturmesswerte an
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O *
Temperaturanzeige

29 °C
84 °F

35°C
94 °F
B

BB EQN1337  678921-03 @

Temperaturfiihler 2

Abbildung 144: Funktion Temperaturanzeige

o Extrem hohe Temperaturwerte kdnnen auf einen nicht angeschlossenen
Temperatursensor, auf einen offenen Kontakt oder auf einen Kabelbruch
hindeuten. Extrem niedrige Temperaturwerte konnen auf einen Kurzschluss
hindeuten.
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Temperaturwert-Umrechnung fiir den Temperatursensor PT 1000

Die messgerateinterne Temperaturauswertung bezieht sich bei Messgeraten

von HEIDENHAIN typischerweise auf den Temperatursensor KTY 84-130. Bei
der Messung mit dem Temperatursensor PT 1000 muss der Temperaturwert
umgerechnet werden.

Die Umrechnung kann durch das Messgeréat, durch die Adjusting and Testing
Software oder durch die Folge-Elektronik erfolgen (messgerateabhangig). Dazu
mussen in der Messgeratekonfiguration die entsprechenden Parameter konfiguriert
sein.

Eine detaillierte Beschreibung der Temperaturwert-Umrechnung finden
Sie im Prospekt "Messgerate fiir elektrische Antriebe" im Kapitel
'AnschlieBbare Temperatursensoren”.

» www.heidenhain.com/documentation
» Dokumenten-ID 208922 eingeben

Unterstiitzte Temperatursensortypen (Wort 50)

Die messgerateinterne Temperaturwert-Umrechnung ist nur moglich, wenn das
Messgerat die Auswertung des Temperatursensortyps PT 1000 unterstutzt.
Welche Temperatursensortypen das Messgerat unterstutzt, konnen Sie in der
Messgeratekonfiguration einsehen.

Pfad: Parameter des Messgerateherstellers fiir EnDat 2.2 » Unterstiitzung
Temperatursensortyp (Wort 50)

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = o X
Datei  Hilfe

Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]

Eintiag et
+-_] Unterschedbare Umareh, mit sKallertakar

#1-(_] Unterstiitzung Betrishszustandsfehlerquellen

‘(1 Sicherheitsrelevante Messschiitte
[ MNicht sicherheitsrelevante Untereiung rel. Pos
[ Nicht sicherheitsrelevante Unterteilung Pos2
#-(10 Wammeldung durch Grenzlagensignale
41+ Unterstiitzung Status Tastsysteme
[ Zaiteinheit Zekstempel [T astspsteme]
#1-(1 Referenzieren von inkrementalen Messgersten
[ Unterstiitzung 140
¥ wort 48
L wort 43
523 Unterstiitzung fiir Temperatuisensortyp
¥ widerstand
[ KTY 844130
- [¥ PT 1000
[ Atribut unterstiitzt
-] wort 51
0 w52
-] wort53
0 wors4
0 wort55
3 wor 58
0O wons?
-] wort 58
0 won 53
-] wort 60
0O w6l
-] wort 62
8] Prifsumme (berechnet)
[ Prifsumme (Messgerat]

o
i}
a

Angabe nickt unterstiitat

o
i}
o

Nein
Nein
Mein
Nein

cocococooocooo

i}
30289
30283

U

230 @I EbE &

‘,

EE EQN1337

| 586649-02 | [

Abbildung 145: Parameter Unterstiitzung Temperatursensortyp in der

Messgeratekonfiguration

Unterstltzte Temperatursensortypen kennzeichnet der Wert "Ja".
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Temperaturwert-Umrechnung durch das Messgerit (Wort 9)

Voraussetzung: Das Messgerat unterstitzt die Auswertung des
Temperatursensortyps PT 1000.

Wenn bei Parameter Temperatursensortyp der Wert PT 1000 hinterlegt ist, erfolgt
die Umrechnung durch das Messgerat. Die Adjusting and Testing Software zeigt den

vom Messgerat umgerechneten Temperaturwert an.
Pfad: Betriebsparameter » Temperatursensortyp (\Wort 9)

Temperatur priifen

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Messgeratkonfiguration [Messgeratedaten]
Eintrag et
] Betrisbszustand ~
(] Parameter des Messgerateherstellers
523 Betrishsparameter
¥ Nullpunktverschiebung [i]
1] Konfiguration Diagnase
[ Adesszumeisung i
(] Anweisungen
[ Ansprechschwele Wambit Temp.iiberschieitun.. 115
1 Zykluszsit 1000000
¥ Temperatursersortyp ‘widerstand v
L Angeschiossener Temperatursensortyp
0¥ Wor 11 KTY 84130
0 w12 FT 1000
vicht definiert
0¥ wor 13
L Wort 14 [i]
0¥ wor 15 o
&-(Z] DEM [Bereich 1]
(1] DEM (Bereich 2)
-(Z] OEM [Bereich 3)
(21 Kerekturmerte des Messsystemherst. [Bercich 4]
-3 Parameter des Messgerateherstellers ir EnDat2.2
(] Status Zusatzinformation 1
{2 Status Zusatzinformation 2
-] Status Zusatzfunktionen
[0 Beschleuwrigung 1062
[ Skalierungstaktor fiir Temperatur 01
{1 Diagrose-Status
-] Unlerstiitzung Fehlemeldungen 2
{0 Dynarisierungs-Status Fehler 1
{1 DynamisieiungsStatus Fehler 2
bl nn |lmrehunn des Pos wert 2 A2 X
gd 238 @3 RLE E (N
| | EQN1337 | 586649-02 |

Abbildung 146: Parameter Temperatursensortyp in der Messgeratekonfiguration
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Temperaturwert-Umrechnung durch die Adjusting and Testing Software (Wort 10)

Wenn das Messgerat die Auswertung des Temperatursensortyps PT 1000 nicht
unterstitzt, kann die Umrechnung durch die Adjusting and Testing Software
erfolgen. Die Umrechnung ist aktiv, wenn in der Messgeratekonfiguration fiir den
Parameter Angeschlossener Temperatursensortyp (Wort 10) der Wert PT 1000
hinterlegt ist. Die Einstellung hat keine Auswirkung auf die messgerateinterne
Temperaturauswertung, kann aber von der Folge-Elektronik zu Anzeigezwecken
genutzt werden.

Pfad: Betriebsparameter » Angeschlossener Temperatursensortyp (Wort 10)

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Datei Hilfe

Messgerétkonfiguration [Messgeratedaten]

Eintrag Wert
#-{_] Betriebszustand ~
(1 Parameter des Messgersteherstellers

--Z4 Betrishsparameter

[ Mullpurktverschisbung 0
#-(] Konfiguration Diagnose
1 sdresszuweisung 0

7-(] Anweisungen
L¥ Ansprechschwele Warrbit Temp. iberschigiun., 115

¥ Zyklusasit 1000000
[¥ Temperatursensortyp ‘Widerstand
L ingeschiossener Tempetatursansortyp.
L Wert 11
0¥ wor 12
X Wort13
¥ wort 14
L Wort 15
on
(£ DEM [Bereich 1) PTEC 100 nach DIN 44301
(L] OEM (Bereich 2] PTLC 100-Drilling nach DIN 44301
PTC 120 nach DIN 44801
(] OEM [Bereich 3) PTE 120-Drilling nach DIN 44301
3 Komsktumwerte des Messsystemberst. (Bersich 4) PTLC 145 nach DIN 44801
(=159 Parameter des Messgeriteherstellers fir EnDat2.2 E}E 1ggs;‘m%m$gﬁ 44801
3 Status Zusstainfomnation 1 PTC 180-Driling nach DIN 44801
-] Status Zusatzinformation 2 Bimetall ¥
{0 Status Zusatzfunktionen
] Beschleunigung 1062
-3 Skalienngstaktor fir Temperatur 01

{1 Disgnose-Giatus

£-(] Unterstiitzung Fehlermeldungen 2
{13 Dynamisierungs-Status Fehler 1
-] Dynamisierungs Status Fehler 2

itz nre | e hunn des P vert 2 R w

Od 2 BIEIE] ®
BB EaN1337  586640-02 @

Abbildung 147: Parameter Angeschlossener Temperatursensortyp in der
Messgeratekonfiguration
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12.1  Uberblick

Zur Priifung von Messgeraten mit Schnittstelle vom Typ EnDat 3 umfasst die
Adjusting and Testing Software folgende Funktionen:

Symbol Funktion Beschreibung
. EnDat 3 Prifungen fur Messgerate mit
g Schnittstellen vom Typ EnDat 3
F Spannungsanzeige Messwerte der Spannungs- und
Stromversorgung

o Anzeige und Funktionsumfang der Adjusting and Testing Software
sind abhangig vom verbundenen Messgerat und von der Software-
Konfiguration. Wenn Sie die Verbindung zum Messgerat herstellen, zeigt
das Funktionsment die verfligbaren Funktionen und Bedienelemente an.
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12.2 EnDat 3-Priifungen durchfiihren

Funktion EnDat 3

Die Funktion EnDat 3 umfasst folgende Ansichten, die sie Uber die Reiter aufrufen
konnen:

= Positionsanzeige: Aktuelle Messgeréateposition

= Online-Diagnose: Auf Basis von Bewertungszahlen die Funktionsreserven des
Messgerats ermitteln

= Messgeratestatus: Anzeige aktueller Statusinformationen

®  Sensoren: Anzeige von Sensormesswerten

® Typenschild (EL): Auszug aus dem Messgeratespeicher

= Konfiguration: Messgeratekonfiguration im Messgeratespeicher anpassen

= Assistenten: Assistenten-gestitzte Priifungen durchfihren, z. B. die Functional-
Safety-Gerateprifung

= Betriebszustandsdaten: Anzeige der Betriebszustandsdaten aus dem Messgera-
tespeicher; Extremwerte zurlicksetzen

m Zusatzfunktionen: Anzeige der verfiigbaren Zusatzfunktionen

- » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmeni auf EnDat 3
B doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = o X
Datei  Hilfe
Positi ige | Online-Diag 4 Typenschild (EL) | K ion | Beni dsd | z
Status

@ Fenter @ wamungen @) Protoko () Opertragung

. M
. U

Ubersicht
# G

(@B | ECM323 143367401 @

Abbildung 148: Funktion EnDat 3
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12.2.1 Ansicht Positionsanzeige

Die Ansicht Positionsanzeige zeigt die aktuelle Messgerateposition und den Status
des verbundenen Messgerats an.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Positionsanzeige klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O e

Datei Hilfe

Positi eige Online-Di. Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten
Status

o FsSC o Fehler o ‘Warnungen o Protokoll o Ubertragung
POS1

Umdrehung

Winkel [Grad]

1 24500541

#

EQN 1337  1263249-02| @

Abbildung 149: Ansicht Positionsanzeige
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Abschnitt Status

Anzeige Beschreibung

Referenzmarke Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
®m Grau: Keine Referenzmarke erkannt
® Blau: Referenzmarke erkannt

FSC Statusanzeige der sicherheitsrelevanten Funktionen
m  Griin: Tests verliefen fehlerfrei
= Rot: Mindestens ein Test ergab einen Fehler
® Blau: Laufender FDS-Test

Folgende Tests fuhrt die Adjusting and Testing
Software bei jeder Positionsanfrage durch:

m (CSS-Test
SOL-Test
SF-Status
AA-Test
Data-Test
m WD-Test

Der FDS-Test (Zwangsdynamisierung; zyklischer Test
der Uberwachungsfunktion im Messgerét) erfolgt ca.
alle 200 Sekunden und beim Wechsel in eine andere
Ansicht.

Fehler Statusanzeige der Messgeratefehler (Auswertung der
Fehlermeldungen und Fehlercodes gemal EnDat 3-
Schnittstellenspezifikation)

B Grln: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Warnungen Statusanzeige der Messgeratewarnungen (Auswer-
tung der Warnmeldungen gemalf’ EnDat 3-Schnittstel-
lenspezifikation)

®  Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Protokoll Statusanzeige zur Gultigkeit der Ubertragenen Daten
(Protokoll und ggf. weitere Informationen)
B Grln: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden; Informationen
wurden vom Messgerat als ungultig gekenn-
zeichnet

Ubertragung Statusanzeige der DatenUbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Die Statusanzeige FSC deckt nicht alle sicherheitsrelevanten Funktionen
ab. Um alle sicherheitsrelevanten Funktionen des Messgerats zu prifen,
flhren Sie eine Functional-Safety-Gerateprifung durch.

Weitere Informationen: "Funktionale Sicherheit des Messgerats prifen’,
Seite 323
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@ Weitere Informationen zum Thema EnDat und Funktionale Sicherheit,
finden Sie unter www.endat.de.

o Wenn die Statusanzeigen auf Fehler hinweisen, knnen Sie die zugehorigen
Statusmeldungen in der Ansicht Messgeratestatus einsehen.

Weitere Informationen: "Ansicht Messgeratestatus', Seite 300

Abschnitt POS1
Anzeige Beschreibung
POS1 Absolute Messgerateposition (Positionswert 1)

Einheit: Mikrometer, Grad oder Nano-Epsilon
(messgeradteabhangig)

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and
Testing Software zusatzlich die Anzahl der Umdre-
hungen an.

Bedienelemente

Symbol Funktion

Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

Hajl

Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um

Einheit: Mikrometer, Grad oder Nano-Epsilon
(messgerateabhangig)

I ; Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern”,
Seite 339
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Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht wechseln

Bei der Zahlwertanzeige kdnnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Messwertansicht

In der Messwertansicht wird der Zahlwert in Schritten angezeigt.

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

- o X
Positi zeige Online-Di & 1S T ild (EL) K
Status

e FSC e Fehler O ‘Warnungen e Protokoll O Obertragung
POS1

Messwert [Schritte]

c863c83c 364

EQN 1337  1263249-02| @
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Positionsansicht

In der Positionsansicht rechnet die Adjusting and Testing Software den Z&hlwert in
einen Positionswert um. Der Positionswert wird in der Einheit Mikrometer oder Grad
angezeigt (messgerateabhangig).

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and Testing Software zusétzlich die
Anzahl der Umdrehungen an.

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - 0o X
Datei Hilfe

——
F

zeige Online-Di 3 s T jild (EL) K
Status

9 FSC e Fehler e ‘Warnungen 9 Protokoll e Obertragung
POS1

Umdrehung ‘Winkel [Grad]

1 24500541

o
BB @oas | EQN1337 126324002 @
Abbildung 157: Positionsanzeige mit der Positionsansicht

Zwischen den Ansichten wechseln

+=h » Um zur Messwertansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
Messwerte anzeigen klicken
. » Um zur Positionsansicht zu wechseln, in der Bedienleiste auf
]_. Positionswerte anzeigen klicken
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Ansicht Positionsanzeige bei mehrdimensionalen Positionen

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt die Anzeige mehrdimensionaler
Positionen.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei  Hilfe

Positi '..-| Online-Di M ] | Ty ild (EL) | K i | Assistenten |

Status
@ Referenzmarke () Fentler () wamungen () Protokoll () Obertragung
POS_ABS

Messwert [Schritte]

5241824

n 96 102 189

Ubersicht | imensionale Positionen imensi A itionen |

B N

| &dais | AK LIP 603 Dplus | 1340141-01| @

POSY_ABS

Abbildung 152: Ansicht Positionsanzeige mit mehrdimensionalen Positionen

o Bei inkrementalen Messgeraten ist fr die Anzeige der Absolutwerte die
erfolgreiche Referenzmarkenerkennung erforderlich. Andernfalls zeigen
alle Zahler die inkrementalen Positionswerte. Jede Achse verfligt tiber eine
eigene Statusanzeige Referenzmarke.

» Um ein inkrementales Messgerat mit mehrdimensionalen Positionen zu
priifen, alle Achsen referenzieren

> Die Statusanzeigen Referenzmarke schalten auf Blau um.
> Die Zahler der Absolutpositionen zeigen die Absolutwerte an.

» Um zwischen den Ansichten zu wechseln, in der unteren Navigationsleiste auf
den gewdinschten Reiter klicken

Welche Positionen angezeigt werden, hangt vom verbundenen Messgerat ab. Das
Messgerat im Beispiel tbertragt folgende Positionen:

Anzeige Beschreibung

POS1 Inkrementale Position der Hauptachse (Hauptmess-
richtung)

POS_ABS Absolute Position der Hauptachse

POSY Inkrementale Position der Y-Achse

POSY_ABS Absolute Position der Y-Achse

POS1 wird im Haupt-Frame ber den HPF mit jeder Abfrage Ubertragen.
Die weiteren Positionen werden Uber die LPF als zusatzliche Informationen
dbertragen.
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12.2.2 Ansicht Online-Diagnose

In der Ansicht Online-Diagnose konnen Sie den Status des Messgerats tberwachen.

Die Adjusting and Testing Software erfasst sogenannte Bewertungszahlen, die
zusammen mit dem Positionswert bei Verfahren des Messgerats tbertragen
werden. Auf Basis der Bewertungszahlen ermittelt die Adjusting and Testing
Software die aktuellen Funktionsreserven des Messgerats.

> Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Online-Diagnose klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware
Datei Hilfe

Positi eige Online-Di IS T ild (EL) K
Status

e FSC e Fehler 9 ‘Warnungen 9 Protokoll e Ubertragung
Funkiionsreserven
0l |
4 Minimum 100 % bei 3593 U 2569°
Inkremental- bzw. Abtastspur ¢ i 5 20

4 Minimum 100 % bei 3593 U 259°

o
&
g

Positionswertbildung
4 Minimum 100 % bei 3583 U 259°

Diagnose Anbau

Minimum 1.999 mm bei 259°, Maximum 2.000 mm bei 259°

Anbau-MaB [mm]
Aktuelle interne Temperatur: 38.0 °C

ann
Loy

POS1

Umdrehung ‘Winkel [Grad]

3553 2583388

[ 1= ] Y [ 8 Aol

BE e EQIM31 125953201 @

Abbildung 153: Ansicht Online-Diagnose

Anzeige Beschreibung
Status

Die Statusanzeigen entsprechen
den Statusanzeigen in der Ansicht
Positionsanzeige.

Weitere Informationen: "Statusanzeigen der
Positionsanzeige", Seite 287

Funktionsreserven Abhangig vom verbundenen Messgerat werden
folgende Bewertungszahlen Ubertragen und
angezeigt:
® Bewertungszahl 3: Bewertung der Absolutspur

oder Bewertung der Referenzimpuls-Breite bzw.
-Summe

m Bewertungszahl 1: Bewertung der Inkrementalspur
oder der Abtastsspur

® Bewertungszahl 4: Bewertung der Positions-
wertbildung
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Anzeige Beschreibung

Anbauparameter Anzeige des Anbaumalies, z. B. fir Drehgeber chne
Eigenlagerung

®  Anbaumald: Abstand an der aktuellen Position

= Minimum: Minimaler Abstand im verfahrenen
Bereich

= Maximum: Maximaler Abstand im verfahrenen
Bereich

m Aktuelle interne Temperatur: Messwert des mess-
gerateinternen Sensors

POST Absolute Messgerateposition (Positionswert 1)
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

Bei Multiturn-Drehgebern zeigt die Adjusting and
Testing Software zusatzlich die Anzahl der Umdre-
hungen an

Die Bewertung der Referenzimpulssumme (Bewertungszahl 3) bezieht
sich auf die Funktionsreserve bei der Erfassung und Auswertung des
Referenzimpulses durch den Signalkonverter bzw. das Messgerat. Sie
bewertet also nicht den Referenzimpuls selbst, z. B. dessen Lage und
Breite, sondern dessen gesamte Auswertefunktion einschliellich der
charakteristischen Eigenschaften von Referenzimpuls und Signalkonverter
oder Messgerat. Die Online-Diagnose mit den Bestandteilen
JInkrementalsignal” und ,Bewertung der Referenzimpulssumme" erlaubt
damit eine Diagnose im laufenden Betrieb und unterstiitzt die regelmaliige
Funktionskontrolle.

Die Ansicht Online-Diagnose umfasst folgende Anzeigen:
m Balkenanzeige
B X/Y-Anzeige
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Balkenanzeige

o 50 100
I

Abbildung 154: Balkenanzeige der Funktion Online-Diagnose

In der Balkenanzeige stellt die Adjusting and Testing Software jede Bewertungszahl
in einem Balken dar. Die Skala des Balkens entspricht der maximalen
Funktionsreserve des Messgerats. Pro Bewertungszahl wird das Minimum, d. h. der
kleinste Wert innerhalb des verfahrenen Bereichs ermittelt. Der Schleppzeiger zeigt
das Minimum an. Der schwarze Balken zeigt den letzten Ubertragenen Wert an.

In jeder Balkenanzeige sind die Toleranzbereiche farblich gekennzeichnet:

Anzeige Funktionsreserve Beschreibung

Gelb 0-25% = Minimum liegt auBerhalb
der Spezifikation

B Wartung des Messgerats
empfohlen
Grin 26-100 % = Minimum liegt innerhalb
der Spezifikation

= Funktionsreserven
des Messgerats sind
ausreichend
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X/Y-Anzeige

Abhangig vom Messgerat steht zusatzlich die X/Y-Anzeige zur Verfligung. Die X/Y-
Anzeige bildet den Verlauf der Funktionsreserven iber den gesamten Verfahrweg ab.

# Inkremental- bzw. Abtastspur
» Ahsolutspur
| = Pasitionswerthildung

Funktionsreserven
o
=

| | | | | | | |
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 30
Winkel [Grad]

Abbildung 155: X/Y-Anzeige der Funktion Online-Diagnose

Darstellung Beschreibung

X-Achse Position
Einheit: Millimeter oder Grad (messgerateabhangig)

Y-Achse Funktionsreserve
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Bedienelemente

Symbol Funktion
=t Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an
]L. Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhéngig)
F@ Messwert in Celsius oder Fahrenheit anzeigen
C Schaltet die Messwertanzeige von Celsius auf Fahren-
heit oder von Fahrenheit auf Celsius um
ﬁ!j Werte loschen
R-f Loscht die aufgezeichneten Werte und setzt die
Schleppzeiger auf 100 % zurtick
EJ Zur Balkenanzeige wechseln
Zeigt die Balkenanzeige an
Zur X/Y-Anzeige wechseln
Zeigt die X/Y-Anzeige an
E‘f:ﬂl Daten exportieren
Offnet den Dialog zum Exportieren der Aufzeich-
nungsdaten in eine TXT-Datei
H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in

einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern’,
Seite 339
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Online-Diagnose durchfiihren
Messung in der Balkenanzeige durchfiihren

Ei > Ggf. in der Bedienleiste auf Zur Balkenanzeige wechseln
= klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt fir jede
Bewertungszahl den Wert Minimum und die Startposition der
Messung an

> Gesamten Messbereich verfahren
Die Bewertungszahlen werden erfasst

> Wenn einer der Minimum-Werte unterschritten wird,
aktualisiert die Adjusting and Testing Software die Anzeige

\4

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Positi eige Online-Di; M A 1Is S Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten
Status
8 FsSC 9 Fehler e ‘Warnungen 9 Protokoll e Ubertragung
Funktionsreserven
0 25 50 100
e e ————
4 Minimum 96 % bei 3590 U 256°

s
B
g

g

Inkremental- bzw. Abtastspur
4 Minimum 90 % bei 3590 U 256%

-
B
g

g

Positionswertbildung
4 Minimum 100 % bei 3590 U 256°

Diagnose Anbau

Minimum 2_118 mm bei 192°, Maximum 2.121 mm bei 274° Anbau-MaB [mm]

Aktuelle interne Temperatur: 38.0 °C 8 ' 8 n
LIy

POS1

Umdrehung ‘Winkel [Grad]

3592 1152 16Y

e 1= ] S [ AR
BB moes | EQI1131 125053201/
Abbildung 156: Ergebnis der Online-Diagnose in der Balkenanzeige

o Bei der Zahleranzeige kdnnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln', Seite 289
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Messung in der X/Y-Anzeige durchfiihren

= ‘ > Ggf. in der Bedienleiste auf Zur X/Y-Anzeige wechseln klicken
Qﬂ » Gesamten Messbereich verfahren
> Die Bewertungszahlen werden erfasst
> Das Diagramm zeigt die Funktionsreserve an der jeweiligen
Position an
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O *
Datei Hilfe
Positi eige Online-Diag = = Typ ild (EL) K
Status
9 FsC 9 Fehler e ‘Warnungen 9 Protokoll e Obertragung
1 - Incremental or scanning track
_ ool i # Absolute track
; - Position-value formation
g A0 |
é 40
2 20
: DI 2‘0 4‘D EID B‘D 160 12‘0 M;D Whlﬂ Wéﬂ ZDID 22‘0 2;0 ZbLD ZE;D BDID Séﬂ 34‘0 BE;D
Winkel [Grad]
Diagnose Anbau
Minimum 2.100 mm bei 283°, Maximum 2.114 mm bei 12° Anbau-MaR [mm]
Aktuelle interne Temperatur: 38.2 °C ' '
ciic
POS1
Umdrehung ‘Winkel [Grad]
3 S 8 9 1 J.U l8 9
T e | Fa 28 (e s I
1B IE] e

|@Eas | EQIM3 125953201 @
Abbildung 157: Ergebnis der Online-Diagnose in der X/Y-Anzeige

o Bei der Zahleranzeige kdonnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln', Seite 289

o Wenn Sie den Mauszeiger im Diagramm auf einem Punkt positionieren,
erscheint ein Mouseover-Text mit einer Kurzinformation, z. B. der
Umdrehung eines Multiturn-Drehgebers.

o Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken”,
Seite 50

o Um einen Abschnitt ndher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergroRern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergrofiern”, Seite 50
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Einheit umschalten

Fr > Um bei Temperaturanzeigen zwischen Celsius und Fahrenheit
WE umzuschalten, in der Bedienleiste auf Messwert in Celsius
oder Fahrenheit anzeigen klicken

Daten exportieren

Die erfassten Daten konnen Sie als TXT-Datei speichern.

E"tﬂl In der Bedienleiste auf Daten exportieren klicken
& Im Dialog den gewtinschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv Vv Vvy

Werte loschen
Flr eine erneute Messung konnen Sie die erfassten Werte I6schen.

- > In der Bedienleiste auf Werte loschen klicken
R.' > Der Wert Minimum jeder Bewertungszahl wird geldscht

Die Balkenanzeige wird zurlickgesetzt, sobald Sie eine neue Messung
starten.
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12.2.3 Ansicht Messgeratestatus

Die Ansicht Messgeratestatus zeigt die vom Messgerat tibermittelten Fehler und
Warnungen sowie die Statusmeldungen zur Ubertragung an.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Messgeratestatus klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe
Positi eige Online-Di M a IS Sy Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten

|Felll&'klasse Fehlerkennung

<

@ He

BB @oss | EQN1337 126324002 @

Abbildung 158: Ansicht Messgeréatestatus

Bedienelemente

Symbol Funktion
F] Q) Statusmeldungen I6schen
Loscht die angezeigten Statusmeldungen und setzt

bei inkrementalen Messgeraten die Referenzmarken-
erkennung zurtick

H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern”,
Seite 339

Statusmeldungen zuriicksetzen
Vor jeder Prifung sollten Sie die vorhandenen Statusmeldungen l6schen.

F] > Auf Statusmeldungen I6schen klicken
E) > Die Statusmeldungen werden geloscht

> Bei inkrementalen Messgeraten wird die
Referenzmarkenerkennung zurlickgesetzt

Falls die Ansicht Messgeratestatus weiterhin Statusmeldungen anzeigt,
deutet dies darauf hin, dass die entsprechenden Fehler noch immer
bestehen.
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12.2.4 Ansicht Sensorik

Der Reiter Sensorik umfasst folgende Ansichten:

E Sensoren

= Schwingungsanalyse

» Um zwischen den Ansichten zu wechseln, in der unteren Navigationsleiste auf
den jeweiligen Reiter klicken

Sensoren

In der Ansicht Sensoren konnen Sie die aktuellen Messwerte der angeschlossenen
Sensoren einsehen. Abhdngig vom Messgerat werden z. B. interne und

externe Temperatursensoren unterstitzt, wie Temperaturschalter oder
temperaturabhéngige Widerstande im Antrieb.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Sensoren klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software i O e
Datei  Hilfe
Positi ige Online-Di M 5 s Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten
Status
e Fehler e ‘Warnungen 9 Protokoll e Ubertragung
Sensoren:
max. Temperatur externe Motorwicklung 242 °C
interne Temperatur Messgerat 38.2 °C
Temperatur externe Motorwicklung 1 242 °C
e CS
BB moes | EQI1131 | 1250532-01| @@
Abbildung 159: Ansicht Sensoren
o Extrem hohe Temperaturwerte knnen auf einen nicht angeschlossenen
Temperatursensor, auf einen offenen Kontakt oder auf einen Kabelbruch
hindeuten. Extrem niedrige Temperaturwerte konnen auf einen Kurzschluss
hindeuten.

Bedienelemente

Symbol Funktion

F@ Messwert in Celsius oder Fahrenheit anzeigen
C

Schaltet die Messwertanzeige von Celsius auf Fahren-
heit oder von Fahrenheit auf Celsius um

H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern’,
Seite 339
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Einheit umschalten
F > Um bei Temperaturanzeigen zwischen Celsius und Fahrenheit
L’Ec umzuschalten, in der Bedienleiste auf Messwert in Celsius
oder Fahrenheit anzeigen klicken

12.2.5 Ansicht Typenschild (EL)
Messgerate mit EnDat-Schnittstelle verfiigen ber einen internen
Messgeratespeicher. Mit Hilfe der Adjusting and Testing Software konnen Sie auf
den Messgeratespeicher zugreifen. Die Ansicht Typenschild (EL) zeigt einen Auszug
aus der Messgeratekonfiguration des verbundenen Messgerats.
» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Typenschild (EL) klicken
5 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - - T = & %
jDalel Hilfe ‘
| Posiionsanzeige | Online-Diagnose | Messgera | T i (EL)l Konfiguration | Betri nen | ‘
Typenschild aus Messgerat (Auszug)
Bezeichnung Wert Kennung |
Logitikcinformationen (£L) L | E—— H
‘Geratebezeichnung ECl1323 EL deviceName
Messgerate-ID 1433674-01 EL deviceldent
Seriennummer 647896923 EL deviceSerial
Bestellbezeichnung E30-R2 EL orderDesignation
Messgeratetyp 7 EL.xType
Herstellerkennung HEIDENHAIN EL manufacturer
Unterstltzte Datenrate: EL.pH)’DilEVIle
- 12,5 MBit/s unterstiitzt
- 25 MBit/s unterstitzt

Kennung fur den Anbauassistenten

Features des Protokolls

- Bus im Daisy-Chain-Betrieh:

EL mountAssist
EL protocolFeatures

nicht unterstitzt

Speichergraie OEM1 [Worte] 1000 EL cem1Size
Speichergraie OEM2 [Worte] 400 EL.oem2Size
Speichergroie OEM3 [Worte] 100 EL oem3Size
zsr::iiyp . Winkel absolut XEL.encoderType
Typ iid (EL) |
HiEe&e® d
|Ems | ECHM323 143367401 @
Abbildung 160: Ansicht Typenschild (EL)
Der Reiter Typenschild (EL) umfasst folgende Ansichten:
= Typenschild (EL)
= Speicherinhalt
» Um zwischen den Ansichten zu wechseln, in der unteren Navigationsleiste auf
den jeweiligen Reiter klicken.
Typenschild (EL)
In der Ansicht Typenschild (EL) haben Sie folgende Mdglichkeiten:
® Vollstandige Messgeratekonfiguration als Datei speichern
m  Messgeratekonfiguration aus einer Datei in die Ansicht Typenschild (EL) laden
o Werte, die in Grlin angezeigt werden, konnen Sie in der Ansicht
Konfiguration editieren.
Weitere Informationen: "Ansicht Konfiguration", Seite 305
0 Werte, die in Orange angezeigt werden, weisen auf fehlerhafte Struktur-
Prifsummen hin.
Weitere Informationen: "Struktur-Priifsummen korrigieren', Seite 304
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Bedienelemente

Symbol Funktion
l@ Messgeratekonfiguration in Datei speichern
EnDat Offnet den Dialog zum Speichern der Messgeréatekon-

figuration in einer JSON-Datei

% Messgeratekonfiguration aus Datei laden
EnDat

Offnet den Dialog zur Auswahl der JSON-Datei, in der
die Messgeratekonfiguration gespeichert ist

Struktur-Priifsummen SET und XSET korrigieren
Korrigiert die Struktur-Prifsummen SET und XSET

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern”,
Seite 339

OEM-Bereiche in das Messgerit schreiben

Offnet den Dialog zur Auswahl der JSON-Datei, in
der die OEM Bereiche gespeichert sind, die in das
Messgerat geschrieben werden sollen

9

Messgeratekonfiguration als Datei speichern

Zu Diagnosezwecken konnen Sie die Messgeratekonfiguration als JSON-Datei auf
dem Computer speichern.

> In der Bedienleiste auf Messgeratekonfiguration in Datei
EnDat speichern klicken

Im Dialog den gewlnschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben
Auf Speichern klicken

Die vollstandige Messgeratekonfiguration wird in der Datei
gespeichert.

v v Vvy

Messgeratekonfiguration aus einer Datei laden

Sie kdnnen eine Messgeratekonfiguration aus einer JSON-Datei in die Ansicht
Typenschild (EL) laden.

2 > In der Bedienleiste auf Messgeratekonfiguration aus Datei
EnDat laden klicken

Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken
Die Messgeratekonfiguration wird aus der Datei geladen.

Die Ansicht Typenschild (EL) zeigt einen Auszug aus der
geladenen Messgeratekonfiguration.

Die Titelleiste zeigt den Dateinamen an.

» Um zur Messgeratekonfiguration des verbundenen
Messgerats zuriickzukehren, die Ansicht Typenschild (EL) neu
laden:

= Auf einen beliebigen Reiter klicken
® Erneut auf den Reiter Typenschild (EL) klicken

VvV Vv VvyYy

A\
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Struktur-Priifsummen korrigieren

» In der Bedienleiste auf Struktur-Priifsummen SET und XSET
@ korrigieren klicken

> Die Struktur-Priifsummen werden korrigiert.

Speicherinhalt

Zu Sicherungs- oder Diagnosezwecken kénnen Sie die Messgeratekonfiguration
vom Messgerét laden und als ZIP-Datei auf dem Computer speichern.

Die ZIP-Datei ist passwortgeschutzt und kann nur durch den HEIDENHAIN-
Service decodiert werden.
[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — u] x
Datei  Hilfe
Positi i | Online-Di; 3 Typenschild (EL) | Kor B
Messgeratespeicher
in Datei
Kommentar:
Fortschritt:
0%
ji) Es wird der 1¢ E i und in eine Datei gespeichert.
Typ (EL) Speicheri
BE Teas ECM122 1334650-12 @

Abbildung 161: Ansicht Speicherinhalt

Qg > In der Bedienleiste auf Speicherinhalte in eine Datei
speichern klicken

Im Dialog den gewlnschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert.

vvyvVvyy
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12.2.6 Ansicht Konfiguration

In der Ansicht Konfiguration konnen Sie einzelne Werte der
Messgeratekonfiguration editieren.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige | Online-Diagnose | Messgeratestatus | Sensoren | Typenschild (EL) K i | Betri

tionen

Konfiguration Messgerat:

& A g der Einstell kann zu Probl beim Betrieb des Messgeréts filhren!
- Messgerateparameter

- Sensorik

- Freischaltcode (SETPASS)

- Authentifizierung (AUTH)

- Schreibschutz (PROTECT)

o &

foas | ECI323 ‘143367.4-01 \.

Abbildung 162: Ansicht Konfiguration

Die editierbaren Parameter sind zu Gruppen zusammengefasst. Die Ubersicht zeigt
die verfligharen Gruppen.

o Die Umschaltung der Datenrate wird derzeit nicht unterstiitzt.

o Fir einzelne Funktionen oder Werte kann ein Zugriffsschutz (Schreib-
oder Leseschutz) gesetzt sein. Die Zugriffsrechte sind abhédngig von einer
Authentifizierung per Passwort. Wenn die erforderlichen Zugriffsrechte
fehlen, zeigt die Adjusting and Testing Software einen entsprechenden
Hinweis an.

@ Weitere Informationen zu EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.

Bedienelemente

Symbol Funktion
I ; Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in

einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern”,
Seite 339
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Busadresse vergeben

In der Ansicht Busbetrieb konnen Sie die automatische Adressvergabe fir die
gesamte Buskette erneut durchfihren. Wenn das Priifgerat nur mit einem einzelnen
Messgerat verbunden ist, kdnnen Sie die Busadresse manuell setzen.

Jedes Mal wenn Sie die Verbindung zu einer Buskette mit mehreren
Teilnehmern herstellen, fihrt die Adjusting and Testing Software die
automatische Adressvergabe erneut durch. Manuelle Anderungen werden
im Messgeratespeicher tberschrieben. Dadurch konne Fehler in der
Busadressierung vermieden werden.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
» In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Busbetrieb klicken

Automatische Adressvergabe durchfiihren

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Positionsanzeige | Online-Diagnose | Messgeratestatus | Typenschild (EL) Konfiguration | Assistenten
Busbetrieb
Hinweise zum Busbetrieb
) Ein ungiiitig konfigurierter Bus kann zu unerwiinschten Anderungen an verschiedenen Busteilnehmern fithren!
= Busadressen dirfen nicht frei konfiguriert werden!
j) Im Zweifel fihren Sie bitte die automatische Adressvergabe aus.
Ubersicht Buskette
Bus-Adresse Messgerate-ID Typ Seriennummer
1 1192204-01 Lic413 X636883785a
2 1340668-01 LIC313 X636883781
3 1378942-01 MC 15 X12345678a
Fiir eine Buskette kann die Adressvergabe automatisch durchgefiihrt werden.
1) Nach icher Ad gabe ist die mit dem "Verbindi Zum 3 Dialog
neu zu verbinden.
Ubersicht Busbetrieb | Messgerite; p hiebung | Freischaltcode | / ifizi | Schreibschutz |
Bus-Knoten 1/3 5 ‘ [ @m|
Goas | LIC413 1119220401 | @

Abbildung 163: Ansicht Busbetrieb mit mehreren Teilnehmern

» Um die automatische Adressvergabe durchzufiihren, auf Autom. Adressvergabe
klicken

Die Busprifung und die automatische Adressvergabe werden durchgefiihrt.
Die neuen Bus-Adressen werden in die Messgeratespeicher Gbertragen.
Nach erfolgter Adressvergabe mit OK bestatigen

Die Verbindung zur Buskette wird automatisch getrennt.

VvV V.V VvV
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Adresse manuell setzen

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Positit eige | Online-Di; ] £l Ty, (EL) K i Assistenten

Busbetrieb

Hinweise zum Busbetrieb
Ein ungiiltig konfigurierter Bus kann zu unerwiinschten Anderungen an verschiedenen Busteilnehmenn fithren!
Busadressen dirfen nicht frei konfiguriert werden!

Die Busadresse darf nur manuell veréndert werden, wenn ein Einzelgerat und keine Buskette angeschlossen ist.

J‘) Im Zweifel fihren Sie bitte die automatische Adressvergabe aus.

Ubersicht Buskette
Bus-Adresse Messgerate-ID Typ Seriennummer
[ e tesrs S

A

Fiir eine Buskette kann die Adressvergabe automatisch durchgefiihrt werden.

"1/ Nach greicher / gabe ist die mit dem i zum a ~Dialog
neu zu verbinden.

| Ebms  AKLIC413  1192204-01 @

Ubersicht B ieb | M 3 | hiebung | Freischacode | Authentifizieren | Schreibschutz |

Abbildung 164: Ansicht Busbetrieb mit nur einem Teilnehmer

> In das Feld Bus-Adresse den gewlinschten Wert eingeben

> Auf Adresse setzen klicken

> Die neue Bus-Adresse wird in den Messgeratespeicher Ubertragen.
> Mit OK bestéatigen
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Messgerateparameter andern

In der Ansicht Messgerateparameter konnen Sie die Busadresse und die
Achsadresse des verbundenen Messgerats andern.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
> In der unteren Navigationsleiste auf den den Reiter Messgerateparameter klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software o X
Datei  Hilfe
Positi | oniine-Di T hild (EL) K i | Betriebs usat
M geratepar
Ac des
SET.axisAddress 0
I Obernehmen ] Abbruch
b Frei de |_Autentfizieren | Schrei |
L
|Emas | ECHM323 143367401 @

Abbildung 165: Ansicht Messgeradteparameter

> In die Eingabefelder die gewlinschten Werte eingeben
» Um die Anderungen an das Messgerét zu Ubertragen, auf Ubernehmen klicken
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Nullpunktverschiebung setzen

In der Ansicht Nullpunktverschiebung konnen Sie den Nullpunkt des verbundenen
Messgerats verschieben. Mit der Nullpunktverschiebung passen Sie das
Messgerét achsspezifisch an die Maschine an (z. B. firr die Rotorlageerkennung an
Synchronmotoren).

Voraussetzung: Das Messgerat unterstutzt eine Nullpunktverschiebung.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken

> In der unteren Navigationsleiste auf den den Reiter Nullpunktverschiebung
klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe

Positionsanzeige Online-Diagnose a Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten
Nullpunktverschiebung

j-}) Wahlen Sie aus wie Sie weiter vorgehen wollen und drlicken Sie dann den "Weiter =" Knopf?

0 hritte
Positionsansicht: 0 *

Weiteres Vorgehen:

Auswahl:
@ Nullpunktverschiebung setzen

O Nullpur

< Zurtick weiter > ] | Abbruch |

Nulip i g Sensorik Frei: Authentifizieren Schreibschuiz

| S8R eoss  EQN1337  1263240-02|[@

Abbildung 166: Ansicht Nullpunktverschiebung

Gefahr durch unkontrollierte Achsbewegungen bei einer
Nullpunktverschiebung!

Wenn Sie bei der Nullpunktverschiebung einen falschen Wert wahlen, kann dies
unkontrollierte Bewegungen der Maschinenachsen auslosen. Tod, schwere
Verletzungen oder Gerateschaden kdnnen die Folge sein.

> Herstellerdokumentation der Maschine und des Messgerats beachten

» Nullpunktverschiebung nur aus zwingenden Griinden durchfiihren (z. B.
Austausch eines Drehgebers)

» Nullpunktverschiebung nur bei Stillstand des Messgerats durchfiihren

> Verfahrbereich der Maschine verlassen, bevor Sie eine Nullpunktverschiebung
setzen

» Eine bestehende Nullpunktverschiebung aufheben, bevor Sie eine neue
Nullpunktverschiebung setzen
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Gefahr durch herabfallende Maschinenachsen!

Bei einer Nullpunktverschiebung kénnen nicht gesicherte vertikale oder hangende
Maschinenachsen herabfallen. Tod oder schwere Verletzungen konnen die Folge
sein.

Bevor Sie eine Nullpunktverschiebung setzen:

> Maschinenachsen sichern

» Verfahrbereich der Maschine verlassen

o Bei Langenmessgeraten sollten Sie den Nullpunkt so wahlen, dass
ausschliellich Positionswerte > 0 ausgegeben werden.

0 Eine Nullpunktverschiebung kann einen erneuten Abnahmetest erfordern,
z. B. bei funktional sicheren Applikationen.

o Heben Sie eine bestehende Nullpunktverschiebung auf, bevor Sie eine neue
Nullpunktverschiebung setzen.

Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung aufheben’, Seite 314

Um eine Nullpunktverschiebung zu setzen, bestehen folgende Moglichkeiten:

= Nullpunkt auf aktuelle Position setzen:
Die gewlinschte Position anfahren und diese Position als Nullpunkt tibernehmen

= Nullpunkt auf absolute Position setzen:
Den gewUlnschten Positionswert manuell eingeben

Welche Optionen fir die Nullpunktverschiebung verfiigbar sind, ist
abhangig vom verbundenen Messgerat.
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Nullpunkt auf aktuelle Position setzen
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Nullpunktverschiebung klicken

> Im Abschnitt Weiteres Vorgehen die Option Nullpunktverschiebung setzen
wahlen

Auf Weiter klicken
Die Adjusting and Testing Software zeigt Hinweise zur Nullpunktverschiebung an.
Auf Ja klicken

Im Abschnitt POS1 zeigt die Adjusting and Testing Software die aktuelle Position
an.

Die gewlinschte Position anfahren
> Im Abschnitt Art der Nullpunktverschiebung die Option aktuelle Position wahlen

VvV v Vv VY

v

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Positi ige Online-Di =t T ild (EL) K i Assi

Nullpunktverschiebung
Status
@ reer @ warmrgen @ Prowicl @ Dbestragang
POS1
Messwertansicht  10214647676160 Messschritte
Postionsansicht: 2379 U 101.87753°

Art der Nullpunktverschiebung
Setze auf

® aktuelle Position
O Position absolut
< Zuriick | Setzen ] | Abbruch |
Ubersicht B i M a I, i Sensorik Freischaltcode Authentifizieren Schreibschutz
C]

|8 ems:  EQN1337  1263240-02|[@
Abbildung 167: Ansicht Nullpunktverschiebung mit gewahlter Option aktuelle Position

» Um die Anderung an das Messgerat zu Ubertragen, auf Setzen klicken
> Die aktuelle Position wird als neuer Nullpunkt im Messgerat gespeichert.
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Nullpunkt auf absolute Position setzen
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Nullpunktverschiebung klicken

> Im Abschnitt Weiteres Vorgehen die Option Nullpunktverschiebung setzen
wahlen

> Auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Hinweise zur Nullpunktverschiebung an.
> Auf Ja klicken
>

Im Abschnitt POS1 zeigt die Adjusting and Testing Software die aktuelle Position
an.

> Im Abschnitt Art der Nullpunktverschiebung die Option Position absolut wahlen

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe

Positionsanzeige Online-Diagnose a Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten

Nullpunktverschiebung
Status
O retler @ wanungen @ Protoiol () Dbertragung
POS1
Messwertansicht:  10214647679744 Messschritte
Positionsansich: 2379 U 101.87783°
Art der Nullpunktverschiebung

Setze auf
O aktuelle Position

® Position absolut

Setzen auf Position absolut

s hiebung in
Position akiuelle Position innerhalb
Umdrehung [Umdrehungen] der Umdrehung []
o | 0
v
< >
0 i B i a Nullg i Sensorik Frei: Authentifizieren Schreibschuiz

CIEN
|EEBR  soss EQN1337  1263240-02|[@
Abbildung 168: Ansicht Nullpunktverschiebung mit gewahlter Option Position absolut

> Der Abschnitt Setzen auf Position absolut wird angezeigt.

> Die Einheit der Eingabefelder ist messgerateabhangig: Mikrometer oder Grad und
ggf. Umdrehung.

» Um ggf. die Einheit auf Schritte umzustellen, den Haken setzen vor
Nullpunktverschiebung in Schritten
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[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige Online-Diagnose S Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten

Nullpunktverschiebung
Status
@ e @ wanungen @ protot @) Ortracung

POS1

Messwertansicht:  10214647679616 Messschritte

Postonsansicht: 2379 U 101.87782°
Art der Nullpunktverschiebung

Setze auf

O aktuelle Position
® Position absolut

Setzen auf Position absolut
Nullpunkiverschiebung in Schritten
Posttion [Schritte]

\ < Zurtick I G I Abbruch I

Ubersicht B i i

Nuli i Sensorik Freischalicode Authentifizieren Schreibschutz
CIEY
|&bas | EQN1337 | 1263249-02| @

Abbildung 169: Ansicht Nullpunktverschiebung mit gewahlter Option Nullpunktverschiebung
in Schritten

Safety

> Positionswert in der entsprechenden Einheit eingeben
» Um die Anderung an das Messgerét zu Ubertragen, auf Setzen klicken
> Die aktuelle Position wird als neuer Nullpunkt im Messgerat gespeichert.
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Nullpunktverschiebung aufheben

In der Ansicht Nullpunktverschiebung konnen Sie den Nullpunkt auf den
Auslieferungszustand des Messgerats zurlicksetzen.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Nullpunktverschiebung klicken

> Im Abschnitt Aktuelle Nullpunktverschiebung wird der aktuelle Nullpunkt
angezeigt.

Wenn der angezeigte Wert ungleich Null ist, liegt eine
Nullpunktverschiebung vor.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Positi ige Online-Di a T ild (EL) K
Nullpunktverschiebung
J}) Wahlen Sie aus wie Sie weiter vorgehen wollen und driicken Sie dann den "Weiter >" Knopf?

Al

0 M hritte

Positionsansicht: 0 °

Weiteres Vorgehen:

Auswahl:
O Nullpunktverschiebung setzen

® Nullpunk hieb ifheb

< Zuriick | Weiter > ‘ ‘ Abbruch ‘

hutz
CIEY

|EEEe  eos:  EQN1337  1263249-02|[@

Abbildung 170: Ansicht Nullpunktverschiebung bei bestehender Nullpunktverschiebung

B i M a I i Sensorik Frei di tifizieren

» Im Abschnitt Weiteres Vorgehen die Option Nullpunktverschiebung aufheben
wahlen

Auf Weiter klicken

>

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Hinweise zur Nullpunktverschiebung an.
> Auf Ja klicken
>
>

Um die Anderung an das Messgerét zu bertragen, auf Ja klicken
Die Nullpunktverschiebung wird zurlickgesetzt.
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Sensorparameter anpassen

In der Ansicht Sensorik konnen Sie die Sensorparameter anpassen
(messgerateabhéangig).

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Sensorik klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Positi i Online-Di a T ild (EL) K
Sensorik
FID Name: Kennlinie Sensortyp: Sensor deaktivieren: Angeschlossener Sensortyp:
SET.formatSensorX SET. orxX SET. X
SENSOR_TEMP_MAX  Temperatur "‘i [ deaktivieren | 2: priooo 2
SENSOR_TEMP_INT Temperatur V‘ [ deaktivieren ‘ 1: RKTY84-130 ~
SENSOR_TEMP_M1 PT1000 v'} [ deaktivieren ‘ 2: PT1000 v

Temperaturwamschwelle (SENSOR_TEMP_INT)

XSET.tempWarnLevel ﬂc @1

Obernehmen | | Abbruch |

Ubersicht B ieb M stead Nullg

Sensorik Freischaltcode Authentifizieren Schreibschutz

|EEEe Eos:  EQN1337  1263249-02| @

Abbildung 171: Ansicht Sensorik

Das abgebildete Beispiel zeigt einen Drehgeber mit einem externen und
einem internen Temperatursensor. Welche Sensoren und Werte in der
Ansicht Sensorik angezeigt werden, ist abhangig vom verbundenen
Messgerat.

@ Weitere Informationen zu EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.

Anzeige Beschreibung
FID Name Name des Sensors (FID = Frame Identifier)
SENSOR_TEMP_MAX Ubertréagt den hochsten Messwert der Senso-

ren SENSOR_TEMP_M1, SENSOR_TEMP_M2 und
SENSOR_TEMP_M3

Standardeinstellung: Temperatur

Die Einstellung ,Reserviert” wird derzeit nicht unter-
stutzt und hat keine Auswirkung.

SENSOR_TEMP_INT Ubertragt den Messwert eines internen Temperatur-
sensors

Standardeinstellung: Temperatur

Die Einstellung ,Reserviert” wird derzeit nicht unter-
stltzt und hat keine Auswirkung.

SENSOR_TEMP_M1 Ubertragt den Messwert eines externen Temperatur-
SENSOR_TEMP_M2 sensors

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025 315


http://www.endat.de

Messgerat mit serieller Schnittstelle vom Typ EnDat 3 priifen | EnDat 3-Priifungen durchfiihren

Anzeige

Beschreibung

SENSOR_TEMP_M3

Auswahl der Auswertekennlinie fur den jeweiligen
Temperatursensor (sensorabhangig)

Die Einstellung ,Reserviert” wird derzeit
nicht unterstitzt und fuhrt zur Ubertragung
ungdltiger Daten.

Kennlinie Sensortyp

Auswahl der vom Sensor unterstitzten Auswerte-
kennlinie, bei Temperatursensoren z. B. KTY84-130
oder PT 1000

Sensor deaktivieren

Deaktiviert den Sensor; Messgerat Ubertragt keinen
Messwert des Sensors

In der Ansicht Sensoren und in der Ansicht Typen-
schild (EL) erscheint beim jeweiligen Sensor die
Angabe "deaktiviert".

Angeschlossener Sensor-
typ

Anzeige des verbauten Sensortyps

Der Wert dient der Information und hat keine funktio-
nale Auswirkung.

Der Wert "0: Keine Angabe" zeigt an, dass Uber den
Sensortyp keine Information vorliegt.

Temperaturwarnschwelle
(SENSOR_TEMP_INT)

Bedienelemente

Einstellung, ab welchem Temperaturwert das
Messgerat eine Warnung ausgibt

Symbol

Funktion

"B

Parameter anpassen

Messwert in Celsius oder Fahrenheit anzeigen

Schaltet die Messwertanzeige von Celsius auf Fahren-
heit oder von Fahrenheit auf Celsius um

> Bei externen Temperatursensoren in der Spalte Kennlinie Sensortyp die
zutreffende Kennlinie auswahlen

» Um die Datenlibertragung fiir einzelne Sensoren zu deaktivieren, in der Spalte
Sensor deaktivieren den Haken setzen

> Ggf. im Abschnitt Temperaturwarnschwelle (SENSOR_TEMP_INT) den
gewdinschten Wert eintragen

» Um die Anderungen an das Messgerét zu tibertragen, auf Ubernehmen klicken

Einheit umschalten

B

» Um bei Temperaturanzeigen zwischen Celsius und Fahrenheit
umzuschalten, in der Bedienleiste auf Messwert in Celsius

oder Fahrenheit anzeigen klicken
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Freischaltcode setzen und dndern (SETPASS)

In dieser Ansicht konnen Sie den Freischaltcode flir die Authentifizierung einer
Benutzerebene einmalig setzen oder einen bereits vorhandenen Freischaltcode
andern. Sie konnen den Freischaltcode direkt eingeben oder eine .BAT-Datei

zur Berechnung verwenden. Wenn ein Freischaltcode erfolgreich gesetzt oder
geandert wird, erfolgt automatisch eine Authentifizierung mit der entsprechenden
Benutzerebene.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken

» Inder unteren Navigationsleiste auf den Reiter Freischaltcode (SETPASS)
klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Positi i Online-Di a T ild (EL) K

Freischaltcode setzen/andern (SETPASS)

i‘ Hier kann der Freischaltcode fiir die Authentifizierung einer B bene geset: andert werden.
Es kann zur Berechnung eine .BAT-Datei verwendet, oder der Freischaltcode direkt eingegeben werden.

Erstmalige Eingabe
Freischaltcode
® erstmalig setzen

O &ndemn

Freischalicode
Benutzerebene: hm}iv.‘
Freischaltcode
@® {iber .BAT berechnen (C:AATS\AtsAuthCalcPassE3.bat)
O manuelle Eingabe

Ubersicht B i M a d Nullp i Sensorik Frei tifizieren Schreibschutz.

CIY
|EEEH  ems:  EQN1337  1263249-02|[@
Abbildung 172: Ansicht Freischaltcode (SETPASS) setzen

Anzeige Beschreibung

Benutzerebene Auswahlmenu zur Wahl der gewlnschten Benutzer-
ebene (OEM2 oder OEM1). In der Benutzerebene USER
findet keine Authentifizierung statt, da sich das Geréat
nach dem Booten immer in der Benutzerebene USER
meldet.
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Anzeige Beschreibung

Freischaltcode Legen Sie die .BAT-Datei mit der Bezeichnung AtsAuth-
- iiber .BAT berech- CalcPassE3.bat unter C:\ATS\AtsAuthCalcPassE3.bat
nen (C:\ATS\AtsAuth-  ab.

CalcPassE3.bat) Die .BAT-Datei ist mit einem Rechenalgorithmus, einem

Link oder einem festen Passwort hinterlegt. Die Definiti-
on dazu muss durch den Maschinenhersteller erfolgen.

Die Datei wird von der Adjusting and Testing Software
aufgerufen und gibt ein Passwort aus.

Es wird empfohlen den Algorithmus basierend auf der
Seriennummer des Messgerats zu definieren, da dies
eine eindeutige Nummer ist. Die Seriennummer steht
neben anderen Informationen als Ubergabeparameter in
der .BAT zur Verfligung.

® Ubergabeparameter: String mit EL.deviceSerial,
EL.deviceldent, EL.deviceName

B Rluckgabeparameter: Passwort als Dezimalzahl mit
maximal 32-Bit

Ein Beispiel flr die .BAT Datei (nur die Hiille, ohne
Algorithmus) finden Sie im Dateipfad, in dem auch die
Angaben zu den Protokollen abgelegt sind.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen’,

Seite 59
Freischaltcode Manuelle Eingabe einer Zahl (max. 32 Bit) tber das
- manuelle Eingabe Eingabefenster.

Freischaltcode einmalig setzen

»
>
>

>
>

Unter Einmalige Eingabe auf einmalig setzen klicken
Gewlnschte Benutzerebene auswahlen

Auf Freischaltcode liber .BAT berechnen klicken
oder

Auf Freischaltcode manuelle Eingabe klicken. Hier konnen Sie Uber das
Eingabefenster einen neuen Freischaltcode eingeben.

Auf Speichern klicken
Das Ergebnis wird durch eine entsprechende Meldung angezeigt.

Freischaltcode d@ndern

>
>
>

318

Unter Einmalige Eingabe auf andern klicken
Menu zur Eingabe des alten Freischaltcodes wird eingeblendet.

Unter Alter Freischaltcode die Benutzerebene des alten Freischaltcodes
auswahlen

Auf Freischaltcode manuelle Eingabe klicken. Hier konnen Sie Uber das
Eingabefenster den alten Freischaltcode eingeben.

Unter Freischaltcode die Benutzerebene des neuen Freischaltcodes auswahlen.
Zur Authentifizierung muss bei Alter Freischaltcode mindestens die gleiche oder
eine dariiber liegende Benutzerebene (OEM2, OEM1) ausgewahlt sein.

Auf Freischaltcode iliber .BAT berechnen klicken
oder
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> Auf Freischaltcode manuelle Eingabe klicken. Hier konnen Sie Uber das
Eingabefenster einen neuen Freischaltcode eingeben.

> Auf Speichern klicken
> Das Ergebnis wird durch eine entsprechende Meldung angezeigt.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Positionsanzeige Online-Diagnose = S

Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten

Freischaltcode setzen/dndern (SETPASS)
( ’:_ Hier kann der Freischaltcode fiir die / i g einer B ene geset a werden.
Es kann zur Berechnung eine .BAT-Datei verwendet, oder der Freischaltcode direkt eingegeben werden.
Erstmalige Eingabe
Freischaltcode
O erstmalig setzen

® andern

Alter Freischalicode

Freischalicode
Benuzercbere: Benuzercbene:
Freischaltcode Freischaltcode

O iiber .BAT berechnen @ (iber .BAT berechnen (C:\ATS\AtsAuthCalcPassE3.bat)

@® manuelle Eingabe O manuelle Eingabe

Freischaltcode (dezimal)

Speichom ] | Abbruch |
Ubersicht B i a i Sensorik Freischaltcode Authentifizieren Schreibschutz

|&bm:  EQN1337  12632490-02|[@

Safety

Abbildung 173: Dialog Freischaltcode (SETPASS) dandern
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Authentifizieren (AUTH)

In dieser Ansicht konnen Sie sich fiir ein Messgerat mit einem Freischaltcode
authentifizieren. Die aktuelle Benutzerebene kann umgeschaltet werden. Der
Freischaltcode kann manuell als Passwort eingegeben werden. Ebenso kann eine
automatische Passwortgenerierung Uber eine .BAT-Datei erfolgen.

Weitere Informationen: "Freischaltcode setzen und &ndern (SETPASS) ", Seite 317
» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Authentifizieren (AUT) klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x

Datei  Hilfe

Positionsanzeige Online-Diagnose a Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten

Authentifizieren (AUTH)

1‘_ Der Dialog dient zum Authentifizieren des Benutzers (ber einen Freischaltcode.
Dadurch kann die aktuelle Benutzerebene umgeschaltet werden.

Freischaltcode
Benutzerebene:
Freischaltcode
O {iber .BAT berechnen (C:\ATS\AtsAuthCalcPassE3.bat)
® manuelle Eingabe

Freischaltcode (dezimal)

AUTH | | Abbruch |

U i B i al [, i Sensorik Frei Authentifizieren Schreibschutz

CIEN

EQN1337 | 1263249-02| @

Abbildung 174: Ansicht Authentifizieren (AUTH)

Bei der Authentifizierung gehen Sie wie folgt vor:

» Auf das Auswahlmeni der Benutzerebene klicken

> Das Auswahlmeni wird geoffnet.

> Gewdlnschte Benutzerebene wahlen

> Auf Freischaltcode iiber .BAT berechnen klicken
oder

> Auf Freischaltcode manuelle Eingabe klicken. Hier konnen Sie Uiber das
Eingabefenster eine Zahl eingeben.

> Auf AUTH klicken
Die Authentifizierung wird gestartet.
> Das Ergebnis wird durch eine entsprechende Meldung angezeigt.

v
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Schreibschutz setzen (PROTECT)

In dieser Ansicht konnen Sie einen Schreibschutz fir bestimmte Speicherbereiche
setzen. Zuvor mussen Sie sich mit der entsprechenden Zugriffsebene
authentifizieren.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Konfiguration klicken
» In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Schreibschutz (PROTECT) klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = [m] X

Datei  Hilfe

Positi i Online-Di T ild (EL) K

Schreibschutz setzen (PROTECT)

.. Hier kann fiir eine Zugriffsebene der Schreibschutz eines Speicherbereichs oder der Nullpunktverschiebung (XSET.offsetPos) gesetzt werden.
1 /) Der Anwender muss sich davor mit der entsprechenden, oder mit einer héheren Zugriffisebene authentifizieren.
Erst nach richtiger Authentifizierung wird die Auswahl zum Setzen des Schreibschutzes freigegeben.

Schreibschutz
Speicherbereich aktueller Schreibschutz Zugriffsebene Schreibschutz
SET keiner ‘ TSER v ‘ [setzen
XSET keiner [usER v Osetzen
XSET.offsetPos gesetzt | acclevel: OEM1 ‘USER v‘ Ischen
LPFSET keiner ‘USER v‘ [setzen
OEM1 keiner [oser v|  Osetzen
OEM2 keiner ‘nsm v ‘ [setzen
OEM3 keiner [usER ~ [sstzen
Ubersicht B i M Atead Nullg i Sensorik Freischaltcode Authentifizieren Schreibschutz
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Abbildung 175: Ansicht Schreibschutz setzen (PROTECT)

Spalte Beschreibung

Speicherbereich Speicherbereiche, fiir die ein Lese- oder Schreibschutz
gesetzt werden kann.

Aktueller Schreib- Anzeige des aktuellen Schreibschutzes des Speicher-

schutz bereichs

Zugriffsebene Auswahl der Zugriffsebene, mit der ein Schreibschutz

fur den jeweiligen Speicherbereich gesetzt wird.

Vor der Auswahl der Zugriffsebene missen Sie sich
authentifizieren (Weitere Informationen: "Authentifizie-
ren (AUTH)", Seite 320).

Fir alle Speicherbereiche wird automatisch die Zugriffs-
ebene gewahlt, mit der Sie sich authentifiziert haben.
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Spalte Beschreibung
Schreibschutz / Setzen oder Loschen des Lese- oder Schreibschutzes
Leseschutz flr den jeweiligen Speicherbereich.

Besonderheiten:

= Die Auswahlbox ist disabled, wenn die Authentifizie-
rungsebene niedriger ist als die Authentifizierung der
Zugriffsebene

= Die Auswahlbox ist disabled, wenn bei einem
bestehenden Schreibschutz / Leseschutz die
Zugriffsebene hoher ist als die aktuelle Authentifizie-
rungsebene

B Ein bestehender Schreibschutz / Leseschutz kann
nicht um eine Zugriffsebene erhoht werden. Loschen
Sie den Schreibschutz / Leseschutz und setzten Sie
ihn neu

= Die Nullpunktverschiebung (NPV) kann mit einer
anderen Zugriffsebene geschitzt werden als der
XSET-Bereich. Das funktioniert nur, wenn die NPV
als erstes (oder gleichzeitig mit dem XSET-Bereich)
gesetzt wird. Wenn erst der gesamte XSET-Bereich
geschutzt wird, kann im Anschluss die NPV nicht
mehr separat geschitzt werden

Um einen Schreibschutz / Leseschutz zu setzen, gehen Sie wie folgt vor:

>

In der Spalte des gewiinschten Speicherbereichs unter Zugriffsebene auf das
Auswahlmenu klicken

Das Auswahlmenl wird geoffnet.
Zugriffsebene wahlen

In der Spalte des gewinschten Speicherbereichs unter Schreibschutz /
Leseschutz auf setzen klicken

Das Ergebnis wird durch eine entsprechende Meldung angezeigt.

Das Setzen eines Schreibschutzes, besonders eines Leseschutzes, kann
zu Problemen beim Betrieb des Messgerats fiihren. Daher kann fiir den
Leseschutz die Zugriffsebene "MANUFACTURER" nicht gesetzt werden.
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12.2.7 Ansicht Assistenten

In der Ansicht Assistenten konnen Sie die Assistenten-gestltzten Vorgange starten,
z. B. die Functional-Safety-Gerateprifung (messgerateabhangig).

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Assistenten klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

o x
Datei Hilfe
Positi eige Online-Di M a IS S Typenschild (EL) Konfiguration Assistenten
Assistenten
- Assistent "Functional-Safety” Geratepriifung
L_Jbers|d1l Functional-Safety Gerdtepriifung
LIS
BB @ess | EQN1337 126324002 @

Abbildung 176: Ansicht Assistenten

Die Ubersicht zeigt die verfligharen Assistenten.

> Um einen Assistenten zu starten, in der unteren Navigationsleiste auf den
jeweiligen Reiter klicken

Funktionale Sicherheit des Messgerits priifen

Mit dem Assistenten fiur die Functional-Safety-Geratepriifung konnen Sie
sicherheitsrelevante Funktionen von Messgeraten prifen. Der Assistent flihrt Sie
durch die erforderlichen Schritte.

0 Ob das Messgerat Funktionale Sicherheit unterstutzt, erkennen Sie am
Typenschild des Messgerats.

Weitere Informationen: "Typenschild’, Seite 64

o Wenn die Functional-Safety-Geratepriifung zu Fehlern fihrt, entspricht
das Messgerat nicht den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit. Die
Reparatur darf nur durch den HEIDENHAIN-Service erfolgen.

o Fuhren Sie nach der Installation und dem Austausch von Functional-

Safety-Komponenten einen erneuten Abnahmetest nach den Vorgaben des
Maschinenherstellers durch.

@ Weitere Informationen zu EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.
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> Auf den Reiter Assistenten klicken
> In der unteren Navigationsleiste auf den Reiter Functional-Safety-Geratepriifung
> Die Functional-Safety-Geratepriifung wird gestartet
> Die Adjusting and Testing Software priift die sicherheitsrelevanten
Speicherbereiche
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - [m} X
Datei  Hilfe
Positionsanzeige | Online-Diagnose | Messgeratestatus | Sensoren | Typenschild (EL) | Konfiguration Assistenten
"Functional-Safety” Messgerat ﬁbe[prﬁfen
Uberpriifung der sicherheil
6 Die Uberprifung der si i pei im a i ist greich verlaufen.
< Zuriick | | Weiter > | ‘ Abbruch |
Ubersicht_ Functional-Safety Gerdtepriifung |
|EEEH | ems: EQN1337  1263249-01|[@

Abbildung 177: Prifung der sicherheitsrelevanten Speicherparameter

Priifung der sicherheitsrelevanten Speicherparameter

Die Adjusting and Testing Software prift die sicherheitsrelevanten
Speicherparameter (Priifung XEL.safetyCsPos1) auf Konsistenz.

> Der Assistent zeigt das Ergebnis des Speichervergleichs an
» Um fortzufahren, auf Weiter klicken
> Der Assistent zeigt Hinweise zur Stetigkeitspriifung an
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Uberpriifung der funktionalen Sicherheit

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Il 9 9

Datei Hilfe

Positi eige Online-Di; a IS T ild (EL) K

"Functional-Safety” Messgerét liberpriifen

Stetigkeitsprifung und sicherer Datenvergleich

i Um ein kraftiges M gebnis zu ist der groRtmogliche Verfahrbereich zu durchfahren.
Der zuriickgelegte Weg wird in einer V i ige in % it

Es darf die maximale Geschwindigkeit v = 1563 U/min nicht dberschritten werden,
da es sonst zu Positionsspringen aufgrund der zu hohen Geschwindigkeit kommen kann.

< Zuriick | | Weiter > ] [ Abbruch |

CIS

BB =as | EQN1337 126324002 @

Ubersicht Functional-Safety Gerateprifung

Abbildung 178: Hinweise zur Prifung

Bei der Uberpriifung der funktionalen Sicherheit werden folgende Tests
durchgefihrt:

B (CSS-Test
SOL-Test
SF-Status
AA-Test
Data-Test
WD-Test

FDS-Test (Zwangsdynamisierung; Test der Uberwachungsfunktion im
Messgerét)

Zusatzlich wird eine Stetigkeitsprifung durchgefiihrt: Messgerate, die Funktionale
Sicherheit unterstitzen, geben zwei Positionswerte aus, die hochaufgeloste

Position 1 und eine niedriger aufgeloste Position 2. Bei der Stetigkeitspriifung
skaliert die Adjusting and Testing Software den Positionswert 1 auf die Auflésung
des Positionswerts 2 und prift die Stetigkeit beider Werte. Die Stetigkeitspriifung gilt
als bestanden, wenn der maximale Positionssprung eine Abweichung < 1 ergibt.

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken
> Der Assistent zeigt die Ansicht zur Durchfiihrung der Messung an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software e o x
Dstei  Hilfe
Positi i Online-Di: a T ild (EL)

"Functional-Safety” Messgerat uberprifen
Status und Dateniiberwachung
@ rsc () renler () warmungen () Protokol () Obertragung

POS1

Y4 14468598

| b 181500

Stetigkeit
skalierter Positionssprung - max skalierter Positionssprung - aktuell
U.U UIU
Bereich
100.0 % % \
[ | e — | ——
Ubersicht Functional-Safety Gerdteprii

&

EEER feac EQN1337  1263240-02|[@

Abbildung 179: Ansicht Messung der Stetigkeitsprifung

Darstellung Beschreibung

Status und Datenitiberwa- ~ Weitere Informationen: "Beschreibung der Statusan-
chung zeigen', Seite 287

POS1 Positionswert 1, hochauflosend

P0OS2 Redundanter Positionswert 2, niedriger auflosend

POS2 wird invertiert Gbertragen. Fir eine verein-
fachte Darstellung wird POS2 jedoch nicht invertiert
angezeigt.

Stetigkeit Wahrend der Messung erfasste Abweichung

® skalierter Positionssprung - max:
maximale Abweichung

® skalierter Positionssprung - aktuell:
aktuelle Abweichung

Geschwindigkeitsreserve  Verbleibende Geschwindigkeitsreserve, bis die
maximale Verfahrgeschwindigkeit erreicht ist

Einheit: Prozent

Bei einer Geschwindigkeitsreserve

von 0 % ist die maximale
Verfahrgeschwindigkeit erreicht. Die
maximale Verfahrgeschwindigkeit darf
nicht Uberschritten werden, da dies zu
Positionsspriingen flihren kann.
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Darstellung Beschreibung

Erfasster Bereich Erfasster Verfahrweg
Einheit: Prozent

Der Verfahrweg wird aus dem Messgeratespeicher
oder aus der Messgerate-Datenbank ausgelesen
(messgerateabhangig).

Bedienelemente

Symbol Funktion
=k Messwerte anzeigen
Zeigt den Messwert in Schritten an

I . Positionswerte anzeigen
Rechnet den Messwert in eine Position um
Einheit: Mikrometer oder Grad (messgerateabhangig)

> Den gesamten Messbereich verfahren
> Der Fortschrittsbalken zeigt den Verfahrweg in Prozent an

Bei angebauten Messgeraten kann der Verfahrweg begrenzt sein,
sodass der Fortschrittsbalken 100 % nicht erreicht. Priifen Sie in diesem
Fall den groRtmaoglichen Verfahrweg.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hiffe

Positi ige Online-Di; a T ild (EL)
"Functional-Safety" Messgerat uberprufen
Status und Dateniiberwachung

e FSC 6 Fehler e Warmungen e Protakoll e Ubertragung

POS1

Umdrehung Winkel [Grad]
POS2
Umdrehung Winkel [Grad]

) 1312500

Stetigkeit
skalierter Positionssprung - max skalierter Positionssprung - aktuell
U.U U.U
Bereich
100.0 % o0 ‘
’Tﬁz < Zurick | [ Weiter > ] [ Abbruch |
Ubersicht Functional-Safety Gerétepri

N

S Eoas | EQN1337  1263240-02 @

Abbildung 180: Ergebnis der Stetigkeitspriifung
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o Bei der Zahleranzeige kdnnen Sie zwischen Messwertansicht und
Positionsansicht wechseln.

Weitere Informationen: "Zwischen Messwertansicht und Positionsansicht
wechseln', Seite 289

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken
> Der Assistent zeigt die Ergebnisse der Functional-Safety-Geratepriifung an

Ergebnis der Functional-Safety-Geratepriifung

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - B X
Datei  Hilfe
Positi ige Online-Di; a T ild (EL)
"Functional-Safety" Messgerat uberprufen
Functional-Safety Prafungen
o =
Testergebnis
Q Die U i der si i i im & i ist
Safety Status
— < V) V) 0
Q CSS-Test SOL-Test SF-Status AA-Test SET . axisAddress
Safety Tests
—— V) V) V)
Q Data-Test FDS-Test WD-Test DU-Fehler
Stetigkeitspriifung
Testergebnis max. skalierter Positionssprung Erfasster Bereich
Q 0.0 100.0 %
U und ate Status
Status
T V) V) V)
0 Fehler Wamungen Protokoll Obertragung
’?’| < Zurack | | Ende _Abbruch
UObersicht Functional-Safety Geré
S Eoas | EQN1337  1263240-02 @

Abbildung 181: Ergebnis der Functional-Safety-Gerateprifung

Die Qbersicht fasst die Ergebnisse der Functional-Safety-Gerateprifung zusammen.
Die Ubersicht ist in folgende Abschnitte unterteilt:

= Functional-Safety-Priifungen: Funktionen, die flr die Funktionale Sicherheit
erforderlich sind

= Ubertragungs- und Messgerite-Status: Funktionen, die sich nicht auf die
Funktionale Sicherheit auswirken

Darstellung Beschreibung

Uberpriifung der Ergebnis des Speichervergleichs
Speicherparameter

Safety Status Statusprifung der Safety-Pakete

Safety Tests Komplexe Priifablaufe, z. B. Priifung Gber mehrere

Abfragezyklen oder Safety-Pakete

m DU-Fehler: sicherheitsrelevante messgerateinterne
Fehler
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Darstellung Beschreibung

Stetigkeitsprifung Ergebnis der Stetigkeitspriifung
= max. Differenz: maximale Abweichung des
skalierten Positionswerts 1 von Positionswert 2
m  Erfasster Bereich: bei der Priifung verfahrener

Messbereich
Einheit: Prozent

Wenn der erfasste Bereich weniger als 5 %
betragt, wird das Ergebnis in Rot angezeigt.
FUr eine Beurteilung des Messgerats in

der jeweiligen Applikation muss jedoch
immer der maximale Verfahrbereich geprtift

werden.
Ubertragungs- und 0 Die im Abschnitt Status dargestellten
Messgeratestatus Tests entsprechen den Statusanzeigen der

Positionsanzeige.

Weitere Informationen: "Statusanzeigen der
Positionsanzeige", Seite 287

o Rote Werte oder Symbole weisen auf eine Fehlfunktion des Messgerats hin.

Symbole
Symbole zeigen an, mit welchem Ergebnis der jeweilige Test durchgeflihrt wurde:

Symbol Beschreibung
@ m Test verlief fehlerfrei

e ® Test ergab Fehler

Das Symbol in der ersten Spalte steht flr das Gesamtergebnis der Zeile.

Bedienelemente

Symbol Funktion

Q Statusinformationen anzeigen

Zeigt eine Ubersicht aufgetretener Fehler und
Warnungen an

H Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Weitere Informationen: "Protokoll speichern’,
Seite 339
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Statusinformationen anzeigen

Q » Um die vom Messgerat Ubermittelten Statusinformationen
aufzurufen, auf Statusinformationen anzeigen klicken

Wenn Sie stattdessen auf den Reiter Messgeratestatus klicken, wird die
Functional-Safety-Prifung beendet.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O x
Datei Hilfe

Positi eige Online-Di; a IS T ild (EL) K

| Fehlerklasse Fehlerkennung Fehlerursache Anzahl

Das Messgerat arbeitet storungsfrei

oHE

BB s EQN1337 126324002 @

Abbildung 182: Ansicht Messgeratestatus

Bedienelemente

Symbol Funktion
o Zur Ubersicht zuriickkehren
Wechselt zur Ergebnislbersicht der Functio-

nal-Safety-Gerateprifung

I ; Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern des Protokolls in
einer PDF-Datei

Zur Functional-Safety-Geratepriifung zuriickkehren

o » Um zur Functional-Safety-Gerateprifung zurtickzukehren, auf
Zur Ubersicht zuriickkehren klicken

Vorgehen bei Fehlern
Wenn die Functional-Safety-Geratepriifung zu Fehlern fiihrt, gehen Sie wie folgt vor:
> Functional-Safety-Gerateprifung abbrechen und Protokoll speichern

> Statusmeldungen zurlcksetzen
Weitere Informationen: "Statusmeldungen zuriicksetzen', Seite 300

> Functional-Safety-Geratepriifung erneut durchfiihren
» Wenn die Priifung erneut zu Fehlern fihrt, den HEIDENHAIN-Service kontaktieren
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12.2.8 Ansicht Betriebszustandsdaten

Die Ansicht Betriebszustandsdaten zeigt vom Messgerat Gibermittelte
Informationen zu den Betriebszustanden und zu den Extremwerten an. Abhangig
vom Messgeratetyp werden weitere alarmgetriggerte Daten Ubertragen.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Betriebszustandsdaten klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing
Datei Hilfe

- o x

Positic i | Online-Di; | !

Typenschild (EL) | Konfiguration | Assistenten Betriebszustandsdaten
Betriebszustandsdaten:

- Daten
- Histogramme
- Extremwerte zuriicksetzen

l:lbersichti Daten | Hi E zurii

|EER  eows EQI1134 1334659-11|[@

Abbildung 183: Ansicht Betriebszustandsdaten

Der Reiter Betriebszustandsdaten umfasst folgende Ansichten:
= Ubersicht

= Daten
= Histogramme
= Extremwerte zuriicksetzen

» Um zwischen den Ansicht zu wechseln, in der unteren Navigationsleiste auf den
jeweiligen Reiter klicken
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Daten des Datenloggers anzeigen
» Um die Ansicht Dateninhalte des Datenloggers aufzurufen, auf den Reiter Daten

klicken

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

- [m} x

Positionsanzeige | Online-Di; | M Ty (EL) | Konfiguration | Assistenien Betriebszustandsdaten
Dateninhalte des Datenloggers

Bedeutung wert Einheit Zeitstempel fa
Status

Anzahl Schreibzugriffe auf OEM Speicher 0

Anzahl Neustarts 60

Betriebszustandsdaten

Betriebszeit 25:09:54

Aktive Zeit 0:01:22

Fahrleistung 112 Umdrehungen

‘Anzahl Reversierungen 156

Anzahl Hiibe 79

Extremwerte

Max. Geschwindigkeit 442 50 /min 20:44:49

Max. Beschleunigung 1106.84 rad/s* 20:45:01

Max. interne Temperatur 409 *c 22:46:56

Min. interne Temperatur 40.9 e 23:38:12

Max. externe Temperatur 730.9 ° 20:42:17

Max. Anbaumar 4.005 mm 20:42:17

Ain 709 e 2 2
& s
Ubersicht  Daten | Hi B zuriicksetzen

EQI1134 | 1334659-11 | @

=

Abbildung 184: Ansicht Dateninhalte des Datenloggers

Abschnitt Status

Anzeige

Beschreibung

Anzahl Schreibzugriffe
auf den OEM Speicher

Anzahl der Schreibzugriffe auf OEM1, OEM2 und
OEM3 innerhalb der gesamten Betriebszeit

Anzahl der Neustarts des
Messgerates

Anzahl der Neustarts innerhalb der gesamten
Betriebszeit

Abschnitt Betriebszustandsdaten

Anzeige Beschreibung
Betriebszeit Gesamte Zeit, in der das Messgerat eingeschaltet war
Aktive Zeit Gesamte Zeit, in der das Messgerat eingeschaltet und

in Bewegung war

Fahrleistung

Verfahrstrecke des Messgerats innerhalb der gesam-
ten Betriebszeit

Anzahl Reversierungen

Anzahl der Richtungswechsel des Messgerats inner-
halb der gesamten Betriebszeit

Anzahl Hibe

Definition eines Hubs: Nach Bewegung des einge-
schalteten Messgerats und anschlieRendem Still-
stand wird das Messgerat weiter in dieselbe Richtung
bewegt.
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Abschnitt Extremwerte

Das Messgerat Ubertragt die gespeicherten Extremwerte der folgenden Messgrofien:
® Max. Geschwindigkeit (Betrag)

= Max. Beschleunigung (Betrag)

=B Min. interne Temperatur

® Max. interne Temperatur

B Max. externe Temperatur

®  Max. Anbaumal}

= Min. Anbaumal}

Die Extremwerte kbnnen Sie im Messgeratespeicher zuriicksetzen.
Weitere Informationen: "Extremwerte zurlicksetzen", Seite 336

Abschnitt Alarmgetriggerte Daten

Der Abschnitt Alarmgetriggerte Daten zeigt Daten an, die zustandsgetriggert erfasst
werden (messgerateabhangig).

@ Weitere Informationen zu EnDat 3 finden Sie unter www.endat.de.

Daten aktualisieren

IE » Auf Dateninhalte aktualisieren klicken

Q.' > Das Messgerat Ubertragt die aktuellen Daten an die Adjusting
and Testing Software

> Die Anzeige wird aktualiesiert

Histogramme anzeigen

Die Adjusting and Testing Software stellt Messwerte in Form von Histogrammen
grafisch dar. Die Art der Histogramme hangt davon ab, welche Daten und Messwerte
das verbundene Messgerat Ubermittelt. Das in diesem Kapitel beschriebene Beispiel
erlautert das Vorgehen exemplarisch.

» Um die Ansicht Histogramme des Datenloggers aufzurufen, auf den Reiter
Histogramme klicken

> Die Heatmap wird angezeigt
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Heatmap

) HeeNHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software.
Dui ke

| oniine-Di | & Sensoren | Typenschid (EL) | Konfiguration | Assistenten Betriebszustandsdaten

Histogramme des Datenloggers

) Zweidmensi oer i S —— prati dos Messgerdies (SENSOR_TEMP_INT.
Heatmap

8100
Winkelgeschuindigkeit[1min]

2 eatap 5
Ubersicht | Daten_His i

CIE

| | @oas . ECM122 133465012 @

Abbildung 185: Ansicht Histogramme des Datenloggers mit Heatmap

Die Heatmap stellt die Verteilung der Messwerte grafisch dar und gibt
Aufschluss dariber, wie haufig sich das Messgerat in einem bestimmten
Geschwindigkeitsbereich und Temperaturbereich befand.

Darstellung Beschreibung

X-Achse Geschwindigkeit
Einheit: messgerateabhangig

Y-Achse Temperatur
Einheit: Grad

Grlne Felder Je heller die Farbe des Feldes ist, desto mehr
Messwerte liegen in diesem Bereich.

Graue Felder Keine oder wenige Messwerte liegen in diesem
Bereich.

Um den Temperaturbereich anzuzeigen, gehen Sie wie folgt vor.
» In der Heatmap auf ein Histogramm doppelklicken
> Der Temperaturbeich wird angezeigt
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Histogramme T1 bis T8 (Beispiel)

Das Beispiel umfasst die Histogramme T1 bis T8, die die Daten nach den
vorgegebenen Temperaturbereichen aufschlisseln:

" T1:<-10°C

B T2:<15°C

B T3:<50°C

® T4:<85°C

®m T5:<100°C

B T6:<115°C

B T7:<125°C
T8:<=125°C

» Um zwischen den Histogrammen zu wechseln, auf das Auswahlmen klicken, in
dem die aktuelle Option angezeigt wird, z. B. Heatmap

> Gewlnschtes Histogramm wahlen

> Das gewahlte Histogramm wird angezeigt

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe

Positionsanzeige | Online-Di | A & | | Ty ED | K ation | Assistenten Betriebszustandsdaten

Histogramme des Datenloggers

“il) Zweidi ionales Hi Uber die V indigkeit des ates und die interne Temperatur des Messgerétes (SENSOR_TEMP_

Histogramm T5 (85 °C <= T < 100 °C)

o1 T

. |

g

3

2001

&

=

B

&

0.001 3

0.000-
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Abbildung 186: Ansicht Histogramme des Datenloggers mit dem Histogramm T5 (Beispiel)

Darstellung Beschreibung
X-Achse Geschwindigkeit

Einheit: messgerateabhangig
Y-Achse Betriebsstunden

Daten aktualisieren

13 » Auf Dateninhalte aktualisieren klicken

R.' > Das Messgerat Ubertragt die aktuellen Daten an die Adjusting
and Testing Software

> Die Anzeige wird aktualiesiert
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Extremwerte zuriicksetzen

Die gespeicherten Extremwerte konnen Sie aus dem Messgeratespeicher I6schen.
Anschliefend beginnt das Messgerat neu mit der Erfassung von Extremwerten.

» Um die gespeicherten Extremwerte zu I6schen, auf den Reiter Extremwerte
zuriicksetzen klicken

> Auf Zuriicksetzen klicken
» Um das Loschen der Extremwerte zu bestatigen, auf OK klicken
> Die Extremwerte werden geldscht

12.2.9 Ansicht Zusatzfunktionen

Die Ansicht Zusatzfunktionen zeigt die verfligbaren Zusatzfunktionen an.
» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Zusatzfunktionen klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = a
Datei  Hilfe

Positi ige | Online-Di | 4 Typ EL | K i Betrl z
Verfligbare Zusatzfunktionen:

\i“) Um Riickgabewerte zu erhalten, ist vor der Messung immer die entspr. Konfigurations JSON-Datei in den FDYN-Bereich zu laden!

- Schwingungsanalyse (ID 0x1100)

A &

(@B | ECM323 143367401 @

Abbildung 187: Ansicht Zusatzfunktionen

Der Reiter Zusatzfunktionen umfasst folgende Ansichten:
= Ubersicht
= Schwingungsanalyse

» Um zwischen den Ansichten zu wechseln, in der unteren Navigationsleiste auf
den jeweiligen Reiter klicken
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Schwingungsanalyse

In der Ansicht Schwingungsanalyse kann eine Konfiguration fur die
Schwingungsanalyse in das Messgerat geladen werden. Wenn die Konfiguration
erfolgt ist, kann die Messung gestartet werden. Die entsprechenden Messwerte
werden dargestellt.

Wenn keine gliltige Konfiguration geladen ist, wird in der Statusanzeige
Protokoll ein Fehler angezeigt. Der Fehler gibt an, dass die Ubertragenen
Daten im entsprechenden LPF nicht gliltig sind. Der Fehler kann nicht
geldscht werden.

» Um den Fehler zu I6schen, laden Sie eine gliltige Konfiguration

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Schwingungsanalyse klicken
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FEM1 false =
FEM2 ol 0 osa T T T T T T T T T T
o 5 10 186 20 26 30 36 40 46 a0
FEM3 false dataValueN
Status LPF Daten Z-Richtung
i
Key wert B
| % 4 — max dataValues
Bcad g3 B datavalues
counter 1959 g2
=
xAxisMeasured 0 Z9 I 2
o - _
yAxisMeasured 0 g0
] 0 5 1 15 20 25 a0 35 40 45 50
zAxisMeasured 1 datavaluen
K ion laden Daten aufzeichnen Messung stoppen
U S
—
goms | ECM323 143367401 @

Abbildung 188: Ansicht Schwingungsanalyse

Auf der linken Seite der Ansicht werden folgende Informationen angezeigt:
m Die Inhalte des Messgeratespeichers fEL und fDYN

m Die Daten, die Uber das LPF Uibertragen wurden

Auf der rechten Seite der Ansicht werden die Messwerte dargestellt:

® Die blauen Werte zeigen die aktuellen Messwerte an

= Die rote Linie speichert die hochsten gemessenen Werte. Die rote Linie wird mit
dem Starten der Messung zurickgesetzt.

0 Die aktuelle Diagrammansicht konnen Sie speichern oder drucken.

Weitere Informationen: "Diagramme anpassen, exportieren und drucken",
Seite 50

o Um einen Abschnitt naher zu untersuchen, konnen Sie die
Diagrammansicht vergrofern.

Weitere Informationen: "Diagrammansicht vergroRern’, Seite 50
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Flr weitere Informationen zu den angezeigten Werten wenden Sie sich an
HEIDENHAIN.

Konfiguration laden

Bevor eine Messung gestartet werden kann, muss eine gultige Konfiguration in das
Messgerat geladen werden. Die geladenen Werte werden links in der Ansicht, bei fEL
oder fDYN, angezeigt.

Wenn die Konfiguration geladen ist, wird das Bedienelement Messung Starten aktiv.
Nach jedem Wechsel in die Ansicht Schwingungsanalyse muss die Konfiguration
neu geladen werden oder ein Aktualisieren der Daten durchgefihrt werden.

Um eine glltige JSON-Konfigurationsdatei zu erhalten, kontaktieren
Sie bitte lhren HEIDENHAIN-Ansprechpartner oder verwenden Sie das
Kontaktformular unter www.heidenhain.com.

Sie kdnnen eine Messgeratekonfiguration aus einer JSON-Datei in die Ansicht
Schwingungsanalyse laden.

» Auf Konfiguration laden klicken

> Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen

» Auf Offnen klicken

> Die Messgeratekonfiguration wird aus der Datei geladen

Messung starten
> Auf Messung starten klicken
> Die Schwingungsanalyse kann durchgefihrt werden

Messwerte speichern

Wenn die Funktion Messwerte speichern ausgewahlt ist, werden die Messwerte in
einer .csv Datei gespeichert.

Die Datei wird in einem Programmverzeichnis gespeichert. Das
Programmverzeichnis ist abhangig vom Speicherort, den Sie bei der Software-
Installation gewahlt haben.

Beispiel:
C:\Program Files (x86)\HEIDENHAIN\ATS36RC\db\tmp\measurements

Konfiguration riicksetzen
Wenn die Funktion Konfiguration riicksetzen aktiviert ist, wird vor dem Schreiben
einer neuen Konfiguration der Befehl CONFI GRESET ausgefuhrt.

> Um undefinierte Zustande im Messgerat zu vermeiden, aktivieren Sie die
Funktion Konfiguration riicksetzen.

_‘% > Auf Dateninhalte aktualisieren klicken
& > Das Messgerat ubertragt die aktuellen Daten von fEL und fDYN

Die Daten konnen nur aktualisiert werden, wenn vorab eine giiltige
Konfiguration in das Messgerat geladen wurde.
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12.2.10 Protokoll speichern

Die Ergebnisse der Priifung konnen Sie in einer PDF-Datei speichern.

Als Protokollinhalte stehen die Ergebnisse der durchgefihrten Prifungen zur
Auswabhl. Die Ergebnisse einer Priifung bleiben so lange zwischengespeichert, bis Sie
die Verbindung zum Messgerat trennen oder die Prifung erneut durchfihren. Auch
die Statusmeldungen konnen Sie als Protokollinhalt auswahlen.

Die Statusmeldungen stehen als Protokollinhalt zur Auswahl, wenn Sie im
Laufe der Prifung einmal die Ansicht Messgeratestatus aufgerufen haben.

» Um die Ansicht aufzurufen, auf den Reiter Messgeratestatus klicken

H » Auf Protokoll speichern klicken
> Der Dialog Protokoll wird angezeigt
x
Protokoll:
[¥] Deckblatt

[] Online-Diagnose
[ Functional-Safety Priifungen
%] Messgeratestatus

Kommentar Priifbericht:

|Speichem|‘Vor5chau||Beenden‘

Abbildung 189: Dialog Protokoll

> Um Protokollinhalte auszuwahlen, vor dem gewtinschten
Inhalt den Haken setzen

» In das Eingabefeld Kommentar Priifbericht ggf. einen
Kommentar eintragen

» Um eine Vorschau des Protokolls aufzurufen, auf Vorschau
klicken

» Um das Protokoll als PDF-Datei zu speichern, auf Speichern
klicken

Im Dialog den gewinschten Speicherort auswahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert

v Vv Vv Yy

Fur Protokolle konnen Sie in der Adjusting and Testing Software eine
individuelle Kopfzeile und Angaben zum Prfer hinterlegen.

Weitere Informationen: "Protokollangaben hinterlegen”, Seite 59

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

339




Messgerat mit serieller Schnittstelle vom Typ EnDat 3 priifen | Spannungsversorgung priifen

Fir die korrekte Anzeige der PDF-Inhalte muss die Schriftart "Arial Unicode
MS" auf dem Computer installiert sein.

12.3 Spannungsversorgung priifen

Funktion Spannungsanzeige

Die Funktion Spannungsanzeige zeigt die Messwerte und den Status der
Spannungsversorgung an. Wenn das Messgerat und das Prifgerat tUber einen
Signaladapter verbunden sind, beinhalten die Messwerte auch die Stromaufnahme
des Signaladapters (gilt nicht fiir SA 1270 und SA 2380).

€ » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmendi auf
Spannungsanzeige doppelklicken
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — o e
Datei Hilfe
Spannungsanzeige
Spannung
Messwert [V]
9 9 J
Strom
Messwert [A]
.U 9 8
Leistung
Messwert [W]
U 1
&l

(EEEH o EQN1337 126324002 @

Abbildung 190: Funktion Spannungsanzeige

Anzeige Beschreibung

Spannung Vom PWM ausgegebene Spannung

Strom Stromaufnahme des Messgerats und ggf. des
Signaladapters

Wenn das Messgerat keinen Strom
aufnimmt, wird der Messwert in Rot
angezeigt.

Leistung Leistungsaufnahme des Messgerats und ggf. des
Signaladapters
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12.4 Messgeradte im Busbetrieb priifen

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Positi '..-| Online-Di A & Ty (EL) | K i | Assistenten |
Status
e Fehler g Warmungen o Protokoll g Obertragung
POS1
Pasition [um]
Ubersicht
= [
=] 1119220401 | @

Abbildung 191: Benutzeroberflache im Busbetrieb

Das Auswahlmend in der Informationsleiste zeigt an, wie viele Teilnehmer
(Busknoten) vorhanden sind. Alle Anzeigen und Werte beziehen sich auf den
ausgewadhlten Teilnehmer. Damit kdnnen Sie im Busbetrieb mit allen bekannten
Funktionen arbeiten, analog zum Betrieb mit einem einzelnen Messgerat.
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» Um einen anderen Teilnehmer auszuwahlen, in der Informationsleiste auf das
Auswahlmenu klicken

> Das Auswahlmeni wird geoffnet.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software

- [m} x
Datei  Hilfe

Pasiti,
F

i --—l QOnline-Di; | ]

| ™ €D | K on | Assistenten |
Status

) renler () warmungen () Protokoll () Obertragung
POS1

3211537

Ubersicht

Sastnoren 173 7] @

Bus-Knoten 2/3 i |-
Bus-Rnoten 3/3 04-01

=
‘ EnDat 3 ‘
o

Abbildung 192: Auswahlmenu mit vorhandenen Busknoten

> Auf den gewlinschten Busknoten klicken
> Der Busknoten wird aktiviert.

Das Auswahlmend ist in allen Funktionen sichtbar.
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Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt Sonderfunktionen von firmenspezifischen Messgeraten.

DRIVE-CLiQ

Die Adjusting and Testing Software unterstiutzt folgende Schnittstellen:
5 DRIVE-CLiQ-Schnittstelle

o DRIVE-CLIQ ist eine geschitzte Marke der Siemens AG.

Die Konfiguration des Messgerats durch das PWM unterscheidet sich von
der Konfiguration im realen Betrieb an der Maschine. Das betrifft z. B. den
Sendezeitpunkt. Wahrend des realen Betriebs konnen Fehler entstehen,
die bei der Messgerate-Diagnose mit dem PWM nicht auftreten. Neben
der Priifung mit dem Messgerate-Diagnoseset wird daher eine zuséatzliche
Prifung im realen Betrieb empfohlen.

Positionsanzeige

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hilfe

Positionsanzeige [DRIVE-CLiQ]
XIsT2
Messwert [Schritte]
' l_i 1M
0 J
XIsT1
Messwert [Schritte]
icb
| |
Positionswert 2
Messwert [Schritte]
Status
(+] 0 *] ] (#]
Fehler Ubertragung Position i indigkei
DA ) AN

| | EQN1336S 104227601 @

Abbildung 193: Funktion Positionsanzeige
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Anzeige Beschreibung
XIST2 Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte
XIST1 Inkrementalwert der Messgerateposition

Einheit: Messschritte

Positionswert 2

Bei Messgeraten, die Funktionale Sicherheit unterstuit-
zen: redundanter Positionswert

Fehler

Statusanzeige der Messgeratefehler
®  Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Ubertragung

Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Position

Statusanzeige der Position
®  Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Kommutierung

Statusanzeige der Kommutierung
® Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Geschwindigkeit

Statusanzeige der Geschwindigkeit
®  Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden
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Zusatzansicht der Positionsanzeige

In der Funktion Positionsanzeige steht eine zusatzliche Ansicht mit weiteren
Informationen zur Verfigung. Um zwischen den Ansichten zu wechseln, stehen in
der Bedienleiste die folgenden Bedienelemente zur Verfiigung.

Symbol Funktion
E Zur Standardansicht wechseln
Zeigt die Standardansicht an
E Zur Zusatzansicht wechseln
Zeigt die Zusatzinformationen an
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software i O e
Positionsanzeige [DRIVE-CLiQ]
XIsT2
Messwert [Schritte]
' l_i 1M
' J
Kommutierung  Ppolpaarzahi: 1 Geschwindigkeit
Messwert [Schritte] Drehzahl [U/min]
521585 U0
Temperaturfihler extern
Temperatur [°C]
Status
(#] Q o o (@]
Fehler Ubertragung Position i indigkei
oo [m]=] D i
| | EQN1336S  1042276-01| [

Abbildung 194: Funktion Positionsanzeige mit Zusatzansicht

Anzeige Beschreibung

Kommutierung Kommutierungswinkel, bezogen auf die Polpaarweite:

B Bei Langenmessgeraten betragt die Polpaarweite
25 mm, d. h. innerhalb von 25 mm werden 0° bis
360° angezeigt

® Bei rotatorischen Messgeraten betragt die
Polpaarzahl 1, d. h. innerhalb einer Umdrehung
werden 0° bis 360° angezeigt

Einheit: Messschritte

Geschwindigkeit Aktuelle Verfahrgeschwindigkeit oder Drehzahl

Einheit: Meter pro Sekunde oder Umdrehung pro
Minute (messgerateabhangig)

Temperaturflhler extern Aktueller Temperaturmesswert des externen Tempe-
raturfihlers, z. B. Wicklungstemperatur
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Extreme Temperaturwerte kdnnen auf einen nicht angeschlossenen
Temperatursensor, auf einen offenen Kontakt oder auf einen Kabelbruch
hindeuten.
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Dialog Messgeritestatus

Im Dialog Messgeratestatus konnen Sie detaillierte Informationen zu aufgetretenen
Fehlern abrufen.

Q » Um den Dialog Messgeratestatus aufzurufen, in der
: Bedienleiste auf Statusinformationen anzeigen klicken

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software x
Jjusting 9 o
Datei  Hilfe

Messgeratstatus

Ubersicht der Messgerat- und U

Fehler:
keine

Storwert:
keiner

Statusinformation:
keine

Safety-Status:
ok

Ubertragungs-Status:
ok

E ] LN

| | EQN1336S  1042276-01| [

Abbildung 195: Detailansicht Messgeratestatus

Anzeige Beschreibung
Fehler Meldungen zu Fehlfunktionen des Messgerats, z. B.
m Geberfehler
= Software-Fehler
m Kernel-Fehler
= Safety-Fehler
Storwert Detailinformationen zu aufgetretenen Fehlern (sofern
fur die Fehlernummer verfligbar)
Statusinformation Meldungen zum Messgeratestatus
Safety-Status Meldungen zu sicherheitsrelevanten Funktionen
Ubertragungs-Status Meldungen zu Kommunikationsfehlern, z. B. CRC-

Fehler oder Paketverlust

Messgeratekonfiguration sichern

Zu Sicherungs- oder Diagnosezwecken kénnen Sie die Messgeratekonfiguration
vom Messgerét laden und als ZIP-Datei auf dem Computer speichern.

Die ZIP-Datei ist passwortgeschutzt und kann nur durch den HEIDENHAIN-
Service decodiert werden.
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> Im Funktionsmenu auf Messgeratespeicher sichern
' doppelklicken

> Der Dialog Messgeratespeicher sichern wird angezeigt.

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software = o %
Datei  Hilfe

Messgeratespeicher sichern [DRIVE-CLiQ]

1. M rat ich

*0 Bytes gelesen

2. Notizen in die Datei einfligen

=N

| | EQN1336S  1042276-01| [

Abbildung 196: Dialog Messgeratespeicher sichern

> In der Bedienleiste auf Messgeratespeicher auslesen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den
Auslesefortschritt an.

> Wenn das Auslesen beendet ist, wird das Bedienelement Datei
speichern aktiv angezeigt.

In das Feld Notizen ggf. Anmerkungen eintragen
Auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewinschten Speicherort wahlen
Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert.

vV Vv Vv vyYVvyy

Funktion Messgerate-Parameter-Anzeige

Bei Messgeraten mit DRIVE-CLiQ-Schnittstelle ist die Zusatzfunktion Messgerate-
Parameter-Anzeige verfiigbar. Die Messgerate-Parameter-Anzeige enthalt
Angaben, die zur Inbetriebnahme an Siemens-Steuerungen erforderlich sind. Wenn
das Messgerat Uber einen externen Signalkonverter verbunden ist, werden auch
Informationen zum Signalkonverter angezeigt.

o » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmeni auf
H Messgerate-Parameter-Anzeige doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Informationen zum
verbundenen Messgerat an.
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hilfe

Messgerate-Parameter-Anzeige

>

Kennung Wert
Messgeréte-Informationen

Messgerate-Name EQN13365
Messgerate-1D 1042276-01
Seriennummer X44275620
Messgeratetyp

integrierter DRIVE-CLIQ Geber

rotatorisch, multiturn

= ahsolut
Unterscheidbare Umdrehungen 4096
Signalperioden pro Umdrehung (virtuell} 2048
Messschritte pro Umdrehung 16777216
Messwert Motortemperatursensor 1 unterstiitzt (KTY84)
Externer Temperatursensor 2-4 nicht unterstiitzt

Interner Temperatursensor

nicht unterstiitzt

Logistik-Informationen

Node-1D [hex] 22.11.20.41.43.30.30.34.2A.12.76.40
- Device Type Anbaugeber
- DSA-Forts €
- Vendor HEIDENHATN

EQN1336S

|1042276-01| @

Abbildung 197: Funktion Messgerate-Parameter-Anzeige
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Abschnitt Logistik-Informationen

Anzeige Beschreibung

Node-ID Teilnehmerkennung innerhalb des DRIVE-CLIQ-
Antriebsverbands; weltweit eindeutige Nummer

Device Type Unterscheidung des Messgeréatetyps, z. B. Einbauge-
ber, Anbaugeber, Umsetzer von EnDat 2.2 auf DRIVE-
CLiQ

DSA-Ports Messgerate von HEIDENHAIN haben den Eintrag
"1" (single-ended module).

Vendor Herstellerkennung

Version Versionsnummer des angeschlossenen Messgerats

Seriennummer Seriennummer des angeschlossenen Messgerats

Index Immer mit "0" belegt

MLFB Bestellbezeichnung des angeschlossenen Messge-
rats

FW-Version Firmware-Version und Funktionalitat des Gerats

ROM-Version Diese Information ist flr die Entwicklung relevant

EEPROM-Version

Gibt die Summe der Speicherinhalte des Messgerats
an. Diese Information ist fur die Entwicklung relevant

Abschnitt Funktionale Sicherheit

Die Konsistenz der Werte zueinander wird bei der Functional-Safety-Gerateprifung
getestet. Somit hat die Darstellung der Werte an dieser Stelle nur informativen
Charakter. Fr den Positionsvergleich sind die Auspragungen "binar" und
"nicht-binar" relevant. Dies bezieht sich auf das Verhaltnis von X_IST1 zu Pos2.
Langenmessgerate sind in der Regel "nicht binar". Rotatorische Messgerate sind in

der Regel "binar".

Anzeige

Beschreibung

Unterstitzte Zwangsdy-
namisierungen

Unterstitzte Fehlermeldungen fir den Wirksamkeits-
test

Fehlerbit F1

Testfall 1-16

Fehlerbit F2

Testfall 1-16

Vergleichsalgorithmus

Vergleichsalgorithmus fir den Positionswertvergleich

Konfiguration Pos2

Eigenschaften des Positionswerts 2

Pos?2 Schiebewert

Auflosung von Positionswert 2, relevante Bits

Anz. Bits Feinlage in Pos2

Auflésungseigenschaften des Positionswerts 2

Relevante Pos2-Bits

Anzahl der Bits von Position 2, die in den Safety-
Vergleichsalgorithmus eingehen; Wert nur bei
Messgeraten mit bindrem Positionsvergleich ungleich
IIOII

Offset Pos1-Pos?2

Offset zwischen Position T (X_IST1) und Position 2 in
der Auflésung von Position 2

nsrPos’1

Nicht sicherheitsrelevante Messschritte der Position 1
(X_IST1); in der Regel nicht unterstiitzt bei Messgera-
ten mit binarem Positionsvergleich
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Anzeige Beschreibung

nsrPos? Nicht sicherheitsrelevante Messschritte der Positi-
on 2; in der Regel nicht unterstiitzt bei Messgeraten
mit bindrem Positionsvergleich

srM Sicherheitsrelevante Messschritte, die in den Positi-
onsvergleich einflielen; in der Regel nicht unterstitzt
bei Messgeraten mit binarem Positionsvergleich

Offset2 Offset zwischen Position 1 (X_IST1) und Position 2
in der Auflosung von Position 1 (X_IST1); in der Regel
nicht unterstutzt bei Messgeraten mit binarem Positi-
onsvergleich

Abschnitt Weitere Informationen

Anzeige Beschreibung

Messgerate-Nullpunktver-  Anzeige der Nullpunktverschiebung, sofern im
schiebung Messgerat hinterlegt

Lange des OEM-Bereichs  GrolRe des Speicherbereichs fir OEM-Informationen
in Bytes

TIME2LINK_OK MAX Zeit, nach der das Messgerat spatestens Uber DRIVE-
inms CLiQ kommunizieren kann

Wenn kein Wert hinterlegt ist, gilt die Angabe
"Einschaltzeit tSOT" laut Prospekt.

T_MAX_ACT_VAL in ps Frihestmoglicher Sendezeitpunkt eines DRIVE-CLIQ-
Pakets nach dem Positionslatch

Die Werte Signalperioden pro Umdrehung (virtuell) bzw. Gitterteilung
(virtuell) werden vom Messschritt abgeleitet und entsprechen den
Parametereinstellungen in der DRIVE-CLiIQ-Messgeratekonfiguration.
Die Werte haben keinen Bezug zu den physikalischen Eigenschaften
(Signalperiode) des Messgeréts.

Funktion Functional-Safety-Geratepriifung

Die Functional-Safety-Geratepriifung steht auch flir Messgerate ohne Functional-
Safety-Ausfuhrung zur Verfigung und ermaoglicht auch hier eine Prifung
grundlegender Parameter und Einstellungen. Das Nichtbestehen der Functional-
Safety-Gerateprtfung weist auch in diesem Fall auf eine Fehlfunktion des
Messgerats hin.

o Wenn die Functional-Safety-Geratepriifung zu Fehlern fihrt, entspricht
das Messgerat nicht den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit. Die
Reparatur darf nur durch den HEIDENHAIN-Service erfolgen.

o Flhren Sie nach der Installation und dem Austausch von Functional-
Safety-Komponenten einen erneuten Abnahmetest nach den Vorgaben des
Maschinenherstellers durch.
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@ » Um die Funktion aufzurufen, im FunktionsmenU auf
Functional-Safety-Geratepriifung doppelklicken

> Ggf. wird der Dialog Manuelle Messlangeneingabe angezeigt
(messgerateabhangig).

> Messlange in Millimetern eingeben
» Eingabe mit Ubernehmen bestatigen

> Der Software-Assistent zeigt eine Ubersicht der unterstiitzten
Diagnosefunktionen.

[} HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

"Functional-Safety" Messgerat liberpriifen

Mit dieser Anwendung kénnen Sie die gen Prifungen von N aten fiir sicherheitsgerichtete gen durchfithren.

D fiihrende Diagi
Sicherheitsrelevante Parameter uberprifen
Wirksamkeitstest
Stefigkeitspriifung
XIST1-, XIST2- Positionswert 2 Vergleich

Dateniibertragung, Lebenszeichen

& Sollen alle sicherhei i A d iib iift werden, muss der Assistent bis zum Ende durchlaufen werden!

<auick [ weiter> ] [ Abbuch |

| | EQN1336S  1042276-01| @@
Abbildung 198: Ubersicht der Diagnosefunktionen bei Messgeraten mit Functional-Safety-

Ausfiihrung
Darstellung Beschreibung
Sicherheitsrelevante Prifung der sicherheitsrelevanten Speicherbereiche

Parameter priifen

Wirksamkeitstest Prifung der Fehlergeneratoren im Messgerat und der
Konsistenz der im Messgerat abgelegten Daten

Die Testfalle orientieren sich an den unterstiitzten
Fehlermeldungen (messgeréteabhangig).

Stetigkeitsprifung Stetigkeitsprifung Positionswert 2

XIST1-, XIST2-, Positions-  Positions-Vergleichs-Tripel: Vergleich von PosT, Pos?2

wert 2-Vergleich und dem Parameter p12020 in der Messgeratekonfi-
guration

Datenubertragung, Prifung der Datenibertragung und der Lebenszei-

Lebenszeichen chen von Hardware und Software des Messgerats
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

Parameter bei nicht sicherem Messgerat

Das h e M ist nicht funktional sicher!
Dennoch ist das Verhalten der sicherheitsrelevanten Parameter und Funktionen definiert
Mit dieser Anwendung kinnen Sie das korrekte Verhalten dberpriifen.

Di fiihrende Di funktionen

Sicherheitsrelevante Parameter dirfen nicht vorhanden oder befllt sein.

Fur die Safety Signale XIST1*, POS2 und CRC-POS2 muss konstant 0 ubertragen werden
Es durfen keine dynamisierbaren Baugruppen ausgewabhit sein

Die zyklischen SW-Lebenszeichen LS1, LS2 diirfen nicht aktualisiert werden

Die zyklischen HW-Lebenszeichen LZ1, LZ2 werden nicht aktualisiert

& Sollen alle sicherhei i A d b ft werden, muss der Assistent bis zum Ende durchlaufen werden!

B
E

[ cmmec [ wete> | | Avbueh |

| EQN436S  1179143-01 | @
Abbildung 199: Ubersicht der Diagnosefunktionen bei Messgeraten ohne Functional-Safety-

Ausflhrung
» Um die sicherheitsrelevanten Speicherbereiche zu prifen, auf
Weiter klicken
> Die Adjusting and Testing Software priift, ob die
sicherheitsrelevanten Parameter vorhanden und befUllt sind.
> Der Software-Assistent zeigt das Ergebnis der Priifung an.
[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
"Functional-Safety” Messgerat liberpriifen
Bei diesem Schritt werden die erforderlichen sicherheitsrelevanten DRIVE-CLIQ Parameter Gberpriift.
Uberpriifung der si itsrelevanten F
Nummer: Bedeutung: Vorhanden: Befiillt: Ergebnis:
p12018 Auflasung Positionswert 2 -] @ (-]
p12019 Konfiguration Positionswert 2 (] @ @
p12020 Offset Positionswert 1 - Positionswert 2 2 ] @
p19821 DRIVE-CLIQ - Profibus Takiverhaltnis (-] @ @
p19822 Safety Modus @ (-] @
p19823 Zeitabstand des Safety WKT ] ] @
p19824 Zeitabstand zwischen zwei WKTs -] @ @
p19825 Informationen zu unterstitzten WKTs Q@ @ @
| <zwick [ Weiter> | | Abbwch |
BEEE  EQN1336s | 1042276-01| @

Abbildung 200: Ergebnis der Prufung sicherheitsrelevanter Parameter
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Die folgenden Symbole zeigen das Ergebnis der Prifung an:

Symbol Beschreibung
0 Prifung erfolgreich bei Parametern, die vorhanden
und befiillt sein miissen

o Prifung erfolgreich bei Parametern, die nicht vorhan-
den oder nicht beftillt sein dirfen

e Prifung fehlgeschlagen

» Um den Wirksamkeitstest durchzufiihren, auf Weiter klicken
> Die Adjusting and Testing Software flhrt den Wirksamkeitstest
durch.

> Der Software-Assistent zeigt das Ergebnis des
Wirksamkeitstests an.

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hilfe

"Functional-Safety” Messgerat liberprufen

Wirksamkeitstest (WKT)
Unterstiitzte dynamisierbare Fehler 1

[ e [ ms [ 74 [ Tz [ m2 [ ™1 [ tw | 18 [ 18 [ 17 | T8 | 15 [ T4 T3 T2 T

[ \ \ \ | | \ \ | | \ \ |
Unterstiitzte dynamisierbare Fehler 2

[ me [ ms [ 74 [ Tz [ m2 [ ™1 | two | 18 [ 18 | 17 | 718 | 15 [ T4 T3 T2 T

Ergebnis Wirksamkeitstest
0 Der Wirksamkeitstest war erfolgreich.
Alle verfiigbaren Baugruppen konnten erfolgreich dynamisiert werden.

| czwnck [ weter> | | Abbuch |

BEY  EQN1336s  1042276-01| [

Abbildung 201: Ergebnis des Wirksamkeitstests

» Um fortzufahren, auf Weiter klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Hinweise zur
Stetigkeitsprifung und zum Positionswertvergleich an.
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[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

"Functional-Safety” Messgerat liberprifen

Bei der Stetigk g darf der Positi t 2 nicht mehr als einen Schritt der sicherheitsrelevanten Aufidsung betragen
Beim XIST1-, XI5T2 F‘osllmnswerl 2 Vergleich werden die Abweichungen zwischen XIST1 - Positionswert 2 sowie XIST2 - Positionswert 2 dberprift. Dabei werden alle
Positionen aufd\e sicherheitsrelevanten Messschritte skaliert.

Stetigkeitspriifung und XIST1-, XIST2- Positionswert 2 Vergleich

j‘.') Um ein gekraftiges M gebnis zu erhalten ist der groRtmdgliche Verfahrbereich zu durchfah
Der zuriickgelegte Weg wird in einer Ver i eige in % g 1t
& Fiir den folgenden Test darf die maximale Gesch\mndlgkml v= 625 U.'mln mchl uberschnuen werden, daes
sonst bei der igkeitspriifung aufgrund der zu hohen Gesch it zu Positi priingen kommt.

Vergleich mit Positions-Tripel (p12020)

Beim Ubergang in die sichere (zyklische) Betriebsart wird ein Positionsvergleich mittels PVT (Positions-Vergleichs-Tripel) zwischen POS1' und POS2
aus dem Parameter p12020 durchgefuhrt.

0 Differenz = - P0OS1" 64-Bit = nicht unterstiitzt P0OS2 64-Bit = nicht unterstiitzt
Differenz = 1.00 POS1' 32-Bit = 728990963 POS2 32-Bit =426
| <zwick [ Weter> | | Abbmch |

\ | EQN1336S 104227601 @

Abbildung 202: Ergebnis der Stetigkeitspriifung

» Um die Stetigkeitspriifung und den Positionswertvergleich
durchzufthren, auf Weiter klicken

» Gesamten Messbereich verfahren
> Der Software-Assistent zeigt das Ergebnis der Priifungen an.

Bei Langenmessgeraten wird nur die 64-Bit-
Darstellung angezeigt.

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe

DRIVE-CLIQ - Funktionale Sicherheit

Positionen

XIST1 (skaliert) 42
XIST2 (skaliert) 427
Positionswert 2 (skaliert) 428

Dateniiberwachung
F1F2

Software Lebenszeichen
Hardware Lebenszeichen

Positionswert 2 - CRC16.

Wirksamkeitstests ( Tfd-Bit )

Positionsiiberwachung
XIST1 - Positionswert 2 - max

XIST1 - Positionswert 2 - aktuell
XIST2 - Positionswert 2 - max

XIST2 - Positionswert 2 - aktuell
Stetigkeit

Positions sprung - max

P L+

=X~}

Positionssprung - aktuell
Erfasster Bersich | 0%

Vormessungen ( Assistent )

Wirksamkeitstest

Sicherheitsrelevante DRIVE-CLIQ Parameter

Vergleich mit Positions-Tripel (p12020)

2

Abbildung 203: Ergebnisibersicht der Functional-Safety-Gerateprifung

EQN1336S  1042276-01 @
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Messgerats hin.

Rote Werte oder Statusanzeigen weisen auf eine Fehlfunktion des

Abschnitt Positionen

Anzeige

Beschreibung

XIST1 (skaliert)

Skalierter Positionswert XIST1

Die fur die Prifung verwendete Auflosung entspricht
den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit.

XIST2 (skaliert)

Skalierter Positionswert XIST2

Die flr die Priifung verwendete Auflésung entspricht
den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit.

Positionswert 2 (skaliert)

Skalierter Positionswert 2

Die fir die Priifung verwendete Auflésung entspricht
den Anforderungen der Funktionalen Sicherheit.

Abschnitt Dateniiberwachung

Anzeige

Beschreibung

F1/F2

Geberinterne Positionsfehler-Bits

Software-Lebenszeichen

Lebenszeichen, durch die Software des Messgerats
generiert

Hardware-Lebenszeichen

Lebenszeichen, durch die Hardware des Messgerats
generiert

Positionswert 2 - CRC 16

Vom Abtast-ASIC des Messgerats erzeugte Positi-
on 2 wird im Messgerat durch einen zusatzlichen CRC
abgesichert

Wirksamkeitstests (Tfd-
Bit)

Uberwachungsbit, das anzeigt, dass im Rahmen des
Wirksamkeitstests ein Fehler aufgetreten ist

"Tfd = test failed"

Abschnitt Positionsiiberwachung

Anzeige Beschreibung

XIST1 - Positionswert 2 - Maximalwert des Vergleichs zwischen Inkrementalpo-
max sition und redundanter Absolutposition

XIST1 - Positionswert 2 - Aktueller Wert des Vergleichs zwischen Inkremental-
aktuell position und redundanter Absolutposition

XIST2 - Positionswert 2 - Maximalwert des Vergleichs zwischen Absolutpositi-
max on und redundanter Absolutposition

XIST2 - Positionswert 2-  Aktueller Wert des Vergleichs zwischen Absolutpositi-
aktuell on und redundanter Absolutposition

Bei Langenmessgeraten kann es durch die 16-Bit-Beschrankung des
Positionswerts 2 zu einer Fehleranzeige kommen, da die Adjusting and
Testing Software die notwendige Modulo-Rechnung nicht durchfihrt.

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025

357




358

Schnittstellenspezifische Sonderfunktionen | DRIVE-CLiQ

Abschnitt Stetigkeit
Anzeige Beschreibung
Positionssprung - max Maximaler Positionssprung wahrend der gesamten

Prifung

Positionssprung - aktuell  Aktueller Positionssprung

Erfasster Bereich Bei der Priifung verfahrener Messweg
Einheit: Prozent

Abschnitt Vormessungen (Assistent)

Anzeige Beschreibung

Zwangsdynamisierung Ergebnis der Zwangsdynamisierung
Sicherheitsrelevante Ergebnis der Priifung sicherheitsrelevanter DRIVE-
DRIVE-CLiQ-Parameter CLiQ-Parameter

Vergleich mit Positi- Ergebnis des Positionsvergleichs

ons-Tripel (p12020)

Stetigkeitspriifung und Positionswertvergleich wiederholen

ﬁm > Um die Stetigkeitspriifung und den Positionswertvergleich
ap zu wiederholen, in der Bedienleiste auf Messwerte l6schen
klicken

> Die Messwerte und Statusanzeigen werden zurlickgesetzt.
> Gesamten Messbereich verfahren
> Der Software-Assistent zeigt das Ergebnis der Priifungen an.

Funktion Online-Diagnose

Da Messgerate mit DRIVE-CLIQ-Schnittstelle den Monitoring-Betrieb nicht
unterstitzten, wahlt der Software-Assistent die Betriebsart Messgerate-
Diagnose automatisch aus.
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13.3 Fanuc

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt folgende Schnittstellen:
= Fanuc Serial Interface a
= Fanuc Serial Interface ai

Positionsanzeige

HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software — O x
Datei Hilfe
Positionsanzeige [Fanuc ALPHA i]
Absolutposition
Messwert [Schritte]
Absolutposition [Bit]
40 |39 (38|37 |36|36|34|33|32|31|30(29| 28|27 | 26|25 |24 |23(22(21|20(19(18(17 (16 (16 (14 (13 (12(11 (109 (B|7 |6 |6 4321
Fanuc ALPHAI Status
Ubertragung Ref.marke Alarm Warnung
L D &)
LC495F  760932-03 |[@

Abbildung 204: Funktion Positionsanzeige

Anzeige Beschreibung

Absolutposition Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Absolutposition [Bit] Bindre Anzeige der absoluten Messgerateposition
Die Bit-Anzahl ist messgerateabhangig.
Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)

Ubertragung Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat
B Grun: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Ref.marke Statusanzeige der Referenzmarkenerkennung
Bei Messgeraten mit seriellen Schnittstellen:
® Grau: Keine Referenzmarke erkannt

m  Gelb: Referenzmarke erkannt oder absolutes
Messgerat

Bei inkrementalen Messgeraten mit externem Signal-
konverter:

®m Grau: Keine Referenzmarke erkannt

= Gelb: Referenzierung erfolgreich abgeschlossen;
absoluter Positionswert steht zur Verfligung

HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025 359



Schnittstellenspezifische Sonderfunktionen | Fanuc

Anzeige Beschreibung

Alarm Statusanzeige der Messgeratealarme
B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Warnung Statusanzeige der Messgeratewarnungen
®  Grln: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Statusmeldungen zuriicksetzen
Um Statusmeldungen zurlickzusetzen, sind die folgenden Schritte erforderlich:

W > Im Funktionsmend auf Verbindung zum Messgerit trennen
v doppelklicken

» PWM ausschalten

Funktion Fanuc ALPHA i ID data Anzeige

Bei Messgeraten mit Fanuc Serial Interface ai ist die Zusatzfunktion Fanuc ALPHA i
ID data Anzeige verfligbar.

o » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmen( auf Fanuc

E ALPHA i ID data Anzeige doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Informationen zum
verbundenen Messgerat an

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Fanuc ALPHA i ID data Anzeige

Interne-Informationen

ID-Information | Wert
Ident-Hummer 760932-03
‘Seriennummer 384644108
Messgerste Name und Typ LC 495F

Hersteller |1 = HEIDENHAY
-Messge(éteAusfﬂhmng Il L = Langenmessgerat
Interpolation fur Fanuc ALPHA | Auflosung 400

signalperiode [nm] | 20000

LC495F  760932-03 |

Abbildung 205: Funktion Fanuc ALPHA i ID data Anzeige

360 HEIDENHAIN | Adjusting and Testing Software | Benutzerhandbuch | 11/2025



Schnittstellenspezifische Sonderfunktionen | Fanuc

Funktion Online-Diagnose im Monitoring-Betrieb

Bei Messgeraten mit Bestellbezeichnung "Fanuc 05" konnen Sie zwischen ALPHAI-
Modus und ALPHA-Modus umschalten, um die Auswertung der Adjusting and
Testing Software an die Parametrierung der Folge-Elektronik anzupassen. Dazu
stehen in der Bedienleiste folgende Bedienelemente zur Verfligung.

Symbol Funktion

In den ALPHA-Modus umschalten

Wertet die Kommunikation zwischen Folge-Elektronik
und Messgerat im ALPHA-Modus aus

. In den ALPHAi-Modus umschalten

oL

oLl . I . .
Wertet die Kommunikation zwischen Folge-Elektronik
und Messgerat im ALPHAI-Modus aus

[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X

Datei Hilfe

Online-Diagnose [Monitoring-Betrieb]
Funktionsreserven
Status Absolutposition
Position [pm]
. -
Absolut
j}) Bitte die Aufzeichnung starten.
B ] [«]] 2 JEH T B
| Lca49s5F | 760932-03 |

Abbildung 206: Funktion Online-Diagnose im Monitoring-Betrieb
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13.4  Mitsubishi

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt folgende Schnittstelle:
= Mitsubishi High Speed Interface

Funktion Positionsanzeige

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hilfe

Positionsanzeige [Mitsubishi]

Absolutposition

Messwert [Schritte]

130108 10

Absolutposition [Bit]

32|J | 30| 29| 28| 27| B (25|24 | 2|2 (220|198 |1F[E]I5| 1413 12([11]W0] 3 2 [ B H 4 ; 2 1

Mitsubishi-Status

Ubertragung Status-Feld SF Alarm

] 1= [ LS

EIB392M | 578626-15 | [@

Abbildung 207: Funktion Positionsanzeige

Anzeige Beschreibung

Absolutposition Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Absolutposition [Bit] Binare Anzeige der absoluten Messgerateposition; die
Bit-Anzahl ist messgerateabhangig

Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)
Ubertragung Statusanzeige der Datenubertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat
® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Status-Feld SF Statusanzeige der vom Messgerat ausgegebenen
Statusinformationen; bei inkrementalen Messgeraten
einschliellich Status der Referenzmarkenerkennung

B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden

Alarm Statusanzeige der Messgeratealarme
® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden
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13.5 Panasonic

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt folgende Schnittstellen:
= Panasonic Serial Interface

Positionsanzeige
Die Funktion Positionsanzeige umfasst die folgenden Informationen:

Anzeige Beschreibung

Absolutposition Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Absolutposition [Bit] Bindre Anzeige der absoluten Messgerateposition; die
Bit-Anzahl ist messgerateabhangig

Bit T = LSB (Least Significant Bit)
Ubertragung Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat
B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Alarm Statusanzeige der Messgeratealarme
®  Grln: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden
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13.6 Yaskawa

Die Adjusting and Testing Software unterstitzt folgende Schnittstellen:
= Yaskawa Serial Interface

Positionsanzeige

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei  Hilfe

Positionsanzeige [Yaskawa]

Absolutposition

Messwert [Schritte]

4541249¢

Absolutposition [Bit]

6| 3534333231 |30(29 28|27 | 26|26|2423|22 21|20 19(18)17 615\ 4(13)12{11 (10| 9 B|7|E|EH|4]3[2]1

Yaskawa-Status

BRI =

AK LIC 419Y | 1176724-01 | [

Abbildung 208: Funktion Positionsanzeige

Anzeige Beschreibung

Absolutposition Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Absolutposition [Bit] Binare Anzeige der absoluten Messgerateposition
Die Bit-Anzahl ist messgerateabhangig.
Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)

Ubertragung Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat
®  Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden

Alarm Statusanzeige der Messgeratealarme
® Griin: Keine Statusmeldung vorhanden
B Rot: Statusmeldung vorhanden
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Funktion Yaskawa Parameter Anzeige

Bei Messgeraten mit Yaskawa Serial Interface ist die Zusatzfunktion Yaskawa
Parameter Anzeige verfligbar.

e » Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmeni auf Yaskawa
Parameter Anzeige doppelklicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt Informationen zum
verbundenen Messgerat an.

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software
Datei Hitfe

Yaskawa Messgerate Parameter

ID-Information Wert
Messgerat-Typ JZDP-NO0S
Herstellungsjahr 2019
Herstellungsmonat Februar
Seriennummer X62986453

Sensor Typ Absolut:

Auflosung [nm] 5

Unterstiitzung Zusatzinformationan Temperatur, Diagnose
Produkt/Software Version 0

AKLIC419Y 117672401 [@

Abbildung 209: Funktion Yaskawa Parameter Anzeige
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13.7 SSI
Positionsanzeige
HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei Hilfe
Positionsanzeige [SSI]
Absolutposition
Messwert [Schritte]
Inkrementalposition
Messwert [Schritte]
Absolutposition [Bit]
13 12 il 10 3 8 7 & 5 4 3 2 1
Inkremental-Status 88l-Status
© o (+]
Frequenz Amplituden Ubertragung
) = 1
ENNIEIE) k] (N
ROC413  |1131750-05| @

Abbildung 210: Funktion Positionsanzeige

Anzeige

Beschreibung

Absolutposition

Absolute Messgerateposition
Einheit: Messschritte

Inkrementalposition

Zahlwert des Inkrementalzahlers
Einheit: Messschritte

Absolutposition [Bit]

Binare Anzeige der absoluten Messgerateposition
Die Bit-Anzahl ist messgerateabhangig.
Bit 1 = LSB (Least Significant Bit)

Frequenz

Statusanzeige der Signalfrequenz
= Griin: Signalfrequenz liegt im Toleranzbereich

® Rot: Signalfrequenz liegt auRerhalb des Toleranz-
bereichs

Amplituden

Statusanzeige der Signalamplituden
®  Grin: Signalamplituden liegen im Toleranzbereich

B Rot: Signalamplituden dberschreiten mindestens
eine Toleranzgrenze

Ubertragung

366

Statusanzeige der Datenlbertragung zwischen
Messgerat und Priifgerat

B Grin: Keine Statusmeldung vorhanden
® Rot: Statusmeldung vorhanden
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Funktion Absolut-Inkremental-Abweichung

[Z] HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei  Hilfe

Absolut- und Inkrementalwertvergleich

Status  Absolutposition

Messwert [Schritte]

8 136

Status  Inkrementalposition
Messwert [Schritte]

g 136

Bataich Drehzahl Genauigkeit Drehzahl bei Abw. Abweichungsspanne
[Uimin] [LSB] [U/min] [LSB]
- — = 0.00 =
+
B 1= .3

| ROC413  1131750-05| @@

Abbildung 2171: Ermittlung der Absolut-Inkremental-Abweichung

Bei der Ermittlung der Absolut-Inkremental-Abweichung sind keine
Geschwindigkeitsbereiche oder Toleranzwerte verfligbar. Die Abweichungsspanne
gilt als zu hoch und wird in Rot angezeigt, wenn die Differenz zwischen Absolut- und
Inkrementalposition die absoluten Messschritte pro Umdrehung tberschreitet.

13.8 Indramat

Messgerit verbinden

Messgerate mit Indramat-Schnittstelle missen durch Eingabe der Messgerate-ID
verbunden werden, damit die Priffunktionen in der Adjusting and Testing Software
zur Verfligung stehen.
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Optionale Sonderfunktionen (Software-Optionen) | Uberblick

14.1 Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt Sonderfunktionen der Adjusting and Testing Software, die
Sie durch Eingabe eines Lizenzschlissels freischalten konnen.

Weitere Informationen: "Software-Optionen freischalten’, Seite 55

14.2 Erweiterte DRIVE-CLiQ-Funktionen (Software-Option 14)

Wenn Sie die Software-Option aktivieren, stehen lhnen die folgenden Funktionen zur
Verfligung:
m Nullpunktverschiebung setzen bei Messgeraten mit Schnittstellen vom Typ
DRIVE-CLIQ
Voraussetzung: Das Messgerat unterstitzt eine Nullpunktverschiebung.

Das Vorgehen ist anlog zu Messgeraten mit EnDat-Schnittstelle.
Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung setzen", Seite 207

B Erweiterte Parameter-Anzeige
Weitere Informationen: "Funktion Erweiterte Parameter-Anzeige", Seite 371
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14.2.1 Funktion Erweiterte Parameter-Anzeige

Mit der Funktion Erweiterte Parameter-Anzeige konnen Sie nach einer
Parameternummer suchen oder eine Parameterliste speichern.

Bei der Abfrage der Parameter konnen Sie zwischen dem zyklischen Modus und
dem azyklischen Modus wahlen. Im zyklischen Modus erfolgt die Kommunikation

in einem definierten Zeitraster, das Uberwacht wird. Dabei tauschen Master und
Messgerat sowohl zyklische Daten, z. B. Positionen, als auch asynchrone Daten, z. B.
Parameter, aus. Im azyklischen Modus steuert der Master die Parameter-Abfrage.
Die Kommunikation erfolgt nicht in einem definierten Zeitraster.

» Um die Funktion aufzurufen, im Funktionsmen( auf Erweiterte
ﬁ Parameter-Anzeige doppelklicken
> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Ansicht
Azyklische Parameter-Anzeige an.

[Z3 HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware - 0 X
Datei Hitfe

Azyklische-Parameter-Anzeige

Parameter Eingabe

Gewiinschte Parameter-Nummer l:l

Parameter Inhalte

Index Wert (hex) |Wert (interpretiert)

@@ S

BEY  EQN1336S 117914502 @

Abbildung 212: Funktion Erweiterte-Parameter-Anzeige mit der Ansicht Azyklische-
Parameter-Anzeige
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Bedienelemente

Symbol Funktion

Parameter einzeln eingeben
Anzeige eines einzelnen Parameters

Alle Parameter anzeigen
Wechselt zur Anzeige aller Parameter

{‘é} Parameter im azyklischen Modus abfragen
Aktiviert die azyklische Parameter-Abfrage

{og Parameter im zyklischen Modus abfragen
; Aktiviert die zyklische Parameter-Abfrage

I ] Datei speichern
Offnet den Dialog zum Speichern der angezeigten
Parameter in einer TXT-Datei

14.2.2 Parameter einzeln eingeben
Voraussetzung: Das Messgerat unterstitzt den Parameter.

> Fur die Anzeige eines einzelnen Parameters in der Bedienleiste
auf Parameter einzeln eingeben klicken

> Gewlnschte Parameternummer eingeben

> Die Adjusting and Testing Software zeigt die Inhalte des
Parameters an.

14.2.3 Alle Parameter anzeigen

> In der Bedienleiste auf Alle Parameter anzeigen klicken

> Die Adjusting and Testing Software zeigt eine Liste aller
Parameter an.

0 Die Abfrage kann einige Sekunden dauern.

Die Liste der Parameter konnen Sie in einer Datei speichern.
Weitere Informationen: "Parameterliste als Datei speichern”, Seite 373

14.2.4 Zur zyklischen Parameter-Anzeige wechseln

£ > Um zum zyklischen Abfragemodus zu wechseln, in der
; Bedienleiste auf Parameter im zyklischen Modus abfragen
klicken

14.2.5 Zur azyklischen Parameter-Anzeige wechseln

s » Um zum azyklischen Abfragemodus zu wechseln, in der
Bedienleiste auf Parameter im azyklischen Modus abfragen
klicken
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14.2.6 Parameterliste als Datei speichern
Die angezeigten Parameter konnen Sie in einer TXT-Datei speichern.

-

In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken

Im Dialog den gewilnschten Speicherort auswahlen
Gewdinschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert.

vV Vv vy vVvyy

14.3 Toleranzgrenzen von Inkrementalsignalen anpassen
(Software-Option 20)

Wenn Sie die Software-Option aktivieren, konnen Sie die Toleranzgrenzen

anpassen, die die Adjusting and Testing Software bei der aktuellen Prifung der
Inkrementalsignale anwendet.

Die geanderten Grenzwerte konnen Sie in einer INI-Datei speichern. Aus der INI-Datei
konnen Sie die Grenzwerte wieder in die Adjusting and Testing Software laden und
flr spatere Toleranzprifungen nutzen.

Wenn Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, setzt die Adjusting and
Testing Software die Toleranzgrenzen auf die Standardwerte zurtick.

Weitere Informationen: "Einheiten und Toleranzen", Seite 38
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14.3.1 Ansicht Anpassungen

In der Ansicht Anpassungen konnen Sie die Toleranzgrenzen Minimum und
Maximum andern. Die Spalte Vorgabe zeigt jeweils den in der Messgeratedatenbank
hinterlegten Standardwert an.

[Z HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - O X
Datei  Hilfe
Analog i g Zahler P g PWT Protokoll Hinweis
Anpassungen
Name Vorgabe Minimum Vorgabe Maximum

SigA 0.60 [o.6 &% 1.20 1.2 B33
SigB 0.6 [o.6 33 1.2 1.2 33
SigAB 0.80] 0.8 L33 125 [1.25 L3S
TvA -15.00] [-15 L33 15.00 [15 L33
™8 -15.00 [-15 L3S 15.00 [15 (L33
Pha -10.00] [-10 &% 10.00] [10 £33
Sig 0.30 [0.3 B35S 1.35 [1.35 £33
NR 0.20 [o.2 L3S 1.6 [1.6 3
SR 0.20] 0.2 & 080 [o.8 L33
RR 0.04 [0.04 8% 170 1.7 (L3S
LR 90.9) [-90 L33 50.9 [s0 L35
BR 180.0] [180 B33 540.0] [540 £35S
B R digital 180.0| [180 353 540.0| [540 B33
Freq 0.9 [o [®]# [1ovooco.q [100 33
EA 7 [o [®][% [1oovoocood [1000000000 B

QWEHOZ &

385488-02 ERN 1387 2048 62S14-70 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 213: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Anpassungen

Anpassungen
Name Beschreibung
SigA Signalgréiie
Einheit: Volt
SigB Signalgrofiie
Einheit: Volt
SigAB SignalgréfRenverhaltnis
TvA Tastverhaltnis
Einheit: Grad
TvB Tastverhaltnis
Einheit: Grad
Pha Phasenwinkel
Einheit: Grad
Sig Signalliberwachung aktuell
NR Referenz-Nutzanteil
Einheit: Volt
SR Referenz-Schaltschwelle
Einheit: Volt
RR Referenz-Ruhewert
Einheit: Volt
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Name Beschreibung
LR Referenz-Lage
Einheit: Grad
BR Referenz-Breite
Einheit: Grad
B R digital Referenz-Breite
Einheit: Grad
Freq Frequenz
Einheit: kHz
FA Minimaler Flankenabstand

Einheit: Mikrosekunden

Bedienelemente

Symbol Funktion

Wert verringern
Verringert den Wert im Eingabefeld

Wert erhohen
Erhoht den Wert im Eingabefeld

Anderungen iibernehmen

Ubernimmt die gednderten Werte als neue Toleranz-
grenzen

Datei 6ffnen

Offnet den Dialog zum Wiederaufruf gespeicherter
Toleranzgrenzen aus einer INI-Datei

Datei speichern

Offnet den Dialog zum Speichern der Toleranzgrenzen
in einer INI-Datei oder speichert die Toleranzgrenzen
unter dem angezeigten Dateinamen

Datei speichern unter

Offnet den Dialog zum Speichern der Toleranzgrenzen
in einer INI-Datei

Standardwerte laden

Ladt die Standard-Toleranzgrenzen in die Eingabefel-
der

QT T OTH @
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14.3.2 Toleranzgrenzen anpassen

m » Im Funktionsmenu auf Inkrementalsignal doppelklicken

» Um zur Ansicht Anpassungen zu wechseln, auf den Reiter
Anpassungen klicken

[Z HEIDENHAIN; ATS - Adjusting and Testing Software - o X
Datei Hilfe
Analog Aufzeich g Zéhler P g PWT  Protokoll Hinweis
Anpassungen
Name Vorgabe Minimum Vorgabe Maximum

SigA 0.60] [0.6 33 1.2 1.2 33
SigB 0.6t [o.6 L3S 1.2 1.2 33
SigAB 0.80] [o.e L33 125 [1.25 L3S
TvA -15.00] [-15 3 15.00 [15 (L33
TvB -15.00] [-15 &% 15.00] [15 £35S
Pha -10.00] [-10 R3S 10.00] [10 £33
sig 0.3 [o0.3 =& 1.35 [1.35 3
NR 0.20] 0.2 &% 1.6 [1.6 &
SR 0.20 0.2 33 080 [o.8 L3S
RR 0.0 [0.04 L3R 1.7 [1.7 (L33
LR -90.0] [-s0 B33 0.0 [s0 R3S
BR 1809 [180 33 540.9 [540 [E3E3
B R digital 180.0 [180 3 540.0 [540 33
Freq 0.q [o |®]# [1ovooco.q [100 L3S
EFA q [o |® @ [2000000000 [1000000000|% (&

i

385488-02 ERN 1387 2048 62814-70 RA ~1Vss 0 05 1Vss

Abbildung 214: Funktion Inkrementalsignal mit der Ansicht Anpassungen

» Um eine Toleranzgrenze zu andern, in das Eingabefeld den
gewdunschten Wert eingeben

> Eingabe mit Enter bestatigen
oder

> Neben dem Eingabefeld auf Wert verringern oder Wert
& erhohen klicken, bis der gewlnschte Wert angezeigt wird

» Um Werte schneller zu andern, das Bedienelement halten
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[ HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Software - o x
Datei Hilfe
Analog Aufzeich Zahler Anp g PWT Protokoll Hinweis
Anpassungen
Ini Datei : Anpassungen_geaendert_ini
Name Vi Mini / b imum

SigA 0.60 [0.8 L3S 1.20 [1 (L33
SigB 0.60 [o.8 R3S 1.20) [1 [E3E3
SigAB 080 [0.9 33 1.29 11 33
TvA -15.00] [-10 L3S 15.00 |10 L3
TvB -15.00] [-10 8] 15.00 |10 L33
Pha -10.00 |-5 L3R 10.00 |5 (L3S
Sig 0.30 0.5 &% 139 1 R3S
NR 0.20 [0.4 B3 1.60 [1.4 [E3ES
SR 0.20] [0.4 33 050 [0.6 33
RR 0.04 0.4 L3S 1.70) [1.4 L3S
LR -90.0 |-43 [®]#] 90.9] [45 L35
BR 180.0 [181 L35 520.0 (539 3
B R digital 100.9] [ze2 [8/#] [ s0.9 [s30 LI

Freq 0.9 |1 |®@ [ 1000000.0 [s9 £33
FA CHE [#]@ [1o00000000 [999999999 B

i

385488-02 ERN 1387 2048 62814-70 RA ~1Vss 0 05 Anpassungen_geaendert.ini 1Vss

Abbildung 215: Ansicht Anpassungen mit gednderten Toleranzgrenzen

é] » Um die angezeigten Toleranzgrenzer]_bei der aktuellen Prifung
@ anzuwenden, in der Bedienleiste auf Anderungen iibernehmen
klicken
> Die Adjusting and Testing Software wendet die neuen
Toleranzgrenzen an.

Die Anderungen wirken sich wie folgt aus:

m X/Y-Diagramm: Die Positionen der grauen Kreise entsprechen den geanderten
Toleranzgrenzen

m Balkenanzeigen: Die roten Markierungen entsprechen den geanderten Tole-
ranzgrenzen

B Statusanzeigen Sig Mon: Die Signallberwachung wendet die gednderten Tole-
ranzgrenzen an
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HEIDENHAIN: ATS - Adjusting and Testing Seftware - [m] X
Datei  Hilfe
Analog i Zahler PWT  Protokoll Hinweis
Analog
X/Y-Darstellung X=Sig A Y=Sig B Messgerate-Eigenschaften
Darstellung @ Kreis 1 OKreis2 OKreis3 O Kreis 4 Positionfinkremente] 2 e
Freq 8318
o7 SigMon @ @
Inkrementalsignal
05
[ BTN RILETS I'|
o - SOA TR OE o e T it
- e A e |
/—\\ Siab 05 08 085 09 095 1 105
o e = | r 7 ]
" g // \ - A G ag0a) 085 ? 15 11 118
[ ]
. / \ o —
[ |
. \ 5 rr N ——
[ |
. i [NE—
Referenzsignal
A / RefMon @ @ Trigger O
E 1 ! [ ] ]
= \ LR ? " 50
- [ 3635 ]
" i \\—// BR % 300 400 560 600
* | [ i . ]
04 // RR [ — Ry ; —.
<5 L NR N —]
] 3 1 15
0 I ]
- SR K 0w a5 0 U8 ok
07
06 0.4 02 o 02 04 08
POz1 5] & © B Avtstate ksl 100 |=]# Abiasipurkte [2000 |=[4#] Hinweis| @
385488-02 ERN 1387 2048 62514-70 RA ~1Vss 0 05 Anpassungen_geaendert.ini 1Vss

Abbildung 216: Ansicht Analog mit geanderten Toleranzgrenzen

14.3.3 Toleranzgrenzen als Datei speichern

Geanderte Toleranzwerte konnen Sie in einer INI-Datei speichern. Sie konnen dazu
eine neue Datei erstellen oder eine bestehende Datei Uberschreiben.

Toleranzgrenzen in einer neuen Datei speichern

In der Bedienleiste auf Datei speichern unter klicken
Im Dialog den gewilnschten Speicherort auswahlen
Gewdinschten Dateinamen eingeben

Auf Speichern klicken

Die Datei wird gespeichert.

Die Adjusting and Testing Software zeigt den Namen der Datei
an.

VVVvyvVvyvVvyy

Toleranzgrenzen in einer bestehenden Datei speichern

Wenn Sie Toleranzgrenzen in einer Datei gespeichert oder aus einer Datei geladen
haben, konnen Sie die Toleranzwerte der angezeigten Datei Uberschreiben.

> Ggf. die gewiinschte Datei laden
Weitere Informationen: "Toleranzgrenzen aus einer Datei
laden’, Seite 379

> Die Adjusting and Testing Software zeigt den Namen der Datei
an.

> Toleranzgrenzen anpassen
H > In der Bedienleiste auf Datei speichern klicken
> Die Datei wird Uberschrieben.
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14.3.4 Toleranzgrenzen aus einer Datei laden

Voraussetzung: Die Werte liegen als INI-Datei vor.

Um Toleranzgrenzen aus einer Datei in die Ansicht Anpassungen zu laden, gehen
Sie wie folgt vor.

&

In der Bedienleiste auf Datei 6ffnen klicken
Im Dialog den Speicherort der Datei auswahlen
Auf Offnen klicken

Die Adjusting and Testing Software 1adt die Grenzwerte in die
Eingabefelder.

v Vv vVvy

@ » Um die Toleranzgrenzen in der Adjus.t'ing and Testing Software
E) anzuwenden, in der Bedienleiste auf Anderungen iibernehmen
klicken
> Die Adjusting and Testing Software wendet die neuen
Toleranzgrenzen an.

14.3.5 Toleranzgrenzen auf die Standardwerte zuriicksetzen
Sobald Sie die Funktion Inkrementalsignal verlassen, setzt die Adjusting and Testing
Software die Toleranzgrenzen automatisch auf die Standardwerte zuriick.

Wenn Sie in der Funktion Inkrementalsignal weiterarbeiten und die Toleranzgrenzen
auf die Standardwerte zuriicksetzen méchten, gehen Sie wie folgt vor.

m > In der Bedienleiste auf Standardwerte laden klicken

a' > Die Adjusting and Testing Software ladt die Standardwerte in
die Eingabefelder

F@) > Um die ToIera.nzgrenzer? in dgr Adjusting and Test.i.ng Software
anzuwenden, in der Bedienleiste auf Anderungen iibernehmen
klicken

> Die Adjusting and Testing Software wendet die neuen
Toleranzgrenzen an.
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14.4 Nullpunktverschiebung setzen bei Messgeraten mit

firmenspezifischen Schnittstellen (Software-Option 24)
Wenn Sie die Software-Option aktivieren, kénnen Sie auch bei Messgeraten mit
folgenden Schnittstellen eine Nullpunktverschiebung setzen:

® Fanuc

= Mitsubishi

® Panasonic

® Yaskawa

Voraussetzung: Das Messgerat unterstitzt eine Nullpunktverschiebung.

Das Vorgehen ist anlog zu Messgeraten mit EnDat-Schnittstelle.
Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung setzen", Seite 207

14.5 Nullpunktverschiebung setzen bei Messgeraten mit EnDat
Schnittstellen (Software-Option 29)

Wenn Sie die Software-Option aktivieren, konnen Sie auch bei Messgeraten mit
folgenden Schnittstellen eine Nullpunktverschiebung setzen:

B EnDat
Voraussetzung: Das Messgerat unterstutzt eine Nullpunktverschiebung.
Weitere Informationen: "Nullpunktverschiebung setzen", Seite 207
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Uberblick

Was tun, wenn ... | Uberblick

Dieses Kapitel beschreibt Ursachen von Funktionsstorungen und Mallnahmen zur
Behebung der Funktionsstorungen.

Behebung von Stérungen

Fehler

Fehlerquelle

Fehlerbeseitigung

Adjusting and Testing
Software erkennt das
PWM nicht

PWM ist nicht korrekt
angeschlossen oder
Versorgungsspannung
fehlt

> Prifen, ob das PWM angeschlossen ist, wie in
der Betriebsanleitung angegeben
Weitere Informationen: "Dokumentation
aufrufen’, Seite 49

> Netzkabel priifen
» Prifen, ob das PWM eingeschaltet ist

> Prifen, ob das PWM als Prifgerat ausgewahlt
ist
Weitere Informationen: "PWM als Prufgerat
auswahlen’, Seite 58

PWM 20, PWM 21:
Geratetreiber fehlen

Weitere Informationen: "PWM 20, PWM 21:
Treiber installieren”, Seite 42

PWM 3000: Netzwerk-
einstellungen falsch

Weitere Informationen: "PWM 3000 Netzwerkein-
stellungen’, Seite 42

Geratefunktion fehler-
haft

» HEIDENHAIN-Serviceniederlassung
kontaktieren

Adjusting and Testing
Software erkennt das
Messgerat nicht oder

Funktionen konnen nicht

ausgeflihrt werden

Zu hoher Spannungs-
abfall auf den Verbin-
dungsleitungen
zwischen Prifgerat und
Messgerat

» Spannungsnachregelung durch das PWM
aktivieren

Weitere Informationen: "In der Betriebsart

Messgerate-Diagnose verbinden®, Seite 65

Kabel sind nicht geeig-
net

» Prifen, ob die vorgegebenen Kabel verwendet
wurden (siehe Benutzerhandbuch "Kabel- und
Anschlusstechnik PWM 20 und PWM 21 (IK
215) Prifpaket")

Weitere Informationen: "Dokumentation aufru-
fen", Seite 49
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Fehler

Fehlerquelle

Fehlerbeseitigung

Messgerate-ID wird in
der Messgerate-Daten-
bank nicht gefunden

Messgerat ist noch
nicht in der Messgera-
te-Datenbank hinterlegt

> Messgerate-Datenbank aktualisieren

Weitere Informationen: "Software und Messgera-
te-Datenbank aktualisieren, Seite 42

> Messgerat manuell verbinden

Weitere Informationen: "Messgerat verbinden’,
Seite 61

» HEIDENHAIN-Service kontaktieren und ATS-
Code anfragen

Weitere Informationen: "Mit ATS-Code oder mit
Kommunikations-Code verbinden", Seite 89

ID ist nicht korrekt

Prifen, ob die richtige ID eingegeben wurde, z. B.:

m Bei offenen oder mehrteiligen Messgeraten die
ID des Abtastkopfs

® Bei gekapselten Langenmessgeréaten die ID
des MaRstabprofils

Weitere Informationen: "Messgerat verbinden®,
Seite 61

Im Monitoring-Betrieb
wird kein Signal
angezeigt

Messgerat wird nicht
mit Spannung versorgt

m Prifen, ob die Folge-Elektronik einschaltet ist

Adjusting and Testing
Software zeigt keine
Informationen zu Inkre-
mentalsignalen an

Messgerat gibt keine
Inkrementalsignale aus

> Prifen, ob das Messgerat Uber
Inkrementalsignale verfiigt

Weitere Informationen: "Messverfahren und
Schnittstellen’, Seite 24

Bei laufender Adjusting
and Testing Software
kommt es zu Perfor-
mance-Problemen des
Computers

Rechenleistung reicht
nicht aus oder ist einge-
schrankt, z. B. weil das
PWM Uber Tastatur,
USB-Hub oder Docking-
Station an den Compu-
ter angeschlossen ist
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» Systemvoraussetzungen priifen

Weitere Informationen: "Systemanforderungen”,
Seite 40

> PWM direkt an den Computer anschlielsen
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