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Allgemeine Informationen

1 Aligemeine Informationen

Das vorliegende Handbuch beschreibt die Installation und Konfi-
guration von absoluten HEIDENHAIN-Messgeraten und Messge-
rate-Gateways mit PROFIBUS-DPV2-Funktionalitat.

1.1 Messgerate-Gateway

Das Gateway-Konzept bietet den Vorteil, dass kleine und sehr ro-
buste EnDat-Messgerate eingesetzt werden kdnnen. Dadurch
eignet sich die Gateway-Losung fur Anwendungen, in denen sehr
hohe Umgebungstemperaturen als begrenzender Faktor wirken.
Das Messgerate-Gateway unterstitzt Singleturn-Gerate mit einer
Auflésung von bis zu 31 Bit und Multiturn-Gerate mit einer Auflo-
sung von bis zu 37 Bit, wobei die in diesem Handbuch beschrie-
benen Einschrankungen gelten.

1.2 Absolute Messgerite

Bei einem absoluten Messgeréat wird jeder Winkelposition ein co-
dierter Positionswert zugewiesen, der von einer Codescheibe mit
mehreren parallelen, feinen Teilungsspuren, die einzeln abgetastet
werden, generiert wird. Bei Singleturn-Drehgebern, also Messge-
raten, bei denen die absoluten Positionswerte innerhalb einer
Umdrehung ausgegeben werden, wiederholt sich die absolute
Positionsinformation bei jeder Umdrehung. Sogenannte Multiturn-
Drehgeber kénnen auch zwischen den Umdrehungen unterschei-
den. Die Zahl der einzelnen Umdrehungen wird von der Auflésung
der Multiturn-Abtastung bestimmt und wiederholt sich, wenn die
Gesamtaufldsung erreicht wurde.
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1.3 PROFIBUS-Technologie

PROFIBUS ist ein leistungsfahiger und vielseitiger, herstellerun-
abhéangiger, offener, 2-adriger Feldbusstandard, der durch ver-
schiedene internationale Normen (z. B. EN 50170, IEC 61158) in
Verbindung mit unterschiedlichen Geréateprofilen festgelegt wird.
Gegenwartig gibt es drei verschiedene PROFIBUS-Versionen: DP
(Decentralized Peripherals), FMS (Field Bus Message
Specification) und PA (Process Automation). HEIDENHAIN-
Produkte unterstltzen die DP-Version. Neben den herstellerspezi-
fischen Funktionen unterstltzen die in diesem Handbuch be-
schriebenen HEIDENHAIN-Gerdte Anwendungsklasse 3 und 4
gemal’ Messgerateprofil 3.162 v4.1. Das Messgerateprofil, das
die Funktionalitat des Messgeréates beschreibt, sowie zusatzliche
Informationen zu PROFIBUS sind bei der PROFIBUS-
Nutzerorganisation (PNO) erhaltlich.

PROFIBUS Nutzerorganisation
Haid-und-Neu Strape 7

D 76131 Karlsruhe

Tel.: +49 721 96 58 590

Fax: + 49 721 96 58 589
Website: www.profibus.com

1.3.1 Funktionsebenen von PROFIBUS DP

Die verschiedenen Anwendungsschichten haben folgende Haupt-
funktionen:

DPVO: Untersttzt die Grundfunktionalitédt des PROFIBUS-
Protokolls. Prinzipiell bezieht sich das auf die zyklische E/A-
Kommunikation und Diagnosefunktion. Fir DPVO-Geréte ist ein
eigenes Handbuch von HEIDENHAIN erhaltlich.

DPV1. Die Hauptvorteile von DPV1 liegen in den erweiterten
Funktionen flr die azyklische Datenkommunikation und die Alarm-
Behandlung. Dies ist eine Voraussetzung fir die Parametrierung
und Kalibrierung von Feldgeraten Uber den Bus wahrend der Lauf-
zeit.

DPV2: Neben den oben-genannten Funktionen beinhaltet DPV2
Erweiterungen, die flr zeitkritische Anwendungen, wie zum Bei-
spiel Bewegungsfihrung, erforderlich sind. Zu nennen sind hier
beispielsweise Slave-to-Slave-Kommunikation und isochroner Da-
tenaustausch (Zeitsynchronisierung).


http://www.profibus.com/
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1.4 Bezugsdokumente

Messgerateprofil V4.1, Bestellnr. 3.162

Profile Drive Technology, PROFIdrive V4.1, PROFIBUS Internatio-
nal, Bestellnr. 3.172

PROFIBUS Guidelines, Part 1: Identification & Maintenance

Functions V1.1,

Profibus International, Bestellnr. 3.502

PROFIBUS Guidelines, Part 3: Diagnosis, Alarms and Time Stamp-
ing V1.0, Profibus International, Bestellnr. 3.522

PROFIBUS Guidelines: PROFIBUS Interconnection Technology
V1.1, Profibus International, Bestellnr. 2.142

141 Abkirzungen

PROFIBUS
PI

PNO

GSD

DP
Eingabedaten
Ausgabedaten
&M

MS1 AR

MS2 AR

OB

10

Process Field Bus
PROFIBUS and Profinet International
PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.

Geratestammdaten. Die Datenbankdatei flr das Ge-
rat, wird auch als Gerétedatenblatt bezeichnet.

Decentral Periphery
Daten, die der Master vom Messgerdt empfangt
Daten, die das Messgerat vom Master empfangt

Identification and Maintenance (Identifikation und
Wartung)

PROFIBUS MS1 AR (azyklischer Datenaustausch
zwischen Master (Klasse 1) und Slave)

PROFIBUS MS2 AR (azyklischer Datenaustausch
zwischen Master (Klasse 2) und Slave)

Organisationsblock
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2 Installation des Messgerate-Gateways

2.1 Einstellungen innerhalb des Gateways

Die Adressierschalter flir das Messgerate-Gateway und der Bus-
abschluss missen bei der Inbetriebnahme des Gerates konfigu-
riert werden. Dazu wird die Rickwand abgenommen, d.h. die drei
Schrauben auf der Rickseite des Gateways werden herausge-
schraubt.

Schrauben zum Ldsen der
Rickwand

Abbildung 1 Position der Schrauben

1"
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Knotenadresse

Die Knotenadresse des Messgerate-Gateways kann Uber drei De-
zimaldrehschalter in der Riickwand eingestellt werden. Die Ge-
wichtung — x100, x10 und x1 —ist neben den Schaltern auf der
Leiterplatte angegeben. Der zulassige Adressbereich liegt zwi-
schen 0 und 126, wobei die unteren Adressen 0 und 2 in der Re-
gel dem Master vorbehalten sind und nicht von dem Gerat ver-
wendet werden sollten. Jede Adresse, die in einem PROFIBUS-
Netzwerk verwendet wird, muss einzigartig sein und darf nicht
von anderen Geraten verwendet werden.

Die Gerateadresse wird nur beim Einschalten der Spannungsver-
sorgung des Gateways gelesen und Gbernommen. Fir die Uber-
nahme von Anderungen an den Adresseinstellungen ist daher ein
Neustart des Gateways erforderlich.

Schraub-
klemmen

Busabschluss-
schalter

i ‘ (einfaus)

nmnn

Knotenadress-
schalter

Abbildung 2  Platinenansicht eines PROFIBUS-Gateways mit
Kabelverschraubung

Beispiel: Zum Einstellen der Knotenadresse auf 115 linken
Schalter (x100) auf 1, mittleren Schalter (x10) ebenfalls
auf 1 und rechten Schalter (x1) auf 5 stellen.
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2.1.2 Busabschluss

In einem PROFIBUS-Netzwerk sind alle Geréte in einer Busstruk-
tur miteinander verbunden. In einem Segment kdnnen bis zu 32
Gerate (Master und/oder Slaves) verbunden sein. \WWenn eine gro-
Rere Zahl von Geraten bendtigt wird, sollten zur Verstarkung der
Signale zwischen den Segmenten Repeater verwendet werden.
Am Anfang und Ende jedes Bussegments muss zur Gewahrleis-
tung eines fehlerfreien Betriebes ein aktiver Abschluss vorgese-
hen werden. Bei Gateways mit Kabelverschraubung sind diese
Abschlisse in die Abdeckung auf der Riickseite integriert und
konnen Uber DIP-Schalter aktiviert werden (siehe Abbildung 2).
Wenn das Gerat stromlos ist, sind die A-Leitung und die B-Leitung
intern mit einem 220 Q-Widerstand abgeschlossen.

Bit1 Bit2 Auswirkung

Ein Ein 220-Ohm-Widerstand zwischen den Lei-
tungen flr Bus A und Bus B.

Ein Aus Ungultige Einstellung
Aus Ein Ungiltige Einstellung
Aus Aus Kein Widerstand zwischen den Leitungen

fr Bus A und Bus B.

Tabelle 1 Abschlussschalterstellungen

Bei Verwendung von Messgerate-Gateways mit M12-Steckern
sollte der Abschluss Uber einen Widerstandsabschlussstecker
M12 erfolgen.

Hinweis: BeiVerwendung von Widerstandsabschlussste-

ckern M12 darf der interne Abschlussstecker nicht
aktiviert werden.

13
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2.2 Spannungsversorgung

Der Anschluss der Spannungsversorgung von Gateways mit M12-
Steckern erfolgt tber einen 4-poligen Stecker M12 (Stift, A-
codiert).

/ Spannungsversorgung

f N 5
=

Abbildung 3  Orientierung des Versorgungssteckers M12

Spannungsversorgung Version M12
Funktion Pin
+EVolt (9-36V) 1
Nicht angeschlossen 2

0 Volt 3
Nicht angeschlossen 4

Tabelle 2 Belegung Versorgungsstecker M12

14
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Messgeréate-Gateways mit Kabelverschraubung werden mit einer
Staubschutzfolie ausgeliefert. Die Schutzfolie muss vor der Ka-
belmontage entfernt werden.

Gateways mit Kabelverschraubung sollten mit einem geschirmten
Versorgungskabel mit einem Leiterquerschnitt von 0,34 mm?2 bis
1,56 mm?2 ausgestattet werden. Der zuldssige AufRendurchmesser
des Versorgungskabels betragt @ 6 mm bis @ 8 mm. Die Schraub-
klemmme fir die Spannungsversorgung befindet sich in der Riick-
wand des Gateways.

Wenn das Gateway der letzte Knotenpunkt in der Busstruktur ist
und nur die Kabelverschraubungen flr Spannungsversorgung und
Bus-In genutzt werden, sollte die Kabelverschraubung fur Bus-Out
durch einen M16-Blindstopfen ersetzt werden, um eine ord-
nungsgemafie Versiegelung zu gewahrleisten.

Die Klemme +E dient zum Anschluss von +E Volt (DC 9-36V).
Die Klemme 0V dient zum Anschluss von 0 Volt.
RISISISINISIS

=

NS
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Abbildung4  Klemmenbelegung fiir Versorgungskabel

Hinweis: Alle Schraubklemmen miissen festgezogen wer-
den, auch wenn kein Kabel angeschlossen ist.

Hinweis: Die beiden +E-Klemmen sind miteinander verbun-
den, ebenso wie die beiden 0-V-Klemmen, so dass
es keine Rolle spielt, an welches Paar +E Volt bzw.
0Volt angeschlossen ist.

15



Installation des Messgerate-Gateways

2.3 BUS-Leitungen

16

Der Anschluss der Bus-Leitungen bei PROFIBUS erfolgt bei Gera-
ten mit M12 Uber einen B-codierten, 5-poligen Stecker M12 (Stift)
(Bus-Eingang) und einen B-codierten, 5-poligen Stecker M12
(Buchse) (Bus-Ausgang).

Bus-Eingang Bus-Ausgang

(Bus-In) \ / (Bus-Out)

nne
-

Abbildung5  Position der M12-Busanschlisse

Bus-In-Leitung Bus-Out-Leitung
Funktion Pin Funktion Pin
Nicht angeschlos- 1 VP 1
sen

A 2 A 2
Nicht angeschlos- 3 DGND 3
sen

B 4 B 4
Schirm 5 Schirm

Tabelle 3 Belegung Stecker M12 Bus-In/Bus-Out
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Die Gateways mit Kabelverschraubung missen mit einer ge-
schirmten, verdrillten Doppelleitung gemaéf’d EN 50170 und
PROFIBUS-Richtlinien ausgestattet sein. Die Richtlinien empfeh-
len einen Leiterquerschnitt groBer 0.34 mm?2. Der zuldssige Kabel-
AuRendurchmesser flr die Bus-Leitungen betrdgt @ 8 mm bis @
10 mm. In der Riickwand befinden sich vier Schraubklemmen mit
den erforderlichen Busleitungsanschltissen A und B. Nicht genutz-
te Kabelverschraubungen sollten durch einen Blindstopfen M16
ersetzt werden, um eine ordnungsgemalde Versiegelung zu ge-
wahrleisten.

Hinweis: Alle Schraubklemmen miissen festgezogen wer-
den, auch wenn kein Kabel angeschlossen ist.

Hinweis: Die beiden A-Klemmen sind intern miteinander
verbunden, ebenso wie die beiden B-Klemmen, so
dass es keine Rolle spielt, an welche die Busleitun-
gen angeschlossen sind.

17
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2.4 Schimungskonzept

2.5 GSD-Datei

18

Zur Erreichung einer optimalen Rauschunempfindlichkeit und Wi-
derstandsfahigkeit gegentiber anderen elektromagnetischen Sto-
rungen (EMI) missen die Bus- und Spannungsversorgungskabel
immer geschirmt sein. Die Schirmung muss an beiden Kabelen-
den geerdet sein. In bestimmten Fallen kann ein Kompensations-
strom Uber das Schirmgeflecht flieRen. Aus diesem Grund wird
ein Potenzialausgleich empfohlen.

Um das PROFIBUS-DP-Gateway nutzen zu kénnen, muss eine
Geréatebeschreibungsdatei heruntergeladen und in die Konfigura-
tionssoftware importiert werden. Die Geratebeschreibungsdatei,
die sogenannte ,,Generic Station Description Datei’ enthalt die
bendtigten Implementierungsparameter fir das PROFIBUS-DP-
Gerat.

Die verfligbaren GSD-Dateien stehen unter folgender Website
zum Download bereit:
www.heidenhain.com

GSD-Datei

Gateway-Funktionalitat GSD-Datei
Gateway PROFIBUS DPV2 ENC_OB21
(FUr Drehgeber)

Gateway PROFIBUS DPV2 (Fir | ENC_0918
Langenmessgerate)

Tabelle 4 Verfligbare GSD-Dateien flr das DPV2-Gateway

Die GSD-Daten werden im PROFIBUS-Master gespeichert und
beim Systemstart einmalig auf das Gateway Ubertragen. WWenn
das Gateway mit einer GSD-Datei gestartet wurde und eine neue
GSD-Datei mit einer anderen ID-Nummer verwendet werden soll,
muss das Gateway neu gestartet werden, bevor es die neue
GSD-Datei verwenden kann.
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2.6 LED-Anzeige

Der Status des Gateways wird Uber zwei LEDs auf der
Vorderseite des Gateways angezeigt. Die Modul-LED zeigt den
Status des Moduls an sich an. Die Bus-LED zeigt den Status des
Busses an. Die untenstehende Tabelle definiert die
Diagnosemeldungen, die Uber eine zweifarbige LED (rot/griin) fr

Bus und Modul signalisiert werden.

Busstatus | Modul Bedeutung Ursache
Aus Aus Kein Strom
Rot Grin Keine Verbindung mit - Bus nicht angeschlossen
anderem Gerét. Kriterium: - Master nicht
Kein Datenaustausch verfligbar/ausgeschaltet
Rot 2) Rot 2) Keine Verbindung mit Keine Verbindung mit EnDat-
anderem Gerat. Keine Messgerat beim Einschalten
Verbindung zwischen EnDat-
Messgeréat und PROFIBUS-
Platine.
Blinkt 1) Grin Parametrierungs- oder - Die empfangene
Konfigurationsfehler Konfiguration weicht von
der unterstitzten
Konfiguration ab.
- Fehlerin der
Parametrierung
Grin Rot Systemausfall - Diagnose vorhanden, Slave
im Datenaustauschmodus
Grin Griin Datenaustausch und Mess-
gerat funktionieren korrekt.
Tabelle5 LED-Anzeige

1.

Die Blinkfrequenz betragt 0,5 Hz.
tragt 3 Sekunden.

Die Mindestanzeigezeit be-

2. Ein Positionsfehler liegt vor, wenn im Messgerét ein Alarm auf-

tritt oder wenn das EnDat-Messgerat von der Platine der
PROFIBUS-Schnittstelle getrennt ist.

19
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3 Installation des absoluten Messgerates

3.1 Einstellungen im Messgerit

Die Knotenadresse des Messgerates und der Busabschluss mus-
sen bei der Inbetriebnahme des Gerates konfiguriert werden. Da-
zu wird die Rickwand abgenommen, d.h. die drei Schrauben auf
der Rlckseite des Messgerates werden herausgeschraubt.

3.1.1 Knotenadresse

Die Knotenadresse des Messgeréates kann Uber zwei Dezimal-
drehschalter in der Riickwand eingestellt werden. Die Gewich-
tung, x10 oder x1, wird neben den Schaltern angegeben. Der zu-
lassige Adressbereich liegt zwischen 0 und 99, wobei die unteren
Adressen 0 und 2 in der Regel dem Master vorbehalten sind und
nicht von dem Geréat verwendet werden sollten. Jede Adresse,
die in einem PROFIBUS-Netzwerk verwendet wird, muss einzig-
artig sein und darf nicht von anderen Geraten verwendet werden.

20
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Die Gerateadresse wird nur beim Einschalten der Spannungsver-
sorgung des Messgerétes gelesen und dbernommen. Fir die
Ubernahme von Anderungen an den Adresseinstellungen ist da-
her ein Neustart des Messgerétes erforderlich.

Schraubklemmen

Busabschluss-
schalter

Knotenadress-
schalter

Abbildung 6  Platinenansicht eines Messgerates mit Kabelver-
schraubung

Beispiel: \Wenn die Knotenadresse auf 85 gesetzt werden soll,

wird der linke Schalter (x10) auf 8 gestellt und der rech-
te Schalter (x1) auf 5.

21
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3.1.2 Busabschluss

22

In einem PROFIBUS-Netzwerk sind alle Geréte in einer Busstruk-
tur miteinander verbunden. In einem Segment kénnen bis zu 32
Geréate (Master und/oder Slaves) verbunden sein. \Wenn eine gro-
Rere Zahl von Geraten bendtigt wird, sollten zur Verstarkung der
Signale zwischen den Segmenten Repeater verwendet werden.
Am Anfang und Ende jedes Bussegments muss zur Gewahrleis-
tung eines fehlerfreien Betriebes ein aktiver Abschluss vorgese-
hen werden.

Bei Messgeraten mit Kabelverschraubung sind diese Abschllsse
in die Rickwand integriert und kénnen Uber DIP-Schalter aktiviert
werden (siehe Abbildung 6). Wenn das Geréat stromlos ist, sind die
A-Leitung und die B-Leitung intern mit einem 220 Q-\Widerstand
abgeschlossen.

Bit1 Bit2 Auswirkung

Ein Ein 220-Ohm-Widerstand zwischen den Lei-
tungen fir Bus A und Bus B.

Ein Aus Ungtiltige Einstellung
Aus Ein Ungtiltige Einstellung
Aus Aus Kein Widerstand zwischen den Leitungen

fir Bus A und Bus B.

Tabelle 6 Abschlussschalterstellungen

Bei Verwendung von Messgeraten mit M12-Steckern sollte der
Abschluss Uber einen Widerstandsabschlussstecker erfolgen.

Hinweis: BeiVerwendung von Messgeréaten mit Wider-
standsabschlusssteckern M12 darf der intere Ab-
schlussstecker nicht aktiviert werden.
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3.2 Anschluss des Messgerates

Der Anschluss der Spannungsversorgung von Messgeraten mit
M12-Steckern erfolgt Uber einen 4-poligen Stecker M12 (Stift,
A-codiert).

Spannungsver-
sorgung

Abbildung 7  Orientierung des Versorgungssteckers M12

Spannungsversorgung Version M12
Funktion Pin
+EVolt (9-36V) 1
Nicht angeschlossen 2
0Volt 3
Nicht angeschlossen 4

Tabelle 7 Belegung Versorgungsstecker M12

23
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24

Messgerate mit Kabelverschraubung werden mit einer Staub-
schutzfolie ausgeliefert. Die Schutzfolie muss vor der Kabelmon-
tage entfernt werden.

Messgerate mit Kabelverschraubung sollten mit einem geschirm-
ten Versorgungskabel mit einem Querschnitt von 0,34 mm?Z bis
1,6 mm?Z2 ausgestattet werden. Der zulassige AuRendurchmesser
des Versorgungskabels betragt @ 6 mm bis @ 8 mm. In der Rlck-
wand befinden sich zwei Schraubklemmen mit den erforderlichen
Versorgungsanschlissen (+) und (-). VWenn das Messgerét der
letzte Knotenpunkt in der Busstruktur ist und nur die Kabelver-
schraubungen fir Spannungsversorgung und Bus-In genutzt wer-
den, sollte die Kabelverschraubung fiir Bus-Out durch einen M16-
Blindstopfen ersetzt werden, um eine ordnungsgemal3e Versiege-
lung zu gewahrleisten.

Der (+) Anschluss dient zum Anschluss der +EV-Leitung (DC 9 —
36V).
Der (-) Anschluss dient zum Anschluss der 0-V-Leitung.

s= gl ’
BEBEBEBRA

Abbildung 8  Klemmenbelegung fur Versorgungskabel

Hinweis: Alle Schraubklemmen miissen festgezogen wer-
den, auch wenn kein Kabel angeschlossen ist.
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3.2.1 BUS-Leitungen

Bus-
Eingang
(Bus-In)

Bus-

Ausgang\
(Bus-Out)

Abbildung 9  Position der M12-Busanschllisse

Bus-In-Leitung Bus-Out-Leitung
Funktion Pin Funktion Pin
Nicht angeschlos- 1 VP 1
sen

A 2 A 2
Nicht angeschlos- 3 DGND 3
sen

B 4 B 4
Schirm 5 Schirm

Tabelle 8 Anschlussbelegung M12 Bus-In-/Bus-Out-Leitungen
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26

Die Messgerate mit Kabelverschraubung missen mit einer ge-
schirmten, verdrillten Doppelleitung gemaéfd EN 50170 und
PROFIBUS-Richtlinien ausgestattet sein. Die Richtlinien empfeh-
len einen Leiterquerschnitt grofier 0.34 mm?2. Der zuldssige Kabel-
Auendurchmesser fur die Bus-Leitungen betrédgt @ 8 mm bis @
10 mm. In der Riickwand befinden sich vier Schraubklemmen mit
den erforderlichen Busleitungsanschliissen (A) und (B). Nicht ge-
nutzte Kabelverschraubungen sollten durch einen Blindstopfen
M16 ersetzt werden, um eine ordnungsgemalie Versiegelung zu
gewadhrleisten.

Der Anschluss (A) dient zum Anschluss der A-Leitung.
Der Anschluss (B) dient zum Anschluss der B-Leitung.

+|-|B|A|B[A
BEBEBEEBEH

Abbildung 10 Klemmenbelegung fir Busleitungen

Hinweis: Alle Schraubklemmen miissen festgezogen wer-
den, auch wenn kein Kabel angeschlossen ist.

Hinweis: Die beiden A-Klemmen sind intern miteinander
verbunden, ebenso wie die beiden B-Klemmen, so
dass es keine Rolle spielt, an welche Klemme die
Busleitungen angeschlossen sind.
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3.3 Schirmungskonzept

3.4 GSD-Datei

Zur Erreichung einer optimalen Rauschunempfindlichkeit und Wi-
derstandsfahigkeit gegeniber anderen elektromagnetischen Sto-
rungen (EMI) missen die Bus- und Spannungsversorgungskabel
immer geschirmt sein. Die Schirmung muss an beiden Kabelen-
den geerdet sein. In bestimmten Fallen kann ein Kompensations-
strom Uber das Schirmgeflecht fliefien. Aus diesem Grund wird
ein Potenzialausgleich empfohlen.

Um ein absolutes Messgerat mit PROFIBUS-DP-Schnittstelle nut-
zen zu kdnnen, muss eine Geratebeschreibungsdatei herunterge-
laden und in die Konfigurationssoftware importiert werden.

Die Geréatebeschreibungsdatei, die sogenannte ,, Generic Station
Description Datei’ enthalt die bendtigten Implementierungspara-
meter flr das PROFIBUS-DP-Gerét.

Die verfigbaren GSD-Dateien steht unter www.heidenhain.com
zum Download zur Verfligung.

GSD-Datei

Gateway-Funktionalitat GSD-Datei

Absolutes Messgerat PROFIBUS DPV2 Enc_Oaaa

Tabelle 9 Verfligbare GSD-Dateien fiir DPV2-Messgerat

Die GSD-Daten werden im PROFIBUS-Master gespeichert und
beim Systemstart einmalig auf das Messgerét Ubertragen. WWenn
das Messgerat mit einer GSD-Datei gestartet wurde und eine
neue GSD-Datei mit einer anderen ID-Nummer verwendet wer-
den soll, muss das Messgerat neu gestartet werden, bevor es die
neue GSD-Datei verwenden kann.

27
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3.5 LED-Anzeige

Um den Status des Messgerétes festzustellen, sind an der Rlck-
seite des Gerates zwei LEDs sichtbar. Die Modul-LED zeigt den
Status des Moduls an sich an. Die Bus-LED zeigt den Status des
Busses an. Die untenstehende Tabelle definiert die Diagnosemel-
dungen der LEDs in Rot (BUS) und zweifarbig, Rot/Grin
(MODUL).

Busstatus Modul Bedeutung Ursache
Aus Aus Kein Strom
Rot Grin Keine Verbindung mit - Bus nicht angeschlossen
anderem Gerat. Kriterium: - Master nicht verflgbar/
Kein Datenaustausch ausgeschaltet
Rot 2) Rot 2) Keine Verbindung mit Keine Verbindung mit EnDat-
anderem Gerét. Keine Messgeréat beim Einschalten
Verbindung zwischen
EnDat-Messgeréat und
PROFIBUS-Platine.
Blinkt 1) Grin Parametrierungs- oder - Die empfangene
Konfigurationsfehler Konfiguration weicht von
der unterstitzten
Konfiguration ab.
- Fehlerin der
Parametrierung
Grin Rot Systemausfall - Diagnose vorhanden, Slave
im Datenaustauschmodus
- Positionsabweichung
Grin Grin Datenaustausch. Slave und

Betrieb OK.

Tabelle 10 |ED-Anzeige am Messgerat

28

1. Die Blinkfrequenz betragt 0,5 Hz. Die Mindestanzeigezeit be-
tréagt 3 Sekunden.

2. Ein Positionsfehler liegt vor, wenn im Messgerét ein Alarm auf-
tritt oder wenn das EnDat-Messgerat von der Platine der
PROFIBUS-Schnittstelle getrennt ist.
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4 Beispielkonfiguration

In diesem Kapitel werden die Einrichtung und Konfiguration eines
Messgerate-Gateways mit PROFIBUS DPV2 im Isochron-Betrieb
beschrieben. In dem untenstehenden Beispiel wurden eine Sie-
mens Step 7 PLC und der SIMATIC MANAGER verwendet.

4.1 Installation der Geratebeschreibungsdatei (GSD-Datei)

Um ein Messgerate-Gateway mit PROFIBUS-Schnittstelle nutzen
zu kédnnen, muss eine Geratebeschreibungsdatei heruntergeladen
und in die Konfigurationssoftware importiert werden.

Die aktuelle GSD-Datei steht unter www.heidenhain.com zum
Download zur Verfligung.

Installation von GSD-Dateien in SIMATIC MANAGER

[BHHw Config - [SIMATIC 300(1) {Configuration) -

@l station Edit Insert FLC View | Options Window Help

J 0= 2~ By | =3 || [ Customize. .. Chrl+-Al+E

Specify Module:, .

Configure Netwark

Symbol Table Chrl+Al+T
Repart System Errar, ..

Edit Catalog Profile
Update Catalog

Find in Service & Suppott, .,

Create G5Dfile for -Device. ..

1. Gehen Sie auf ,,Options -> Install GSD File” und klicken Sie auf
die Schaltflache ,,Browse’ um zu der GSD-Datei zu gelangen.
Wenn ein Bitmap-Bild des Messgeréates angefordert wird,
muss sich die Bitmap-Datei in demselben Ordner wie die
GSD-Datei befinden. Eine Bitmap-Datei befindet sich in der
.zip-Datei, die unter www.heidenhain.com zum Download be-
reitsteht.

2. Wiahlen Sie die GSD-Datei aus und klicken Sie auf ,, Install’’ um
die Installation der ausgewahlten GSD-Datei zu starten.

29
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4.2 Messgerate-Gateway konfigurieren

Nach der Installation der GSD-Datei befindet sich das Messgeréate-
Gateway im SIMATIC MANAGER-> HW Config unter PROFIBUS
DP ->Additional Field Devices->Encoders. \Wahen Sie das zu kon-
figurierende Gerat. Klicken Sie auf das entsprechende Messgerat
und ziehen Sie es, wie unten dargestellt, mit gedrlickter Maustas-
te auf das PROFIBUS-DP-System. Im nachstehenden Beispiel
wurde das HEIDENHAIN DPV2 Gateway gewahlt. VWWenn mehr als
ein Gerat angeschlossen ist und konfiguriert werden soll, missen
die folgenden Schritte einmal fiir jedes angeschlossene Geréat
durchgefihrt werden.

30

Wenn das Messgerat auf den BUS gezogen wird, muss eine
PROFIBUS-Adresse zugewiesen werden. Diese Adresse muss
natdrlich mit der Adresse Ubereinstimmen, die auf den Hardware-
Adressschaltern im Gerat zugewiesen wird.

Properties - PROFIBUS interface DPV2 Gateway Rotary

General ~ Parameters I

Address -

Transmission rate: 1.5 Mbps

Subnet:

[ a
rm_ —
[
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Durch Doppelklick auf das Gerat im Bus 6ffnet sich das Fenster
mit den Eigenschaften (Properties).

PROFIBUS(1): DP master system [1]

Geben Sie ggf. einen Namen fir das Gerat ein.

Properties - DP slave [‘SZ‘
Genersl | Parameter Assignment | Isachrone Mods |
Hodule
Order rumber G5D file (type filek ENC_DB21.GSD
Farnily: Encoders
DF slave type: DPY2 Gateway Rotary
Designation: 3 ]
Addresses Node/Master Systemn
Diagnostic address: 2043 PROFIBUS. 26

DF master spstem (1]

5YNC/FREEZE Capabilities

I 3 v ‘watchdog
Commert:
Cancel Help

Im nachsten Schritt werden die Datenldnge und der Datentyp fur
den Datenverkehr zum und vom Controller festgelegt. Dafiir wer-
den verschiedene Telegramme ausgewahlt.
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Durch Erweitern des Gerétes (+) werden die verfligbaren Tele-
gramme fir das HEIDENHAIN-DPV2-Gateway angezeigt. In dem
Beispiel unten wird das Standardtelegramm 81 verwendet. Zie-
hen Sie das Telegramm mit gedrlickter Maustaste auf Slot 1, wie
unten dargestellt. Weitere Informationen zu den verschiedenen Te-
legrammen finden Sie in Kapitel 5.4.

o HW Confie SWATE 011}

DSS0 6 S o dada DO W

—o I SWIATIC 300{1 | {Eonfigusation), -« PROTIBUS galaway presat

Brotde  [Sanedaes =l
B FRORBUS 0P =
= (21 Aadtional Fisid Davices

PRAMDUSTE BF raactes spsive (1] # (£ SwechngDervcer
w01

51

Lere | Lk Gintemay DI
Lene | L Ginteray D2
[ LTI r—,
4 (0 Gty
3 (20 Conrguyiie FROFIEUS DF Stz

Hinweis: Die oben beschriebenen Schritte miissen fiir jedes verbundene
Gerat einmal durchgefiihrt werden.
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4.3 Einstellung der Parameter fiir das Messgerate-Gateway

Wahlen Sie zur Einstellung der Parameterdaten das entsprechen-
de Gerat aus und doppelklicken Sie auf die Zeile, wie unten dar-
gestellt.

PROFIBLS[1): DP master system [1]

Das Fenster ,Properties” 6ffnet sich. Klicken Sie auf den Reiter

. Parameter Assignment” Andern Sie zur Einstellung der Para-
meterdaten den Wert der jeweiligen Parameter durch Klicken
auf das Feld ,Value” flr den entsprechenden Parameter. Ach-
tung: Flr einige der verfligbaren Parameter muss die ,,Class 4
Functionality” aktiviert sein. Weitere Informationen dazu fin-
den Sie in Kapitel 8.2.

Parameters Walue

=42 Station parameters |

[% [£] Code sequence Increasing clockwise (03
[E] Class 4 Functionality Disable
[£] G1_%I5T1 Preset control Disable
[£] Scaling Function control Disable
[Z] alarm channel control Disable
[£] Compatibilty mode Profile version 3
@ Measuring units per revolution 5192
@ Total measuring range 33554432
[£] Maximum Failures Masterlifesign 1

+ [:| Hex parameter assignrent
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34

Wenn die Konfiguration und Parametrierung des Gerates abge-
schlossen sind, mUssen die Einstellungen gespeichert und kompi-
liert werden. Klicken Sie dazu auf die Option ,, Save and Compile”
im Reiter ,, Station”

E{; HW Config - SIMATIC 300(1)
Edit Insert PLC View Options  Window Help
TEw.. CErl+1
Cpen.. Chrl+O

Open OMLIME
Close

Skation

Save

Save and Compile

Danach mussen die Einstellungen auf den Controller herunterge-
laden werden. Klicken Sie dazu auf die Option ,Download” im
Reiter ,,PLC"

E{; HW Config - SIMATIC 300{1)
Stakion  Edit  Insert BEEeN Wiew Options  Window  Help

D20 T
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4.4 Parametereinstellungen fiir den isochron en Betrieb - BUS

Zu den BUS-Einstellungen fir den isochronen Betrieb gelangen
Sie durch Doppelklicken auf den Bus in der BUS-Strukturansicht.
Dadurch 6ffnen sich die Eigenschaften fur das DP-Master-System.

Klicken Sie auf die Schaltflache , Properties”

Properties - DP master system

General I Group Prupert\esl Group Assigﬂmsnll

Shart Description:

DP master system

Name: IDF‘ master system
aster System No: I'I 'I
Subnet: PROFIBUS(T)
Cormment:
oK Cancel | Help |

Wahlen Sie den Reiter ,Network Settings” Um eine optimale
Leistung zu erzielen, wahlen Sie eine Baudrate von 12 Mbps und
das DP-Profil. Klicken Sie dann auf ,, Options”

Properties - PROFIBUS

General | Metwork Settings

Highest PROFIBUS
Address:

Transmission Rate:

Frafile:

Options

[~ Change

45,45 (31.25) Kbps

Standard
Univerzal [DP/FRS)
User-Defined

i &=

%

Bus Parameters. . |

=

Cancel Help |
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In dieser Ansicht kdnnen die DP-Zykluszeit und die Zeitparameter
eingestellt werden. Wenn ,,Slave Synchronization” markiert ist,
haben alle Slaves am Bus dieselben Zeitparameter. Dieser Modus
ermdglicht durch die gleichzeitige Datenabfrage aller Slaves am
Bus einen echten Isochronbetrieb. Setzen Sie die Hakchen wie
unten abgebildet, um den taktsynchronen Betrieb zu aktivieren.

Constant Bus Cycle Time l Cables ]

[ v Activate constant bus cycle time

Optimize DF cycle (and Ti, To if necessany]: Fiecaloulate

Mumber of PGs/0Ps/TDs etc. on PROFIBUS

Configured: I_D Total: ’_D

Time baze:

Constant DP Cycle: [ 2000-H ms | 0007 s Distalls ...

[permitted times [me]: 0,983 ... 11000.000 ]

Slave Spnchronizatign
[|7 Times Ti and Td $ame for &l slaves]

[otherwize: make setting in slave properties)

Time baze:
Time Ti [read in process walues): | U,S?E:ﬁl ms | 0.007 s
[permitted times [ms]: 0.000...1.125)

Time baze:
Time To [output process values): | U,S?E:ﬁl ms | 0.007 s

[permitted times [ms] 0.000.. 1.625]

0k Cancel | Help |

Hinweis: Die oben beschriebenen Schritte miissen fiir jedes
verbundene Gerit durchgefiihrt werden.
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4.5 Parametereinstellungen fiir den isochronen Betrieb — DPV2-Slave

Doppelklicken Sie zum Offnen des ,,Properties“-Fensters auf das
Slave-Gerat. Auf dem Reiter ,,Isochrone Mode” kénnen die Ein-
stellungen gedndert werden. Setzen Sie das Hakchen wie unten
abgebildet, um den taktsynchronen Betrieb zu aktivieren.

Prope B [P slave
—
General] Parameter Assighmentl_lsochrone Mode

[IV Synchronize DF glave to DP cycle with constant bus cycle time [the zame Ti / To for all slaves) ]

Time Ti[read in process values): 0.375 El Tiis Timebase: (0125 Tiis

[min=0.375 ms; max=1.000 ms)

Time To [output process values): 1.000 El s Timebaze: |0125 g

[min=1.000 ms; max=1.625 ms)

DP cycle with constant bus cycle time: — |2.000 s

[mit=1.000 ms; ax=22.000 ms)

Master application cycle: 2.000 ms = ’El % (2000 113

[Factor]  [Caonstant DP bus cycle time]

(.4 Cancel | Help |

Die verschiedenen Zeitparameter kdnnen eingestellt werden, wo-
hingegen die Time-Base-Parameter vom Master gesteuert wer-
den. Die einzelnen Einstellungen flr den isochronen Betrieb des
DP-Slaves ermdglichen individuelle Datenabfragezeiten, da die Tl
speziell fir jeden Slave eingestellt werden kann.
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5 Datenbeschreibung fir PROFIBUS IO

5.1 Messgerateprofil flir PROFIBUS Version 4.1

Die Funktionen dieses Profils teilen sich in zwei Anwendungsklas-
sen: Klasse 3 und

Klasse 4. Die Verwendung des Begriffs ,, Anwendungsklasse” ist
neu in diesem Profil und entspricht der Messgeréteklasse im
DPVO-Profil.

Weitere Informationen zur Messgerat-Funktionalitat finden Sie im
Geréteprofil. Das Profil und die technische Information zu
PROFIBUS sind bei der PNO in Karlsruhe erhéltlich
(www.profibus.com).

PROFINET IO
EncoderProfileV4 | PNONo. 2,332
— Class3 and 4

PNONo. 3.162

PROFIBUS DP-V?2
el PROTIdrive V4 I&M Functions
PNONo. 3,172 |{ PNONao. 3.502
PROFIBUS DP - |
EN50170Vol2 Encoder Profile
Classland?2

PNONo. 3.062

PROFIBUS PROFINET
Network Network

Abbildung 11 Ubersicht (iber die Messgerateprofile
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5.2 Festlegung der Anwendungsklasse

Die PROFIBUS-Gerate von HEIDENHAIN lassen sich als
PROFIBUS-DP-Gerate der Klasse 3 oder Klasse 4 gemafl Mess-
gerateprofil V. 4.1 konfigurieren. Klasse 3 bietet die Grundfunktio-
nen, Klasse 4 bietet neben den Grundfunktionen auch die vollen
Skalierungs- und Presetfunktionen.

KLASSE 3 Messgerat mit Base Mode Parameter Access und
eingeschrankter Parametrierung der Geratefunktionen.
Der isochrone Betrieb wird nicht unterstitzt.

KLASSE 4 Gerat mit Skalierungs- und Presetfunktionen sowie
Base Mode Parameter Access. Der Isochron-Modus
wird unterstUtzt.

5.3 Standardsignale

Die nachfolgende Tabelle beschreibt die Standardsignale, die zur
Konfiguration der 10-Daten verwendet werden.

Bedeutung Abkiirzung Lange (Bit) Datentyp
Geschwindigkeitswert A | NIST_A 16 vorzeichenbehaftet
Geschwindigkeitswert B | NIST_B 32 vorzeichenbehaftet
Steuerwort G1_STW 16 vorzeichenlos
Statuswort G1_ZSW 16 vorzeichenlos
Positionswert 1 G1_XIST1 32 vorzeichenlos
Positionswert 2 G1_XIST2 32 vorzeichenlos
Positionswert 3 G1_XIST3 64 vorzeichenlos
Steuerwort 2 STW2_ENC 16 vorzeichenlos
Statuswort 2 ZSW2_ENC 16 vorzeichenlos

Tabelle 11  Standardsignale
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5.4 Standard-Telegramme

Die Konfiguration der Gerate erfolgt durch Auswahl verschiedener
Telegrammstrukturen. Die Telegramme werden zur Spezifikation
der Datenlange und des Datentyps fiir den Datenverkehr zum und
vom Master verwendet. Tabelle 12 zeigt, welche Telegramme flr
die jeweiligen Geréte unterstiitzt werden.

Telegramm Messgerate-Gateway | Absolutes Messgerat
Standard-Telegramm 81 UnterstUtzt UnterstUtzt
Standard-Telegramm 82 UnterstUtzt Nicht unterstUtzt
Standard-Telegramm 83 Unterstitzt Nicht unterstltzt
Standard-Telegramm 84 UnterstUtzt Nicht unterstUtzt

Tabelle 12  Unterstlitzte Telegramme

5.4.1 Standard-Telegramm 81

Das Standard-Telegramm 81 verwendet 4 Bytes flr die Ausgabe-
daten vom Master zum Messgeréat und 12 Bytes fUr die Eingabe-
daten vom Messgerat zum Master.

Ausgabedaten des Masters:
2-Byte-Steuerwort 2 (STW2_ENC).
2-Byte-Steuerwort (G1_STW)

10-Daten (Wort) 1 2
Sollwert STW2_ENC G1_STW

Eingabedaten an den Master:
2-Byte-Statuswort 2 (ZS\W2_ENC)
2-Byte-Statuswort (G1_ZSW)
4-Byte-Positionswert 1 (G1_XIST1)
4-Byte-Positionswert 2 (G1_XIST2)

10-Daten (Wort) 1 2 3 4 5 6
Istwert ZSW2_ENC G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2
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54.2 Standard-Telegramm 82

Das Standard-Telegramm 82 verwendet 4 Bytes flr die Ausgabe-
daten vom Master zum Messgerate-Gateway und 14 Bytes fir
die Eingabedaten vom Gateway zum Master.

Ausgabedaten des Masters:
2-Byte-Steuerwort 2 (STW2_ENC)
2-Byte-Steuerwort (G1_STW)

10-Daten (Wort) 1 2

Sollwert STW2_ENC | G1_STW

Eingabedaten an den Master:
2-Byte-Statuswort 2 (ZS\W2_ENC)
2-Byte-Statuswort (G1_ZSW)
4-Byte-Positionswert 1 (G1_XIST1)
4-Byte-Positionswert 2 (G1_XIST2)
2-Byte-Geschwindigkeitswert A (NIST_A)

10-Daten (Wort)

1 2 3 4 5 6 7

Istwert

ZSW2_ENC | G1_ZSW | G1_XIST1 | G1_XIST2 | NIST_A

Hinweis: Telegramm 82 wird nur vom Messgerate-Gateway
unterstiitzt. Vom absoluten Messgerat wird es
nicht unterstiitzt.
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5.4.3 Standard-Telegramm 83

Das Standard-Telegramm 83 verwendet 4 Bytes fir die Ausgabe-
daten vom Master zum Messgeréte-Gateway und 16 Bytes flr
die Eingabedaten vom Gateway zum Master.

Ausgabedaten des Masters:
2-Byte-Steuerwort 2 (STW2_ENC)
2-Byte-Steuerwort (G1_STW)

10-Daten (Wort) 1 2
Sollwert STW2_ENC G1_STW

Eingabedaten an den Master:
2-Byte-Statuswort 2 (ZS\W2_ENC)
2-Byte-Statuswort (G1_ZSW)
4-Byte-Positionswert 1 (G1_XIST1)
4-Byte-Positionswert 2 (G1_XIST2)
4-Byte-Geschwindigkeitswert B (NIST_B)

10-Daten (Wort) | 1 2 3 4 5 6 7 8

Istwert ZSW2_ENC | G1_ZSW G1_XIST1 G1_XIST2 NIST_B

Hinweis: Telegramm 83 wird nur vom Messgeréte-Gateway
unterstiitzt. Vom absoluten Messgerat wird es
nicht unterstiitzt.
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5.4.4 Standard-Telegramm 84

Das Standard-Telegramm 84 verwendet 4 Bytes flr die Ausgabe-
daten vom Master zum Messgerate-Gateway und 20 Bytes fir
die Eingabedaten vom Gateway zum Master.

Ausgabedaten des Masters:
2-Byte-Steuerwort 2 (STW2_ENC)
2-Byte-Steuerwort (G1_STW)

10-Daten (Wort) 1 2

Sollwert STW2_ENC | G1_STW

Eingabedaten an den Master:
2-Byte-Statuswort 2 (ZS\W2_ENC)
2-Byte-Statuswort (G1_ZSW)
8-Byte-Positionswert 3 (G1_XIST3).
4-Byte-Positionswert 2 (G1_XIST2)
4-Byte-Geschwindigkeitswert B (NIST_B)

10-Daten (Wort)

1

2 3‘4‘5‘67‘8 9 |10

Istwert

ZSW2_ENC | G1_ZSW | G1_XIST3 G1_XIST2 | NIST_B

Hinweis: Telegramm 84 wird nur vom Messgerate-Gateway
unterstiitzt. Vom absoluten Messgerat wird es
nicht unterstiitzt.

Hinweis: Beim Standard-Telegramm 84 werden mit
G1_XIST2 Fehlercodes und optional auch Positi-
onswerte libertragen, wenn die Messlange 64 Bit
liberschreitet.
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5.5 Format von G1_XIST1 und G1_XIST2

Die Signale G1_XIST1 und G1_XIST2 bestehen aus dem absolu-
ten Positionswert im bindren Format. Standardmal3ig entspricht
das Signal G1_XIST 1 dem Signal G1_XIST2. Das Format der Ist-
Positionswerte in G1_XIST1 und G1_XIST2 ist unten dargestellt.

Formatfestlegung fir G1_XIST1 und G1_XIST2:

o Alle Werte werden im bindren Format dargestellt

e DerVerschiebungsfaktor ist immer Null (rechtsblndiger Wert)
sowohl bei G1_XIST1 als auch bei G1_XIST2

e Die Einstellung in den Messgerat-Parameterdaten beeinflusst
den Positionswert sowohl bei G1_XIST1 als auch bei
G1_XIST2.

e Tritt ein Fehler auf, zeigt G1_XIST2 die Fehlermeldung anstelle
des Positionswertes. Siehe auch Kapitel 6.4, Fehlermeldung.

Beispiel: 25-Bit absolutes Multiturn-Messgerat mit Gateway
(8192 Schritte pro Umdrehung, 4096 unterscheidbare
Umdrehungen)

M = Multiturn-Wert (unterscheidbare Umdrehungen)
S = Singleturn-Wert (Anzahl der Schritte pro Umdrehung)

728252423 2221201918 17 16|15 14131211109 8|7 €6 5 4 3 2 1 @

LD LT | [epefrepe]sefaeaefacaefac]asfag = [s [ s [s[= [ s[= s[5 s [ = [=] 5]

Abbildung 12 Absolutwert bei G1_XIST1

mm o mm am oam e o mmaE w4 e oam oaa amom om |
13 1la J o

3130202827 2625 2z 222120 17 16/15 1413 1211 103

LD LT [efefeefaefac]aefa]aeac]acfas] = [ [ s [s[= [ s[= 5[ =] s [ = [=] ]

Abbildung 13  Absolutwert bei G1_XIST2
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5.6 Formatvon G1_XIST3

G1_XIST3 ist ein 64-Bit-Positionswert zur Unterstiitzung von
Messgeraten mit einer Auflésung von mehr als 32 Bit.

Formatfestlegung fir G1_XIST3:

e Binédres Format

e Der Ist-Positionswert ist immer rechtsbiindig; es wird kein
Verschiebungsfaktor verwendet

e Die Einstellungen in den Messgerat-Parameterdaten beein-
flussen den Positionswert in G1_XIST3, wenn Klasse 4 akti-

viert ist.
10-Daten (Wort) 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4
Format 64-Bit-Positionswert

Tabelle 13  Format von G1_XIST3
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5.7 Steuerwort 2 (STW2_ENC)

Das Steuerwort 2 (ZSW2_ENC) wird als , Master-Lebenszeichen”
bezeichnet und beinhaltet das FehlerpufferHandling und den Me-
chanismus der ,, Steuerung durch PLC" aus PROFIdrive STW1
und den ControllerLebenszeichenmechanismus aus PROFIdrive
STW2. Das Signal ist fir die Steuerung der Taktsynchronisation
zwingend erforderlich.

Bit Funktion

0.6 Reserviert

7 Fehlerquittierung

8.9 Reserviert

10 Steuerung durch PLC

M Reserviert

12..15 ControllerLebenszeichen

Tabelle 14  Definition STW2_ENC

Bit Wert Bedeutung Bemerkungen

7 1 Fehlerquittierung (0->1) Das Fehlersignal wird mit einer positi-
ven Flanke quittiert. Die Reaktion des
Messgerates auf einen Fehler hangt
von der Art des Fehlers ab.

0 Keine Bedeutung
10 1 Steuerung durch PLC Steuerung Uber Schnittstelle. EO 10 ist
gultig.
0 Keine Steuerung durch PLC | EQ/IO-Daten nicht glltig; Ausnahme:
Lebenszeichen
12-15 ControllerLebenszeichen

Tabelle 15 Genaue Zuweisung von Steuerwort 2 (STW2_ENC)
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5.8 Statuswort 2 (ZSW2_ENC)

Das Statuswort 2 (ZSW2_ENC) wird als ,, Slave-Lebenszeichen”
bezeichnet und beinhaltet das Fehlerpuffe-rHandling und den Me-
chanismus der ,, Steuerung durch PLC" aus PROFIdrive ZSW1
und den Slave-Lebenszeichenmechanismus aus PROFIdrive
ZSW2. Das Signal ist fUr die Steuerung der Taktsynchronisation
zwingend erforderlich.

Bit Funktion

0.2 Reserviert

3 Fehler vorhanden / Kein Fehler
4,8 Reserviert

9 Steuerung angefordert

10,11 Reserviert

12..15 Messgerat-Lebenszeichen

Tabelle 16 Definition ZSW2_ENC

Bit Wert Bedeutung Bemerkungen

3 1 Fehler vorhanden Es gibt nicht-quittierte Fehler oder aktuell
nicht quittierte Fehler. Die Fehlerreaktion
ist fehlerspezifisch und geratespezifisch.
Die Quittierung eines Fehlers kann nur
erfolgreich sein, wenn die Fehlerursache
nicht mehr vorhanden ist oder vorher be-
hoben wurde. \Wenn der Fehler behoben
wurde, nimmt das Messgerat den Be-
trieb wieder auf. Die entsprechenden
Fehlernummern befinden sich im Fehler-

puffer.
0 Kein Fehler
9 1 Steuerung angefordert Das Automatisierungssystem soll die
Steuerung Ubernehmen.
0 Keine Steuerung angefor- | Steuerung durch das Automatisierungs-
dert system nicht moglich; nur am Geréat oder
Uber andere Schnittstelle moglich
12-15 Messgeréat-Lebenszeichen

Tabelle 177 Genaue Zuweisung von Statuswort 2 (ZSW2_ENC)
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5.9 Steuerwort (G1_STW)

Das Steuerwort steuert die Funktionalitat wichtiger Messgerate-

funktionen.

Bit Funktion

0.7 Die Funktion fordert Referenzmarkensuche, Messung
Lon-the-fly” an

8..10 Reserviert

N Modus Ausgangsposition (absolut/relativ)

12 Anforderung: Ausgangsposition einstel-
len/verschieben (Preset)

13 Zyklische Absolutwertabfrage

14 Parksensor aktivieren

15 Sensorfehler quittieren

Tabelle 18  Implementierungsanforderungen fir G1_STW

Hinweis: Wenn die Sensorparkfunktion aktiviert ist
(Bit 14 = 1), ist das Gerat immer noch am Bus, das
Slave-Lebenszeichen ist aktiv und die Fehlermel-
dungen und Diagnose des Messgerates sind aus-
geschaltet.
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5.10 Statuswort (G1_ZSW)

Das Statuswort definiert Messgeratzustande, Quittierungen und
Fehlermeldungen bzgl. wichtiger Messgeratefunktionen.

Bit

Funktion

0..7

Funktionsstatus: Referenzmarkensuche, Messung
Lon-the-fly”

Taster 1 ausgelenkt

Taster 2 ausgelenkt

10

Reserviert, auf Null gesetzt

M

Erforderliche Fehlerquittierung entdeckt

12

Ausgangsposition einstellen/verschieben ausgefihrt

13

Absolutwert zyklisch Ubertragen

14

Parksensor aktiv

15

Sensorfehler

Tabelle 19

Hinweis:

Hinweis:

Implementierungsanforderungen fir G1_ZSW

Wenn Bit 13 ,,Absolutwert zyklisch tibertragen”

oder Bit 15 ,Sensorfehler” nicht gesetzt ist, wird
kein giiltiger Wert oder Fehlercode mit G1_XIST

tibertragen.

Bit 13 ,,Absolutwert zyklisch iibertragen” kann
nicht gleichzeitig mit Bit 15 , Sensorfehler” gesetzt
sein, da diese Bits entweder zur Anzeige einer gil-
tigen Positionswertiibertragung (Bit 13) oder Feh-
lercodelibertragung (Bit 15) mit G1_XIST2 ver-
wendet werden.
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5.11 Isochroner Betrieb

Der taktsynchrone Betrieb bei PROFIBUS-DP erfolgt Uber den
Isochronmodus des PROFIBUS DP-V2. Der taktsynchrone Betrieb
im Isonchronmodus des PROFIBUS DP wird Uber ein isochrones
Taktsignal umgesetzt. Dieses zyklische, isochrone Taktsignal wird
als globales Steuertelegramm vom DP-Master (Klasse 1) an alle
PROFIBUS-Slaves gesendet. Die Slaves, die den isochronen Be-
trieb unterstitzen, kénnen so ihre Anwendungen (intern/Slave-
Takt) mit dem MasterTakt synchronisieren.

-
! DE-C: : DP-acy
- ra »
i
1
D! DK |__.__. o3 1 RES
lave e X : AC
i !
H -1 ! By e
P DX »a TMSG K
: TDP
[l >
H
H
' TO T

Abbildung 14  Ablauf des DP-Zyklus im isochronen Betrieb

Eingabezeit Tl (Input time)

Die Zeit fur die Istwert-Erfassung. Tl bezieht sich auf das Ende des
DP-Zyklus. Tl betragt mindestens 375 ps fir das Gateway and 125
s fUr das absolute Messgerat. Zwischen Tl und TO muss eine
Mindestzeit von 125 ps liegen.

Ausgabezeit TO (Output time)

TO bezieht sich auf den Beginn des DP-Zyklus. TO ist die Zeit fur
die Sollwertibergabe. Fir das Messgerat und das Gateway ist die
Zeit TO nicht von Bedeutung.

Taktzittern TJ (Jitter Time)
TJ ist die Dauer des Takzitterns. Taktzittern ist die Verschiebung des
Global Control (GC) Telegramms bezogen auf die Zeit.

Datenaustauschzeit TDX (Data_Exchange Time)

Die Gesamtdauer aller Ubertragungszeiten der Data_Exchange-
Telegramme fUr alle Slaves.

50



Datenbeschreibung fiir PROFIBUS 10

Meldungszeit TMSG (Message Time)

TMSG ist die bendtigte Zeit zur Abwicklung aller azyklischen
Dienste zwischen Master und Slave. Diese azyklischen Dienste
sind nach den zyklischen Diensten auszufiihren. Dieser Teil sollte
eingeschrankt sein, um einen isochronen DP-Zyklus zu gewahr-
leisten.

DP-Zykluszeit TDP (DP-Cycle Time)
TDP ist die Zeitdauer eines DP-Zyklus.

Inhalt eines DP-Zyklus:

SYNCH: Global_Control-Telegramm fiir die Synchronisation. Das
Ende des Global_Control (GC) Telegramnms markiert den Beginn
eines neuen DP-Zyklus.

DX: Data_Exchange
Mit dem Data_Exchange-Dienst wird der Austausch der Benut-
zerdaten zwischen Master und Slave 1-n sequenziell ausgefihrt.

MSG: azyklische Dienste. Nach der zyklischen Ubertragung kann
der Master einen azyklischen Dienst, z. B. eine Parameteranforde-
rung Uber MS1/MS2 AR, ausfiihren.

RES: Reserve

Die Reserve besteht aus der ,,aktiven Reservezeit! die als aktive
Ruhezeit genutzt wird (Master sendet an sich selbst) und der
.passiven Reservezeit”
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6 Alarme und Warnmeldungen

6.1 Alarmmechanismus

Es gibt drei Wege, Diagnoseinformationen vom PROFIBUS-
Messgerat zu erhalten:
e Durch einen Lesezugriff auf Parameter 65001, aus dem Infor-
mationen Uber den aktuellen Zustand der Fehler und \Warnun-
gen und die Unterstltzung der einzelnen Diagnosefunktionen
ausgelesen werden kénnen.
e Uber die Auswertung des Fehlerbits im SensorStatuswort
G1_ZSW und darlber hinaus Uber die Auswertung des mit
G1_XIST2 (bertragenen Fehlercodes.
e Uber die ,erweiterte Diagnose” im Diagnose-Telegramlmm, bei
dem die Diagnoseobjekte durch den Kanaldiagnose-
Mechanismus Ubertragen werden (in diesem Kapitel naher

beschrieben).

6.2 Kanalbezogene Diagnose

Die Messgeratdiagnose wird dem Master als kanalbezogene Di-

agnose gemeldet, wenn das Steuerbit fir den Alarmkanal gesetzt
ist. Wenn der Alarmkanal ausgeschaltet ist, werden nur die ersten
6 Bytes des Diagnose-Telegramms realisiert.
(Diag.Ext_Diag = 0): Station_status_1, Station_status_2, Sta-

tion_status_3,

Diag_Master_Add and Ident_Number.
Der Diagnosegrund wird abwechselnd eingetragen, wobei die
Lange jedes Eintrags 3 Oktette betragt.

Diagnosefunktion Datentyp Wert Bemerkungen Oktett-
nummer

Kopf (Header) Unsigned8 0x81 Kennung x 1

Kanal Unsigned8 | 0x40 Eingabekanal 0

Diagnoseart Unsigned8 Siehe 6.3 3

Tabelle 20 Kanalbezogene Diagnose
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6.3 Fehler

Wenn ein Fehler auftritt, wird die entsprechende Kennung in ei-
nem Diagnosetelegramm gemeldet. Fehler kénnen nach der Quit-
tierung des Sensorfehlers durch den Controller durch Setzen von
Bit 15 im Steuerwort (G1_STW) geldscht werden. Ein Fehler wird
nur geldscht, wenn sich die Funktionalitat innerhalb der Spezifika-
tion befindet und der Positionswert korrekt ist. Ein aufgetretener
Fehler wird durch ein Diagnosetelegramm ohne den zuvor gesen-
deten Fehler gemeldet.

Definition Fehlerart
Positionsabweichung 22
Speicherfehler 24

Tabelle 21  Fehler

Fehlerart: 22

Definition: Positionswertabweichung

GSD-Eintrage:

Channel_Diag (22) = , Positionswertabweichung”
Channel_Diag_Help (22) = ,,Es ist ein interner Fehler im Messge-
rat aufgetreten und das Gerat kann keinen genauen Positionswert
anzeigen; Messgerat wechseln.”

Fehlerart: 24

Definition: Speicherfehler

GSD-Eintrage:

Channel_Diag (24) =  "Speicherfehler"

Channel_Diag_Help (24) = ,,Es ist ein interner Fehler im Messge-
rat aufgetreten und das Gerat kann keinen genauen Positionswert
anzeigen; Messgerat wechseln.”
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6.4 Fehlermeldung

Durch Uberwachung des Fehlerbits im SensorStatuswort
G1_ZSW (Bit 15) und Auswertung des mit G1_XIST2 Ubermittel-
ten Fehlercodes kann man Diagnoseinformationen erhalten.

Unterstiitzte Diagnose- | Fehlercode in | Beschreibung

funktionen G1_XIST2

Sensorgruppenfehler 0x0001 Das Messgerat kann keinen richtigen
Positionswert erfassen

Speicherfehler 0x1001 Das Messgerét liest keine gespeicher-
ten Versatz- oder Preset-Werte aus
dem nichtfllchtigen Speicher

Befehl wird nicht unter- OxOF01 Fehler bei der Zuweisung von Nutzer-

stitzt parameterdaten oder Befehlsfehler in
den Befehlswortern G1_STW und
STW2_ENC

Master 0x0F02 Die Anzahl der zulassigen Controller

Lebenszeichenfehler Lebenszeichenfehler wurde Uberschrit-
ten

Tabelle 22 SensorStatuswort
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7 Azyklische Parameterdaten

7.1 Azyklischer Datenaustausch

Neben dem zyklischen Datenaustausch unterstiitzt das
PROFIBUS-Messgerét auch einen azyklischen Datenaustausch.
Der azyklische Datenaustausch erfolgt Gber den Nicht-
Echtzeitkanal und wird zum Lesen und Schreiben von Statusin-
formationen vom bzw. auf das Slave-Geréat verwendet. Der azykli-
sche Datenaustausch erfolgt parallel zur zyklischen Datenkommu-
nikation.

Beispiel fiir azyklische Daten:

e Lesen von Diagnosedaten

e Lesen von I&M-Funktionen

e Lesen von PROFIdrive-Parametern

7.2 ldentifikation und Wartung (I&MV-Funktionen)

Messgerate gemal’ Messgeréateprofil 3.162 unterstltzen auch ei-
ne I&M-Funktionalitdt. Die I&M-Funktionen dienen hauptsachlich
dazu, den Benutzer zu unterstutzen, wenn das Gerat nicht richtig
funktioniert oder Funktionen fehlen. I&M-Funktionen sind mehr
oder weniger als elektronisches Typenschild mit allgemeinen In-
formationen Uber das Gerat und seinen Hersteller zu betrachten.

Nach der PROFIBUS-Spezifikation mussen alle |0-Gerate mindes-
tens die folgenden I&M-Funktionen unterstitzen:

o Bestellnummer

Hardware-Version

Software-Version

Produktart

HerstellerID

Kapitel 8.14.6. enthalt ndhere Informationen zu weiteren unter-
stltzten I&M-Funktionen.
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7.3 Base Mode Parameter Access

7.3.1 Allgemeine Eigenschaften

Jeweils ein azyklischer Parameter kann in einem Zugriff gesendet
werden. Ein Parameterzugriff kann bis zu 240 Byte lang sein.

7.3.2 Parameteranforderungen und -antworten

Anforderungskopf: Auftrags-ID, DO-ID und Parameteranzahl des
Zugriffs

Parameteradresse: Eine Adresse flir jeden Parameter bei Zugriff
auf mehrere Parameter.

Parameterwert: Bei Aufruf-ID 0x02 (Anderungswert) wird der
Wert in der Anforderung gesetzt und bei Aufruf-ID 0x01 (Anforde-
rungswert) erscheint der Wert in der Antwort.

7.3.3 Preset-Wert andem

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Struktur einer Anderungsanfor-
derung fur einen Wert.

Preset-Wert schreiben, Anforderung fiir Parameter 65000

Auftragsreferenz 0x00

Auftrags-ID 0x02 0x02 ->\Wert andern,
0x01->Wert lesen

DO-ID (Achse) 0x01 Antriebsobjekt-ID

Anzahl der Parameter 0x01

Attribut 0x10 0x10->Wert

Anzahl der Elemente 0x00

Parameterzahl OxFDE8 Parameter 65000

Sub-Index 0x0000

Format 0x04 Datentyp integer 32

Anzahl der Werte 0x01

Tabelle 23 Preset-\Wert schreiben
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7.3.4 Preset-Wert lesen

Die nachfolgenden Tabellen zeigen die Struktur einer Leseanforde-

rung fUr einen Wert.

Preset-Wert lesen, Parameter 65000, Parameteranforderung

Auftragsreferenz 0x00

Auftrags-ID 0x01 0x01->Wert lesen

DO-ID (Achse) 0x01 Antriebsobjekt-ID

Anzahl der Parameter 0x01 0x01 Einen Parameter lesen
Attribut 0x10 0x10->Wert

Anzahl der Elemente 0x00

Parameterzahl OxFDES Parameter 65000
Sub-Index 0x0000

Tabelle 24 Preset-\Wert lesen, Parameteranforderung

Preset-Wert lesen, Parameter 65000, Parameterantwort

Auftragsreferenz 0x00 gespiegelt

Antwort-ID 0x01 0x01->\Wert lesen

DO-ID (Achse) 0x01 gespiegelt

Anzahl der Parameter 0x01

Format 0x04 0x04=Datentyp integer 32

Anzahl der Werte 0x01

Werte oder Fehler 0x00,0x00x, | Preset-Wert 100
0x00,0x64

Tabelle 25 Preset-\Wert lesen, Parameterantwort
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7.4 Detaillierte Beschreibung der unterstiitzten Parameter

741

Parameter 918, schreibgeschiitzt

918 > unsigned int, stellt die Knotenadresse des Gerétes dar.

7.4.2 Parameter 922, schreibgeschiitzt

922 - unsigned int; zeigt das verwendete Telegramm an. Tele-
gramm 81, 82, 83 oder 84 ist moglich.

7.4.3 Parameter 925, Lese-/Schreibzugriff

925 = unsigned int; maximal zuldssiger Master-Lebenszeichen-
(MLS-) Fehler. Parameter 925 kann verwendet werden, um die
maximal zuléssigen, aufeinander folgenden Lebenszeichenfehler
festzulegen.

7.4.4 Parameter 964, schreibgeschiitzt

964 - unsigned int, Geratekennung

964[0] = HerstellerID. Wird bei der Herstellung des Messgeréates
gesetzt.

964[1] = 0 > Typ DU (Drive Unit), immer auf 0 gesetzt.

964[2] = 201 > Software-Version

964[3] = 2009 ->Jahr der Software

964[4] = 2805 > Tag und Monat der Software

964[5] = 1 = Anzahl der DOs (Drive Objects)

7.45 Parameter 965, schreibgeschiitzt

965 > OctetString 2, Nummer des Messgerateprofils

965[0] =0x3D->Nummer des Messgeréateprofils
965[1] = 31 oder 41 >Messgerat-Profilversion, vom Kunden ein-
gestellt (Benutzer_Parameter)

7.4.6 Parameter 971, Lese-/Schreibzugriff
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971 = unsigned int; speichert den lokalen Parametersatz in ei-
nem nichtfllichtigen Speicher. Der Preset-Wert wird beim Schrei-
ben von Wert 1 gespeichert und wird bei Beendigung von der
Messgerat-Firmware auf 0 gesetzt. Das bedeutet, dass der
Preset-Wert gespeichert wurde, wenn der Wert 0 zurlickgelesen
wird.
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7.4.7 Parameter 974, schreibgeschiitzt

974 > unsigned int

974[0] = 96 >Maximale vom Parameterkanal unterstutzte Array-
Lange

974[1] = 1 >Anzahl der Multi-Parameter, 1 = Multi-Parameter
nicht unterstitzt

97412] = 1000 >Maximale Verarbeitungszeit einer Parameteran-
forderung, n x 10 ms.

7.4.8 Parameter 975, schreibgeschiitzt
975 >unsigned int, Messgeratobjektidentifikation

975I0] = HerstellerID, wird bei der Produktion gesetzt

975[1] = 7011 >DO-Typ

975[2] = 201 =>Software-Version

975[3] = 2009 ->Jahr der Software

975[4] = 2805 > Tag und Monat der Software

975[5] = 0x0005-> Profidrive DO-Typ Klasse 5 = Messgeréate-
schnittstelle

975[6] = 0x8000 -> Profidrive SUB Klasse 1, Messgeratanwen-
dung der Klasse 4 unterstltzt

975[7] = 0x0001->1D des Drive Object (DO ID).

7.4.9 Parameter 979, schreibgeschiitzt

979 >unsigned long, Sensorformat

979[0] = 0x00005111 >Indexnummer, die die Messgerate be-
schreibt, Zahl der beschriebenen Messgeréte, Version der Para-
meterstruktur

979[1] = 0x80000000~> Sensortyp

Bit 31 = 1 wenn Konfiguration und Parametrierung stimmen
Bit 0 = 0 Drehgeber, Bit 0 = 1 Langenmessgeréat

Bit 1 = 0 immer auf 0 gesetzt

Bit 2 = 0 ©232-Bit-Daten, Bit 2 = 1 ->64-Bit-Daten

979[2] = 8192 <> Skalierte Messgerat-Auflésung
979[3] = 0 > Verschiebungsfaktor fir G1_XIST1. Immer auf O gesetzt.
979[4] = 0 > Verschiebungsfaktor fir G1_XIST2. Immer auf 0 ge-

setzt.

979[6] = 1 oder 4096 > Singleturn = 1, Multiturn = 4096
97961 = 0

979[71=0

97918l =0

97919] =0

9791101 =0
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7.4.10 Parameter 980, schreibgeschiitzt

Dieser Parameter zeigt die unterstiitzten Parameter
980 ~>unsigned int

980[0] = 918 980[8] = 979 980[16] = 65002
980[1] = 922 980[9] = 61000 980[17] = 656003
980[2] = 925 980[10] = 61001
980[3] = 964 980[11] = 61002
980[4] = 965 980[12] = 61003
980[5] = 971 980[13] = 60004
980[6] = 974 980[14] = 65000
980[7] = 975 980[15] = 65001

7.4.11 Parameter 65000, Lese-/Schreibzugriff

Verwendet mit Telegramm 81-83

65000 - signed long, Preset-Wert 32 Bit.
7.4.12 Parameter 65001, schreibgeschuitzt

Verwendet mit Telegramm 81-84
65001 = unsigned long

65001[0] = 0x000C0101 —>Kopf, Version der Parameterstruktur und Indexzahlen, die
das Messgeréat beschreiben.Index 12 und Version 1.01

65001[1] = Betriebszustand (Bit 4, Alarmkanalsteuerung wird immer mit Profilversion
4.x gesetzt)

65001[2] = Alarm
65001[3] = Unterstiitzte Alarme
65001[4] = Warnung

65001[5] = Unterstlitzte Warn-
meldungen

65001[6] = 0x00000401 > Version des Messgerateprofils. Hat immer diesen Wert.
65001[7] = Betrigbszeit
65001(8] = Versatz-Wert

65001[9] = Singleturn-Wert, skalierter Wert
65001[10] = Gesamtmesslange, skalierter Wert (Linear = 1)
65001[11] = Geschwindigkeitsmesseinheit, siehe Abschnitt 8.10.
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7.4.13 Parameter 65002, Lese-/Schreibzugriff

Verwendet mit Telegramm 84
65002 - signed long long, Preset-\Wert 64 Bit.

7.4.14 Parameter 65003, schreibgeschiitzt
Verwendet mit Telegramm 84
65003 = unsigned long long

65003[0]= 0x0000000000040101 =>Kopf, Version der Parameterstruktur und Index-
zahlen, die das Messgeréat beschreiben. Index 4 und Version 1.01

65003[1]= Versatz-\Wert 64 Bit

65003[2]= Singleturn-Wert, 64 Bit, skalierter Wert

65003[3]= Gesamter Messbereich in Messeinheiten 64 Bit, skalierter Wert
(Linear =1)

7.5 Beispiel fiir das Lesen und Beschreiben eines Parameters

In diesem Beispiel werden S7-Blocke zum Lesen und Beschrei-
ben des Parameters 65000 (Preset-VWert) verwendet. Kenntnisse
in der S7-Programmierung und Statement List Programming Lan-
guage (STL) sind erforderlich.

Hardware-Komponenten
Master SIEMENS S7FCPU CPU 315F2 PN/DP
Slave-Gerat PROFIBUS-Messgerat

Tabelle 26 \erwendete Hardware-Komponenten

Software-Komponenten

SIMATIC STEP 7 V6.4 + SP5
GSD-Datei fir absolutes | GSD Enc_0aaa.gsd
Messgerat

Tabelle 27 \Verwendete Software-Komponenten
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7.5.1

Verwendete Datenblocke

Datensatz schreiben SFB53 WRREC
Datensatz lesen SFB52 RDREC
Instanz-Datenblocke DB3 und DB4
Aufruf-Datenblock DB1

Antwort-Datenblock DB2
Organisationsbausteine OB1, OB82 und OB386

SFB52
SFB52 ist ein S7-Standardblock zum Lesen von Parametern.

SFB53
SFB53 ist ein S7-Standardblock zum Schreiben von Parametern.

DB1
DB1 ist der Aufruf-Datenblock.

Rddress |Mame Type Tnitial value [Actual value Comment:
[, 0-0[requesr_reference BYTE Br16s1 | TIETH request numbar
1.0[Request_ID EYTE E Brlsgoz request paraueter = 1; change parauster = 2
z.0[axis ETTE e Eflsgon 2xis addressing for mulvi-axis drives
3.0[Ha_of paramesers BYTE #1641 BEleg0l urite 1 parameters
4. 0f[arerivuce parametsr o1 BYTE B16310 BElSgL0 orite value
5.0[Ho_of_elements 0l EYTE ET Brlsgol poaber of elements 1
6.0[parameter rumher 01 woEn 113164 FDES W#1S£FDES paremerer 5000 (Preser value 32)
8. 0[susindex 01 wnED us 1630 wglsg0000 subindex
10.0[Data_type BYTE Ba1684 BEL5g04 data type integer 32
11.0[Ho_of values EYTE ET Brlsgol Mauber of values = nuuber of elements
12_0[value DIHT L0 L#33E54176 Value 0f 65000

Abbildung 15

Aufruf-Datenblock DB

DB2
DB2 ist der Antwort-Datenblock.

Rddress |Name Type Initial value |Comment
0. ETRUCT
+0.0| [Request_vefevence mirror |BVTE #1680 request number mirrored
+1.0| |Response_ID Eet) #1650 request parameter
+2.0| |POID mirzored EvTE ER Axis mirrored
+3.0| [Wo_of_pavameters BrTE #1680 response about number of parameter
+4.0| |Format_paremeter_1 Eet) #1650 response sbout parameter | format
+5.0| [No_of valldgs parameter 1 [BYTE ER response about number of value of parameter L
+6.0| |paramener_mumber 01 Do RD DwELES0 Read walue pESOO0
=10.0 END_STRUCT

Abbildung 16
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DB3
DB3 ist der Instanz-Datenblock von SFB52.

B3 -- PN_WR_RD_PRESET IMATIC 300(1)4CPU 315F-2PN,/DP =10] x|
| Address | Declaration | Mame Type Initial value Actual value Comment

1 | i REQ BOOL FALSE FALSE

z I 20 [in D DIAORD Dt E#0 T 1 E#0

3 My 8.0 |in INDEX INT 0 ]

4 8.0 |in MLEN INT [1] ]

5 100 |out VALD BOCL FALSE FALSE

6 101 |out BUSY BOOL FALSE FaLSE

7 102 |out ERROR BOCL FALSE FALSE

& 12.0 |out STATUS DIAORD Dt E#0 T 1 E#0

9 16.0 |out LEM INT 0 ]

10 18.0 |in_out RECORD | ANY P#P 0.0 ¥OID 0 |P#F 0.0 VOID D

< | i

Abbildung 17 DB3, Instanz-Datenblock von SFB52

DB4
DB4 ist der Instanz-Datenblock von SFB53.

[E]DB4 -- PN_WR_RD_PRESET_LL'SIMATIC 300(1)\CPU 315F-2PN/DP P ] 3
‘ Address | Declaration | Mame Type Initisl value Actual value Comment

1 in REG BOOL FALSE FALSE

2 .0 |in I DWVWORD CAVR1E#0 DV B0

3 6.0 |in INDEX. INT o )

4 8.0 |in LER INT a 0

S 10.0 out DONE BOCL FALSE FALZE

& 10.1 |out BUSY BOOL FALSE FALSE

7 10.2 | out ERROR BOOL FALSE FALSE

g 12.0 |out STATUS DWORD Dy 6RO DWW B0

9 16.0 |in_aut RECORD ANV P#P DOYOID O | P#F 000D 0

1| | |

Abbildung 18 DB4, Instanz-Datenblock von SFB53
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OoB1
OB1 steuert den Lese- und Schreibvorgang.

0Bl : “"Main Program Sweep (Cycle]"
I

In network £ and networKVSE the user will see how to genmerate the request /
response DB for writing/reading pe5000 using 87 standard function blocks
BFBEZ/E3

2asy handled by the VAT 1 waiable table.

With the SFBS3 "WRREC" (write record) you transfer a data record with the
munber INDEX to a DP slave device component defined by ID.

A o 5.4
AN : 8.1
AN M 2.3
AN n 2.z
& Mn a.0
CALL “"WRREC" , "InstanceDE_SFES3" SFESZ Jf DB4 -= Write a Process Data Record
REQ

ir

INDEX

LEN

DONE

BIIEY

ERROR :=M14.Z
STATUS:=MD1O
RECORD:=PDEL.DEX0.0 BYTE l&

=
@ @
o

Network 2 : Read recuest

With the SFESZ "BDREC' {read record) you read a data record with the number
INDEX from a componsnt.

“EEEF
EEEE

CALL “"RDREC" , "InstanceDE_SFESZ" SFBSZ / DB3 -- Read a Process Data Record
REQ H
ir H
INDEX :=47
MLEN
WALID -
BUSY
ERROR
STATUE
LEN
RECORD

:=MDl2

=PgDEZ _DEXO.0 BYTE 10

Abbildung 19 OB1, Lese- und Schreibvorgang
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Parameter fiir SFB52

Parameter | Deklaration Datentyp | Beschreibung

REQ EINGABE BOOL REQ=1 Ermoglicht Datenibertragung

ID EINGABE DWORD Logische Adresse des PROFIBUS-DP-
Moduls oder Submoduls (PAP-Modul-
Adresse 2039)

MLEN* EINGABE INT Maximale Léange der Datensatzinformati-
on in Bytes

VALID AUSGABE BOOL Ein neuer Datensatz wurde empfangen
und ist gultig

BUSY AUSGABE BOOL Busy=1 wahrend des Lesevorgangs

ERROR AUSGABE BOOL Error=1 Lesefehler

STATUS AUSGABE DWORD Satzstatus oder Fehlercode

LEN* AUSGABE INT Lange der Datensatzinformation

RECORD | EINGABE_ ANY Zielbereich fiir den Datensatz

AUSGABE

Tabelle 28 Parameter fir SFB52

Parameter fiir SFB53

Parameter | Deklaration Datentyp | Beschreibung

REQ EINGABE BOOL REQ=1 Ermdglicht Datenubertragung

ID EINGABE DWORD Logische Adresse des PROFIBUS-DP-
Moduls oder Submoduls (PAP-Modul-
Adresse 2039)

LEN* EINGABE INT Lange der Datensatzinformation in Bytes

DONE AUSGABE BOOL Datensatz wurde gesendet

BUSY AUSGABE BOOL Busy=1 wahrend des Lesevorgangs

ERROR AUSGABE BOOL Error=1 Schreibfehler

STATUS AUSGABE DWORD Satzstatus oder Fehlercode

RECORD | EINGABE_ ANY Datensatz

AUSGABE
Tabelle 29 Parameter fir SFB53
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Diagnose-Adresse von Slot 1

WURSIMATIC 300(1) (Configuratio PROFIBUS Encoder

PS5 307 28
CPU 315F-2PN/DP

ol
A2

PR asENT

|2

< |

|

:l:l [32] DPY2 Encoder

| Address | G Address

Carmment

Abbildung 20 Diagnose-Adresse von Slot 1

Variablen-Tabelle
Mit der Variablen-Tabelle kann der Benutzer Variablen (iberwachen
und andern.
& address Symbol | Symbol comment Display format | Status value Mociify valus
1 HEnable parameter wite/read 1=enabled
2 Mo G4 3 1BOOL T false
3 : |
4| #The flag MB.T shows it wriing is not vet completed (BLISY = 1: The wiite process is nat yet terminates)
5 Mg {BOOL 1 false
B | | WERROR =1 A write error has occurred
7 Mo142 {BOOL 1 false
B | | wrte klock status o error ntormation
5| WD 0 3 THEx . DvG#00700000
10 | 3
A0 i The fiag MB.3 shawes it reacing i ot yet compisted (BUSY = 1: The read process is not yet terminatsi)
12| w83 3 BOOL I raize
13| | WERROR=1: A read error has occured
14 M 162 3 ‘BooL T raize
15| | Read klock status o error ntormation
16| MD 18 3 (HEX  D16#00700000
17 E : E
18| rPastion and cantrolistatus words
18| [Paw 258 ST Servsor Control Wort 1 HEX 2 AT BRO00D
| ewozse  Iowrt Servsor Stetus Word 1 HEX Wi BR0000
2| Paw 2S5 ST Serssor Control Wore 2 HEX
22| P o2sE  'IowR Servsor Stetus Word 2 HEX Wi #0000
23| P 260 ST Postion HEX D G#01FFFFD
24
25| | Miikite parameters:
26| DBIDEB 1 'Request DB"Request D request parameter = 1; change parameter = 2 HEX 102 B E#12
27| DB1DED 12 "Request DB"Value Walue Of 55000 HEX DW#EROIFFFFID | DVWBEIIFFFFID
26| DB2DED 6 ‘Respons DB parameter_number_01 paremeter value pESO00 (Preset vaiue 32) HEX D E#00000000
23
a0
3t

Abbildung 21 Variablen-Tabelle
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8 Funktionalitat im PROFIBUS-DPV2-Gerit

In diesem Kapitel werden die Funktionen der PROFIBUS-DPV2-
Messgerate von HEIDENHAIN beschrieben. Die untenstehende
Tabelle zeigt die unterstitzten Funktionen und evtl. bestehende

Beschrankungen.

Funktion

Hinweis/Bemerkungen

Code-Sequenz

Funktionsumfang der Klasse 4 (Class 4 Functionality)

Preset-Steuerung G1_XIST1

Steuerung der Skalierungsfunktion

Alarmkanal-Steuerung

Kompatibilitdtsmodus

Preset-Wert

Preset-Wert 64 Bit

Nur vom Messgerate-Gateway
unterstltzt

Messeinheiten pro Umdrehung

Gesamtmessbereich

Messeinheiten pro Umdrehung 64 Bit

Nur vom Messgerate-Gateway
unterstitzt

Gesamtmessbereich 64 Bit

Nur vom Messgerate-Gateway
unterstitzt

Maximale Master-Lebenszeichenfehler

Geschwindigkeitsmesseinheit

Nur vom Messgerate-Gateway
in DPV1 unterstitzt

Version des Messgeréateprofils

Betriebszeit UnterstUtzt vom absoluten
Messgerat und Messgeréate-
Gateway, nur in DPV1
Versatz-Wert

Versatz-Wert 64 Bit

Nur vom Messgerate-Gateway
unterstutzt

Tabelle 30 Unterstiitzte Funktionen
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8.1 Code-Sequenz

Die Code-Sequenz legt fest, ob der absolute Positionswert bei
Drehung der Messgeréatwelle im Uhrzeigersinn oder gegen den
Uhrzeigersinn (von der Flanschseite betrachtet) zunehmen soll.
Die Code-Sequenz ist standardmaRig so eingestellt, dass der ab-
solute Positionswert bei Drehung der Welle im Uhrzeigersinn (0)
zunimmt.

Attribut Bedeutung Wert

CW Steigender Positionswert bei Drehung 0
im Uhrzeigersinn (wellenseitig betrach-
tet)

CCw Steigender Positionswert bei Drehung 1
gegen den Uhrzeigersinn (wellenseitig
betrachtet)

Tabelle 31 Code-Sequenz-Attribute

Hinweis: Eine Anderung der Code-Sequenz wihrend des
Betriebs wirkt sich auf den Positionswert aus.
Méglicherweise muss nach der Anderung der
Code-Sequenz ein Preset durchgefiihrt werden.

Hinweis Die Code-Sequenz fiir das Langenmessgerét wird
vom Gateway nicht unterstiitzt.

8.2 Funktionsumfang der Klasse 4

Dieser Parameter aktiviert oder deaktiviert die Messfunktionen
Skalierung, Preset und Code-Sequenz. Ist die Funktion aktiviert,
beeinflusst die Skalierung und Steuerung der Code-Sequenz den
Positionswert in G1_XIST1, G1_XIST2 und G1_XIST3. Ein Preset
wirkt sich in diesem Fall immer auf G1_XIST2 und G1_XIST3.
Wenn jedoch der Parameter G1_XIST1 , Preset-Steuerung” deak-
tiviert ist, hat der Preset keinen Einfluss auf den Positionswert in

G1_XIST1.
Attribut Bedeutung Wert
Enable Skalierung/Preset/Code-Sequenz- 1

Steuerung aktiviert

Disable Skalierung/Preset/Code-Sequenz- 0
Steuerung deaktiviert

Tabelle 32 Funktionalitdtsattribute der Klasse 4
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8.3 Preset-Steuerung G1_XIST1

Dieser Parameter steuert die Wirkung eines Preset auf den Ist-
Wert von G1_XIST1.

Ist der Funktionsumfang der Klasse 4 aktiviert und die Preset-
Steuerung flr G1_XIST1 deaktiviert, wird der Positionswert in
G1_XIST1 nicht von einem Preset beeinflusst.

Attribut Bedeutung Wert

Enable G1_XIST1 wird von einem Preset-Befehl | O
beeinflusst

Disable Preset beeinflusst G1_XIST1 nicht 1

Tabelle 33 Attribute der Preset-Steuerung G1_XIST1

Hinweis: Dieser Parameter wird durch Setzen des Wertes
auf 1 deaktiviert.

Hinweis: Dieser Parameter hat keine Funktion, wenn der Pa-
rameter fiir den Funktionsumfang der Klasse 4
(,,Class 4 Functionality”) deaktiviert ist.

8.4 Steuerung der Skalierungsfunktion

Dieser Parameter aktiviert oder deaktiviert die Skalierungsfunktion
des Messgerates.

Attribut Bedeutung Wert
Enable Skalierungsfunktion ist aktiviert 1
Disable Skalierungsfunktion ist deaktiviert 0

Tabelle 34 Attribute fur die Steuerung der Skalierungsfunktion

Hinweis: ,Class 4 Functionality” muss aktiviert sein, damit
dieser Parameter verwendet werden kann
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8.5 Alarmkanal-Steuerung

Dieser Parameter aktiviert oder deaktiviert den messgeratspezifi-
schen Alarmkanal, der als kanalbezogene Diagnose Ubertragen
wird. Diese Funktionalitat wird verwendet, um die Menge der im
Isochron-Modus gesendeten Daten zu begrenzen.

Wenn der Wert Null ist (Standardwert), werden nur die kommuni-
kationsbezogenen Alarme Uber den Alarmkanal gesendet. VWenn
derWert 1 ist, werden auch Fehler und Warnungen, die sich auf
das Messgerateprofil beziehen, Uber den Alarmkanal gesendet.

Attribut Bedeutung Wert
Enable Profilbezogene Diagnose ist eingeschal- | 1
tet
Disable Keine profilbezogene Diagnose (Stan- 0
dard)

Tabelle 35 Attribute der Alarmkanal-Steuerung

70



Funktionalitat im PROFIBUS-DPV2-Gerat

8.6 Kompatibilitaitsmodus

Dieser Parameter legt fest, ob das Messgeréat in einem mit Versi-
on 3.1 des Messgeréateprofils kompatiblen Modus laufen soll. Die
nachfolgende Ubersicht zeigt, auf welche Funktionen sich die Ak-
tivierung des Kompatibilitdtsmodus auswirkt.

Attribut Bedeutung Wert

Enable Kompatibilitdt mit Messgerateprofil V3.1 | 0

Disable Keine Rickwartskompatibilitat (Stan- 1
dardeinstellung)

Tabelle 36 Attribute des Kompatibilitdtsmodus

Funktion

Kompatibilitdtsmodus
aktiviert (=0)

Kompatibilitdtsmodus
deaktiviert (=1)

Steuerung durch

Wird ignoriert; das Steuerwort

UnterstUtzt

PLC (STW2_ENC) (G1_STW) und die Sollwerte
sind immer giltig. Steuerungs-
anforderung (ZSW2_ENC) wird
nicht unterstitzt und ist auf O
gesetzt.
BenutzerParameter | Unterstitzt Nicht unterstitzt; ein Lebens-
Maximale Master zeichenfehler wird toleriert.
Lebenszeichenfehler PROFIdrive P925 ist optional fur
die Steuerung der Lebenszei-
chenliberwachung.
Benutzerparameter | Unterstitzt Nicht unterstUtzt; die Anwen-
Alarmkanal- dung , Alarmkanal” ist aktiv und
Steuerung wird durch einen PROFIdrive-
Parameter gesteuert.
Profil-Version P965 | 31 (v3.1) 41 (v4.1)

Tabelle 37 Definition des Kompatibilititsmodus
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8.7 Preset-Wert

72

Die Funktion Preset-Wert ermdglicht die Anpassung des Positi-
onswerts aus dem Messgerat an einen bekannten mechanischen
Bezugspunkt des Systems. Die Preset-Funktion setzt den Positi-
ons-Istwert des Messgerates auf Null (= Standardwert) oder auf
den gewahlten Preset-Wert. Ein Preset-Wert kann mehr als ein-
mal gesetzt werden und mittels PROFIdrive-Parameter 971 im
nichtfliichtigen Speicher abgelegt werden.

Die Presetfunktion hat einen absoluten und einen relativen Mo-
dus, der mit Bit 11 im Steuerwort (G1_STW) ausgewahlt werden
kann. Bit 11 und Bit 12 im Steuerwort steuern den Preset auf fol-
gende Weise:

Normale Betriebsart: Bit 12=0
In diesem Modus dndert das Messgeréat den Ausgabewert
nicht.

Absoluter Preset-Modus: Bit 11 =0,Bit12=1

In diesem Modus liest das Messgeréat den Positions-Istwert und
berechnet einen internen Wert fir den Versatz vom Preset-\Wert

und dem Positions-Istwert. Der Positionswert wird dann um den
berechneten Versatzwert verschoben, um einen Positionswert zu
erhalten, der dem Preset-Wert entspricht. Wird bei dem Versuch,
einen absoluten Preset zu starten, ein negativer Preset-Wert ver-
wendet, so erfolgt kein Preset.

Relativer Preset-Modus: Bit 11=1,Bit 12=1

In diesem Modus wird der Positionswert um den Preset-Wert
verschoben. Dieser kann ein negativer oder positiver, durch
Messgeratparameter 65000 oder 65002 gesetzter Wert sein.
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Die folgenden Schritte sollten bei Anderung der Parameter fir

den Preset-Wert vom Master befolgt werden:

e | esen des angeforderten Presetwert-Parameters und Pri-
fung, ob der gelieferte Wert den Anforderungen der Anwen-
dung entspricht. Ist dies nicht der Fall, ist folgendermalien
vorzugehen:

Preset-Wert in den jeweiligen Parameter schreiben.

Den Wert in im nichtfllichtigen Speicher mittels PROFIdrive-
Parameter 971 ablegen, wenn der Wert auch nach der nachs-
ten Einschaltsequenz gliltig sein soll.

Parameter Bedeutung Datentyp

Preset-Wert Preset-Wert flir Messgerate mit einem | Integer32
Messbereich von maximal 32 Bit.

Preset-Wert 64 Preset-Wert flir Messgerate mit einem | Integer64

Messbereich von mehr als 32 Bit.

Tabelle 38 Parameter fir den Preset-Wert

Hinweis:

Hinweis:

Hinweis:

Hinweis:

Die Preset-Funktion sollte nur bei Stillstand des
Messgerates angewendet werden.

Die Anzahl der moglichen Preset-Zyklen ist unbe-
grenzt.

Bei Verwendung einer Skalierung ist die Preset-
Funktion nach der Skalierung anzuwenden, um si-
cherzustellen, dass der Preset-Wert in die aktuelle
Messeinheit gelangt.

Es ist kein Preset aktiviert, wenn der Preset-Wert in
das Messgerit geschrieben wird. Die Preset-
Funktion wird von Bits im Steuer- und Statuswort
(G1_STW und G1_ZSW) und von Bits in den Be-
dienparametemn gesteuert. Der Preset-Wert wird
verwendet, wenn ein Preset durch Bit 12 im Steu-
erwort (G1_STW) angefordert wird.

73



Funktionalitat im PROFIBUS-DPV2-Gerit

8.8 Parameter fiir die Skalierungsfunktion

Um die Aufldsung des Messgerates zu andern, wandelt die Ska-
lierungsfunktion den physikalischen absoluten Positionswert des
Messgerates mithilfe einer Software um. Die Skalierungsparame-
ter werden nur aktiviert, wenn die Parameter flr den Funktions-
umfang der Klasse 4 und die Steuerung der Skalierungsfunktion
aktiviert sind. Der zulassige Wertebereich fir die Skalierung ist
durch die Auflésung des Messgeréates begrenzt.

Singleturn-Messgeréate mit einer Auflésung bis zu 31 Bit und Mul-
titurn-Geréte bis zu 37 Bit werden vom Messgerate-Gateway un-
terstltzt.

Bei Verwendung von Messgeraten mit einer hoheren Auflésung
als 31 Bit in Verbindung mit dem Messgeréte-Gateway muss Te-
legramm 84 verwendet werden.

8.8.1 Messeinheiten pro Umdrehung

Dieser Parameter bestimmt die Singleturn-Aufldsung des Mess-
gerates, also die Anzahl der verschiedenen Messschritte pro Um-
drehung des Messgerates.

Beispiel: Der zulassige Wertebereich fir die , Messeinheiten
pro Umdrehung” liegt bei einem 13-Bit-Messgerat mit
einer Singleturn-Auflésung von 13 Bit zwischen 20 und
213 (8192).

Parameter

Bedeutung Datentyp

Messeinheiten pro
Umdrehung

Die Singleturn-Aufldsung in Mess- Unsigned 32
schritten

Messeinheiten pro
Umdrehung 64 Bit

Die Singleturn-Aufldsung in Mess- Unsigned 64
schritten bei Messgeraten mit einer
Aufldsung von mehr als 32 Bit.

Tabelle 39 Parameter fUr Singleturn-Skalierung
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Hinweis: Der Parameter ,,Messeinheiten pro Umdrehung 64
Bit” wird nur vom Messgerate-Gateway unterstiitzt.

Hinweis: Nach dem Herunterladen neuer Skalierungspara-
meter muss die Preset-Funktion verwendet wer-
den, um den Startpunkt des Messgerites auf
Absolutposition 0 oder eine beliebige andere
Startposition innerhalb des skalierten Arbeitsbe-
reichs zu setzen.
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8.8.2 Gesamtmessbereich

Dieser Parameter bestimmt den Gesamtmessbereich des Mess-
gerates. Der Gesamtmessbereich wird durch Multiplikation der
Singleturn-Auflésung mit der Anzahl der unterscheidbaren Um-
drehungen berechnet.

Parameter

Bedeutung Datentyp

Gesamtmessbereich
in Messeinheiten

Gesamtmessbereich in Messschrit- Unsigned 32
ten

Gesamtmessbereich
in Messeinheiten, 64
Bit

Gesamtmessbereich fir Messgerate | Unsigned 64
mit einem Bereich von mehr als 32
Bit

Tabelle 40 Gesamtmessbereich

Hinweis: Der Parameter ,Gesamtmessbereich in Messein-
heiten 64 Bit” wird nur vom Messgerate-Gateway
unterstitzt.

Beispiel: Der zuldssige Wertebereich fiir den ,, Gesamtmessbe-
reich” eines 25-Bit Multiturn-Messgerates mit einer
Singleturn-Auflésung von 13 Bit und einer Multiturn-
Aufldsung von 12 Bit liegt zwischen 20 und 225
(33 554 432).

Der Gesamtmessbereich errechnet sich wie folgt:

Messeinheiten pro Umdrehung x Gesamt-
messbereich = 8192(2'3) x 4096 (212) = 33554432

Wird das Messgerate-Gateway verwendet und der Gesamt-
messbereich betragt mehr als 31 Bit, missen Telegramm 84 und
die azyklischen Messgeréatparameter 65002 und 65003 verwen-
det werden. In diesem Fall werden die 64-Bit-\Werte verwendet
und die 32-Bit\Werte werden vom Messgeréat auf Null (0) gesetzt.

Hinweis: Telegramm 84 und Parameter 65002 und 65003
werden nur vom Messgerate-Gateway unterstiitzt.
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Abhéngig vom spezifizierten Messbereich haben die Gerate zwei
verschiedene Betriebsarten. Wenn das Gerét eine Parametermel-
dung empfangt, prift es in den Skalierungsparametern, ob eine
bindre Skalierung verwendet werden kann. Wenn die binére Ska-
lierung angewendet werden kann, wahlt das Gerét die Betriebsart
A (siehe nachfolgende Erklarung). Wenn nicht, wird Betriebsart B
gewadhlt.

A. Zyklischer Betrieb (binare Skalierung)

Der zyklische Betrieb wird verwendet, wenn mit 2X Umdrehun-
gen gearbeitet wird (2, 4, 8, 16, 32, 64, 128, 256, 512, 1024, 2048.
4096... Umdrehungen). Ist der gewlinschte Gesamtmessbereich
gleich der spezifizierten Singleturn-Aufldsung * 2X (wobei x<=
12), so lauft das Messgerét in endlosem Zyklusbetrieb (0 — max.
Positionswert — 0 — max. Positionswert usw.). Wenn der Positi-
onswert durch die Drehung der Geberwelle Uber den Maximal-
wert steigt, so beginnt das Messgerat wieder bei null 0.

Beispiel einer zyklischen Skalierung.
Gesamtmessbereich = Messeinheiten pro Umdrehung x Anzahl
der Umdrehungen

Messeinheiten pro Umdrehung = 1000
Anzahl der Umdrehungen = 32(=25=2x2x2x2x2)
(32 = 25 bedeutet, dass eine binare Skalierung verwendet wird.)

Gesamtmessbereich = 1000 x 32 =32000

Position4

32.000-

Measuring range

Abbildung 22 Zyklische Skalierung
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B. Nichtzyklischer Betrieb

Ist der gewlinschte Gesamtmessbereich ungleich der spezifizier-
ten Singleturn-Aufldsung * 2X (wobei x<= 12), so l4uft das Mess-
gerat im nichtzyklischen Betrieb. Der nichtzyklische Betrieb wird
von Parameter G1_XIST1 ,, Preset-Steuerung” wie unten be-
schrieben beeinflusst.

G1_XIST 1 Preset control=Enabled

Wenn der Positionswert Uber den Maximalwert hinaus steigt bzw.
unter 0 fallt und der Parameter G1_XIST 1 ,,Preset-Steuerung” ak-
tiviert ist, so gibt das Gerét den maximalen Positionswert inner-
halb des skalierten Gesamtbereichs fir beide Positionswerte
G1_XIST 1 und G1_XIST 2 aus.

Beispiel einer nichtzyklischen Skalierung mit aktivierter
Preset-Steuerung G1_XIST 1:

Gesamtmessbereich = Messeinheiten pro Umdrehung x Anzahl
der Umdrehungen

Messeinheiten pro Umdrehung = 100

Anzahl der Umdrehungen= 50

(=50 ist ungleich 2X , wobei x<=12 bedeutet, dass eine nicht-
zyklische Skalierung verwendet wird).

Gesamtmessbereich = 100 x 50 = 5000

Position 4 ‘ Scaled ‘
5.000 | total range ‘ G17XIST 2,
‘ Gl XIST 1
0 ‘ : >
0 MAX
Measuring range

Abbildung 23 Nicht-zyklische Skalierung G1_XIST 1 Preset-Steuerung aktiviert
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G1_XIST1 Preset-Steuerung = deaktiviert
Ist Parameter G1_XIST 1 Preset-Steuerung deaktiviert und der

Positio
gibt da
ten Ge
Positio
reich b

nswert steigt Uber den Maximalwert oder fallt unter 0, so

s Gerat den maximalen Positionswert innerhalb des skalier-

samtbereichs flr den Positionswert G1_XIST 2 aus. Der
nswert G1_XIST1 ist nicht auf den skalierten Gesamtbe-
egrenzt. FUr den Positionswert G1_XIST 1 gibt das Gerat

weiterhin einen Positionswert innerhalb des Gesamtmessbe-
reichs des Messgerates aus (bis zu 33554432 Positionen flr ein

25-Bit-

Messgerét).

Beispiel einer nichtzyklischen Skalierung mit deaktivierter
Preset-Steuerung G1_XIST 1:
Messeinheiten pro Umdrehung = 100

Gesamtmessbereich = 5000
(Anzahl der Umdrehungen 50)
Position 1 _ Encodertotal measuring range
33554432 - - mm > G1_XIST1
&
L Scaled v s
r total range | s
5,000 | e
I~
Fabnnein I Gl XIST2
|
|
|
I
|
0 . L >
0 MAX

Measuring range
———

Abbildung 24 Nicht-zyklische Skalierung G1_XIST 1 Preset-Steuerung aktiviert
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Umgang mit 64-Bit-Daten

Das Hardware-Konfigurationstool von Siemens unterstUtzt den
64-Bit-Datentyp nicht, so dass beim Schreiben von grofReren Zah-
len als 32-Bit in das Konfigurationstool wie folgt vorzugehen ist:

Beispiel:
Gesamtmessbereich in Messeinheiten = 236

MSB LSB
236= 6871947673610 = 0x00000010,00000000,

H_}

4 Bytes 4 Bytes

Nehmen Sie die 4 Least Significant Bytes (LSB) von oben und
rechnen Sie sie in einen Dezimalwert um:
—>0x00 00 00 00 = 0 = Gesamtmessbereich LSB

Nehmen Sie dann die 4 Most Significant Bytes (MSB) von oben
und rechnen Sie sie in einen Dezimalwert um:
->0x00 00 00 10 = 16 = Gesamtmessbereich MSB

Geben Sie in der Konfigurationssoftware die Dezimalwerte ein:
Gesamtmessbereich LSB = 0
Gesamtmessbereich MSB = 16

8.9 Maximale Master-Lebenszeichenfehler

Mit diesem Parameter wird die Anzahl der zuldssigen Fehler des
MasterLebenszeichens festgelegt. StandardmaRig ist der Wert
auf 1 gesetzt.

Parameter

Bedeutung Wert

Maximale Master
Lebenszeichenfehler

Anzahl der zulassigen Fehler des Ma- | 1..255
sterLebenszeichens

Tabelle 41 Parameter ,, Max. Master-Lebenzeichenfehler”

Hinweis: Dieser Parameter wird nur im Kompatibilitats-
modus unterstiitzt.
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8.10 Geschwindigkeitsmesseinheiten

Dieser Parameter definiert die Codierung der Geschwindigkeits-
messeinheiten flr die Konfiguration der Signale NIST_A und
NIST_B inTelegramm 82-84. Das Standard-Telegramm 81 enthalt
keine Geschwindigkeitsinformation und das Messgerat verwen-
det die Geschwindigkeitsmesseinheit in diesem Fall nicht. Das
Messgerate-Gateway unterstiitzt Telegramsnm 82, 83 und 84 und
bendtigt eine Deklaration der Geschwindigkeitsmesseinheit.

Parameter

Bedeutung Wert

Geschwindigkeits-
messeinheiten

Definition der Einheiten fir den Ge- siehe Tabelle 41.
schwindigkeitswert des Messgerates

Tabelle 42 Parameter Geschwindigkeitsmesseinheit
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Geschwindigkeitsmesseinheiten Wert
Schritte/s 0
Schritte/100 ms 1
Schritte/10 ms 2
U/MIN 3

Tabelle 43  Codierung der Geschwindigkeitsmesseinheiten
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Die Berechnung der Geschwindigkeit erfolgt mit einer maximalen
Aufldsung von 19 Bit. Ist die Aufldsung hdher als 219, so wird der
fur die Berechnung der Geschwindigkeit verwendete \Wert auto-
matisch auf 219 reduziert.

Beispiel: Fir ein Gateway in Verbindung mit einem 37-Bit Multi-
turn-Messgerat mit einer Singleturn-Aufldsung von 22°
und einer Multiturn-Auflésung von 212 betragt der ma-
ximale Singleturn-Wert fir die Geschwindigkeitsbe-
rechnungen 2'9. Bei einem Singleturn-Messgerat kann
die maximale Auflésung bis zu 31 Bit betragen, aber
der fur die Berechnung der Geschwindigkeit verwen-
dete Wert betragt in diesem Fall ebenfalls 21°-

Hinweis: Bei einer Einheit von Schritte/s wird ein Durch-
schnittswert Giber 200 ms gebildet und dieser Wert
mit 5 multipliziert.

Hinweis Wenn bei dem Gerit eine Skalierung eingestelit
wurde, erfolgt die Berechnung der Geschwindig-
keit auf Grundlage des skalierten Positionswertes.
Dementsprechend hiangt die Genauigkeit des Ge-
schwindigkeitswertes von der fiir das Gerét einge-
stellten Skalierung ab.

Hinweis: Die Geschwindigkeitsfunktion wird nur bei Ver-
wendung des Messgerate-Gateways und der
DPV1-Funktionalitat unterstiitzt.

8.11 Version des Messgerateprofils

Die Version des Messgerateprofils ist die im Messgerat imple-
mentierte Version des Messgeréateprofil-Dokuments. Dieser Pa-
rameter wird nicht durch die Einstellungen des Kompatibilitats-
modus beeinflusst.

Bit Bedeutung

0.7 Profilversion, Least Significant Number, (Wertebereich: 0 — 99),
dezimale Codierung

8..15 Profilversion, Most Significant Number, (Wertebereich: 0 — 99),
dezimale Codierung

16..31 Reserviert

Tabelle 44 Parameter ,Version des Messgerateprofils”
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8.12 Betriebszeit

Die Betriebszeitliberwachung speichert die Betriebszeit des Gera-
tes in Betriebsstunden. Die Betriebszeit wird alle sechs Minuten
im nichtfllichtigen Speicher des Messgerates gespeichert. Dies
geschieht, solange das Messgerat eingeschaltet ist.

Wenn die Betriebszeit-Funktion nicht verwendet wird, wird der
Betriebszeitwert auf den Maximalwert gesetzt (OxFFFF FFFF).

Parameter Bedeutung Datentyp
Betriebszeit Zeit, die das Gerat insgesamt eingeschal- | Unsigned32
tet war

Tabelle 45 Parameter , Betriebszeit”

Hinweis: Der Parameter ,,Betriebszeit” wird nur vom abso-
luten Messgerat und dem Gateway in DPV1 unter-
stiitzt.

8.13 Versatz-Wert

Der Versatz-Wert wird in der Preset-Funktion errechnet und ver-
schiebt den Positionswert um den berechneten Wert. Der Versatz-
Wert wird in einem nichtfllichtigen Speicher abgelegt und kann
jederzeit vom Messgerat abgelesen werden. Der Datentyp flr
den Versatz-Wert ist ein 32-Bit- oder 64-Bit-Bindrwert mit Vorzei-
chen, wobei der Versatz-WWertebereich gleich dem Messbereich
des Gerates ist.

Die Preset-Funktion wird nach der Skalierungsfunktion verwendet.
Dies bedeutet, dass der Versatz-Wert gemal der skalierten Auflo-
sung des Messgeréates angegeben wird.

Parameter Bedeutung Datentyp

Versatz-\\Wert Versatz-\Wert fir Messgerate mit einem Integer32
Messbereich von maximal 32 Bit.

Versatz-\Wert 64 Bit Versatz-Wert fir Messgerate mit einem Integer64
Messbereich von mehr als 32 Bit.

Tabelle 46 Parameter ,Versatz-\\Wert"
Hinweis: Der Versatz-Wert ist schreibgeschiitzt und kann

nicht durch einen Parameter-Schreibzugriff gedn-
dert werden.
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8.14 Azyklische Daten

Die PROFIBUS-DPV2-Messgerate von HEIDENHAIN unterstltzen
die folgenden Funktionen fiir den azyklischen Datenaustausch.

8.14.1 PROFIdrive-Parameter

Einige PROFIdrive-Standardparameter wurden in das Messgeréa-
teprofil V4.1 Gbernommen. HEIDENHAIN-Geréte unterstiitzen die
folgenden PROFIdrive-Parameter:

Prm.-Nr. Bedeutung Datentyp Lese-/ Schreib-
zugriff
(Read/Write)
918 Knotenadresse Unsigned16 R
922 Telegrammauswahl Unsigned16 R
925 Anzahl der tolerierten Controller Unsigned16 R/W
Lebenszeichenfehler
964 Gerateidentifikation Array [n] R
Unsigned16
965 Messgerateprofi-Nummer Octet string 2 R
971 Ausgabe in nichtfliichtigen Speicher | Unsigned16 W
974 Identifikation Base Mode Parameter | Array[n] R
Access Service Unsigned16
975 Messgeratobjektidentifikation Array[n] R
Unsigned16
979 Sensorformat Array[n] R
Unsigned32
980 Auflistung der unterstitzten Parame- | Arrayln] R
ter Unsigned16

Tabelle 47 Unterstltzte PROFIdrive-Parameter
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8.14.2 Messgeratparameter-Nummemn

Die untenstehende Tabelle definiert die messgeratspezifischen
Parameter, die von den PROFIBUS-DPV2-Geréaten von
HEIDENHAIN unterstitzt werden.

Pm.-Nr. | Bedeutung Datentyp Lese-/ Schreib- | Hinweis
zugriff
(Read/Write)
65000 Preset-\Wert Integer32 R/W
65001 Betriebszustand Array[n] R
Integer32
65002 Preset-Wert 64 Bit Integer64 RW Nur vom
Messgerate-
Gateway un-
terstitzt
65003 Betriebszustand 64 Bit | Arrayin] R Nur vom
Integer64 Messgerate-
Gateway un-
terstutzt
Tabelle 48 Messgeratspezifische Parameter

Hinweis: Das absolute Messgerat unterstiitzt die Parameter
65000 und 65003 nicht.
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8.14.3 Parameter 6500 und 65002 - Preset-Wert

Mit den Parametern 65000 und 65002 wird der Wert fUr die

Preset-Funktion gesetzt. Parameter 65002 sollte verwendet wer-
den, wenn der Preset-Wert Uber 32 Bit liegt. Siehe Kapitel 8.7 fr

weitere Informationen zur Steuerung der Preset-Funktion.

PNU 65000

Bedeutung Preset-Wert

Datentyp Integer32

Zugriff Lese- und Schreibzugriff

Gultigkeitsbereich Profilspezifisch

Erklarung Mit dem Preset-Wert wird der Wert fir die Preset-Funktion

gesetzt. Der Preset-Wert kann mit PROFIdrive-Parameter
971 im nichtfliichtigen Speicher abgelegt werden und wird
in diesem Fall bei jedem Startvorgang neu geladen.

Tabelle 49 Struktur des Parameters 65000, Preset-\Wert

PNU 65002

Bedeutung Preset-Wert 64 Bit

Datentyp Integer64

Zugriff Lese- und Schreibzugriff

Gultigkeitsbereich Profilspezifisch

Erklarung Mit dem Preset-Wert wird der Wert fir die Preset-Funktion

gesetzt. Der Preset-Wert kann mit PROFIdrive-Parameter
971 im nichtfllichtigen Speicher abgelegt werden und wird
in diesem Fall bei jedem Startvorgang neu geladen.

Tabelle 50 Struktur des Parameters 65002, Preset-Wert 64 Bit
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8.14.4 Struktur von Parameter 65001, Betriebszustand

Diese Parameterstruktur ist schreibgeschiitzt und enthalt Informa-
tionen Uber den Betriebszustand des Messgerétes. Sie stellt eine
Ergadnzung zu PROFIdrive-Parameter 979 dar; siehe ,, Profile for
Drive Technology, PROFIdrive V4.1" erhaltlich bei PROFIBUS and
PROFINET International, Bestellnummer 3.172.

PNU 65001

Bedeutung Betriebszustand des Messgeréates

Datentyp Array[n] Integer32

Zugriff Lesezugriff

Glltigkeitsbereich Profilspezifisch

Erklarung Der Betriebszustand zeigt den Zustand des Messgerétes.

Tabelle 51  Struktur des Parameters 65001, Betriebszustand des Messgerates

Sub-Index | Bedeutung Hinweis/Einschrankungen

0 Kopf (Header)

—

Betriebszustand

Fehler

UnterstUtzte Fehler

Warnungen

UnterstUtzte WWarnungen

Version des Messgeréateprofils

N|olo|b~|lWN

Betriebszeit Nur in DPV1 fUr das Mess-
gerate-Gateway und das ab-
solute Messgerat unterstlitzt

Versatz-\Vert
9 Messeinheiten pro Umdrehung
10 Gesamtmessbereich in Messeinheiten
M Geschwindigkeitsmesseinheit Nur in DPV1 fir das Mess-

gerate-Gateway unterstltzt

Tabelle 52 Genaue Struktur des Parameters 65001, Betriebszustand
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Sub-Index 1: Betriebszustand

In Sub-Index 1 kann der Status verschiedener Messgeratfunktio-
nen ausgelesen werden. Die nachfolgende Tabelle zeigt die Zu-
ordnung der jeweiligen Funktionen.

Bit Definition

0 Code-Sequenz

1 Funktionsumfang der Klasse 4

2 Preset-Steuerung G1_XIST1

3 Steuerung der Skalierungsfunktion

4 Alarmkanal-Steuerung

5 Kompatibilitatsmodus

6.7 Reserviert fir den Messgeréatehersteller
8..31 Reserviert fUr spatere Verwendung

Tabelle 53  Parameter 65001, Sub-Index 1: Betriebszustand
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8.14.5 Struktur des messgeratspezifischen Parameters 65003, Betriebszustand 64 Bit

Die Parameterstruktur 65003 wird nur vom Messgerate-Gateway
unterstltzt. Die Struktur ist schreibgeschiitzt und enthalt Informa-
tionen Uber die 64-Bit-Parameterwerte.

PNU 65003

Bedeutung Betriebszustand des Messgeréates, 64 Bit

Datentyp Array[n] Integer64

Zugriff Lesezugriff

Gultigkeitsbereich Profilspezifisch

Erklarung Der Betriebszustand zeigt den Zustand des Messgeréates

Tabelle 54 Struktur des Parameters 65003, Betriebszustand 64 Bit

Sub-Index Bedeutung

0 Kopf (Header)

1 Versatz-\Wert 64 Bit

2 Messeinheiten pro Umdrehung 64 Bit

3 Gesamtmessbereich in Messeinheiten, 64 Bit

Tabelle 55 Struktur des Parameters 65003, Betriebszustand 64 Bit

Hinweis: Parameter 65003 wird nur vom Messgerate-
Gateway unterstiitzt.
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8.14.6 1&M-Funktionen

Neben dem PROFIdrive-Parameter 964 (Gerateidentifikation) un-
terstltzen die Geréate auch I&M-Funktionen. Der Zugriff auf die
|&M-Funktionen erfolgt Uber den Datensatzindex 255. Die folgen-
den I&M-Funktionen werden unterstitzt:

I&M-Parameter

| Oktette ‘ Bemerkung

Kopf (Header)

Herstellerspezifisch | 10 ‘ Nicht verwendet

I&M block

MANUFACTURER_ID 2 HerstellerID

ORDER_ID 20 I[dentnummer des Messgeréates

SERIAL_NUMBER 16 Seriennummer des Messgerates

HARDWARE_REVISION 2 Nicht verwendet

SOFTWARE_REVISION 4 Software-Anderung

REVISION_COUNTER 2 Nicht verwendet

PROFILE_ID 2 Messgeréateprofi-Nummer

PROFILE_SPECIFIC_TYPE 2 Messgeréttyp

IM_VERSION 2 Version des |&M-Profils

IM_SUPPORTED 2 V\/_(_art:O bedeutet I&M wird unter-
stutzt

Tabelle 56 Unterstitzte |&M-Funktionen
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9 Messgerat-Zustandsmaschine

Profile 3.

l

Presef mode relative
57 =0x1000

Status word 2 (Z5W2_ENC)

20



Messgerat-Zustandsmaschine

9.1 Normalbetrieb

9.1.1 Profilversion 4.x

Bei Verwendung eines Messgerates gemafs Messgerateprofil
V4.1 muss Bit 10 ,,Steuerung durch PLC" in Steuerwort 2 gesetzt
werden, bevor die Daten im Steuerwort gliltig sind. Ist dieses
nicht gesetzt, wird das Steuerwort nicht von der Firmware des
Messgeréates benutzt.

9.1.2 Profilversion 3.x

Bei Verwendung von Messgeraten gemaf Messgerateprofil 3.x
sind die Daten im Steuerwort immer gultig und Bit 9 , Steuerung
angefordert” im Statuswort 2 wird immer geldscht.

9.1.3 Profilversion 3.x und 4.x

9.2 Parkzustand

Bei Verwendung von Telegramm 81-83 und gesetztem Steuerwort
Bit 13 ,, Zyklische Absolutwertabfrage” ist Statuswort Bit 13

. Absolutwert zyklisch Ubertragen" gesetzt. Statuswort Bit 13 wird
geldscht (Bit 13 = 0), wenn Steuerwort Bit 13 geldscht wird. Bei
Verwendung von Telegramm 84 wird Statuswort Bit 13 immer ge-
|6scht, da kein Absolutwert in G1_XIST2 gesendet wird.

Dieser Zustand kann von jedem beliebigen Zustand aus erreicht
werden. Der Positionswert in G1_XIST1, G1_XIST2 und G1_XIST3
wird auf Null gesetzt. Im Parkzustand werden Fehler geloscht und
Alarme deaktiviert.

9.3 Ausgangsposition einstellen/verschieben (Preset)

Die Funktion ,, Ausgangsposition einstellen/verschieben” wird ge-
startet, wenn Steuerwort Bit 12 ,, Ausgangsposition einstel-
len/verschieben” gesetzt ist. In diesem Fall wird das Statuswort
Bit 12 ,, Ausgangsposition einstellen/verschieben ausgefthrt” auf
1 gesetzt. Um , Ausgangsposition einstellen/verschieben” zu star-
ten, muss der Funktionsumfang der Klasse 4 aktiviert sein (siehe
Kapitel 8.2), da sonst ein Fehler in G1_XIST2 auftritt.
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9.3.1 Preset in Abhangigkeit von verschiedenenTelegrammen

Bei Verwendung von Standardtelegramm 81-83 ist der azyklische
Messgeratparameter 65000, 32-Bit Preset-Wert, zum Setzen ei-
nes Preset-Wertes (<=32 Bit) fir das Messgerat zu verwenden.
Wird in diesem Fall der azyklische Messgeratparameter 65002,
64-Bit Preset-Wert, verwendet, so wird eine Fehlermeldung im
azyklischen Parameterkanal erzeugt. BeiTelegramm 81-83 muss
der Betriebszustand durch Messgeratparameter 65001, Betriebs-
zustand 32-Bit, gelesen werden.
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9.3.2 Absoluter Preset mit negativem Wert

9.4 Fehler-Zustand

Preset-Daten, die mit dem azyklischen Messgeratparameter
65000 oder 65002 gesendet werden, sind vorzeichenbehaftete
Werte. Der relative Preset-Modus verwendet vorzeichenbehaftete
Preset-Werte, jedoch wird mit dem absoluten Preset-Modus kein
Preset gesetzt, wenn bei dem Versuch, einen absoluten Preset zu
initiieren, ein negativer Preset-Wert (gesetzt mit Messgeratpara-
meter 65000 oder 65002) verwendet wird.

Dieser Zustand liegt vor, wenn ein Fehler aufgetreten ist. Das
Messgerét kann sowohl aus dem Normalbetrieb als auch aus
dem Zustand "Ausgangsposition einstellen/verschieben" in den
FehlerZustand gelangen. Tritt ein Fehler auf, wird das Statuswort
Bit 15 ,SensorFehler” gesetzt und der Fehlercode wird in
G1_XIST2 anstelle des Positionswerts angezeigt.

9.5 Fehler-Quittierung

9.6 Start

Dieser Zustand liegt vor, wenn ein Fehler aufgetreten ist und
Steuerwort Bit 15 ,,Sensorfehler quittieren” gesetzt wurde. Sta-
tuswort Bit 11 ,,Erforderliche Fehlerquittierung entdeckt” und Sta-
tuswort Bit 15 ,, Sensorfehler” werden auf 1 gesetzt.

Dieser Zustand tritt nur ein, wenn Steuerwort Bit 14, Parksensor
aktivieren” geldscht wird (= 0). Sobald Steuerwort Bit 14 geldscht
ist, dauert es etwa 500 ms, bis Statuswort Bit 14 ,, Parksensor ak-
tiv* auf Null gesetzt wird (= 0). Diese Verzdgerung entsteht da-
durch, dass das Messgerat vor dem Ubergang in den Normalbe-
trieb initialisiert wird.
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