


Baureihe ROC/ROQ 400 PROFINET

Drehgeber fiir separate Wellen-Kupplung
¢ mit Synchroflansch oder Klemmflansch
¢ absolute Positionswerte iiber PROFINET Klasse 4

ROC 413/R0Q 425 mit Synchroflansch
9.5+0.1 ©Omaxs o
$]o0.25]C
EETR e
B
o ]
8 5 T T 1
@ [Te}
@ ©
===
@ s :
3-0.1
0.03]A 8
3+0.2
10.5+0.5 18
51.7
~ 80

ROC 413/ROQ 425 mit Klemmflansch s - @
®maxs | 3x

0]z 008]6] 19 [¢]Z025]C]

-

258

‘ , 236i80©
|
|
|

&

-0.010
210 -0.018 ®

/10.03|A 41.7 8

Abmessungen in mm Kabel radial, auch axial verwendbar
= Lagerung
= Befestigungsgewinde
Tolerancing 1SO 8015 £~ Drehrichtung der Welle fiir Ausgangssignale gemaf Schnittstellen-Beschreibung
ISO 2768 -m H
<6 mm: £0.2 mm
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Absolut

Singleturn Multiturn
ROC 413 ROQ 425
Absolute Positionswerte | PROFINET
Positionen/U 8192 (13 bit)”
Umdrehungen - 40967
Code Dual
Elektr. zul. Drehzahl <5000/12000 min " <5000/10000 min”'

Abweichungen

+ 1 LSB/+ 100 LSB

+ 1 LSB/+ 100 LSB

Systemgenauigkeit

+ 60"

Spannungsversorgung
Stromaufnahme ohne Last

10 bis 30V
<150 mA bei 24V

Elektrischer Anschluss

3 Flanschdosen M12, radial

Befestigungsflansch*

Synchroflansch Klemmflansch

Synchroflansch

Klemmflansch

Welle

Vollwelle D = 6 mm Vollwelle D = 10 mm

Vollwelle D = 6 mm

Vollwelle D = 10 mm

Mech. zul. Drehzahl n

< 12000 min™'

Anlaufdrehmoment

< 0,01 Nm (bei 20 °C)

Tragheitsmoment Rotor

<2,7-107° kgm? <2,3-107° kgm?

<2,7-107° kgm?

<2,3-107° kgm?

Belastbarkeit der Welle”

axial 10 N/radial 20 N am Wellenende

Vibration 55 bis 2000 Hz

< 100 m/s” (EN 60068-2-6)
<1000 m/s® (EN 60068-2-27)

Schock 6 ms
Max. ArbeitstemperaturS) 70°C
Min. Arbeitstemperatur -40 °C

Schutzart EN 60529

IP 67 am Gehause; IP 64 am WelleneingangS)

Masse

ca. 0,35 kg

* bei Bestellung bitte auswahlen

1)
2)
j; IP 66 auf Anfrage
5)

drehzahlabhangige Abweichungen zwischen Absolutwert und Inkrementalsignal
diese Funktionen sind programmierbar

siehe auch Mechanische Gerédteausfiihrungen und Anbauim Katalog Drehgeber
Zusammenhang zwischen Arbeitstemperatur und Drehzahl bzw. Versorgungsspannung

siehe Allgemeine mechanische Hinweise im Katalog Drehgeber
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Elektrischer Anschluss

Anschluss

PROFINET und die Spannungsversorgung
werden Uber M12-Steckverbinder ange-
schlossen. Als Gegenstecker sind notwen-
dig:

PORT 1 und 2:

M12-Kupplung (Stift) 4-polig, D-codiert
Spannungsversorgung:

M12-Stecker 4-polig, A-codiert

Spannungs-
versorgung PORT 1
Anschlussbelegung
PORT 1 und 2
4-poliger Stecker (Buchse) 02
M12 D-codiert 0, S
o
Absolute Positionswerte
1 2 3 4 Gehéause
PORT 1/2 Tx+ Rx+ Tx- Rx- Schirm
Spannungsversorgung
4-polige Kupplung (Stift) U
M12 A-codiert
1 3 2 4
Up ov frei frei
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