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Original drawing    ROD 320.xxx Tolerierung nach DIN ISO 8015
Tolerances as per DIN ISO 8015Scale Format ROD 320.xxxDimensions in

mm 1:1 A2 Anschlussmaße / Mating Dimensions
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General tol. ISO 2768-mH   6mm: 0,2
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Montagekompatibles Nachfolgegerät für ROD 320.002 und 320.007
Mounting-compatible replacement encoder for ROD 320.002 and 320.007

=  Lagerung Geber
 
 
 
=  Meßpunkt Arbeitstemperatur
 
 
 
=  Max. Anzugsmoment für Zentralschraube: 10Nm
 
 
 
=  PUR-Kabel 6
 
 
 
=  Flanschdose Sti 17pol 1 1/4-18 NEF-2A
 
 
 
=  Blindstopfen, M25x1.5, Md=1.0 0.1 Nm
 
 
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale
   gemäß Schnittstellenbeschreibung
  

Bearing encoder
 
 
 
Operating temperature measuring point
 
 
 
Max. tightening torque for tapered central screw: 10Nm
 
 
 
Cable PUR 6
 
 
 
Flange socket, male, 17 pins, 1 1/4-18 NEF-2A
 
 
 
Filler plug, M25x1.5, Md=1.0 0.1 Nm
 
 
 
 
Direction of shaft rotation for output signals
due to interface specification
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