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General Tolerances
ISO 2768:1989-mH      6mm:±0,2

= Lagerung Geber
 
= Lagerung Kundenwelle
 
= Kundenseitige Anschlussmaße
 
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
 
= Einschraubmoment Geberwelle 8±1Nm
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale 
   gemäß Schnittstellenbeschreibung
 
= SW 8 -0,2

Bearing of encoder
 
Bearing of mating shaft
 
Required mating dimensions
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Tightening torque für encoder shaft: 8±1Nm
 
Direction of Shaft rotation according to interface 
description
 
AF 8 -0.2
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A = Lagerung Geber
 
= Lagerung Kundenwelle
 
= Kundenseitige Anschlussmaße
 
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
 
= Einschraubmoment Geberwelle 8 1Nm
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale 
   gemäß Schnittstellenbeschreibung
 
= SW 8 -0,2

Bearing of encoder
 
Bearing of mating shaft
 
Required mating dimensions
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Tightening torque für encoder shaft: 8 1Nm
 
Direction of Shaft rotation according to interface 
description
 
AF 8 -0.2
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