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CNC systémy rizeni HEIDENHAIN
k analogové regulaci pohonu

Dnes je digitalni regulace pohonu u
novych obrabécich stroju velmi rozsitena.
Svymi systémy fizeni, systémy menicl a
motort proto firma HEIDENHAIN nabizi
vykonna feSeni vhodna pro mnohé typy
strojli. AvSak i analogova regulace pohonu
ma jesté své opodstatnéni, zejména pfri
dodatecném vybaveni nebo pro
modernizaci fizenych strojl. Jestlize se
napriklad provadi renovace starsiho fizeni,
ale motory a regulace pohonu maji byt
zachovany, je ve vétsiné pripadud k
dispozici analogoveé rozhrani poZzadované
hodnoty.

Firma HEIDENHAIN nyni i pro vykonny
systém iTNC 530 k fizeni frézek i pro
systém MANUALplus 4110 pro
soustruhy nabizi cenové atraktivni feSeni
vyuZzitelné pro aplikace tohoto druhu. Jako
uZivatelské rozhrani slouzi ovladaci panel a
plochy monitor stejné jako u ,digitalni®
verze. Jako hlavni pocita€ Ize dodat typ
MC 420 nebo MC 422 B. Misto jednotky
regulatoru — ta neni u analogove verze
potfeba - se zde pouZiva nova napajeci
jednotka UV 106 B. Ta slouzi k privodu
elektrického napajeni do hlavniho
pocitace.
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Rizeni frézky iTNC 530
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Napajeci jednotka UV 106 B je vybavena
stejnym sitovym napajetem jako typ

UV 105, tzn. Ze pro privod napajeciho
napéti 5V do hlavniho pocitaCe je k
dispozici 20 A. Jak u typu MC 422B, tak u
typu MC 420 Ize v zakladnim provedeni
volné pripojit &tyfi (iTNC 530) resp. tfi
(MANUALplus 4110) regula¢ni obvody.
DalSi regulacni obvody a pfipadné
volitelna softwarova vybava se aktivné
pripojuje jako obvykle pfi zadani &isla SIK
a kodoveé Cislice. Respektujte, Ze vSechny
funkce regulatoru realizované v software
regulatoru proudu a regulatoru poctu
otacek nejsou v této konfiguraci k
dispozici, napt. momentova regulace
Master-Slave (fidici a podfizena jednotka)
a urcité funkce filtru.

Rizeni soustruhu MANUALplus 4110
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Technické parametry

V nasledujicim prehledu jsou uvedena
technicka dataiTNC 530 a

MANUALplus 4110 pro analogovou
regulaci pohonu, pokud se li8i od digitalni
regulace. VSechna data, ktera se nemeéni,

Technicka data

ainformace k Upravé stroje, o
uZivatelskych funkcich a volitelné
softwarové vybavé naleznete v prislusnych
prospektech , Technicka data a
specifikace pro vyrobce stroju“.

iTNC 530
k analogové regulaci pohonu

MANUALplus 4110
k analogové regulaci pohonu

Systémy rizeni od verze software 34049x-xx od verze software 526 488-08
Centralni jednotka MC 422B (i s Windows 2000) MC 420
MC 420
Monitor BF 150 BFT 121G
Ovladaci panel TE530B nebo TE 520B

Napajeci napéti

UV 106B 400V £ 10%, 50 Hz az 60 Hz, 400 W

Id. €. 546581-01

Systémy ménicu

externi, po analogovém rozhrani = 10 V

Regulacéni obvody
v zavislosti na provedeni SIK

MC 422 B: Zakladni provedeni 4; max. 10
MC 420: Zakladniprovedeni4; max. 5

Zakladni provedeni 3; dodatecna volitelna
vybava osa C, pohanény nastroj

Hlavni vieteno

Pocet otacek

max. 100000 min~"

Rizeni os

PoZadovana hodnota poctu otacek

analogova= 10V

maximalni posuv

60 m/min. u méricich pristroj s periodou signalu 20 um

Casovy interval cyklu regulagniho 1,8 ms 6ms
obvodu
Doba zpracovani bloku MC 422B: 0,5 ms MC 420: 3 ms
MC 420: 3,6ms
0,5 ms s volitelnou softwarovou
vybavou 2
Prizpusobeni stroje iTNC 530 MANUALplus 4110

k analogové regulaci pohonu

k analogové regulaci pohonu

vstupy méficich pristrojt

poloha

MC 422B: 5 nebo 10
MC 420: 5

MC 420: 5

priristkova hodnota

X 1Vssnebo N\ 11 yAss

absolutni hodnota
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Prehled kabelli iTNC 530
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Prehled kabelit MANUALplus 4110
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Regulace os

Analogové rozhrani poZzadované
hodnoty poctu otacek

Regulator polohy je integrovan do fidiciho
systému. Regulator poCtu otaCek a
regulator proudu jsou umistény v
zesilovaci pohonu.

PoZadovana hodnota poCtu otacek
(= rychlost) se z fizeni TNC po
analogovém rozhrani = 10 V vysila do
regulatoru pohonu.

e 'l
| MC 420 | Zesilova& pohonu | Stroj |
| MC 422B | | |
| Predfizeni | | |
I rychlosti | | |
| | | I
[ — | | |
| Q ! | Sang stroje |
| | Regulator Regulator Vykonovy | Motor posuvu se snimacem |
| Regulator polohy | | otadek proudu modul | S tachem polohy |
|
l Poloha + — + ¥+ Otacky Proud + l l
| = > L == , = > D > > i —— |
| Zadana A- | zadané A-_ zadany -A I |
E— |
| | | I
L _—— - _I. —_—— e —— — — — — — e — o — e — —_ —_ — 4] L - - e e — — -

Skutecny proud

Skutecné otacky

Skutec¢na poloha

Regulace os

Souvislé NC fizeni HEIDENHAIN m(ize Fidit
pohyb s vie€nou odchylkou nebo s
predrizenim.

Provoz s vie€nou odchylkou

Vle€nou odchylkou oznacujeme rozdil
mezi momentalni pfedepsanou pozici a
skute€nou pozici osy.

Rychlost se vypocitava nasledovneé:

V=Kky-Sa v =rychlost
ky = mira zesileni
regulaCniho obvodu

Sa = ¢asovy odstup

Provoz s predfizenim

Predrizeni zamena, Zze dochazi k vnitfrnimu
vypoctu vlecné odchylky z hodnoty Zadané
rychlosti. VypocCet vieCné chyby se zavadi
do rychlostni smyCky jako regulani
odchylka, ktera se kompenzuje. Vysledkem
je velice nepatrna vle¢na odchylka (v fadu
nékolika um), ktera se pozitivné projevuje v
kvalité povrchu.

Cas cyklu polohové smycéky

Dobou cyklu pro interpolaci drahy se
oznacuje Casovy rastr, vnémz se
vypocitavaji referencni body na konture.

Interpolace drahy

iTNC 530 1,8 ms

MANUALplus 4110| 6 ms

Zablokovani os

Regulac¢ni obvod je moZné prostrednictvim
PLC pro jednotlivé osy prerusit, &imz se osy
zablokuiji.

Poloha

v>
Cas

18ms

T 6ms
Informace o vyrobku UV 106 B 5/2006
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DalSi systém rizeni HEIDENHAIN
s analogovym rozhranim pozadované hodnoty poCtu otacek

CNC fizeni TNC 320

o kompaktni CNC Fizeni pro vyvrtavacky HEEtRN

afré2ky Hanual operation
¢ 3 (volitelné 4) fizené osy, jedno fizené

vieteno

® analogoveé rozhrani poZzadované
hodnoty poCtu otacek

e klavesnice a plochy barevny monitor
(15 palct) jsou integrovany

e Pamét’ programud 10 Mbyte (na
pameét'ové karté Compact Flash)

e Zadavani program( v nekédovaném
textu HEIDENHAIN; daji se zpracovavat e i
programy DIN/ISO 8% S-IST ST:1

e VoIné programovani kontur FK S80S ENe]

e Technika podprogramt a cyklt
obrabéni.

e Uzivatelska napovéda: grafické
zobrazeni programovani, grafické
zobrazeni tesu, grafické zobrazeni
obrabéni

¢ Programovaci pomtuicky: Cykly vrtani
a frézovani, programovani parametra,
transformace souradnic, technika
podprogram(

e Obrabéni na kruhovém stole
(dodatecna volitelna vybava)

e Tabulky nastrojli a nulovych bodu

e Moznost pripojeni elektronického
rucniho koleCka HR a systému
dotykového snimani obrobku TS

e Datova rozhrani: Ethernet 100BaseT;
V.24/RS-232-C; USB 1.1
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HEI DEN HAIN DalSiinformace

e Prospekt iTNC 530 — Technicka data a
specifikace pro vyrobce stroji

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH HEIDENHAIN s.r.0.

Dr.-Johannes-Heidenhain-Strale 5 Stfemchova 16 ° Prospgkt MANUALP/US."” 10~
83301 Traunreut, Germany 106 00 Praha 10 Technicka data a specifikace pro
@ +49(8669) 31-0 © +420272658131 vyrobce stroji

+49 (8669) 5061 +420272650597

E-Mail: info@heidenhain.de +420272658724

www.heidenhain.de E-Mail: heidenhain@heidenhain.cz
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