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Léges- och inmatningsdisplay
(9 dekader med fortecken)

Siffertangenter med
decimalpunkt

)

4

Statuspresentationmed
ljusindikering



Tangent

Funktion

Ljusfalt

Betydelse

8

e Ange utgangspunkt

e Bekrafta inmatat varde

e \isningsvardet anges i P79 (P80!)
e | dmna parameterlistan

e Valj utgdngspunkt

_11_
/4& e Bladddra bakat i parameterlistan
MOD e Valj parameter efter paslag

e Bladdra framat i parameterlistan
e Starta matvardesutmatning,, PRINT

"

E

e Radera inmatat varde

e Nollstéll positionsvardet (P80!)

e CL plus MOD: Valj parameterlista

e CL plus tal: Valj parameter

e Ta bort parameterinmatning och
visar parameternummer

Forteckenstangent
Forminsar parametervarde

Decimalpunkt
Forstora parametervarde

REF Om decimalpunkten blinkar:
Indikatorn véntar pa att referensmarket
skall passeras.
Om decimalpunkten inte blinkar:
Referensmarket har passerats. Indikatorn
lagrar referensvardet natbortfallssakert.
Blinkar: Indikatorn vantar ett tryck pa
ENT ellerCL

Tum Positionsvérde i tum

/]2 Vélj utgangspunkt

PRINT Matvardesutmatning med MOD tangent

SET Blinkande: Lagesindikatorn vantar pa
inmatningsvarde

</ =1/> Utan funktion

MIN/ MAX /

DIFF / ACTL /

START




Leveransomfang ND 221 B

Lagesindikator

ND 221B staplingsbar
Matsystemsingang 11 pAgs Id.-Nr. 344 992-xx
Natkabel 3m

Bruksanvisning ND 221 B

Stickinsats med

klisteryta for att stapla ND 221 B

Denna bruksanvisning géller for lagesindikator
ND 221 B fran mjukvarunummer

349 797-04

Detta mjukvarummer hittar ni pa en klisterskylt pa
lagesindikatorns baksida
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Langdmatsystem och referensmarken

Langdmatsystem och referensmarken

Lagesindikatorn ND 221 B ar framst avsedd for anslutning av
fotoelektriska langdmatsystem med 11 pAgs - sinusformade
signaler.

Forslagsvis kan HEIDENHAIN matgivarna MT med 11 pAgs
anslutas.

Matgivarna MT ar forsett med ett referensmarke.
Andra langd och - vinkelmatsystem kan ha ett eller flera
referensmaérken att foéredra ar framférallt de
.avstandskodade” referensmarkena.

Vid ett strémavbrott férloras forhallandet mellan matgivarens
position och det presenterade positionsvardet. Med hjalp av
langdmatsystemets referensmarken och lagesindikatorns
REF-automatik kan detta forhallande aterskapas pé ett enkelt
satt..

Vid forflyttning over referensmaérket erhélles en signal som
bestdmmer positionen foér referenspunkten. Samtidigt
aterskapar lagesindikatorn forhéllandet mellan matgivarens
position och den sist definierade utgangspunkten.

Vid langdmatsystem med avstandskodade referensmarken ar
en forflyttning pa maximalt 20 mm tillrécklig for att
astadkomma detta.(vid signalperiod 20 pym).

Matskala i \Avsténdskodade

langdmatsystem referensmaérken

Referenzmarke

Referensmarken i langdmatsystem




Sla pa spanningen, kér éver referenspunkterna

O > 1 Slapalagesindikatorn.
(Brytare pa baksidan).
e | tva sekunder visas
ND 221 B.
e |ndikatorn visar ENT. . .CL 1.
| ENT...CL e Ljusfaltet REF blinkar.

N 4
Slapareferenspunktsutvarderingen.

e |ndikatorn visar det positionsvarde
som sist sammankopplades med
referensmarkespositionen.
Ljusfaltet REF lyser.

e Decimalpunkten blinkar.

Kor overreferenspunkten.

Forflytta axeln tills lagesindikatorn borjar
f[) rakna och decimalpunkten slutar blinka.
Lagesindikatorn ar nu driftsklar.

For automatiseringsapplikationer kan referenspunkts-
sokningen och presentationen av ENT ... CL valjas via
parameter P82.

REF-drift

Da man har passerat referensmarkena befinner sig
lagesindikatorn i REF-drift: den sparar automatiskt det sist
definierade forhallandet mellan métgivarens position och det
presenterade matvardet dven efter stromavbrott.

1) Tryck pa knappen CL om referenspunktssékning inte
Onskas. D& forloras forhallandet mellan maétgivarens
position och det presenterade matvardet vid stromavbrott.

Uppstart och referenspunktssékning



Ange utgangspunkt

Ange utgangspunkt

Vid installning av utgangspunkt tilldelar man en bekant
givarposition ett lampligt matvarde. | lagesindikatorer i serien
ND 200 kan tva, av varandra oberoende, utgangspunkter
definieras.
Man kan stalla in utgangspunkten genom:
e I[nmatning av ett siffervarde eller
e Overforing av ett varde fran en driftparameter

(se P79, P80)

J1‘/1& Valj utgangspunkt 1 eller 2.

- ’

Mata in siffervardet, te x 5. )
= SET blinkar

4

END Bekraftainmatatsiffervarde

Véxling mellan de bada utgdngspunkterna kan goras nar som
helst. Anvand utgadngspunkt 2 nar exempelvis kedjematt
Onskas.

Nar man sedan véxlar tillbaka till utgdngspunkt 1, visar
lagesindikatorn ater MT:ns ar-vérde.

Utan instéllning av utgadngspunkt: férhallandet mellan position och
matvarde ar obekant

z A

20 —

15
10 —+

& AN

7 Position och matvérde efter instélining av utgdngspunkt




Matvardesutmatning

Teknisk information om datasnittet

@5 V.24/RS-232-C (X31), information om
dataformat o.s.v. aterfinns i avsnittet
, Datasnitt V.24/RS-232-C (X31)".

Via datasnittet V.24/RS-232-C (X31) kan méatvarden matas ut
till exempelvis en skrivare eller en PC.

For att starta en utmatning av ett méatvérde finns foljande tre
mojligheter:

» Tryck pa MOD tangenten, ( beakta parameterinstalining
P86 ).
eller

» Mata in kommandot STX (Ctrl B) via RXD ingéngen i
datasnittet V.24/RS-232-C (X31) .

En skrivare eller en PC kan anslutas till datasnittet V.24/RS-232-C
(X31)




Felmeddelanden

Felmeddelanden

Visning

Orsak / resultat

Visning Orsak / resultat

V.24 GESCHW.

Tva kommandon for méatvardes-
utmatning kommer for snabbt
efter varandra.l)

FEHL. EMPFG. Fel mottagna fran parame-
ter - och korrekturvardeslistan.

SIGNAL Matsystemssignal for liten
t ex smuts i matsystemet)!
DSR FEHLT Den anslutna utrustningen
sénder ingen DSR-signal.?
FEHL. REF. Det i parameter P43 definierade

referensmattsavstandet stdmmer

inte med det angivna
referenspunktsavstandet.)

FORMAT. FEHL.

Dataformat, baudrate osv.
stammer inte 6verens.!)

FREQUENZ Ingéngsfrekvensen for hog for
matsystemsingangen (t ex for hog
forflyttnings hastighet)?)

SPEICHER F. Felprovsumma: Utgangspunkt,

driftsparameter och korrektur-
varde for olinjar axelfels
korrektur testas.

Vid dterkommande fel kontakta er

HEIDENHAIN representant!

1) Dessa fel &r viktigafor den anslutna utrustningen.

Ytterligarefelindikationer
Nar ,,UEBERLAUF” visas , ar matvardet for stort eller for
litet:

» Stall in en ny utgdngspunkt.
eller
» Kor tillbaka.

Raderafelmeddelande

Nar felorsaken har atgardats :
» Radera felmeddelandet med knappen CL.



Lagesindikatorns baksida

Anslutningarna X1 och X31 " uppfyller direktiven
for elektrisk separation enligt” enligt EN 50 178!

Matsystemsingang X1

HEIDENHAIN-chassikontakt 9-polig
Ingédngssignal U 11 pAss
Maximal langd pa anslutningskabel 30m
Maximal ingangsfrekvens 100 kHz

Datansnittstalle V.24/RS-232-C (X31)

25-polig D-sub anslutning (hona)

Tillbehor
Kontaktanslutningar
Konatakt (hane) 25-polig for D-subanslutning X31
Id.-Nr. 245 739-72Y
Datadverforingskabel 3 m, 25-polig for D-sub
anslutning X31, Id.-Nr. 274 545-01

Datasnittstélle :s
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Strombrytare Jordanslutning langdmatsystem 11 pAgs >
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Uppstallning och infastning

Uppstallning ochinfastning

ND 221 kan fastas med M4-skruvar i botten (se figuren till
hoger).

Lagesindikatorn ND 221 kan aven staplas. Sjalvhadftande
fotter (medlevererade) forhindrar de staplade
lagesindikatorerna fran att glida.

172 + 0.2
i 6.77 +.008" ‘

mr—‘—\rﬂr—\ £

140+ 0.2
5.51 +.008"

Positioner for ND:ns fasthal

J 7

J

Alternativ vid stapling av ldgesindikatorn




Natanslutning

Lagesindikatorn ND 221 B har en Euro anpassad chassi
anslutning pa baksidan fér en kabel med Euro-kontakt
(Natkabeln ingér i leveransen).

Minsta tvarsnitt for natanslutningskabeln: 0,75 mm?

Spanningsforsorjning:
100 V~ till 240 V~ (= 15 % till+ 10 %)
50 Hz till 60 Hz (= 2 Hz)

Natvéljare behdvs inte.

Elektriskfara!

A Innan lagesindikatorn 6ppnas skall natanslutningen
kopplas ur! Skyddsledare erfordras!
Det far inte vara avbrott i skyddsledaren!

c Faraforinternakomponenter!
In- och urkoppling av kontakter far bara utféras nar
utrustningen éar franslagen!
Anvand endast originalsakringar vid byte!

@5 For att oka stortaligheten kan jordanslutningen pa
lagesindikatorns baksida anslutas till exempelvis
maskinens centrala jordpunkt! (minsta kabelarea

6 mm?2)

Natanslutning



Driftsparametrar

Driftsparametrar

Med driftparametrarna definierar man hur lagesindikatorn
skall fungera samt hur méatsystemssignalerna skall
utvarderas.

Driftparametrarna kannetecknas av:

e bokstaven P,
e ett tvastalligt parameternummer,
e en forkortning.

Exempel: P01 TUM

Grundinstallningarnavid leveransav driftparametrarna
har markerats med fet text i parameterlistan (se drift-
parameterlista).

Parametrarna ar uppdelade i ,,anvdandarparametrar” och
.skyddade driftparametrar”, de senare ar bara tillgangliga
efter att ett kodnummer har angivits.

Anvandarparametrar

Anvandarparametrar ar driftparametrar som man kan férandra
utan att ange ett kodnummer:

P00 bis P30, P50, P51, P79, P86, P98

Anvandarparametrarnas betydelse aterfinns i
driftparameterlistan (se driftparameterlistan).

Kallaupp anvandarparametrar...

... efter strompaslag

Sélange ENT  CL . .. .
V‘»sas;g Visa den forsta anvandarparametern.

MOD

... under drift

Samtidigt:

Forsta anvandarparametern visas

Viljforsta parameterndirekt

Samtidigt:

Tryck samtidigt p& knappen CL och den
forsta siffran i parameternumret, t.ex. 1.

Tryck pa den andra siffran i
parameternumret, t.ex. 2.
Indikatorn presenterar den valda
anvandarparametern.

.




Kodnummer for att andra de skyddade driftsparametrarna

Innan de skyddade driftparametrarna kan férandras maste
man ange kodnummer 95 148:

» Valj anvandarparametern P00 CODE.
» Mata in kodnummret 9 51 48 .
» Konfirmera med ENT tangenten.

Lagesindikatorn presenterar parameter P30.

Genom ,bladdring” i driftparameterlistan kan man efter
inmatning av kodnummer presentera — och om sa énskas
andra — alla skyddade driftparametrar. Naturligtvis kan aven
anvéndarparametrarna visas och andras efter inmatning av
kodnummer.

Efter det att man har matat in kodnummer forblir
de skyddade driftparametrarna tillgangliga tills
lagesindikatorn stangs av.

Funktionervid andring av driftsparametrar

Funktion

-
o
7]
~*
(5]

Bladdra framat

parameterlistan

MOD

Bladdra bakat

parameterlistan

Minska parametervardet

Oka parametervardet

Andra inmatning
parameterbeteckning

Andrings/siffervardesinmatning bekraftas,
Ladmna driftparameterlista

BEERDE

Lagesindikatorn lagrar en andrad parameter da man:

l&mnar driftparameterlistan
eller
bladdrar framét eller bakat efter andringen..

Driftsparametrar



Driftparameterlista

Driftsparameterlista

Parameter Instéllning / Funktion Parameter Instéllning / Funktion
P00 CODE Kodnummer matas in: P31 S.-PER. Signalperiod pa matsystem
95148: For att andra de skyddade 0,000 000 01 < P31 <99 999.9999 um
driftparametrarna Grundinstélining: 10 pm
109250 O swloboreks L s, meres
66 55 44: Visa mjukvaruversion 0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 R‘?KNESTEG' 0-1
24 65 82: Rest vags visning 0-2-4-6-8 RAKNESTEG. 0-2
48 61 53: In- och utmatning fran 0-5 RAKNESTEG. 0-5
parameter- och korrektur -
vardeslistan P38 KOMMA Decimalkomma
= 1/2/3/4/5/6
P01 Matsystem (till 8 vid tum-visning)
Visning i mm MM
— P40 KORR. Matsystemskorrektur ingen
Visning i tum oM korrektur vald KORR. AV
P11 M.FAKT. Mattfaktor Vid langdmétning uppdelat pa 64
Mattfaktor av SKALN.AV brytpunkter KORR. ABS
Méttfaktor pa SKALN . PA Linjar korrektur KORR. LIN
P12 M.FAKT. Mattfaktor
Mata in vardet
0.100000 < P12 < 9.999999
Grundinstallning: 1.000000
P30 RICHT. Réakneriktning
Positiv rdkneriktning vid positiv for -
flyttning RAKNER. POS
Negativ rakneriktning vid positiv for -
flyttning RAKNER. NEG

1) Avhangig fran signalperiod (P31) och méatsystem (PO1).



Parameter Instéllning / Funktion Parameter Instéllning / Funktion
P41 L.KORR. Linjarfelkompensation P43 REF Referensmarken
-99999,9 < P41 < +99999,9 [um/m] Ett referensmarke ETTREF .M.
Grundinstallning: 0 Avstandskodade med 500 « SP
Exempel: Berdakning avinmatningsvarde for P41 SP: Signalperiod) 500 SP
Presenterad matlangd ..............c....... L, = 620,000 mm Avstandskodad med 1000 e SP
Verklig langd (bestdms exempelvis (tex for HEIDENHAINLS ..C) 1000 SP
med kontrollméatsystem
VM 101 fran HEIDENHAIN) ............... L; = 619,877 mm Avstandskodad med 2000 ¢ SP 2000 SP
Langddifferens ... AL=Li-Lys=-123pm Avstandskodad med 5000 e SP 5000 SP
Korrekturfaktor k (= P41): = -

P44 REF Referenspunktsutvardering
k=AL/la=-123pm/062m....... k =-198,4 [um/m] Referenpunktsutvérdering REF. PA
P42 LOSE Glappkompensation | P Kt

Inmatningsvidd (mm):  +9.999 bis -9.999 ngen reterenspunkis-
utvardering REF. AV
Grundinstéllning: 0.000 Ma " - kni
= ingen glappkompensation P45 ALARM atsys_‘._ emsdvervakning
) o T Ingen overvakning ALARM AV
Vid en riktningsféréandring kan ett spel mellan bord och
pulsgivare upptréda, ett s& kallat glapp. Frekvens FREKV
Positivt glapp: Pulsgivaren ger for ménga pulser, bordet Smuts NEDSMUTS .
flyttas for kort (positiv vardesinmatning ).
Negativt glapp: Pulsgivaren ger for fa pulser, bordet flyttas for Smuts+ Frekvens FRKV. SMUTS
langt (negativ vardesinmatning ). P50 V.24 Baudrate

110 / 150 / 300 / 600 / 1200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 / 19 200 /
38 400 Baud

Driftparameterlista

i
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Driftparameterlista

Parameter

Installning / Funktion

Instéllning / Funktion

P51 V.24

Extra radmatning vid
datautmatning
0<P51<99
Grundinstalining: 1

TOMRAD. 1

P79 SATT

Varde for utgangspunkt

Inmatning av siffervarde for instéallning
av utgadngspunkt via signalingang eller

med knappen ENT

P80 ENT-CL

Instéllning av varde
Ej nolls/instélla med

Sprak
Tyska
Engelska
Franska
Italieska
Hollandska
Spanska
Danska
Svenska
Finska
Tjeckiska
Polska
Ungerska
Portugisiska

SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK
SPRAK

DE
EN
FR
IT
NL
ES
DA
SAY
FI
Cs
PL
HU
PT

CL/ENT CL-ENT AV

Nolla med CL

install ej med ENT CL...... PA

Nolla med CL och install

med ENT vardet fran P79 CL-ENT PA
P82 VISN.PA Meddelande efter paslag

ENT. . .CL-meddelande ENT..CL PA

Inget meddelande ENT. .CL AV
P86 MOD PRINT via MOD sparrad SKICKA AV

PRINT via MOD ej

sparrad SKICKA PA




Langdmatsystem

Lagesindikatorn ND 281 B ar framst avsedd for att ansluta
fotoelektriska matsystem med 11 pAgs utsignaler..

Réknesteg vid langdmatsystem

Den presenterade uppldsningen ar avhangig av
maétsystemets signalperiod och uppdelningen av
matsystemssignalen.

e Signalperiod (P31)
* Rankesteg(P33)
e Antal decimaler (P38)

Exempel

Langdmatsystem med signalperiod 10 um
Onskat upplosning ........cccc...... 0,000 5 mm
Signalperiod (P31) .....ccccoooin. 10
Raknesteg (P33) ..o 5

Antal decimaler (P38)............... 4

Tabellerna p& denna och nésta sida kan anvéandas som hjalp

vid val av parameterinstalining.

Langdmatsystem



Langdmatsystem
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Parametersittning f6r HEIDENHAIN langdmétsystem med 11 pAss signaler

Typ Referen- | Millimeter Tum
8 marken Upplésning Upplésning
= . | . 1
o i mm - i tum -
o ' C © ) T ©
B> £% |888 2% |88<
P31 |P43 P33 |[P38 P33 |P38
CT 2 ett 0,0005 5 4 0,00002 2 5
MT xx01 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 401A/401R ett 0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
endast for LIP 401
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 103/103C 4 ett/5000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 401/401C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 101/101C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 501/501C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
LIP 101 ett 0,00005 5 5 0,000002 2 6
endast for LIP 401
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
MT xx 10 ett 0,0005 5 4 0,00002 2 5
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LS 303/303C 20 ett/1000 0,01 1 2 0,0005 5 4
LS 603/603C 0,005 5 3 0,0002 2 4




Parameterséattning for HEIDENHAIN langdmaétsystem med 11 pAg (forts.)

Typ Referenz- | Millimeter Tum
-g marken U I ] U I .
= Upplosning | Uppldsning |
é’_ imm : ‘—g é i tum : ‘—Eu é
g So |BEo SEo |GEo
P 31 P 43 P 33 P 38 P 33 P 38
LS 106/106C 20 ett/1000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 406/406C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LS 706/706C
ST 1201 -
LB 302/302C 40 ett/2000 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 10x/10xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
Endast for LB 302
0,0002 2 4 0,000001 1 5
0,0001 1 4 0,0000005 |5 6
LB 301/301C 100 ett/1000 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
LIM 501 10240 | ett 0,1 1 1 0,005 5 3
0,01 1 2 0,0005 5 4
0,05 5 2 0,002 2 3

Langdmatsystem



Ifelskorrektur

injar axe
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Olinjar axelfelskorrektur

maste man:

e Funktionen olinjar axelfelskorrektur
aktiveras via driftsparameter 40 (se
,driftsparametrar”)

e [Efter paslag av lagesindikatorn skall
referenspunkterna passeras!

e Mata in korrekturvardestabellen

@ Nar man vill arbeta med olinlar axelfelskorrektur sa

Genom konstruktionen av en maskinkan kan ett olinjart
axelfel upptréda (te x tippning,stigningsfel mm.) . Ett sadant
olinjart axelfel kan matas upp med ett jamférande matsystem
(te x HEIDENHAIN VM 101 )

Man vaéljer korrekturvardestabellen via parameter POO CODE
och matar in kodnummret 10 52 96 (se driftsparametrar).

Forattframstalla en korrekturvardestabell

For att framstélla en korrekturvérdestabell (te x med en VM
101 ) maste ni efter att valt korrekturvardestabelle aktivera
REF visning med ,-" tangenten.

Bokstaven ,R" i vanstra delen av displayen lyser, visar att det
presenterade vardet relateras till referenspunkten . Nar ,,R”
blinkar, maste ni kora 6ver referenspunkten

Inmatningikorrekturvéardestabellen

e Utgangspunkt:
Det ar den punkt fran vilken kompensationen skall
borja . Denna punkt indikerar det absoluta avstandet fran
referenspunkten.

@ Andra inte positionen efter uppmatning av axelns
fel och innan kompensationstabellen matats in !

e Avstadnd mellan brytpunkter :
Avstandet mellan brytpunkterna fas via nedanstarnde
Formel:
Avstédnd= 2 X [um], varvid exponenenten x varde
matas in i korrektuvardestabellen.
Min inmatningsvardet: 6 (= 0,064 mm)
Max inmatningsvardet: 20 (= 1048,576 mm)

Exempel: 900 mm forflyttning med15 brytpunkter
==> 60,000 mm avstand
nasta andrapotens: 2'° = 65,536 mm (se
. Tabell for bestamning av punktavstand”)
Inmatningsvéarde i tabellen: 16

e Korrekturvarde:
Mata in det uppmatta korrekturvardet i mm pa den visade
korrekturpunkten.
Korrekturpunkten O har alltid vardet 0 och kan
inte andras.



Tabell for att faststalla punktavstand

Exponent Punktavstand
imm i tum

6 .064 .0023"
7 128 .0050"
8 .256 .0100"
9 512 .0200"
10 1.024 .0403"
11 2.048 .0806"
12 4.016 .1681"
13 8.192 .3225"
14 16.384 .6450"
15 32.768 1.290"
16 65.536 2.580"
17 131.072 5.160"
18 262.144 10.32"
19 524.288 20.64"
20 1048.576 41.25"

Olinjar axelfelskorrektur

23



Ifelskorrektur

injar axe
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24

Viljkompensationsvardestabell, matain axelfel

och
samtidigt

Vaélj driftsparameter

.

/e

Valj parameter POO KOD

.

~

P00 CODE

Li]o]s]2

Mat in nyckeltal 10 52 96 , konfirmera
med ENT .

o6 ]
-~

(UTGPKT . (visas under ca tva sekunder) ]

N

Mata in aktuell position for den axel som
skall korrigeras (t ex 27 mm). Vélj nésta
inmatningsfalt med MOD.

.

P
\PKTAVST.

K &
4x

Mata in avstandet mellan kompen-
sationspunkterna pa den axel som skall
korrigeras , te x. 210 pm (=1,024 mm).
Genom fyra tryck pa MOD valjs KOR. NR
01 . (I faltet POS. NR. 00, KOR. NR. 00
och POS. NR. 01 kan inget vérde

matas in .)

.

KOR. NR. 01

0] -]o]1
2 X

Det aktuella korrekturvardet matas in
te x . 0.01 mm. Genom tva tryck pa
MOD véljs KOR. NR. 02 . (I falten POS.
NR. 02 kan inga varden matas in).

.

KOR. NR. 02

0] -Jo]2]
2><

Mat in alla ytterligare korrekturpunkter.
Nér ni vill komma till en speciell punkt,
trycker ni pa CL och samtidigt den
Onskade korrekturpunktens nummer.

Avsluta inmatningen




Radera en kompensationsvardestabell

och
CL samtidigt

Valj driftsparameter.

.

/i

Valj parameter POO CODE

.

P
| P00 coD

-ﬂ
ﬂn €D

Mata in nyckeltalet 10 52 96 och
konfirmera med ENT

N

P
| UTGPKT.

Valj funktioner, radera”.

Konfirmera med ENT, eller avbryt
med CL.

Ladmna driftsart kompensationstabell

Olinjar axelfelskorrektur

25



Tangentsparr
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Sparratangenter

Knapparna kan spérras eller friges genom att man matar in
nyckeltalet 24 65 84:

» Vaélj anvandarparameter P00 CODE
(se ,Driftsparametrar”).

» Mata in nyckeltalet 24 65 84 .
Konfirmera inmatningen med ENT .

» Vélj med knappen , " eller ,-“ TANGENT PA eller
TANGENT AV.

» Konfirmera valet med ENT.

Vid spéarrade tangenter kan ni anda valja utgadngspunkt eller
via MOD driftsparametern P00 CODE .



Visamjukvaruversion

Mjukvaruversionen visas genom att man matar in nyckel -
talet 66 55 44:

» Valj anvdandarparameter P00 CODE
Mata in nyckeltalet 66 55 44 .

Konfirmera inmatningen med ENT.

>

>

» Displayen visar mjukvarunumret.

» Med [-] tangenten vaxlar man till tillverkningsdatum.
>

For att lamna mjukvaruvisningen tryck pa ENT knappen

Visamjukvaruversion

27



-vagsvisning

Driftartrest
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Driftartrest-vag

| normal drift presenterar lagesindikatorn matsystemets Ar-
position. Sarskilt vid anvandning av ND i verktygsmaskiner
och vid automatiseringsapplikationer kan det vara fordelaktigt
att istéllet presentera avstandet till en inmatad Bor-position.
Man positionerar darefter enkelt genom att utféra en
forflyttning till positionsvardet noll.

Via kodnummer 246 582 kan man valja presentation av
restvag.

Presentation Betydelse
RESTVG.AV Ingen presentation av restvag
RESTVG.PA Presentation av restvadg har valts

LForflyttning till noll” med presentation av restvag

» Valj utgdngspunkt 2.
» Ange bor-positionen.
» Forflytta axeln till noll.



DatasnittV.24/RS-232-C (X31)

Lagesindikatorn kan mata ut matvarden i ASClI-format via
datasnittet V.24/RS-232-C (X31), t.ex. till en skrivare eller en
PC.

Anslutningskabel

| anslutningskabeln ar antingen alla (bild ovan) eller endast
vissa (bild nedan) signaler inkopplade.

En anslutningskabel med alla signaler inkopplade kan
bestéllas fran HEIDENHAIN (Id.-Nr. 274 545 ..). | denna kabel
ar aven Pin 6 och Pin 8 byglade.

Maximal kabellangd: 20 m

ND

CHASSIS GND 1 O—————————@ 1 CHASSIS GND
XD 28:><1: 2 XD
RXD 3 3 RXD
RTS 4 4 RTS
CTS 58:><1: 5 CTS
DSR 6 6 DSR

SIGNAL  GND 7% 7 SIGNAL GND
DTR 20 20 DTR

Alla signaler inkopplade

ND

CHASSIS GND 1 O—————@ 1 CHASSIS GND
™D 28:><1: 2 XD
RXD 3 3 RXD
RTS 48:—‘ ® 4 RTS
CTS 5 ® 5 CTS
DSR 6 ® 6 DSR

SIGNAL GND 7 7 SIGNAL ~ GND
DTR 20 ® 20 DTR

Forenklad inkoppling

Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)
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Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)
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Pinnbeliggning V.24/RS-232-C (X31)

Dataformat och styrtecken

. . Datenformat 1 Start-Bit
Pin Signal Betydelse 7 Data-Bitar
1 CHASSIS GND  Hdlje Paritets Bit (jadmn paritet)
2 TXD Sand data 2 Stopp-bitar
3 RXD Mottag data Styrtecken Matvérdesforfragan: STX (Ctrl B)
= — . Vanta DC3 (Ctrl S)
4 RTS Overféringsforfragan Fortsatt DC1 (Ctrl Q)
5 CTS Overforingsberedskap Felmeddelandeforfragan: ENQ (Ctrl E)
6 DSR Driftklar . I o .
Exempel: Ordningsfoljd vid matvardesutmatning
7 SIGN. GND Signalnolla Matvarde = - 5.23 mm
8bis 19 - Inte ansluten
- Matvardeutmatning
20 DTR Datautrustning beredd
21 bis 25 — Inte ansluten
- ‘ 5 2 3‘ ‘ ‘ ‘ ‘ < CR > <L F >
Niva for TXD und RXD ©) @) ® @ 6 6 @
— — i @  Fortecken
Logiknival Spénningsnivaer @  Siffervarde med decimalpunkt (totalt 10 tecken,
aktiv —3Vill=15V inledande nollor utmatas som blanktecken.)
— , ®  Blanktecken
ej aktiv + 3 Vil +15V @  Mattenhet:
Blanktecken= mm; " = tum; ? = Storning
Nivaer for RTS, CTS, DSR och DTR ®  Blanktecken
T o ®  Blanktecken
Logiknival Spénningsnivaer @  CR (carriage return, engl. for vagnretur)
aktiv +3Vil+ 15V LF (line feed, engl. fér radmatning)
ej aktiv -3Vtill-15V




Driftparametrarfor matvardesutmatning

Parameter Funktion
P50 V.24 Baud-Rate
P51 V.24 Antal extra radmatningar vid utmatning

av matvarde

Tid for matvardesodverforing
187 + (11 » antal tomrader)

[s]
Baud-rate

D

Lagrings och 6verforingstider
Tiden for datadverforingen beror pa den valda baud-raten och
antalet infogade tomrader..

Lagringssignal Lagring Datadverféring

efter efter
STX(CTRL B) <1ms <37ms
PRINT (Tangent MOD) <18 ms <36 ms

Matvardesutmatning med CtriB

Om lagesindikatorn tar emot ett styrtecken STX (CTRL B) via
datasnittet V.24/RS-232 (X31), matar den ut det aktuella
matvéardet via datasnittet. CTRL B tas emot via ledningen
RXD i snittstallet och matvardet matas ut via ledning TXD.

Matvardena kan tas emot och lagras med hjalp av ett
terminalprogram (t ex Hyperterminal,ingér i leveransen av
Windows® ) .

Basic programmet till héger ligger till grund for en
matvardesutmatning.

10 L%=18

20 CLS

30 PRINT "V.24/RS-232-C"
40 OPEN "COM1:9600,E,7"
AS#1

50 PRINT #1, CHRS$ (2);
60 IF INKEY$<>""THEN 130
70 C%=LOC (1)

80 IF C%<L%THEN 60

90 X$=INPUTS (L%, #1)

100 LOCATE 9,1

110 PRINT X$;

120 GOTO 50

BASIC-Program f6r utmatning av matvarde med ,,Ctrl B”

Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)

-
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In- och utmatning av parameter- och korrekturvardestabell

w
N

In - och utmatning av parameter - och
korrekturvardeslistor

Kalla upp funktionen ,, datadverféring”:

Z:mudigt Valj driftparameter.

N

1/, V4lj POO CODE .

N

(poo cope

med ENT .

Mata in nyckeltal 48 61 53, konfirmera

Funktion datadverforing:

(BVERFOR

Vidare med ENT.

datadverforingsmenyn.

Med ENT knappen matar man ut
parameterlistan via V.24/RS-232-C-
snittstéllet. Efter utmatningen retur till
utgangslaget for vidare listutmatning
eller mottagning. Med decimal -
punktstangenten, ga vidare i

.

(paRA. EMPFG.

o
eller =

Lagesindikatorn ar redo att ta emot en
parameterfil via granssnittet V.24/RS232-C.
vid felfri mottagning av parameterfil gor
lagesindikatorn en fullstandig
systemomstart och startar pa nytt. Anvand
decimalpunktstangenten for att ga vidare i
datadverforingsmenyn.

N

( SENDE KOR.

N

)

Med tangenten ENT matas korrekturvardes -
filen ut via granssnittet V.24/RS-232-C. Efter
utmatning atergar program -met till
utgangslaget, for att skicka eller ta emot fler
filer . Anvand decimalkomma -tangenten for
att ga vidare i datadverférings -menyn.

(KORR. EMPFG.

o I
eller H

Lagesindikatorn ar redoatt ta emot en
korrekturvardesfil via granssnittet V.24/
RS232-C. vid felfrimottagning av
parameterfil gor lagesindikatorn en
fullstdndig systemomestart och startar pa
nytt. Anvand decimalpunktstangenten for
att ga vidare i datadverféringsmenyn.

Lamna overforingsfunktionen.




Upplysningar forin- och utmatning av parameter- och Vid mottagning av ogiltiga parametervarden satter

korrekturvardesfiler lagesindikatorn driftparametern i normallage.
T N . tex.. ,PO1 INCH = INCH = 3~

De frén Iag_esmdlkatorh via granssmttgtt V.24/RS-232-C Vardet 3 ar inte tilldtet. Parameter PO1 séatts i normallage

utmatade filerna kan ni med ett terminalprogram (te x POT MM = MM = 0” satt.

Hyperterminal som anvéands i WindowsR - miljd) ta emot och

lagra i PC;n. (Varje fil maste lagras som en egen textfil).

Textfilerna kan ni med terminalprogrammet skicka tillbaka till

lagesindikatorn.

Med textredigeraren kan ni om det blir nédvandigt omarbeta
textfilerna och t ex dndra parametervardet. Man maste dock
dven ha kunskaper om filernas utmatningsformat (se sidorna
som fdljer). Lagesindikatorn kréver samma filformat vid
mottagning som vid utmatning.

Vid mottagning av filer invantar lagesindikatorn forst
starttecknet < * >.
Mottagning av sluttecken < * > avslutar mottagningen.

Nar filerna skall tas emot, kontrolleras forst dess typ av
lagesindikatorn( rad 2 utmatningsfil). Den mottagande
lagesindikatorn accepterar bara filer av samma typ. Dessutom
kontrolleras filernas fullstandighet. Filer med te x felaktiga
eller fér manga parametrar ignoreras ocksa. Vid fel visar
ldgesindikatorn féljande meddelande:

FEHL. EMPFG.

Ta bort meddelandet med CL tangenten.

In- och utmatning av parameter- och korrekturvardestabell

w
w



Utmatningsform av parameterlista

i

34

Parameterlistans utmatningsformat

Rad 1

Alla parameterutmatningar inleds med < * > ( HEX: 0x2A)

*

<CR> ‘<LF> ‘

3 tecken

Rad 2

Utmatning av lagesindikatorbeteckning

N[22t [ [B] [ [ [ [ [ [MM] | |<CR>[<LF>]
13 tecken 5 tecken 2 tecken
Typ av lagesindikator matsystem avslutning

De darpafoljande radernatillskrivs de enskilda parametrarna:

a: Parameter:

Parameterinstalining justerbar med MINUS-tangenten (t ex: rékneriktning positiv/rékneriktning negativ osv.)

Exempel:
Php L LD IMJrfaKTL [ [l L[ L IMAT[T[Fk]T] Al ] [=[ [ [ [ | ] 0/<CR>|<LF>]
15 tecken 3Z 13 tecken 3t. 6 tecken 2 tecken
plsfol [ L[ [ [ [ [vl.]20a].] [s] | | | Is]e]4o]o| [B[alulp] | | [3]8[4]0]0|<CR>|<LF>]
15 tecken 3t. 13 tecken 3Z 6 tecken 2 tecken
Parameterbteckning Text Avskiljn.block Parameter i klartext Avskiljn.block param.varde avslut
vansterstalld hogerstalld hogerstalld hogerstalld



b: Parameter:

Parameterinstélining justerbar genom vardesinmatning:
(z.B.: LINEARKORR. 13.600 usw.)

Plofel [ L[ T klLfalsis[ | [=[ [ [+ [ [ [ 120 [oofo]o]<CRs|<LF>
15 tecken ‘ 3t. 13 tecken 2 tecken
Plaff [ T JklolrRl [ |=[ [ [+ [ [ [ [ ] [1]alojol [o]<CRx <LF>
15 tecken 3t 13 tecken 2 tecken
Parameterbeteckning Text Avskiljn.block Parametervarde Avslut
vansterstalld hogerstalld hogerstalld
Sistaraden:

Alla parameterfilerna avslutas med sluttecknet < * > (HEX:0*2A)

*

<CR>‘<LF>‘

Parametertexten skickas pa valt sprak. ( Motsvarande dialogtext kan lédsas péa lagesindikatorns display).
Parametervardet och inte texten ar utslagsgivande vid inlasning av parametervardet i lagesindikatorn.

Utmatningsform av parameterlista



Utmatningsform av parameterlista

i
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Parameterlista ND 221 B: (leveranstillfalle)

Parameterlista

*

ND-221 B MM

P01 MM = MM =
P11 M.FAKT. = MATTFKT.AV
P12 M.FAKT. = 1.000000
P30 RIKTN. = RAKNER. POS
P31 S.-PER. = 10
P33 RAKNST. = RAKNST. 0-5 =
P38 KOMMA = KOMMAST. 4
P40 KORR. = KORR. AV
P41 L.KORR. = + 0.0
P42 GLAPP= + 0.0000
P43 REF = ETT REF.M.
P44 REF = REF. PA
P45 ALARM = FRK.SMUTS
P50 V.24 = 9600 BAUD
P51 V.24 = TOMRADER 1
P79 SATT= + 0.0000
P80 ENT-CL = CL-ENT AV
P82 VISN.PA= ENT..CL PA
P86 MOD = SENDEN AV
P98 SPRAK = SPRAK SE
*

= O P O

Beskrivning

Starttecken (*);

Lagesindikator; MM eller. TUM,;
Mattsystem: MM = 0; TUM= 1,
MATTFAKTOR AV = 0; PA= 1;

MATTFAKTOR = 1.000000; (Vardesinmatn utan VZ)
RAKNERIKTNING POS = 0; NEG = 1;
SIGNALPERIOD = 10 pm; (Vardesinmatn utan VZ)
RAKNESTEG0-5=5; 02 =2; 0-1=1;

DECIMALKOMMA 4 (omréade: 1-8)

KORREKTUR AV=0; LIN = 1; ABS = 2;
LINJARKORREKTUR = 0 um/m (Vardesinmatn )

GLAPP-kompensation = 0.0000 mm (Vardesinmatn )
ETT REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000 SP;

REF.PA=1: REF. AV=0;

AV=0; FRK.= 1; SMUTS.= 2; FRK+SMUTS = 3;
BAUDRATE = 9600; (110-38400)

TOMRADER= 1; (0-99)

ANGE UTG.P. = 0; (Vardesinmatn )

CL-ENT AV =0; CL-PA = 1; CL-ENT PA= 2;
VISNING: ENT...CL PA=1;ENT...CL AV=0;
TANGENT MOD: SKICKA AV = 0; SKICKA PA= 1;

SPRAK: 0=EN;
3=1IT;
6 = DA;
9=CS;
12 = PT;
Sluttecken(¥);

1 =DE;
4 = NL;
7 = SE;

10 = PL;

2 =FR;
5=ES;
8 =Fl;

11=HU;



Korrektuvardestabellens utmatningsformat

1. Rad: Start
Alla korrekturvardesutmatningar inleds med starttecknet < * > ( HEX: Ox2A)

* ‘<CR> ‘<LF> ‘

3 tecken

2. Rad: Lagesindikatortyp
Utmatning lagesindikatortyp och mattsystem

N[p[-[2f2f1] [B] [ [ [ [ [MM | | [<CRs<lPF>
13 tecken btecken 2 tecken
Typ av lagesindikator vansterstalld Mattsystem Avslut

3. Rad: Avstand mellan korrekturpunkter

Utmatning av avstandet mellan korrekturpunkter

PikiTialels Tl [ DL [ [ [ [ ] 1 [ 1[4 [ [<CRe{<LF
13 tecken 3t. 6 tecken ‘ 2 tecken
Punktavstant vansterstalld Avsk.block Punktavstand Avslut
hogerstalld

Utmatningsform av korrekturvardestabell
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Utmatningsform av korrekturvardestabell
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4. Rad: Utgangspunkt

Utmatning av korrekturens utgangspunkt

slzlefslpiem [ [ [ [ [ [l [ [ [+ [ [ [d [doofo] | |<chr<tr

13 tecken 3t 13 tecken ‘ 2 tecken
Utgangspunkt vansterstalld Avsk.block  Vérde for utgangspunkt hogerstalld Avslut

5. Rad: korrekturvarde 0

Utmatning av korrekturvarde -Nr. O

ko[ [ [NRL Jojof | [ [=[ | [ [+] [ [ [ [of .[o[o]o]o]<CR><LF>
13 tecken 3t 13 tecken ‘ 2 tecken
Korrekturvarde -Nr. vansterstalld Avsk.block Korrekturvarde hogerstalld Avslut

Efterfoljande rader: Utmatning av parametervarden 1 - 63

Utmatning av korrekturvarde

wlorl. | | INR.| lela]l | [=[ [ [ [+ [ | | [of.lo]1]2]3 <CRs<LF>
tecken 3t 13 tecken ‘ 2 tecken
Korrekturarde - Nr. vansterstalld Avsk.block Korrekturvarde hogerstalld Avslut
Sistaraden:

Alla korrekturvardestabeller avslutas med sluttecknet <*> (HEX: 0x2A)

*

<CR>‘ <LF>‘

3 tecken




Korrekturvardestabell ND 221 B (Laingdmatning): Vid leverans

Korrekturvardestabell
*

ND-221 B
PKTAVST.
UTGSPKT.
KOR. NR. 00
KOR. NR. 01
KOR. NR. 02
KOR. NR. 03
KOR. NR. 04
KOR. NR. 05
KOR. NR. 06
KOR. NR. 07
KOR. NR. 60
KOR. NR. 61
KOR. NR. 62
KOR. NR. 63

Beskrivning:

Starttecken ( *);

Lagesindikator ;Matsystem(mm eller .tum);

Punktavstand = 14 (omrade: 6 — 20)

Utgangspunkt O mm (vardesinmatning)

Korrekturvarde 0 = 0.000 mm (korrekturvarde 0 &r alltid 0)
Korrekturvarde 1 = Ingen vardesinmatning

Korrekturvarde 2 — 63 ingen vardesinmatning (axeln blir inte korrigerad)
Korrekturvardestabellen ar tom.

Sluttecken(*);

Utmatningsform av korrekturvardestabell
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Externe mandvrering viaV.24/RS-232-datenschnittet

Extern drift via datagranssnittet V.24/RS-232-C Kommandosekvens Betydelse
<ESC>T1000<CR> Tangent ‘CE+0’
Man kan manévrera lagesindikatorn externt via datasnittet <ESC>T1001<CR> Tangent 'CE+1'
\.24/RS-232-C. <ESC>T1002<CR> Tangent ‘CE+2
Féliande kommandon finnt att tillga i ND 221 B : <ESC>T1003<CR> Tangent 'CE+3
<ESC>T1004<CR> Tangent ‘CE+4'
Format: <ESC>T1005<CR> Tangent ‘CE+5’
<ESC>TXXXX<CR> Tangent nedtryckt <ESC>T1006<CR> Tangent 'CE+6’
<ESC>AXXXX<CR> Visningsutmatning <ESC>T1007<CR> Tangent 'CE+7'
<ESC>FXXXX<CR> Utférande av funktion <ESC>T1008<CR> Tangent 'CE+8'
<ESC>SXXXX<CR> Specialfunktion <ESC>T1009<CR> Tangent ‘CE+9
Kommandosekvens Betydelse <ESC>A0000<CR> Utmatning av réknarbeteckning
<ESC>T0000<CR> Tangent ‘0’ <ESC>A0100<CR> Utmatning av 14-segmentsvisn.
<ESC>T0001<CR> Tangent ‘1° <ESC>A0200<CR> Utmatning av_momentanvérde
<ESC>T0002<CR> Tangent ‘2° <ESC>A0301<CR> Utmatning av feltexter
<ESC>T0003<CR> Tangent '3’ <ESC>A0400<CR> Utmatning mjukvarunummer
<ESC>T0004<CR> Tangent ‘2 <ESC>A0900<CR> Utmatning av IJUSfaIt
<ESC>T0005<CR> Tangent ‘5’ .
<ESC>T0006<CR> Tangent ‘6" <ESC>F0002<CR> Print
E TO007<CR T t'7
ZEgnggggszmz Tangont ‘8 <ESC>S0000<CR> Réknar RESET
<ESC>TO009<CR> Tangent ‘9’ <ESC>S0001<CR> Laser tangenter
<ESC>T0100<CR> Tangent ‘CL’ <ESC>S0002<CR> Laser upp tangenter
<ESC>T0101<CR> Tangent -’
<ESC>T0102<CR> Tangent .’
<ESC>T0104<CR> Tangent '‘ENT’
<ESC>T0105<CR> Tangent ‘MOD’

<ESC>T0107<CR> Tangent "1/2" (utgangspunkt)



Beskrivning av V.24/RS-232-C-instruktioner:

Lagesindikatorn stodjer XON-XOFF- protokoll vid utférande av
instruktioner. Nar det interna teckenminnet (100tecken) &r
fullt, skickar lagesindikatorn styrtecknet XOFF till sandaren.
Efter buffring skickar lagesindikatorn styrtecknet XON till
sandaren och ar aterigen beredd att mottaga data.

Nedtryckttangent (TXXXX-instruktioner)

Alla de av lagesindikatorn funna korrekta
tangentinstruktionerna kvitteras genom sandning av
styrtecknet ACK (Acknowledge, control-F). Dérefter utfors
tangenttryckningen.

Vid felaktiga respektive ogiltiga instruktioner svarar
lagesindikatorn med styrtecknet NAK (No acknowlege,
Control-U).

Utmatning av lagesindikatorbeteckning:

Utmatning av : Réknartyp, mjukvarunummer, upplédsning av
datumsparr for mjukvara

Exempel:
<STX> N|ID| - 221 B <CR>| <LF>
3 4 9|7 9|7|-10|4]| <CR> <LF>
2/0/0|1| -0 5] -]0]4|<CR> <LF>

Teckenstrang:STX;
10 tecken; CR; LF;
10 tecken; CR; LF;
10 tecken; CR; LF;

Utmatning av 14-segmentsvisning:

Utmatning av angivet innehall fran lagesindikatorn (ocksa
dialogsprak och felmeddelanden).

\<ST><>\ -\1 \2 \3\4\5\. \ 6\ 7\8\9\<CR4 <LF>\

Teckenstrang:STX;
min. 10 till max. 13 tecken; CR; LF; (enligt antal
decimalkommatecken)

Utmatning av momentanvarde:

Utmatning av aktuellt lagesvéarde (utan komma, med nollor
framst)

<STX>|+|1/2/3 (4 |56 |7 |89 |[<CR>|<LF>|

Teckenstrang:STX;
Fortecken; talvarde med 9 tecken; CR; LF;

Utmatningfeltexter:

Utmatning av den av ldgesindikatorn angivna feltexten.
(utmatningen sker endast nar felmeddelande angivits.)

<sTX>|F[OR[M|A[T [ [FIEH[L|. | |<CR>|<LF>|

Teckenstrang:STX;
13 tecken; CR; LF;

Externe manovrering via V.24/RS-232-datenschnittet

i
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Externe manodvrering via V.24/RS-232-datenschnittet
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Utmatning av mjukvarunummer:
Matar ut det aktuella mjukvarunumret

<STX>| |3]4]9] 7| 9] 7 -] 0] 4|<CR>| <LF>|

Teckenfoljd: STX;
10 tecken; CR; LF;

Utmatning ljusfalt:

Visar statusvisningen
Exempel:

0 = Statussymbol mark
1 = Statussymbol lyser
2 = Statussymbol blinkar

<sTx>/ 0] 1]0/0|1]0]0]0]0] 0] 0] 0] O] O|<CRi<LF>|

abcde fg

Teckenstrang: STX;
14 tecken; CR; LF;

a = REF (Referenspunkt)

b = Utgangspunkt 1

¢ = Utgéngspunkt 2

d = SET (Ange utgéngspunkt )
f = PRINT (datautmatning)

g = tum(tumvisning)

Utforfunktionen (FXXX-instruktioner):

Control-F) . Darefter utférs tangenttryckningen.

Vid felaktiga respektive ogiltiga instruktioner svarar
lagesindikatorn med styrtecknet NAK (No acknowlege,
Control-U).

Print

Utmatning av aktuella matvarden.Matvardesutmatningen
(teckenstréng) foljer beskrivningen i bruksanvisningen (sid 30
), samma funktion som med STX ( control B ) ersétter
matvarden

Specialfunktioner (SXXX-instruktioner):

Raknar RESET:

Lagesindikatorn omstartas genom mjukvaran.
(Fungerar som fran- och inkoppling av lagesindikatorn).

Lastangenter:

Lagesindikatorn kvitterar specialfunktionen genom att skicka
styrtecknet ACK (Acknowledge) . Alla tangenter pa
lagesindikatorn lases. Réknaren kan bara mandvreras via
externa V.24/RS232-C - instruktioner. En upplasning av
tangentbordet sker antingen genom sandning av
specialfunktionen " Las upp tangenter".eller genom fran- och
inkoppling av lagesindikatorn.

Las upp tangenter:

Lagesindikatorn kvitterar specialfunktionen genom att skicka
styrtecknet ACK (Acknowledge) . Ett tangentbord som l&sts

Alla de av lagesindikatorn funna korrekta tangentinstruktionerna Med specialfunktionen “Las tangentbord" lases upp pa nytt.

kvitteras genom sandning av styrtecknet ACK (Acknowledge



Tekniskadata

Holjets utforande

ND 221 B

Fristdende modell, gjuten front
dimensioner (B-H - T)

239 mm - 84,6 mm - 224 mm

Arbetstemperatur 0 °Ctill 45 °C
Lagringstemperatur —20 °C till 70 °C
Vikt ca. 1,5 kg

Rel. luftfuktighet

< 75 % i &rsmedel
< 90 % temporart

Stromforsorjning

Primartaktad natdel
100 V~ till 240 V~

(=15 % till +10 %)

50 Hz till 60 Hz (+ 2 Hz)

Natsakring

F 1 Ailagesindkatorn

Effektforbrukning

typ. 8 W

Elektromagnetisk
talighet

Enligt EN 55022, klass B

Stortalighet

Enligt VDE 0843 del 2 och 4,
niva 4

Skyddsklass IP40 enligt EN 60 529
Langdmatsystems- For matsystem med sinusform
Ingangar ade utgangssignaler med
(11pAgs);
Referensmarkesutvardering
for ett respektive avstandskodade
referensmarken
Ingangsfrekvens ND 221B 11pAgs:
max. 100 kHz vid 30 m kabellangd
Upplésning Instéllbar
(se,langdmatsystem”)
Utgangspunkter 2
V.24/RS-232-C- Baudrate installbar
datasnitt 110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,

4 800, 9 600, 19 200, 38 400
Baud
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ND 221 B: Matt i mm/tum
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HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-StralRe 5
83301 Traunreut, Germany

= +49/8669/31-0

+49/8669/50 61

e-mail: info@heidenhain.de

@ Service +49/8669/31-1272
© TNC-Service +49/8669/31-1446
+49/8669/9899

e-mail: service@heidenhain.de

www.heidenhain.de
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