HEIDENHAIN

Kayttajan kasikirja

Mittausarvon
nayttolaitteet

Suomi (fi)
12/2001



Hetkellisarvon ja sisdansyoton naytto Numeronappaimisto
(9 dekaadia ja etumerkki) ja desimaalipistenappain

)
2/

Tilan naytté valokentassa




Nappain Toiminto Valokentta Merkitys
e Peruspisteen asetus REF Kun lisdksi desimaalipiste vilkkuu:
e Sisdansyottoarvon tallennus Nayttd odottaa referenssimerkin yliajoa.
e Nayton asetus parametrista P79 (P80!) Kun desimaalipiste ei vilku: Referenssi-
e Parametrilistan lopetus merkin yliajo on tehty — Naytto tallentaa
« Peruspisteen valinta peruspisteet virtakatkos-varmistuksella
Jo‘—/lg o Vilkkuu: N&yttd odottaa nappdimen ENT tai
e Selaus taaksepain parametrilistassa .
CL painallusta
e Parametrin valinta paallekytk. jalkeen - - -
MOD « Selaus eteenpiin p?arameétlrilisiassa inch Paikoitusarvot tuumina (inch)
e Mittaussarjan aloitus 1 n /_j; Valittu peruspiste
. ; : - "
: k'/ﬁtytton Vrav'haot”l"“";‘Ussaggﬁ{},’feks.ken'l“n PRINT ,Pituusmittaus”
ausarvon tulostus ., ay Vilkkuu: Naytté odottaa nappaimen ENT
¢ Sisdansydtdén poisto painamista tietojen tulostusta varten
e Nayton nollaus (P80!) ~Kulmamittaus”
e CL ja MOD: Parametrilistan valinta Mittausarvojen tulostus nappaimellda MOD
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Pituusmittauslaitteet

Mittausarvon néayttélaite ND 281 B on tarkoitettu
kytkettdvéaksi valosahkaoisiin pituus- tai kulmamittauslaitteisiin,
joissa on sinimuotoiset signaalit 11 pAss: Ensisijaisesti niihin
litetdadan HEIDENHAIN-kosketusanturi MT signaaliarvolla

11 IJAss.

Tehtaalta toimitettaessa HEIDENHAIN asettaa mittausarvon
nayttolaitteet kayttotavalle , Pituusmittausnaytto”.

Kéyttétapa , Pituusmittausnayttd/Kulmamittausnaytté”
voidaan vaihtaa avainluvulla 41 52 63 (katso
. Pituusmittauksen/Kulmamittauksen kayttotapa”).

Nayttolaitteen takalevyssa on kaksi pistoketta mittauslaitteen
litdntad varten: X1 on mittauslaitteille sinimuotoisilla virta-
signaaleilla 11pAgs ja X2 on mittauslaitteille sinimuotoisilla
jannitesignaaleille 1Vgg.

Tehtaalta toimitettaessa HEIDENHAIN aktivoi mittauslaitteen
litdnndn X1 sinimuotoisia virtasignaaleja 11uAgg varten.
Parametrilla PO2 voidaan aktivoida kulloinkin kaytettava
mittauslaitteen sisaantulo (katso , Kayttdparametrit”).



Referenssimerkit

Mittausanturi MT kasittdd yhden referenssimerkin.

Muissa valoséhkoisissad pituus- tai kulmamittauslaitteissa voi
olla yksi tai useampiakin — varsinkin myds ,valimatka-
koodattuja” — referenssimerkkeja.

Virtakatkoksessa tdméa mittausanturin aseman ja ndytettavan
paikoitusaseman arvon vélinen yhteys héavida. Mittauslaitteen
referenssimerkkien ja mittausarvon nayttélaitteen REF-
automatiikan avulla voidaan virtakatkoksessa havinnyt yhteys
maarittda uudelleen, kun virta kytketaan takaisin paalle.

Referenssipisteen yliajo saa aikaan signaalin, joka asettaa
kyseisen mitta-asteikon aseman referenssipisteeksi télle
mittausarvon nayttolaitteelle. Samanaikaisesti mittausarvon
nayttolaite maarittaa uudelleen mittausanturin aseman ja
nayttdarvon vélisen yhteyden, joka on jo aiemmin perustettu.
Vialimatkakoodatuilla referenssimerkeilld varustetuissa
pituusmittauslaitteissa tarvitsee akselia siirtda enintédn 20
mm (jakovali 20 pm), kulmamittauslaitteissa malliversiosta
riippuen 10° tai 20°.

Mitta-asteikko \Vélimatkakoodatut

pituusmittauslaitteille

Referenssimerkit

referenssimerkit

Referenssimerkit pituusmittauslaitteilla

Referenssimerki



Paallekytkenta, referenssipisteen yliajo

Paallekytkenta, referenssipisteen yliajo REF-kaytto

Kun ajat referenssimerkin yli, ndytto siirtyy REF-kayttotavalle:

0> 1 Kytke nayttolaite paalle. Talldin viimeksi asetettu mittausanturin ja ndyttdarvon
(kytkin kotelon takalevyssd). keskinginen yhteys tallentuu muistiin
e Naytto esittad kahden sekunnin ajan virtakatkosvarmistettuna.
ND 281 B .
e Naytto esittdd ENT ... CL 1.
ENT. . CL e Valokenttd REF vilkkuu.
— ~ 1) Paina nappéinta CL, jos et halua ajaa referenssimerkin yli.
Talloin tosin mittausanturin ja nayttoarvon keskindinen
Kytke paalle referenssimerkkien yhteys menetetdan virtakatkoksen tai poiskytkennén
ENT arviointi. tapahtuessa.
o Nayttd esittda sitd paikoitusarvoa, jonka
olet viimeksi perustanut referenssi-
merkin asemaksi.
e Valokenttéd REF palaa.
Desimaalipiste vilkkuu.
5,697
—

Aja referenssipisteen yli.

Aja akselia, kunnes naytto alkaa laskea ja
II desimaalipiste ei enaa vilku.

Naytto on nyt kdyttovalmis.

Automaatiotehtdvid varten voidaan referenssimerkin yliajo ja
nayttd ENT ... CL peruuttaa parametrilla P82.



Peruspisteen asetus

Peruspisteen asetuksessa tunnetulle asemalle annetaan

tietty nayttdarvo. Mallisarjan ND 200 nayttdlaitteissa voidaan

maéritelld kaksi toisistaan riippumatonta peruspistetta.

Peruspisteen asetus voidaan tehda

e syottamalla sisdan lukuarvo tai

e vastaanottamalla arvo kdyttoparametrista (katso P79, P80)
tai

e ulkoisen signaalin avulla.

Valitse peruspiste 1 tai 2.

Syoéta sisaan lukuarvo, esim. 5.
SET vilkkuu

Sisdénsyodtetyn lukuarvon tallennus.

B (B (B

Voit tehda vapaasti vaihtokytkentdja naiden kahden perus-
pisteen valilla. Voit kayttda peruspistettéa 2 esimerkiksi
tyoskentelyyn ketjumittojen kanssa.

Jos vaihdat takaisin peruspisteeseen 1, mittausarvon naytto
esittdad uudelleen mittauslaitteen hetkellisasemaa.

llman peruspisteen asetusta: Aseman ja mittausarvon
vadlinen yhteys tuntematon.

z A

20 —+
15 -
10 -
5_| !

0

Asemien ja mittausarvojen yhteys peruspisteen asetuksen
jalkeen.

Peruspisteen asetus



tys mittaussarjoilla

imimaari

inimi/maksi
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Minimi/maksimimaaritys mittaussarjoilla?)

Mittaussarjan aloittamisen jalkeen nadyttdlaite tallentaa
ensimmaisen mittausarvon muistiin minimi- ja maksimi-
arvoja varten. Jokaisen 0,55 ms:n valein nayttolaite vertaa
hetkellistd mittausarvoa muistissa olevaan arvoon: Laite
tallentaa uuden mittausarvon, jos mitattu arvo on suurempi
kuin tallennettuna oleva maksimiarvo tai pienempi kuin
tallennettuna oleva minimiarvo. Samanaikaisesti laite laskee
ja tallentaa eron DIFF hetkellisista MIN- ja MAX-arvoista.

Naytto Merkitys

/ \4
j Y
MIN

Mittaussarja: MIN, MAX ja DIFF epéatasaisella pinnalla

MIN Mittaussarjan minimiarvo
MAX Mittaussarjan maksimiarvo
DIFF Ero MAX-MIN

ACTL Hetkellinen mittausarvo

Mittaussarjan aloitus ja nayton valinta

Voit kdynnistdd mittaussarjan valinnaisesti joko nappaimella
MOD ja valita sitten haluamasi ndyton — kuten esitetdan
seuraavilla sivuilla — tai ulkoisesti kytkentasisaantulolla ala-
D-liitdnnassa EXT (X41, katso jaljempana).

Mittaussarjan kaynnistymisen yhteydessa uudelleenasettuu
laitteen sisdinen MIN/MAX/DIFF-muisti.

1) Vain kayttotavalla ,, Pituusmittaus”.

28 = Nuax ~ "min
e = DIFF
2

Esimerkki: Mittaussarja epakeskisyyden e maarittamiseksi




Mittaussarjan aloitus

-

Nayton vaihtokytkenta valilla MIN, MAX, DIFF ja ACTL

Valokentén esivalinta

Nappéimellda MOD kaynnistetddn mittaussarja ja valitaan
nayttokohde valokenttien ryhmasta.

Kayttoparametrilla P86 maaritellaan, mika valokentta
naytetéddn ensimmaiseksi nappaimen MOD painalluksen

jalkeen.

toistaen Valitse mittaussarjan niytté Kun kytkentésiséantulo mittaussarjan ulkoista
MOD Haluttu valokenttd vilkkuu, esim. MAX. ohjausta varten on aktivoituna (pinni 6 ala-D-
' litdnnassa EXT), ndyttoa ei voi vaihtokytkea tdssa
MAX kuvatulla tavalla!
Vaihtoehtoisesti voidaan nayttd valita myos kayttdparametrilla
Vahvista valinta. P21 (katso , Kayttoparametri”).
. — Losteen Valitse uusi mittaussarjan naytto.
.. kunnes valokentta START vilkkuu. MOD Haluttu valokentta vilkkuu, esim. MIN.
MOD
MIN
START L
b N v
. PP . Vahvista muutos.
ENT Kéaynnista mittaussarja. ENT

Naytto esittaa nyt kdynnissa olevan mittaussarjan pieninta
maaritettya arvoa.

itys mittaussarjoi

imimaari

inimi/maksi

11



Mittaussarjan aloitus uudelleen

oo Valitse START-kentti.

MOD Valokenttd START vilkkuu.
START
N

ENT) Kaynnista uusi mittaussarja.

Mittaussarjan lopetus

s N
toistaen

Valitse hetkellinen valokentta (MIN,
MOD ACTL, MAX, DIFF).
Viimeksi palamassa ollut kentté vilkkuu.

Lopeta mittaussarja.

=K

tai

toistaen

Valitse START-kentta.
MOD Valokenttd START vilkkuu.

START
.
Lopeta mittaussarja.




Luokitus

Luokituksessa nayttolaite vertaa ndytettavaa arvoa ylemman
ja alemman ,luokitusrajan” suhteen. Luokitustapa kytketdan
paélle ja pois kayttoparametrilla P17.

:ll: Tz
Luokitusrajan sisaansyé6tto l N
Osa 1 COOCodmo
Luokitusrajat maaritellaan kayttoparametreihin P18 ja P19 SQOCpPmm @™
(katso kohtaa , Kayttéparametrit”). A\ Hyvé
Luokitussignaali
Valokentat ja kytkentdulosmenot ala-D-liitdnndssa EXT (X41,
katso sitd) luokittelevat ndyttdarvon. _ §
L . | chlic i
Naytto Merkitys
. . . Osa 2 a@m@me
= Mittausarvo sijoittuu luokitusrajojen sisapuolelle SECOrR ™ =&
< Mittausarvo on pienempi kuin alempi luokitusraja N Jalkityd
> Mittausarvo on suurempi kuin ylempi luokitusraja
Kayttoparametrit luokitusta varten T
- RIS
P17 LUOK. Luokitus PAALLE/POIS | EEEEEE
- - } [ s e )
P18 AL.LUOK. Alempi luokitusraja Osa 3 OB hrmm =
P19 YL.LUOK. Ylempi luokitusraja S Susi
Esimerkki:  Ylempi luokitusraja = 26,02 mm

Alempi luokitusraja = 26,00 mm

Luokitus

13



Mittausarvojen tulostus
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Mittausarvojen tulostus

dataformaattien tiedot jne. esitetdan kappaleessa

@5 Liitdnnan V.24/RS-232-C (X31) tekniset tiedot,
., Tiedonsiirtoliitdanta V.24/RS-232-C (X31)".

Mittausarvot voidaan tulostaa esim. tulostimelle tai PC:lle
tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C (X31) kautta.

Mittausarvojen lahetys voidaan kaynnistaa kolmella eri tavalla:

» Kayttotavalla , Pituusmittaus”:
painetaan nappaintd MOD, kunnes valokenttd PRINT
vilkkuu ja sen jalkeen kaynnistetaan mittausarvojen
tulostus nappéaimella ENT.
Kayttotavalla ,,Kulmamittaus”:
painetaan nappaintd MOD (tama mahdollisuus voidaan
estaa kayttoparametrilla 86).
tai

» Anna kasky STX (Ctrl B) sisdéntulon RXD kautta
tiedonsiirtoliitdntadn V.24/RS-232-C (X31).
tai

» Anna mittausarvon tulostussignaali (impulssi tai kontakti)
ala-D-liitantéan EXT (X41).

Tiedonsiirtoliitdntaan V.24/RS-232-C (X31) voidaan kytkea
tulostin tai PC




Nayton pysaytys

Nayttdé voidaan pysayttda muistiintallennuskaskylla halutuksi

aikaa. Sisdinen laskin jatkaa kuitenkin laskentaa taustalla.
Parametri P23 asettaa kayttdotavan ,Nayton pysaytys” ja antaa

seuraavat kolme kayttdmahdollisuutta:

e Jatkuva naytto, ei ndyton pysaytysta — Nayttdarvo vastaa
hetkellista mittausarvoa.

e Pysdaytetty naytto — ts. nayttd pysahtyy; jokainen uusi

tallennussignaali péaivittdd naytdn uuteen mittausarvoon -

naytto ei juokse jatkuvana.

Pysaytetty/jatkuva naytto — ts. ndyttd pysyy

pysaytettyna niin kauan kuin tallennussignaali on
voimassa; signaalin jalkeen nadytetaan taas jatkuvaa
hetkellista mittausarvoa.

Asema

Tallennus-
signaali

Pysaytetty
nayttdé

Pysaytetty/
jatkuva
naytto

- 10

-20

25

30

0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000
0.000

0.000
0.000
0.000
0.000
0.004
0.005

0.006

0.007

0.008

0.009

0.010
0.011
0.012

0.013
0.0

0.014

14

0.014

0.014

0.014

0.014

0.014

0.014

0.014

= = o o

0.014

014

0.

0.014

0.023

0.014

0.024

0.014

0.025

0.014

0.026
0.027

0.014

0.014

0.028
0.029

0.014

0.030

0.030

0.030
0.030
0.030

0.030
0.030
0.030

Nayton pysaytys
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Virheilmoitukset
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Virheilmoitukset

Naytto Vaikutus/syy

Naytto Vaikutus/syy

Mittausarvojen tulostuksen kaksi
késkya tulevat liilan nopeasti peréa-
jalkeen.n

V.24 NOPEUS

Mittauslaitteen signaali on  liian
pieni, esim. koska mittauslaite on
likainen.1

SIGNAALI

Yhteenkytketty laite ei ldhetd DSR-
signal.m)

DSR PUUTE

P43:ssa maaritelty referenssi-
merkkien vélinen etéisyys ei

tdsmaé todellisen referenssi-
merkkien etdisyyden kanssa.!)

VIRHE REF.

Dataformaatti, tiedonsiirtonopeus,
jne. eivat tdsmaa yhteen.1

MUOTOVIRHE

Sisdansyottdtaajuus mittalaitteen
sisdantulolle on liian suuri, esim.
jos liikenopeus on liian suuri.?

TAAJUUS

Tarkistussummavirhe: Tarkista
peruspiste, kdyttdparametrit ja ei-
lineaarisen akselivirheen korjaus-
arvot.

Virhee toistuessa:

Ota yhteys asiakaspalveluun!

MUISTIV.

1) Nama virheet ovat tarkeitd yhteenkytketylle laitteelle. Vika-
signaali (pinni 19) ala-D-litdnndssa EXT on aktiivinen.

Virhe parametri- ja korjausarvo-
listojen vastaanotossa.

VAST .VIRHE

Muut virhenaytot
Kun ndytetdan , YLIAJO", mittausarvo on joko liian suuri tai
lian pieni:
» Aseta uusi peruspiste.
tai
» Aja takaisin.

Jos kaikki luokitussignaalit palavat, luokituksen yldraja on
pienempi kuin alaraja:
» Muuta kédyttéparametria P18 ja/tai P19.

Virheilmoituksen poisto

Sen jélkeen kun olet poistanut virheen syyn:
» Poista virheilmoitus nappaimella CL.



Kotelon takalevy

Liitannat X1, X2, X31 ja X41 tayttavat standardin
EN 50178 mukaiset , turvallisen verkkoerot

uksen vaatimukset”!

Mittalaitteen sisaantulo X1

HEIDENHAIN-laippakosketin 9-napainen
Sisaantulosignaalit U 11 pAgg
Liitantakaapelin maksimipituus 30m
Maksimi sisaantulotaajuus 100 kHz
Mittalaitteen sisaantulo X2

HEIDENHAIN-laippakosketin 12-napainen
Sisdantulosignaalit 1Vsg
Liitdntakaapelin maksimipituus 60m
Maksimi sisdantulotaajuus 500 kHz

Kotelon takalevy, tarvikkeet

17



Kotelon takalevy, tarvikkeet
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Kotelon takalevy
@5 Liitannat X1, X2, X31 und X41 tayttavat standardin

EN 50178 mukaiset , turvallisen verkkoerot uksen
vaatimukset”!

Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)

25-napainen ala-D-liitantd (pistukka)

Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41)

Tiedonsiirtoliitanta Ala-D-liitanta

X41 (EXT)

|:| [ ] X31(V24/RS-232-C)

L () S

25-napainen ala-D-liitdnta (nasta)

Tarvikkeet

Pistoliitin

Pistoke (pistukka) 25-napainen ala-D-litédnnalle X41

Tuote no. 249 154-2Y

25-napainen ala-D-liitannalle X31
Tuote no. 245 739-2Y

Pistoke (nasta)

3 m, 25-nap. ala-D-liitdnnalle
X31, Tuote no. 274 545-01

Tiedonsiirtokaapeli
taydellinen

100...240V/50...60Hz X1
=
= .
= @ Jo'e
= | )
ON

| -
Sisaantulo X1
HEIDENHAIN-
pituusmittaus-
laitteelle 11 pAgs
Sisaantulo X2
HEIDENHAIN-

pituusmittaus-
laitteelle 1 Vgg

Verkkokytkin Maadoitusliitanta




Asennus ja kiinnitys

ND 281 B voidaan kiinnittda alustaansa neljalla M4-ruuvilla
(katso oikealla olevaa kuvaa).

Mittausarvon nayttolaitteet ND 281 B voidaan pinota
paallekkain. Varusta kosketuspinnat kitkatarroilla (kuuluvat
toimitukseen), jotka estédvat pinottujen nayttdlaitteiden
luistamisen.

172 £0.2
‘ 6.77 +.008" ‘

140+ 0.2
5.51 +.008"

J

T

J 7

=T

|

/

J

= L =

Erilaisia ND-laitteiden pinoamisvaihtoehtoja

tys

1nnni

Asennus ja k
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Verkkoliitanta
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Verkkoliitanta

Mittausarvojen nayttolaitteen ND 281 B kotelon takalevyssa
on pistukka euromallista kaapelin verkkoliitintéd varten
(verkkokaapeli sisaltyy toimitukseen).

Verkkoliitantdkaapelin pienin poikkileikkausala: 0,75 mm?2

Jannitteensyotto:
100V~ ... 240V~ (-15% ... +10%)
B0 Hz..60Hz(+2Hz)

Verkkokytkin ei ole tarpeellinen.

VAN
AN

(&

Sahkoiskun vaara!

Ennen laitteen avaamista veda verkkoliitin irti
paavirtalahteesta! Liita suojajohdin!
Suojajohdinta ei saa katkaistal!

Vaara laitteen sisdosissa!

Pistoliitantdja saa kytkea tai irrottaa vain laitteen
ollessa poiskytkettyna.

Kéyta varaosina vain alkuperaisia sulakkeita!

Hairiokestavyyden parantamiseksi yhdista laitteen
takana oleva maadoitusliitantd esim. koneen
keskusmaadoituspisteeseen! (Minimipoikki-
leikkausala 6 mm?2)



Kayttotapa Pituusmittaus/Kulmamittaus

Pituusmittauksen/kulmamittauksen kayttdtapa voidaan valita
syottamalla sisdan avainluku 41 52 63:

» Valitse kayttdjaparametri P00 KOODI
(katso , Kayttoparametrit”).

» Syotd sisdan avainluku 41 52 63.
» Vahvista sisaansyottd nappaimella ENT.

» Valitse nappaimella ,,." tai ,-" kayttotapa
ND-PITUUS tai ND-KULMA.

» Vahvista valinta ndppaimellad ENT.
» Mittausarvon nayttd toteuttaa nollauksen.

» Jatkaaksesi katso , Paallekytkenta, Referenssipisteiden
yliajo”.

Kayttotapa Pituusmittaus/Kulmamittaus

21



Kayttoparametri
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Kayttoparametrit

Kayttdparametrien avulla maaritelldan, kuinka mittausarvojen
nayttolaite kayttaytyy ja kuinka se kasittelee mittauslaitteen
signaalit.

Kayttdparametrit merkitaan

e Kirjaimella P,
e kaksinumeroisella lukuarvolla,
e lyhenteella.

Esim.: P01 TUUMA

Kayttoparametrien tehdasasetukset esitetdan
parametrilistassa (katso jaljempana) lihavoidulla tekstilla.

Parametrit jaetaan , kayttdjaparametreihin® ja ,suojattuihin
kayttdparametreihin®, joihin paasee kasiksi vasta avainluvun
sisaansyoton jalkeen.

Kayttajaparametrit

Kayttajaparametrit ovat sellaisia kdyttdparametreja, joita
voidaan muuttaa ilman avainluvun sisdansyottamista:

P00 ... P30, P50, P51, P79, P86, P98

Katso kayttajaparametrien merkitykset kayttbparametrilistasta
(katso jéljempana).

Kayttajaparametrien kutsuminen ...

... nayttolaitteen paallekytkennan jalkeen

Niin kauan kuin ENT ...
CLonnaytolla:

... kdyton aikana

Ensimmaisen kayttajaparametrin naytto.

Samanaikaisesti:

Kayttajaparametrin suora valinta

Ensimmaisen kayttdjaparametrin naytto.

Samanaikaisesti:

.
9

Pida nappainta CL alhaalla ja saman-
aikaisesti syota sisaan parametrin
numeron ensimmainen merkki, esim. 1.

Sy6té sisaan parametrin numeron toinen
merkki, esim. 9.
Nayttoon tulee valittu kayttajaparametri.




Avainluku suojattujen kayttoparametrien muuttamista
varten

Ennen kuin voit muuttaa suojattuja kdyttoparametreja, taytyy
syottaa sisaan avainluku 9 51 48:

» Valitse kayttajaparametri P00 KOODI.
» Syota sisaan avainluku 9 51 48.
» Vahvista siséansyottd nappaimella ENT.

Mittausarvojen nayttolaite nayttaa nyt parametria P30.

Voit saada naytolle haluamasi suojatun kayttdparametrin, kun
syotat sisaan avainluvun ja sen jalkeen ,selaat”
kayttdparametrilistaa eteenpain tai taaksepain. Tarvittaessa
voit myds tehda muutoksia kayttajaparametreihin.

Kun olet syottanyt sisdan avainluvun, suojattu
kayttoparametri sailyy saatavilla siihen saakka,
kunnes mittausarvojen nayttolaite kytketdan pois
paalta.

Toiminnot kdayttoparametrien muokkauksessa

Toiminto Nappain

szlau”s eteenpa'|_n MOD
kayttéparametrilistassa

Selaus taaksepaéin
kayttoparametrilistassa

Parametriarvon pienennys

Parametriarvon suurennus

Sisdansyoton korjaus ja
parametritunnuksen nayttod

Muutoksen/lukuarvon sisdansydton vahvistus,
kayttdparametrilistan lopetus

BEERDE

Mittausarvojen nayttolaite tallentaa muutetun parametrin,
kun

e poistut kayttoparametrien listasta
tai
e muutoksen jalkeen selaat eteepain tai taaksepain.

Kayttoparametri
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Kayttoparametrienlista

Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P00 KOODI Avainluvun sisdansyotto: P11 M.KERR. Mittakerroin 1
95148: Suojatun kayttéparametrin Mittakerroin pois MITTAKERR. POIS
muokkaus - T P
. . . Mittakerroin paalla MITTAKERR.PAALLA
41 52 63: Kayttovan Pituusmittaus/ P
Kulmamittaus valinta P12 M.KERR. Mittakerroin 1
10 52 96: Ei-lineaarinen akselivirheen Lukuarvon sisaansyotto
korjaus 0.100000 < P12 < 9.999999
24 65 84: Néppaimistén esto Perusasetus: 1.000000
66 55 445 Ohjelmaversion "nay"tto P17 LUOK. Luokitus
2465 82: Loppumatkan naytto Luokitus PAALLA LUOK. PAALLA
48 61 b3: Parametri- ja korjausarvolistojen -
sisaansysttd ja tulostus Luokitus POIS LUOK. POIS
Po1 Mittajarjestelma 1) P18 A.LUOK. Alaraja luokituksessa
Naytté millimetreina MM p1g vy.LUOK. Ylaraja luokituksessa
Naytto tuumina TUUMA  p21 M.SARJA  Mittaussarjan naytto 1)
P02 X1/X2 Mittauslaitteen sisaantulon valinta AUS MIN MAX ACTL  DIFF
Signaali portissa X1 11 pAsSs
Signaali portissa X2 1 Vss
P08 NAYTTO Nayttotapa 2)
Desimaaliaste DES. ASTE
Aste,minuutti,sekunti ASTE.MIN.SEK.
P09 KULMA Kulmanaytto 2)

+/- 180° +/- 180 AST.
+/- 0 PAATTYMATON
360° 360 AST.

1) Vain kayttotavalla ,, Pituusmittaus”.
2 Vain kéayttotavalla , Kulmamittaus”.



Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P23 NAYTTO Nayton pysaytys mittausarvon P37 LASK. Laskentamenetelma 2
tulostuksessa 0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 LASK.MEN. 0-1
Jatkuva naytto, ei ndyton pysaytysta; 0-2-4-6.8 LASK.MEN. 0-2
nayttdarvo vastaa hetkellisté mittausarvoa : .
HETK.NAY. 0-5 LASK.MEN. 0-5
Pysaytetty naytto; pysaytettyna P38 PILKKU Pilkun jalkeiset merkkipaikat 3)
seuraavaan mittausarvon tulostukseen 1/2/3/4/5/6
saakka NAY. PITO (... 8 tuumanéytolla)
Pysaytetty/jatkuva naytto; pysaytys sen P40 KORJ. Mittalaitekorjauksen valinta
ajan kun mittausarvon tulostusimpulssi/- Ei korjausta KORJ. POIS
kontakti on paalla NAY. PYSAYT ) : T o
Jaksotus pituusmittauslaitteilla enintdan 64
P30 SUUNT. Laskentasuunta tukipistettd, kulmamittauslaitteilla enintaan

Positiivinen laskentasuunta positiivisella
ajosuunnalla LASK. POS.

Negatiivinen laskentasuunta positiivisella
ajosuunnalla LASK. NEG

72 tukipistetta (kiinteé vali 5 astetta)
KORJ.VALI

Lineaarinen korjaus KORJ. LINT

P31 S.JAKSO

Signaalijakso 1) mittauslaitteelta
0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Perusasetus: 10 pm

P33 LASK. Laskentamenetelma 1)
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 LASK.MEN. 0-1
0-2-4-6-8 LASK.MEN. 0-2
0-5 LASK.MEN. 0-5
P36 SJ/K Signaalijaksot kierrosta kohti 2)

1 < P36 < 999 999
Perusasetus: 36 000

1) Vain kayttotavalla , Pituusmittaus”.
2) Vain kayttotavalla ,, Kulmamittaus”.
3) Riippuu signaalijaksosta (P31) ja mittajarjestelmasta (P01)

Kayttoparametrien lista
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Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P41 L.KORJ. Lineaarinen virheen korjaus 1) - P43 REF Referenssimerkit
99999,9 < P41 < +99999,9 [um/m] Yksi referenssimerkki YKSI REF.M.
Perusasetus: 0 Vélimatkakoodaus 500 « SJ
Esimerkki: Sisadnsyottoarvon P41 maaritys (SJ: Signaaalijakso) 500 SJ
Naytettdva mittauspituus ................. L, = 620,000 mm Vilimatkakoodaus 1000 ® SJ
Todellinen pituus (maaritetty (esim. HEIDENHAIN LS ...C) 1000 SJ
esim. vertailumittauslaitteella '
HEIDENHAIN VM 101) L, = 619,877 mm Valimatkakoodaus 2000 e SJ 2000 8J
Pltgusero R AL = LT - La =-123 pm Valimatkakoodaus 5000 e SJ 5000 SJ
Korjauskerroin k (= P41):
k=AL/L,=-123pum/0,62m........ =-198,4 [um/m] P44 REF Referenss_imerkkien vertailu o
paz VALYS Vilys-kompensaatio 1 Referenssimerkkien vertailu REF. PAALLA

Sisdansyottoéalue (mm): +9.999 ... -9.999

Ei referenssimerkkien vertaikua REF. POIS

Perusasetus: 0.000
= ei valyksen kompensaatiota

Lilkkesuunnan muuttuessa voi
kulmakoodaajan ja poydan kesken syntya
mittapoikkeamaa, eli valysta.
Positiivinen valys: Kulmakoodaaja kiirehtii

P45 HALYTYS

Mittauslaitteen valvonta

Ei valvontaa HALYTYS POIS
Taajuus TAAJUUS
Likaisuus LIKAISUUS
Likaisuus + Taajuus TAAJ.LIKAIS.

poydan suhteen, poyta kulkee liian lyhyen
matkan (positiivisen arvon asetus).
Negatiivinen valys: Kulmakoodaaja jatattaa
poydan suhteen, poyta kulkee lian pitkan
matkan (negatiivisen arvon asetus).

P50 V.24

Baud-luku

110 / 150 / 300 / 600 / 1200 /

2 400 / 4 800 / 9 600 / 19 200 /
38 400 Baudia

1) Vain kayttotavalla ,, Pituusmittaus”.



Parametri Asetukset / Toiminto Parametri Asetukset / Toiminto
P51 V.24 Tyhjat lisarivit tiedon P86 MOD Kayttotavalla ,,Pituusmittaus”
tulostuksella TYH.R. 1 Ensimmainen valokenttd nappaimen
0 <Pb1 <99 Perusasetus: 1 MOD painamisen jalkeen
P62 Al Kytkentaraja 1 START PRINT
MIN ACTL MAX DIFF
P63 A2 Kytkentdraja 2 Kayttotavalla , Kulmamittaus”
P79 ASETUS Arvo peruspistetta varten PRINT estetty ndppimen MOD kautta
Lukuarvon sisdansyottd peruspisteen LAHETYS POIS
2;;uél?;e;|“eé klle;c\ITTentassaantulon kautta tai PRINT ei ole estetty néppéirﬂnen l\/IOD" o
kautta LAHETYS PAALLA
P80 ENT-CL Nayton asetus . A
Ei nollausta/asetusta kaskylla P98 KIELI Dialogikieli
CL/ENT CL-ENT POIS Saksa KIELI DE
Englanti KIELI EN
Nollaus nappaimella CL ei asetusta Ranska KIELI FR
nappaimella ENT CL...... PAALLA Italia KIELI IT
Nollaus nappaimelld CL ja asetus Hollanti KIELT NL
nappaimelld ENT parametri- Espanja KIELL ES
arvoon P79 CL-ENT PAALLA Tanska KIELI DA
Ruotsi KIELI SV
P82 NAY. Viesti paallekytkennéan jalkeen o Suomi KIELI FI
PAALLA ENT...CL-viesti ENT..CL PAALLA Tsekki KIELT CS
Ei viestia ENT. .CL POIS Puola KIELI PL
. Unkari KIELI HU
P85 ULK.REF. Ulkoinen REF Portugali KIELI PT

REF ala-D-liitdnnan

EXT kautta ULK.REF. PAALLA
Ei REF ala-D-liitannan
EXT kautta ULK.REF. POIS

Kayttoparametrien lista
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Pituusmittauslaitteet

Mittausarvojen nayttolaite ND 281 B on tarkoitettu
litettavaksi valosahkoisiin mittauslaitteisiin, joissa on
sinimuotoiset signaalit 11 pAgs tai 1 Vss.

Nayttoaskeleen valinta pituusmittauslaitteilla

Jos haluat kadyttaa tiettyd ndyttdaskelta, taytyy seuraavien
parametrien tdsmata:

e Signaalijakso (P31)
e Laskutapa (P33)
e Pilkun jalkeiset numerot (P38)

Esimerkki

Pituusmittauslaite signaalijaksolla 10 um
Haluttu nayttdéaskel.......................... 0,0005 mm
Signaalijakso (P31) ...ccccccoiivii, 10
Laskutapa (P33) .....ooooiiiiiiiii 5

Pilkun jalkeiset numerot (P38)......... 4

Seuraavilla sivuilla olevat taulukot helpottavat sinua
parametrien valinnassa.



Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 11 pAgg

Tyyppi o g |Referenssi-| Millimetri Tuuma
2 S Jimerkit Nayttoaskel| o S| Nayttoaskel | 5
=@ yksikossa | 2 = 8| yksikéssa | & - s
&0 = » 'S - e
c 2 mm = c .2 = mm = = 4 =
c = ™ S 9 ~ S o=
5% 2 |22 2 |2
a > 4 aimE i [ {2
P31 |P43 P33 | P38 P33 |[P38
CT 2 yksi 0,0005 5 4 0,00002 2 5
MT xx01 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 401A/401R yksi 0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain LIP 401:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 103/103C 4 yksi/5000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 401/401C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF101/101C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 501/501C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
LIP 101 yksi 0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain LIP 101:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
MT xx 10 yksi 0,0005 5 4 0,00002 2 5
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LS 303/303C 20 yksi/1000 | 0,01 1 2 0,0005 5 4
LS 603/603C 0,005 5 3 0,0002 2 4

Pituusmittauslaitteet
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Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 11 pA, (jatkuu)

Tyyppi o g |Referenssi| Millimetri Tuuma
£ 5 | merkit Nayttoaskel | . | Nayttaskel | o "
© :© ag se m © ag se m ]
=0 yksikossa = = | yksikossa = =
P mm b= %2 | mm b= B2
= = s2% = =22
> & 2 =2x3 o X3
n > -l aisE -1 aisE
P31 |P43 P33 | P38 P33 | P38
LS 106/106C 20 yksi/1000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 406/406C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LS 706/706C
ST 1201 -
LB 302/302C 40 yksi /2000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 10x/10xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
Suositellaan vain LB 302: lle
0,0002 2 4 0,000001 1 5
0,0001 1 4 0,0000005 5 6
LB 301/301C 100 yksi /1000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
LIM 501 10240 | yksi 0,1 1 1 0,005 5 3
0,01 1 2 0,0005 5 |4
0,05 5 2 0,002 2 3




Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 1 Vg

Tyyppi o g [|Referenssi-| Millimetri Tuuma
2 5 |merkit Nayttoaskel | §| Nayttoaskel | B
E- :§ yksikossa % = ‘s | yksikossa % - ©
S .9 i~ @ 2 = 2.2
82 mm CET $ 583
=) ® == ® ==
n > - oS £ - aisE
P 31 P 43 P 33 P 38 P 33 P 38
LIP 382 0,128 | - 0,000002 2 6 0,0000001 1 7
0,000001 1 6 0,00000005 | b 8
MT xx81 2 yksi 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIP 481A/481R 0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain LIP 481 X:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 2 7
LF 183/183C 4 yksi/5000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 481/481C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 181/181C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 581/581C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
VM 182 - 0,00005 5 5 0,000002 2 6
Suositellaan vain VM 182:lle
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
LS 186/186C 20 yksi/1000 | 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 486/486C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
ST 1281 -

Pituusmittauslaitteet
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Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-pituusmittauslaitteille 1 Vg (jatkuu)

Tyyppi e Referenssi- | Mlillimetri Tuuma
£ 5 merkit Iy ttoaskel s B Nayttaskel | 5
= 9 yksikéssa | @ % 8| vksikossd | g s
© g mm S c .2 Sl mm =] c2=
c = ~ =) f >~ =) i
2 2 ® == g ® ==9
n > - ais £ i asE
P 31 P 43 P 33 P 38 P 33 P 38
LB 382/382C 40 yksi/2000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 18x/18xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
Suositellaan vain LB 382:lle
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LB 381/381C 100 yksi/1000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5




Suositellut parametriasetukset HEIDENHAIN-kulmamittauslaitteille 11 pAgs/1 Vs

Tyyppi o Referens- Naytto- © E
L £ simerkit askel 2 - ®
— - v 2
© S0 'S c0 =
S o x = ST ¥
52 - @ x5
2= @ © = =
n.Sa - oS £

P36 P43 P37 P38
ROD 450 / 3600 | yksi yksi 0,01° 1
ROD 456 /ROD 486 0,005° 5 3
/ ROD 1080 0,001° 1 3

ROD 250 C /ROD 280 C 9 000 etais. c 500 0,005° 5 3

RON 255 C /RON 285 C 0,001° 1 3

ROD 250 C /ROD 280 C 18 000 | etais.c 1000 0,001° 1 3

ROD 255 C /RON 285 C 0,0005° 5 4

ROD 700 C /ROD 780 C 0,0001° 1 4

RON 705 C /RON 785 C

RON 706 C /RON 786 C

RON905 / 36 000 | yksi yksi 0,0001° 1

ROD 800 C /ROD 880 C 36 000 |etais.c 1000 0,0001° 1

ROD 806 C /ROD 886 C

Desimaaliasteen muunnos asteiksi, minuuteiksi ja sekunneiksi
1 aste (1°) = 60 minuuttia (60'); T minuutti (1) = 60 sekuntia (60")

1 sekunti (1") = 0,000278°

Kulmamittauslaitteet
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Ei-lineaarisen akselivirheen korjaus

@ Kun haluat tydskennellé ei-lineaarisen
akselivirheen korjauksella, taytyy:
e e¢i-lineaarisen akselivirheen korjaus aktivoida

kayttoparametrilla 40 (katso , kayttoparametrit”)

e ND-paikoitusnayton paallekytkennan jélkeen
toteuttaa referenssipisteiden yliajo!
e syottda sisaan korjausarvotaulukko

Koneen rakenteesta johtuen (esim. taipuma, karavirhe jne.)

voi mittauksissa esiintya ei-lineaarisia akselivirheitd. Nama
luonteeltaan epasaanndlliset akselivirheet maaritetaan
tavallisesti vertailumittauslaitteen avulla (esim. VM101).
Kayttotavalla , Pituusmittaus”

On mahdollista laatia korjausarvotaulukko, joka sisaltdaa 64
korjausarvoa.

Kéyttotavalla ,, Kulmamittaus”

On mahdollista laatia korjausarvotaulukko, joka sisaltdaa 72
korjausarvoa. (Pisteiden vali: 5 astetta).

Korjausarvotaulukko valitaan koodilla POO KOODI ja sisdan-
syottamalla avainluku 10 52 96 (katso Kayttdparametrit).

Korjausarvojen maaritys

Korjausarvojen maarittamiseksi (esim. laitteella VM 101)
téytyy korjausarvotaulukon valinnan jalkeen valita REF-

I

nayttotapa nappaimella ,-".

Vasemmassa nayttokentdssa oleva kirjain ,,R" osoittaa, etta
naytettdva paikoitusarvo perustuu referenssipisteeseen. Jos
.R” vilkkuu, talléin akseli on ajettava referenssimerkin yli.

Sisaansyotot korjausarvotaulukkoon

e Peruspistel):
Tassa syOtetdan sisdan piste, josta lahtien virheen
siséltéava akseli korjataan. Se maaraa absoluuttisen
etaisyyden referenssipisteeseen.

Peruspistettad ei saa muuttaa akselivirheen
mittausten ja korjausarvotaulukkoon tehtavien
sisaansyottojen valilla!

e Korjauspisteiden etaisyys:

Korjauspisteiden valinen etaisyys maaraytyy kaavalla:

Etdisyys = 2 x[um], jossa eksponentin x arvo syotetaan

korjausarvotaulukkoon.

Pienin sisdansyottoarvo: 6 (= 0,064 mm)

Suurin sisaansyottoarvo:20 (= 1048,576 mm)

Esimerkki: 900 mm:n liikepituus ja 15 korjauspistetta
==> etaisyys 60,000 mm
Seuraava kahden potenssi: 2'° = 65,536 mm
(katso ,, Pistevalin maaritystaulukko”)
Sisdansyottdarvo taulukkoon: 16

e Korjausarvo
Naytettavalle korjausasemalle mitattu korjausarvo
syotetdan sisaan yksikdssa mm.
Korjauspisteen 0 arvo on aina 0, eiké sita voi muuttaa.

1) Vain kéyttotavalla ,, Pituusmittaus”



Pistevalin maaritystaulukko

Exponentti Pistevali

mm tuumaa
6 .064 .0023"
7 128 .0050"
8 .256 .0100"
9 512 .0200"
10 1.024 .0403"
11 2.048 .0806"
12 4.016 .1581"
13 8.192 .3225"
14 16.384 .6450"
15 32.768 1.290"
16 65.536 2.580"
17 131.072 5.160"
18 262.144 10.32"
19 524.288 20.64"
20 1048.576 41.25"

Ei-lineaarinen akselivirheen korjaus
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Korjausarvotaulukon valinta, akselivirheen sisdansyotto

ja
samanaik.

Valitse kayttoparametri.

D

/1

Valitse POO KOODI.

.

p
| P00 KOODI

)

. 4

:KOR. NO. 01

A

(0] -Jof1]
2 X

N

Syo6té sisddn asianmukainen korjaus-arvo
esim. 0.017 mm. Valitse KOR. NO. 02
painamalla kaksi kertaa nappéaintd MOD.
(Kenttdan POS. NO. 02 ei voisyottaa
sisaan mitaan arvoa).

.

Lifo]s]2

Syo6téa sisaan avainluku 10 52 96, vahvista
nappaimelld ENT.

ST
v

(PER. PISTE. (nédytetdan noin kaksi sekuntia) 1)

2] 7 Juoo

Syota sisddn peruspiste virheen
sisaltavan akselin akselivirhettd varten,
esim. 27 mm. Valitse seuraava
sisaansyottokenttd nappadimellda MOD.

N

C -
\PISTEVALI 1)

i [
4><

Syoté sisdan virheen siséltavan akselin
korjauspisteiden valinen etaisyys, esim.
210 pum (sama kuin 1,024 mm).

Valitse KOR. NO. 01 painamalla nelja
kertaa nappainta MOD. (Kenttiin AS. NO.
00, KOR. NO. 00 ja AS. NO. 01 ei voi

syottada sisdan mitéan arvoa.)

:KOR. NO. 02

A

o] - Jol2]
2><

Syo6té sisaan kaikki muut korjauspisteet.
Jos haluat valita korjauspisteen suoraan,
paina CL ja syota saman-aikaisesti sisdan
haluamasi korjaus-pisteen numero.

Paata sisaansyotto.

1) Vain kéyttotavalla , Pituusmittaus”



Korjausarvotaulukon poisto

ja
samanaik.

Valitse kayttdparametri.

Valitse POO KOODI.

N
/e
4

P
P00 KOODI

Syo6ta sisaan avainluku 10 52 96,
vahvista nappaimelld ENT.

Valitse toiminto , Poista”.

Vahvista ndppaimelld ENT tai peruuta
nappaimella CL.

Paata korjausarvotaulukon kayttétapa.

rjaus

heen korj

ivir

ksel

Ineaarisen a

Ei-l
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Vaara sisdosissa!
Vaara sisdosissa!

Ulkoisen virtapiirin taytyy olla varustettu standardin

EN 50 178 mukaisella , pienjannitepiirin
varmuuseristyksella!

Sulje induktiiviset kuormat vain induktanssin
kanssa rinnakkaisella poistodiodilla!

Kayta vain suojattuja kaapeleita!
Sijoita suojaus pistorasiaan!

Ulosmenot ala-D-liitdnnassa EXT (X41)

Pinni Toiminto

14 Nayttdéarvo on nolla

15 Mittausarvo > Kytkentaraja A1 (P62)

16 Mittausarvo > Kytkentaraja A2 (P63)

17 Mittausarvo < Luokituksen alaraja (P18)
18 Mittausarvo > Luokituksen ylaraja (P19)
19 Virhe (katso ,Virheilmoitukset")

1) Vain kéyttotavalla , Pituusmittaus”

Sisaantulot ala-D-liitdnnassa EXT (X41)

Pinni

Toiminto

1,10

oV

Nayton nollaus, virheilmoituksen poisto

Nayton asetus arvoon POIS P79

Referenssimerkkisignaalin huomiottajatto

Mittaussarjan kaynnistys 1)

Néayttdéarvon ulkoinen valinta mittaussarjalla 1)

Mittaussarjan minimin naytto 1

Mittaussarjan maksimin naytto 1)

Ol | N | W

Eron MAX — MIN naytto 1)

22

Impulssi: Mittausarvon tulostus

23

Kontakti: Mittausarvon tulostus

25

REF-kaytdn poiskytkenta tai aktivointi
(hetkellinen REF-tila vaihtuu)

12,13, 24

ei kaytdssa

11, 20, 21

vapaa

Erikoistapaus: Hetkellisen mittausarvon ACTL naytto

Kun haluat nayttaa hetkellisen mittausarvon ACTL mittaus-
sarjalla, patee sisaantuloille 7, 8 ja 9 seuraavaa:

Naista sisdantuloista ei saa olla aktivoituna yksikaan tai taytyy
olla aktivoituna useampi kuin yksi.



Sisaantulot

Sisaantulosignaalit

Ulosmenot

Ulosmenosignaalit

Sisdinen ,Pull-up”-vastus 1 kQ, aktiivinen matala

. Open-Collector”-ulosmenot, aktiivinen matala

Ohjaus kontaktisulun kautta 0 V:n jannitettd vastaan tai
matalataso TTL-yksikdn kautta

Viive nollaukselle/asetukselle: t, < 2 ms

Viive signaalin lahetykseen saakka: t, < 30 ms

Signaalin kestoaika nollaldpimenolla, kytkentaraja A1, A2: tq
> 180 ms

Impulssin vahimmaiskesto kaikille signaaleille: tq, = 30 ms

Sisaantulojen signaalitaso

Ulosmenojen signaalitaso

Tila Taso Tila Taso
Korkea +39VU<+15V Korkea U<+32V; I<10pA
Matala -05V<U<+09V,; I<6mA Matala U<+04V; <100 mA

EO—o-\o—

oV O

O—————
E tmin = 30 ms

I
tmin

ov O

1 <100 mA
Pa—

+UBS32V

Kytkentasisaantulot/Kytkentaulosmenot EXT (X41)

w
©



Kytkentasisaantulot EXT (X41)

40

Nayton nollaus/asetus

Ulkoisen signaalin avulla voit asettaa akselin nayttdarvoksi
joko nolla (pinni 2) tai parametrissa P79 maaritelty arvo (pinni
3).

REF-kayton poiskytkenta tai aktivointi

Kayttdparametrilla P85 voit aktivoida sisédantulon (pinni 25),
jonka avulla voit kytked naytdn REF-kdytolle heti virransydton
paéllekytkennan tai virtakatkoksen jélkeen. Seuraava signaali
asettaa REF-kayton jalleen ei-aktiiviseksi (vaihtokytkenta-
toiminto).

Referenssimerkkisignaalin huomiottajattaminen

Aktivoidulla sisdantulolla (pinni 4) nayttolaite jattad huomiotta
kaikki referenssimerkkisignaalit. Tyypillinen kayttdsovellus on
pituusmittaus kulma-anturin ja karan avulla; siind nokkakytkin
vapauttaa referenssimerkkisignaalin tietyssa kohdassa.

Ulkoinen MIN/MAX-valinta®
Mittaussarjan aloitus
Nayton vaihtokytkenta MIN/MAX/DIFF/ACTL

Mittaussarjan yhteydesséa voit aktivoida ulkoisesti kayttdtavan
minimi/maksimi-maaritys (pinni 6, matalasignaalin on oltava
jatkuvasti paalld). Talldin kayttdparametrissa P21 tai
nappaimella MOD valittu asetus ei ole voimassa.
Vaihtokytkentd uuden mittaussarjan nayttotavalle MIN/MAX/
DIFF/ACTL (pinni 7, 8, 9, matalasignaalin on oltava pysyvasti
paalld) ja START (pinni 5, impulssi) tapahtuu yksinomaan
ulkoisesti kytkentasisdantulon kautta.

1) Vain kayttotavalla , Pituusmittaus”.



Kytkentasignaali

Kun parametrilla asetettu kytkentéapiste saavutetaan,
vastaavat ulosmenot (pinni 15, 16) aktivoituvat. Voit asettaa
enintaan kaksi kytkentapistetta. Kytkentapistetta , Nolla”
varten on erillinen ulosmeno (katso , nollalapikulku”).

Luokitussignaali

Kun parametrilla asetettu luokitusraja ylittyy, vastaavat
ulosmenot (pinni 17, 18) aktivoituvat.

Signaali Kayttoparametrit Pinni
Kytkentasignaali P62, kytkentéaraja 1 15
P63, Kytkentéraja 2 16
Luokitussignaali P18, alempi luokitusraja 17
P19, ylempi luokitusraja 18
Nollalapikulku

Néayttoarvolla ,,Nolla” on vastaava ulosmeno (pinni 14)
aktiivinen. Minimi signaalinkestoaika on 180 ms.

Lahetys

=

L
Kytk'entépiste

Liike

Mittausarvo < Luokituksen alaraja

1

yléaraja

Mittausarvo > Luokituksen |

Alaraja  Ylaraja

> |iike

Liike

Pinni 15
A1) A

=t

Aikamaarainen signaalinkulku pinnissa 15 kytkentérajalle (A1) =

5mm, t,< 30 ms

Kytkentaulosmenot EXT (X41)
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Kytkentasignaali virheella

Nayttolaite valvoo jatkuvasti mittaussignaalia, sisdantulo-
taajuutta, tiedon lahetysta jne. seka nayttdd mahdollisesti
esiintyvat virheet virheilmoituksen muodossa.

Mikali esiintyy sellainen virhe, joka vaikuttaa olennaisesti
mittaukseen tai tiedon lahetykseen, nayttdlaite aktivoi
kytkentaulosmenon. Nain on mahdollista toteuttaa valvontaa
automaattisissa prosesseissa.

Virhe

| /




Nappaimiston esto

Nappaimiston kayttd voidaan estéa ja vapauttaa uudelleen
syottamalla siséan avainluku 24 65 84:

» Valitse kadyttajadparametri P00 KOODI (katso
. Kayttajaparametrit”).

» Syota sisdan avainluku 24 65 84 .
» Vahvista sisaansyottd nappaimella ENT.

» Valitse nappaimelld , " tai ,-" NAPPAIMET PAALLE
taiNAPPAIMET POIS.

» Vahvista valinta nappaimella ENT.
Estetyn ndppadimiston avulla voidaan ainoastaan valita

peruspiste tai kayttamalla nappaintda MOD voidaan valita
kayttdparametri P00 KOODI.

Nappaimiston esto
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Ohjelmaversion naytto
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Ohjelmaversion numeron naytto

Mittausarvonayton ohjelmaversion numero voidaan
maaritelld syottamalld sisaan avainluku 66 55 44:

» Valitse kayttajaparametri P00 KOODI.

» Syota sisaan avainluku 66 55 44.

» Vahvista siséansyottd nappaimella ENT.

» Mittausarvon naytto esittéd ohjelman numeroa.

» Nappaimelld [-] voidaan vaihtaa naytolle ohjelman
julkaisupaiva.

» Poistu ohjelmaversion numeron naytdlta painamalla
nappaintd ENT.



Loppumatkan naytén kayttétapa?l)

Normaalikdytdssa nayttod ilmoittaa mittalaitteen hetkellista
asemaa. Toisaalta varsinkin tyostokoneilla seka eraissa
automaatiotehtadvissad on usein kdytdnndllisempaa, kun
naytolla esitetaan jaljelld oleva loppumatkaa maariteltyyn
asetusasemaan (tavoiteasemaan). Kun olet nappaillyt sisaan
asetusaseman, sen jalkeen paikoitat akselin vain
yksinkertaisesti ajamalla nayttdarvon nollaan.

Loppumatkan naytté voidaan valita avainluvulla 24 65 82.

Naytto Merkitys

LOPPUM. POIS Ei loppumatkan nayttoa

LOPPUM. PAALLA Loppumatkan nayttd on valittu

+Ajo nollaan” loppumatkan naytolla

» Valitse peruspiste 2.
» Syo0ta sisaan asetusasema.
» Aja akselit nollaan.

1) Vain kéayttotavalla ,, Pituusmittaus”

Kytkentaulosmenojen A1 ja A2 toiminta

Loppumatkan nayttotoiminnon yhteydessa kytkentaulos-

menoilla A1 (pinni 15) ja A2 (pinni 16) on muuttunut toiminto:

Ne ovat nayttdarvon 0 suhteen symmetrisia. Jos esimerkiksi
parametriin P62 syotetdan kytkentapisteeksi 10 mm, niin
ulosmeno A1 kytkeytyy sekéa arvolla +10 mm etta arvolla =10
mm. Alla oleva kuva esittda ulosmenosignaalia A1, kun
negatiivisesta suunnasta ajetaan nollaan.

-—)

-10 0 +10

= |iike

Pinni 15
an

Aikamaarainen signaalinkulku kytkentarajalle (A1) = 10 mm ,
1,1 <30ms, t,,< 180 ms

Loppumatkan nayton kayttotapa
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Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)

Tiedonsiirtoliitdinnan V.24/RS-232-C (X31) kautta voidaan
mittausarvot tulostaa ASCll-muodossa esim. tulostimelle tai
PC:lle.

Liitantakaapeli

Liitdntakaapeli voi olla joko téydellinen (kuva ylla) tai yksin-
kertaistettu (kuva alla).

Taydellisesti johdotettu liitdntédkaapeli on mahdollista tilata
HEIDENHAINilta (tuote no. 274 545-..). Tahan kaapeliin on

lisaksi yhdistetty pinni 6 ja pinni 8 sillan kautta.

Maksimi kaapelin pituus: 20 m

ND

CHASSIS GND
XD
RXD
DSR

SIGNAL  GND

o——0

1 1
o re
3 3
RTS 48:><:: 4 RTS
CTs 5 5 CTS
6 6
7 7

DTR 20 % 20 DTR

CHASSIS GND
TXD
RXD

DSR
SIGNAL  GND

Taydellinen johdinkaavio

ND

CHASSIS GND 1 O—— @ 1 CHASSIS GND
XD 2 8:><:: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 482 ® 4 RTS
CTs 5 ® 5 CTS
DSR 6 ® 6 DSR

SIGNAL GND 7 7 SIGNAL  GND
DTR 20 ® 20 DTR

Yksinkertaistettu johdinkaavio




Pinnijarjestely V.24/RS-232-C (X31)

Tiedon formaatti ja ohjausmerkit

A . " " Tiedon 1 aloitusbitti
Pinni Signaali Merkitys formaatti 7 databittia
1 CHASSIS GND  Kotelon runko tasapariteettibitti (parillinen)
2 TXD Lahetystiedot 2 pysaytysbitti
3 RXD Vastaanottotiedot Ohjausmerkit  Mittausarvon kutsu: STX (Ctrl B)
- - Keskeytys DC3 (Ctrl S)
4 RTS Lahetyspyyntd Jatko DC1 (Ctrl Q)
5 CTS Lahetysvalmius Virheilmoituksen kysely: ENQ (Ctrl E)
6 DSR Kayttdévalmius . . . i
Esimerkki: Toimenpiteet mittausarvon tulostuksessa
7 SIGN. GND Kéyttomaa Mittausarvo = — 5.23 mm
8 .19 - ei varatttu Mittausarvo on luokitusrajan ( =) sisélld ja on mittaussarjan
—— - hetkellinen arvo (A ).
20 DTR Paatelaite valmis
Mittausarvon tulostus
21..25 - ei varattu
-‘5 23‘ ‘ ‘=‘A‘<CR> <L F >
Tasot TXD ja RXD ® @ ® @ ® G @
@ Etumerkki
Logiikkataso Jannitetaso @  Lukuarvo desimaalipisteelld (yhteensa 10 merkkia,

aktiivinen

-3V..-15V

ei aktiivinen

+3V..+15V

Tasot RTS, CTS, DSR ja DTR

Logiikkataso

Jannitetaso

aktiivinen

+3V..+15V

ei aktiivinen

-3V..-15V

@0 © ©OOO

etunolla tulostetaan tyhjina.)

(Kayttotapa ,, Kulmamittaus min, sek” enint. 3 des.)
Tyhja merkkipaikka

Mittayksikkd: Tyhja = mm; " = tuuma; ? = hairié
Luokitustila (<, >, =; ? jos P18 > P19)

tai tyhja merkki

Mittaussarja (S = MIN; A = ACTL; G = MAX; D = DIFF)
tai tyhja merkki

CR (carriage return, engl. palautus)

LF (line feed, engl. rivin vaihto)

Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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Kayttoparametrit mittausarvojen tulostamista varten

Parametri Toiminto
P50 V.24 Baud-luku
P51 V.24 Tyhjien lisérivien lukumaara mittausarvon

tulostuksessa

Nayton pysaytys mittausarvon tulostuksessa

Signaalin vaikutus mittausarvon tulostukseen mittausarvon
nayttolaitteella asetetaan kayttdparametrissa P23.

Nayton pysaytys mittausarvon tulostuksessa P23

Jatkuva naytto, ei ndyton pysaytysta: Nayttdarvo vastaa
hetkellistda mittausarvoa HETK.NAY.

Pysaytetty naytto: Naytto pysdytetdan (jdadytetaan) ja
paivitetaan jokaisen mittausarvon tulostuksen signaalin
yhteydesa NAY. PYSAYTETTY

Pysaytetty/jatkuva naytto: Nayttd on pysaytettyna niin
kauan, kun mittausarvon tulostuksen signaali on paalla.
NAY. PITO

Mittausarvon tulostus PRINT-toiminnolla

Kayttotavalla , Pituusmittaus” painetaan nappainta MOD,
kunnes valokenttd PRINT vilkkuu ja sen jalkeen kaynnistetaan
mittausarvon tulostus nappaimelld ENT.

Kayttotavalla ,, Kulmamittaus” painetaan nappaintda MOD
(tdma mahdollisuus voidaan estaa kayttoparametrilla 86).

Mittausarvon siirron kestoaika

= _ 187+ (11 - Tyhjien rivien [km) (g
Baud-luku

b

Esivalitse valokentta (,Pituusmittaus”)

Kayttoparametrilla P86 asetetaan, minka valokentan mittaus-
arvon nayttd esittdd ensimmaiseksi nappaimen MOD
painalluksen jalkeen.



Mittausarvon tulostus sisaantulosignaalin ,kontakti” tai

~impulssi” mukaan

Mittausarvojen tulostus liitdnnan EXT (X41) kautta voidaan

aloittaa kahdella eri tavalla:

» Aseta sisaantulo ,kontakti” (pinni 23 liitdnnassa X41)
arvoon 0V, esim. yksitoimikytkimen avulla (katkaisija).

tai

» Aseta sisaantulo ,,impulssi” (pinni 22 liitdnndssa X41)
arvoon 0V, esim. ohjaamalla TTL-yksikon avulla (esim.

SN74LSxx).

Mittausarvojen tulostuksen ominaisajat

EXT(X41)
Pinni 23 O o o

Pinni 1 (0V)O

Pinni 22 O

I

Pinni 1 (0V) O

Sisdantulojen , kontakti” ja ,impulssi” ohjaus ala-D-
litdnnassa EXT (X41)

Toimenpide Aika

Signaalin , kontakti” vahimmaiskestoaika te>27ms
Signaalin ,,impulssi” vahimmaiskestoaika te>15ps
Tallennusviive ,kontaktin” jalkeen t1<bms
Tallennusviive ,,impulssin” jalkeen 11 <1us
Mittausarvojen tulostuksen odotusaika t, <50 ms
Uudelleengenerointiaika 320

Mittausarvojen tiedonsiirtoaika

187 + (11 « Tyhjien rivien lkm) [s]

tp=
Baud-luku

te te

- - j

5

A

s}

e~ —
|

Signaalikulkuajat mittausarvon tulostuksessa ,impulssin” tai
Lkontaktin” mukaan

Tiedonsiirtoliitanta V.24/RS-232-C (X31)
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Mittausarvojen tulostus kaskylla CTRL B

Kun mittausarvon nayttolaite vastaanottaa V.24/RS-232-C-
litdnnan kautta ohjausmerkin STX (CTRL B), kyseiseen
hetkeen perustuva mittausarvotulostetaan litannan kautta.
CTRL B vastaanotetaan litdnnan johtimen RXT kautta ja
mittausarvot tulostetaan johtimen TXD kautta.

Mittausarvot voidaan vastaanottaa ja tallentaa muistiin paate-
ohjelmalla (esim. Windows®iin siséltyva Hyperterminal-
ohjelma).

Oikealla oleva Basic-ohjelma esittdd mittausarvojen tulostusta
varten kaytettdvan ohjelman periaatteellista rakennetta.

Mittausarvojen tulostuksen ominaisajat

10 L%=18

20 CLs

30 PRINT "V.24/RS-232-C" 40
OPEN "COM1:9600,E, 7" AS#1
50 PRINT #1, CHRS (2);
60 IF INKEY$<>""THEN 130
70 C%=LOC(1)

80 IF C%<L%THEN 60

90 X$=INPUTS (L%, #1)

100 LOCATE 9,1

110 PRINT X$;

120 GOTO 50

130 END

BASIC-ohjelma mittausarvojen tulostukseen kaskylla , Ctrl B”

Toimenpide Aika
Tallennusviive t1<1ms
Mittausarvojen tulostusviive tp <50 ms
Uudelleengenerointiaika t320

Aika on pidempi, jos toiminto on aktivoituna (esim.
mittaussarja eroarvon naytolla).

Mittausarvojen tiedonsiirron kestoaika
187 + (11 « Tyhjien rivien lkm)

to= Baud-luku [s]

CtrlB | [CulB |
S
1y - t3 B

%)

A
!

Signaaliaika mittausarvon tulostuksessa kaskylld ,Ctrl B”




Parametri- ja korjausarvolistojen sisaansyotto ja
tulostus

Toimintokutsu , Tiedonsiirto”:

’:;::::;I Valitse kayttdparametri.

. 8

/1 Valitse PO0 KOODI.

. i

(Poo koopz

)

Sy06ta sisdan avainluku 48 61 53, vahvista
nappéaimella ENT.

Tiedonsiirtotoiminto:

P
| TIEDONSIIRTO

Jatka ndppaimella ENT.

Nappaimella ENT tulostetaan
parametrilista V.24/RS-232-C-liitdnnan
kautta. Tulostuksen jalkeen palataan
alkuun lisélistojen ldhettamiseksi tai
vastaanottamiseksi. Desimaalipiste-
nappadimella jatketaan tiedonsiirto-
valikolle.

.

(vasT.oTa PaRA.

tarv. -
tai =

Mittausarvon nayttolaite on valmis vastaan-
ottamaan parametrilistan V.24/RS-232-C-
litannan kautta. Mikali parametrilistan
vastaanottaminen onnistuu virheettdémasti,
nayttolaite nollautuu ja kaynnistyy
uudelleen. Desimaalipistendppaimella
jatketaan tiedonsiirtovalikolle.

N

( LAHETA KOR.

Nappaimella ENT tulostetaan X-akselin
korjausarvolista V.24/RS-232-C-liitannéan
kautta. Tulostuksen jalkeen palataan alkuun
lisalistojen lahettémiseksi tai vastaan-
ottamiseksi. Desimaalipistendppéimella
jatketaan tiedonsiirtovalikolle.

(VAST.OTA KOR.

A

tarv. -
tai H

Mittausarvon nayttolaite on valmis vastaan-
ottamaan korjausarvolistan V.24/RS-232-C-
litdnnan kautta. Mikéli korjausarvolistan
vastaanottaminen onnistuu virheettomasti,
nayttolaite nollautuu ja kaynnistyy
uudelleen. Desimaalipistendppaimella
jatketaan tiedonsiirtovalikolle.

.

Poistuminen tiedonsiirtotoiminnosta.

tulostus

tto

jen sisadansyo

istoj

jausarvo

kor

Parametr

1
-



tulostus

tto

jen sisdadansyo

istoj

korjausarvo

Parametr

(&)
N

Ohjeet parametri- ja korjausarvolistojen sisdansyottoa ja
tulostusta varten

Mittausarvon nayttolaitteelta V.24/RS-232-C-liitdnndn kautta
tulostettavat listat voidaan vastaanottaa paateohjelman
(esim.: Windows®-ympéristoon kuuluvan hyperterminaalin)
avulla tekstitiedostona PC-tietokoneeseen. (Jokainen lista on
tallennettava omana tekstitiedostona.) Tekstitiedostot
voidaan mydhemmin Idhettdd paateohjelman avulla takaisin
nayttolaitteelle.

Tekstitiedostoja voidaan tarvittaessa muokata, esim.
parametriarvoja voidaan muuttaa. Sita varten on tunnettava
listojen tulostusmuodot (katso seuraavia sivuja). Mittausarvon
nayttd edellyttaa, etta listojen vastaanottomuoto on sama
kuin niiden tulostusmuoto.

Listojen vastaanotossa mittausarvon nayttolaite odottaa
edeltavaa alkumerkkia < * >.
Kun loppumerkki < * > vastaanotetaan, vastaanotto paattyy.

Listojen vastaanotossa tarkastetaan ensimmaiseksi
mittausarvon nayttolaitteen tyyppi (tulostuslistan 2. rivi).
Vastaanottava mittausarvon nayttolaite hyvaksyy vain saman-
tyyppiset listat kuin mité se itse pystyy lahettaméaan. Sen
jalkeen tarkastetaan listojen taydellisyys. Jos jostakin listasta
esim. puuttuu parametreja tai niitd on liian monta, niin lista
jatetdan huomioimatta. Virhetapauksessa mittausarvon antaa
seuraavan virheilmoituksen:

VASTAANOTTOVIRHE

Virheilmoitus poistetaan néappaimelld CL.

Jos vastaanotossa havaitaan kielletty parametriarvo, mittaus-
arvon nayttolaite asettaa kyseisen kayttoparametrin
perusasetukseen.

Esim.: P01 TUUMA = TUUMA = 3*

Arvo 3 ei ole sallittu. Parametri PO1 muutetaan perus-
asetukseen ,POT MM = MM = 0"



Parametrilistojen tulostusmuoto

1. rivi

Jokaisen parametrin tulostus alkaa aloitusmerkilld < * > ( HEX: Ox2A)

*

<CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

2. rivi

Laskintunnuksen tulostus

No[-f2fsft1][ [B] | | [ [ | MM] | |<CR>[<LF>]
13 merkkia 5 merkkia 2 merkkia
Mittausarvonayton tyyppi Mittajarjestelméa|  Loppu

Seuraavat rivit yksittaisille parametreille:

a: Parametri:

Parametriasetus muutettavissa MIINUS-nappéimella (esim.: laskentasuunta positiivinen/laskentasuunta negatiivinen jne.)

Esimerkit:
Pl L L[ M x[eRIR] =] | [ MInTiriak] [plo[i]s| [=[ [ [ [ [ [ [o][<CRs[<LF>]
15 merkkia 3m. 13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Plsjof [ [ [ [ [ |[v[.J2la].] =] | | [s]slalolo] [8[A[u[D] I[A] [] | [3]8]4]o]o]<CR>[<LF>]
15 merkkia 3m. 13 merkkia 3m. 6 merkkia 2 merkkia
Parametritunnus Teksti Erotusjakso Parametri selkotekstina Erotusjakso Parametriarvo Loppu
tasaus vasemmalta tasaus oikealta tasaus oikealta tasaus oikealta

Parametrilistojen tulostusmuoto
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Parametrilistojen tulostusmuoto

b: Parametri:

Parametriasetus on muutettavissa syottamalla sisaan toinen arvo
(esim.: LINEAARIKORJ. 13.600 jne.)

Plifsl [ [ [ [al Jujulofxfr[. | [=] | [ [+ [ [1]2]o] [o]o]o]o]<CR <LF>]
15 merkkia 3m. 13 merkkia 2 merkkia
Plap [ [ LD DIl dklolmrlof | [=f [ [ F[ [ [ [ 1ialojo] Jo|<crs|<tF>]
15 merkkia ‘ 3m. 13 merkkia 2 merkkia
Parametritunnus Teksti Erotusjakso Parametriarvo Loppu
tasaus vasemmalta tasaus oikealta tasaus oikealta

Viimeinenrivi:

Jokainen parametrilista paattyy loppumerkkiin <*> (HEX: 0x2A)

* | <cR>| <LF>‘

Parametrin teksti ldhetetdan asetetulla kielelld. (Se on sama kuin mittausarvon naytolla luettavissa olevan dialogitekstin kieli.)
Parametriarvon ratkaisee se arvo joka on voimassa, kun parametri luetaan sisddn mittausarvon nayttolaitteeseen.



Parametrilista ND 281 B: Kayttotapa , Pituusmittaus” (Toimitushetken tila)

Parametrilista

*

ND-281 B MM
PO1 MM =
P02 X1/X2 =
P11 M.KERR. =
P12 M.KERR.=
P17 LUOK. =
P18 A.LUOK. =
P19 Y.LUOK. =
P21 M.SARJA =
P23 NAYTTO =
P30 SUUNT. =
P31 S.-PER. =
P33 LASK. =
P38 PILKKU =
P40 KORJ. =
P41 L.KORJ. =
P42 VALYS =
P43 REF =
P44 REF =
P45 HALYTYS =
P50 v.24 =
P51 v.24 =
P62 Al =
P63 A2 =
P79 ASETUS =
P80 ENT-CL =
P82 NAY.PAALLE =
P85 ULK.REF. =
P86 MOD

P98 MAA =

*

MM =
X1 11 uAsSs =
MITTAK.POIS =

1.000000

LUOK. POIS =

+ 0.0000

+ 0.0000

NAY. POIS =
HETK.NAY. =
LASK. POS. =

10

LASK.MEN. 0-5 =

PILKKUP. 4
KORJ. POIS

+ 0.

+ 0.000
YKSI REF.M.
REF. PAALLA
TAAJ.LIKAINEN

9600 BAUDIA =

hn ool

TYH.R. 1 =
+ 0.0000
+ 0.0000
+ 0.0000

CL-ENT POIS =
ENT.CL PAALLA =
ULK.REF. POIS =

MOD START =

KIELI DE =

o

Kuvaus

Aloitusmerkki (*);

Laite; MM tai TUUMA;

Mittajarjestelma : MM = 0; TUUMA = 1;

Mittalaitteen sisdantulo: X1 11uASS = 0; X2 1VSS = 1;
MITTAKERROIN POIS = 0; PAALLA = 1;

MITTAKERROIN = 1.000000; (Arvon asetus ilman etumerkkia)
Luokitus : LUOK. POIS = 0; LUOK. PAALLA = 1;

Alaraja: A.LUOK = 0; (Arvon asetus)

Ylaraja: Y.LUOK. = 0; (Arvon asetus)
M.SARJAINAY.POIS=0; MIN=1; MAX=2; ACTL=3; DIFF=4;
NAYTTO: HETKELLINEN = 0; PYSAYTETTY = 1; SEIS = 2;
LASKENTASUUNTA POS = 0; NEG = 1;

SIGNAALIJAKSO = 10 pm; (Arvon asetus ilman etumerkkid)
LASKENTAMENETELMA 05=5; 0-2 =2; 0-1 = 1;
PILKKUPAIKAT 4 (Alue: 1-8)

KORJAUS POIS = 0; LIN = 1; ABS = 2;
LINEAARIKORJAUS = 0 um/m (Arvon asetus)
VALYS-kompensaatio = 0.0000 mm (Arvon asetus)

YKSI REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000S P;

REF.PAALLE = 1; REF. POIS = 0;

POIS = 0; TAAJ. = 1; LIKAINEN. = 2; TAAJ.+LIKAINEN = 3;
BAUD-LUKU = 9600; (110-38400)

TYHJAT RIVIT = 1; (0-99)

Kytkentéraja 1: A1 = 0; (Arvon asetus)

Kytkentédraja 2: A2 = 0; (Arvon asetus)

PER.P.ASETUS = 0; (Arvon asetus)

CL-ENT POIS =0; CL-PAALLE = 1; CL-ENT PAALLE = 2;
NAYTTO: ENT...CL PAALLE = 1; ENT...CL POIS = 0;
ULKOINEN REF POIS = 0; ULKOINEN REF PAALLA = 1;

Néappain MOD: START= 0; PRINT = 1; MIN = 2; ACTL = 3; MAX = 4;

DIFF = 5;

MAAKIELI: 0 = EN; 1 =DE; 2 =FR;3=1IT; 4 =NL; 5=ES; 6 =DA;

7=8V;8=FI;9=CS;10=PL; 11=HU; 12 = PT;
Loppumerkki (*);

Parametrilistojen tulostusmuoto
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Parametrilistojen tulostusmuoto

Parametrilista ND 281 B: Kayttotapa , Kulmamittaus” (Toimitushetken tila)

Parametrilista Kuvaus

* Aloitusmerkki (*);

ND-281 B DEC Laite; DEC (desimaali) tai DMS (min-sek);

P02 X1/X2 = X1 11 wuASS 0 Mittalaitteen sisdantulo: X1 11pASS = 0; X2 1VSS = 1;

PO8 NAYTTO = DES. ASTE = 0 Néytté: DES.ASTE = 0; AST.MIN.SEK = 1;

P09 KULMA = +/-180 AST. 0 Kulma: +/- 180 AST = 0; 360 AST = 1; PAATTYMATON = 2;

P17 LUOK. = LUOK. POIS = 0 Luokitus: LUOK. POIS = 0; LUOK. PAALLA = 1;

P18 A.LUOK. = + 0.0000 Alaraja: A.LUOK = 0; (Arvon asetus)

P19 Y.LUOK. = + 0.0000 Yléraja: Y.LUOK. = 0; (Arvon asetus)

P23 NAYTTO = HETK.NAY. = 0 NAYTTO: HETKELLINEN = 0; PYSAYTETTY = 1; SEIS = 2;

P30 SUUNT. = LASK. POS. = 0 LASKENTASUUNTA POS = 0; NEG = 1;

P36 SJ/K = 36000 SIGNAALIJAKSOT / KIERR. = 36000 (Arvon asetus);

P37 LASK. = LASK.MEN. O0-5 = 5 LASKENTAMENETELMA 0-5=5; 02 =2; 0-1 = 1;

P38 PILKKU = PILKKUP. 4 = 4 PILKKUPAIKAT 4 (Alue: 1-8)

P40 KORJ. = KORJ. POIS = 0 KORJAUS POIS = 0; LIN=1; ABS =2;

P43 REF = YKSI REF.M. = 0 YKSI REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000 SP;

P44 REF = REF. PAALLE = 1 REF.PAALLE = 1; REF. POIS = 0;

P45 HALYT = TAAJ.LIKAINEN = 3 POIS= 0; TAAJ.= 1; LIKAINEN.= 2; TAAJ.+LIKAINEN = 3;

P50 V.24 = 9600 BAUDIA = 9600 BAUD-LUKU = 9600; (110-38400)

P51 V.24 = TYH.R. 1 = 1 TYHJAT RIVIT = 1; (0-99)

P62 Al = + 0.0000 Kytkentédraja 1: A1 = 0; (Arvon asetus)

P63 A2 = + 0.0000 Kytkentédraja 2: A2 = 0; (Arvon asetus)

P79 ASETUS = + 0.0000 PER.P.ASETUS = 0; (Arvon asetus)

P80 ENT-CL = CL-ENT POIS = 0 CL-ENT POIS =0; CL-PAALLE = 1; CL-ENT PAALLE = 2;

P82  LKM.PAALLE = ENT.CL PAALLA = 1 NAYTTO: ENT...CL PAALLE = 1; ENT..CL POIS = 0;

P85 ULK.REF. = ULK.REF. POIS = 0 ULKOINEN REF POIS = 0; ULKOINEN REF PAALLE = 1;

P86 MOD =  LAHETYS POIS = 0 NAPPAIN MOD: LAHETYS POIS = 0; LAHETYS PAALLA = 1;

P98 MAA = KIELI DE = 1 MAAKIELI: 0 = EN; 1 = DE; 2 =FR;

* 3=1T; 4 = NL; 5 = ES;
6 = DA; 7 =SV; 8 =Fl;
9 =CS; 10 = PL; 11= HU;
12 = PT;

Loppumerkki (*);



Korjausarvotaulukon tulostusmuoto

Rivi: Aloitus
Jokainen korjausarvon tulostus alkaa aloitusmerkilld < * > ( HEX: 0x2A)

*

<CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

Rivi: Laskintunnus
Laskintunnuksen ja mittajarjestelman tulostus

N[ol-[2fsft] (8] [ | [ [ | MM [ [<CR{<lF>
13 merkkia 5 merkkia 2 merkkia
Mittausarvonayton tyyppi, tas. vasemmalta Mittayksikko Loppu

Rivi: Korjausarvo 0
Korjausarvon numeron 0 tulostus

ko[ R[.[ [ [nfo[ .[ Jolo] | =] | [ [+[ [ [ [ [of.[ofo[ofo][<CRf<LF>
13 merkkia 3m. 13 merkkia ‘ 2 merkkia

Korjausarvon no., tasaus vasemmalta  Erotusjakso Korjausarvo, tasaus oikealta Loppu

Korjausarvojen 1 - 63 tulostus

Korjausarvojen tulostus

ko[ R[.[ [ Infol .| [e[a] | [=] | [ [+ [ [ [ [of.[o[1]2]3]<CR><LF>

13 merkkia 3m. 13 merkkia 2 merkkia
Korjausarvon no., tasaus vasemmalta Erotusjakso Korjausarvo, tasaus oikealta Loppu

Viimeinenrrivi:
Jokainen korjausarvotaulukko paattyy loppumerkkiin <*> (HEX: 0x2A)

<CR>‘ <LF>‘

3 merkkia

*

Korjausarvotaulukon tulostusmuoto
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Korjausarvotaulukon tulostusmuoto
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Korjausarvotaulukko ND 281 B (Pituusmittaus): Toimitushetken tila

Korjausarvotaulukko

*

ND-281 B

PISTEVALI
PER.PISTE
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.

KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.

NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.

NO.
NO.
NO.
NO.

00
01
02
03
04
05
06
07

60
61
62
63

Kuvaus:

Aloitusmerkki ( *);

Laitetyyppi;Mittajarjestelma (MM tai TUUMA);

Pistevali = 14 ( Alue : 6 — 20)

Peruspiste 0 mm (Arvon asetus)

Korjausarvo 0 = 0.000 mm (Korjausarvo 0 on aina 0)
Korjausarvo 1 = ei arvon sisdansyottoa

Korjausarvoille 2 — 63 ei arvon sisdansyottda (Akselia ei korjata)
Korjausarvotaulukko on tyhja.

Loppumerkki (*);



Korjausarvotaulukko ND 281 B (Kulmamittaus): Aktiivinen korjaus

Korjausarvotaulukko

*

ND-281 B

KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.
KORJ.

KORJ.
KORJ.

*

NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.
NO.

NO.
NO.

00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20

70
71

+ 4+ + + o+ o+

O OO OO OO0 OO ooooo
o
o
N
Is

Kuvaus:

Aloitusmerkki ( * );

Laite; DES (desimaali) tai DMS (ast-min-sek);

Korjausarvo 0 = 0.0000mm (Korjausarvo 0 on aina 0)
Korjausarvot 1 — 18 on varattu arvoilla (Arvon asetus)

ts. kulmakoodaaja korjataan alueella O - 90 astetta 5 asteen vélein
Sisdansyotto yksikdssa ast-min-sek

Korjausarvoille 11 — 71 ei arvon sisdansyottoa (muisti tyhja)

Loppumerkki (¥);

Korjausarvotaulukon tulostusmuoto
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Ulkoinen kaytto tiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232-C kautta
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Ulkoinen kaytté tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C

kautta

Paikoitusnayttdja voidaan kayttaa ulkoisesti
tiedonsiirtoliitdnnan V.24/RS-232-C kautta.

Mallissa ND 281 B ovat kaytettavissa seuraavat kaskyt:

Muoto:

<ESC>TXXXX<CR> Nappain painettu
<ESC>AXXXX<CR> Nayton sisaltd tulostettu
<ESC>FXXXX<CR> Toiminto suoritettu

<ESC>SXXXX<CR> Erikoistoiminto

Kaskysarja

<ESC>T0000<CR>
<ESC>T0001<CR>
<ESC>T0002<CR>
<ESC>T0003<CR>
<ESC>T0004<CR>
<ESC>T0005<CR>
<ESC>T0006<CR>
<ESC>T0007<CR>
<ESC>T0008<CR>
<ESC>T0009<CR>
<ESC>T0100<CR>
<ESC>T0101<CR>
<ESC>T0102<CR>
<ESC>T0104<CR>
<ESC>T0105<CR>
<ESC>T0107<CR>

Merkitys

Néppain '
Nappain
Nappain
Nappain
Néppain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain
Nappain

CO0QANQCTREWN=Q

ENT'
‘MOD’
"1/2" (Peruspiste)

Kaskysarja

<ESC>T1000<CR>
<ESC>T1001<CR>
<ESC>T1002<CR>
<ESC>T1003<CR>
<ESC>T1004<CR>
<ESC>T1005<CR>
<ESC>T1006<CR>
<ESC>T1007<CR>
<ESC>T1008<CR>
<ESC>T1009<CR>

<ESC>A0000<CR>
<ESC>A0100<CR>
<ESC>A0200<CR>
<ESC>A0301<CR>
<ESC>A0400<CR>

<ESC>A0900<CR>
<ESC>F0000<CR>
<ESC>F0001<CR>
<ESC>F0002<CR>
<ESC>S0000<CR>

<ESC>S0001<CR>
<ESC>S0002<CR>

1) Vain kayttotavalla

Merkitys

Nappéin ‘CE+0’
Nappéin ‘CE+1’
Nappéin ‘CE+2’
Néppain 'CE+3’
Nappéin ‘CE+4’
Nappéin ‘CE+5’
Néppain ‘CE+6’
Nappéin ‘CE+7’
Néppain 'CE+8’
Néppain 'CE+9’

Laskintunnuksen tulostus
14-segmentindyton tulostus
Hetkellisarvon tulostus
Virhetekstin tulostus
Ohjelman numeron tulostus

Valokenttien tulostus

REF-toiminto
Mittauksen aloitus 1)
Printtaus

Laskimen NOLLAUS
Nappaimiston esto
Néppaimistdn vapautus

,, Pituusmittaus”.



V.24/RS-232-C-kaskyn kuvaus:

Kaskyjen kasittelyssd mittausarvon nayttolaite tukee XON-
XOFF-protokollaa. Kun sisdinen merkkipuskuri (100 merkkia)
on taynna, nayttolaite lahettdd ohjausmerkin XOFF tietoja
lahettavaan laitteeseen. Kun puskurissa olevat merkit on
kasitelty, nayttolaite lahettda ohjausmerkin XON tietoja
lahettavaan laitteeseen ja on taas valmis tietojen vastaan-
ottoa varten.

Nappainta painettu (TXXXX-késky)

Jokainen mittausarvon nayttolaitteen oikein tunnistama
nappéainkasky kuitataan lahettamalla ohjausmerkki ACK
(Acknowledge, Control-F). Sen jalkeen suoritetaan
nappaimen painalluksen mukainen toiminto.

Vaarin tunnistettuihin tai kiellettyihin kaskyihin nayttolaite
vastaa ohjausmerkillda NAK (No acknowledge, Control-U)

Laskintunnuksen tulostus:

Tulostetaan seuraavaa: laskimen tyyppi, ohjelmistoversion
numero, ohjelmiston julkaisupéiva.

Esimerkki:
<STX> N|D|-12/8]|1 B <CR>| <LF>

314/9/7/9|7 |- 104 |<CR>|<LF>
2|00 [1|-10|5|-|0]4|<CR>|<LF>
Merkkijono:  STX;

10 merkkia; CR; LF;

10 merkkia; CR; LF;

10 merkkia; CR; LF;

14-segmenttinayton tulostus:

Tulostetaan nayton esittama sisaltd (myos dialogit ja virhe-
ilmoitukset).

<sTX>| -| 1]2]3]a 5] . [6]7 8 9]<CRs <LF

Merkkijono:  STX;
min. 10 .. maks. 13 merkkia; CR; LF; (pilkkujen
ja desimaalipisteiden lukumaaran mukaan)

Hetkellisarvon tulostus:

Tulostetaan hetkellinen paikoitusarvo (ilman pilkkua, etu-
nollat mukana)

|<STX>| +| 1] 2| 3] 4] 5] 6] 7| 8] 9 <CR>| <LF>|

Merkkijono:  STX;
Etumerkki; Lukuarvo 9 merkkia; CR; LF;

Virhetekstin tulostus:

Tulostetaan naytolld esitettdva virheilmoituksen teksti.
(Tulostus tapahtuu vain siinad tapauksessa, ettd naytolla
estetdan virheilmoitus.)

|<STX>|M U 0 T/ 0| V| I|[RIHE| | | |<CR>|<LF>|

Merkkijono:  STX;
13 merkkia; CR; LF;

Ulkoinen kaytto tiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232-C kautta
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Ulkoinen kayttotiedonsiirtoliitannan V.24/RS-232 kautta
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Ohjelman numeron tulostus:
Tulostetaan voimassa oleva ohjelmaversion numero
|<STX>| [ 3]4[9]7]9]7]-]0]4 [<CR>|<LF>|
Merkkijono:  STX;

10 merkkia; CR; LF;

Valokenttien tulostus:

Tulostetaan tilan nayttd
Esimerkki:

0 = Tilasymboli pimea

1 = Tilasymboli palaa

2 = Tilasymboli vilkkuu

<sTx>/ 0] 1/ o[ o] 1] oo[1]o]0]1] 2] 0]0<CR<LF>|

a bcdef ghi j kIl mn

Merkkijono:  STX;
14 merkkia; CR; LF;
a = REF (Referenssipiste)
b = Peruspiste 1
¢ = Peruspiste 2
d = SET (Peruspisteen asetus)
e = START (Mittaussarja)
f = PRINT (Tiedontulostus)
g = tuuma (Tuumanéytto)

h = < (Luokitus)
i = = (Luokitus)
j = > (Luokitus)
k = MIN (Mittaussarja)
| = ACTL (Mittaussarija)
m = MAX (Mittaussarja)
n = DIFF (Mittaussarja)

Toimintojen suoritus (FXXX-kaskyt):

Jokainen mittausarvonaytdn oikein tunnistama kasky kuitataan
l&hettdmalla ohjausmerkki ACK (Acknowledge, Control-F). Sen
jalkeen kasky tulostetaan.

Vaarin tunnistettuihin tai kiellettyihin kaskyihin nayttdlaite
vastaa ohjausmerkilla NAK (No acknowledge, Control-U).

REF-toiminto:

REF-kaytdn poiskytkenta tai aktivointi (hetkellinen REF-tila
muuttuu).

Printtaus

Hetkellisen mittausarvon tulostus. Mittausarvon tulostus
(merkkijono) toteutuu niin kuin kasikirjassa (sivulla 47) on
kuvattu. Sama vaikutus kuin mittausarvon kutsussa
komennolla STX (Control B).

Erikoistoiminnot (SXXX-kasky):
Laskimen NOLLAUS:

Laskin uudelleenasetetaan ohjelman kautta ja kdynnistetdan
uudelleen.

(Vaikutus sama kuin mittausarvon nayttélaitteen pois- ja
paallekytkennassa.)

Néappéaimiston esto:

Mittausarvon nayttolaite kuittaa erikoistoiminnon lahettamalla
ohjausmerkin ACK (Acknowledge). Kaikki mittausarvon
nayttolaitteella olevat ndppaimet estetdan. Laskinta voidaan
kayttaa vain ulkoisen V.24/RS-232-C-kdskyn kautta.
Nappaimisto voidaan vapauttaa takaisin toimintaan joko
tulostamalla erikoistoiminto ,N&ppaimistdn vapautus” tai
kytkemalla mittausarvon nayttolaite pois ja paalle.

Nappaimiston vapautus:

Mittausarvon nayttolaite kuittaa erikoistoiminnon lahettamalla
ohjausmerkin  ACK (Acknowledge).

Aiemmin erikoistoiminnolla ,Néppéimiston esto” estetty
nappadimistd vapautetaan takaisin toimintaan.



Tekniset tiedot

Laitteen kotelo

ND 281 B

Seisova malli, valurunko

Hairionkestavyys

Kuten VDE 0843 osa 2 ja 4,
Teravyysaste 4

Mitat (B - H - T)

239 mm - 84,6 mm - 224 mm
Tyolampaotila 0°C ...45°C
Varastointilampotila -20°C...70°C
Paino n. 1,5 kg

Suhteellinen kosteus

< 75 % vuotuinen keskiarvo

< 90 % tilapaisesti

Jannitteensyotto

Primaaritahtinen virtalahde

100V~ ... 240 V~
(=15 % ... +10 %)
50 Hz ... 60 Hz (+ 2 Hz)

Verkkosulake

F 1 A laitteessa

Tehonkulutus

Tyyppi 8 W

Sahkomagneettinen
soveltuvuus

Kuten EN 55022, luokka B

Suojaustapa

IP40 standardin EN 60 529 mukaan

Mittauslaitteen
sisaantulot

Pituus- ja kulmamittauslaitteille
sinimuotoisilla tulostussignaaleilla
(11|JA55/1 Vss);

Referenssimerkkien vertailu véalimatka-
koodattuja ja yksittaisid referenssi-
merkkeja varten

Tekniset tiedot

Sisaantulotaajuus

X1 11UASS:
Maks. 100 kHz kaapelin pituudella 30 m
X2 1 VSS:

Maks. 500 kHz kaapelin pituudella 60 m

Nayttoaskel

Saadettavissa

Peruspisteita

Toiminnot

Mittaussarja 1)

Luokitus

Kytkenta ja luokitussignaalit
Nayton nollaus/asetus ulkoisella
signaalilla

e Mittausarvon tulostus

V.24/RS-232-C-
liitdnta

Baud-luku saadettavissa
110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,
4 800, 9 600, 19 200, 38 400 Baudia

1) Vain kayttotavalla ,, Pituusmittaus”. 63



ND 281 B: Mitat mm/tuuma
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