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Tangent Funktion Ljusfalt Betydelse
e |nstéllning av utgédngspunkt REF Om decimalpunkten blinkar:
e Bekréfta inmatat varde Indikatorn véntar pa att referensmarket skall
e \/isningsvardet anges i P79 (P80!) passeras.
e | dmna parameterlista Om decimalpunkten inte blinkar: Referens-
o Vilj utgangspunkt market har passerats— Indikatorn
Jo‘—/ﬁ ; . . . lagrar referensvardet natbortfallssakert.
e Bladddra bakldnges i parameterlistan . . R X
Blinker: Indikatorn vantar ett tryck pa
MOD e Valj parameter efter paslag ENT eller CL
e Bladdra framat i parameterlistan . " - . .
. . inch Positionsvéarde i tum (inch)
e Starta matseriel)
e Vaxla presentation vid matseriel) 1 /_1_2 Valj utgangspunkt
e Starta matvardesutmatning ,, PRINT PRINT Langdmatning”
e Radera inmatat varde Blinkar: Indikatorn vantar pa ett ENT tryck
e Nollstall positionsvardet (P80!) for data utmatning
e CL plus MOD: Vélj parameterlista .Vinkelmatning”
e CL plus tal: Vélj parameter Matvardesutmatning med MOD knappen
¢ Ta bort parameterinmatning och SET Blinkar: Indikatorn véntar pa varde
visar parameternummer
; </ =1/> Klassifisering: Matvarde mindre &n undre
e Forteckenstangent PR . .
. . klassificeringsgrans / inom
e Forminsak parametervarde e )
klassificeringsgréans /
- e Decimalpunkt stérre an Svre klassificeringsgrans
* Forstora parametervarde MIN/MAX/  Matserie: Min/ Max / Storsta
DIFF / ACTLY differens (MAX-MIN) / aktuellt méatvarde
Blinkar: Godkann valet eller valj
bort funktion
START" Métserie 10per

1) Bara i driftart

Llangdmatning”.

Blinkar: Indikatorn véntar p& startsignal
for matserie




Leveransonfang ND 281 B
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Langsmatsystem

Till lagesindikatorn ND 281 B kan man ansluta fotoelektriska
ldngd och vinkelméatsystem med sinusformad utgangssignal:
Foretradelsevis for anslutning av. HEIDENHAIN-métgivare
MT.

Vid leverans har HEIDENHAIN stéllt lagesindikatorn i driftsart
,Visning av langdmatning”.

Driftsarten visning av” langdmatning/vinkelméatning” kan ni
andra via nyckeltalet 41 52 63 (se ,driftsart langdmatning/
vinkelmatning”).

P& lagesindikatorns baksida finns tva chassikontakter for
anslutning av matsystemen: X1 fér matsystem med
sinusformig stromsignal med 11pAgg och X2 for sinusformig
spanningssignal med 1Vgg.

Vid leverans har HEIDENHAIN aktiverat
matsystemsingangen X1 for sinusformad strémsignal med
11 UASS'

Via parameter P02 kan man aktivera matsystemsingangen,
beroende pa givartyp (se , driftsparameter”).



Referensmarken

Matgivarna MT ar forsett med ett referensmarke.
Andra langd och - vinkelmatsystem kan ha ett eller flera
referensmarken att foredra ar framforallt de med
.avstandskodade” referensmarken.

Vid ett strémavbrott férloras forhédllandet mellan matgivarens
position och det presenterade positionsvardet. Med hjalp av
langdmatsystemets referensmarken och ldgesindikatorns
REF-automatik kan detta forhallande aterskapas pé ett enkelt
satt.

Vid forflyttning over referensmarket erhélles en signal som
bestdmmer positionen foér referenspunkten. Samtidigt
aterskapar lagesindikatorn férhéllandet mellan matgivarens
position och den sist definierade utgangspunkten.

Vid langdmatsystem med avstandskodade referensmérken ar
en forflyttning pa maximalt 20 mm tillracklig for att
astadkomma detta.vid vinkelméatsystem beroende pa
utférande vid varje 10° eller20°.

Métskala i \Avsténdskodade

langdmatsystem referensmaérken

Referensmarke

Referensmarken i langdmatsystem

Referensmarken



Uppstart ochreferenspunktsoérning

Uppstart, referenspunktssokning

O > 1 Slapalagesindikatorn.
(Brytare péa baksidan).
e | tva sekunder visas

ND 281 B.
e Indikatorn visar ENT ... CcL.
e |jusfaltet REF blinkar.
ENT...CL
\T
Slapareferenspunktsutvarderingen.
ENT e |ndikatorn visar det positionsvarde
som sist sammankopplades med
referensmarkespositionen.
Ljusféltet REF lyser.
Decimalpunkten blinkar.
5, 6 97
— <

Kor over referenspunkten.
Forflytta axeln tills ldgesindikatorn borjar
II rakna och decimalpunkten slutar blinka.

Lagesindikatorn ar nu driftsklar.

For automatiseringsapplikationer kan referenspunkts-
sokningen och presentationen av ENT ... CL véljas via
parameter P82.

REF-drift

D& man har passerat referensmarkena befinner sig
ldgesindikatorn i REF-drift: d& sparas automatiskt det sist
definierade forhallandet mellan métgivarens position och det
presenterade matvardet dven efter stromavbrott.

1) Tryck pa knappen CL om referenspunktssékning inte
Onskas. D& forloras forhallandet mellan maétgivarens
position och det presenterade matvardet vid stromavbrott.



Ange utgangspunkt

Vid instéllning av utgdngspunkt tilldelar man en bekant
givarposition ett lampligt matvarde. Med lagesindikatorer i
serien ND 200 kan tva, av varandra oberoende,
utgangspunkter definieras.
Man kan stalla in utgdngspunkten genom:
e Inmatning av ett siffervarde eller
e Overfoéring av ett varde fran en driftparameter

(se P79, P80) eller
e En extern signal

-

Vilj utgangspunkt 1 eller 2 .

Mata in siffervardet, te x 5.
SET blinkar

Bekraftainmatatsiffervarde

B «& (5

Véxling mellan de bada utgangspunkterna kan gdras nar som
helst. Anvand utgadngspunkt 2 néar exempelvis kedjematt
onskas .

Utan instélining av utgadngspunkt: forhallandet mellan position och
maétvarde ar obekant

z A

20 —+
15 -
10 -
5_| !
(]

Position Z och matvérde efter installning av utgdngspunkt

Ange utgangspunkt
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Minimum/Maximumutvarderingformatserie)

Efter att en métserie har startats dverfor lagesindikatorn det
forsta matvardet till minnet foér max- och minvarde. Varje 0,55
ms jamfor indikatorn det aktuella matvardet med innehéllet i
detta minne: den lagrar ett nytt matvarde om det ar storre
eller mindre an det tidigare lagrade maximala eller minimala
vardet. Samtidigt beréknar och lagrar indikatorn differensen
DIFF mellan det aktuella MIN- och MAX-vérdet.

Visning Betydelse

MAX

DIFF

7, 7

<
L ]

Matserie: MIN, MAX och DIFF pa en ojamn yta

MIN Min-varde fér méatserien
MAX Max-varde fér matserien
DIFF Differens MAX — MIN
ACTL Aktuellt matvarde

Starta matserie och valj presentation

Man kan starta matserie samt valja typ av presentation via
knappen MOD - vilket beskrivs pé& nédsta sida — eller via
Signalingang pa D- sub anslutning EXT (se ,signalingang -/
signalutgang (X41)").

Vid start av en matserie nollstélls det interna MIN/MAX/DIFF-
minnet..

1) Bara i driftsart ,,langdmatning”.

2e = Tvax ~ "
e = DIFF
2

Exempel: Métserie for bestdmmande av exentricitet e




Startamatserie

-

o
=B
gé”

MAX

Viljpresentationfor matserie.

Onskat ljusfalt blinkar, t.ex. MAX.

Bekraftavalet.

Vaxla presentation mellan MIN, MAX, DIFF och ACTL

Om signalingangen for extern styrning av

@5 matserie ar aktiv (pin 6 pa D-Sub-anslutningen
EXT), kan man inte vaxla presentation pa det
satt som beskrivs har!

Alternativt kan presentation dven véljas via driftparameter
P21 (se , Driftparametrar”).

= T
E 1
® —

<
o
O

... tills ljusféltet START blinkar.

n
=
g
P}
=

m
p=
=

Startamatserie.

Forviljljusfalt

Med knappen MOD startar man matserien, véljer

presentation och valjer dnskad presentation med hjalp av

ljusfalten.

Med driftparameter P86 bestammer man vilket ljusfalt som
forst skall visas efter det att man trycker pa knappen MOD.

Hpprepe Viljny presentation.
MOD Onskat ljusfalt blinkar, t.ex. MIN.
MIN
T
ENT Bekraftainmatningen.

Lagesindikatorn visar nu det minsta vardet som erhallits
under den |6pande matserien.

e

formatser

ing

tvarder

imumu

inimum/Max

11



Startany matserie

s Valj START-faltet.
Ljusféltet START blinkar.
START
v
END Startany matserie.
Avslutamatserie
uppropa Vilj aktuellt ljusfalt (MIN, ACTL, MAX,

DIFF).
Ljusféltet som sist lyste, blinkar nu.

Avsluta matserie.

=K

eller

" Valj START-falt.
MOD ljusfaltet START blinkar.

Avslutamatserie.

) 3
By
H




Klassificering

Vid klassificering jamfor lagesindikatorn det presenterade
maétvardet med en Ovre respektive en undre
.Klassificeringsgrans”. Med driftparameter P17 véaxlar man
mellan pa och avslagen klassificeringsfunktion.

Ange klassificeringsgranser

Klassificeringsgrdnserna anges i driftparameter P18 och P19
(se , Driftparametrar”).

Klassifiseringssignal

Ljusféltet och signalutgangar pa D-Sub-anslutningen EXT
(X41) indikerar klassificeringen av matvardet.

Visning  Betydelse

Teil 1

= Matvéarde ligger inom klassificeringsgranserna

TN
[y A e )

Teil 2 @-- -

< Matvéarde mindre an undre klassificerings -
gransen
> Matvarde storredn ovre klassificeringsgransen

Driftsparametrar for klassificering

P17 KLASS.  Klassificering PA/AV

P18 U.KLASS. Undre klassificeringsgréns

Efterarbetas

T T o
[

e I o e

Teil 3 OE]@ o em =

P19 &.KLASS. Ovre klassificeringsgrans

Ej godkand

Undre klassificeringsgréans

Exempel: Ovre klassificeringsgrans = 26,02 mm

26,00 mm

ificering

Klass

13



Matvardesutmatning

Teknisk information om datasnittet
@7 V.24/RS-232-C (X31), information om

dataformat o.s.v. aterfinns i avsnittet

Datasnitt V.24/RS-232-C (X31)".

Via datasnittet V.24/RS-232-C (X31) kan méatvarden matas ut
till exempelvis en skrivare eller en PC.

For att starta en utmatning av ett méatvéarde finns féljande tre
mojligheter:

» |driftsart, langdmétning”:
Tryck pa knappen MOD, tills ljusfaltet PRINT blinkar
och starta utmatningen av matvardet med knappen
ENT.
| driftsart,, vinkelmatning”:
Tryck pa knappen MOD,(denna méjlighet kan sparras med
driftparameter 86).
eller

» Skicka kommandot STX (Ctrl B) via ingdngen RXD
pé datasnittet V.24/RS-232-C (X31). .
eller

» Skicka en signal for matvardesutmatning (impuls eller
kontakt) pa D-Sub-anslutningen EXT (X41).

En skrivare eller en PC kan anslutas till datasnittet V.24/RS-232-C
(X31)




Stoppa presentationen

Presentationen av méatvardet kan frysas med ett lagrings-
kommando under en godtycklig tid. Den interna raknaren
|6per dock vidare. Parameter P23 paverkar driftart

. Presentation stopp” och erbjuder tre maojligheter:

e Medlopande presentation, inget stopp av presentationen
— det presenterade vardet motsvarar matvardet.

e Stoppad presentation — innebér att presentationen ar
stoppad; varje ny lagringssignal aktualiserar
presentationen med ett nytt matvarde — presentationen
|6per inte vidare kontinuerligt.

e Stoppad/medlopande presentation-innebaratt
presentationen ar fryst sa lange lagringssignalen finns;
efter signalen visas det aktuella matvardet ater
kontinuerligt

© 0 e 2 Q & 8

.. -
POSlthn I I | L1 1 1 1 1 1 | ] L 1 1 1 1 1 | L4 1 1 1 1 L1
Lagrings- |
signal
Stoppad £938838888838388888FIIIIIIIIIIIIIIIZIRSS

IYISIIIIIISIIISS
A 55588588885858353385855555555555555888838

presentation OO0 0000000080000 00000O000O0O00O006 oo o
S 2888358588 E SR 085888888

.. S-o@ISIIISISLIL LD
medidpande S S5883535358822355885855555558888806983833
presentation [eleReR-E-ReReReReReR-NeleiN_-I_-NellecloclNolNolNelNoll- I -NellocNelNoNol - - oo o)

Stoppapresentation

15



Felmeddelanden

16

Felmeddelanden

Visning

Orsak och resultat

Visning Orsak och resultat

V.24 GESCHW.

Tva kommandon for matvardes-
utmatning kommer for snabbt
efter varandra.l)

SIGNAL Matsystemssignal for liten
tex. smuts i méatsystemet)?)
DSR FEHLT Den anslutna utrustningen
sénder ingen DSR-signal.!)
FEHL. REF. Det i parameter P43 definierade

referensmattsavstandet stammer
inte med det angivna
referenspunktsavstander.1)

FORMAT. FEHL.

Dataformat, baudrate osv.
stammer inte 6verens.!)

FREQUENZ Ingéngsfrekvensen for hog for
matsystemsingangen (t.ex. fér hég
forflyttnings hastighet)

SPEICHER F. Felprovsumma: Utgéngspunkt,

driftsparameter och korrektur-
varde for olinjar axelfels -
korrektur testas.

Vid dterkommmande fel kontakta er
HEIDENHAIN representant!

1) Dessa fel &r viktigafor den anslutna utrustningen.
Felsignalen p& (Pin 19) i D-sub anslutningen EXT &r aktiv.

FEHL. EMPFG. Fel mottagna fran parame-
ter - och korrekturvérdeslistan.

Ytterligare felindikationer
Nar ,UEBERLAUF" visas , & matvardet for stort eller for litet:
» Stall in en ny utgédngspunkt.
eller
» Kor tillbaka.

Omallaklassificeringssignaler lyser, arden 6vre
klassificeringsgrénsen mindre &n den undre:
» Andra pa driftparameter P18 och/eller P19.

Raderafelmeddelande

Néar felorsaken har atgérdats kan ett felmeddelande
aterstallas:
» Radera felmeddelandet med knappen CL.



Lagesindikatorns baksida

Anslutningarna X1, X2, X31 och X41 " 6verens-
stammer med direktiven for elektrisk separation

enligt” enligt EN 50 178!

Matsystemsingang X1

HEIDENHAIN-chassikontakt 9-polig
Ingangssignal U 11 pAgg
Maximal langd pa anslutningskabel 30m
Maximal ingangsfrekvens 100 kHz
Matsystemsingang X2

HEIDENHAIN-chassikontakt 12-polig
Ingangssignal 1Vsg
Maximal langd pa anslutningskabel 60 m
Maximal ingangsfrekvens 500 kHz

Lagesindikatornsbaksida, tillbehor

17



Lagesindikatornsbaksida, tillbehor

Lagesindikatornabaksida
Datasnittstalle D-sub anslutning

Anslutningarna X1, X2, X31 ochX41 dverens-
stammer med direktiven for elektrisk separation
enligt” enligt EN 50 178! EN 50 178!

X41 (EXT)

l:| [ ] X31(V24/RS-232-C)
s

Datansnittstélle V.24/RS-232-C (X31) LO0=2400/502 60 2|8 X1

= = V% ?V ‘%

25-polig D-sub anslutning (hona) = © @ @
= | NG N Y/

AN AN (O

Signalingang/signalutgang EXT (X41) =

25-polig D-sub anslutning (hane)

Brytare  Jordningsanslutning Ingang X1foren

HEIDENHAIN
Tillbehor métgivare 11 pAgs
A Ingang X2foren
Kontaktanslutningar HEIDENHAIN-

Kontakt (hona) 25-polig for D-subanslutning X41 matgivare 1Vss

Id.-Nr. 249 154-2Y
Kontakt (hane) 25-polig for D-subanslutning X31

Id.-Nr. 245 739-2Y
Dataéverforingskabel 3 m, 25-polig for D-subanslutning

Komplett X31, 1d.-Nr. 274 545-01




Uppstiéllning och infastning

ND 281 kan fastas med M4-skruvar i botten (se figuren till
hoger).

Lagesindikatorn ND 281 kan aven staplas. Sjalvhaftande
fotter (medlevererade) forhindrar de staplade
lagesindikatorerna fran att glida.

172 £0.2

6.77 +.008"

140+ 0.2
5.51 +.008"

Positioner for ND:ns fasthal

J 7

J

Alternativ vid stapling av ldgesindikatorn

Uppstallning ochinfastning

19



Natanslutning

Natanslutning

Lagesindikatorn ND 281 B har en Euro anpassad chassi
anslutning pa baksidan fér en kabel med Euro-kontakt
(Natkabeln ingar i leveransen).

Minsta tvarsnittfér natanslutningskabeln 0,75 mm?

Spanningsforsorjning:
100 V~ till 240 V~ (= 15 % till+ 10 %)
50 Hz till60 Hz (+ 2 Hz)

Néatvéljare behdvs inte.

VAN
AN

(&

20

Elektriskfara!

Innan lagesindikatorn &ppnas skall natanslutningen
kopplas ur! Skyddsledare erfordras!

Det far inte vara avbrott i skyddsledaren!

Fara for interna komponenter!

In- och urkoppling av kontakter far bara utféras nar
utrustningen éar franslagen!

Anvand endast originalsakringar vid byte!

For att oka stortaligheten kan jordanslutningen pa
ldgesindikatorns baksida anslutas till exempelvis
maskinens centrala jordpunkt! (minsta kabelarea
6 mm?2)



Driftsartlangdmatning/vinkelmaétning

Driftsarterna langdmatning/vinkelmatning kan
man valja genom att ange nyckeltalet 41 52 63 :

» Valj anvandarparametern P00 CODE
(se ,driftsparametrar”).

» Mata in nyckeltalet 41 52 63 .
» Bekrafta inmatningen med ENT tangenten.

» Vilj sedan med tangenten ,,." eller ,-" driftsarten
ND-LANGD eller ND-VINKEL.

» Bekrafta inmatningen med ENT tangenten.
» Matvardesvisningen stélls om efter en reset.

» Se vidare ,Uppstart och referenspunktssdkning”.

Driftartlangdmatning/vinkelmatning

21



Driftsparametrar

22

Driftsparametrar

Med driftparametrarna definierar man hur lagesindikatorn
skall fungera samt hur méatsystemssignalerna skall
utvarderas.

Driftparametrarna kannetecknas av:

e bokstaven P,
e ett tvastalligt parameternummer,
e en forkortning.

Exempel: P01 TUM

Grundinstallningarnavid leveransav driftparametrarna
har markerats med fet text i parameterlistan (se drift-
parameterlista).

Parametrarna ar uppdelade i ,,anvdandarparametrar” och
.skyddade driftparametrar”, de senare ar bara tillgangliga
efter att ett kodnummer har angivits.

Anvandarparametrar

Anvandarparametrar ar driftparametrar som man kan férandra
utan att ange ett kodnummer:

P00 bis P30, P50, P51, P79, P86, P98

Anvandarparametrarnas betydelse aterfinns i
driftparameterlistan (se driftparameterlistan).

Kallaupp anvandarparametrar...

...efter strémpaslag

Salange indikatorn

presenterar ENT... CL: Visa den fdrsta anvéndarparametern.

MOD

... under drift

Samtidigt:

Forsta anvandarparametern visas

Viljforsta parameterndirekt

Samtidigt:

Tryck samtidigt p& knappen CL och den
forsta siffran i parameternumret, t.ex. 1.

Tryck pa den andra siffran i
parameternumret, t.ex. 9.
Indikatorn presenterar den valda
anvandarparametern.

.
9




Kodnummer for att andra de skyddade driftsparametrarna Funktionervid andring av driftsparametrar

Funktion

o)
3
)
T
°

Innan de skyddade driftparametrarna kan forandras maste

man ange kodnummer 95 148: Bladdra framét MOD

. i parameterlistan
» Valj anvandarparametern P00 CODE. P

» Mata in kodnummret 9 51 48 . Bladdra bakat
» Konfirmera med ENT tangenten. i parameterlistan

T Minska parametervardet
Lagesindikatorn presenterar parameter P30.

Genom ,bladdring” i driftparameterlistan kan man efter

Driftsparametrar

inmatning av kodnummer presentera — och om sa énskas Oka parametervardet
andra — alla skyddade driftparametrar. Naturligtvis kan aven

anvandarparametrarna visas och dndras efter inmatning av

Korrigera inmatat varde och
kodnummer.

presentera parameterbeteckning

Bekrafta andring/inmatning,

BEERDE

Efter det att man har matat in kodnummer forblir lamna driftparameterlistan
de skyddade driftparametrarna tillgangliga tills
lagesindikatorn stangs av.

Lagesindikatorn lagrar en éandrad parameter da man:

e |amnar driftparameterlistan
eller
e Dbladdrar framat eller bakat efter dndringen..



Driftparameterlista
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Driftsparameterlista

Parameter Instéllning / Funktion Parameter Instéllning / Funktion
P00 CODE Kodnummer matas in: P11 M.FAKT. Mattfaktorl
95148: For att andra de skyddade Mattfaktor av MATTF.AV
driftparametrarna . . . .
S R _— Mattfak MATTF . PA
41 52 63: Valj driftsart langdmatning/ attfaktor pa
vinkelmatning P12 M.FAKT. Mattfaktor1
10 52 96: Olinjar axelfelskorrektur Mata in vardet
24 65 84: Sparra tangenter 0.100000 < P12 < 9.999999
66 55 44: Visa mjukvaruversion Grundinstallining:  1.000000
24 65 825 Rest végs V|sn‘|ng . P17 KLASS Klassificering
48 61 53: In- och utmatning frah Klassificering PA KLASS. PA
parameter- och korrekturvardeslistan
- Klassificering AV KLASS. AV
P01 Matsystem1) —
Visning i mm MM P18 U.KLASS. Undre gréans vid klassificering
Visning i tum INCH P19 0.KLASS. Ovre gréans vid klassificering
P02 X1/X2 Vilj matsystemsingang P21 M.REIHE Matserievisning 1
Signal pa X1 11 pAss AUS MIN MAX ACTL DIFF
Signal pa X2 1 VSS
P08 VISNING. Visningssatt2)
Decimalgrad DEC. GRAD

Grad,Minut,Sekund GRAD.MIN.SEK.

P09 VINKEL

Vinkel-visning?)

+/- 180° +/- 180 GRD.
4/~ 0andlig
360° 360 GRD.

1) Bara i driftsart, Ldngdmatning”.

2) Bara i driftsart, Vinkelmatning”.



Parameter Instéllning / Funktion Parameter Instéllning / Funktion
P23 VISN. Visningsstopp vid matvardesutmatning P37 ZAEHL. Raknesteg?)
medlépande presentation, inget stopp; 0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 RAKNSTG. 0-1
presentationen motsvarar det aktuella 0-2-4-6-8 RAKNSTG. 0-2
vardet VISN. AKTL.
Stoppad presentation; stopp tills ndsta 0-5 RAKNSTG. 0-5
métvéardesutmatning VISN. HALL P38 KOMMA Decimalkommas3)
. . 1/2 4
Stoppad/medlépande presentation; Stopp (ti{l 8/\?ic§ tu/rr?v/isanin )
vid paverkad impuls/kontakt for matvardes-- 9
utmatning VISN. STOPP P40 KORR. Matsystemskorrekturingen
= I korrektur vald KORR. AV
P30 RIKTIN. Rakneriktning
Positiv rékneriktning vid positiv Vid langdmaétning uppdelat pa 64
forflyttnin RAKNR. POS brytpunkter
yttning . Vid vinkelmétsystem till 72 brytpunkter
Negativ rékneriktning vid positiv for - (avstand b5 grader) KORR. ABS
flyttning RAKNR . NEG Linjar korrektur KORR. LINT
P31 S.-PER. Signalperiod 1i matsystem
0,000 000 01 < P31 < 99 999.9999
Grundinstélining: 10 pm
P33 RSTG. Raknesteg"
0-1-2-3-4-5-6-7-8-9 RAKNSTG. 0-1
0-2-4-6-8 RAKNSTG. 0-2
0-5 RAKNSTG. 0-5
P36 SP/U Signalperioder per varv2)

1 < P36 < 999 999
grundinstalining: 36 000

1) Bara i driftsart ,langdmaétning”.
2) Bara i driftsart,, vinkelmétning”.
3) Beroende pa signalpeiod (P31) och matsystem (P0O1)

Driftparameterlista
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Parameter Installning / Funktion Parameter Installning / Funktion
P41 L.KORR. Linjarfelkompensation? -99999,9 < P43 REF Referensmarken
P41 < +99999,9 [um/m] Ett referensmarke ETT.REF.M.
Grundinstalining: 0 Avstandskodade med 500 ¢ SP
Exempel: Berdakning av inmatningsvarde for P41 (SP: Signalperiod) 500 SP
Presenterad maétlangd ...................... L, = 620,000 mm Avstandskodade med 1000 ® SP
Verklig langd [bestams exempelvis (tex for HEIDENHAINLS ..C) 1000 sP
med kontrollméatsystem
VM 101 fran HEIDENHAIN) ............... L, = 619,877 mm Avstandskodade med 2000 ¢ SP 2000 SP
Langddifferens ..., AL=L;-L,=-123pum Avstandskodade med 5000  SP 5000 SP
Kompenseringsfaktor k (= P41): = N .
P44 REF Referensmarksutvardering
K=AL/Lg=-123ym/0,62m....... k = - 198,4 [pm/m] Referenmarksutvardering REF. PA
P42 GLAPP Glappkompensation 1)
Inmatningsvidd (mm):  +9.999 till -9.999 Ingen referenspunkts-
utvardering REF. AV
Grundinstéllning: 0.000 - - -
- ingen glappkompensation P45 ALARM Matsy#emsove_rvakmng
) o L Ingen &vervakning ALARM AV
Vid en riktningsférédndring kan ett spel
mellan bord och pulsgivare upptrada, ett s& Frekvens FREKV
kallat glapp. Nedsmutsning SMUTS .
Positivt glapp: Pulsgivaren ger for manga :
pulser, bordet flyttas for kort (positiv Nedsmutsning + frekvens FRK . SMUTS
vardesinmatning ). P50 V.24 Baud-Rate

Negativt glapp: Pulsgivaren ger for fa pulser,
bordet flyttas for l&ngt (negativ
vardesinmatning ).

110 / 150 / 300 / 600 / 1200 /
2 400 / 4 800 / 9 600 / 19 200 /
38 400 Baud

1) Bara vid driftsart "langdmétning”.



Parameter Installning / Funktion Parameter Installning / Funktion
P51 V.24 Extra radmatning vid P86 MOD | driftsart, langdmatning”
datautmatning TOMR. 1 Forsta ljusfalt efter
0< P51 <99 tryckning pa MOD
Grundinstallning: 1 START PRINT
P62 Al Signalgrans 1 MIN ACTL MAX DIFF
. - | driftsart,, vinkelméatning”
P63 A2 Signalgrans 2 ”
gnalg PRINT via MOD spérrad SKICKA AV
P79 SETZEN Varde for utgangspunkt X -
Inmatning av siffervarde for instéllning PR,!NT via MOD e .
av utgangspunkt via signalingang eller sparrad SKICKA PA
med knappen ENT P98 LAND Sprak
P80 ENT-CL Instéllning av varde 'éyskal c SPR’?‘K DE
Ej noll-/instélla med F”gei a SPRAK EN
CL/ENT CL-ENT AV ranska SPRAK R
Italieska SPRAK IT
Nolla med CL Hollandska SPRAK NL
instéll ej med ENT CL...... PA Spanska SPRAK ES
Nolla med CL och install Danska SPRAK DA
med ENT vardet fran P79 CL-ENT PA Svenska SPRAK SV
- Finska SPRAK FI
P82 ANZ.EIN Meddelande efter paslag ) Tjeckiska SPRAK CS
ENT. . .CL-meddelande ENT..CL PA Polska SPRAK PL
Inget meddelande ENT. .CL AV Ungerska SPRAK HU
Portugisiska SPRAK PT
P85 EXT.REF  Extern REF
REF ansluts via D-sub
EXT EXT.REF PA
Ingen REF via
D-sub anslutning EXT EXT.REF AV

Driftparameterlista
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Langdmatsystem

Lagesindikatorn ND 281 B ar framst avsedd for att ansluta
fotoelektriska matsystem med 11 pAgs eller 1 Vgg —
utsignaler.

Réknesteg vid langdmatsystem

Den presenterade uppldsningen ar avhangig av
matsystemetssignalperiod ochuppdelningen av
matsystemssignalen.

e Signalperiod (P31)
® Rankesteg(P33)
e Antal decimaler (P38)

Exempel

Langdmatsystem med signalperiod 10 um
Onskat uppldsning .................. 0,000 5 mm
Signalperiod (P31) ... 10
Raknesteg (P33) ......oovvevieiiiil. 5

Antal decimaler (P38)............... 4

Tabellerna pa denna och nésta sida kan anvandas som hjélp
vid val av parameterinstéllning.



Parameterinstéllning fér HEIDENHAIN-langdmétsystem 11 pAss

Typ Referens- | Millimeter Tum
8 marken Upplésning Uppléshnin
e o g o
- imm : = i tum . =
5 o |E e |E
g, £ 5 o = © § o T ©
83 =2 |8F =2 |3F
P 31 P 43 P33 |P38 P33 |P38
CT 2 ett 0,0005 5 4 0,00002 2 5
MT xx01 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 401A/401R ett 0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
endast for LIP 401
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 103/103C 4 ett /5000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 401/401C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 101/101C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 501/501C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
LIP 101 ett 0,00005 5 5 0,000002 2 6
endast for LIP 101
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
MT xx 10 ett 0,0005 5 4 0,00002 2 5
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LS 303/303C 20 ett /1000 0,01 1 2 0,0005 5 4
LS 603/603C 0,005 5 3 0,0002 2 4

Langdmatsystem
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Parameterinstallning for HEIDENHAIN-langdmatsystem 11

pA, (fortsattning)

Typ Referens - | Millimeter Tum
-g marken 7] 16 - U 16 -
.2 pplésning pplésning
E’_ imm o D @ itum o = o
E ' EE ' EE
5 E 28 |8E 22 |85
(7 i % (08 % (ol
P 31 P 43 P 33 P 38 P 33 P 38
LS 106/106C 20 ett /1000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 406/406C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LS 706/706C
ST 1201 -
LB 302/302C 40 ett /2000 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 10x/10xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
endast for LB 302
0,0002 2 4 0,000001 1 5
0,0001 1 4 0,0000005 5 6
LB 301/301C 100 [ett/1000 | 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
LIM 501 10240 | ett 0,1 1 1 0,005 5 3
0,01 1 2 0,0005 5 4
0,05 5 2 0,002 2 3




Parameterinstéllning fér HEIDENHAIN-lAngdmétsystem 1 Vss

Typ Referens- | Millimeter Tum
° marken e — p——
o Upplésning Upplésning
g i mm . 2 o |itum . % o
B> £% |88 £% |88
P 31 P 43 P33 |P38 P33 |P38
LIP 382 0,128 | - 0,000002 2 6 0,0000001 1 7
0,000001 1 6 0,00000005 | 5 8
MT xx81 2 ett 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIP 481A/481R 0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
0,00005 5 5 0,000002 2 6
Endast forLIP 481 X
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
0,000005 5 6 0,0000002 |2 7
LF 183/183C 4 ett /5000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LF 481/481C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
LIF 181/181C 0,0002 2 4 0,00001 1 5
LIP 581/581C 0,0001 1 4 0,000005 5 6
VM 182 - 0,00005 5 5 0,000002 2 6
Endast forVM 182
0,00002 2 5 0,000001 1 6
0,00001 1 5 0,0000005 |5 7
LS 186/186C 20 ett /1000 0,001 1 3 0,00005 5 5
LS 486/486C 0,0005 5 4 0,00002 2 5
ST 1281 -

Langdmatsystem
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Parameterinstéllning fér HEIDENHAIN-ldngdmatsystem 1 Vgs (fortsattning)

Typ Referens- | illimeter Tum
'g marken U — ——
=] pplésning Upplésning
] imm - itum -
2— 1 © © 1 C ©
o) . =
iy £% |88 =% |88
P31 |P43 P33 |P38 P33 | P38
LB 382/382C 40 ett /2000 0,005 5 3 0,0002 2 4
LIDA 18x/18xC 0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5
0,0005 5 4 0,00002 2 5
endast forLB 382
0,0002 2 4 0,00001 1 5
0,0001 1 4 0,000005 5 6
LB 381/381C 100 ett /1000 0,005 5 3 0,0002 2 4
0,002 2 3 0,0001 1 4
0,001 1 3 0,00005 5 5




Parameterinstéllning for HEIDENHAIN-vinkelmétsystem 11 pAgs/ 1 Vss

Typ Referen- Upplos- :
marken ning , - .
1o b EE
S22 =2 | $E
R4 c% ol
P36 P43 P37 P38
ROD 450 / 3 600 ett enkel 0,01° 1
ROD 456 /ROD 486 0,005° 5 3
/ ROD 1080 0,001° 1 3
ROD 250 C /ROD 280 C 9 000 avst.k. 500 0,005° 5 3
RON 255 C /RON 285 C 0,001° 1 3
ROD 250 C /ROD 280 C 18 000 | avst.k. 1 000 0,001° 1 3
ROD 255 C /RON 285 C 0,0005° 5 4
ROD 700 C /ROD 780 C 0,0001° 1 4
RON 705C /RON 785C
RON 706 C /RON 786 C
RON9O5 / 36 000 | ett enkel 0,0001° 1 4
ROD 800 C /ROD 880 C 36 000 | avst.k. 1 000 0,0001° 1

ROD 806 C / ROD 886 C

Decimalgrad i Grad, Minut, Sekund omrakning
1 Grad (1°) = 60 Minuter (60'); 1 Minut (1') = 60 Sekunder (60")

1 Sekund (1") = 0,000278°

Vinkelmatsystem
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Olinjar axelfelskorrektur

RH_% Néar man vill arbeta med olinlar axelfelskorrektur sa

maste man:

e Funktionen olinjar axelfelskorrektur
aktiveras via driftsparameter 40 (se
.driftsparametrar”)

e Efter paslag av lagesindikatorn skall
referenspunkterna passeras!

e Mata in korrekturvardestabellen

Genom konstruktionen av en maskinkan kan ett olinjart
axelfel upptréda (te x tippning,stigningsfel osv.). Ett sadant
olinjart axelfel kan méatas upp med ett jdmférande matsystem
(te x HEIDENHAIN VM 101 )

| driftsart,,langdmatning”

Man kan framstalla en korrekturvardestabell med 64
brytpunkter.

| driftsart ,,vinkelméatning”

Man kan framstalla en korrekturvardestabell med 64
brytpunkter.(Punktavstand: 5 grader).

Man véljer korrekturvardestabellen via parameter POO CODE
och matar in kodnummret 10 52 96 (se driftsparametrar).

For attframstalla en korrekturvardestabell

For att framstélla en korrekturvardestabell (t ex med en VM
101 ) maste ni efter att valt korrekturvardestabelle aktivera
REF visning med ,-" tangenten.

Bokstaven ,,R" i vanstra delen av displayen lyser, visar att det
presenterade vardet relateras till referenspunkten . Nar ,,R”
blinkar, méste ni kéra éver referenspunkten

Inmatningikorrekturvéardestabellen

e Utgangspunkt?:
Det ar den punkt fran vilken kompensationen skall
borja. Denna punkt indikerar det absoluta avstandet fran
referenspunkten.

@5 Andra inte positionen efter uppmatning av axelns
fel och innan kompensationstabellen matats in !

e Avstadnd mellan brytpunkter 1:
Avstandet mellan brytpunkterna fas via nedanstarnde
Formel:
Avstand= 2 x [um], varvid exponenenten x varde
matas in i korrektuvardestabellen.
Min inmatningsvardet: 6 (= 0,064 mm)
Max inmatningsvardet: 20 (= 1048,576 mm)
Exempel :900 mm forflyttning med 15 brytpunkter
==> 60,000 mm avstand
nasta andrapotens: 2'° = 65,536 mm (se
. Tabell for bestdmning av punktavstand”)
Inmatningsvérde i tabellen: 16

e Korrekturvarde:
Mata in det uppmétta korrekturvédrdet i mm pé den visade
korrekturpunkten.
Korrekturpunkten 0 har alltid vardet 0 och kan
inte andras.

1) Bara i driftart ,, langdmatning”



Tabell for att faststalla punktavstand

Exponent Punktavstand
imm itum

6 .064 .0023"
7 128 .0050"
8 .256 .0100"
9 512 .0200"
10 1.024 .0403"
11 2.048 .0806"
12 4.016 .1681"
13 8.192 .3225"
14 16.384 .6450"
15 32.768 1.290"
16 65.536 2.580"
17 131.072 5.160"
18 262.144 10.32"
19 524.288 20.64"
20 1048.576 41.25"

Olinjar axelfelskorrektur
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Ifelskorrektur

injar axe

ol

Vialjkompensationsvardestabell, matain axelfel

D 4
h Vélj driftsparameter (
CL [l ) P | KOR. NR. 01 )
~ Det aktuella korrekturvardet matas in
n-n te x . 0.01 mm. Genom tva tryck pa
£/, Valj parameter POO KOD 2% MOD véljs KOR. NR. 02 . (| falten POS.
NR. 02 kan inga varden matas in).
N
:POO CODE ] ) g
n Mat in nyckeltal 10 52 96 , konfirmera | KOR. NR. 02 )
med ENT . m- n Mat in alla ytterligare korrekturpunkter.
n n END Nar ni vill komma till en speciell punkt,
2 x [T trycker ni pa CL och samtidigt den
) 4 . Onskade korrekturpunktens nummer.
(UTGPKT . (visas under ca tva sekunder) 1) )
Mata in aktuell position for den axel som hhf
m skall korrigeras (t ex 27 mm). Vélj nésta Avsluta inmatningen
inmatningsfalt med MOD

N

P
| PKTAVST. 1)

Mata in avstdndet mellan kompen-
0] :

sationspunkterna pa den axel som skall

4 x korrigeras , tex. 2'% pm (=1,024 mm).
Genom fyra tryck pa MOD valjs KOR. NR.

01 . (I faltet POS. NR. 00, KOR. NR. 00

och POS. NR. 01 kan inget vérde

matas in .)

1) Bara i driftart ,,langdmétning”




Radera en kompensationsvardestabell

och
samtidigt

Valj driftsparameter.

.

Valj parameter POO CODE

4

P
P00 CODE

Mata in nyckeltalet 10 52 96 och
konfirmera med ENT

Valj funktioner, radera”.

Konfirmera med ENT, eller avbryt
med CL.

Lamna driftsart kompensationstabell

Ifelskorrektur

injar axe

ol
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EXT (X41)

ignalutgangar

/s

ingangar

Signal
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Signalingangar/signalutgangar EXT (X41)

N\

w

Faraforinternakomponenter!

Den externa stromkretsens spanning maste
overensstamma med direktiven for elektrisk
separation enligt EN50178

Induktiva laster skall anslutas med en diod
parallellt med den induktiva lasten!

Anvand endast skarmad kabel!
Anslut skarmen till kontaktens holje!

Utgangar pa D-Sub-anslutning EXT (X41)

Pin Funktion

14 Det presenterade matvardet ar noll
15 Matvarde > signalgrans A1 (P62)

16 Matvarde > signalgrans A2 (P63)

17 Métvarde < klassificeringsgréans (P18)
18 Matvarde > klassificeringsgrans (P19)
19 Fel (se ,Felmeddelanden”)

1) Bara i driftart ,,l&ngdmatning”

Ingangar pa D-Sub-anslutning EXT (X41)

Pin

Funktion

—_

.10

oV

Nolla matvarde, radera felmeddelande

Installning av matvarde till varde fran P79

Ignorera referensmarkessignal

Starta matserie!)

Ext. val av presentationsvarde vid matseriel)

Visa matseriens minimum 1

Visa matseriens maximum 1)

OO | N B|W|N

Visa differens MAX — MINT)

N
N

Impuls: utmatning av matvarde

N
w

Kontakt: utmatning av matvarde

N
o1

Stang av eller aktivera REF-drift
(aktuellt REF-tillstand &ndras)

12,13, 24

Ej anvéand

11, 20, 21

Fri

Specialfall: visa aktuellt matvarde ACTL

Om man vill visa det aktuella matvardet ACTL vid en
maétserie, galler foljande for ingdngarna 7, 8 och 9:
Antingen skall ingen eller fler &n en av dessa ingangar vara

aktiva.



Ingangar

Ingangssignal

Utgangar

Utgangssignal

Intern ,, Pull-up”-resistor 1 kQ, aktiv Low

. Open-Collector”-utgangar, aktiv Low

Triggning genom kontaktslutning till 0 V eller lag niva fran

Fordrojning till signalutgang: t, < 30 ms

TTL-komponent

Fordréjning for Nollning/Instélining: t, < 2 ms

Minsta impulslangd for alla signaler: t, = 30 ms

Signalnivaféringangar

Tillstand Niva
High +39V<U<+15V
Low -05V<U<+09V; I<6mA

Signalens varaktighet vid nollgenomgang, signalgréans A1, A2:

tg =2 180 ms

Signalnivafoérutgangarna

Tillstand Niva
High U<+32V; | <10pA
Low U<+04V: 1 <100 mA

EO—o-\o—

oV O

E O——F—F

_I r tmin =30 ms
Lhin

ov O

-«

1 <100 mA

+UBS32V

EXT (X41)

ignalutgangar

/s

ingangar

Signal
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EXT (X41)

ignalutgangar

/s

ingangar

Signal

40

Nollning/instéllning av presentation

Man kan nollstélla det presenterade matvardet med hjélp av
en extern signal (Pin 2) alt. instélla matvardet till ett varde
som har lagrats i parameter P79 (Pin 3).

Stang av eller aktivera REF-drift

Via driftparameter P85 kan man aktivera ingangen (Pin 25),
med vilken man kan aktivera REF-drift externt vid
strompaslag eller efter ett stromavbrott. En ny signal
aterstaller REF-drift till inaktiv (vaxlingsfunktion).

Ignorerareferensmarkessignal

Vid aktiverad ingang (Pin 4) ignorerar lagesindikatorn alla
referenspunktssignaler. En typisk anvandning for langd -
matning via pulsgivare och skruv ; da anvands en nockbrytare
som sarskiljare for ett bestdamt referensmarke.

Extert val MIN/MAX 1)
Startamaétserie
Vaxla presentationen mellan MIN/MAX/DIFF/ACTL

Man kan aktivera driftart Minimum-/Maximum-utvardering vid
matserier externt (Pin 6, lag signal maste vara kontinuerlig).
Driftparameter P21 eller den via knappen MOD valda
installning &r da overksam. Vaxling av presentationen mellan
MIN/MAX/DIFF/ACTL (Pin 7, 8, 9, lag signal maste vara
kontinuerlig) och START (Pin 5, impuls) av en matserie sker
uteslutande via de externa signalingangarna.

1) Bara i driftsart ,,ldngdmaétning”.



Matvarde signalgrans

Nér den via parameter definierade signalgréansen uppnéas
aktiveras motsvarande utgang (Pin 15, 16). Man kan definiera
maximalt tva signalgréanser for matvarde. For signalpunkten
.Noll” finns en separat utgang (se , Nollgenomgang”).

Klassificeringssignal

D& den via parameter definierade klassificeringsgransen
Overskrids aktiveras motsvarande utgang (Pin 17, 18).

Signal Driftsparameter Pin

Signalgrans P62, Signalgrans1 15
P63, Signalgréans2 16

Klassific.signal P18, undre klassificerinsgrans 17
P19, 6vre klassificerinsgrans 18

Nollgenomgang

Vid métvarde “Noll” aktiveras en separat utgang (Pin 14).
Minsta varaktighet for signalen ar 180 ms.

Utgéang

—— > \/dg
Signalgréans
Matvéarde < undre klassificeringsgrans
Matvéarde > ovre |
klassificeringsgréans
i i » \/ag

1 . 1
Undre grans Ovre grans

(A1)

Pin 15 |

Tidsmassigt signalférlopp pa Pin 15 for signalgrans (A1) = 5 mm , t,<

30ms

EXT (X41)

o

ingangar

Signalut-
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EXT (X41)

o

ingangar

Signalut-
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Signalutgang vidfel

Lagesindikatorn 6vervakar kontinuerligt méatsignalen,
ingadngsfrekvensen, datautmatningen etc. och indikerar ett
eventuellt fel med ett felmeddelande.

Om ett fel som vasentligt padverkar en méatning eller en
datadverforing skulle upptrada, aktiverar lagesindikatorn en
signalutgang. Pa detta satt mojliggors en dvervakning vid
automatiska processer.

ERROR

| /




Sparratangenter

Knapparna kan spaérras eller friges genom att man matar in
nyckeltalet 24 65 84:

» Valj anvdndarparameter P00 CODE
(se , Driftsparametrar”).

Mata in nyckeltalet 24 65 84 .
Konfirmera med ENT .

» Vil med knappen ,¢" eller ,-“ TANGENT PA eller
TANGENT AV.

» Konfirmera valet med ENT.

Vid sparrade tangenter kan ni &nda valja utgangspunkt eller
via MOD driftsparametern P00 CODE .

Sparratangenter
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Visamjukvaruversion

Mijukvaruversionen visas genom att man matar in nyckel -
talet 66 55 44:

» Valj anvandarparameter P00 CODE
(se , Driftsparametrar”).

» Mata in nyckeltalet 66 55 44 .

» Konfirmera med ENT.

» Displayen visar mjukvarunumret.

» Med [-] tangenten vaxlar man till tillverkningsdatum.

» For att lamna mjukvaruvisningen tryck pa ENT knappen




Driftartrest-vag!

| normal drift presenterar lagesindikatorn matsystemets Ar-
position. Sarskilt vid anvandning av ND i verktygsmaskiner
och vid automatiseringsapplikationer kan det vara fordelaktigt
att istéllet presentera avstandet till en inmatad Bor-position.
Man positionerar darefter enkelt genom att utféra en
forflyttning till positionsvardet noll.

Via kodnummer 246 582 kan man vélja presentation av
restvag.

Presentation Betydelse

RESTVG. AV Ingen presentation av restvag

RESTVG. PA Presentation av restvag har valts

~Forflyttning tillnoll” med presentation av restvag

» Valj utgangspunkt 2.
» Ange bor-positionen.
» Forflytta axeln till noll.

1) Bara i driftart”langdmatning"

Funktion f6r signalutgangarna A1 och A2

| driftart restvdg har signalutgadngarna A1 (Pin 15) och A2 (Pin
16) en féréandrad funktion: de ar symetriska till matvardet noll.
Om man exempelvis har angivit signalgransen 10 mm i P62
sa skiftar utgdngen A1 vid bade +10 mm och vid =10 mm.
Bilden har under visar signalutgang A1, dar forflyttningen mot
noll sker frdn negativ riktning.

-—)

-10 0 +10

Pin 15
) |

Tidsmaéssigt signalférlopp for signalgréns (A1) = 10 mm , t, < 22 ms,
to< 180 ms

isning

Driftartres-tvagsv
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DatasnittV.24/RS-232-C (X31)

Lagesindikatorn kan mata ut matvarden i ASClI-format via
datasnittet V.24/RS-232-C (X31), t.ex. till en skrivare eller en
PC.

Anslutningskabel

| anslutningskabeln ar antingen alla (bild ovan) eller endast
vissa (bild nedan) signaler inkopplade.

En anslutningskabel med alla signaler inkopplade kan
bestéllas fran HEIDENHAIN (Id.-Nr. 274 545 ..). | denna kabel
ar dven Pin 6 och Pin 8 byglade.

Maximal kabellangd: 20 m

ND

CHASSIS GND 1 O—————————@ 1 CHASSIS GND
XD 28:><:: 2 XD
RXD 3 3 RXD
RTS 48:><:: 4 RTS
CTS 5 5 CTS
DSR 6 6 DSR

SIGNAL  GND 7% 7 SIGNAL GND
DTR 20 20 DTR

Alla signaler inkopplade

ND

CHASSIS GND 1 O—————@ 1 CHASSIS GND
TXD 28:><:: 2 TXD
RXD 3 3 RXD
RTS 48:—‘ ® 4 RTS
CcTS 5 ® 5 cTS
DSR 6 ® 6 DSR

SIGNAL GND 7 7 SIGNAL ~ GND
DTR 20 ® 20 DTR

Forenklad inkoppling




Pinnbelaggning V.24/RS-232-C (X31)

Dataformat och styrtecken

. . Dataformat 1 Start-bit

Pin Signal Betyc{e?se 7 Data-bitar

1 CHASSIS GND  Holje Paritetets-bit (jdmn paritet))

2 TXD Sand data 2 Stopp-bitar

3 RXD Mottag data Styrtecken Matvardesforfragan: STX (Ctrl B)

= — s Vanta DC3 (Ctrl S)

4 RTS Overféringsforfragan Fortsatt DC1 (Ctrl Q)

5 CTS Overforingsberedskap Felmeddelandeforfragan: ENQ (Ctrl E)

6 DSR Driftklar . re g g e .
Exempel: Ordningsfoljd vid matvardesutmatning

7 SIGN. GND Signalnolla Matvarde = — 5.23 mm

still 19 - Inte ansluten Métvarde ligger inom klassificeringsgransen ( =) och &r

- aktuellt varde ( A) i en matserie.
20 DTR Datautrustning beredd .
- Métvardeutmatning
21 till 256 - Inte ansluten

Niva for TXD und RXD

Logiknival Spanningsnivaer
aktiv -3Vhbis-15V
ej aktiv +3Vhbis+15V

Niva for RTS, CTS, DSR ochDTR

Logiknival Spanningsnivaer
aktiv +3Vtill+ 15V
ej aktiv -3Viill-15V

-‘5.23‘ ‘ ‘:‘A‘<CR> <L F >
@ @ ®@ @ ® ® @ ®

@  Fértecken

@  Siffervarde med decimalpunkt (totalt 10 tecken,

inledande nollor utmatas som blanktecken.)

(Driftsart,, vinkelméatning Min, Sec” upp till 3 dec.)

Blanktecken

eller blanktecken

eller blanktecken

@8 © OO

CR (carriage return, engl. for vagnretur)
LF (/ine feed, engl. for radmatning)

Mattenhet: Blanktecken= mm; " = tum; ? = storning
Klassifieringsstatuend (<, >, =; ? nar P18 > P19)

Métserie(S = MIN; A = ACTL; G = MAX; D = DIFF)

Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)
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Driftparametrarfor méatvardesutmatning

Parameter Funktion
P50 V.24 Baudrate
P51 V.24 Antal extra radmatningar vid utmatning

av matvarde

Stopp av presentation vid matvardesutmatning

Lagesindikatorns beteende vid signal for
matvardesutmatning kan definieras i driftparameter P23.

Stoppad presentation vid méatvardesutmatning P23

Medlopande presentation, inget stopp: Presenterat-varde
motsvarar aktuellt varde VISN. AKTL.

Stoppad presentation: presentationen stoppas
(fryses) och aktualiseras vid varje

ny signal fér méatvardesutmatning VISN. HALL

Stoppad/medlépande presentation: Presentationen ar
stoppadsa lange en signal for méatvardes-

utmatning finns VISN. STOPP

Matvardesutmatning med funktion PRINT

| driftart, langdmaétning”

trycker ni pa MOD knappen, tills ljusfaltet PRINT blinkar och
startar matvardesutmatningen med knappen ENT.

| driftart,, vinkelmatning”

trycker ni p& MOD knappen (denna méjlighet kan man sparra
med driftparameter 86 ).

Tid for matvardesoverforing

tp= 187 + (11 « antal tomrader) [s]
Baud-rate

Forvalj ljusfalt (,,Langdmatninmg”)

Med driftparameter P86 kan man definiera vilket av
lagesindikatorns ljusfalt som skall tdndas forst vid
tryckning pa knappen MOD.



Matvardesutmatning efter signal paingang ,,Kontakt” eller
+Impuls”

For att starta utmatningen av matvarde Over datasnittet EXT
(X41) finns tva mojligheter:

» Slut ingdngen , Kontakt” (pin 23 pa X41) till 0V,
t.ex. genom en enkel brytare (slutande).
eller

» Slut ingangen ,,Impuls” (pin 22 pa X41) till 0V,
t ex genom reglering med en TTL-komponent
(t.ex. SN74LSxx).

Karakteristiska tider vid utmatning avmatvarde

EXT(X41)

Pin23 O o

Pin 1(0V) ©

EXT(X41)

Pn22 O

Pin 1(0V) © L

Styrning av ingangarna ,Kontakt” och ,Impuls” pa D-sub-
anslutning EXT (X41)

Héndelse Tid
Minsta varaktighet for signal , Kontakt” te27ms
Minsta varaktighet for ,, Impuls” te>15us
Avropsfordrojning efter , Kontakt” ty<bms
Avropsfordrojning efter ,, Impuls” 1t <1 s
Matvardesutmatning efter 1, <50ms
Uppdateringstid 320

Tidfor matvardesutmatning

to= 187 + (11 » antal tomrader) [s]
Baudrate

te te

- - j

5

A

ty t3

s}

e~ —
|

Signaltider vid matvardesutmatning efter ,Impuls” eller , Kontakt”

Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)

49



Datasnittstalle V.24/RS-232-C (X31)

50

Matvardesutmatning med CtrlB

Om lagesindikatorn tar emot ett styrtecken STX (CTRL B) via
datasnittet V.24/RS-232 (X31), matar den ut det aktuella
matvéardet via datasnittet. CTRL B tas emot via ledningen
RXT i snittstallet och matvardet matas ut via ledning TXD.

Matvardena kan tas emot och lagras med hjalp av ett
terminalprogram (t ex Hyperterminal,ingdr i leveransen av
Windows®) .

Basic programmet till hoger ligger till grund foér en
matvardesutmatning.

Karaktaristiska tider vid utmatning avmatvarde

10
20
30
OPEN
50
60
70
80
90
100
110
120
130

L%=18

CLS

PRINT "V.24/RS-232-C"
"COM1:9600,E,7" AS#1
PRINT #1, CHRS (2);
IF INKEY$<>""THEN 130
C%=LOC (1)

IF C%<L%THEN 60
X$=INPUTS (L%, #1)
LOCATE 9,1

PRINT X$;

GOTO 50

END

40

BASIC-program for utmatning av matvarde med ,, Ctrl B”

Handelse Tid
Avropsfordrdjning ty<1Tms
Matvardesutmatning efter ty <50 ms
Uppdateringstid 320

Tiden Okar da funktioner ar aktiva (t.ex. méatserie
med differens-presentation).

Tidfor matvardesutmatning
187 + (11 « antal tomrader)
b= Baud-Rate

[s]

[cuiB ] Ctrl B |
A
15} - t3 -

o

—
]

!

Signaltider vid matvéardesutmatning efter ,Ctrl B”




In - och utmatning av parameter - och .

korrekturvéardeslistor (PARA. EMPFG.
. .. N gm. Lagesindikatorn ar redo att ta emot en
Kallaupp funktionen , datagverforing™: - parameterfil via gréanssnittet V.24/RS232-C.
och il N eller vid felfri mottagning av parameterfil gor
Samt‘digt Valj driftparameter. = lagesindikatorn en fullstandig
~ g systemomstart och startar pa nytt. Anvand
decimalpunktstangenten for att ga vidare i
/1 Valj POO CODE . datadverforingsmenyn.
v
(POO CODE ) Vled Tangenten ENT matas
Mata in nyckeltal 48 61 53, konfirmera korrekturvardesfilen ut yia granssnittet V.24/
med ENT . cller H RS-232-C. Efter utmatning étergér '
programmet till utgangslaget, for att skicka

eller ta emot fler filer . Anvénd
decimalkommatangenten for att ga vidare i
datadverféoringsmenyn.

Funktion datadverforing:

= =
| OVERFORING

(KORR. EMPFG.

Vidare med ENT.

In- och utmatning av parameter- och korrekturvardesfiler

) gm. - Lagesindikatorn ar redo att ta emot en
korrekturvardesfil via granssnittet V.24/
] eller H RS232-C. Vid felfrimottagning av
Med ENT knappen matar man ut ]E)a”rarT_we(’;grfll gor Iagesmd|kat%rn en )
parameterlistan via V.24/RS-232-C- u staAn '9 s(;/s(;[emon}startk och startar pfa"
eller H snittstallet. Efter utmatningen retur till nytt. . ”,\éa” _ decm_w_a pL;” tstangenten for
utgangslaget for vidare listutmatning att ga vidare | dataoverforingsmenyn.
eller mottagning. Med v
decimalpunktstangenten, ga vidare i . . . .
. . ' L f funk .
datadverforingsmenyn. dmna Overforingsfunktionen

1
-




In- och utmatning av parameter- och korrekturvardestabell

(S
N

Upplysningarforin- och utmatning av parameter- och Vid mottagning av ogiltiga parametervarden satter
korrekturvardesfiler lagesindikatorn driftparametern i normalldage.
o e N . tex.. ,PO1 INCH = INCH = 3~
De fran lagesindikatorn via granssnittett V.24/RS-232-C Vardet 3 4r inte tilldtet. Parameter PO1 satts i normallage
utmatade filerna kan ni med ett terminalprogram ( t ex POT MM = MM = 0" satt.
Hyperterminal som anvands i WindowsR - milj6) ta emot och
lagra i PC;n. ( Varje fil maste lagras som en egen textfil).
Textfilerna kan ni med terminalprogrammet skicka trillbaka till
lagesindikatorn.

Med textredigeraren kan ni om det blir nédvandigt omarbeta
textfilerna och t ex dndra parametervardet. Man maste dock
aven ha kunskaper om filernas utmatningsformat ( se sidorna
som foljer ). Lagesindikatorn kraver samma filformat vid
mottagning som vid utmatning.

Vid mottagning av filer invéantar ldgesindikatorn forst
starttecknet < * >.
Mottagning av sluttecken < * > avslutar mottagningen.

Nar filerna skall tas emot, kontrolleras forst dess typ av
lagesindikatorn( rad 2 utmatningsfil). Den mottagande
ldgesindikatorn accepterar bara filer av samma typ. Dessutom
kontrolleras filernas fullstandighet. Filer med t ex felaktiga
eller fér manga parametrar ignoreras ocksa. Vid fel visar
lagesindikatorn féljande meddelande :

FEHL. EMPFG.

Ta bort meddelandet med CL tangenten.



Parameterlistans utmatningsformat

Rad 1

Alla parameterutmatningar inleds med < * > ( HEX: Ox2A)

*

<CR> ‘ <LF> ‘

3 tecken

Rad 2

Utmatning av lagesindikatorbeteckning

No[-f2]8 i [ [B] | [ [ [ [MM | | |<CRs<LFy
13 tecken 5 tecken 2 tecken
Typ av lagesindikator matsystem avslutning

De darpa féljande raderna tillskrivs de enskilda parametrarna:

a: Parameter:

Parametereinstalining justerbar med MINUS-tangenten(te x: rékneriktning positiv/rakneriktning negativ osv.)

Te x:
Pl LD ML [F[afkT] T2 D[ [ IMAlss|FIKT. [Aus] | | [= [[]] [oxCR>glF>|
15 tecken 3t 13 tecken 3t 6 tecken 2 tecken
Plslol [ [ L[ [ [v.falal ] [ [ [[[[3d4dof [BAUD [=] | [ 34 40 0<CR>|<lF>
15 tecken 3t. 13 tecken 3t 6 tecken 2 tecken
Parameterbeteckning Text avskiljnings- Parameter i klar- avskiljnin- Parametervarde Avslut

vansterstalld hogerstalld block

text hogerstalld

gsblock

hogerstalld

Utmatningsform av parameterlista
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b: Parameter:

*

<CR> ‘<LF> ‘

"g Parameterinstélining justerbar genom vardesinmatning:

= (te x: LINARKORR. 13.600 usw.)

(]

e [plafe[ [ [ [ [ul[k[ufals[s[.[ [ [ [ [=[[+[1]2[o] Jolofolo[<cR<Lr>]
© 15 tecken 3t. 13 tecken 2 tecken
g

> [plafn] [ [ [ [d Ifolrfnl.[ | [=[ [ [ [-[ [ [ [ [1]a[ 0o Jof<CRo|<LF>
£ 15 tecken ‘ 3t 13 tecken 2 tecken
= Parameterbeteckning Text avskiljn- Parametervérde Avslut
.2 vansterstalld hogerstalld block hogerstalld

S

(=

-‘E

g Sistaraden:

S Alla parameterfilerna avslutas med sluttecknet< * > (HEX:0%2A)

Parametertexten skickas pa valt sprék ( Motsvarande dialogtext kan ldsas pa lagesindikatorns display).

Parametervardet ar avgorande vid lasning av parametern i lagesindikatorn.
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Parameterlista ND 281 B: Driftart ,Langdmatning (vid leverans)

Parameterlista Beskrivning

* Starttecken (*);

ND-281 B MM Lagesindikator; MM eller. IN;

P01 MM = MM = 0 Matsystem : MM = 0; INCH = 1;

P02 X1/X2 = X1 11 uASsS = 0 Métsystemsingang: X1 11uASS = 0; X2 1VSS = 1;
P11 M.FAKT. = MATTFKT.AV = 0 MATTFAKTOR AV= 0; PA=1;

P12 M.FAKT. = 1.000000 MATTFAKTOR = 1.000000; (vérdesinmatning utan VZ)
P17 KLASS. = KLASS. AV = 0 Klassificering : KLASS. AV= 0; KLASS. PA= 1:

P18 U.KLASS.= + 0.0000 Undre gréns: U.KLASS = 0; (vardesinmatning)

P19 0.KLASS.= + 0.0000 Ovre grans: O.KLASS = 0; (vardesinmatning)

P21 M.SERIE= VISN. AV = 0 M.SERIE :V..AV=0; MIN=1; MAX=2; ACTL=3; DIFF=4;
P23 VISNING = VISN. AKTL. = 0 VISNING: AKTUELL = 0; HALL= 1; STOPP = 2;

P30 RIKTN. = RAKNER. POS = 0 RAKNERIKTN. POS = 0; NEG = 1;

P31 S.-PER. = 10 SIGNALPERIOD = 10 pm; (vardesinmatning utan VZ)
P33 RAKNST. = RAKNST. 0-5 = 5 RAKNESTEG 0-5=5; 0-2 =2; 0-1 =1;

P38 KOMMA = KOMMAST. 4 = 4 KOMMASTALLE 4 (omrade: 1-8)

P40 KORR. = KORR. AV = 0 KORREKTUR AV=0; LIN =1; ABS =2,

P41 L.KORR. = + 0.0 LINJARKORREKTUR = 0 ym/m  (vardesinmatning)
P42 GLAPP = + 0.0000 GLAPP-kompensation = 0.0000 mm (vardesinmatning)
P43 REF = ETT REF.M. = 0 ETT REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000S P;

P44 REF = REF. PA= 1 REF.PA= 1; REF. AV= 0;

P45 ALARM = FRQ.SMUTS= 3 AV= 0; FRQ. = 1; SMUTS. = 2; FRQ+SMUTS = 3;

P50 V.24 = 9600 BAUD = 9600 BAUDRATE = 9600; (110-38400)

P51 V.24 = TOMR. 1 = 1 TOMMA RADER = 1; (0-99)

P62 Al = + 0.0000 Kopplingsgrans 1: A1 = 0; (vardesinmatning)

P63 A2 = + 0.0000 Kopplingsgréans 2: A2 = 0; (vardesinmatning)

P79 SATT= + 0.0000 ANGE UTGP. = 0; (vardesinmatning)

P80 ENT-CL = CL-ENT AV = 0 CL-ENT AV=0; CL-PA= 1; CL-ENT PA= 2;

P82 ANZ.EIN = ENT..CL PA = 1 VISNING: ENT...CL PA= 1; ENT...CL AV= 0;

P85 EXT.REF = EXT.REF AV = 0 EXTERN REF AV= 0; EXTERN REF PA= 1;

P86 MOD = MOD START = 0 Tang. MOD: START= 0; PRINT = 1; MIN = 2; ACTL = 3; MAX = 4; DIFF = 5;
P98 LAND = SPRAK DE = 1 SPRAK: 0=EN; 1 =DE;2=FR;3=1IT;4=NL; 5=ES; 6 =DA;

* 7=SV;8=FI;9=CS;10=PL; 11=HU; 12 = PT;
Sluttecken(*);

Utmatningsform av parameterlista



Utmatningsform av parameterlista
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Parameterlista ND 281 B: Driftart ,,vinkelmatning” (vid leverans)

Parameterlista

*

ND-281 B

P02 X1/X2
PO8 VISN.
P09 VINKEL
P17 KLASS.

P18 U.KLASS.
P19 O.KLASS.

= +
= +

P23 VISNING.
P30 RIKTN.
P36 SP/U
P37 RAKST.
P38 KOMMA
P40 KORR.
P43 REF
P44 REF
P45 ALARM
P50 V.24
P51 V.24
P62 Al
P63 A2
P79 SATT
P80 ENT-CL
P82 VISN.PA
P85 EXT.REF
P86 MOD
P98 LAND

*

DEC
X1 11 uASS =
DEC. GRAD =
+/-180 GRD. =
KLASS. AV =
0.0000
0.0000
VISN. AKTL. =
RAKN.R. POS =
= 36000
RAKNESTEG. 0-5
KOMMAST. 4
KORR. AV =
ETT REF.M.
REF. PA=
FRQ.SMUTS=
9600 BAUD =
TOMR. 1 =
= + 0.0000
= + 0.0000
= + 0.0000
CL-ENT AV =
ENT..CL PA =
EXT.REF AV =
SKICKA AV =
SPRAK DE =

o O O o

o O

960

H o Wk O o u

= O oRr O

Beskrivning

Starttecken (*);
Lagesinindikator;  DEC (decimal) eller DMS (min-sek);
Matsystemsingang: X1 11uASS = 0; X2 1VSS = 1;
Visning: DEC.GRAD = 0; GRD.MIN.SEC = 1;

Vinkel: +/- 180 GRD = 0; 360 GRD = 1; OANDLIG = 2;
Klassificering: KLASS. AV= 0; KLASS. PA= 1;

Undre gréans: U.KLASS = 0; (vardesinmatning)

Ovre grans: O.KLASS = 0; (vardesinmatning)
VISNING: AKTUELL = 0; HALL= 1; STOPP = 2;
RAKNERIKTNING = 0; NEG = 1;

SIGNALPERIOD / U = 36000 (véardesinmatning);
RAKNESTEG 05 = 5; 02 =2; 0-1 = 1;
KOMMASTALLE 4 (omrade : 1-8)

KORREKTUR AV=0; LIN =1; ABS =2;

ETT REF.M. = 0; 500; 1000; 2000; 5000 SP;
REF.PA=1; REF. AV = 0;

AV= 0; FRQ.= 1; SMUTS.= 2; FRQ+SMUTS = 3;
BAUDRATE = 9600; (110-38400)

TOMMA RADER= 1; (0-99)

Kopplingsgrans 1: A1 = 0; (vardesinmatning)
Kopplingsgrans 2: A2 = 0; (vardesinmatning)

ANGE UTGANGSPUNKT = 0: (vardesinmatning)
CL-ENT AV =0; CL-PA = 1; CL-ENT PA= 2;

VISNING: ENT...CL PA= 1; ENT..CLAV=0

EXTERN REF AV= 0; EXTERN REF PA= 1;
TANG.MOD: SKICKA AV= 0; SKICKA PA = 1;

SPRAK: 0=EN; 1=DE; 2=FR;
3=1T; 4 = NL; 5 =ES;
6 = DA; 7 =SV; 8 =Fl;
9=CS; 10=PL;, 11=HU;
12 = PT;

Sluttecken(*);



Korrektuvardestabellens utmatningsformat

Rad: Start
Alla korrekturvardesutmatningar inleds med starttecknet < * > ( HEX: Ox2A)

*

<CR>‘<LF>‘

3 tecken

Rad:Lagesindikatortyp
Utmatning ldgesindikatortyp och mattsystem

N[Df-J2s[1] [8] | | [ [ [ [MM | [<CRs<lF>
13 tecken 5 tecken 2 tecken
Typ av lagesindikator vansterstalld Mattsystem Avslut

Rad: korrekturvarde 0
Utmatning av korrekturvarde -Nr. O

K o[Rl.] [ INJR[.] Jofof [ [=[ [ [ [+] [ [ | [o] .JoJolo[o]<CRy<LF>
13 tecken ‘ 3t. ‘ 13 tecken ‘ 2 tecken
Korrekturvarde -Nr. vansterstalld Avsk.block Korrekturvarde hogerstalld Avslut
Utmatning av korrekturvarde 1-63
Utmatning av korrekturvarde
kol R T [ INTRE ] Jels] | [=[ [ [ [+[ [ [ [ Jof [o[1]2]3]<CRo<LF>
13 tecken 3t 13 tecken 2 tecken
Korrekturarde - Nr. vansterstalld Avsk.block Korrekturvarde hogerstalld Avslut
Sistaraden:
Alla korrekturvardestabeller avslutas med sluttecknet <*> (HEX: 0x2A)
* <CR>‘<LF>‘
3 tecken

Utmatningsform av korrekturvardestabell
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Utmatningsform av korrekturvardestabell
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Korrekturvardestabell ND 281 B (Laingdmaétning): Vid leverans

Korrekturvardestabell
*

ND-281 B
PKTAVST.
UTG.PKT.
KOR. NR. 00
KOR. NR. 01
KOR. NR. 02
KOR. NR. 03
KOR. NR. 04
KOR. NR. 05
KOR. NR. 06
KOR. NR. 07
KOR. NR. 60
KOR. NR. 61
KOR. NR. 62
KOR. NR. 63

Beskrivning:

Starttecken ( *);

Lagesindikator ‘mATTSYSTEM (mm eller .tum):

Punktavstand = 14 ( omréde: 6 — 20)

Utgangspunkt O mm (vardesinmatning)

Korrekturvarde 0 = 0.000 mm (korrekturvarde 0O ar alltid 0)
Korrekturvarde 1 = Ingen vardesinmatning

Korrekturvarde 2 — 63 ingen vardesinmatning (axeln blir inte korrigerad)
Korrekturvardestabell &r tom.

Sluttecken(*);



Korrekturvardestabell ND 281 B (vinkelmatning): aktiv korrektur

Korrekturvardestabell
*

ND-281 B DMS
KOR. NR. 00 =
KOR. NR. 01 =
KOR. NR. 02 =
KOR. NR. 03 =
KOR. NR. 04 =
KOR. NR. 05 =
KOR. NR. 06 =
KOR. NR. 07 =
KOR. NR. 08 =
KOR. NR. 09 =
KOR. NR. 10 =
KOR. NR. 11 =
KOR. NR. 12 =
KOR. NR. 13 =
KOR. NR. 14 =
KOR. NR. 15 =
KOR. NR. 16 =
KOR. NR. 17 =
KOR. NR. 18 =
KOR. NR. 19 =
KOR. NR. 20 =
KOR. NR. 70 =
KOR. NR. 71 =

T s

o O O o

[eNeNeoNoNoNoNoBoNeoNoNeoNoNoNo NN
o
o
[&)]
[\

Beskrivning:

Starttecken ( *);

Lagesindikator; DEC (decimal) eller. DMS (grd-min-sek);
Korrekturvarde 0 = 0.0000mm (Korrekturvarde 0 ar alltid 0)
Korrekturvarde 1 — 18 &r upptagana av varden (vardesinmatning)
dvs. Pulsgivare blir korrigierad med 0 - 90 Grad i 5 Grad steg
Inmatning i grd-min-sek

Korrekturvarde 11 — 71 ingen vardesinmatning (minnet tomt)

Sluttecken(*);

Utmatningsform av korrekturvardestabell
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Extern drift via datagranssnittet V.24/RS-232-C Kommandosekvens Betydelse

60

® <ESC>T1000<CR> Tangent 'CE+0’

= Lagesindikatorn kan mandvreras externt via datagranssnittet ~ <ESC>T1001<CR> Tangent 'CE+1

@ V.24/RS-232-C. <ESC>T1002<CR> Tangent ‘CE+2’

s Féljande komandon finns fér ND 281 B: <ESC>T1003<CR> Tangent 'CE+3

& Format: <ESC>T1004<CR> Tangent 'CE+4'

N <ESC>TXXXX<CR> Tangent nedtryckt <ESC>T1005<CR> Tangent 'CE+5'

S <ESC>AXXXX<CR> Visningsutmatning <ESC>T1006<CR> Tangent 'CE+6'

) <ESC>FXXXX<CR> Utférande av funktion <ESC>T1007<CR> Tangent 'CE+7'

e <ESC>SXXXX<CR> Specialfunktion <ESC>T1008<CR> Tangent 'CE+8

§ <ESC>T1009<CR> Tangent ‘CE+9’

> Kommandosekvens Betydelse . )

o} <ESC>T0000<CR> Tangent "0’ <ESC>A0000<CR> Utmatning av réknarbeteckning

; <ESC>T0001<CR> Tangent ‘1’ <ESC>A0100<CR> Utmatning av 14-segmentsvisn.

E <ESC>T0002<CR> Tangent ‘2" <ESC>A0200<CR> Utmatning av momentanvarde

(d <ESC>T0003<CR> Tangent ‘3" _

:3 <ESC>T0004<CR> Tangent ‘4’ <ESC>A0301<CR> Utmatning av feltexter

£ <ESC>T0005<CR> Tangent ‘5’ <ESC>A0400<CR> Utmatning mjukvarunummer

€ <ESC>T0006<CR> Tangent ‘6’ _ o

£ <ESC>T0007<CR> Tangent ‘7’ <ESC>A0900<CR> Utmatning av ljusfalt

ﬁ <ESC>T0008<CR> Tangent '8’ ]

0 <ESC>T0009<CR> Tangent ‘9’ <ESC>F0000<CR> REF-Funktion
<ESC>T0100<CR> Tangent ‘CL’ <ESC>F0001<CR> Starta matning 1)
<ESC>T0101<CR> Tangent ' <ESC>F0002<CR> Print
<ESC>T0102<CR> Tangent .’ B
<ESC>T0104<CR> Tangent '‘ENT’ <ESC>S0000<CR> Réknar RESET
<ESC>T0105<CR> Tangent ‘MOD’ <ESC>S0001<CR> Laser tangenter
<ESC>T0107<CR> Tangent '1/2' (Utgangspunkt) <ESC>S0002<CR> Laser upp tangenter

1) Bara i driftart ,,ldngdmaétning”.



Beskrivning av V.24/RS-232-C-instruktioner:

Lagesindikatorn stddjer XON-XOFF- protokoll vid utférande av
instruktioner. Nér det interna teckenminnet (100 tecken) ar
fullt, skickar lagesindikatorn styrtecknet XOFF till sandaren.
Efter buffring skickar lagesindikatorn styrtecknet XON till
sandaren och ar aterigen beredd att mottaga data.

Nedtryckttangent (TXXXX-instruktioner)

Alla de av lagesindikatorn funna korrekta
tangentinstruktionerna kvitteras genom séandning av
styrtecknet ACK (Acknowledge, control-F). Darefter utfors
tangenttryckningen.

Vid felaktiga respektive ogiltiga instruktioner svarar
lagesindikatorn med styrtecknet NAK (No acknowlege,
Control-U).

Utmatning avlagesindikatorbeteckning:

Utmatning av : Réknartyp, mjukvarunummer, upplédsning av
datumsparr for mjukvara

Exempel:

<STX> N|Dl-12|8 I B <CR>| <LF>
3/4/9|7/9/7| 4 0 4 <CR>| <LF>
2/0/0|1| -0 5] -]0] 4 <CR>| <LF>

Teckenstrang:STX;
10 tecken; CR; LF;
10 tecken; CR; LF;
10 tecken; CR; LF;

Utmatning av 14-segmentsvisning:

Utmatning av angivet innehall fran lagesindikatorn (ocksa
dialogsprak och felmeddelanden).

(<sTX>| -[1]2]3]a]5]| . [6]7 )8 9]<CR>|<LF>]

Teckenstrang:STX;
min. 10 till max. 13 tecken; CR; LF; (enligt antal
decimalkommatecken)

Utmatningavmomentanvarde:

Utmatning av aktuellt lagesvéarde (utan komma, med nollor
framst)

|<STX>| +[1 [2]3 4] 5/6]7 8] 9] <CR>| <LF|

Teckenstrang:STX;
Fortecken; talvarde med 9 tecken; CR; LF;

Utmatningfeltexter:

Utmatning av den av ldgesindikatorn angivna feltexten.
(utmatningen sker endast nar felmeddelande angivits.)

<sTx>|Flo[R|M[A[T| . [FIE| U .| | |<CR>|<LF>|

Teckenstrang:STX;
13 tecken ; CR; LF;

Extern manovrering viaV.24/RS-232-datasnittet
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Utmatning avmjukvarunummer:
Matar ut det aktuella mjukvarunumret
<sTX>| [3]4]9 |7 ]9 [7]-] o 4/<CR>|<LF>|
Teckenfdljd: STX;
10 tecken; CR; LF;

Utmatning ljusfalten:

Utmatning som statusvisning
Exempel:

0 = Statussymbol mork

1 = Statussymbol lyser

2 = Statussymbol blinkar

<sTx>/ 0|1 /o] ol1]o0]o[1]o]0]1]2]0]0<CRo<LF>|

abocde

Teckenstrang: STX;
14 tecken; CR; LF;

a = REF (Referenspunkt) h = < (kalssificering)
b = Utgangdpunkt 1 i = = (kalssificering)
¢ = Utgangdpunkt 2 j = > (kalssificering)
d = SET (ange utgangdpunkt ) k = MIN (métserie)
e = START (matserie) | = ACTL (matserie)
f = PRINT (datautmatning) m = MAX (matserie)
g = inch (tum-visning) n = DIFF (matserie)

fgh i j kIl mn

Utforande av funktioner (FXXX-instruktioner):

REF-funktion:
Aktivera eller avaktivera REF-drift (aktuell REF-status andras).
Print

Utmatning av aktuella matvarden. Méatvardesutmatningen
(teckenstrang) foljer beskrivningen i bruksanvisningen

(sid 47), samma funktion som med STX ( control B ) ersétter
matvarden.

Specialfunktioner (SXXX-instruktioner):

System omstartav lagesindikatornt:

Lagesindikatorn omstartas genom mjukvaran.
(Fungerar som fran- och inkoppling av lagesindikatorn).

Lastangenter:

Lagesindikatorn kvitterar specialfunktionen genom att skicka
styrtecknet ACK (Acknowledge) . Alla tangenter pa
lagesindikatorn lases. Réknaren kan bara mandvreras via
externa V.24/RS232-C - instruktioner. En upplésning av
tangentbordet sker antingen genom sandning av
specialfunktionen " Las upp tangenter".eller genom fran- och
inkoppling av lagesindikatorn.

Lasupptangenter:

Lagesindikatorn kvitterar specialfunktionen genom att skicka
styrtecknet ACK (Acknowledge) . Ett tangentbord som lasts

Alla de av lagesindikatorn funna korrekta tangentinstruktionerna med specialfunktionen 'Lés tangentbord" lases upp pa nytt.

kvitteras genom sandning av styrtecknet ACK (Acknowledge,
control-F). Déarefter utfors tangenttryckningen.

Vid felaktiga respektive ogiltiga instruktioner svarar
lagesindikatorn med styrtecknet NAK (No acknowlege,
Control-U).



Tekniskadata

Holjets utforande

ND 281 B

Fristdende modell, gjuten front
dimensioner (B - H - D)

239 mm - 84,6 mm - 224 mm

Stortalighet

Enligt VDE 0843 del 2 och 4,
niva 4

Arbetstemperatur 0°C till 45 °C
Lagertemperatur —20 °C till 70 °C
Vikt ca. 1,5kg

Rel. luftfuktighet

< 75 % i drsmedel
< 90 % i enstaka fall

Stromférsorjning

Primartaktad natdel
100 V~ till 240 V~

(=15 % till +10 %)

50 Hz till 60 Hz (+ 2 Hz)

Natsakring

F 1 A ilagesindikatorn

Effekt

8 W

Elektromagnetisk
talighet

Enligt EN 55022, klass B

Skyddsklass IP40 enligt EN 60 529
Langdmatsystems- for langd - och vinkelméatsystem
ingangar med sinusformade utgangssignaler
(1 1 UA55/1 Vss);
Referensmarkesutvardering
for ett respektive avstandskodade
referensmarken
Ingangsfrekvens X1 11uAss:
max. 100 kHz vid 30 m Kabellangd
X2 1 VSS:
max. 500 kHz vid 60 m Kabellangd
Upplésning Installbar
Utgangspunkter 2
Funktioner o Matserie")
e Klassificering
e Grans- och klassificeringssignal
e Nollning/instélining av métvarde

med extern signal
eMatvardesutmatning

V.24/RS-232-C-
datasnitt

Baudrate instéllbar
110, 150, 300, 600, 1 200, 2 400,
4800, 9 600, 19 200, 38 400 Baud

1) Bara i driftart ,,langdmatning”.
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ND 281 B: Matt i mm/tum

Tekniska data
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