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1. Lieferumfang

Standard

1.1.

1 inkrementaler Drehgeber ROD 520/620
auf Wunsch

1.2.

1 Metallbalgkupplung 361 NE 200 379 01
1.3.

1 (2) Kupplungsstecker 360 NE 200 720 01
1.4.

1 Kupplungsdose 360 NE 200 721 01

1.5.

1 Flanschdose 360 NE 200 722 01

1.6.

Spannpratzen 313 NE 200 032 01

1.7.

1 Austauschlampe (vorjustiert)

1.8.

1 Verbindungskabel

1. Volume de la tourniture
Standard
1.1,
1 capteur rotatif incrémentat ROD 520/620
en option
1.2,
1 accouplement métallique
361 NE 200 379 01
1.3.
1 (2) fiche(s) méale(s) 360 NE 200 720 01
1.4.
1 fiche femelle 360 NE 200 721 01
1.5.
1 embase 360 NE 200 722 01
1.6.
griffes de serrage 313 NE 200 032 01
1.7.
1 lampe de rechange (préréglée)
1.8.
1 cable de liaison

1. Items included in delivery
Standard
1.1.
1 Incremental angle encoder ROD 520 or
ROD 620
optional
1.2.
1 Metal bellows coupling
361 NE 200 379 01
1.3.
1 (2) Male connector 360 NE 200 720 01
1.4.
1 Coupling socket 360 NE 200721 01
1.5.
1 Flange socket 360 NE 200 722 01
1.6.
Clamps 313 NE 200 032 01
1.7.
1 replacement lamp (preadjusted)
1.8.
1 extension cable

520

1.4. 1.8. 1.3.

ROD 620

[

AnschluBgerat
électronique consecutive

1.5. subsequent electronics
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2. Allgemeine Hinweise

2.1.

Bei Beachtung dieser Betriebsanleitung
kann der inkrementale Drehgeber ROD
520/620 sicher in Betrieb genommen wer-
den. Das Gerat ist wartungstrei.

2.2,

Sollten trotzdem einmal Funktionsstorun-
gen auftreten, die vom Kunden nicht
selbst behoben werden kénnen, so emp-
fehlen wir, die Ausristung in unser Werk
Traunreut einzuschicken. Je nach Scha-
densbefund erfolgt die Schadensbehe-
bung im Rahmen der Garantiebedingun-
gen kostenfrei oder gegen geringste Be-
rechnung.

2.3.

Achtung!

Unter Spannung keine Stecker I6sen oder
verbinden.

3. Montage

3.1.

Anbau des Drehgebers

Zur Befestigung des Gebers ist der vor-
dere Teil des Gehduses als Anschraub-
flansch ausgebildet. Drei Gewindeldcher
M4 X5 sind um 120° gegeneinander ver-
setzt und dienen zur Befestigung von
vorne. Die Zentrierung erfolgt mittels des
Zentrieransatzes mit Durchmesser 50 mm.
Der Geber kann alternativ. mit Spann-
pratzen 313 NE 200 032 01 befestigt wer-
den (Einstich 50 mm).

2. Informations générales

2.1.

En se conformant au présent Mode d’Em-
ploi, le capteur rotatif incrémental ROD
520/620 peut étre mis en service sans
difficultés. Le capteur ne nécessite aucun
entretien.

2.2,

Si malgré tout une panne se produit que
le client n‘est pas en mesure de réparer,
il est recommandé de renvoyer I'équipe-
ment & l‘'usine a Traunreut. La réparation
a lieu gracieusement dans le cadre de
nos conditions générales de garantie, ou
3 titre onéreux, en fonction des dégats
constatés.

2.3.

Attention:

Sous tension ne pas connecter ni décon-
necter des fiches.

3. Montage

3.1.

Montage du capteur rotatif

En vue de la fixation du capteur, la partie
antérieure du carter est congue de fagon
a former bride de vissage. Trois trous
filetés M4X5 & 120° servent a la fixation
par l'avart. L'appareil est centré a l'aide
de la bride de centrage au diamétre 50
mm. En outre, le capteur peut étre fixé
avec des griffes de tension 313Nt
200 032 01 (plongée 50 mm).

2. General Information

2.1.

The ROD 520/620 can be easily set into
operation if mounted in accordance with
these instructions. The instrument is main-
tenance-free.

2.2

If the equipment becomes defective and
cannot be repaired by the customer, we
recommend the return of the equipment
to our factory in Traunreut. Depending
upon the nature of damage, repairs are
carried out either free of charge within
conditions of guarantee or at customers
expense.

2.3.

Caution!

Do not engage or disengage any connect-
ions whilst equipment is under power.

3. Mounting instructions

3.1.

Mounting the encoder

The front face of the encoder has been
formed into a connecting flange. The en-
coder is secured by means of three
M4X5 tapped fixing holes each spaced
at 120° on the flange face. A 50 mm dia.
flange collar is provided for centring pur-
poses. As an alternative, the encoder can
also .be secured by means of clamps
313 NE 20003201 (50 mm plunge-cut is
provided).




3.2.
Ankopplung der Welle

Die Ankopplung der Geberwelle soll
Uber die empfohlene Metallbalgkupplung
361 NE 200379 01 erfolgen. Diese Kupp-
lung Ubertrégt den Drehwinkel hinrei-
chend fehlerfrei; hdlt jedoch Biegemo-
mente von der Geberwelle fern: der
Flansch zum Ankoppeln der antreibenden
Welle hat eine Bohrung 5(0)F7 sowie Ge-
windestifte zur Fixierung der Welle. Ma-
ximal zuldssiger Parallelversatz der an-
treibenden Welle und der Geberwelle
0,1 mm.

Erfolgt der Antrieb iber ein Zahnrad oder
eine Welle, so ist bei der Montage auf
den Wellenstumpf ((4hé) darauf zu ach-
ten, daB die zuldssige Axialbelastung der
Welle von 10N (1 kp) und die zuidssige
Radialbelastung (am Wellenende) von
20 N (2 kp) nicht Uberschritten werden.

4. Elektrischer Anschluf3

Der elektrische AnschluB des Gebers er-
folgt standardmdBig Uber den offenen
Kabelschwanz mit folgender (Fig. 2) Be-
legung. Auf Wunsch kann dieser Kabel-
schwanz mit Stecker (Type 360 NE 200
720 01) gegen Mehrpreis geliefert wer-
den. Die dann gliltige Steckerbelegung
ist ebenfalls aus der Abbildung ersicht-
lich.

3.2.

Accouplement de I'arbre

On se sert de préférence du soufflet mé-
tallicue 361 NE 200'379 01 pour i‘accouple-
mentde i‘arore. Cet accouplement assure
une transmission presque parfaite de
I'angle de rotation tout en supprimant les
efforts de flexion. La bride d‘accouple-
ment de l'arbre d’entrainement posséde
un alésage 5F7 ainsi que des vis sans
téte pour la fixation de I'arbre. Décalage
maximum admis entre I'arbre d’entraine-
ment et l'arbre du capteur 0,7 mm. Si
'entrainement est effectué au moyen
d'une roue dentée ou d’un arbre, il faut
veiller & ce que les efforts axial et radial
sur le bout de V'arbre (6 hé) ne dépas-
sent pas 10N (1 kp) et 20 N (2 kp) respec-
tivement (en bout d’arbre).

4. Raccordement électrique

En exécution standard, le capteur est rac-
cordé par une sortie de céable souple,
ouvert, avec distribution des brins suivant
la figure 2 ci-aprés. Sur demande, ce
cable peut étre soudé a une fiche (lype
360 NE'200 720 01) contre paiement d‘un
supplement. La distribution des raccorde-
ments de cette fiche soudée est égale-
ment représentée ci-dessus.

3.2

Shaft connection

The shaft connection should be made by
means of the recommended metal bel-
lows coupling 361 NE20037901. This
coupling offers sufficient transfer for the
angle of rotation and prevents the effect
of bending moments on the shaft. The
coupling has a bore of dia. 5mmF7 to
accomodate the driving shaft- whijch is
secured to the coupling with grub
screws. Max. permissible misalignment
ot encoder shaft to driving shaft: 0.1 mm.
If the encoder is to be driven by means
of a gear-wheel or roller, care must be
taken that the permissible shaft loads of
10 N (1 kp) (axial) 20 N (2 kp) (radial on
shaft stub) are not exceeded when as-
sembling onto the encoder shaft (dia.
6 mm hé).

4. Electrical connection

The electrical connection of the encoder
ist made by means of a cable with the
following core lay-out (fig. 2). As an op-
tion, this cable can be wired to the male
connector (360 NE 20072001) at extra
charge. The pin designation is also indi-
cated.
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5. Blockschaltbild

5. Diagramme des connexions

5. Block circuit diagram

6. Technische Daten

6.1.

Mechanische Werte

Mech. zul. Drehzahl (ohne Wellendichtung) 12000 U/min

Reibungsmoment bej 20°C:

<0,15Ncm ohne Wellendichtung
<1,5 Ncm mit Wellendichtung

Zul. Winkelbeschleunigung:

<1,4-105- s-2

Trégheitsmoment des Rotors: <15 gcm?
Wellenbelastbarkeit:

axial 10N
radial 20N

Arbeitstemperaturbereich:

0°Cbis +50°C

Lagertemperaturbereich:

—30°C bis +80°C

Staub- und Spritzwasserschutz:
mit Ausnahme des Welleneingangs

IP 44 DIN 40050

Schlag der Welle: ROD 520 <0,1 mm
ROD 620 <0,02 mm
Exzentrizitdt der Welle: <0,2 mm
Gewicht: 0,45 kg
6. Spécifications techniques Vitesse max. au point de vue mécanique 12000 t/min
6.1. < 0,15 Ncm

Caractéristiques mécaniques

Couple de frottement & 20°C:

sans joint d’étanchéité sur 'arbre
<1,5Ncm
avec joint d’étanchéité sur I'arbre

Accélération angulaire max.

<1,4-105-5—2

Couple d’inertie du rotor <15 gcm?
Charge max. admise de |'arbre:

axiale 10N

radiale 20N

Plage de température de service 0°Ca +50°C

Plage de température de stockage:

—30°Ca +80°C

Protection contre |la poussiére et l'eau de

suivant norme

projection & I'exception de I’entrée de  allemande
I'arbre IP 44 DIN 40050 .
Voile de I'arbre: ROD 520 <0,1 mm

ROD 620 <0,02 mm
Excentricité de l'arbre <0,2 mm

Poids

0,45 kg




6. Technjcal specifications

6.1,

Mechanical specifications

Permissible No. of revolutions:
(without shaft seal)

12000 r.p.m.

Frictional torque at 20°C:

<0.15 Ncm without shaft sea|
<1.5 Ncm with shaft seal

Permissible angular acceleration:

<1.4X105X 1_

82
Moment of inertia of rotor: <15 gcm?
Shaft load:
axial: 10N
radial: 20N
Temperature ranges: operation: 0°C to +50°C

(32°F 1o 122°F)

storage:

—30°Cto +80°C
(—22°F 10 176°F)

Dust and splash-water protection:
excl. shaft entry

German standard
IP 44 DIN 40050

Shaft run-out: ROD 520 <0.1 mm
ROD 620 <0.02 mm
Shaft eccentricity: <0.2 mm
Weight: 0.45kg
6.2. Spannungsversorgung: +5V £5°%/ca. 200 mA, davon ca. 115 mA

Elektrische Werte

flir Mini-Lampe

Ausgangssignale:
TTL-kompatibel

bei lgnk < 4 mA
lsource < 4mMA

Grenzbelastung
lsink <20 mA
lsource < 6mMA

Phasenversatz zwischen Ua1/Ual und

Ua2/Ua2:

0— 30 kHz
0— 50 kHz
0—100 kHz

bis 800 1I/U tiber 8001/
90° +10° 90° +20°
90° +20° 90° +20°
90° £30° 90° +30°

‘Tastverhdltnis der Signale:

(180°el. : 180°el.) +15° el.

Zul. Kabelldnge:

1dm

(bei Verwendung von Kabel 12X0,5, Leistungsempféanger im Eingang der Folge-
elektronik und richtiger Betriebsspannung 50 m moglich)

6.2

Caractéristiques électriques

Alimentation en tension:

+5V x5 %/env. 200 mA, dont env. 115 mA
pour la lampe miniature

Signaux de sortie:
compatibles TTL

pour lgink < 4mA
lsource < 4 mA

charge marginale
Isink  <20mA
Isource < 6 MA

déphasage entre Ua1/Ua1 et Ua2/Ua2:

0a 30kHz
0a 50kHz
04100 kHz

jusqu’a 800 imp/t

au-dessus de

800 imp/t
90° +10° 90° +20°
90° +20° 90° £20°
90° +30° 90° +30°

rapport cyclique des signaux:

(180° &lI. : 180° &) £15° &l

longueur de céble admise:

10 m

(en utilisant du cable de 12X0,5 mm2, un récepteur de ligne & l'entrée de
I'électronique consécutive et la tension de service requise, il peut avoir une

longueur max. de 50 m)

6.2

Electrical specifications

Supply voltage:

+5V 5 %/approx. 200 mA, this includes
approx. 115 mA for the miniature lamp

Qutput signals:
TTL compatible

at lsink < 4mA
lsource < 4 MA
limit load
lsink  <20mA
lsource < 6MA

Phase shift between Ua1/Ual and

Ua2/Ua2:

0— 30 kHz
0— 50 kHz
0—100 kHz

up to 800 pulses

over 800 pulses

per rev. per rev.
90° +10° 90° £20°
90° £20° 90° +20°
90° +30° 90° +30°

ON-10-OFF ratio of signals:

(180° el. : 180° el.) +15° el.

Permissible cable length:

10 m

(50 m possible with cable type 12X0.5 mm, correct mains voltage, and line
receiver in the subsequent electronics unit)
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