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Bearing of mating shaft
 
Required mating dimensions
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Removeable cover
 
Encoder shown without cover
 
Fastener for cable with crimp sleeve:  4.3mm ±0.1mm; 7mm long
 
May vary due to coupling
 
Screw, e.g., DIN EN ISO 4762 - 8.8;
ECN/ERN: M3x10
EQN: M3x22 
Tightening torque: 1.2 Nm ±0.1 Nm
 
To fasten the coupling, align the eccentric screw (M4; width A/F 3) 
and turn it to the right; tightening torque: 2 Nm ±0.1 Nm
 
Compensation of mounting tolerances and thermal expansion; 
no dynamic motion permitted
 
JAE header, 15-pin
ERN 1185: FCI header, 14-pin 
 
Direction of shaft rotation for output signals as per the interface 
description

= Lagerung Kundenwelle
   
= Kundenseitige Anschlussmaße
   
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
  
= Abnehmbarer Deckel 
   
= Geber ohne Deckel dargestellt
  
= Befestigung für Kabel mit Crimp-Hülse  4,3 ±0,1 - 7 lang
   
= Kupplungsbedingt variabel
 
= Schraube, z. B. DIN EN ISO 4762 - 8.8;
   ECN/ERN: M3x10
   EQN: M3x22
   Anzugsmoment: 1,2 Nm ±0,1 Nm
 
= Zum Klemmen der Kupplung Exzenterschraube (M4; SW 3)
   ausrichten und nach rechts drehen. Anzugsmoment: 2 ±0,1 Nm
 
= Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, 
   keine dynamische Bewegung zulässig.
 
= Stiftleiste 15-polig JAE
   ERN 1185: Stiftleiste 14-polig FCI
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale gemäß
   Schnittstellenbeschreibung
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Bearing of mating shaft
 
Required mating dimensions
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Removeable cover
 
Encoder shown without cover
 
Fastener for cable with crimp sleeve: 4.3mm 0.1mm; 7mm long
 
May vary due to coupling
 
Screw, e.g., DIN EN ISO 4762 - 8.8;
ECN/ERN: M3x10
EQN: M3x22 
Tightening torque: 1.2 Nm 0.1 Nm
 
To fasten the coupling, align the eccentric screw (M4; width A/F 3) 
and turn it to the right; tightening torque: 2 Nm 0.1 Nm
 
Compensation of mounting tolerances and thermal expansion; 
no dynamic motion permitted
 
JAE header, 15-pin
ERN 1185: FCI header, 14-pin 
 
Direction of shaft rotation for output signals as per the interface 
description
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= Lagerung Kundenwelle
   
= Kundenseitige Anschlussmaße
   
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
  
= Abnehmbarer Deckel 
   
= Geber ohne Deckel dargestellt
  
= Befestigung für Kabel mit Crimp-Hülse 4,3 0,1 - 7 lang
   
= Kupplungsbedingt variabel
 
= Schraube, z. B. DIN EN ISO 4762 - 8.8;
   ECN/ERN: M3x10
   EQN: M3x22
   Anzugsmoment: 1,2 Nm 0,1 Nm
 
= Zum Klemmen der Kupplung Exzenterschraube (M4; SW 3)
   ausrichten und nach rechts drehen. Anzugsmoment: 2 0,1 Nm
 
= Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, 
   keine dynamische Bewegung zulässig.
 
= Stiftleiste 15-polig JAE
   ERN 1185: Stiftleiste 14-polig FCI
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale gemäß
   Schnittstellenbeschreibung
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