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= Lagerung Geber
 
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
  
= Kundenseitige Anschlussmaße
 
= Befestigungsgewinde; Anzugsmoment 1,0 ±0,1 Nm
 
= Montage I: Anbau mit 4 Schrauben M3  (z.B. ISO 4762 - 8.8)
 
= Montage II: Anbau mit Spannpratzen (z.B. ID200032-02); nicht im Lieferumfang enthalten
   
= Befestigungsgewinde; Anzugsmoment 0,3 ±0,03 Nm; z.B. M2x6  ISO 4762 - 8.8  
   
= Balgkupplung (z.B. 18 EBN 3, 200393-02); nicht im Lieferumgang enthalten
   Anzugsmoment Gewindestifte: 0,8 Nm ±0,1 Nm - SW 1,5
  
= ROD: Referenzmarkenlage Welle - Flansch ±20°
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale gemäß Schnittstellenbeschreibung
 
= Zulässiger Wellenversatz der Kundenwelle bei Verwendung der Balgkupplung 200393-02

Bearing of encoder
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Required mating dimensions
 
Fastening thread; tightening torque 1.0 Nm ±0.1 Nm
 
Mounting I: Mounting with 4 screws M3 (e.g., ISO 4762 - 8.8)
 
Mounting II: Mounting with clamping claw (e.g., ID200032-02);  not included in delivery
 
Fastening thread; tightening torque 0.3 Nm ±0.03 Nm;  e.g., M2x6  ISO 4762 - 8.8
 
Coupling (e. g., 18 EBN 3, 200393-02); not included in delivery
Tightening torque set screws: 0.8 Nm ±0.1 Nm; width A/F 1.5
 
ROD: shaft-to-flange reference mark position: ±20°
 
Direction of shaft rotation for output signals as per interface description
 
Permissible misalignment of the mating shaft when bellows coupling (200393-02) is used
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= Lagerung Geber
 
= Messpunkt Arbeitstemperatur
 
= Messpunkt Vibration
  
= Kundenseitige Anschlussmaße
 
= Befestigungsgewinde; Anzugsmoment 1,0 0,1 Nm
 
= Montage I: Anbau mit 4 Schrauben M3  (z.B. ISO 4762 - 8.8)
 
= Montage II: Anbau mit Spannpratzen (z.B. ID200032-02); nicht im Lieferumfang enthalten
   
= Befestigungsgewinde; Anzugsmoment 0,3 0,03 Nm; z.B. M2x6  ISO 4762 - 8.8  
   
= Balgkupplung (z.B. 18 EBN 3, 200393-02); nicht im Lieferumgang enthalten
   Anzugsmoment Gewindestifte: 0,8 Nm 0,1 Nm - SW 1,5
  
= ROD: Referenzmarkenlage Welle - Flansch 20
 
= Drehrichtung der Welle für Ausgangssignale gemäß Schnittstellenbeschreibung
 
= Zulässiger Wellenversatz der Kundenwelle bei Verwendung der Balgkupplung 200393-02

Bearing of encoder
 
Measuring point for operating temperature
 
Measuring point for vibration
 
Required mating dimensions
 
Fastening thread; tightening torque 1.0 Nm 0.1 Nm
 
Mounting I: Mounting with 4 screws M3 (e.g., ISO 4762 - 8.8)
 
Mounting II: Mounting with clamping claw (e.g., ID200032-02);  not included in delivery
 
Fastening thread; tightening torque 0.3 Nm 0.03 Nm;  e.g., M2x6  ISO 4762 - 8.8
 
Coupling (e. g., 18 EBN 3, 200393-02); not included in delivery
Tightening torque set screws: 0.8 Nm 0.1 Nm; width A/F 1.5
 
ROD: shaft-to-flange reference mark position: 20
 
Direction of shaft rotation for output signals as per interface description
 
Permissible misalignment of the mating shaft when bellows coupling (200393-02) is used
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