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Fur Funktionale Sicherheit und Mechanischen Fehlerausschluss obligatorisch
Mandatory for functional safety and mechanical fault exclusion
9.2
7.2 Materialvorgaben nach den allgemeinen mechanischen Hinweisen A
- = . 1+o03 @ im aktuellen Drehgeberprospekt (D349529)
7 _ Material specification according to general mechanical information
in current Rotary Encoders brochure (ID D349529)
A Kundenwelle -
Customer shaft
\ 0.1]A @
al Material Stahl
\ Material Steel
A B
Warmeausdehnungskoeffizient @ 20 " C -6 -6
Coefficient of thermal expansion @ 20 " C 10x10 “1/K ... 12x10 = 1/K
Weitere Montagehinweise siehe Drehgeberprospekt unter "Allgemeine mechanische Hinweise"
2 = P | Further instructions for mounting see Rotary Encoders brochure under "General mechanical —
s —HH - 5 3 & - - information”
Yol ™ 5 < :
©- ©- ©-
) c
| '
! A | = Lagerung Kundenwelle Bearing for customer shaft -
‘ @ = Kundenseitige Anschlussmale Required mating dimensions
11.2+05 = Abtasteinheit (AE), separat Scanning unit (AE), separately D
Anbau siehe jeweilige Anschlussmale Mounting see respective mating dimensions
= Anbaumal} A-Rotor Mounting clearance A-Rotor
Toleranz beinhaltet Ausgleich von Montage- Tolerance includes compensation of mounting
toleranzen und thermischer Ausdehnung. tolerances and thermal expansion. )
Dynamische Bewegung im gesamten Dynamic motion permitted over entire range
7T Bereich zulassig
7
s S = Planlauf nach dem Aufpressen Axial run-out after pressing
ey E
ya A "
/*/_/‘ /,/ /L”im = Ubergang zur Passflache gerundet Transition rounded to mating surface
A ]
A D
/'/_/" S/ //\ H = Erforderliche Passungslange auf Required fitting length on customer shaft
KAV SR Z Kundenwelle -
A
L | @ = Auflageflache Abtasteinheit (AE) Contact surface scanning unit (AE)
T
N AN N \ @ = Geeignetes Stutzlager optional zulassig. Option of a suitable support bearing is permissible.
| Zulassige Krafte und Momente im Betrieb Permissible forces and torques during operation: F
- Axialkraft 40N - axial force 40N
< - Radialkraft 40N - radial force 40N
o~ @ 0 - Drehmoment 0.5Nm - torque 0.5Nm
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oy # Rzmax 16 5 G
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ID number: —
Change No. C132492-73
Phase: Serie
E_@_ Original drawing TKN - FOROA1 =09A FOABAB:AEO? Tolelrgnocggfss per
Dimensions in - o TKN - FOROA1 =09A FOABA3=AEO7 General Tolerances
mm 21 A2 Anschlussmale / Mating Dimensions ISO 2768:1989-mH  =6mm:+0,2
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