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INKREMENTELLE UND ABSOLUTE LANGEN- UND
WINKELMESSGERATE, PRAZISIONSTEILUNGEN

RSF Elektronik bietet als eines der weltweit fiihrenden Unternehmen im Bereich elektronische Langen- und Winkelmess-
gerdte ein umfangreiches Portfolio, das nahezu alle vom Markt geforderten Ausfiihrungen beinhaltet.
Die typischen Auflosungen bzw. Messschritte reichen von einigen Mikrometern bis in den Nanometerbereich.

RSF Elektronik Produktionsniederlassung Stfibro, Tschechische Republik

Ein weiteres Kernelement der Produktpalette sind hochgenaue und widerstandsfahige Teilungen die in Diinnschichttechnik hergestellt
werden. Diese Prazisionsteilungen konnen auf Glas oder andere Tragersubstrate aufgebracht werden. Dariiber hinaus entwickelt
RSF Elektronik kundenspezifische Kabelsysteme fiir verschiedenste Anwendungsgebiete und Branchen, die in der Niederlassung
Stfibro produziert werden. Um den hohen Qualitatsstandard des Unternehmens sicherzustellen, wurde ein umfassendes Qualitats-
sicherungs- und Umweltmanagement - zertifiziert nach DIN EN ISO 9001 sowie DIN EN ISO 14001 - installiert. Durch das flachen-
deckende Vertriebsnetz wird in praktisch allen Regionen eine optimale Kundenahe gewahrleistet.
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PRINZIPIELLER AUFBAU UND FUNKTION

Ldngenmessgeréte aus dem Hause RSF Elektronik
sind universell einsetzbar. Sie eignen sich fiir ma-
nuelle Anwendungen, in besonderem Male aber
auch fiir geregelte Antriebssysteme.

Die Langenmessgerdte MSA 7 und MSA 8 sind
wegen ihrer gekapselten Ausfiihrung fiir den Ein-
satz in der Automatisierungs- und Fertigungs-
technik pradestiniert. Zudem sind sie auch in
den Branchen Metrologie, Druck und Robotik
bestens geeignet, inshesondere fiir Anwen-
dungen bei denen ein Schutz fiir MaBstab und
Abtastung erforderlich ist.

MSA 7 und MSA 8 sind eine konsequente
Weiterentwicklung von bewahrten Systemen
und zeichnen sich durch verbesserte Kon-
struktionsdetails aus. Bei der Entwicklung hat
RSF Elektronik groBtes Augenmerk darauf ge-
legt, die Genauigkeit der Gerdte zu optimieren.
Dieses Ziel wurde durch ein perfektes Zusam-
menspiel von mehreren Einzelkomponenten
erreicht. Dariber hinaus wurden dauerhaft
beanspruchte Details optimiert, damit die hohe
Systemgenauigkeit auch langfristig erhalten
bleibt.

Langenmessgerate setzen sich aus den Bau-
gruppen MaRBstabeinheit und Abtasteinheit
zusammen. Vorzugsweise ist die MaRstabein-
heit am beweglichen, die Abtasteinheit am
starren Teil (Kabelfiihrung) der Linearachse zu
montieren.

Die MaRstabeinheit besteht aus einem stabilen
MaBstabgehause aus Aluminium, Befestigungs-
elementen, einem MaRstab und Dichtlippen.

Tropfnasen am MaRstabgehduse und speziell
geformte Dichtlippen verhindern das Eindringen
von Staub und Fliissigkeiten in die MaBstabein-
heit. Die faserverstarkten Dichtlippen weisen
eine hohe Abriebfestigkeit auf. Die hohe Steifig-
keit der Einheit, gepaart mit dem ideal geformten
Schwertbereich der Abtasteinheit, ermdglichen
hohe Verfahrgeschwindigkeiten.

Der MaBstab ist mit einer flexiblen Klebeschicht
im MaRstabgehduse befestigt, welche die un-
terschiedliche Langenausdehnung zwischen
Glas bzw. Glaskeramik und Aluminium kom-
pensiert. Dadurch wird ein reproduzierbares
thermisches Verhalten (Ausdehnung bzw. Ver-
kiirzung des MafBstabes zum MaBstabgehéuse
bei Temperaturdnderung) gewahrleistet. Um
den thermischen Nullpunkt an die jeweilige Mes-
sanforderung anzupassen, kann der MafRstab
zusatzlich im MaRstabgehduse fixiert werden.
Ausdehnungsunterschiedezwischen Aluminium-
MaBstabgehduse und Maschinenschlitten wer-
den mit flexiblen Befestigungselementen aus-
geglichen. Die hohe Genauigkeit der MafBver-
korperung ergibt sich durch einen ausgereiften
lithografischen Prozess. Eine gleichbleibend
prazise Reproduktion der Original-MaBverkor-
perung bildet die Grundlage fiir die Herstellung
der hochgenauen MaBstdbe in RSF Elektronik
Messgeraten.

Die Abtasteinheit ist je nach Geratetyp mit fixem
oder steckbarem Anschlusskabel erhaltlich.
Im Abtastwagen befinden sich eine Abtast-
platte und die Optoelektronik zur Signal-
generierung. In der Abtasteinheit sind Hall-
Sensoren integriert, die Schaltsignale fir eine

Optional: flexibles Befestigungselement

Abtasteinheit

Kugellager

MaRstab

Dichtlippen

Magnetplatte
(Abtastwagen)

Magnetkupplung N

Abtasteinheit

zusétzliche Positionserfassung erzeugen, bzw.
eine Auswahl der Referenzmarken erméglichen.
Sie werden von kundenseitig beliebig positionier-
baren Magneten an der MaRstabeinheit aktiviert.
Zudem befindet sich in der Abtasteinheit die
Auswerteelektronik welche die Auswertesignale
(z.B. 1Vss oder TTL) erzeugt.

Durch die Bauweise des Abtastwagens werden
Fluchtungsabweichungen zwischen MaRstab-
einheit und Maschinenfiihrung ausgeglichen.
Er rollt mit Hochprazisions-Kugellagern am MaR-
stab und wird dabei von Magneten angedriickt,
die auf die ferromagnetischen Bander an der
MaRstabeinheit wirken (Magnetfiihrung). Da-
durch wirken beim Anbau in den Toleranzgrenzen
keine Krifte, die Fiihrungsteile der Linearachse
beanspruchen konnten. AuRerdem ist die Mal-
stabeinheit keiner Biegebelastung ausgesetzt.

Der Abtastwagen ist in Messrichtung an eine
verschleift- und wartungsfreie Magnetkupplung
angebunden. Eine frei rollende, ferromagneti-
sche Kugel zwischen zwei Magnetplatten ergibt
eine in Messrichtung hochsteife, aber in allen
tibrigen Freiheitsgraden flexible Verbindung und
minimiert den Umkehrfehler. Dadurch wird jede
beliebige Abweichung (innerhalb der Toleranz)
vom idealen Anbau des Messgerates ausgegli-
chen.

Die Kombination von Magnetfiihrung und Magnet-
kupplung erlaubt groBziigige Anbautoleranzen
ohne negativen Einfluss auf die Messgenauigkeit.
Somit erzielt man wesentliche Vorteile gegeniiber
herkémmlichen Technologien.

Mafstabgehause

Magnet

Kugellager <=

Abtastwagen

Ferromagnetisches Band
Klebeschicht

Magnet

N

\_- Ferromagnetische
"\ Kugel
\
] \
I
/
7/

Magnetplatte
(Abtasteinheit)
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Als MaBverkdrperung kommt jeweils eine
hochgenaue Strichgitterteilung zum Einsatz.
Je nach Gerétetyp wird als Tragermaterial Glas
(a=8,5x10°/K) oder Glaskeramik (a = 0x 10°/K)
verwendet.

Die Strichgitterteilung ist die fortlaufende Anord-
nung von Strichen und Liicken. Ein Strich und eine
Liicke werden zusammen als Teilungsperiode (T)
bezeichnet.

Parallel zur Strichgitterteilung befinden sich in
zweiter Spur eine oder mehrere Referenzmarken
(RI). Innerhalb der Messlange ist eine beliebige
Position moglich und zusatzliche Referenzmarken
sind im Abstand von 50 mm frei wahlbar.

Die Langenmessgerdte kdnnen auch mit ab-
standskodierten Referenzmarken ausgestattet
werden. Nach dem Verfahren einer Messstrecke
von maximal 20 mm steht bei diesen Typen die
absolute Werkzeugposition zur Verfiigung. Durch
die optische Abtastung ist eine positionsgenaue,
bidirektionale Referenzmarken-Auswertung ge-
wahrleistet.

Diese Langenmessgerate arbeiten nach einem
photoelektrischen Messprinzip mit einer
Einfeldabtastung im Durchlicht.

Das geregelte Licht einer Infrarot-LED wird von
einer Kondensorlinse parallel gerichtet, tritt durch
die Gitter der Abtastplatte und des MaBstabes
und erzeugt auf dem strukturierten Sensor eine
periodische Intensitatsverteilung.

Der Sensor erzeugt sinusférmige Signale héchster
Glite, die sich gegen allfallige Verunreinigungen —
die trotz aller technischen Vorkehrungen nie véllig
auszuschlieBen sind — weitgehend unempfindlich
zeigen.

Die Regelung der LED stellt eine gleichbleibende
Signalamplitude sicher, die sowohl bei
Temperaturschwankungen als auch im
Langzeitbetrieb Stabilitat garantiert.

MaRverkorperung

Teilungsperiode (T)

Schema der Standard Referenzmarken: Referenzmarke
\HHHHHHHHHHHHH\HHHHHHHH\H\HHHHHHH\HHHHHH@\H\HHHHHHHHHHHWHHH\HHHHHHHHHHHHHHHH
[l 1]
50 / 50
Schema der abstandskodierten Referenzmarken: Referenzmarke
T e R
[l 1] [ m 1] 1] m [
10+ 13T | 10-13T | 10+14T | 10— 14T | 10+ 15T | 10-15T | 10+ 16T

20417 20+17 20+1T7 20+17
Einfeldabtastung im Durchlicht
/LED
/Kondensorlinse
( )

Abtastplatte o

> 3

£

£

<

Strukturierter Sensor

Amplitude A1
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GENAUIGKEIT

Die Genauigkeit der Ldngenmessgerate ist in Klassen unterteilt
und mit einer ,+ Toleranz" in um/m angegeben (z.B. 5 ym/m).

Die Genauigkeit bezieht sich auf einen beliebigen Meter innerhalb der Messlange.
Bei Messlangen bis 1000 mm bezieht sich diese Angabe auf die Messlange.

Um die beste Messgenauigkeit zu erreichen, ist es notwendig,
das Messgerat moglichst nahe an der Messebene zu montieren

und parallel zur Maschinenfiihrung auszurichten.

Beispiel einer typischen Messkurve:

&= BSF Flekironik

GesmbH
Elektronische Langen- und Winkelmessgeré
Prézisionsteilungen

Qualitatspriif-Zertifikat

MSA 770

Quality Inspection Certificate ID

Positionsabweichung F [um]
Position error F fum]
15
10
5
0 | ——~1 -
-——1 F= " ———1 — At
-5
-10
-15
0 100 200 300 400 520
Messposition Pos g [mm]
Measured position Posg fmm]
Die zeigt die M der The error curve shows the mean values of the position emors from
aus Vorwirs- und Ruckwirtsmessung. in farward and & direction.
F des L a F=Pos u Pos ¢ Pagition error F of the linear encoder: F = Pos - Pos g
Posw = Messposition der Messmaschine Fosw= position measured by the measuring machine
Posg = itien des | Posg = pasition measured by the linear encoder
der Maximum pesition error of the error curve
Innerhalb 520,00 mm + 224 pm within 320,00 mm t2.24pm
Unsicherheit der Messmaschine Uncertainty of the measuring machine
U= (0.2 + 0,6 - Lipm (L = Messkinge{m) Upgy= (0.2 # 0.6 - L (L = Maasuring lengthfim])
Messschritt 10 men Measurement! stip 10 mm
Evster Reforanzimpuls bei Messpasition 4851 mm First refarence pulse at measured position 485.1 mm
Dieses RSF Elektronik Lingenmessgerat wurde unter RSF Elektronik linear encoders are
strengen Auflagen modernster Qualitatsrichtlinien manufactured and inspected under stingent
hargestelit und geprift, quatity control guidefines.
Uniter wurde das The linear encoders are fested and measured
L auf dessen it per the follawing conditions:
und protokolliert:
= Bezugstemperatur 20 °C * Reference temperaiure 20 *C
. auf i o » Measuring machine traced back fo infernational standards
Die Positionsatweichung liegt innerhalb dar The position emrer lies within the
Genauigkeitsklasse + 5,00 pm. accuracy grade = 5,00 pm.
RSF Elektronik Ges.m.b.H. - 5121 Tarsdorf 33 AUSTRIA - www.rsfat - Tel +43 (6278) 81920 - e-mail: infe@rsfat Prifer Inspecied by
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ANSCHLUSSKABEL, SCHIRMVERBINDUNG

Anschlusskabel MSA 7
Abgestufte Kabellangen: 0,5 m, 1 m, 3 m (groBere Langen auf Anfrage). Geschirmtes PUR-Kabel; 243
Fiir Schleppketten geeignet.
Schirm auf dem Gehause der Abtasteinheit Schirm auf dem Steckergehduse . )
Biegeradius
einmalig R -8
( ©) 1D
Abtasteineit Kabells Biegeradius
asteinhei abellange | dauernd R e
= Stecker

Steckbares Anschlusskabel MSA 8

Abgestufte Kabelldngen: 0,5 m, T m, 3 m (gréRere Langen auf Anfrage). Geschirmtes PUR-Kabel;
Fiir Schleppketten geeignet.

2

43

Schirm auf dem Gehause der Abtasteinheit Schirm auf dem Steckergehaduse ) ‘
und auf dem Steckergehduse B|egerad\us .
einmalig =8
o — gy, DO — 'y N S -
e @—
L . Biegeradius
Abtasteinheit Kabellange
9 i dauernd R £20
= Stecker
STECKER, PIN-BELEGUNGEN
-D- i Bemafung Pin-Belegung
SUb D SteCker' 15 pOIIg (Stift, 15-polig, Masse: 25 g) Sicht auf Stiftseite
16 59

12345678

o
olorerir)o

< 9101112131415

Spannungssignale 1 Vss Belegt ov Belegt RI- A2- Al- V+ V+ ov ST S2% Rl+ A2+ AT+
Sensor Sensor ne
TTL-Signale Belegt oV us RI iV T1 V+ v+ oV STk | S2% RI v T ne
Sensor Sensor
M12 Rundsteckverbinder, 12 poli Bemalung Pin-Belegung
! p g (Stift, 12-polig, Masse: ca. 15 g) Sicht auf Stiftseite

nach [EC 61076-2-101 LM012-Gxx-A

Spannungssignale 1 Vss V+ Al- A2+ A2- 8% Belegt R+ RI- Belegt Al+ s1* oV

TTL-Signale Vvt T 2 7] So¥ us RI R | Belegt | T1 s1¥ ov

= Sensor: Die Sensor-Pins sind im Steckergehduse auf die jeweilige Spannungsversorgung gebriickt.
= *Bei Ausfiihrung ohne Schaltsignale (Version K) = nc.
= Schirm ist mit dem Steckergehduse verbunden.

= Pins oder Litzen, die mit ,belegt" oder ,nc" gekennzeichnet sind, diirfen kundenseitig nicht verwendet werden.
07
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SCHNITTSTELLEN

SINUSFORMIGE SPANNUNGSSIGNALE 1 Vss

(Darstellung in ,positiver Z&hlrichtung")

Zwei sinusformige Spannungssignale AT und A2 und ein Referenzimpuls
(jeweils mit Invertierung).

Spannungsversorgung: +5V+10 %,max. 150 mA (ohne Last)

Spursignale (Differenzspannung Al+zu Al- bzw. A2+zuA2-):
Signalamplitude 0,6 Vss bis 1,2 Viss; typisch 1 Vss

(mit Abschlusswiderstand Zo = 120 Q zwischen A1+ zu A1- bzw. A2+ zu A2-)

Referenzimpuls (Differenzspannung RI+zuRI-):
Rechteckférmiger Puls mit einer Amplitude von 0,5 bis 0,9 V; typisch 0,7 V
(mit Abschlusswiderstand Zo = 120 Q zwischen Rl+ zu RI-)

Vorteil:
Hohe Ausgangsfrequenzen auch bei groBen Kabellangen.

RECHTECKSIGNALE
(Darstellung in ,positiver Zahlrichtung")

Uber integrierte Interpolationsschaltkreise (5-, 10-, 25- oder 50fach Unterteilung) werden
die Sinussignale in zwei um 90° phasenverschobene Rechtecksignale umgewandelt. Diese
Signale sind nicht unterteilbar. Die Rechtecksignale werden {iber Line Driver RS 422 Standard

im Gegentakt ,differential” ausgegeben.

Ein Messschritt ist der Messweg, der dem Abstand zwischen zwei Flanken der beiden
Rechtecksignale entspricht. Die Steuerungselektronik muss so ausgelegt sein, dass sie jede
Flanke der Rechteckimpulse erfasst. Der Flankenabstand amin ist in den technischen Daten
angegeben. Erbezieht sich auf eine Messung am Interpolator-Ausgang. Laufzeitunterschiede

im Line Driver, Kabel und Line Receiver vermindern den Flankenabstand.

Laufzeitunterschiede:

Line Driver: max. 10 ns

Kabel: 0,2 ns/m

Line Receiver: max. 10 ns (bezogen auf die empfohlenen Line Receiver)

Die Steuerungselektronik muss in der Lage sein, den entstehenden Flankenabstand

verarbeiten zu kénnen, um Zahlfehler zu vermeiden.

Beispiel:
a,.=125ns,10 m Kabel
125ns-10ns-10x0,2ns-10ns =103 ns

Spannungsversorgung: +5V+10%,max. 180 mA (ohne Last)
Vorteile:

- Storsichere Signale
- Keine zusétzliche Unterteilungselektronik notig

Empfohlene Line Receiver

Interpolator T1,T2,RI 1 Ll

@

|

Vee

GND
|_+

RN
T1,T2,RI i i

20=120R

EMPFOHLENE LINE RECEIVER
a,,>100 ns

DS 26C32AT, MC 3486, AM 261832,

SN 75ALS193, SN 75ALS195
a,,, <100 ns, DS 26C32AT

Spannungssignale (1 Vss)

U -, ; N -
Al+— N\ . }
Ca.25V A——¥—f—¥—f—%—= .05V
Al-—Q./ \/ N
360° el
90° el. Phasenversatz
Ul PPN
et VAVAY /\ m
Ca.25V 1 —f—F—¥——— = Typ.05V
A2+ \/‘ '
Position
o +
A4 H i t ‘
Ca. 25V ~ T¥p.0,35V
Rl+—T~ '
360° *

Rechtecksignale ,differential”
360°

-~

I

1
H
H
H
1

T1
m

T9 1 1
R W N
3 Messschritt ‘ 1 !
-
. a 1 Flanken-
i abstand,
RI
RI
us 220 ms

' torung ] |

Definition der ,positiven Zahlrichtung*

—-——>+
positive Zahlrichtung
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SCHALTSIGNAL-AUSGANG

VERSION H
TTL-Ausgang (active high)

GND |90,
e o [|Pin10=51
* | [Pin11=82
°
[ ]
(]
[ ]
(]
L[]
[ o |g
15 O
Abtasteinheit Kabel  15-pol. Sub-D
[ Magnet
[ HALL-Sensor
S1,S2 = TTL-Ausgang A inal [~ JHIGH
|SOURCF =1mA (hlgh level > 2 \/) Sljljsg;ngSSIgna
lsne =20 mA (low level < 0,8 V) : LOW
Typ. 12 mm
VERSION L
TTL-Ausgang (active low)
@ +5v|LX
22 O
. . GND |93,
S1 e .
HALL-IC oV ® o||Pin10=81
* o [Pin11=82
[}
[ ]
2K2 ° °
(]
[ ]
) ? S °® o |g
HALL-IC U i O
Abtasteinheit Kabel 15-pol. Sub-D
— Magnet
[ HALL-Sensor
S1,52 = TTL-Ausgang Ausgangssignal HIGH
‘SOURCE =1mA (h\gh level > 2 V) S"’ S2
lsn =20 mA (low level < 0,8 V) —
Typ. 12 mm

VERSION Z

Open collector-Ausgang (active high impedance)

® 0Vhis+24V
%2 O p——o©
q
. BND 937,
HALLIC d : Pin 10 = 81
® | |Pin11=82
L[]
[}
L]
[}
L]
° (]
2 °
15 O &
Abtasteinheit Kabel  15-pol. Sub-D
[ Magnet
3 HALL-Sensor
S1, 82 = Open collector-Ausgang Ausgangssignal [ | HIGH
I =20 mA (low level vV
SINK Om (OW eve <O,8 ) S],SZ Low
Typ. 12mm
VERSION C
Open collector-Ausgang (active low)
. 0V bis +24V
+5V
<M GND [33,
S1 C e .
HALL-IC ® | [Pin10=81
0V ® .| |Pin11=82
[}
[ ]
[}
[ ]
° [ ]
S2 _l 1 SN b ® |g|
S2 15
HALLIC u O

Abtasteinheit

S1, S2 = Open collector-Ausgang

lsn =20 mA (low level < 0,8 V)

Kabel 15-pol. Sub-D

[ Magnet
3 HALL-Sensor
Ausgangssignal HIGH
S1,82
L) owW
Typ. 12mm

Werkseitig befinden sich die Schaltmagnete je am Anfang (S1) und am Ende (S2) der Messléange. Sie sind kundenseitig verschiebbar.

Typ. 12 mm

Typ. 12 mm

ST ——

| 2

[
T
i
|
0 Anfang ML

Ende ML
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UBERSICHT, AUSWAHLHILFE

Langenmessgerdate MSA 7x0 sind standard-
maBig mit einem fixen Anschlusskabel aus-
gestattet.

Alternativ werden die Langenmessgerate
MSA 8x0 mit einem steckbaren Anschluss-
kabel angeboten.

Alle Modelle zeichnen sich durch ein beson-
ders gutes Temperaturverhalten aus. Flexible
Befestigungselemente an der MaBstabeinheit
gleichen die Langenausdehnung bzw. -ver-
kiirzung, die infolge von Temperaturschwan-
kungen an Maschinen auftreten, reproduzier-
bar aus.

Mit einem fixen Befestigungselement (links,
mittig oder rechts) wird ein entsprechender
Bezugspunkt (thermischer Fixpunkt) defi-
niert. Dariiber hinaus ist es moglich, den MaR-
stab innerhalb des Profils zu fixieren.

MSA 70

= Kleiner Profilquerschnitt

= Max. Messlange: 1240 mm

= Fixes Anschlusskabel

= Systemhohe: 46 mm bzw. 54 mm

MSA 80

= Kleiner Profilquerschnitt

= Max. Messlange: 1240 mm

= Steckbares Anschlusskabel

= Systemhohe: 49 mm bzw. 57 mm

0 | 0 %tg 3
@ @ .
Fixes Anschlusskabel &
ML+ 105 18 5
=
— _
0 o ool
© of[H
Steckbares Anschlusskabel §
ML +105 18 <
n
=

o = Fixes Befestigungselement Q = Flexibles Befestigungselement 0 = Zusatzliche Fixpunkt-Befestigung des MaRstabes

MSA X70

= Montage-Bohrungen an den Enden

=  Fixe Befestigungselemente

MSA X10

= Montage-Fixpunkt links

= Flexibles Befestigungselement rechts

MSA 120

= Montage-Fixpunkt mittig

= Flexibles Befestigungselement links und rechts

MSA 130

= Montage-Fixpunkt rechts

= Flexibles Befestigungselement links

10
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TECHNISCHE DATEN MSA 7x0, MSA 8x0

ABTASTEINHEIT

Geritetyp MSA 7x0 MSA 7x0 MSA 7x0 MSA 7x0 MSA 7x0
MSA 8x0 MSA 8x0 MSA 8x0 MSA 8x0 MSA 8x0

Schnittstelle v 1Vss T TTLx5 JL TTLX10 TL TTLx25 IL TTLx50

Messschritt Jjnqzrctz:}ﬁleﬂger 1,0 pm 05 m 02pm 01 pm

Signalperiode 20 ym

Integrierte Interpolation - 5fach 10fach 25fach 50fach

Max. Verfahrgeschwindigkeit 2,0m/s 2,0m/s 1,96 m/s 0,78 m/s 0,78 m/s

Max. Ausgangsfrequenz 100 kHz

Flankenabstand amin - 250 ns 250 ns 250 ns 125ns

Elektrischer Anschluss Kabel, 0,5 m, 1 m oder 3 m mit Sub-D-Stecker 15-pol. oder M12-Stecker 12-pol.

= Sinusformige Spannungssignale ™\~ 1Vss:  +5V+10%

Spannungsversorgun
: g oA = Rechtecksignale tber Line Driver IL: +5V+10%

= Sinusférmige Spannungssignale ™\~ 1Vss: 825 mW (ohne Last)

Leistungsaufnahme max. . B i )
= Rechtecksignale tiber Line Driver IL: 990 mW (ohne Last)

= Sinusférmige Spannungssignale ™\~ 1Vss: 150 mA (ohne Last)

Stromaufnahme typ.
S = Rechtecksignale {iber Line Driver IL: 180 mA (ohne Last)

Vibration 55 Hz — 2000 Hz 100 m/s?
Schock 8 ms 200 m/s?

Arbeitstemperatur 0°Chis50°C
Lagertemperatur -20°Cbis70°C

= MSA 7x0: 50 g (ohne Kabel)
Masse Abtasteinheit = MSA 8x0: 65 g (ohne Kabel)
= Anschlusskabel: 30 g/m, Stecker: Sub-D-Stecker: 28 g, M12-Stecker: 15 g

MARVERKORPERUNG

70,120,170, 220, 270, 320, 370, 420, 470, 520, 570, 620, 670, 720,

S mess Ergen i Ly ) 770,820, 870,920, 970, 1040, 1140, 1240 (andere Messlingen auf Anfrage)

= Glasmalstab (a= 8,5 x 10°%/K), Teilungsperiode: 20 ym

Malverkorperung ) ] )
= Glaskeramik-MaRstab (a = 0x 10%/K) , Teilungsperiode: 20 um
o : = +5um/m
Genauigkeitsklassen (bei 20 °C) :
= +3pum/m

= Abstandskodierte Referenzmarken
LD EIREECINEILCIGIMN =  Eine Referenzmarke in der Mitte der Messlange
= Bis Messlange 970 mm: 35 mm von links und rechts; ab Messlange 1040 mm: 45 mm von links und rechts

Bendtigte Kraft zum Bewegen

der Abtasteinheit = Mit Standard-Dichtlippen (NBR): < 2,0 N

Schutzart EN 60529 = Mit Standard-Dichtlippen (NBR): IP 53

Masse Profil (ca.) = MSA 7xx, MSA 8xx: 75 g+0,57 g/mm (ML)

KONFORMITATEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

RoHS 2011/65/EU, 2015/863/EU

EMV 2014/30/EU

Produkt-Zertifizierungen UL, CSA, EN, IEC 61010-1
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MSA 770, MSA 870

MSA 770

Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 770:

MSA 870

50+ <> ®|/] 00513
40+ <— 90 Typ. 12 (46)
30 Schaltlange 105
30+ <—> L gy 3| 74 5o * 32 13
ore— A
- 1 o) ®
= = S I
— | % ®
G G =
+ o ™ M4 +
55 5 R @ [#/]o2/80]m] 76 5545 o
/ ® e
7 Montageflache
OL = ML+105
55 ML+94 +0,4
50 52+ ZATALIS
40 +20 40 RI** 05+ 20
30 S1**
G G
( N
) 8
J L U
1A
*********************** - = [T
= i = = ()] @IH= < (= -
<108 ® <l | ®|[Z]ozrsom 4 c
<+ 12 56
@ ML
Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 870: ML mz:gggggfﬂhfung
® 0,06/16 G = Messpunkte
80 OL = Gesamtldnge
* C = Anschlusskabel
e LHI2 = Stecker
®
MAT6 ® - Kundenseitige AnbaumaRe
= (® = Beginn der Messlinge
LHIT2 =
50 S2** Q OPTIONEN:
40 RI** S1,S2 = Schaltsignale
30 S1** RI = Wahlbare Referenzmarke
* = Schaltmagnet
|
/ I * = Sensorposition
[
J i 7 ‘ ‘ @% L mm
< /]o2/80[m]|® |I]| 4 Anschlusskabel
12 56 steckbar (Zubehdr) Toleranz 1SO 8015
IS0 2768: 1989 - m H
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MSA 710, MSA 810

MSA 710

Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 710:

50+<—> ®[/] 005113
40+ <—> 90 Typ. 12 (46)
30 Schaltlange ®I105_,
30+<—> K 3_1. 74 g% 32 13
A
|$H:l:@—- J I NN @ © ®
= TE= = =
I I =2 | . ®
G G —
+1 * o
555 RI ®[/o2/80m] M4T6 555 =
7102 © g
Vv Montageflache
OL = ML+105
55 ML+94 +0,4
50 S+ / ©
40 +20 40 RI** 6520
30 S1**
G G
s N
Al =
J4 &L =
Ci\)l/ A -
************************ = = oo o oo oo ———
= S ) @ = _______ D! 8
o \
<1 _||Z0#m© <1 | ®|[Z]ozrsm] 4 ¢
< 12 56
@ ML
M = Maschinenfiihrung
ML = Messldnge
® 0,06/16 G = Messpunkte
< = 0. ML
OL = Gesamtlange
* C = Anschlusskabel
Lo
© LHI12 = Stecker
M4T6 ® = Kundenseitige Anbaumafe
= (S = Beginn der Messlinge
. LHIT2 =
5052 Q OPTIONEN:
40 RI** S1,S2 = Schaltsignale
30 S1** Rl = Wahlbare Referenzmarke
* = Schaltmagnet
//J’\/\J/ ®* = Sensor i
I = position
ol 3
~ . mm
* < 0,2/80 K 4 Anschlusskabel
12 56 steckbar (Zubehor) Toleranz 1S0 8015
3 IS0 2768: 1989 - m H
1 | <6 mm: 0,2 mm
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MSA 720, MSA 820

MSA 720

MSA 820

Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 720: (54)
®©a=05_
40+<—> 40 13
30+<—> l—g1* 3 :} 08
+
[ = © 1 )
H i =h — @ ®
| 1 [T ] ) i
5515_| |0 -\R\* ®|[/]oa/s0m] 61 M4T6 G} | 5545 045 .
(ML/2) +40 410 o
AN ©
(7 Montagefldche
OL =ML +105
55 ML +94 +04
(ML/2) +40 ‘
20410 /4 ®
———
20 65 +20

(@D))
5
16|
32
346
(44,6)

o
N —
~ - . . - .- W i —"
== = - = o= == —3
R e SR «.?H o= = =
0+2 & 4 ¢ :
® ®[/Jo2/80m T 88
40 RI*
| 5052+
12 | 56
< 90
@ L
. M = Maschinenfiihrung
Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 820: ML - Messlinge
98 (57) G = Messpunkte
< = 0. ML
3 32 ®40Hﬂ—<1—6 OL = Gesamtldnge
C = Anschlusskabel
[fe)
! [ © LHIN2 = Stecker
1 ®
o M4V 6 ® - Kundenseitige Anbaumale
® 0'2/80 =l (® = Beginn der Messlinge
— LHIT2 il
R Q OPTIONEN:
3051 S1,S2 = Schaltsignale
® 0,06/16 RI = Wahlbare Referenzmarke
K-J’\/\J/ * = Schaltmagnet
f * = Sensorposition
! = T
~® i 1[ ]1 @:: mm
~ L{ /7102 /80| M| Anschlusskabel
12 56 steckbar (Zubehdr) Toleranz ISO 8015

IS0 2768: 1989 - m H
<6mm: £02 mm
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MSA 730, MSA 830

MSA 730

Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 730:

50+ <—c ®[ /] 00513
40+<a—o 90 Typ. 12 (46)
30 Schaltlange ©a205_,
0+<— ST* 3_1, 74 S2*% * 32 13
A
rc — N. IR o) = © @] 1)
= ‘ e =2
G \ G |
* (er)
5,5 45 R ®[#]o2/80[M] M4T6 5,5 45 %
Zl0© 5
7 Montageflache
OL = ML+105
55 ML+94 +0,4
50 S0+ 7]02[vj®
40 +20 40 RI** 65120
30 S1**
G G
4 \
6) f =
I
P ; S
[{e)
)
777777777777777777777777 — = 7—7—7:7—7—7—7—7—7—7—7;7: —
= Sl ) @@= ______ o s
~L_1S00 © < | ®| [/ ]ozrem] 4 ¢
< 12 56
@ ML
M = Maschinenfiih
Abmessungen, Anbautoleranzen MSA 830: oo Mgiiw'ﬁgg drng
@ 0,06/16 G = Messpunkte
OL = Gesamtlange
* C = Anschlusskabel
= | LHIN2 = Stecker
A S
M4Y6 ® = Kundenseitige AnbaumaRe
< (S = Beginn der Messlinge
. LHIT2 b
5052 OPTIONEN:
40 R S1,S2 = Schaltsignale
3051+ RI = Wahlbare Referenzmarke
* =
//J’\/\J/ . - Schaltmag.n.et
[ = Sensorposition
o]
N~ i mm
* < |/ ]02/80[m] & 4 Anschlusskabel
12 56 steckbar (Zubehor) Toleranz 1S0 8015
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VERTRIEBSKONTAKTE

AUSTRIA

Stammsitz

BELGIEN

FRANKREICH

GRORBRITANNIEN

ITALIEN

NIEDERLANDE

SPANIEN

SCHWEDEN

SCHWEIZ

CHINA

ISRAEL

JAPAN

KOREA

SINGAPUR

TAIWAN

USA
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RSF Elektronik Ges.m.b.H.

HEIDENHAIN NV/SA

HEIDENHAIN FRANCE sarl

HEIDENHAIN (GB) Ltd.

HEIDENHAIN ITALIANA S.r.l.

HEIDENHAIN NEDERLAND B.V.

FARRESA ELECTRONICA S.A
HEIDENHAIN Scandinavia AB
HEIDENHAIN (SCHWEIZ) AG

DR. JOHANNES HEIDENHAIN
(CHINA) Co., Ltd

MEDITAL Hi-Tech

HEIDENHAIN K.K.

HEIDENHAIN LTD.

HEIDENHAIN PACIFIC PTE LTD.

HEIDENHAIN CO., LTD.

HEIDENHAIN CORPORATION

A-5121 Tarsdorf 93

Pamelse Klei 47
1760 Roosdaal

2 Avenue de la Christallerie
92310 Sevres

200 London Road
Burgess Hill
West Sussex RH15 9RD

Via Asiago, 14
20128 Milano

Copernicuslaan 34
6716 BM EDE

Les Corts 36-38
08028 Barcelona

Rosterigrand 16
SE-117 61 Stockholm

Vieristrasse 14
8603 Schwerzenbach

Tian Wei San Jie, Area A,
Beijing Tianzhu Airport Industrial Zone
Shunyi District, Peking 101312

36 Shacham St., PO.Box 7772
4951729 Petach Tikva

Hulic Kojimachi Bldg.,
9F 3-2 Kojimachi, Chiyoda-ku
Tokio, 102-0083

75, Jeonpa-ro 24beon-gil,
Manan-gu, Anyang-si
14087 Gyeonggi-do

51, Ubi Crescent
408593 Singapur

No. 29, 33rd Road;
Taichung Industrial Park
Taichung 40768

333 East State Parkway
Schaumburg, IL 60173-56337

B +4362788192-0
+436278 81 92-79

D +32(54) 343158
X +32 (54) 34 3173

B +33141143000
[FAX] +33 141143030

B +44 1444 247TT
[FAX] +44 1444 870024

D +390227075-1
EAX] +39 02 27075-210

% +31318-581800
X +31318-581870

B +3493 4092491
FAX] +34933395117

+46 8 53193350
+46 853193377

B)

+4144 80627 27
+4144 8062728

E®

®

+8610 80 42-0000

4972039233323
+972 0392316 66

Bl

+8133234 7781
+81 33262 2539

Ee

+82 31 380 5200
+82 31 380 5250

Ee

D +6567493238
[EAX] +65 67 49 39 22

D +886 4 235889 77
[EAX] +886 4 2358 89 78

B +18474901197

e-mail: info@rsf.at
internet: www.rsf.at

e-mail: sales@heidenhain.be
internet: www.heidenhain.be

e-mail: info@heidenhain.fr
internet: www.heidenhain.fr

e-mail: sales@heidenhain.co.uk
internet: www.heidenhain.co.uk

e-mail: info@heidenhain.it
internet: www.heidenhain.it

e-mail: verkoop@heidenhain.nl
internet: www.heidenhain.nl

e-mail: farresa@farresa.es
internet: www.farresa.es

e-mail: sales@heidenhain.se
internet: www.heidenhain.se

e-mail: verkauf@heidenhain.ch
internet: www.heidenhain.ch

e-mail: sales@heidenhain.com.cn
internet: www.heidenhain.com.cn

e-mail: avi@medital.co.il
internet: www.medital.co.il

e-mail: sales@heidenhain.co.jp
internet: www.heidenhain.co.jp

e-mail: info@heidenhain.co.kr
internet: www.heidenhain.co.kr

e-mail: info@heidenhain.com.sg
internet: www.heidenhain.com.sg

e-mail: info@heidenhain.tw
internet: www.heidenhain.com.tw

e-mail: info@heidenhain.com
internet: www.heidenhain.com
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