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025 D — oy = Biegeradius bei Dauerbiegebeanspruchung bei Bending radius for frequent configuration for
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4 @ © -Kabeldurchmesser 6mm: R>75 -cable diameter 6mm: R>2.9528"
™ ™ _T} @ -Kabeldurchmesser 4,5mm R>50 -cable diameter 4,5mm: R>1.9685"
P 1 1 | |
H N ‘ o ;Tiﬂ Biegeradius bei einmaliger Biegung bei Bend radius for rigid configuration for H
n o | A—< bt -Kabeldurchmesser 6mm: R>20 -cable diameter 6mm: R>0.7874"
SR — - i -Kabeldurchmesser 4,5mm: R>10 -cable diameter 4.5mm: R>0.3937"
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" @ = RCN - Anschraubflache RCN - mounting surface
Fl < 60 g7 E) = Anziehdrehmoment der Ringmutter: 50+-5Nm Tightening torque of ring nut: 50+5Nm
J 770,04 A @ @ Stoffschliissige Losdrehsicherung (mittelfest, demontierbar) Materially bonding thread-locking fluid J
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o 7188 @ = Markierung der 0° Position +5° 0° position index +5° ]
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Wellenankopplung mit Ringmutter und Mitnehmer mit mechanischem Fehlerausschluss 2.9-0,15Nm hexagon socked head cap screws M4x(L+5.5) (4x):
Shaft coupling with ring nut and catch with mechanical fault exclusion Schraube: ISO 4762 2.9+ 0.15Nm
‘ 180H7(C Schraubenfestigkeitsklasse 8.8 Screw: ISO 4762
K = — O B0 ZQA = Scheibe: Screw property class 8.8 K
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Montagerichtung wie dargestelit = Material: siehe Prospekt Dokument ID 591109 Material: see Brochure Document ID 591109
60 g7E) oder beide Stifte um 180°gedreht zulassig M
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: grgtfr_eies Einsetzen des Spannstiftes erforderlich;
_ moglichen Span vor Montage entfernen. @ = 2x Spannstift fiir Formschluss 2x spring-type straight pin for form fit
. mngEsmenpen both Sping DS Shalght e -
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c (mount slot in tangential direction) 1. Spannstifte winkellagerichtig siehe Detail Y und V 1. Mount spring-type straight pins in correct
'c% spring-type straight pin must be inserted burr-free;
i T © a potential chipping has to be removed in Teil@ montieren angular position (see detail Y and V) in part @
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2 / \ | ' ' @ ;T zusatzliche Abdriickgewinde (M4) erforderlich removing threads (M4) necessary
/ﬁ il @ = Mechanischer Fehlerausschluss: Mechanicalfault exclusion: N
~ A | " -~ l >—— A Mitnehmer bei Wellenankopplung mit Ringmutter erforderlich Catch using shaft coupling with ring nut necessary
U — — - U !
A
Q® | | L\ / gI @ = Einschraublange Screw penetration Q
Ros o
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