RSF Flektronik

MCR 15| MCS 15

ABSOLUTE MODULARE
WINKELMESSGERATE
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BEGRIFFSERKLARUNG

Absolutteilung

Serielle Codierung einer Strichabfolge als hochgenaue Teilung

auf einer MaRverkdrperung.

Abtastkopf
Optoelektronischer Abtastkopf einer Teilung.

Gierwinke
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Abstandstoleranz
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= Absolute Positionswertermittlung

= GroBe Anbautoleranzen

= Diverse serielle Schnittstellen

= Statusanzeige direkt am Abtastkopf
tiber LED-Funktion

Messschritt
Kleinster Zahlschritt, der im Anzeigegerat dargestellt werden kann.

Genauigkeit
Entscheidendes Merkmal eines Messgerates, das durch Genauigkeits-

klassen angegeben wird.

Gierwinkel, Nickwinkel, Rollwinkel, Verschiebung, Abstandstoleranz
Freiheitsgrade bei der Montage des Abtastkopfes.

Ay Verschiebung

X
Rollwinkel
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ANFORDERUNGEN AN EIN ABSOLUTES MODULARES WINKELMESSGERAT

= VERMEIDUNG VON REFERENZIERFAHRTEN
= HOHERE BETRIEBSSICHERHEIT

= HOHE ZULASSIGE DREHZAHL (MCR 15)

= KLEINE BAUFORM

= KEIN MECHANISCHES UMKEHRSPIEL

= KEINERLEI REIBUNGSKRAFTE

= VERSCHLEIRFREIHEIT

DIE WINKELMESSGERATE MCX 15 ERFULLEN ALLE DIESE ANFORDERUNGEN!

ABSOLUTES MESSPRINZIP

Hierbei wird eine, an jeder beliebigen Stelle liber den gesamten Messbe-
reich einmalige, Codeinformation zur eindeutigen Positionsermittlung
ausgewertet.

Es muss dazu der Abtastkopf, relativ zur MaBverkorperung, nicht bewegt
werden, sodass der Positionswert unmittelbar nach dem Einschalten zur
Verfligung steht.

Referenzpunkte und Referenzfahrten sind somit nicht erforderlich.

Die Folgeelektronik kann jederzeit auf diesen Positionswert zugreifen.
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SCHIRMVERBINDUNGEN

2 M

Geschirmtes PUR-Kabel.  Biegeradius einmalig

Fir Schleppketten
geeignet.

Schirm auf dem Gehause des Abtastkopfes

R 240

Biegeradius
dauernd

Schirm auf dem Steckergeh@use

Abtastkopf

Kabellange

04
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STECKERBELEGUNGEN

0

8-pol. M12-Rundsteckverbinder nach IEC 61076-2-101 LM008-Gxx-A

; 15-pol. Sub-D

12345678

ol

9101112131415

EnDat 2.2 Spannungsversorgung Absolute Positionswerte
[I[::j 8 4 O
CF A . =
EnDat 2.2 Up Sensor ov Sensor DATA DATA CLOCK CLOCK
L —— [JP ——o (V
Braun/Griin Blau WeiRt/Griin Weily Grau Rosa Violett Gelb
BiSS C
[I[::j 8 / 6
= A . =
BiSS/Cu Up Sensor ov Sensor SLO+ SLO- MA+ MA-
—_— LJP ———o (V
Braun/Grin Blau WeilR/Griin Wei3 Grau Rosa Violett Gelb
Fanuc
[[[::j 8 / 6
CE A . =
Fanuc05 Up Sensor ov Sensor Serial Data Serial Data Request Request
ai Interface —T— Up —T— 0V
Braun/Griin Blau Weil/Griin Weil3 Grau Rosa Violett Gelb
Mitsubishi
o 8 / 6
CF A . =
Mit03-4 Up Sensor ov Sensor Serial Data Serial Data Request Request
Up ov Frame Frame
Mit03-2 — o — | Belegt * Belegt * Request/ Request/
Data Data
Braun/Griin Blau Weil8/Griin Weily Grau Rosa Violett Gelb
Panasonic
E]D 3 4 0
s A . =
Pana02 Up Sensor ov Sensor Belegt * Belegt * Request/ Request/
— T " Up 71 —*o0v Data Data
Braun/Griin Blau Weill/Griin Weily Grau Rosa Violett Gelb
Yaskawa
[I[::j 3 4 b
CF A . =
YECO7 Up Sensor ov Sensor Belegt * Belegt * DATA DATA
Braun/Griin Blau Weil/Griin Weily Grau Rosa Violett Gelb

= Up = Spannungsversorgung
= Sensor: Die Sensorleitung ist im Abtastkopf mit

der jeweiligen Spannungsversorgung verbunden.

= Der Schirm ist mit dem Steckergehause verbunden.

= Nichtverwendete Pins oder Litzen diirfen nicht belegt werden.
= *Notwendig fiir Justage/Uberpriifung mit PWT 101.
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SERIELLE SCHNITTSTELLEN
EnDat 2.2

Das EnDat-Interfaceist eine digitale, bidirektionale Schnittstelle fiir
Messgerate. Sieistin der Lage, sowohl Positionswerte auszugeben,
als auch im Messgerat gespeicherte Informationen auszulesen, zu
aktualisieren oder neue Informationen abzulegen. Aufgrund der
seriellen Dateniibertragung sind 4 Signalleitungen ausreichend.
Die Daten werden synchron zu dem von der Folge-Elektronik vorge-
gebenen Taktsignal iibertragen. Die Auswahl der Ubertragungsart
(Positionswerte, Parameter, Diagnose...) erfolgt mit Mode-Befehlen,
welche die Folge-Elektronik an das Messgerat sendet.

TAKTFREQUENZ

Die Taktfrequenz ist — abhangig von der Kabellange (max. 150 m) -
variabel zwischen 100 kHz und 2 MHz.

Mit Laufzeitkompensation in der Folge-Elektronik sind Taktfre-
quenzen bis 16 MHz bzw. Kabellangen bis maximal 100 m maglich.
Die maximale Taktfrequenz ist im Messgerate-Speicher abgelegt.

EnDat 2.2 <8 MHz bzw. 16 MHz

Ubertragungsfrequenzen bis zu 16 MHz in Kombination mit grofen
Kabellangen stellen hohe technische Anforderungen an das Kabel.
DasdirektamMessgeratangeschlosseneKabeldarfaus Griindender
Ubertragungstechniknicht langerals 20 msein. GroRere Kabellangen
werden aus einem max. 6 m langen Kabel und einem Verlangerungs-
kabel realisiert. Generell muss die komplette Ubertragungsstrecke
flir die jeweilige Taktfrequenz ausgelegt sein.

POSITIONSWERTE

Der Positionswert kann mit oder ohne Zusatzinformationen tiber-
tragen werden. Er wird frihestens nach Ablauf der Rechenzeit tcal
an die Folge-Elektronik tbertragen. Die Rechenzeit wird bei der
hochsten fiir das Gerat zuldssigen Taktfrequenz ermittelt, maximal
aber bei 8 MHz.

Fiirden Positionswert wird nur die bendtigte Anzahl anBit ibertragen.
Die Bit-Anzahl kann fiir eine automatische Parametrierung aus dem
Messgerat ausgelesen werden.

SPEICHERBEREICHE

Im Messgerat stehen mehrere Speicherbereiche fiir Parameter

zur Verfiigung, die von der Folge-Elektronik gelesen und teilweise

vom Messgeratehersteller, vom OEM oder auch vom Endkunden

beschrieben werden konnen. Die Parameterdaten werden in einem

permanenten Speicher abgelegt. Dieser Speicher erlaubt nur eine

begrenzte Anzahl von Schreibzugriffen und ist nicht fir die zy-

klische Ablage von Daten ausgelegt. Bestimmte Speicherbereiche

lassen sich mit einem Schreibschutz (riicksetzbar nur durch Mess-

gerate-Hersteller) versehen.

Parameter sind in verschiedenen Speicherbereichen abgelegt, z. B.:

= Messgeratespezifische Informationen

= Informationen des OEM (z. B. ,elektronisches Typenschild”
des Motors)

= Betriebsparameter (Nullpunktverschiebung, Anweisung etc.)

= Betriebszustand (Alarm- oder Warnmeldungen)

Uberwachungs- und Diagnosefunktionen des EnDat-Interface
ermdglichen eine detaillierte Uberpriifung des Messgeréts.

= Fehlermeldungen

= Warnungen

= Online-Diagnose basierend auf Bewertungszahlen
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Schnittstelle

Dateniibertragung

Dateneingang

Datenausgang

Positionswerte

Spannungsversorgung

EnDat 2.2 seriell bidirektional

Positionswerte, Parameter und Zusatzinformationen

Differenzleitungsempfanger nach EIA-Standard RS 485
fiir Signale CLOCK und CLOCK sowie DATA und DATA

Differenzleitungstreiber nach EIA-Standard RS 485
flir Signale DATA und DATA

Steigend bei Verfahren in Richtung Kabelausgang

3,6Vbis14V

>

= 100

1

o
o

P

Kabellange [m

N
o

0
300 2000

4000 8000 12000 16000

= EnDat 2.2 ohne Laufzeitkompensation Taktfrequenz [kHz] P>
= [nDat 2.2 mit Laufzeitkompensation

ZUSATZINFORMATION

Jenach Ubertragungsart (Auswahl iber MRS-Code) kdnnen an den Positionswert eine
oder zwei Zusatzinformationen angehangt werden. Welche Zusatzinformationen das
jeweilige Messgerat unterstitzt ist in den Parametern des Messgerates hinterlegt.

Absolutes Messgerat

@ Folgeelektronik
2L
:% o— Up
"é‘ - ()
4=
[53
Absoluter @ |=— CLOCK
Positionswert 8 = CLOCK
(T == DATA
* { — == DATA
Betriebs- | Betriebs- | Parameter Parameter des

parameter zustand

des OEM Messgerateherstellers
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EINGANGSSCHALTUNG DER FOLGEELEKTRONIK

Dimensionierung Messgerat Folgeelektronik
IC1 = RS 485-Differenzleitungsempfanger und -treiber DATA ~ i Up
70=1200 . -
- D> Oz | ' iRs485:: | Mz > -
— [ [N 1
EnDat2.2 ist eine bidirektionale Schnittstelle der Fa. HEIDENHAIN. Up R ¥ Loy
Detaillierte Informationen unter: www.endat.de _2] - . ! 4
¥ L o1
ovi L ;.
Up L L
— CLOCK| ! L
—4< Dzo| 1! RS485: < —
oVl ClocK| 1! K !

FIRMENSPEZIFISCHE SERIELLE SCHNITTSTELLEN

BiSSC

RSF Elektronik-Messgerate mit dem Kennbuchstaben B hinter der
Typenbezeichnung sind geeignet zum Anschluss an BiSS C-
Steuerungen mit BiSS C unidirektional Interface

(zulassige Taktfrequenzen < 5 MHz bzw. 10 MHz)

Bestellbezeichnung: BiSS/Cu

Fanuc

RSF Elektronik-Messgerate mit dem Kennbuchstaben F hinter der
Typenbezeichnung sind geeignet zum Anschluss an Fanuc-
Steuerungen mit Fanuc Serial Interface

= Bestellbezeichnung: Fanuc05 ai Interface

Mitsubishi

RSF Elektronik-Messgerate mit dem Kennbuchstaben M hinter der
Typenbezeichnung sind geeignet zum Anschluss an Mitsubishi-
Steuerungen mit Mitsubishi high speed interface

= Bestellbezeichnung: Mit03-2
One-pair transmission

= Bestellbezeichnung: Mit03-4
Two-pair transmission

Panasonic

RSF Elektronik-Messgerate mit dem Kennbuchstaben P hinter der
Typenbezeichnung sind geeignet zum Anschluss an Panasonic-
Steuerungen mit Panasonic Serial Interface

= Bestellbezeichnung: Pana02

Yaskawa

RSF Elektronik-Messgerate mit dem Kennbuchstaben Y hinter
der Typenbezeichnung sind geeignet zum Anschluss an Yaskawa-
Steuerungen mit Yaskawa Serial Interface

= Bestellbezeichnung: YECO7
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MCR 15 Abtastkopf mit Teilungstrommel - TECHNISCHE DATEN

ABTASTKOPF

Geratetyp
Schnittstelle

Version

Rechenzeit teq
Taktfrequenz

Elektrischer Anschluss

Spannungsversorgung

Leistungsaufnahme max.

Stromaufnahme typ.

Vibration 55 Hz to 2000 Hz
Schock 6 ms

Temperatur

MARVERKORPERUNG
Geratetyp
Ausdehnungskoeffizient
Abtastdurchmesser [mm]
Innendurchmesser [mm]
Zulassige Drehzahl [rpm]

Zuldssige Axialbewegung

Positionen per Umdrehung [bit]

Messschritt
Systemgenauigkeit
Tragheitsmoment [10° kgm?]

Masse [g]

AKMCR 15 AKMCR15F AKMCR15M AKMCR15P AKMCR15Y AKMCR15B
EnDat 2.2 Fanuc serial interface | Mitsubishi Panasonic Yaskawa* BiSS C

: ai Interface high speed interface serial interface | serial interface | unidirektional
EnDat 2.2 Fanuc05 Mit03-2 Mit03-4 Pana02 YECO7 BiSS/Cu
<bps
<16 MHz

Kabel, T m, 1,5 m oder 3 m mit M12-Rundsteckverbinder 8-pol. oder Sub-D-Stecker 15-pol.

DC 3,6 V his 14 V (3,6 V mindestens erforderlich im Abtastkopf)

Bei3.6V: <950 mW
Bei 14V: <1050 mW

Bei 5V: 100 mA (ohne Last)

<500 m/s? (EN 60 068-2-6)
<1000 m/s? (EN 60 068-2-27)

Arbeitstemperatur: -10 °C bis 70 °C, Lagertemperatur: -20 °C bis 70 °C

Abtastkopf: 12 g (ohne Kabel), Anschlusskabel: 20 g/m, Stecker: M12-Rundsteckverbinder: 15 g; Sub-D-Stecker: 28 g

* Auf Anfrage.
TTR MCR 15 S: Stahltrommel mit Absolutspur fiir Montage mit Dreipunkt-Zentrierung
TTR MCR 15 A: Aluminiumtrommel mit Absolutspur fiir Montage mit Dreipunkt-Zentrierung
Stahl:a=16x10°K'
Aluminium: a= 23,4 x 10 K
50,00 59,93 75,06 99,96 11417 | 150,38 | 20035 | 22877 | 249,85 | 299,81 | 350,23
30 40 55 80 95 130 180 209 230 280 330
<14000| <12200| <9750 | <7300 | <6400 | <4300 | <2650 | <2300 | <2100 | <1000 <850
<+1 mm (Trommel relativ zum Abtastkopf)
22 22 23 23 23 24 24 24 24 25 25
0,309" 0,309" | 0,154" | 0,154" 0,154" | 0077" | 0077" | 0,077 0,077" | 0038" | 0,038"
+25" +20" +15" +10" +10" +10" +10" +10" +10" +10" +10"
=003 =0,07 =015 =039 ~0,58 =149 =370 =524 =730 | =1280 | =21.25
= 0,01 =0,02 = 0,05 =013 =020 =051 =127 =1,79 =249 = 4,37 =726
=79 =101 =135 =189 =212 =302 = 409 = 459 =507 =609 =734
=27 =34 = 46 = 65 =72 =103 =140 =157 =173 =208 = 251

KONFORMITATEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

UL-Produkt-Zertifizierungen

OPTIONALES ZUBEHOR

Montagebhilfe:

2011/65/EU, 2015/863/EU

2014/30/EU

B 0227050009, U8V 022705 0005, CB 022705 0006

08
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MCR 15 Abtastkopf mit Teilungstrommel - ABMESSUNGEN,

ANBAUTOLERANZEN

{8t
5 | | _
5©
- (© (05524,
148
OJ0015[A] (15,35)
Detail X 06,5
\ ‘ / AN
|

N x W (=360°) |
P34
M4

o
\

mm

Toleranz IS0 8015
IS0 2768-mH
<6 mm: +0,2 mm

Drehrichtung
flir steigende Positionswerte

4] | 96407
36

M = Rotationsachse
S = Optische Mittellinie und Markierung fiir 0°-Position
® = Kundenseitige Anschlussmafe

C = Kabel
L = LED-Funktionsanzeige
R = Biegeradius: stat. R 28 mm, dyn. R 240 mm

D E F N W | A
50,00 @30 HY 240 6 60°| £0,1
759,93 @ 40 HY @50 6 60°| £0,1
75,06 (55 HT7 @ 65 6 60°| £0,1
99,96 (80 H7 ?90 6 60°| £0,1

@147 J95H7 | @106 6 60°] 0,2
150,38 @130H7 | @140 9 40°| +0,2
200,35 @180H7 | @190 | 12 30°| 0,2
022871 @209H7 | 219 | 12 30°| #0,2
249,85 @230H7 | 0240 | 12 30°| 0,2
@ 299,81 @280H7 | @290 | 16 | 225°| 0,2
350,23 @330H7 | @340 | 16 | 225°| 0,2

Zuldssige Lageabweichungen Abtastkopf - Trommel
Ay = Verschiebung, +1,0
A, = Abstandstoleranz, siehe Tabelle oben

¢, = *20 mrad oder £1,15° (Gierwinkel)

¢y = 5 mrad oder £0,29° (Nickwinkel)
¢y = +7 mrad oder +0,40° (Rollwinkel)
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MCR 15 Abtastkopf mit MaBbandring - TECHNISCHE DATEN

ABTASTKOPF
Geratetyp AK MCR 15 AKMCR15F AKMCR15M AKMCR15P | AKMCR15Y | AKMCR15B
Schnittstelle EnDat 2.2 Fanuc serial interface | Mitsubishi Panasonic Yaskawa* BiSSC

: ai Interface high speed interface serial interface | serial interface | unidirektional
Version EnDat 2.2 Fanuc05 Mit03-2 Mit03-4 Pana02 YECO7 BiSS/Cu
Rechenzeit tcal <5ps
Taktfrequenz <16 MHz

Elektrischer Anschluss Kabel, T m, 1,5 m oder 3 m mit M12-Rundsteckverbinder 8-pol. oder Sub-D-Stecker 15-pol.

Spannungsversorgung

DC 3,6 V his 14 V (3,6 V mindestens erforderlich im Abtastkopf)

Bei3.6V: <950 mW

Leistungsaufnahme max. Bei 14V <1050 mW

Stromaufnahme typ. Bei 5V: 100 mA (ohne Last)

Vibration 55 Hz to 2000 Hz
Schock 6 ms

<500 m/s? (EN 60 068-2-6)
<1000 m/s? (EN 60 068-2-27)

Temperatur Arbeitstemperatur: -10 °C bis 70 °C, Lagertemperatur: -20 °C bis 70 °C

Abtastkopf: 12 g (ohne Kabel), Anschlusskabel: 20 g/m, Stecker: M12-Rundsteckverbinder: 15 g; Sub-D-Stecker: 28 g

MARVERKORPERUNG " Auf Anfrage.
Geratetyp MBR MCR 15: Stahl-MaBbandring mit Absolutspur

Ausdehnungskoeffizient Stahl:a=10x10°K!

Abtastdurchmesser [mm] 59,93 75,06 99,96 114,17 150,38 200,35 228,17 249,85 299,81 350,23
Zuldssige Drehzahl [rpm] <3120 <2540 <1900 <1670 <1260 <950 <830 <760 <630 <540
Zuldssige Axialbewegung <11 mm (MafRbandring relativ zum Abtastkopf)

Positionen per Umdrehung [bit] 22 23 23 23 24 24 24 24 25 25
Messschritt 0,309" 0,154" 0,154" 0,154" 0,077" 0,077" 0,077" 0,077" 0,038" 0,038"
Systemgenauigkeit 120" +15" 110" +10" 110" +10" +10" +10" +10" +10"
Tragheitsmoment [102 kgm?] ~0,003 ~ (0,005 ~(0,012 ~0,018 =(0,041 ~ 0,097 ~ 0,144 ~0,188 ~(,325 ~0,518
Masse [q] ~29 ~36 ~48 ~55 =73 =97 =110 =121 ~145 ~16,9

KONFORMITATEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

2011/65/EU, 2015/863/EU

2014/30/EU

B 022705 0009, U8V 022705 0005, CB 022705 0006

EMV

UL-Produkt-Zertifizierungen

OPTIONALES ZUBEHOR
Montagehilfe:

10
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MCR 15 Abtastkopf mit MaBbandring - ABMESSUNGEN,
ANBAUTOLERANZEN

L\ : % =
“a C — . |
17

Beschriftung unten T
® A®
@l ©0S5EA |
148
(15,35)
Drehrichtung

firr steigende Positionswerte

D T

059,03 0,005

>(60,00..<070,00 0,006

>(70,00 .. <@ 80,00 0,008

>(180,00..<@120,00 0,010

>(120,00..<( 180,00 | 0015

>(180,00..<(250,00 | 0,020

>(125000..<035023 | 0,030

D A;
(59,93 ..<@ 110,00 0,1
a_| | 26401 >011000..<036023 | 02
‘ 36
M = Rotationsachse C = Kabel Zulassige Lageabweichungen Abtastkopf - Welle
D = Abtastdurchmesser L = LED-Funktionsanzeige Ay = Verschiebung, £1,0
mm DA = Aufnahmedurchmesser R = Biegeradius: stat. R >8 mm, A, = Abstandstoleranz, siehe Tabelle oben
E{.@. T = Toleranz Aufnahmedurchmesser dyn. R 240 mm
Toleranz IS0 8015 S = Optlsphe MIt’F-EHInIe un.d. ¢; = 20 mrad oder £1,15° (Q|erwlnkel)
1S0 2768 - m H Markierung fiir 0°-Position Berechnung: @y = 5 mrad oder +0,29° (Nickwinkel)
<6 mm: 0,2 mm ® = Kundenseitige Anschlussmafe DA=D-05 ¢y = %7 mrad oder +0,40° (Rollwinkel)
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MCS 15 Abtastkopf mit MaRband-Segment - TECHNISCHE DATEN

ABTASTKOPF

Geratetyp

AKMCS 15 AKMCS15F AKMCS15M AKMCS15P | AKMCS15Y

AKMCS15B

Schnittstelle

Yaskawa
serial interface

Panasonic
serial interface

Mitsubishi
high speed interface

Fanuc serial interface

Eiberis ai Interface

BiSS C
unidirektional

Version

EnDat 2.2 Fanuc05 Mit03-2 Mit03-4 Pana0?2 YECO7

BiSS/Cu

Messschritt
(bezogen auf neutrale Faser)

0,7 ym (100 nm)
0,05 um (50 nm)

Rechenzeit teq
Taktfrequenz

<bps
<16 MHz

Verfahrgeschwindigkeit

<600 m/min

Interpolationsabweichung

Ca.t1um

Elektrischer Anschluss

Kabel, T m, 1,5 m oder 3 m mit M12-Rundsteckverbinder 8-pol. oder Sub-D-Stecker 15-pol.

Spannungsversorgung

DC 3,6 V bis 14 V (3,6 V mindestens erforderlich im Abtastkopf)

Leistungsaufnahme max.

Bei 3,6 V: <950 mW
Bei 14 V: <1050 mwW

Stromaufnahme typ.

Bei 5 V: 100 mA (ohne Last)

Vibration 55 Hz to 2000 Hz
Schock 6 ms

<500 m/s? (EN 60 068-2-6)
<1000 m/s? (EN 60 068-2-27)

Temperatur

Arbeitstemperatur: -10 °C bis 70 °C, Lagertemperatur: -20 °C bis 70 °C

Masse

Abtastkopf: 12 g (ohne Kabel), Anschlusskabel: 20 g/m, Stecker: M12-Rundsteckverbinder: 15 g; Sub-D-Stecker: 28 g

MARVERKORPERUNG

Geratetyp

MB MCS 15: StahimaBband mit Klebeband und Absolutspur (SK)

Ausdehnungskoeffizient

a=10x10°K

Mdglicher Abtastdurchmesser

> 75 mm bis < 1500 mm (bei gréReren Durchmessern MC 15 verwendbar)
< 75 mm auf Anfrage.

Genauigkeit der Teilung
(bezogen auf neutrale Faser)

15 um/m

20 g/m

KONFORMITATEN UND ZERTIFIZIERUNGEN

RoHS

2011/65/EU, 2015/863/EU

EMV

2014/30/EU

UL-Produkt-Zertifizierungen

B 022705 0009, UV 022705 0005, CB 022705 0006

OPTIONALES ZUBEHOR
Montagehilfe:

’I
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MCS 15 Abtastkopf mit MaBband-Segment - ABMESSUNGEN,
ANBAUTOLERANZEN

® (15,35)
> 148
[x] 3
iy B T
== i:
‘ ® 05544, | =
Drehrichtung
@ fir steigende Positionswerte
DA
A 0,05 ®
A
N /N
s . >
16,2
7 AN
\\/ \ M3 7 7 O\

~
S
St
-
S
‘7\7
037 | |

36 >4 Berechnungen:
D=DA+09
@ Gesamtldange
/oL OL=20+(D-0,25) xmxa/360°

(Ergebnis auf ganze Zahl aufrunden)

M = Rotationsachse Zuldssige Lageabweichungen Abtastkopf - MaRband
OL = Bandldnge Ay = Verschiebung, £1,0
a = Messbereich [] A; = Abstandstoleranz
D = Abtastdurchmesser =10,1..D <100
DA = Aufnahmedurchmesser =10,2..D>100
Dn = Neutrale Faser ¢, = +20 mrad oder +1,15° (Gierwinkel)
= Kundenseitige Anschlussmale ¢y = +bmrad oder 0,29° (Nickwinkel)

¢y = +7 mrad oder +0,40° (Rollwinkel)

mm . o
S = Codestartwert nicht definiert

Toleranz IS0 8015 C = Anschlusskabel . Ma@bgnd: .

IS0 2768 - m H L = LED-Funktionsanzeige Beliehiger Anfangswert der Codierung

<6mm: 0,2 mm R = Biegeradius: stat. R 28 mm, dyn. R 240 mm Nullpunkt wird vom Kunden gesetzt
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ZUBEHOR: EXTERNES PRUFGERAT PWT 101

Das PWT 107 ist ein Testgerat zur Funktionskontrolle von absoluten RSF Elektro-
nik Messgeraten. Dank der kompakten Abmessungen und des robusten Designs
ist das PWT 101 besonders fiir den mobilen Einsatz geeignet. Die Anzeige und
Bedienung erfolgt tiber einen 4,3"-Farb-Flachbildschirm mit Touch-Funktion.

Abhadngig vom Messgerat bzw. von der Schnittstelle unterstiitzt das PWT 101
unterschiedliche Funktionen. Beispielsweise kann man bei Messgeraten mit
einer EnDat-Schnittstelle neben der Anzeige des Positionswertes auch die
Online-Diagnose auslesen, Nullpunkte verschieben und weitere Uberpriifungs-
funktionen ausfiihren.

FUNKTIONSUMFANG

Der Funktionsumfang des PWT 101 kann Uber ein Firmware-Update erweitert
werden. Unter www.heidenhain.de werden kiinftig entsprechende Firmware-
Dateien zur Verfligung gestellt, die mit einer Speicherkarte (nicht im Lieferum-
fang enthalten) in das PWT 101 eingelesen werden konnen.
www.heidenhain.de
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WEITERE PRODUKTE

MSR 15| MSS 15

Inkrementelle modulare Winkel-

messgerate in kompakter Bauform

= Anzeige der Signalgite direkt
am Abtastkopf (iber 3-farbige
LED-Funktion

= Einfache Montage durch
grof8e Anbautoleranzen

= GroBe Unempfindlichkeit
gegeniiber Verschmutzung

= Mdgliche Trommeldurchmesser (TTR):
50,00 mm bis 350,23 mm (auRen)

= Mdgliche Abtastdurchmesser (MBR):
59,93 mm bis 350,23 mm (auRen)

= StahlmaRband (MSS) ab @ 75 mm

S| A w—

MC 15

Absolute offene Lingenmessgerate

mit Statusanzeige

= Diverse serielle Schnittstellen

= Statusanzeige direkt am
Abtastkopf iber LED-Funktion

= Einfache Montage durch
grof8e Anbautoleranzen

= GroBe Unempfindlichkeit
gegeniiber Verschmutzung

= Max. Messlange
Stahlmafband: 10 000 mm

MSR 45

Modulare Winkelmessgeréte mit Stahl-
maBband - verschiedene Ausfiihrungen
= Vollkreis- oder Segmentausfiihrung

= Teilungsperiode: 200 pm

= (Genauigkeit der Teilung
(gestreckt): +30 ym/m

= Hohe zuldssige Drehzahl
bzw. Umfangsgeschwindigkeit

= |ntegrierte Signalunterteilung:
bis 100fach

= Mdgliche Durchmesser:
Vollkreis ab @ 146,99 mm
Segment ab @ 150 mm

MS 15

Offene Ldngenmessgerate

mit integrierter Anbaukontrolle

= Problemloser Anbau;
ohne Priifgerat oder Oszilloskop

= Anzeige der Signalgiite direkt
am Abtastkopf tiber 3-farbige
LED-Funktion

= 7weivoneinander getrennte
Schaltsignale fiir individuelle
Sonderfunktionen

= Referenzmarken-Position
kundenseitig wahlbar

= GroBe Unempfindlichkeit
gegeniiber Verschmutzung

= Hohe zuldssige Verfahr-
geschwindigkeit

= |ntegrierte Signalunterteilung:
bis zu 200fach

= Max. Messlange
Glasmafstah: 3140 mm
StahlmaBband: 20 000 mm

MS 45

Offene Léngenmessgerate

mit integrierter Anbaukontrolle

= Problemloser Anbau;
ohne Priifgerat oder Oszilloskop

= Anzeige der Signalgite direkt
am Abtastkopf tiber 3-farbige
LED-Funktion

= Flache Bauform

= Einfache Montage durch
grole Anbautoleranzen

= GroRe Unempfindlichkeit
gegeniiber Verschmutzung

= Hohe zuldssige Verfahr-
geschwindigkeit

= |ntegrierte Signalunterteilung:
bis zu 100fach

= Max. Messlange
StahlmaBband: 30 000 mm
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VERTRIEBSKONTAKTE

AUSTRIA

Stammsitz

BELGIEN

FRANKREICH

GRORBRITANNIEN

ITALIEN

NIEDERLANDE

SPANIEN

SCHWEDEN

SCHWEIZ

CHINA

ISRAEL

JAPAN

KOREA

SINGAPUR

TAIWAN

USA
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