


ECN 1324S, EQN 1336S

Drehgeber fiir absolute Positionswerte mit sicherer Singletum-Information
* Einbaudurchmesser 65 mm

*  Spreizringkupplung 07B

* Konuswelle 65B

19.56+1 50.5+1

29.25
N
3
Q
x

©
- Lo
Q
"
35
>22 25<L<35
Kundenseitige AnschlussmafRe >12 *) @ 65+0.02 fur ECI/EQI 13xx
= OB 0.A]
i——— & X
4:1
/|
/‘ _ —_l
*
o [t
- o}
- go %77 S| 900
& T} Q @
-l & P © \
88 U VS
L
2 ¢ <10 17T002]A
mm 75+0.1 <}[1:10]
2 15

Tolerancing ISO 8015
SO 2768 -m H
<6 mm: £0.2 mm

= Lagerung Kundenwelle

M1 = Messpunkt Arbeitstemperatur

M2= Messpunkt Vibration siehe D 741714

= Klemmschraube flr Kupplungsring SW2, Anzugsmoment 1.25-0.2 Nm

2 = Gussdeckel

3 = Verschlussschraube SW3 und SW4, Anzugsmoment 5+0.5 Nm

4 = Stiftleiste 12-polig + 4-polig

5 = Schraube DIN 6912 — M5x50 — 08.8 — MKL SW4, Anzugsmoment 5+0.5 Nm
6 = Abdrlckgewinde M6
7

8
9
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= Abdrickgewinde M10
= Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, keine dynamische Bewegung zuléassig
= Fase am Gewindeanfang obligatorisch fir stoffschllssige Losdrehsicherung

10 = Drehrichtung der Welle flr Ausgangssignale gemaf’ Schnittstellen-Beschreibung



Technische Kennwerte ECN 1324S - Singletumn EQN 1336S — Multitum

gultig far ID 1042274-01 ID 1042276-01
Funktionale Sicherheit Als Eingebersystem fiir Uberwachungs- und Regelkreisfunktionen
fir Anwendungen bis * SIL 2 nach EN 61508 (weitere Priifgrundlage: EN 61800-5-2)

» Kategorie 3, PL d nach EN ISO 13849-1:2008

Sicher im Singleturn-Bereich

PFH? < 27 x 109 (Wahrscheinlichkeit eines gefahrbringenden Ausfalls pro Stunde)

Sichere Position ? Gerat: £ 1,76° (sicherheitsrelevanter Messschritt: SM = 0,7°)
mechanische Ankopplung: + 2° (Fehlerausschluss fir Losen von Wellen- und Statorankopplung,
ausgelegt fir Beschleunigungen von < 300 m/s 2)

Schnittstelle DRIVE-CLIQ

Bestellbezeichnung DQO1

Siemens-Software (Stand 12. 2. 2014) | SINAMICS, SIMOTION: 2 V4.4 HF4; SINUMERIK mit Safety: 2 V4.4 SP2

Positionswerte/U 16 777 216 (24 bit)

Umdrehungen - 4096 (12 bit)

Rechenzeit Time_max_actual <8us

Systemgenauigkeit + 20"

Elektrischer Anschluss Platinenstecker Drehgeber: 12-polig; Temperatursensor:® 4-polig

Kabellange < 30 m (siehe Katalog Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeraten; mit npg = 1 inkl. Adapterkabel)
Spannungsversorgung DC 24V (10 V bis 28,8 V)

(bis DC 36,0 V mdglich ohne Beeintrachtigung der Funktionalen Sicherheit)

Leistungsaufnahme *# (maximal) bei 10 V: < 900 mW, bei 28,8 V/: < 1000 mW bei 10 V: < 1000 mW, bei 28,8 V: < 1140 mW
Stromaufnahme (typisch) bei 24 V: 38 mA (ohne Last) bei 24 V: 43 mA (ohne Last)

Welle* Konuswelle @ 9,25 mm; Konus 1:10

Drehzahl < 15000 min-1 (bei 2 2 Positionsabfragen/U) < 12000 min-1 (bei 2 2 Positionsabfragen/U)
Anlaufdrehmoment (bei 20 °C) <0,01 Nm

Tragheitsmoment Rotor 2,6 x 106 kgm 2

Winkelbeschleunigung Rotor <1x105 rad/s2

Axialbewegung Antriebswelle <+0,5mm

Vibration 55 bis 2000 Hz® < 300 m/s 2 (EN 60 068-2-6)

Schock 6 ms <2000 m/s 2(EN 60 068-2-27)

Arbeitstemperatur —-30 °C bis 100 °C

Ansprechschwelle Fehlermeldung 125 °C (Messgenauigkeit des internen Temperatursensors: + 7 K)
Temperaturlberschreitung

Relative Luftfeuchte <93 % (40 °C/21 d gemaéld EN 60 068-2-78); Kondensation ausgeschlossen

Schutzart EN 60 529 IP 40 (siehe Isolation unter Allgemeine mechanische Hinweise im Katalog Messgeréte flir elektrische
Antriebe; Verschmutzung durch eindringende Flissigkeiten muss vermieden werden)

Masse = (0,25 kg
* bei Bestellung bitte auswahlen
1) Einsatzhohe < 1000 m tber NN
2) nach Positionswertvergleich kénnen in der Folge-Elektronik weitere Toleranzen auftreten (Hersteller der Folge-Elektronik kontaktieren)
3) siehe Temperaturmessung in Motoren im Katalog Messgeréte flr elektrische Antriebe
4) siehe Allgemeine elektrische Hinweise im Katalog Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeréaten

B) 10 bis 55 Hz wegkonstant 4,9 mm peak to peak



ECN 1324S, EQN 1336S

Drehgeber fiir absolute Positionswerte mit sicherer Singletum-Information
* Einbaudurchmesser 65 mm

*  Spreizringkupplung 07B

» einseitig offene Hohlwelle fiir Axialklemmung 67Vl
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= Lagerung Kundenwelle

M1=Messpunkt Arbeitstemperatur

M2 = Messpunkt Vibration siehe D 741714.

= Klemmschraube fur Kupplungsring SW2, Anzugsmoment 1.25-0.2 Nm

= Gussdeckel

= Verschlussschraube SW3 und SW4, Anzugsmoment 5+0.5 Nm

= Stiftleiste 12-polig + 4-polig

= Schraube DIN 6912 — M5x25 — 08.8 — MKL SW4, Anzugsmoment 5+0.5 Nm

= Ausgleich von Montagetoleranzen und thermischer Ausdehnung, keine dynamische Bewegung zulassig
= Fase am Gewindeanfang obligatorisch fur stoffschlissige Losdrehsicherung

= Drehrichtung der Welle fiir Ausgangssignale gemal Schnittstellen-Beschreibung
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Technische Kennwerte

ECN 1324S - Singleturn EQN 1336S - Multitum

guiltig fur

ID 1042274-03 ID 1042276-02

Funktionale Sicherheit
fir Anwendungen bis

Als Eingebersystem fiir Uberwachungs- und Regelkreisfunktionen
* SIL 2 nach EN 61508 (weitere Priifgrundlage: EN 61800-5-2)
» Kategorie 3, PL d nach EN ISO 13849-1:2008

Sicher im Singleturn-Bereich

PFH"

<27 x 10-9 (Wahrscheinlichkeit eines gefahrbringenden Ausfalls pro Stunde)

Sichere Position ?

Gerat: £ 1,76° (sicherheitsrelevanter Messschritt: SM = 0,7°)
mechanische Ankopplung: + 2° (Fehlerausschluss fir Losen von Wellen- und Statorankopplung,
ausgelegt fir Beschleunigungen von < 300 m/s 2)

Schnittstelle

DRIVE-CLIQ

Bestellbezeichnung

DQO1

Siemens-Software (Stand 12. 2. 2014)

SINAMICS, SIMOTION: 2 V4.4 HF4; SINUMERIK mit Safety: 2 V4.4 SP2

Positionswerte/U 16 777 216 (24 bit)

Umdrehungen - 4096 (12 bit)
Rechenzeit Time_max_actual <8us

Systemgenauigkeit + 20"

Elektrischer Anschluss

Platinenstecker Drehgeber: 12-polig; Temperatursensor:® 4-polig

Kabellange

< 30 m (siehe Katalog Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeréten; mit nyig = 1 inkl. Adapterkabel)

Spannungsversorgung

DC 24 V(10 V bis 28,8 V)

(bis DC 36,0 V mdglich ohne Beeintrachtigung der Funktionalen Sicherheit)

Leistungsaufnahme * (maximal)

bei 10 V: < 900 mW, bei 28,8 VV: < 1000 mW bei 10 V: < 1000 mW, bei 28,8 V: < 1140 mW

Stromaufnahme (typisch)

bei 24 V- 38 mA (ohne Last) bei 24 V- 43 mA (ohne Last)

Welle*

einseitig offene Hohlwelle fir Axialklernmung @ 12,7 mm

Drehzahl

< 12000 min-1 (bei = 2 Positionsabfragen/U)

Anlaufdrehmoment (bei 20 °C)

<0,01 Nm

Tragheitsmoment Rotor

3,2 % 106 kgm 2

Winkelbeschleunigung Rotor

<5x 104 rad/s2

Axialbewegung Antriebswelle

<+ 05 mm

Vibration 55 bis 2000 Hz? < 300 m/s 2 (EN 60 068-2-6)
Schock 6 ms <2000 m/s 2(EN 60 068-2-27)
Arbeitstemperatur —-30 °C bis 100 °C

Ansprechschwelle Fehlermeldung
Temperaturlberschreitung

125 °C (Messgenauigkeit des internen Temperatursensors: 7 K)

Relative Luftfeuchte <93 % (40 °C/21 d gemaéld EN 60 068-2-78); Kondensation ausgeschlossen
Schutzart EN 60 529 IP 40 (siehe Isolation unter Allgemeine mechanische Hinweise im Katalog Messgeréte flir elektrische
Antriebe; Verschmutzung durch eindringende Flissigkeiten muss vermieden werden)
Masse = (0,25 kg
* bei Bestellung bitte auswahlen
1) Einsatzhohe < 1000 m tber NN
2) nach Positionswertvergleich kénnen in der Folge-Elektronik weitere Toleranzen auftreten (Hersteller der Folge-Elektronik kontaktieren)
3) siehe Temperaturmessung in Motoren im Katalog Messgeréte flr elektrische Antriebe
4) siehe Allgemeine elektrische Hinweise im Katalog Schnittstellen von HEIDENHAIN-Messgeréaten
B) 10 bis 55 Hz wegkonstant 4,9 mm peak to peak



Montage

Die Welle des Drehgebers wird auf die Antriebswelle geschoben und mit einer
Zentralschraube befestigt. Dabei ist besonders darauf zu achten, dass das
Formschlusselement der Statorkupplung sicher in die entsprechende Nut der
Kundenaufnahme eingreift. Es ist eine Schraube mit stoffschllssiger Losdrehsicherung zu
verwenden (siehe Montagezubehdr). Die Statorkupplung wird in einer Aufnahmebohrung mit
Hilfe einer axial festziehbaren Schraube geklemmt.

Motorseitige Voraussetzungen flr eine sichere mechanische Ankopplung:

Kundenwelle Kundenstator
Material Stahl Aluminium
Zugfestigkeit Ry, =600 N/mm 2 =220 N/mm 2
Grenzflachenpressung Pg =500 N/mm 2 =200 N/mm 2
Oberflachenrauheit Rz <10 pm <10 um
Warmeausdehnungskoeffizient ainerm | (10 bis17) x 106 K-1 <25x 106 K-1

Zur Auslegung des mechanischen Fehlerauschlusses fiir die Wellenverbindung ist folgendes
maximale Drehmoment Max zu berlcksichtigen:

Max =J xa + 0,2 Nm

mit
J: Tragheitsmoment Rotor (siehe technische Kennwerte Drehgeber)
a: Winkelbeschleunigung Rotor (siehe technische Kennwerte Drehgeber)

Die kundenseitige Mechanik muss so ausgelegt sein, dass sie das in der Anwendung
maximal auftretende Drehmoment M.« Ubertragen kann.

Montagezubehor

Schrauben
Schrauben (Zentralschraube, Befestigungsschrauben) sind nicht im Lieferumfang enthalten.
Sie kénnen separat bestellt werden.

ECN 1324S, EQN 1336S | Zentralschrauben zur Wellenbefestigung” LosgroRe
fiir Konuswelle 658 DIN 6912-M5x50-08.8-MIKL ID 202264-54 | 10 oder 100
fiir Hohlwelle 67M DIN 6912-M5x25-08.8-MIKL ID 202264-55 Stk

1) mit Beschichtung fir stoffschlissige Losdrehsicherung

Bitte beachten Sie die Hinweise zu den Schrauben von HEIDENHAIN im Katalog Messgeréte
fir elektrische Antriebe, Kapitel Allgemeine mechanische Hinweise unter Drehgeber mit

Functional Safety.
Montagehilfe orozsszsor T —————
Die Montagehilfe dient zum Stecken und Abziehen des Platinensteckers. Sie vermeidet RERa e —

Beschadigungen des Kabels, da die Abziehkraft ausschlieRlich am Stecker wirkt. An den
Adern darf nicht gezogen werden.

—
ee————

ID 1075573-01

Weitere Montagehinweise und Montagehilfen siehe Montageanleitung und Katalog
Messgerite fiir elektrische Antriebe.



Integrierte Temperaturauswertung

Diese Drehgeber verfligen Uber einen in der Messgeréate-Elektronik integrierten internen
Temperatursensor und eine Auswerteschaltung fir einen externen Temperatursensor. In
beiden Féllen wird der jeweilige digitalisierte Temperaturwert rein seriell Gber die DRIVE-
CLiQ-Schnittstelle Gbertragen. Es ist zu beachten, dass die Temperaturerfassung und die
Ubertragung des Temperaturwerts nicht sicher im Sinne der Funktionalen Sicherheit erfolgt.

Die durch den internen Temperatursensor gemessene Temperatur liegt um einen gerate- und
applikationsspezifischen Betrag hoher als die Temperatur, die sich am Messpunkt M1 gemafs
Anschlussmald-Zeichnung einstellt.

Die Drehgeber geben bei Erreichen einer Schaltschwelle fiir die interne Temperatur die
Fehlermeldung , Alarm 405" aus. Diese Schaltschwelle ist gerateabhédngig und ist in den
technischen Kennwerten angegeben. Es wird empfohlen im Betrieb einen ausreichenden
Abstand zur Fehlermeldungs-Schaltschwelle einzuhalten.

MalRgeblich flir den bestimmungsgemalRen Gebrauch des Messgerates ist die Einhaltung
der auf den Messpunkt M1 bezogenen Arbeitstemperatur.



Elektrische Anforderungen

Darstellung der Ein-/Ausschaltbedingungen
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Elektrischer Anschluss

Kabel

Motorinteme Ausgangskabel EPG @ 3,7 mm; [2x2x0,06 mm + 4x0,06 mm 2]

komplett verdrahtet mit Platinenstecker (12- und
4-polig) und M12-Flanschdose (Stift) 8-polig; mit
Adern fir Temperaturflhler

ID 1138203-xx"

komplett verdrahtet mit Platinenstecker (12- und
4-polig) und M23-SpeedTEC-Winkeldose (Stift)
9-polig; mit Adern fir Temperaturfihler

-

ID 1120945-xx

1) Hinweis fiir sicherheitsgerichtete Anwendungen: Bitfehlerrate nachweisen!

Verbindungskabel PUR @ 6,8 mm; [2x2x0,17 mm? + (2x0,24 mm?3)]; Ay = 0,24 mm 2

8-polig und Siemens-Stecker RJ45 (IP 67)

-

komplett verdrahtet mit M12-Stecker (Buchse) El ID 822504-xx
und M12-Kupplung (Stift), 8-polig
komplett verdrahtet mit M12-Stecker (Buchse), ID 1094652-xx

komplett verdrahtet mit M12-Stecker (Buchse),
8-polig und Siemens-Stecker RJ45 (IP 20)

ID 1093042xx

komplett verdrahtet mit M23-SpeedTEC-Stecker
(Buchse) und Siemens-Stecker RJ45 (IP 20)

ID 1121546-xx

komplett verdrahtet it M23-SpeedTEC-Stecker
(Buchse) und M12-Kupplung (Stift), 8-polig

g i i i

ID 1121536-xx

Av: Querschnitt der Versorgungsadern

SpeedTEC ist eine eingetragene Marke der Fa. Intercontec Pfeiffer Industriesteckverbindungen GmbH




Elektrischer Anschluss

Anschlussbelegung
8-polige 9-polige Winkeldose M23
Flanschdose
M2 (=]
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4-poliger Platinenstecker

Spannungsversorgung absolute Positionswerte sonstige Signale”
E M12 1 5 3 4 7 6 / /
E M23 8 4 5 6 1 2 / /
3a 4b 6b 1a 2b ba / /
EI 12
/ / / / / / 1a 1b
E| 4
Up ov RXP RXN TXP TXN T+? T2
& weild weil/grin grau rosa violett gelb braun grin
1) nur bei motorinternen Ausgangskabeln
2) Anschlisse fiir externen Temperatursensor; Auswertung optimiert fir KTY 84-130 (siehe Temperaturmessung in Motoren im

Katalog Messgerite fiir elektrische Antriebe)

Kabelschirm mit Gehause verbunden; Up = Spannungsversorgung

Nicht verwendete Pins und Adern durfen nicht belegt werden!

Ausgangskabel mit Kabellange > 0,5 m benétigen eine Zugentlastung des Kabels

DRIVE-CLIQ, SINUMERIK, SINAMICS und SIMOTION sind geschlitzte Marken der Siemens Aktiengesellschaft

HEIDENHAIN

DR. JOHANNES HEIDENHAIN GmbH
Dr.-Johannes-Heidenhain-StraRe 5
83301 Traunreut, Germany

@ +49 8669 31-0

+49 8669 5061

E-mail: info@heidenhain.de

www.heidenhain.de

1089629 - 03 - B - 01 - 11/2015 - PDF

Mit Erscheinen dieser Produktinformation verlieren alle vorherigen Ausgaben ihre Glltigkeit.

Fir Bestellungen bei HEIDENHAIN maf3gebend ist immer die zum Vertragsabschluss
aktuelle Fassung der Produktinformation.

Weiterfiihrende Dokumente: Fir die bestimmungsgemal3e Verwendung des Messgeréts
sind die Angaben in folgenden Dokumenten einzuhalten:

» Katalog Messgerite fiir elektrische Antriebe: 208922-xx

*  Montageanleitung ECN 13245, EQN 1336S: 1038275-xx

» Technische Information Sicherheitsbezogene Positionsmesssysteme: 596632




